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Modulo per il vuoto
Eiettore per il vuoto/Sistema di alimentazione esterna del vuoto

SerieZX

Per applicazioni con componenti elettronici e di precisione fino a 100g

IProgettazione modulare
La possibilita di scelta trai componenti del modulo permette di realizzare applicazioni su misura.

ICompatto e leggero (120g con unita completa); particolarmente adatto per montaggio di attuatori

IDimensioni dell'ugello dell'eiettore: @5 + @10 (Portata aspirazione: 5+ 22 ¢/min)
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Vacuostato |
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Unita completa

ZX100-0O0-F

Esempi di applicazioni

Saldatura dei microcircuiti integrati
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Componenti modulari

. . Sistema alimentazione

Modulo per il vuoto Serie ZX

’ Componenti H Caratteristiche ‘ P.3.1-4 + 3.1-37 P.3.1-38 ~ 3.1-65
Eiettore :
Serie 7X1 Diam. ugello (mm) 0.5 0.7 1.0
Max. portata aspirazione (¢/min) 5 10 22
Consumo d'aria (¢/min) 13 23 46
Max. livello di vuoto —84kPa
ZR
. Silenziatore integrato/Scarico manifold —
Scarico Attacco scarico indiv.: RC(PT) ¥/8 ZM
Y
Valvola : - . . .
ZX1-VD] Componenti Valvola di alimentazione/Valvola di rilascio —
Funzione Normalmente chiusa/Normalmente aperta ZH
Funzionamento Elettrovalvola/Valvola ad azionamento pneumatico ZU
Alimentazione di tensione 24,12,6,5,3Vcc
ZL
Vacuostato : _ -
Serie 7S Esecuzione Vacuostato Sensore conferma aspirazione Vacuostato Sensore conferma aspirazione ZE
Campo pressione regolazione 0 +-101kPa —20kPa + —101kPa 0 +-101kPa —20kPa + -101kPa
ZP
Isteresi 3% o0 meno 4mmHg —
Diam. ventosa applicabile (mm) @2 + @25 20.3 +@1.2 @2 + @25 20.3 +@1.2 ZCU
Alimentazione di tensione 24Vce 24Vce Ccyv
) L Componen
Filtro di aspirazione per il vuoto

ZX1-F

Campo pressione di esercizio

Vuoto fino a 0.5MPa

Filtrazione

30 pm

Caratteristiche
comuni

b Attacco alimentazione M5 (Standard )/M6 (Su richiesta)
5 Attacco di colleg. ventosa M5 (Standard )/M6 (Su richiesta)
Attacco alimentazione Rc (PT)V/s
é Scarico Rc (PTY/3
g Attacco pilota esterno M5
Numero di stazioni Max. 8 stazioni

N

pag. 3.1.39

e Per ulteriori dettagli su ciascuna unita, fare
riferimento a pag. 3.1-8 + 3.1-18.

 Per ulteriori dettagli sull'eiettore, fare
riferimento a pag. 3.1-4 + 3.1-5

o Per ulteriori dettagli per I'eiettore manifold,
fare riferimento a pag.3.1-30.

®Per ulteriori dettagli sul sistema di alimentazione
esterna vuoto, fare riferimento a pag. 3.1-38 e

pP.3.1-64 + 3.1-67

singola

singola

Manifold Manifold

 Per ulteriori dettagli per il manifold con alimentazione esterna vuoto, fare riferimento a pag.3.1-54.
e Per il ricambio delle unita, fare riferimento da pag.3.1-60 + 3.1-63.
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Modulo per il vuoto

Series ZX/Eiettore

Eiettore Valvola Vacuostato!
N.C

Eiettore Valvola Vacuostato!
N.A

Eiettore Vacuostato!

Eiettore Filtro

Diam. ugello eiettore.

ZX1[10][1]
ZX1[10][1]
ZX1(10]{1
ZX1|10]|(1

Scarico eiettore

Codici di ordinazione

>

Con silenziatore

Attacco scarico Re(PT)1/g

05 0.5mm
07 | 0.7mm 1
10 | 1.0mm 2

3 | Scarico comune (solo manifold)

Consultare tabella 1 a p.3.1-7.

g

A Precauzioni

Soppressore di picchi
Rosso

(—) eNero I

Indicatore ottico e soppressore di picchi

Esecuz. cc:

Far combaciare le polarita dei connettori
secondo isegni® e © .

Non scambiare tra loro le polarita: in caso
contrario i diodi 0 i sensori potrebbero bruciarsi.
Se i cavi sono gia connessi, il cavo rosso € @
eilcavoneroé © .

3.1-4

Valvola/Combinazione di valvola di rilascio e di alimentazione.

Valvola pilota
cc: 1w
(Con ind. ottico: 1.05W)

cc: 0.45W
(Con ind. ottico: 0.5W)

vy

[24V cc e 12V cc sono
applicabili a 0.45W.

Tensione
5 24V cc
6 12V cc
\ 6V cc
S 5V cc
R 3V cc
Azion. pneumatico
" | (K6, K8, J3,J4, D3, D4)
Connessioni elettriche
L Lunghezza cavo: 0.3m
LN Senza cavo
LO Connettore Senza connettore
M . ad Lunghezza cavo: 0.3m
innesto
MN Senza cavo
MO Senza connettore
G Grommet Lunghezza cavo: 0.3m
H Lunghezza cavo: 0.6m
—_ Azion. pneumatico

Attacchi PVIV

Y M6

Connessione elettrica vacuostato

Lunghezza cavo: 0.6m

N o
L Grommet Lunghezza cavo: 3m
C Lunghezza cavo: 0.6m
CL Connetiore Lunghezza cavo: 3m
Senza connettore
CN

(senza cavo)

g

eVedere la tabella 3 a p.3.1-
5 relativamente al codice
del cavo con connettore

Vacuostato/Filtro

E Vacuostato (Esecuz. generale)

| Confiltro di asp.

F Solamente filtro di aspirazione

Vacuostato digitale

21 | 2 uscite/Senza uscita analogica
D | mmHg - - -

22 | 2 uscite/Con uscita analogica
op| kpa 23 luscwtg (con rwlgv. probleml){senza usqtaanaloglca

24 | 1uscita (con rilev. problemi )/con uscita analogica

£

Nota) L'uscita analogica € disponibile solamente

con I'esecuzione grommet

Azionamento manuale

A pressione non bloccante

B

Incassato bloccante (attrezzo)

Indicatore ottico e soppressore di picchi

Con indicatore ottico

e soppressore

di picchi

Con soppressore di picchi

Nota) L'esecuzione con connettore ad innesto
M non puo essere utilizzata in caso di "K1" o
"J1" (comb. valvola di alimentaz. e rilascio).

£

codice del cavo con connettore.
* Vedere p.3.1-30 per ordinazione del manifold.
* Vedere p.3.1-60 e 3.1-63 per ordinare parti di
ricambio

* Consultare la tabella 2 a p.3.1-5 relativamente al

O
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Eiettore Serie ZX

(1) Valvola/Combinazione valvola di alimentazione e valvola di rilascio

Componenti Valvola d'alimentazione Valvola di rilascio
) Simbolo Elettrovalvola  |Azionamento pneumatico Elettrovalvola  |Azionamento pneumatico| Rilascio esterno
 Ueleele Valvola di N.C. NA. N.C. N.A. |Nessund N.C. N.C. N.C. sx1a  |Nessuna S
dalimentazione|  rilascio (VJ114) | (VI324) | (ZX1A) |(VIA324) (VJ114) | (VI314) (VIA314) 7R
Elettrovalvola | Elettrovalvola K1 PY _ _ B _ PY _ _ _ _ —
(N.C)) (N.C.) 7M
Elettrovalvola | Elettrovalvola K3 Y _ _ PY _ _ _

(N.A) (N.C) - - - 7ZY
Azmname(r:vtocp)n eumalco Rilascio esterno K6 _ _ [ } - - - - - [ ] - L
Azionamento pneumatico|Azionamento pneumatico, _ _ _ _ _ ZH

(1A) e) K8 - - - o o =
Elettrovalvola Nessuna J1 Py B B _ _ _ _ _ _ P Z U
(N.C.)
Elettrovalvola
(NA) Nessuna J2 _ [ ] _ - - - - - - ([ ] ZL
- - Senza valvola —
[Malvola ad azionamento pneumatico: Controllato da una valvola esterna a 3vie. ~ @®@Peso (g) / K1:82, K3:132, K6:58, ZF
K8:132, J1:77, J2:100
(@Codici di ordinazione per assieme connettore ad innesto valvola (3Assieme connettore ad innesto vacuostato |Zp
Codice assieme connettore Lunghezza cavo COdipi.di OrdinaZion? ZS-10-5A
(cc) — |0.3m (standard) Se si ”Ch'Ede un modulo per il vuoto Nota) Se si richiede un vacuostato ZCU
— dotato di valvole di 600mm ) o . Lunghezza —
VJ 10— 20 - 4A 6 0.6m ) N con un cavo di 5m, specificare i
0 di un cavo pid lungo, codici del vacuostato e del cavo cavo CcYV
10 im specificare i codici della valvola e a4 5m — | o6m
15 1.5m 'assi :
o P dsll ass[enéle cg_nnettore. (Esempio dordine) 30 3m Componen
25 2.5 (ZXSf(;gT(I)(lgli(;;el)EC 20 Sm per f vuato
=0 3 M E 3 10-20AAB e 1oz ZX1051-K15LO- ECN......... 1pz.
30 | m 5 pe.zzi VJ10-20-4A-6........ .2 pezzi.
pezzl. 75.10-5A-50... ..1pz.
Eiettore/Modello consigliato (I modelli elencati vengono consegnati in tempi brevi)
) ) Gruppi Tensione Connessione | Indicatore ottico e Connessione
Dlme(?ﬁr:?ello Modello S;?{;Z Valvola d'alimentaz.| Valvoladirlascio stimata elettrica soppressore Vacuostato elettrica
(Valvola pilota)  [Azionamento diretio) dellelettrovalvola (cavi) di picchi (vacuostato)
N.C. N.C.
05 ZX1051-K15LZ-EC-Q (VI114) (VJ114)
’ N.A. N.C.
ZX1051-K35MZ-EC-Q (VI324) (VJ314) con
N.C. N.C. indicatore | Vacuostato
LRATAA IS LR (VJ114) (VJ114) Esecuz. con ottico generale Esecuz.
20.7 Con 24Vcc | connettore 7SE n connettor
. _EC- silenziatore] N.A. N.C. ad innesto ° (2SE)  |con connettore
ZX1071-K35MZ-EC-Q (V3324) | (vI314) soppressore
di picchi
N.C. N.C.
Lo ZX1101-K15LZ-EC-Q (VJ114) (VI114)
’ N.A. N.C.
ZX1101-K35MZ-EC-Q (VI324) (VJ314)

ZX1000-K15LZ-EO-Q

ZX1000-K35MZ-EC-Q
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Serie ZX

Eiettore/combinazione di valvola di alimentazione e valvola di rilascio

Simbolo della combinazione: K1

PD %——

Un'elettrovalvola N.C viene utilizzata

Simbolo della combinazione: K8

Una valvola ad azionamento

Valvola per la valvola d‘alir_nentazione. pneumatico N.A viene usata come
dirilascio 1 Un'elettrovalvola N.C viene anche valvola d'alimentazione. Una valvola ad
usata per la valvola di rilascio vuoto. azionamento pneumatico N.C viene
o (N W Applicazione: Questa combinazione usata_ per.la va‘IvoIa di rilascio VL-JOtO.-
viene usata per effettuare il controllo in Applicazione: Questa combinazione
Valvola base ai segnali elettrici. viene usata per gffettuargll conltroI!o in
di alimentazione base ai segnali elettrici. Poiché la
i~ ¢ i . i , valvola di alimentazione & N.A, la
! a|meriazmr‘e: pressione alimentata nell'eiettore non
[ —Y PS s y viene interrotta durante un blackout; il
PV [>_,—.] ] PV bﬂf—: risultato & che la condizione di
K 7 i h A aspirazione pud essere mantenuta.
L - e LmJ Questa combinazione viene usata per
-— A impedire che i pezzi cadano durante un
Modo d'uso Modo d'uso blackout.
Valvola |Valvola d'alimentazione (N.C.)[Valvola di rilascio (N.C.) Valvola |Valvola d'alimentazione (N.A)|Valvola di rilascio (N.C.)
Condizione Elettrovalvola Elettrovalvola Condizione Valvola ad azionamento pneumatico|Valvola ad azionamento pneumatico
1. Aspirazione del pezzo ON OFF 1. Aspirazione del pezzo OFF OFF
2. Rilascio vuoto OFF ON 2. Rilascio vuoto ON ON
3. Arresto operazione OFF OFF 3. Arresto operazione ON OFF

Simbolo della combinazione: K3

Un'elettrovalvola N.A viene utilizzata

Simbolo della combinazione: J1

PD X—

PD¥—— Un'elettrovalvola N.C viene utilizzata
per la valvola d'alimentazione. per la valvola d'alimentazione. Non si
cﬁ\"rai'};osgo Un'elettrovalvola N‘.C‘ vi(_ene viene 4 utilizza nessuna valvola di rilascio
] usata per la valvola di rilascio vuoto. P vuoto.
s p Applicazione: Questa combinazione —p—>D Applicazione: Questa combinazione
PE viene usata per effettuare il controllo in PE viene usata per effettuare controlli in
base ai segnali elettrici. Poiché la Vaé\iola base ai segnali elettrici. Il rilascio del
alm{aazgne valvola di alimentazione & N.A, la alimentazione | vuoto viene effettuato dall'immissione
. pressione alimentata nell'eiettore non r d'aria tra il silenziatore, la ventosa ed
| —* viene interrotta durante un blackout; il | il pezzo. Questa combinazione viene
PS ) | risultato & che la condizione di PS ’ ; usata quando non vi & necessita di
* ] aspirazione pud essere mantenuta. PV b4 accelerare la velocita di rilascio vuoto.
PVD——8 . Questa combinazione viene usata per 1 f"":
! L : impedire che i pezzi cadano durante D'B:[&
A eventuali blackout. — A
Modo d'uso Modo d'uso
Valvola [Valvola dalimentazione (N.A.)|Valvola di rilascio (N.C.) Valvola [Valvola d'alimentazione (N.C.) Valvola di rilascio (N.A.)
Condizione Elettrovalvola Elettrovalvola Condizione Elettrovalvola Nessuna
1. Aspirazione del pezzo OFF OFF 1. Aspirazione del pezzo| ON —
2. Rilascio vuoto ON ON 2. Rilascio vuoto OFF —
3. Arresto operazione ON OFF 3. Arresto operazione OFF —

Simbolo della combinazione: K6

PD %——
Attacco rilascio esterno
=9

-

E necessario fornire una valvola
esterna a tre vie che serva da valvola di
rilascio. Inoltre, una valvola esterna a 2
vie (valvola vuoto) deve essere
utilizzata come valvola di rilascio del

L 4+ p Vuoto

Simbolo della combinazione: J2

Un'elettrovalvola N.A viene utilizzata per
la valvola d'alimentazione. Non viene
utilizzata una valvola di rilascio del vuoto.

PD X——

Applicazione:
viene usata per effettuare il controllo in
base ai segnali elettrici. Poiché la valvola
di alimentazione € N.A, la pressione

Questa combinazione

Ar[ﬁ.olgo Applicazione: Questa combinazione PE alimentata  nell'eiettore  non viene
1A viene usata per effettuare il controllo in Valvola interrotta durante un blackout; il risultato
|—|>+—>( >_‘+‘ base ai segnali elettrici. di alimentaz. e che la condizione di aspirazione puo

; = , essere mantenuta. Questa combinazione
! ! viene usata per impedire che i pezzi
PS X6— [TV — cadano durante eventuali blackout. I
PV b————t PV b—t rilascio del vuoto viene effettuato
! — H $-— dallimmissione dell'aria tra il silenziatore
1 p 1 1 1 1
% L = e la ventosa e il pezzo. Questa
A A combinazione viene usata quando non vi
' € necessita di accelerare la velocita di
Modo d'uso Modo d'uso rilascio del vuoto.
Valvola [Valvola d'alimentazione| Valvola di rilascio Valvola [Valvola d'alimentazione (N.A)  Valvola di rilascio
Condizione Valvola esterna a 3 vie | Valvola esterna a 2 vie Condizione Elettrovalvola Nessuna
1. Aspirazione del pezzo ON OFF 1. Aspirazione del pezzo OFF —
2. Rilascio vuoto OFF ON 2. Rilascio vuoto ON —
3. Arresto operazione OFF OFF 3. Arresto operazione OFF -
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Eiettore/Costruzione

Eiettore Serie ZX

rﬁ\f“‘-\ | ]
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Ve g
® \j/
Componenti Parti di ricambio
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Codici
@ | Assieme valvola a fungo — ZX1-PV-O ® VValvola pilota ) . QFare riferimento
@ | spillo di regolaz. flusso dirilascio|  Acciaio inox (Azionamento pneumatico) alle tabelle 1,2 e 3
(3 | Manifold Alluminio Elemento filtrante PVF ZX1-FE
@ | vacuostato — ZSE2, ZSP1 () |Assieme eiettore — Q Veditabella 4
® | Valvola — ZX1-VAOOOO-D-O0 Nota 1) « Il corpo & di policarbonato per cui non usarlo o ponerlo a contatto con le
@ Piastra intermedia _ (pVQPS»pD) seguenti sostanze chimiche: solventi, tetracloruro di carbonio, cloroformio,
- n estere acetico, anilina, cicloesano, trielina, acido sulforico, acido lattico, olio da
@ | Corpo silenziatore taglio solubile in acqua (alcalino), ecc.
Corpo filtro Policarbonato @ « Non esporlo alla luce solare diretta.
Tabellal: Valvola pilota/Codici di ordinazione Tabella 3: Valvola ad azionamento
Cmm— pneumatico/Codici di ordinazione
i Valvola d'alimentazione Valvola di rilascio Modello S ZX1A
Elettrovalvola Elettrovalvola
ZX1-VJ114-000a4d
D Ine. (VJ114) N.C. (VJ114) K1, J1 Attacco
Elettrovalvola Elettrovalvola 1 M3 M3 |Attacco pilota/Attacco
® N.A. (VJ324) N.C. (VJ314) A R K8, 2 M5 M5 di rilaspcio estemo
Azionamento pneumatico| Azionamento pneumatico 1
® P zx1-vJA3la K8 L T
N.A. (VIA324) N.C. (VJA314) 2 Tabella 4 Assieme eiettore/Codici di ordinazione
@ Azionamento pneumatico N.C (ZX1A) ZX1A-O K6

Tabella 2: Elettrovalvola/Codici di ordinazione

ZX1=VJ114
ZXl—VJ3 4
Attuazione
1 — N.C.(NC)
2 — N.A.(NA)
:

Opzioni corpo
— — Scarico individuale per la valvola pilota

M — Scarico comune per la Tensione di
valvola principale e per le alimentazione
valvola pilota — 24Vce
Nota) In caso di N.C, non 6 — 12Vce
indicare alcun vV — 6Vce
simbolo. (Scarico S — 5Vee
individuale per R — 3Vce

Valvola pilota

vy

valvola pilota).

oocclw
(Con indic. ottico: 1.05W)

cc: 0.45W
(Con indic. ottico: 0.5W)

[22V cc e 12V cc sono applicabili

all'esecuzione 0.45W.

Nota) La lunghezza della vite per VJ100

e VJ300 della serie ZX differisce da

quella del modello standard.

[Munghezza vite[V/J100: M1.7 X 15
VJ300: M1.7 X 22

Azionamento manuale
A pressione e non bloccante
Incassato autobloccante

B

Indicatore ottico e soppressore di picchi
Nessuno

Con soppressore di picchi

Con indicatore ottico e soppressore di picchi

Connessione elettrica

L —— Connettore (0.3m)
LN — Connettore (senza cavo)
LO — Senza connettore
M —— Connettore (0.3m)

MN — Connettore (senza cavo)
MO— Senza connettore

G —— Grommet (0.3m)

H —— Grommet (0.6m)

Nota) M, MN e Mo non possono essere
usati per ZX1-VJ114.

O
<

ZX1-WD

N. assieme Esecuz. eiettore
(Esecuz. con scarico)

Diam. ugello eiettore 1 — Con silenziatore

8? :8.?mm 2 — Attacco di scarico
fmm 3 — Scarico
10 —1.0mm comune

[PEr utilizzare I'assieme come unita, & necessario
installare un adattatore. Gli attacchi PV e V possono
essere collegati.

Assieme| Combinazione/ ZX-WD
Eiettore Usato come unita installando un adattatore/
ZX-W-0

A\Precauzioni

La portata del rilascio vuoto si riduce ruotando lo spillo
di regolazione rilascio vuoto in senso orario; l'arresto
dello spillo conferma la chiusura totale della valvola a
spillo. Ruotando lo spillo di due giri in senso antiorario,
la valvola a spillo si apre nuovamente. In caso di
rotazioni superiori ai 4 giri, lo spillo cadra.

3.1-7
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Serie ZX

Dati tecnici

Modello ZX1-W05 3 ZX1-WO07 3 ZX1-W103
Diam. ugello (mm) 0.5 0.7 1.0
Max. portata aspirazione (¢/min 5 10 22
Consumo d'aria (¢/min) 13 23 46
Max. livello di vuoto —84kPa
Max. pressione d'esercizio 0.7 MPa
Campo press. alimentazione 0.2MPa + 0.55MPa
Press. standard di alimentaz, 0.45MPa
Campo della temp.di esercizio 5+50°C
Esecuzione scarico Codice (D | Silenziatore incorporato: -« Per singolo e manifold
eiettore” Codice 2 | Scarico individuale................ ..Per singolo e manifold
Peso Silenziatore incorporato: 35g/Scarico individuale: 45g
Accessori standard Supporto B

*| codici( e @ corrispondono al suffisso della modalita di scarico indicata in "Codici di ordinazione"

Codici di ordinazione

ZX1—W|[05 |1

Dimen. ugello l l Attacchi PV/V
05 —0.5mm — M5
07 —0.7mm Y M6 (Su richiesta)
10 —1.0mm Scarico eiettore
1 — Silenziatore incorporato
2 —Scarico individuale Rc(PT)1/8
Dimensioni /ZX1-WO3
M5 (0 M6)
(Attacco PD)
Tappo attacco
rilascio esterno
ol
M5 (0 M6)
s S ~ (Attacco P) D
T} Attacco alimentazione
L El o ] pressione aria
ulP &
S N % | Alimentazione aria
¥ 1< ,—

/ e _
2-g3 === 10

(Foro di montaggio) 3 e iy
<
(o M6) 0
Attacco colleg.
ventosa
48.2*
_ 47*
Simbolo
27
PD [/
Wi
L7
P Ly W

Supporto B
(Accessori standard)

(Foro di montaggio)

Q Nota 1) Rimuovere il tappo durante il rilascio esterno. Nota 2) Dimensioni *: Per supporto di montaggio B.
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Eiettore Serie ZX

Caratteristiche della portata/Caratt. dello scarico [con 0.45mpa]

| ZX1-W05 | | Letturadel grafico |
Scarico Portata
Livello c[!i vuoté “ Prrex ZX
-80 //"“"-- L -80[ —
/ gg| | I\ g R
g -67 / op <= g -67 \ g —
= £.E = = P1 M
o 53 / EE|E -=8 ° b
s = |3 B —
g X 7 3o~ : e 0 - zY
o / ™ fo g |2 \
R 88| |3 = ZH
i —1 | 5 \ T
-13 / Pbﬂala_‘c_l_aspraz % g -3 \
—— —] §8 \ Q1 Qmax ZU
Portata di aspirazione —
| i
[ A =
0 o1 0,’2 03 0'4_ 05 06 0 2 _b . Bd ) 19 Le caratteristiche della portata sono ZL
Pressione di alimentazione (MPa) Portata di aspirazione (#/min.) rappresentate dal livello di vuoto delleiettore e
dalla portata d'aspirazione. Se cambia la portata ZE
d'aspirazione si notera una variazione anche nel
livello di vuoto. Normalmente, questa relazione
‘ ZX1-WO07 ‘ si manifesta nelluso standard dell'eiettore. Nel
- grafico, Pmax e la max. il livello di vuoto e Qmax ZP
Scarico Portata € la max. portata di aspirazione. | valori
“o3 —03 considerati sono quelli riportati nel catalogo. Per
le variazioni di vuoto, fare riferimento a quanto | ZCU
/-"'"_ —gob segue:
—80 o == y
7 e \
= ‘9 @ E = \ (DQuando l'attacco di aspirazione dell'eiettore & Cyv
T 67 &2 == g =67\ chiuso e reso ermetico, la portata di ————
= 20 E E & aspirazione diviene 0 e il livello di vuoto & al | Componen
2 =£ S -5 suo massimo valore (Pmax). per il vuoto
S 53 71 == B (@Quando l'attacco di aspirazione viene aperto -——
z / @ 2 \ gradualmente, l'aria pud scorrere, (trafilamento
e 40 ﬁ 5 —40 Ic'i'arlila),d_la porteat_a _d'aspirazziong aume'gta, gw? il
= s = o ivello di vuoto dimiuisce. (condizione P1 e Q1
2 / _’rwala di lerisly) | 58 @ \ (®Quando l'attacco di aspirazione viene aperto
= 57 j""—-— 10 g‘c 3 =27 ulteriormente, la portata di aspirazione
= T g raggiunge il suo valore massimo (Qmax), ma il
A / %g 8 live Iof di )vuoto e quasi 0 (pressione
-13 = atmosferica).
§8 Quando l'attacco per il vuoto (connessione per il
vuoto) non presenta trafilamenti, la pressione
0 01 02 03 04 05 06 0 5 10 15 20 divienlle massitma edil _Iivtell?_| di vugto QimingisceI
; i ali ; e ; con l'aumentare dei trafilamenti. Quando i
Pressione di alimentazione (MPa) Portata di aspirazione (4min.) valore dei trafilamenti equivale alla max. portata
(): mmHG di aspirazione, il livello di vuoto si avvicina a 0.
: : Nei casi in cui ISI de)(er asl, |rgre con superficie
porosa o irregolare, il livello di vuoto non sara
‘ ZX1-W10 alto e potrebbe non raggiungere i livelli richiesti.
Scarico Portata
-93 -93
\ A\ Avvertenze
-80 L -8olA
== \
7 /4 cy == F =67 I Leggere attentamente prima 1
cCc 1
< s / (_;ﬁef/p EE| |5 -s3 \ : dell'uso. Leggere pag.0-20 e :
g / /l/ | |8 \ ; 0-21 per istruzioni di sicurezza |
> . . . .
5 0 o 3 5 8 | € precauzioni comuni sui I
= //Pona:a'diasparazione 1?5 £gl |3 \ 1 prodotti menzionati in questo |
2 / — g3l |3 -z
3 ] — 5% ' catalogo. '
13 - §§ 13 ——-——-——-——-——J
e \ Ap i
0 01 02 03 04 05 06 59 B 0 40 0 recauzione
Pressione di alimentazione (MPa) Portata di aspirazione (¢min.) Fare riferimento ai "Dati" di Best Pneumatics 3
per la scelta dei prodotti della serie ZX e per le
(): mmHG. dimensioni.
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Serie ZX

Valvola/ZX1-VA

Dati tecnici
Modello ZX1-VvAOOOOO
Componenti Valvola alimentazione vuoto Valvola di rilascio del vuoto
Azionamento pilotato Azionamento pneumatico
Funzione Azionamento diretto] Elettrovalvola Elettrovalvola | Rilascio [Azion. pneumatico
N.C. N.C. N.A. N.C. N.A. N.C. |esterno| N.C.
(VJA314) | (VJ114) | (VIA324) | (ZX1A) | (VIA324) | (VI114)| (ZX1A) | (VI314)
Sezione equivalente mm? L 0.07 0.45
Portata QC(]Nt/min) 3(163,3) Valvola principale 3.8) (24.5) -
Campo press. di esercizio 0.3+ 0.6MPa
Max. frequenza di esercizio 5Hz
Campo della temp. di esercizio 5+ 50°C
Simbolo piastra di intermedio PV'PS'PD
Accessori standard Supporto C
Dati tecnici elettrovalvola
VJ114 | VJ314, VJ324
Tensione nominale 24,12, 6,5, 3V CC (50/60Hz)
Connessione elettrica Connettore ad innesto L, grommet | Connettore ad innesto L, Connettore ad innesto M, grommet

Indicatore ottico/Soppressore di picchi Con o senza

Azionamento manuale A pressione e non bloccante/Incassato autobloccante
* Applicabile al connettore con innesto, assieme connettore con rettificatore € fissato

Elettrovalvola/Modello

Valvola d'alimentazione
Modello Elettrovalvola | Elettrovalvola |Azionamento pneumatico TR
N.C.(VJ114) | N.A.(VJ324) N.C.(ZX1A)

Elettrovalvola [ ) . [ ) [ )
N.C.(VJ114) K1 [82] K5 [73] D1[77]

8 Elettrovalvola . o _ (]
g N.C.(VJ314) K3 [132] D2 [100]

» Rilascio esterno [ ) [ ) [ )
= (ZX1A) K2 [73] - K6 [58] D3 [41]

g Azionamento pneumatico . [ ] . [ )
S N.C.(VJA314) K4 [119] D2 [100]

Nessuno Jl???] J2 [.100] Jszu] -

[ ]: Peso (9)

Codici di ordinazione/Per ulteriori dettagli, vedere a pag. 3.1-4.

ZX1-V A K1 S| L|Z -Q

Configurazione l l l Attacchi PV/IV
A: Eiettore Azion.
B: Sistema esterno di manuale
alimentazione di vuoto

Combinazione di valvola di ¢
alimentazione e di valvola di

rilascio ) Indicatore ottico e soppressore
Valvola pilota e—— di picchi

Tensione nominale Connessione elettrica

3.1-10
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Eiettore Serie ZX

Valvola
NC
S Alimentaz. aria Attacco d rilascio
alimentazione aria
57.4%
38.1 .
2 |93 i *-l
—] l
NA
Vahola di
i it 1 alimentazions 8B wﬂj’éﬂ““’
: Meccanismo manuale
Spillo di reqolazicna
|| flusso di rilascio
Piastra di intermedio
HH -
§ 90 T3
[ =
([ =
1=
2-03 . 1* 1 47 ME (o
{Foro montaggic) {Attacco
5 Attacco ana
79.1%*
B0.1
23 7‘. f.ﬂ 4

o —c}‘om I -—+—
i G _Saivm +

Meccanismo fa) 8*
Spengene @ notare

il meccanisma o C

b o stand.) (i

Q Nota) Dimensioni [PPer supporto di montaggio C
[TIPer montaggio di intermedio

R
N
o
0
a
a

PD X—————

PE

ZF
P
zcy

[ e —
) Cyv
NN Componen
PE per il vuoto
- 1
|
PS p———#
P8
1
1

O
<

3.1-11



Serie ZX

Filtro di aspirazione/ZX1-F

Dati tecnici
Modello ZX1-F
Campo pressione di esercizio Vuoto fino a 0,5Mpa.
Campo della temperatura di esercizio 5+ 50°C
Grado di filtrazione 30pum
Elemento PVF
Peso 359
Nota) Se non si opera entro i valori di pressione e temperatura specificati, potrebbero insorgere
problemi.
Filtro
Simbolo
Filtro
@/ X
l ‘ / [
%5 OMIBN ! 2.035 . | MEMe)
I (Foro montaggio) % 0l o Attacco
T =]
L o USCITA| |- f=—r g s
od 4O —| o ? d s
) - L — H L J e
LI S : A
] = === oz \ == —- =
- =4‘L Passo=11 8.8 g 20
Supporto A <
(standard) 32
& ] !
Y

41"
51%

- (]

2-R1.8* AH-A
(Foro montaggio) | Jr10#
036* A "o
{Foro mortaggio)

e
o]
=

Q Nota) Dimensioni *: Per montaggio supporto A

Corpo filtro
AN Precauzione

@Il corpo & di policarbonato per cui, non usarlo
o metterlo a contatto con le seguenti sostanze
chimiche: solventi, tetracloruro di carbonio,
cloroformio, acetato di etile, anilina, cicloesano,
trielina, acido sulforico, acido lattico, olio da
taglio solubile in acqua (alcalino), ecc.

(2Non esporre alla luce solare diretta.
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Vacuostato/ZSE2-0X

Vacuostato Serie ZX

_ . . o Dati tecnici
Risposta in tempi rapidi/10ms Vacuostato
Misura compatta: 39H X 20W X Modello ZSE2-0X
15D (tranne la parte di collegamento) Fluido Aria
Ottimo cablaggio: I'esecuzione Campo di pressione di regolazione 0+ -101kPa
con connettore si avvale Isteresi 3% Intervallo totale 0o meno
di un pressostato semiconduttore isi 3% F.S (5 = 40°C) -
p Precisione 5% F.S (0 + 60°C) ZX
Tensione 12 + 24Vcce (Ripple £< 10%) 7R
Rilevatore di pressione Attacco M5
(Viene utilizzato un sensore di pressione *Peso — 50g *Uscita — Collettore aperto 30V/80mA «Indicatore ottico — Luce verde ON «Consumo
semiconduttore) di corrente — < 17mA (24V cc, in condizione ON) M
«Campo della temperatura di esercizio — 0 + 60°C *Max. pressione d'esercizio — 0.2MPa —
*Quando si utilizza un eiettore, una pressione istantanea fino a 0.5MPa non danneggia il sensore. ZY
Nota) Se non si opera entro i valori di pressione e temperatura specificati, potrebbero insorgere
problemi.
migrocauto Connessioni =
Connessioni ZSE2 Connessione con PLC -
Con terminale COM negativo 7L
Sensore__iarrone () Sensore___ warmone (+) —
= 3
l Nero _ (0) ' J-__":<| o Terminal entrata ZF
_J@ ﬁ By (=) B PLC I—
.o zP
coMm
* Circuito principale del sensore ZCU
o CYv
Codici di ordinazione —
Componen
per il vuoto

*Corpo filtro

APrecauzione

(DIl corpo & di policarbonato per cui non

usarlo o metterlo a contatto con le seguenti
sostanze chimiche: solventi, tetracloruro di
carbonio, cloroformio, acetato di etile, anilina,
cicloesano, trielina, acido sulforico, acido

lattico, olio da tagio solubile in acqua
(alcalino), ecc.
(2Non esporre alla luce solare diretta.

sImpostazione pressione vuoto

APrecauzione

Per I'impostazione della pressione di vuoto,

seguire le avvertenze riportate.

Ruotare leggermente il cacciavite con la punta
delle dita. Per evitare danni alla scanalatura
del dispositivo di regolazione, non usare un
cacciavite con una presa troppo grande o la

cui punta non entri nella scanalatura del
dispositivo.

ZSE2—0X| r—15

Attacchi PVIV 1
Y — M6 (su richiesta) L

1 Connessione elettrica

Grommet (0.6m)
Grommet (3m)

C Connettore (0.6m)
CL Connettore (3m)
CN Senza connettore
‘ Come impostare il livello di vuoto
ZSE? *Se si usa un sensore per confermare la
«Il dispositivo di regolazione della pressione corretta presa, la pressione impostata
seleziona la pressione ON. La rotazione in senso dovrebbe essere la pit bassa possibile,
orario aumenta il punto di impostazione di vuoto pur evitando che sia cosi bassa che
elevato venga dato un falso segnale di conferma
di presa.
=)
©
>
k)
[}
2 Pressione di
3 alimentazione
Pressione di —
regolazione Presairregolare

Pressione atmosferica O

} Nessuna presa
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Serie ZX

Vacuostato/ZSE2-0X

Linee guida per I'uso di un vacuostato

Circuito di sistema per

presa carico
Esecuz. eiettore

‘@_
&
A

ezn

Sistema est. di alimentaz. di vuoto

Linea di vuoto

b «

Pressione impostata

Per verificare la presa, impostare il livello di vuoto
atto ad aspirare un pezzo senza errori. In alcune
situazioni, il sensore potrebbe essere in condizione
ON anche se la presa non é stata completata.

Uso di ugello di piccolo diametro
Un ugello usato per sollevare parti elettroniche o
piccoli componenti di precisione potrebbe anche
essere piu piccolo di g2. Se il diametro é circa g1, la
differenza di pressione tra ON e OFF diminuisce
a seconda della capacita dell'eiettore o della pompa
per il vuoto. In questo caso, € necessario usare il
sensore di controllo presa ZSP1 poiché esso
e caratterizzato da una bassa isteresi e da alta
precisione. Dall'altro lato, un eiettore con una elevata
capacita di presa non e in grado di rilevare
correttamente, per cui € necessario usare un eiettore
di capacita adeguata. Inoltre, € necessario
stabilizzare la pressione dell'eiettore e della pompa
vuoto.

) Sistema esterno di alimentazione di vuoto

A
2

K jg
b o

222

[
A

Lineadi alimentazions L
[
Valvola a 2 vie

Valvola a 2 vie

Filtro di aspirazione aria

By [ Vvalvola spillo
Vacuostato
Linea di vucto
Lavoro
ventosa

&

Filtro di aspirazione aria

—+Am L Vacuostato

Uso di piu sensori di pressione con una
sola fonte di vuoto

Se una singola fonte di vuoto viene suddivisa in modo
tale che i vacuostati possano essere usati su linee
individuali, la pressione di vuoto potrebbe non rientrare
nei valori impostati con i sensori poiche la pressione della
fonte di vuoto cambia a seconda del numero di prese e
non prese.

E necessario prendere le contromisure sotto elencate
poiché la fluttuazione della pressione esercita molta
influenza al momento di effettuare la presa con un ugello
di piccolo diametro.

Regolatore il livello di vuoto

Sorgente vuoto

Serbatoio

*Regolare la valvola a spillo per ridurre la
fluttuazione della pressione tra la presa e la
non presa.

«Stabilizzare la pressione installando un
serbatoio e una valvola di riduzione del
livello di vuoto (valvola regolazione vuoto).
eInstallare un valvola di commutazione
vuoto sulle linee individuali. In questo modo,

Vacuostato in caso di errore, & possibile spegnere
ciascuna valvola al fine di minimizzare le
VaC uo StatO/ZS E2'OX'15 conseguenze sulle altre ventose.
Con connettore: ZSE2-0X-15C
I;Mﬂslwooaiinmmwm 8 ﬁ e
§ ©
— 3 )
o L3 g
- ] —
0
w
3 3 3
VAC — Rt Slm
A ST VAC 8]
pr— / |10 178 - }() & ©1=
. - {é-03.3 Foro montaggio +Rimuovere I'adattatore quando
Simbolo & montato sull'siettore / 10 | 176
2-03.3 Foro di montaggio
Dispositivo regolazione pressione Dispositivo regolazione pressione
(=]
R &
& ga]
? o
7 35.6
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Vacuostato Serie ZX

Vacuostato/ZSE3-0X

Dispositivo integrato segnala
problemi

Se la quantita ottenibile di vuoto diminuisce a
causa di un problema con la prestazione
dovuto all' otturazione del silenziatore nel
sistema vuoto (eiettori), a ventose rotte, 0 a
trafilamenti dei tubi per il vuoto, questa
funzione rileva rapidamente la condizione
anomala e invia un segnale per arrestare il
sistema.

Possibilita di 2 impostazioni di
pressione differenti

Questa funzione & particolarmente adatta per
quelle applicazioni che richiedono due diverse
uscite di pressione a causa di un cambio nel
diametro della ventosa di aspirazione o per
quelle applicazioni che richiedono 2 controlli
della pressione per effettuare cambi di linea
nella linea della pressione positiva.

Funzione di autodiganostica
integrata

mRilevamento di sovracorrente
mRilevamento di sovratensione
nErrore di dati

Display LCD:

ol e
I“o’"%l& V[ 4

di malfunzionamento
Memorizzazione dei dati

Anche in caso di blackout, i valori impostati
sono custoditi per 100.000 ore (circa 11 anni)
nell'esclusivo IC (EEPROM).

«Corpo filtro
A\ Precauzione

«ll corpo é di policarbonato per cui non
usarlo o metterlo a contatto con le seguenti
sostanze chimiche: solventi, tetracloruro di
carbonio, cloroformio, acetato di etile,
anilina, cicloesano, trielina, acido sulforico,
acido lattico, olio da taglio solubile in acqua
(alcalino), ecc.

*Non esporre alla luce solare diretta.

Vacuostato
Dati tecnici
Modello ZSE3-0X
Fluido Aria, Gas inerti
Campo di pressione di regolazione —-101 + OkPa
. Modo isteresi Variabile (3 digiti o pit) ——
Isteresi Modo comparatore Fisso (3 digiti) ZR
Precisione +1% F.S 0 meno
Tensione 12 + 24Vcc (Ripplet< 10%) ZM
Attacco M5
*Peso — 50g Indicatore ottico — Luce verde ON 7Y
«Consumo di corrente — < 25mA «Campo della temperatura di esercizio — 0 + 60°C
*Max. pressione d'esercizio — 0.2MPa
ZH
Connessioni ZU
Esempio di cablaggio
"""""""""‘AMamrEH] ZL
— e —
— & | | ZF
D1 y Nero (OUT1) :“_12+2¢Va: | —
i 02 "Bianco (OUTZ) ZP
.................. JBu
ZCU
Collegamento con PLC CYV
con terminale COM negativo 12+ 24V —
P s e s WY&W 19,8 Componen
; —_ 0 e per il vuoto
. & i entrata
! —Lﬂ)rm o Thera (OUT1) PLC
E = Y7z o2 ?Bla'm(OUT2) Foale ol et
e e CTE cem

Codici di ordinazione

ZSE3— 0X —[21 -Q

l Connessione elettrica

Grommet (0.6m)
Grommet (3m)

Connettore (0.6m)
Connettore (3m)

Senza connettore

: Uscita

Collettore aperto NPN2 uscite/

Senza uscita analogica

Collettore aperto NPN 2 uscite/

Con uscita analogica

Collettore aperto NPN 1 uscita/

Rilevamento problemi/Senza uscita analogica

Collettore aperto NPN 1 uscita/
Rilevamento problemi/Con uscita analogica

21

22

0
2|20

23 Nota)L'uscita analogica & disponibile solo per

solo per 'esecuzione con grommet.

24

| Impostazione del livello di vuoto |

Fare riferimento alla pag.3.0-0 in Best Pneumatics 4.

| Linee guida per I'uso di un vacuostato |

Fare riferimento alla pag.3.1-14 in Best Pneumatics 3.
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Serie ZX

Vacuostato/ZSE3-0X-21, 22, 23, 24

Grommet: ZSE3-0X-O Connettore ZSE3-0X-OOC

Lunghezza cavo
600 .
00) |

E | Woos
= E
[m] ?w&
3+
i 5] o,
. ]
o = i
Vi 2 2
10| 226 |&
2-63.3 Foro di montaggio N ®
by
1
i|_1o 226 | o
7, 50.6 2-0 3.3 Foro di montaggio
MM
Py I
8 7 50.6
vl
Pulsante RESET / \ Pulsante DOWN
Pulsante SET Pulsante UP g
o

]
Pulsante RESET, \Pulsante DOWN

Pulsante SET Pulsante UP
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Senza valvola

Configurazione e Combinazione [ Vacuostato (ZSE2) | \.\“\;\ 4
[Eiettore | +[Filtro (F) | “ae®
Modello EO
ZX1000 — F
Vacuostato (ZSE2)
Vacuostato (ZSE2) : .
ZXlDDD—ED MSO{M&MW:D Eiettore + Silenziatone
ventosa

Eiettore Serie ZX

Circuito
(I circuiti non dotati di un vacuostato sono mostrati sotto.)

Filtro
2-03.3 Foro montaggio

M5 (o MB)
{Attacea PD)
Tappo attacco
scarico esterno’

M5 (o M) \
{Attacco Py

FD

USCITA

Po—

Sensore d confarma presa (P)
— Z8P ———

mllacco .].J_q Rilascio nella
alimentazione 1 | pressions
ana H @_._ atmesterica)
— J@E A T
- . | gy { v
Filtra {F)
— ZXI-F
| |
i-—@—;sv
L . . |
:'L.d\.
A
2-R18* ‘ 03.6*
Foro montaggio Foro montaggio
121 10° 76°
Q 19° 13.6°
Nota 1) Rimuovere il tappo durante il rilascio esterno. Nota 2) Dimensioni [Per supporto montaggio A [ Per il distanziale di manutenzione 1
Filtro (F)
ZX1O000-F
Eiettore+Silenziatore
\ Filtro
\
\n
\
M5 (or M8) 1 T =
Attacco | , 2-03.5
colieg. [ {Foro
ventosa % montaggio)
- © @
| i 8 |
. " |
\?ﬂ . @ | o
i ase, Tk - N @
9 g ¥ e i
j RS | [ S— H i
-l 45 o [
Supporto A 11 88
(Accessorio standard)
46,5
& o
|oin._atn)
= T +
//ﬁﬂ @7 9 £ o
L . i I
[/
J% .I..... .I
P
|
an— ¢
\4_-\
2-R1.8* ~03.6°
(Foro montaggio) (Fora
montaggio
1*| ]l 107 B8
19* 4.8°
3.1-17
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Serie ZX

Scarico
eiettore

&
Valvola: K1
Configurazione e Combinazione Vacuostato (ZSE2)
- Vacuostato (ZSE3
|Eiettore | +|Valvola (K1) |+ = (ZSE3) Circuito
Filtro (F) R (I circuiti senza vacuostato
- }\\‘(\ SQQ sono mostrati sotto))
Senza sensore e filtro W
EO
Modello DOO PE S
R —_— lacuostato
ZX1000 K100O4d FO SCARICO (B)
Nessuno -1 — ZSE2—- |
R [
PV . |
i |
__amr].,., I !
; \
| |
Sensore di conferma presa(P)
ZSE) | (Rilascio
nella pressione
Vacuostato (ZSE2) - | atmosferica)
ZX1OOoO-K1O0OOdO-ed ‘ [ i d | |
v v
Filtro (F)
I’ ZX1-F 1|
_Q_iq v
Senza sensore e filtro
p—
v
a ﬂﬂ “ ﬂ Valvola alimentazione Valvola rilascio
J]_[I. ZSE2 e
W Fq m[“ Spillo regolazione
- flusso di rilascio
2-03.3
| /Toro montaggic]
[ | f':' G HH Piastra intermedia |
@l w E 1)
o < 2
¥ B
* w o
o P G e “' -
R n T tr"'}
) 1
l:i:::ﬂ E::"‘!—J' l=::=I
= 10,0, 176 M3 / \MS5 (o M8)
Aft.
Y MS (o M8) 76 (Atacco PE) 1 47 ;(C\ttaozg}alinentazione aria
(Alt. V)
Attacco colleg. 5
ventosa 78 Distanziale 1
Wlej
— Dispositivo regolaz. |
Meccanismo manuale pressione

(non bloccante] 1
-
2 o H

o F
-=
93

Eiettore + Silenziatore

Q Nota) Dimensioni

20
41*
51%

2-R1.8°
(foro montaggio) 1*

03.6"

17.6*

136"

#: Per supporto montaggio A
+x: Per il distanziale di manutenzione 1

(foro montaggio)
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Eiettore Serie ZX

Vacuostato (ZSE3)
ZX1000-K1O000-bO

M5 (o ME)

acco

colleg.
ventosa

]

2-03.3

(foro montaggio) Alimentaziona

Valvela

J114
{Nomalmente
chiusa)

Piastra
intermedia

6.5
18

M25 X 63
Vite Phillips

Pulsante
Attacco rilascio _DOWN
Re(PT)1/8 Pulsante
Meccanismo manuale up
{non bloccante)
Pulsante RESET
Pulsante SET
2-R1.8%
(foro montaggio)
Filtro ZX1OOO-K1OOO0O-F
Filtro
L= I /
11 15
5 i}
i
|
[ wn
S 2!
&
C= | ~~_2-035
1 88 (foro
montaggio)
66.2 -
!q> it
|rrhl. sl i
78 ]!
iz @ Jele
winl TN =] o
s~
7
2R18° B
(foro montaggio) ] a3.6%
(foro montaggio)
1% “10*| 8.8*
19* 4.8#

4.?\
{Attacco PE)
5 |
|
Ms |
(Aftaccoe PV)
Aftacco
alimentazione
aria
Distanziale 1

i (per montaggio laterale)

T r.@. .
T = 24
|z lope
=D |5
NN
re
03.6* (fors montaggo)
11104 226*
19* 18.7*

Senza sensore e filtro

ZX1000-K1O0O00d
fh
M5 (o M6]
V)
Attacco colleg. '
ventosa . "E
@
& ]
w3
@ ;I
1
e
wn

(Mo
chiusa)

R
R
BN
a
W
o
=
»
oW

Componen
per il vuoto

T 1T i
AP e
i
iy 1
2-03 / 3 1#
(foro montaggio)
69.4%
: 7w f‘: # |
[7 I
W ‘43 2
. B | |
o |
Supporto B g*
(standard) -
2-03.6
(foro montaggio)

O
<
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. Scarico
Serie ZX sittore
e
- \QQQ:
&
: "@\\4 A
Valvola: K3 Y o
5% I
< QS'Q/
. . . . \?\’&5 .
Configurazione e Combinazione Vacuostato (ZSE2) {@‘\?’
[ Eiettore | +|Valvola (K3) |+ | Filtro (F) _‘@x\\%"\z\\
N V\\ Q'Q,Q
|Senza sensore e filtro | W
Modello EO
ZX1uo0o0g — K3OOO b F
Nessuno
PD»——
Circuito
p [l circuiti non dotati di vacuostato
sono mostrafi sotto)
PE Vacuostato (E)
— ZSE2—
:" ] [ —|
PS %é—t | |
e o] |
{HO—ay
Vacuostato (ZSE2) Altro (F) | e
ZX1-F —
ZX10O0O0O-K30O0OO-eO r "
i | Sensore di conferma presa (P)
=0
ZSP1 —-
T ’_ ) §| (Flllasdo nella
Senza sensore ' v I ﬂ.mos‘l‘erlea)
efiltro
’—“ ‘ evalore '
{ PISSSIONS |
| | | 1
=V Oy
i il
i o | o
AL ] Valvola alimentazione ﬂl] ﬂ“ Valvola rilascio
] Vacuostato VJ324M VJ3i4
(ZSE2)
] h / i Meccanismo
0 =l manuale
|
M - 7 W g:l Spillo regolaz.
. : flusso di rilascio
! 1) [t | ——————————
ol Piastra ICHES
€ g intermedia fip=r=
N ™~ o | &
° i | Be® @
| i i | w o
0 C@%/J@} ccl ﬁ% Sy N&w |/F
[T} 4 @) - ™ L3 = . o - .
= i ;"1'@ |
b ———— —L | -
S— s 1 2-03.3 N
\31-2 T 10]_] 176 ™\ oro montagoio) / 1) a.
\_M5 (0 M6) g 5 \M5 (o M6
Supporto A (Attacco V) (Attacco PE) (Attacco PV)
(standard) Attacco colleg. Attacco
ventosa alimentazione
aria)
99.6 Distanziale 1
23 3 (per montaggio laterale)
Dispositivo regolaz.
pTE.‘SSIOI"E - T Fl
,$’ & i
1
4
= T
e © A "
EQI Eﬂs_l@ a2 E —-m‘ﬁi_rfﬁ
N ]ﬂ g __55} 0|
Y w @
Mecc. manuale  /Elettore + Silenziatore |
(Spingere e ructare il |
meccanismo di bloccaggio) 2.R1.8" | 03.6*
(foro montaggio) itoro montaggio)
Q Nota) Dimensioni [Per supporto montaggio A 1% _|[10* 7.6%
[TIPer il distanziale di manutenzione 1 19* 13.6%
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Eiettore Serie ZX

Filtro (F)
ZXOOO-K3OoOOOo-F

- Filtro

| / —
| ZR
! ZM
— e o
!:5— oy ZY
S ZH
11 8.8 2-93.5 L
" 89 (foro montaggio) 7U
[& ®H
N zL
== B 1 T —
15219 Vﬂ?ﬁ_@__ ol -
EE% —“G} W% , ———
N P
-] ——
2-R1.8" 036" ZCU
(foro montaggio) (foro montaggio) —
1*J|10° 8.8* cyv
19* 4.8°
Componen
per il vuoto
Senza sensore e filtro
ZX1000-K30O00O00
-i+][=t
N
] o T P~ =
® g Lk 5lel®
bl PN e
KO i
M5 (o M6) ' \'qu 208 / 3|l 1
(Aftacco V) 0] (foro montaggio)
Attacco colleg. 91.0*
ventosa =
71 .
7t f 4
=3 L
s | W | <1+
i3 4 KA
Supporto B g*
(standard) L&
2-03.6

(foro montaggio)
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Serie ZX

Valvola: K6

Rilascio esterno
aria alimentazioneg.arico

eiettore

Alimentazione I
aria pilota

Configurazione e Combinazione

Vacuostato (ZSE2)
[ Eiettore | +|Valvola (K6) |+ | Filtro (F)
Senza sensore e filtro
Modello EO
ZX1oog —  Ke  — F
Nessuno

Vacuostato (ZSE2)
zX1OOd - K6 —-EO

iff i

Attacco rilascio

esterno T *—

Circuito
(I circuiti senza vacuostato sono mostrati sotto)

—aT

Vacuostato (E)

Attacco pilota D—~+—x et SCARICO I.__. ZSE2 — _[
[y a— :
PV——t ’

Vacuostato
(ZSE2)

-

|
o

Sensore di conferma presa (P)
ZSPl—

[ | (Rilascionella

I <] pressione

Filtro (F)

r ZX1-F W

\I’al\.rola alimentazione
(azionamento \,
preumatico)

BM

illo regolaz,
T?Esso c%gﬁlascm

Piastra_intermedia PE=S=TT "i
l.-.

T

M5 (o M6
Aftacco PV)

ftacco
alimentazione
aria

I L 1 ¥
l “:B‘ 1] ‘ -
o3 | Q| g
! g ¢ E ! 8@
| [ I
1 })@ M T, et
I ; & & | ©r 2
8 qave ) Rk mill
= S w o
42 __._\; = _ \.2-03.3
Su A M5 (0 M6) Passo =10 17.6 (foro montaggio)
= andard K\naoco \f{
ttacco colleg.
ventosa
78 Distarziale 1
2,13 _ Dispositivo 31 /" (per montaggio
M5 X 0.8 Lo iJE—-- | g Ae)
Attacco pilota 1\ ‘:,JQ @ L
! 7
w ] 4 [
&" 3 ﬂ 8|s b
L
M5 X 0.8
Attacco rilascio esterno
03.6*
Vacuostato (foro montaggio)
ZSE2
2-R1.8* 13.6%
(foro montaggio)

Q Nota) Dimensioni

[IPer supporto di montaggio B

[TIPer il distanziale di manutenzione 2.

3.1-22

O
<



Eiettore Serie ZX

Filtro (F)
ZX1O00O0-K6-F

m Filtro

L ‘ /
B -
[
o9
3 e
11 LS.B 2-93.5
A (Foro di montaggio)
66.2 Distanziale 1

ﬁ (Per montaggio laterale)

‘ 13
L “L‘\i, 7

2R18H 3.6
(Foro di montaggio) (Foro di montaggio)
10100 | 880
190] | 4811
Senza sensore e filtro
ZX1000-K6
11 15
; T
ol |® | @ =
< o ™
T ©) T e
Cad®, b b~
s f——
< 2-93 3/]atd
MS (or M6) o (Foro di montaggio)
(Attacco V)
Attacco colleg.
ventosa
69.41
. 492 @n
2 7] Fia
T - A —
= = =
7 T
ig? Wﬁj E,
3 7 L
4 & © 80% by 1
- s
Supporto B '
(Accessorio 2-93.6
standard) (Foro di montaggio)

O
<
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™
?
ZH

ZU
ZL

ZF
z
o
o

Componen
per il vuoto




Serie ZX

Valvola: K8

Alimentazione aria
per alimentaz.
valvola pilota

Alimentazione aria

per rilascio valvola

pilota

P

Configurazione e Combinazione

| Vacuostato (ZSE2) |

[ Eiettore |+|Valvola (K8) |+[Filtro (F) |
|Senza sensore e filtro |
Modello EO
zX1000 — K8 — F
Nessuno

Vacuostato (ZSE2)
ZX1O00O0O-K8-EO

M3

Attacco pilota
™

valvola

alimentazione

M3

Attacco pilota
valvola rilascio

PD ¢———
Attacco pilota [>——

Scarico
eiettore

o
<
Q;a
NG
/ o 0%
c© >
RGeS
e

Circuito

(I circuiti non dotati di
un vacuostato
sono mostrati sotto).

PE
Attacco pilota [>--~

-

-
w

T
<
= ‘JT-—-—

78.6 Distanziale 1
o i 31 (Per montaggio laterale)
3 Disposit impostazione
e eSS, E’
i,
o~ ad
© o |
— OTN| < W0
N o n
S el N
7 N
2-R1.8J 23.6 1
(Foro di (Foro di montaggio)
montaggio) 1 CH|10C0 7.6
190 13.601
Valvola di scarico
Vacuostato (Azionamento
pneumatico)
(NA)

/ (ZSE2)

Vacuostato
(B)

ZSE2 7

Sensore
conferma presa (P)

i (Rilascio nella
| pressione
atmosferica)

|
‘ Rilevatore di press,l
I

Filtro
)

’7 ZX1-F ‘
oy
Senza
sensore e filtro

]

kv

Valvola di rilascio
Azionamento
pneumatico)
VJA314

Spillo regolaz.

=

(Attacco fm=r=Tush

ﬂ VJIA324
il Azion. manuale
[ FI! (non bloccante)
I 7
! M3
0
V) 0 = 2 o 2 PE)
s 8 3 | 8o °
0 : E 1 0
) ._@®_} ® [& &) ©y @
UH) XV : b4
[t | s i
42 = 10 17.6 2-83.3
\ M5 (or M6) (Foro di montaggio)
(Attacco V)

(Accessori standard)

ventosa

£

Attacco colleg.

Nota ) Dimensioni [ZPer supporto montaggio A

[TIPer il distanziale di manutenzione 1.

l_.,_.‘g_?\ M5 (0 M6)

-l

(Attacco PV)
Attacco
alimentazione
aria
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Eiettore Serie ZX

Filtro (F)
ZX1O00O0-K8-F

Filtro

m 2-03.5
11] oo
rmniaggo}
67.8
ey
&~ v W
M %gl_ g = &
ry @ %7/ vt| o)
o | @i )
SR
02-B1.8* s ‘1\.
(foro montaggio) B 6
14 10 (foro montaggio)
8.8*
19 4.8%
Senza sensore e filtro
ZX1000-K8
|
M5 (o V6] |
[SC00 |
Aftacco colleg. I
vertosa PR R E - ]
. | @ % E {3 v~
=t
8 l@ 4 e
0| th
i B
W 2 2 1*
{foro mortaggio)
70.2*
50 ®
)
| =8

¢ ®

SIS

i
o714

-
20*

Supporto B 8*
(standard)
2-03.6
{foro mortaggio)

3.1-25
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™
?
ZH

ZU
ZL

ZF
z
o
o

Componen
per il vuoto




eiettore

Serie ZX =

>
@‘\\@
A
. S
Valvola: J1 ol s
st%‘\gq@}"(*. ]
Configurazione ed installazione &7
g | Vacuostato (ZSE2) \ o
- = x<
| Eiettore |+|Valvola (J1) |+ Filtro (F) | @%@?’
- \
| Senza filtro e sensore | Ny
W
Modello EO
ZXi1aoog  — Ji0od _ F
Nessuno
Vacuostato (ZSE2)
ZX1000-J1000-eO
Ventosa
1B |
ﬁ ﬂ |!| oo h |5 / ZSE2 Valvola ﬁﬂ
alimentazione
}I:lq ¥
! . L 2933 o)
% Foro montaggio,
| o @ HH ( 9% )m Piastra intermedia
o J 8 é o
! o ~1 0
% — 0| o 5
S B E |,€H_;£ —1—1" 14
[Te} I I
= : — — ¥
R 10|, [ 176
76
- - M5 (o M6
Supporto A MS (0 M6) Att( ;V
(di serie) (Attacco V) . (Attacco PV)
Attacco colleg. Attacco
ventosa alimentazione aria
78 Distanziale 1
2 1?'-'3 31 (Per montaggio laterale)
Azi I Disp. regolaz.
Zlona. manuale pressione i i
{non bloccante) 41} & % Clrf:UIt_o. o
. B PD —-— (I circuiti non dotati di vacuostato
o e Hl . . sono mostrati sotto)
g © £y //&7‘ : £ | vl & *:r' bt I
N5 @ v//// [Ie]
() Xz =i 1
hd PE Vacuostato (E)
Eiettore+Silenziatore /
23.6* r —ZSE2
(Foro montagg.. | | —|
14 |[10% 17.6* PS »é—4 H .
2-RL8* 19* 13.6* EvEs b——- ‘
(Foro di montaggio) L”{ ] I ; I"’“ | i
i A
Sensore di conferma
aspirazione (P)
atmosferica)
( ZX1-F “
=
Senza filtro e sensore
Q Nota) Dimensioni =: Per supporto di montaggio A | 1
=x: Per distanziale di montaggio 1. ﬂ" v
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Eiettore Serie ZX

Filtro (F)
ZX100OO-J1000d-F

0

i Filtro

WS,
=9 ] [
11 Il | ZR
5 i ZM
o-al zY
ul | lss = 235 (S0,
gt B 2 (Foro di montaggio)
66.2 ZH
Lo _onl LT
7 ) ZL
/] i 2 Eg m;;
s ZF
2r180) L@y
(Foro di montaggio)—‘ A 23.61 Z P
10 10 | (goar%\ montaggio)
“1o0| |48t ZCU
Cyv
Componen
per il vuoto

Senza sensore e filtro
ZX1000-J10000

M5 (0 M6) =
(Attacco V) |
Attacco colleg. -
ventosa G
5 5
1 o
al > s
3 P =
LI
14

2- g3 / 3

(Foro di montaggio)

69.41
50.4 H
[T
Ry
— -
77| H
5 ' W B j%
H @ L
o | el 5
Supporto B _E_[_j
(Accessorio standard)
2-93.6

(Foro di montaggio)
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Serie ZX

Valvola: J2

Scarico

eiettore

>
&
@{\
«"5@
Q\Q,Q.)% QQ
(¢ {@&Q

Azionamento manuale

AT M5
2 (Attacco PV)
Attacco

alimentazione aria

Circuito

(I circuiti non dotati di
vacuostato sono
mostrati sotto).

\\0\’6
ot K
(Vi) :
. . . . Lo /
Configurazione e Combinazione P -
[Vacuostato (ZSE2) | P
| Eiettore | +|Valvola (J2) |+ Filtro (F) | oM
- 0\'51'Q
|Senza sensore efiltro | IR
w «&cﬁi
Modello ED s
ZX1uoog — J20000 —_— F
Nessuno
Vacuostato (ZSE2)
ZX1O000-J2000-ed
h Vi Valvola
o — L Vacuostalo. dalimentazione
M 1 \_I EI (ZSE2) (NA)
|J VJ324M
: ~ m 7!
| 0 g / '
i © 0 M3
o 0
< (R o (Attacco
~ < f = o B3 ool PE)
S E w0 o
| (Yol
D . & a ] m[oo[
o TR r,j'\ =15 go'\—cl
: B i '6""@\—' L
9’[ i |V L—--% '1\ > =
,‘_L4.K_ <] wl 1176 ™\ 2033
M5 (or M6) (Foro di montaggio)
Supporto A (Attacco V)
(Accessorio standard) Attacco colleg.
ventosa
99.6 ) ) PD
. 23 31 /" (Per montaggio
AZ'Q”W Dispositivo (Iaterale) % H—
(Spingere e ruotare regolaz. pressione .y - /F
il dispositivo di E P
bloccaggio)
(] © ®
el [N o D—i Dri
@ N S| o PE
n
N Ps
PV
A
2-R1.8K 23.61
(Foro di montaggio) (Foro di montaggio)
100} 1000 7.6
190 13601

. Q Nota) Dimensioni [Per supporto montaggio A
[ITPer il distanziale di manutenzione 1

Vacuostato
sensore (E)

1

ZSE2

Sensore
conferma presa (P)

___ZSP1___

(Rilascio nella
pressione
atmosferica)

l
|

=]V

Senza
sensore e filtro

[ ]
=V

3.1-28
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Eiettore Serie ZX

Filtro (F)
ZX1O00-J20000-F

q\ | Filtro

i3 VA
In1 i i
|
| M
oL oy
1; =zz=i] g 2985 L
89 L L. (Forodimontaggio)
ZH
o b aﬁ
3oL oI oy [ e
= SE ZL
™ 7
il i ZF
2y [ —
2-R1.8H N 53,68
(Foro di montaggio) (Foro di montaggio) 72 P
10 10 8.8
01| | 480 ZCU
Cyv
Componen
per il vuoto

Senza sensore e filtro
ZX1000-J20000

b b

i
5 TS
1 i
N
big
>
2-03 / =
(foro mortaggio) :
(Attacco V)
Attacco colleg. O 0
91.2
ventosa ‘ T B
]"‘"— |-
e F
[@% i@ Yo - b
R 1 18
_.-_a__ﬂ@% 5
Supporto B 18tH
(Accessorio standard)
-93.6

(Foro di montaggio)
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Serie ZX

Eiettore/Manifold

Funzioni
Max. numero di unita Max. 8 unita
. Aria di alimentazione dall'attacco PV del manifold
Funzione ] )
per alimentazione comune.

Distanziale individuale R1

Separa l'aria di alimentazione dal manifold
e permette di utilizzare le unitd una ad una.

Funzione

Caratteristiche standard

Attacco Attacco Funzione
Attacco PV 1/8 Alimentazione aria
Attacco di scarico 1/8 Scarico comune
Peso 1 stazione: 73g (ogni stazione aggiuntiva: 50g)

Note)Attacco PD: Cieco
Scarico da entrambi i lati per un manifold ZX1103 con 4 o piu stazioni.

Alimentazione

i /"\\"t?"iff"d Lato sinistro Lato destro
di alimentaz. dcco PV PS PV

PS
L (Sinistra) O [ J [ J [
R (Destra) [] [ J O [
B (Sui due lati) O [ J O ([

O: Alimentazione @: Tappato (L'attacco di scarico rilascia nella pressione atmosferica.)
Nota) | dadi di otturazione sono installati sugli attacchi di ogni valvola.

Utilizzo del distanziale individuale R1

Funziona come unita singola. L'aria viene alimentata dall'attacco PV della valvola. L'attacco PE
scarica nella pressione atmosferica Gli altri attacchi sono chiusi.

Nota) Se si utilizza un distanziale individuale R1, le altre valvole dovrebbero essere dotate di un
distanziale fittizio R16. Le funzioni rientrano nello stesso standard; alimentazione comune dal
manifold.

Codici di ordinazione del manifold

Indicare il modulo per il vuoto, la piastra di otturazione e il distanziale individuale sotto al codice del manifold.

(Base manifold) (Distanziale individuale)
Numero di stazionil l Posizione attacco di alimentaz. l Sistemazione
01 |1 stazione ) Posizi . ) (La prima stazione dal lato destro del
02 | 2 stazioni Simbolo a?géglf AUl lato valvola & la stazione 1).
[ S L'attacco PV & = Tutte le stazioni
08 | 8 stazioni R | Latodestro | ¢\ '\at6 destro. 1 |Solamente stazione 1
L | Lato sinist L'attacco PV & : : _
Filet. attacco alo sinistro | ¢ 1 Jato sinistro. 8 |Solamente stazione 8
= Rc(PT) ) . | L'attacco PV e «Se si richiede piu di un
B | Suidue lati . . : ) . .
sui due lati distanziale, specificare tutti i
F G(PF) distanziali.
T NPTF +1 Per la valvola.

*2 L'attacco di scarico EXH rilascia
nella pressione atmosferica. | tappi
sono collegati agli attacchi PD e
agli altri attacchi della valvola. (Esempio d'ordine)

(Esempio d'ordine) Se installato su stazioni 1 e 3:

ZXX106-R - reeveevrmennenrniinniininnnns 1 pz. (Base manif0|d)
#ZX1101-K15LZ-EC - -5 pezzi. (Unita vuoto singola) ZZX106-R eoveereeveiennenns 1 pz.
H#ZX-BML coeveeeeienieiies 1 pz.(Piastra di otturazione) %ZX1101- K15Z-EL ----- 6 pezzi.
*ZX1-R1-1
Prima stazione dal lato valvola *ZX1-R1-3
#ZX1-R16 reeverernnnnininnns 4 pezzi_

3.1-30
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Manifold/Esempio di circuito

Eiettore Serie ZX

Senza alimentazione individuale

PV: Attacco alimentazione

PS: Attacco alimentazione della valvola
di alimentazione

PD: Attacco alimentazione della valvola
di scarico

PE: Attacco scarico pilota

EXH: Attacco comune scarico

[Hsempio di circuito

PV EX';D
VPSA
PD %———4——
PE T
g -y
| -
PS Xt ———4——
PV >+ -
N PP \'
PD —————— 7T
PE T
NP D]
| o
PS Xd———¢4———
PV ‘ -
I 1
AL [ L v
PS PD
PV EXH

Con alimentazione individuale

Distanziale fifizio R1§_~<

_Distanziale individuale R1

[Hsempio di circuitod

PV_EXH
PS PD
Y Pay
PD [ (g
!
PE . :‘ NP g
!
NP N
@ -
PS¢ "
PV X%+ — 1
CHH
NP \Y

Distanziale fittizio ng/

PD _'776’4\_/\4 —

e i% SVY
| |

g

r
I
PS <

PV D —>
I [
] |
Ul ey v
Distanziale individuale R1 /

ZCU

CYv

Componen

O

3.1-31
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Serie ZX

Manifold/Eiettore 4!

l//)e
Co %,
O‘Q’/c
¢,
/7)[//7@ /)7(//)6)
Sop %
1 \alvola alimertazione (VU114)
Valvola rilascio (VJ314) ne
: ' M ﬂﬂ Valvolarilascio (VJ114)
valvola alimentazione (VU314) (NA) Spillo regolaz.
(M.A) flusso di rilascio
Meccanismo manuale
(Ruotare semrplicemerte 1
dispositivo _
di bloocaggio) §
@
3l &

131.4
Piastra terminale _
Base manifold 4-p5.5 (foro montagdo)
\\611 295 Adttatore di scarico
Meccanismo manuale 10| 26 1/8
[Spingere e ructare Spillo di regolazione
il meccanismo 23 32 —
di bloccaggio) e ISensore d conferma presa
Meccanismo manuale = _1'_; : &) / Z5P1
(Ruotare semplicerente eI oI5 6 AEF p
il dispositivo di bloccaggio) =1 3 “":\( o1 - %— &l 5 -
Corpo 1 - it
j i . Il {1
e CER= i ~dCE
o B a2 - @-‘1 -?\Q Dispositivo regolaz. pressione
M5. 3 20 | N Vacuostato
(Attacco pilota) 13 —= _J I ]% _J% M ZSE2
M5 Pl | el ~ Filtro
(Attacco rilascio /I i 5 \::\ A
aaiemo) - ([ Adattatore B
Adattatore D~ ©|(44) ~Silenziatore + Eiettore
Distanziale individuale R 22 | 30
37.4 47
57.6
70.3
(mm)
Simbo———Stazioni] 1 2 3 4 5 6 7 8
L1 33 54 75 96 117 | 138 | 159 | 180
L2 45 66 87 108 | 129 | 150 | 171 | 192
L3 50 71 92 113 | 134 | 155 | 176 | 197
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Eiettore Serie ZX

(Alimentazione di pressione individuale)

Vista B
133.9
63.6
25,10
Distanziale individuale R1 ®
IBEREIOST N 8l |
@ o T IOeE®
feczon M s
S Ak '
o 4 B 7
T |5 e }
Distanziale fittizio R16 ¥ 1w
. e W
Distanziale fittizio R16 i %
I
Distanziale individuale R1
— ]399

Attacco ugello di

Vista A
M3 A
Aftacco scarico
pilota *
(Attacco PE) N\ olo ‘
|
se%ieggpegg D
wl @ | BS A A
n| © PV PV ”\!®
[aV 3 % I
[13)
5 N
M5 (0 M6
22 5| Passo=21 Attacco alimentazione
aria individuale
M5 (0 M6) (Attacco PV)
Attacco alimentazione
aria individuale
(Attacco PV)
et
o
_ m ger :
r | 0
0 ‘ * o
8 v ¢ [® | ah
5 (P e el 4=
Q T ® ® & ~—
W oy v g g |
Passo
M5 4.5]|=21 22.5
(o M6)
Attacco colleg. M5 M5
ventosa (oM6) (o M)
(AttaccoV)  Attacco colleg.
ventosa aspirazione
(Attacco V)

Esempio di circuito

(Standard)

PV EXH
PS PD
YX&

T
23
I
i

[

iy

(Esecuzioni su richiesta)

(Alimentazione pressione vuoto

individuale)

T PV EXH
Distanziale individuale R1 PSPD

il
PE ﬂ“ Ao
< S o
Altaccon
alimentazione’ = T B%W
: S aria individuale *’DI;’*‘

q

Rilevatore di press|
>V

Distanziale fittizio R16 -

PD

PE

]

| g

X D
Attacco scarico esterno

PE

Attacco pilota =

PDI

*%
xx

Alimentaz. aria individualg 1 %}L
attacco: PV
Adattatore D! N v

|

PS PD

PV EXH

O
:

PS
PV ==
DV Distanziale Iinizwooé%]leIT}
At L B
acco scarico esterno j

P
Attacco plﬁ)@

PD[

PS i PS
PV — PV e
Ds%g V' Distanziale individuale R1 =

Attacco PV

aria mdiwdua\eD I

Adattatore D 7~
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Serie ZX

Eiettore/Manifold: K1

Esecuz. K1
ZZX100-00
ZX1000-K1O0LO-eO-0O

jm] Mﬁ nnﬂ ﬁﬁ § ﬁ Vacuostato
§] SFRED
2|1 / Z5E2 Filtro
o= = 5 /
Attacco colleg. [
ventosa = . = 1
M5 L ! _l I /
(o M6) ['e] T {
S A |
o I O
% N~ i ©
e | . 8 !
&) ® /i
St elet It 0 0
2-%
4.5 Passo=21 22.5 Attacco scarico comune
2-%
(Attacco PV)
Attacco comune di
alimentazione aria
7.4 i
2 3 4-05.5 (Foro di montaggio)
|.28—-1_ Disposit. impostazione press.
23.4
10| ww
Azionamento manuale < ©
VA
o NN
: iy PN
o @f—@_‘ o
AN N
el ol
| [V | | g }

€

¥
23

Base manifold

Piastra terminale

Simbolo

Sezon] 1 2 3 4 5 6 7 8

L1 33 [ 54 | 75 | 96 | 117 | 138 | 159 | 180

L2 45 | 66 | 87 | 108 | 129 | 150 | 171 | 192

L3 50 | 71 | 92 | 113 | 134 | 155 | 176 | 197
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Eiettore Serie ZX

Circuito

EXH
PVPS PD ZX

PD %—T—y\—iﬁ\—j ?
i a
zY
PE T
% 9 ZH
J ol ZU
PS X¥———¢— ¢

g 0 e =
Valvola Valvola rilascio . - "
d'alimentazione II ﬁﬁ M

]

VJi14 A4 v
vdna I I I Spillo di regolazione ZF
—+ flusso scarico ZP

VJ114 [VU114 |ivyi14 |Vu11d PD )e_.—_q_.__f\_/\_/\__q

- |O|0|0|0) A % E
gg»-vs'—PD gg*“ﬂ"" CYV
%_ g%% PE %

) Componen
Plvps® P‘VP% g PE N N perilpvuoto
! ‘ ol =
20 _| 5 -
22 5 | Passo=21 ! o1
PS X&——T9
PV X< — DY
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Serie ZX

Eiettore/Manifold: K3

Esecuz. K3
ZZX100-00

ZX1000-K300O0-eO0-0

K
8g
mill
3 o g ﬂ
c
e L 3 T Yiouostalo:
H Filtro
L] 1] I/
Attacco colleg. 1 | FH
ventosa I
B [
ZSMG) | ! o) % |© ‘ /
~ D ‘
s} 4t
o @ |8
& G & |
® 3 |
b PS |
poe = SO
® P, l S i p PV 2|
2-%
45 Passo=21 22.5
374 ||.3 204
44 -
18.7 .
61.1 o 4-05.5
451 3'2 / Disp. regolaz. pressione-
wlwm
4 / 10| <+| ©
Azionamento manuale 1
B Rabe0 23\ [T
1 T3 %__.% &
(2 o2l g || Q
o Q| 5
5] ® &L ! I Y Y] N oo
{ % PN 0 % Ol a2
5 | ¥ & | o
Bz o
Lz} -
Base manifold 17
Piastra terminale (44) \_Eiettore+Silenziatore
(mm)
Simbolo Stezoni| 1 2 3 4 5 6 7 8
L1 33 54 75 96 117 | 138 | 159 | 180
L2 45 66 87 108 | 129 | 150 | 171 | 192
L3 50 71 92 113 | 134 | 155 | 176 | 197
3.1-36

O
<




Eiettore Serie ZX

Valvola alimentaz.
VJ324M
Azion. manuale

51.3
o

Valvola rilascio
| VJ314

/

|/ _Spillo regolaz.
flusso rilascio

O

Circuito

ﬁj

PV EXH
PS PD
Y x A

GBS
=i -
PS >t ——— 4
PV
_D‘[[E{];\_r\_r\_f V
v
PS PD
PV EXH
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Modulo per il vuoto
Serie ZX/Sistema esterno di alimentazione
Vuoto

Codici di ordinazione

Esccus e ] Veewsiao | ZX 100

ESZ?{YQ'S.A = Vacuostato ZXlOO

Es\églalchlﬁ.c — Filtro ZXlOO

Valvola/Combinazione valvola di alimentazione e valvola Attacchi PV/IV
di rilascio M5
Vedere la tabella D a pag. 3.1-39. — _
. Y M6 (Su richiesta)
Valvola pilota
Cc: 1w Connessione elettrica vacuostato
— |(Coniind. ottico: 1.05W) — Lunghezza cavi: 0.6m
Grommet —
" Cc: 0.45W L Lunghezza cavi: 3m
Y (Con ind. ottico: 0.5W) C Lunghezza cavi: 0.6m
*24V cc e 12V cc sono CL annetiore Lunghezza cavi: 3m
compatibili con 0.45W. Senza connettore
CN (senza cavo)
Tensione «Vedere la tabella 3 a pag.
5 24Vce 3.1-39 relativamente al
6 12Vce codice del cavo con
connettore.
V 6Vce -
S 5V co Vacuostato/Filtro
R 3V cc E [Vacuostato (Generale) [Completo di filtro di aspirazione
« Vedere a pag 3.1-52 | Azionamento pneumatico F Solamente filtro di aspirazione
relativamente (K6, K8, J3, J4, D3, D4)
all'ordinazione del
manifold.
* Vedere apag. 3.1-60e Vacuostato digitale
3.1-63 per I'ordinazione di > TS T oo
un pezzo di ricambio. b | mmHg 21 usci fe enza usq a anal oglca
. . 22 2 uscite/Con uscita analogica
Connessmm—_:- elettrica KkPa 23 [ uscita (Con rilevamento problemi)/Senza uscita analogica
L Lunghezza cavi: 0.3m DP 24 |1 uscita (Con rilevamento problemi)Con uscita analogica
LN Senza cavo Nota) L'uscita analogica & disponibile solo per
Connettore
5O ad Senza conne_ttore Q I'esecuzione con grommet.
M . Lunghezza cavi: 0.3m
MN innesto Senza cavo Azionamento manuale
MO Senza connettore — | A pressione e non bloccante
G " Lunghezza cavi: 0.3m B |Incassato autobloccante
Grommett] -
H Lunghezza cavi: 0.6m ) ) o
— Azionamento pneumatico Indicatore ottico e soppressore di picchi
Q Nota) Non e‘;[ pg\)ﬂssjbile usage ig,lconnSIQQ}Eﬁlgd - Nessuno
Innesto M, In caso di ulllizzo di Con indicatore ottico e
combinazione di valvola di z NSO
glimentazione e valvola di rilascio). soppressore di picchi
" —
« Per il codice del cavo con connettore, S Con soppressore di picchi
%fare riferimento alla tabella a p.3.1-
M\ Precauzione
Soppressore di picchi Esecuzione cc:
(+) @ Rosso Far combaciare le polaritd dei connettori a seconda
& @ dei segnali ® e © sui connettori stessi. Non
3 é invertirele polarita perché i diodi o i sensori
o @ potrebbero bruciarsi. Se i cavi fossero gia connessi, il
(=) eNee | cavo rosso €@ e il cavo nero & (9.
Indicatore ottico e soppressore di picchi
LED £
4 &
(=)
3.1-38
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Sistema esterno alimentazione vuoto Serie ZX

Tabella 1. Valvola/Combinazione valvola di alimentazione e valvola di rilascio m

Componenti Valvola d'alimentazione Valvola di scarico
. . Elettrovalvola Azion. pneumatico Elettrovalvola Azion. pneumatico|Rilascio esterno
Valvola Valvola di Simbolo
d'alimentazi iasci N.C. N.A N.C. N.A. | Nessuna) N.C. N.C. N.C. Nessuna
alimentazione  riascio (VJ114) | (VJ324) | (ZX1A) | (vI324) (VJ114) | (VJ314) |  (VJA314) ZSe
Elettrovalvola Elettrovalvola ——
K1 - _ - — — - — —_
(NC) (NC) e e 7R
Elettrovalvola | Elettrovalvola K3 B ° _ B _ _ ° _ _ _ —
(NA) (NC) 7M
Azion. Fﬁgmatlco Rilascio esterno K6 - - ® - - - - - ® B
Azion. pneumatico| Azion. pneumatico K8 ° ° Y
(NA) (NC) B B - - - - - - —
— - Senza valvola ZH
ZU
Tabella 2. Valvola/Cavo con connettore Tabella 3. Vacuostato/Cavo con connettore ZL
Codice assieme connettore Codici di ordinazione ZS_ 10_5A 7F
(per cc) ) .
VJ 10_ 20_4A Per ordinare un mod_ulo peril N Lunghezza cavo —
vuoto con un cavo di 600m o piu —_— ZP
lungo, specificare sia il codice del — | 06m I
modulo per il vuoto che il codice 30 3m
assieme connettore. (Esempio 50 5m ZCU
d'ordine) —
ZX100-K15LOZ-EC:++sveenee 1pz. Nota) Per ordinare un sensore con cyYv
*V/J10-20-4A-6-nvveereerens 2 pezzi. un cavo di 5m, indicare i codici del
Lunghezza cavo sensore e del cavo. (Esempio Componen
— |0.3m (Standard) d'ordine) per il vuoto
6 0.6m ZX100-K150Z-ECN----e-o- 1pz. E—
0 1m *VJ10-20-4A-6:++++- -2 pezzi
15 1.5m *7S-10-5A-50:--eeerernenens 1 pz_
20 2m
25 2.5m
30 3m

Alimentazione esterna di vuoto/Modello consigliato (I modelli elencati vengono consegnati in tempi brevi

3.1-39

Cominazioni Tensione Connessione i ) . Connessione
Modello Valvola d'alimentaz|Valvola di rilascio stimata elettrica e oét_lcp eh' a;:'g_(l)stato elettrica
(Valvola pilota) | (Azion.diretto) |dellelettrovalvola|  (cavi) SUHEEEe ] s lltro (sensore)
ZX100-K15LZ-F (V,tl].lcl.4) (V'?‘Jﬁ-df) o Con . Filtro ((;hzii?::r)azmne
NC NG Con indicatore ottico
ZX100-K15LZ-EC o o 24Vce connettore e Con connettore
(VJ114) (V‘]lé4) ad innesto | soppressore Va(czugzt)ato
N.A. N.C. di picchi
ZX100-K35MZ-EC (VI324) (VI314)
ZX100-K15LZ-EC] ZX100-K35MZ-E[]
o
% S\VC



Serie ZX

Sistema esterno di alimentazione vuoto/combinazione di valvola di alimentazione e valvola di rilascio

Simbolo della combinazione: K1

Un'elettrovalvola N.C viene utilizzata per valvola di alimentazione.
Un'elettrovalvola N.C viene usata per la valvola di rilascio vuoto.
Applicazione: Questa combinazione viene usata per effettuare
controlli in base ai segnali elettrici.

Simbolo della combinazione: K6

Bisogna utilizzare una valvola esterna a tre vie come valvola di
alimentazione. Inoltre, una valvola esterna a 2 vie (valvola vuoto)
deve essere usata come valvola rilascio vuoto.

Applicazione: Questa combinazione viene usata per effettuare
controlli in base ai segnali elettrici.

PD ——
Valvola di P D o —
rilascio Attacco rilascio esterno
= ZX1A
PE
. Attacco pilota
Valvola di :
aimentazione | - ZX1A-—
e B
| [
L ps e
pv [ pv 3
L I
—J A —] A
Modo d'uso Modo d'uso
Valvola |Valvola d'alimentazione|  Valvola di rilascio Valvola |Valvola d'alimentazione|  Valvola di rilascio
Condizione Elettrovalvola Elettrovalvola Condizione Elettrovalvola Elettrovalvola
1. Aspirazione del pezzo ON OFF 1. Aspirazione del pezzo ON OFF
2. Rilascio vuoto OFF ON 2. Rilascio vuoto OFF ON
3. Arresto operazione OFF OFF 3. Arresto operazione OFF OFE

Simbolo della combinazione: K3

Un'elettrovalvola N.A viene utilizzata per valvola di alimentazione.
Un'elettrovalvola N.C viene usata per la valvola di rilascio vuoto.
Applicazione: Questa combinazione viene usata per effettuare controlli in
base ai segnali elettrici. Poiché la valvola di alimentazione € N.A, la
pressione alimentata nell'eiettore non viene interrotta in caso di blackout; il
risultato & che la condizione di aspirazione puo essere mantenuta. Questa
combinazione viene usata per impedire che i pezzi cadano in caso di
blackout.

Simbolo della combinazione: K8

Una valvola ad azionamento pneumatico N.A viene usata come valvola di
alimentazione. Un valvola ad azionamento pneumatico N.C viene usata per
la valvola di rilascio vuoto.

Applicazione: Questa combinazione viene usata per effettuare controlli in
base ai segnali elettrici. Poiché la valvola di alimentazione € N.A, la
pressione alimentata nell'eiettore non viene interrotta in caso di blackout; il
risultato € che la condizione di aspirazione pud essere mantenuta. Questa
combinazione viene usata per impedire che i pezzi cadano durante

PD X—— possibili blackout.
Valvola di PD %X——
filascio 3 Aftacco pilota valvola
di rilascio
—
PE
Valvola di PE
alimentaz.
- Aftacco pilota val
| 4 di alirnen!azimel_
I
PS D—i—— l '
PV 2 PS D—‘S—
| Pv 3
I
—J A -
—1 A
Modo d'uso Modo d'uso
Valvola [Valvola d'alimentazione|  Valvola di rilascio Valvola [Valvola d'alimentazione|  Valvola di rilascio
Condizione Elettrovalvola Elettrovalvola Condizione alvola ad azion. pneumatico|Valvola ad azion. pneumatico
1. Aspirazione del pezzo OFF OFF 1. Aspirazione del pezzo OFF OFF
2. Rilascio vuoto ON ON 2. Rilascio vuoto ON ON
3. Arresto operazione ON OFF 3. Arresto operazione ON OFF
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Sistema esterno alimentazione vuoto Serie ZX

Sistema esterno di alimentazione di vuoto/Costruzione

=17 / e ®
® |
< 0 =1
— [ -
4 =
F
=i
- 1 r T Tl ¥
o —
HA\ I fé
\\ \ O O
/7 )
® )
Componenti Parti di ricambio
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Codici
(» | Assieme valvola a fungo — ZX1-PV-O ©® | Vvalvola pilota — Vedere tabelle 2 e 3.
(2 | Spillo di regolaz. flusso rilascio|  Acciaio inox Elemento filtrante PVF ZX1-FE
@ Manifold Alluminio Nota 1) « Il corpo & di policarbonato per cui non usarlo o porlo in
% Vacuostato — ZSE2, ZSP1 Q contatto con i seguenti prodotti chimici: solventi,
Valvola — ZX1-vBOOOOOO-D-O0 tetracloruro di carbonio, cloroformio, acetato di etile,
(6 | Piastra intermedia — (PV)/(PS + PD) anilina, cicloesano, trielina, acido sulforico, acido lattico olio
@ |Molla di ritorno Acciaio inox da taglio solubile in acqua (alcalino), ecc.
- « Non esporre alla luce solare diretta.
Filtro @ Palicarbonato

Tabella 1: Valvola pilota/Codici di ordinazione

Tabella 2: Elettrovalvola/Codici di ordinazione

\ Componenti | - ZX1-vJ114—| |-[5] -Q
" |valvola d'alimentaz.| Valvola di rilascio Madello Combinazioni
ZX1-VJ3|2]|4 =(5]|L -Q
Elettrovalvola |Elettrovalvola
1 N.C. (VJ114) [N.C. (VJ114) ZX1-VJ114-0000 K1, J1 -
EI. . Vol EII . ol Funzione Azionamento manuale
ettrovalvola ettrovalvola 1 1 N.C. (NC) —  [Apressione e non bloccante
2 N.A. (VJ324) |N.C. (VJ314) ZX1-VJ3340-0000 K3, 32 2 N.A. (NA) B__[Incassato autobloccante
Azion. pneumatico| Azion. pneumatico 1 I Indicatore ottico e soppressore
3 INA.(VIA324)  |N.C.(VIA3L4) ZX1-VIA334 K6 Corpo di picchi
- - — - - Scarico individuale — Nessuno
4 Elettrovalvola |[Azion. pneumatico|Sono applicabili solamente i modelli 2 e 3. — [ per vaivola pilota S Con soppressore di picchi
Azion.pneumatico| Elettrovalvola |Indicare ciascun codice. Scarico comune Z__ | Con ndicator oo e soppressore d picchi
M valv. prin. e valv. pilota Tensione
. . Nota)In caso di esecuzione| ~ g5 | 24Vee
Tab. 3 Valvola ad azionamento pneumatico/ N.C, mon indicarel g5y & Connessione elettrica
C d . d d . . alcun simbolo. Vv T evee = = D)
(Scarico individuale] ¥ _{ OVCtt L onnettore (0.3m
odlCl dl ordainazione per valvola pilota) S 5V cc LN | Connettore (Senza cavo)
ZX 1A _R | 38cc |0 Senza connettore
M Connettore (0.3m)
MN | Connettore (Senza cavo)
) M S i
Attacco i Valvola pilota Go gr’;ﬁnﬁg{‘(”ﬁg‘,’nrf
M3 | M3 At/?gcaccoc?jiprlillgtsaclio N IR H Grommet (0.6m)
M5| M5 esterno |(Con ind. oftico: 1.05W) Nota)Non & possibile
0 Ce: 0.45W Q utilizzare M, MN e
(Con ind. ottico: 0.5W) MO in caso di "ZX1-
E— VJ114".

APrecau

zione

di 4 giri completi.

La rotazione in senso orario dello spillo di regolazione del flusso di
rilascio del vuoto riduce il volume del flusso di rilascio vuoto; la valvola a
spillo si chiude completamente quando lo spillo non ruota piu. Ruotando
lo spillo di due giri in senso antiorario dalla posizione di chiusura totale,
si ottiene I'apertura della valvola. Lo spillo cade se viene ruotato per piu

O
:

£

del modello standard.

[R4V cc e 12 Vcc sono compatibili con 0.45W.
Nota) La lunghezza della vite per VJ100 e
VJ300 della serie ZX differisce da quella

Lunghezza vite VJ100-M1.7 X 15

VJ300-M1.7 X 22
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Serie ZX

Valvola/ZX1-VB Ulteriori dettagli a p.3.1-10

Dati tecnici

Modello ZX1-vBOOOOO
Componenti Valvola alimentazione vuoto Valvola di rilascio del vuoto
Azionamento pilotato Azionamento diretto
Funzione Elettrovalvola _|Azion. pneumatico| Elettrovalvola _ |Rilascio Azion.
N.C. N.A. N.C. N.A. N.C N.C. | esterno pneumatico
(VJ114) | (VJ234) | (ZX1A) [(VIA234) (VJ114) | (VI314) | (ZX1A) [(VIA314)
Sezione equivalente mm? - 0.07 0.45
Portata Qc(lNdmin) 3(163.3) Valvola principale 3.8) (24.5) _
Campo pressione di esercizio 0.3 + 0.6MPa
Max. frequenza di esercizio 5Hz
Campo della temp. di esercizio 5+50°C
Simbolo piastra intermedia (PV)/(PS==PD)
Accessorio standard Supporto B/Distanziale 2

K1 (NC) K3 (NA)

oL
\
?g\ﬂ“:é\\'bc‘oo
I,_
'
PS Do
pv G
< A
oo 0 Valvola alimentazione 00 oo Valvola rilascio
= S VJ114
Spillo regolaz.
i e flusso di rilascio
|
| J. - (Attacco {  Piastra di intermedio
| & @ PE)
FGEE ke [
'0: . © ,..3] p @ @ o8 @ Spi eiisposit'ruu 2.0 &
-] s 1] i bloccaggio B {foro montaggio)
= rd)
4.7 MM vawolarilascio i i
M5 (MG fabvola alimentazione 1 11/~ V314 43 58
{Attacco P normalmente aperta) { Azionamento T
Alimentazione vi manuale T I;I
Spillo regolaz.
usso rilascio | ‘ M Rl )&)
) Piastra di w
(Attacco PE) | —fermedio =6 (1) @
f 3 gy
kot | 8
! [
o/ ¥, 1 Alp—= =
AN 203 / o
M3 1 4.7, Foro di montaggio 3 1 0

Attacco PS, L
fmm alirraenlazione 9 \_M5 go I'u'sl ?ﬁnﬂaom V)
Aftacco colleg. ventosa

aria
valvola vuoto Aftacco colleg. ventosa

QNota) Dimensioni *: Per supporto di montaggio B
**: Per montaggio di intermedio
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Sistema esterno alimentazione vuoto Serie ZX

Filtro di aspirazione/ZX1-F Ulteriori dettagli a p.3.1-12
Dati tecnici
Modello ZX1-F
Campo pressione di esercizio Vuoto fino a 0,5Mpa.
Campo della temperatura di esercizio 5 +50°C
Efficienza di filtrazione 30um
Elemento PVF
Peso 35g —
Nota) Se non si opera entro i valori di pressione e temperatura specificati, potrebbero insorgere ZR
problemi. I
M
Y
ZH
VaCUOStatO/ZSEZ, ZSE3 Ulteriori dettagli da pag. 1.3-13 a pag. 3.1-16 ZU
ZL
Vacuostato Vacuostato ==
Risposta in tempi rapidi/10ms Dati tecnici m Per ulteriori dettagli, fare riferimento alla pag.3.0-0 in Best Pneumatics 4. ZF
Si avvale di un pressostato Modello ZSE2-0X | zsE3-0x
; Fluido Aria
semiconduttore Campo di pressione di regolazione 0 + —101kPa A
Isteresi 3% Intervallo totale 0 meno
Precisione 3% .S (5+40°C) | tﬂ%ll &
+5% F.S (0 + 60°C) niervaslo
Tensione 12 + 24V cc (Ripple + < 10%) CcYV
Attacco M5 ——
- - . - T ) Componen
Nota) Se non si opera entro i valori di pressione e temperatura specificati, potrebbero insorgere per il vuoto
Q problemi. —
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Serie ZX

Valvola: K1

Configurazione e Combinazione

Vacuostato (ZSE2)

[Valvola (K1)

Vacuostato (ZSE3)

Modello
ZX100

Vacuostato (ZSE2)
ZX100-K1OOO-EO

i

K10Oo0oOo

(68.6)*

| ] g
N L]
[=]
ik
. 1Q-®
uwy 1l 1
" -
T _eae TN eaae
I
4.5 ‘;7
Su o A
standal MS (o M8

Aftacco colleg. ventosa

£

Nota) Dimensioni

O Per supporto montaggio A,
[[: Per distanziale di manutenzione 1.

Filtro (F)

EO
DOO
E

2.033
(foro di

\ / montaggio).

PD ——
Circuito
(I circuiti senza vacuostato sono
mostrati sotto)
PE Vacuostato (E)
- ZSE2—
| Faa
PS [>—4——] ! ‘
PV | ‘
“ | I v
(R
Filtro
r ZX1-F "
o
Valvola alimertazione Valvola rilascio
V114 p VJiia
— N\ fhih s
ZsE2 N\ Il /

M3 (M-3F)

Spillo regolaz.
ss0 di rilascio

oD
u

! & = M3
Bl | {Attacco PS)
ass =9 ==4= th____ Attacco alimentaz.
P llu: e 176 /'/ = aria valvola vuoto
s ! 21N\ M5 (o M6
(Attacco PE) | | 5 P
Aftacco
alimentazione vuoto
66 Distanziale 1
Dispositivo regolaz. 31,6 / {per montaggio laterale)
2 | pressione e
o el
Azionamento = \ : (- O 2._
Azionamento . .
manuale y e a—— \ s /
i { ‘-‘IL-' * | %
5| 2 @ R
o = <] i
5 |
Ly - dhd
2R18° | o36*
forcimoraago) (foro montaggio)
1* 1 410* 17.6°
19" 13.6"
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Sistema esterno alimentazione vuoto Serie ZX

Vacuostato (ZSE3)
ZX100-K1OOOO-bOoO

MM Valvola rilascio

(N.C)

illo |
b Valvola alimentazione l:uh / mg%
" (N.C) :n Attaoca alimentaz.
! 7SE3 2-03.3 f-’ Z"a (MS}PS
Y g it
!,[“1] / (Foro Piastra -'2,"]0 33:6§6
M5 & / W] montaggio)  nterm. MPa)
(Attaccov) [ ; | @ TTT
Attacco by J i & 3
colleg. ventosa =]
. | : 2|l )
s 2 P 3o e i
o — ro A <
< S p——— / | \
NM2.5 X 51 Passo=10 226 M3 / 4-?\M5
i%?%: Vite Phillips & 50 (Attacco F‘E) ; E:;IEOE.F‘_V]
acco
standard) alimentazione
vuoto
Distanziale 1
. Pujeaiity N (per montaggio laterale)
Azionam. manuale === 2
(non bloccante) Puls. UP i ‘:?, r
0 ; ] 4
© AN w0l
—lo H = "I ek
NFI:E 0 vy 8'«!.;,
1.3 VoW
Pulsante RESET L _
Pulsante SET ___[03.67 (Foro montaggio)
1o’ 22.6*
2R18'____/ [Hor 18.7°
(Foro montaggio) =
Filtro (F)
ZX100-K1OoOdo-F
Filtro
L 1
LI LI ‘
g |
1
|
|__l__ 3
&
g = e s 2-03.5
11 88 (foro montaggio)
1 55.4
4 oH,
omomml |7
o vl
| R
TV
2-R1.8* ,ﬁ})—- }‘
{foro montaggio) - P oa6e
f ntaggi
10 “ ige| | | POSIRGR)
19+ 4.8*

R
o
o
-
W
a
F
2w

ZCU

CYv

Componen

O
:
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Serie ZX

Valvola: K3

O
W&
. . . . \Q\\Q’
Configurazione e Combinazione | Vgcuostato (ZSE2) | v_\\\\\%\%\@: &Q\Q PD
|Valvola (K3)  |+[Filtro (F) IREST
W R
Modello EO s
ZX100 e K3oood — F N
PE
Vacuostato (E)
r ZSE2—--
| (s ]
PS D—-i—— 1 i
PV ‘ ‘
]
Circuito i |
(I circuiti non dotati di |
vacuostato sono indicati I____—-
Vacuostato (ZSE2) Sotto).
ZX100-K3OOO-EO Filtro (F)
’, ZX1-F-‘
oY
| Vaolaaimentaziore || {1
(N.AL) Valvola rilascio
T ‘(";gg:m VJ324M VJ314
ﬂ ] { Azionamento manuale
e - e
Spillo regolaz.
USSO niascio
g R =2l=), .
] L - Attacco PS
o .1 2 o P }ﬂ.rlacoo alim}enlaziom
2 i o o [P 5E vuoto
w
! o NI A
w o
lo--@! = T iﬁg R
i CHIN:dS
=1 [ 2-03.3 == —z-—
i 17.6 ] ™\_(foro montaggio)
1 4.7
M3 5 \M5(oMs)
(Attacco PE) (Attacco PV)
Attacco
Distanziale 1 alimentazione vucto
99.6 (per montaggio laterale)
23 <3
Dispositivo regolaz. pressi ]
! e I
o y
EEEEN v : b
0 :::I Fe e [ wl ol ¥ b
S I 1= = R b2 U] I
e n 2 ;
N4
Azionamento manual A i
(Spingere e ruoctare il dispositivo B
di bloccaggio)
2-R1.8* 03.6%
(foro montaggio) (foro montaggio)
] |[ 10 7.6*
19° 13.6%

Q Nota) Dimensioni [ Per supporto montaggio A
[: Per il distanziale di manutenzione 1
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Sistema esterno alimentazione vuoto Serie ZX

Filtro (F) i
ZX100-K3OOOO-F ﬁ
[1 (T1 Filtro
g l /
[ ZM
(&6 zyY
i—' 1T 2-93.5
11 3.8 (Forc; di montaggio) ZH
. 77 —
_ ZU
[& @, oL
[
RIS PN B ZF
< iR erant Ak ZF
d | o
BNl N
i ZP
;D ST ——
___2R18U o360 ZCU
(Foro di montaggio) (Foro di montaggio) —
10 lODI 8.8U cYv
19U 4.80
Componen
per il vuoto
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Serie ZX

Valvola: K6

pilota

O
QO

. . . . o < .':.'-1..
Configurazione e Combinazione |Vacuostato (ZSE2) |9§\\o\2§§ >\
[Valvola (K6) |+ [Filtro (F) | W P
&
Modello ED (\e“"o
ZX100 — K6 — F e(\@%i\
?&\i\@(’oo
P\

Vacuostato (ZSE2)
ZX100-K6-EO

Alimentazione I | Rilascio esterno

alimentazione aria

ittgcco rilascio euie
1'asclo | (1 circuiti non dotati di
attacco vacuostato sono

mostrati sotto.)

"

Vacuostato
plcta. G)
- .
5 [
PS xé—— i |
PV 3
i
| |

Vacuostato
(ZSE2) [
Valvola d'alimentazione Valvola di rilascio
_ﬂ_ Azion. pneumatico Rilascio esterno
3 (ZX1A) (ZX1A)
I
T = | Spillo regolaz.
| Piastra flusso di scarico
I ] q T o intermedia
© é u ol 8l & PD
| o I PE,
=] o ]
] - | @ |
[ce)
a N S |3 ala(3] | /Py
10 el H = & *% —1= d_ldb
9 L& | ! Vi) i
| e S S— | =-1 ===
) 2-93.3
4. Foro di montaggio
10 ( 9910} 13 s \Msome)
Supporto A (Attacco V) (Attacco PE) —— (Attacco PV)
(Accessorio standard) Attacco colleg. Attacco alimentazione
ventosa vuoto
66 Distanziale 1
2|, 13 i 31 (Per montaggio laterale)
/] |
M3 X 0'8 Dispositivo regolaz. H
Attacco pilota press. i b
e} H --E
NE > — o— Q5|5
M3 X 0.8
Attacco rilascio
esterno
3.6
Vacuostato (Foro di montaggio)
(ZSE2) 10| 100P
2-R1.801 19 13.61

(Foro di montaggio)

Q Nota) Dimensioni [ZPer supporto di montaggio B
[TIPer distanziale di manutenzione 1.
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Sistema esterno alimentazione vuoto Serie ZX

Filtro (F) .
ZX100-K6-F = | Filtro
|
' |
|
| o
[~ ©
D—Oq
2-3.5
11 gg  (Forodi montaggio)
54.2
— .
i A *
= 1 —
— imn__om
Qg T
PL PN RO
co | N/
7S
£
(Foro di montaggio) (Foro di montaggio)
10| || 100 8.80
190 4.80
3.1-49
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Serie ZX

Alimentazione
per valvola

Alimentazione aria di scarico pilota

per valvola di

aliment. pilota 60\0"
o
. &
Valvola: K8 P
s 00\\ °
X
AP o la
. . . . 69"}0@ OQ?/ s
Configurazione e Combinazione |Vacuostato (ZSE2) | SN2 A
= > |
[Valvola (K8) |+ |Filtro (F) | o A0
Q\p\ e
Modello ED o° A
7X100 — K8 — F SIS
PG NS PD>x—
Nessuno o« 00? P(\'o P
P\c@o Aftacco
™ pilota .
. . A
Circuito PE
(I circuiti non dotati di S
vacuostato Attacco Naouoeiato (B)
Sono mostrati sotto.) pilota  __
Vacuostato (ZSE2) Filtro (F)
ZX100-K8-EO
rz><1-|= W
V
2]
Vacuostato
1 (ZSE2) ) .
n 6 Valvola d'alimentazione M]ﬂ Valvola di rilascio
1 (Azion. pneumatico) (N.A.) (Azion. pneumatico)
3 VIAs24 VIA314
~ Azion. manuale
7 Non bloccante :‘¢. - _Spillo regolaz.
I e o flusso rilascio
| I O Piastra s M3
S p w| M - L 0 intermedia PD (Attacco PS)
S 3 © | ol 8 3 o Attacco alimentazione
o i o o o) | aria valvola vuoto
O 1@ @ ! &9 pVPS N
5 9@y 1" & o : 1Y el
LO)| 1 Ge i ~3 [Te i
i P N & — /10 [
4.2 = 10 17.6 2-93.3 (Foro di montaggio) M3 /
\_M5 (o M6) (Attacco PE) 1 4.7\ M5 (0 M6)
Supporto A (Attacco V) 5
(Accessorio standard) ~ Attacco colleg. (Attacca PY)
ventosa Attacco
alimentazione
66.6 Distanziale 1 vuoto
31 /' (Per montaggio laterale)
M3 3 Disposit. impostaz[ione ——
Attacco pilota [€SS. ap =
per valvola di # ;T?h e EI
alimentaz. g i 15as] I
° H ke oig
H | ntol d|
rH\| 8 ﬁ @—@— SN |
A oY e
M3 i
Attacco pilota | 57 g
per valvola di rilascio
2-R1.807J “_lg3.60]
(Forodi - (Foro di montaggio) Q Nota) Dimensioni [Per supporto montaggio A
montaggio) 1011000 761 Per distanziale di
191 13.61 manutenzione 1.
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Sistema esterno alimentazione vuoto Serie ZX

Filtro (F) Filtro
ZX100-KB-F &
|
E L L
|
|
A .
e 2-g3.50 ZM
1 8.8 Foro di montaggio —
ZY
s ZH
e ZU
ol |
- ot ZL
P Wan B A )
NI = = ZF
N7~
Fa1aY 4‘\ ! ZP
__2R18 APy —
(Foro di montaggio) | || 23.60
e zZCu
a0 100 (l;t?g%dl montaggio) —
19U 4.80 CYvV
Componen
per il vuoto
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Serie ZX

rno di alimentazione vuoto/Manifold

Funzioni
Max. numero di unita

Max. 8 unita
L'alimentazione vuoto dall'attacco PV del manifold € comune.
L'alimentazione aria dall'attacco PS & comune.

Funzione

Distanziale individuale R1

Separa l'alimentazione aria dal manifold e permette di utilizzare le unita

Funzione
una ad una.

Caratteristiche standard

Attacco Attacco Funzione

Attacco PV 1/8 Collegamento esterno pompa per il vuoto
Attacco PS M5 Alimentazione aria per valvola vuoto
Attacco di scarico 1/8 Scarico comune

Peso 1 stazione: 73g (ogni stazione aggiuntiva: 50g)

Nota) Attacco PD: Cieco

Il modello manifold di pompa per il vuoto ZX100 prevede vuoto da entramabi i lati dell'attacco PV per 6 o pil
stazioni.

Alimentazione

PW Lato sinistro
di alimentaz. L PV PS

Lato destro

PV PS
L O O [ ) ()
R [ ) [ ) O O
B O O O O

QO: Alimentazione vuoto da attacco PV (: Alimentazione aria dall'attacco PS
@: Chiuso (L'attacco di scarico rilascia nella pressione atmosferica).

Q Nota) Tutti gli attacchi di ogni valvola hanno un tappo.

Utilizzo del distanziale individuale R1

Funziona come unita singola. L'aria viene alimentata dall'attacco PV della valvola. L'attacco PE scarica
nella pressione atmosferica. Gli altri attacchi sono chiusi.

Codici di ordinazione del manifold
Indicare il modulo per il vuoto, la piastra di otturazione e il distanziale individuale sotto al codice del manifold.
Base manifold

ZZX1|06

Distanziale individuale

ZX1—R1 —1

— R

Numero dil 1 1 .
stazioni Posizione attacco di alimentaz. Posizione
: P i i La prima stazione sul lato destro
01 f stazione ) Posizione Alimentazione ( z |
— - - - della valvola ¢ la stazione 1).
02 | 2stazioni SO0 - acco* L [Alimentaz. vuoto| Almentaz. aria - )
: : R | Lto destio | = 1CC0 PV & Attacco PS sul — [Tutte e stazioni_
08 |8 stazioni sul lato destro/ lato destro 1 Solamen_te stazione 1
L Lato |L'attacco PV & | L'attacco PS & sul : < : —
Filet. attacco sinistro |sul lato sinistro] lato sinistro 8 olamente_stazione
— . 1o & L'attacco PS & *Se si richiede piu di un
F gzgg) B | Sui duelaf éjt:ﬁ: ?agve Sui due lat distanziale, indicare tutti i
distanziali.
T NPTF *1 Per la valvola.
*2 L'attacco di scarico EXH rilascia nella R
) . ) (Esempio d'ordine)
pressione atmosferica. | tappi sono ) o )
collegati agli attacchi PD e agli altri Se installato su stazioni 1 e 3:
) ZZX106-R:eveseesesseeeseeenss 1pz.
attacchi della valvola. ¥ ZX1101-K15LZ-ECrrereeer 6 pezzi
. ) *ZX1-R1-1
(Esempio d'ordine) *7X1-R1-3
ZZX106-Rwveeeeeereeneeneenes 1 pz. (Base manifold) KZXL-RLGs e eveeseereereesensonss 4 pezzi.
*ZX1101-K15LZ-EC:+-++- 5 pezzi. (Unita vuoto singola)
FZX-BMLeeeeeeeeneeneeneeneees 1 pz.(Piastra d'otturazione)
3.1-52
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Sistema esterno alimentazione vuoto Serie ZX

Manifold/Esempio di circuito

Senza alimentazione individuale Con alimentazione individuale

ZR
ZM
Y
5 o e —
’4//}77\' ”’l//;
) 8 5.
stra ”%O[ Uiy 67 ZH
0,
“ne ZU
PV: Attacco alimentazione vuoto
PS: Alimentazione per valvola vuoto ZL
PD: Alimentazione per valvola di scarico —
PE: Attacco scarico pilota
EXH: Attacco scarico comune ZF
ZP
ZCU
Esempio di circuito
CYv
Comlponetm
py EXH per il vuoto
pv EXH QPS PD
JES . FD Y
PDX——— 1 PD T

PE — PE ' ey

|
!
i
PS <
i
b

Distanziale individuale R14\
PD >

PE _#% PR -
PE M N Wy N,

¢
C
C

— 1
! PS D X X1 =
! ]
poxi 1 4] PV
PV . X e
T NN v
11 v A,
FY&Y PS PD
Ps PD PV EXH
PV EXH
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Serie ZX

Sistema esterno di alimentazione vuoto

70
N o“o,,}
4/,})7 [é?eoz’ﬁe
. . ’771,,7
One g,
Co, %
N, Y,
/7@’/ O/al/
Yo, Moy
Valvola di rilascio (VJ314) Valvola d'alimentazione (VJ114)
(NC) (NC)
n Valvola d'alimentaz. (VJ324M nf nn Valvola di rilascio(VJ114)
u
| (N.C))
Bl (N.A) i Spillo di regolazione
] by Azionamento manuale s ﬂ“iﬂsg di rilascio
- : (Ruotare semplicemente OEAasy
T il meccanismo di an / (Attacco PD)
2 | %i ‘ bloccaggio.) £ olo] | | ]
© i ()]
L f | J«"K‘? ol @ @ PE@E@ e PD 0
® 25N | 1| B D 3T ps [ ps @ pg 1@ | 3
oL s LN T o @ Py o °
e ORI L | &
/s ||| ! 20 2
f 2-1/8 g
25 37.4 Attacco scarico 22.5 f
44 comune Passo=21 MS (0 M6),
I__ - Attacco alimentazione
2-M5 2-1/8 individuale vuoto
Alimentazione comune aria per Attacco alimentazione (Attacco PV)
valvola vuoto comune vuoto
(Attacco PS) (Attacco PV)
119.4
Piastra terminale
Base manifold
4855 (Foro di montaggio)
Spillo regolazione
Azion. manuale Sensore di conferma aspirazione ZSP1
(Spingere e 8
ruotare il ol of 5 =T I
meccanismo  —| — S L [ ‘ﬁ
di bloccaggio.) g
o]
Azionamento manuale : 0l e
e~ Y2
(Ruotare ;empligemente ~_Corpo (Azion. pneumatico A2 “\‘\:: ~H Disposit. impostazione press.
il meccanismo di bloccaggio.) M5 ZX1A A o) 15\ Vacuostato ZSE2
M5 (Attacco pilota ) 72 - N|Eiltro
(Attacco rilascio = a: ™~
esterno) e @ .| Adattatore B
1 L
Adattatore D ©f 118 |
Distanziale individuale R1 (44)
22 35
37.4 45.6
58.3
(mm)
Simbolo Stazori| 1° 2 3 4 5 6 7 8
L1 33 54 75 96 117 | 138 | 159 | 180
L2 45 66 87 108 | 129 | 150 | 171 | 192
L3 50 71 92 113 | 134 | 155 | 176 | 197

3.1-54

O
:



Sistema esterno alimentazione vuoto Serie ZX

(Alimentazione individuale)

Vista B
121.9
63.6
25 10
Distanziale individuale R1 &
B J@ =
@il ° <
{158 K
AN AE
Distanziale fittizio R16 !@' ¢: %
Distanziale fittizio R16 L
Distanziale individuale R1 .
- | _89.9
Vista A
[
| §
e (8
0l %”@ B
b 5l P PV
| &l ; Sl 1
0
™~
M5 (0 M6)
Alimentazione individuale
vuoto (Attacco PV)
M5 (o0 M6)
Attacco alimentazione
individuale vuoto
(Attacco PV)
b [
T ! 9
10 — | o
g9 |l | 1yT
O o 4 ‘ o ; ——s:)_
o ® e
é@o VY] |
i ;
M5 (0 M6) 22.5
Attacco di colleg. ventosa 4.5 Passo =21
(Attacco V)
M5 (0 M6)
Attacco di colleg. ventosa M5 (o M6)
(Attacco V) Attacco ugello di aspirazione

Esempio di circuito

(Standard) (Esecuzioni su richiesta)
(Alimentazione individuale vuoto)
EXH EXH
PV pS PD Distanziale individuale RlpéF’S PD
7 A — MY A
PD PD*———s -

]

T
“ﬂﬁj

\

[

4

I

alimentaz.

PS
PV

|
PE x
) g |
indi |
Attacco indiv. PS !

<

Rilev.di press.

/ <]
vuoto: PV
P—a

V  Distanziale fittizio R16

PDJ;E—T—T

]

PE

1

?
v m

PDx—s—— 111

Attacco rilascio j

esterno
PE H%W
Attacco >

P—av

Distanziale fittizio R16

Attacco rilascio
esterno

PDL

pilota :I
PSxs
PV>3

Distanziale individuale R1

pilota

PE ;
Attacco,

PS

PV 7

Distanziale individuale R1 ™~
- /.

N Gk
PD A A PD I N
Lk xi‘guH bl
‘ || Attacco individuale L e
Attacco alimentaz. [&— alimentazione vuoto: PV 33—+
individuale di vuoto: PV pu v Adatiatore D I W
Adattatore D/~ av dattatore D /44 v
Py PS PD FoPS PD
EXH EXH

O
=
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Serie ZX

(\\0%0
a«\e‘\\o‘l \‘e(\@e"}
. .. . N .
Sistema esterno di alimentazione vuoto hesgee® Manifold: K1
o‘;@/c,ff’
';\ Sc@r'
,\icoc
- /7’6/7[ 0'77[/
4/"”5\% C%:
10, ec e @ra,
O, oy,
. Yy, 0,
Esecuzione K1 oy,
Uy
zzx100-00 e
ZZX100-K1OLO-EO-O
[lﬂﬂ hﬁ nﬂﬂ ﬂﬂ n ﬂ Vacuostato
3 1 /ZSE2 o
= = u
Attacco colleg. ;
ventosa ]
M5 i ] _g v .
(0 M6) ! [ ‘
‘ © h ! @
™~ g |
? ol@ - or— = 8o N\
S T@|v®}l NQ—I i /@Pvf\ \O
2-1/8
45 | | Passo=21| 225 ‘ Attacco scarico comune
= 374 3
2-M5 44 2-1/8
(Attacco PS) (Attacco PV)
Attacco alimentazione Attacco alimentazione
comune vuoto comune vuoto
85 ,
2 37.4 4-95!5 (foro montaggio)
5 '34r-_‘2—8—1_52 Dispositivo regolaz. pressione
Azionamento T 14 10, 0|
manuale | ©
£
7Y ©
o fol—116
B || AR o
| 1/ M5
: : lpe i
=5 1% o
L N
|
S
Base manifold !
Piastra terminale (44)
(mm)
Simbolo——Stazioni| 1 2 3 4 5 6 7 8
L1 33 | 54 | 75 | 96 | 117 | 138 | 159 | 180
L2 45 | 66 | 87 [ 108 | 129 | 150 | 171 | 192
L3 50 | 71 | 92 | 113 | 134 | 155 | 176 | 197
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Sistema esterno alimentazione vuoto Serie ZX

Circuito

py Scarico

wta&ﬂﬂﬂ il

VJ114

/=
==
5
S
o
2
Q.
|
N
-<

N NIPY ZU

Spillo di regolazione =)
/ flusso di rilascio

¢
"
:

T

E[
b
C
(

A
<>
<

N

T

ZCU
CYv
PD¢—m7—9¢—— P9
Componen
per il vuoto
PE :t\—"—u
\J\_/J\_f
|
PS¢« S -
PV X< b
i
NN V
P54
PS PD
PV Scarico
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Serie ZX

Sistema esterno di alimentazione vuoto/Manifold: K3

Esecuz. K3
ZZX100O-00
ZX100-K3OOO-EO-O

|
I

[I Vacuostato
- 4] VY= +
1 ZSE2
H Filtro
Attacco %olleg. m‘]— I FEI
ventosa 1
M5 X 0.8 ! | }g o2 3 /
(0 M6) ; ! Sl

3P
) ©

LT
[
=
m
.y g ]
L

10.7

60

Fan
(32
| @ | 1 )pys
'9 m ! O {I
N
v = I M\
: 2 AR 9 /JORA \[ ©
2-1/8
4.5 Passo =21 225 Attacco scarico comune
37.4 3
2-M5 i —t 2-1/8
(PS port) 44 Attacco PV)
Attacco alimentazione comune per tta[cco alimentazione comune
valvola vuoto vuoto
106.7 _14-95.5
61.1 | (Foro di montaggio)
45.1 32' Disposit. impostazione press.
. 14 10 0| W
Azionamento manuale == <|©
(Spingere e ruotare \ T AV
il meccanismo di 23 )_ & ~L 4
bloccaggio.) \ | N
e B T v
© %—E- \Jj\' Py o
JR B2 - _ N S
o7, DTk
=-—D IR R F R )
E %) Z ola|al|la
3] N B . ?
1= 1@ ©
<13 |9 VAR :
GEEEY RSl Z %
&2 et
A
; Dt
Base manifold 1T
Piastra terminale (a4
(mm)
Simbolo—=tazioni] 1 2 3 4 5 6 7 8
L1 33 54 75 96 117 | 138 | 159 | 180
L2 45 66 87 108 | 129 | 150 | 171 | 192
L3 50 71 92 113 | 134 | 155 | 176 | 197
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Sistema esterno alimentazione vuoto Serie ZX

Circuito
17.5 0
EXH
PV
Valvola d'alimentazione M mm mm M Q@S FD
VJ324M
Azionamento manuale Valvola di rilascio
V314 PD X%————-7-T—%
T Spillo regolazione b
flusso di scarico
7
PE -4
%— SMCIISMCIISMC|ISMC 1
il |\ P N,
PY(PS=+P D} [(PYRES==PH)]]
PD PD - b
® PE%‘% PE% :
2 ® o i
| PS | PS o PV J
PV &) P|V 9 o 1 '
' [\ 1
|I® }% Y Sz R Y,
I-L> 21
22.5 IPasso =21 |5 PDX¥—9— PN
'
)V_._JZ
PE UEMH
LA A
:_ p
PS Xt
N ﬂ N
[
i
N A 0 a\
AN P<D
PV ExH
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per il vuoto




Serie ZX

Eiettore/Costruzione (Per la sostituzione dell'unita, fare riferimento a quanto riportato sotto)

Vacuostato digitale (Per la sostituzione)
ZSE3-0 X -000-D

Vite Philips Codici di ordinazione (1) »
S| n 0 | a Sensore di conferma aspirazione (Per la sostituzione)
g Codici di ordinazione ® M2.5X 6:_)’ ; ZSP1-00X-150-D

Codici di ordinazione @)
. . Vacuostato
Vite Philips  (per la sostituzione)

s _~  Vite Philips

o / M2.5 X 51

-l Filtro (Per la sostituzione)
_IXTED
-
! -

Vite Philips

- ~~ P3270148-39
// (M2.5 X 39)

Codici di ordinazione (1D
Valvola (Valvola d'alimentazione: N.A.)
(Per la sostituzione)

ZX1-VAK3OOOO-D-S

Piastra A
P3200150/ I

/A
Vite Philips

M2.5 X 14 \/ i:

odici di ordinazione 3
Assieme eiettore
ZX1-wDOOOo

Codici di ordinazione ()
Valvola (Valvola
d'alimentazione: N.C.)
(Per la sostituzione)

ZX1-VAK10OO0O-D-S

Codici di ordinazione (O ‘ o
Valvola (Valvola di alimentaz.. azionamento pneumatico) (Per la sostnuzmne),.-’

ZX1-VAK6-D-S

Sostituzione/Codici di ordinazione

@ Valvola

ZX1—-V A IE”_T_'LZ' Q_S - Q (3 Assieme eiettore

Per eiettore I I Singola l l
Combinaz. di valvola (Gli attacchi PD e PS sono dotati di tappi) Unita di sostituzione Scarico eiettore
g: ﬁ||'£g?0taz' e divalvola e Unita di sostituzione Dimen. ugello 1 Filenziatore incorporato
Ulteriori dettagli a p.3.1-6 . 05 | 0.5mmg 2 Scarico individuale
_ Azionamento manuale 07| 0.7mmg Re(PT) V8
Valvola pilota — |A pressione e non bloccante 10 | 1.0mma
Cc: 1W B Incassato autobloccante .
— | (Con'ind. ottico: 1.05W) . sioicch @ Vacuostato
Indicatore ottico e soppressore di picchi
" Cc:0.45W ppressorecp ZSE2—-0X-15 D—-0Q
(Con ind. ottico: 0.5W) — Non disponibile Unita di sostit.
£24V cc e 12V cc sono Z Disponibile Connessione elettrica
compatibili con 0.45W. Connessione elettrica — | Grommet (0.6m)
L [Connettore ad innesto L iqi L Grommet (3m)
Tensione (®Vacuostato digitale C_|Connettore (0.6m)
5 24v00 ZSE3—0X 21/ C—-D — Q CL | Connettore (3m)
6 12Vce CN _|Senza connettore
V 6Vce
S 5V cc Unita di sostituzione
R 3V.cc
[Tndicazione ——— C [ Connettore (0.6m)
pressione ¢ Uscita
21 2 uscite/Senza uscita analogica
— | mmHg - - -
22 2 uscite/Con uscita analogica
5 kPa .23 1 uscita (Con rilevamento problemi)/Senza uscita analogica
24 | 1 uscita (Con rilevamento problemi)Con uscita analogica
Q Nota) L'uscita analogica € disponibile solo per I'esecuzione con grommet.
D: Unita di sostituzione
Es.) Se un sensore di conferma aspirazione viene sostituito con
un vacuostato sul modello ZX1071-K15LZ-PBC, indicare
ZSE2-OX-15C-D.
In questo caso, sono richieste le viti di montaggio
P3270148-49 (2 pezzi)<.
Se l'unita viene usata sola, senza nessuna combinazione,
"D" non & necessario.
(Valvola, assieme eiettore e sensore)
3.1-60 Es.) ZSE2-OX-15C, ZX1-VAK15LZ, ZX1-WO51

O
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Eiettore Serie ZX

Manifold

Codici di ordinazione (® Vacuostato digitale (Per la sostituzione)
ZSE3-0X-000-D

Vite Philips

M2.5 X 14

Codici di ordinazione (3) Assieme eiettore
ZX1-wbDOOOd

Vite Philips
\ P3200152-12

\!

Codici di ordinazione (1
Valvola
(Valvola d'alimentaz.: N.A.

Codici di ordinazione @)
Base manifold

(Per la sostituzione) ZzX100000-A-0

ZX1-VAK3OOOO-D-M

Vite Philips /

P3200152-12 (M2.5 X 28)

Distanziale =

Codici di ordinazione (1 individuale R1
Valvola (Valvola d'alimentaz.: N.C.) (Per la sostituz.) ZX1-R1

Adattatore D

ZX1-VAK100OOOVite Philips-D-M

A{ Philips

P3200152-12 (M2.5 X 28) Ps200159-P
Codici di ordinazione (D Adatlore 0" Distanz:\eﬂnlzé?n);i\}iiuale R1
Valvola (Valvola d'alimentaz.: Azion. pneumatico) P3200159-3 ZXLR1
(Per la sostituzione) Vite Philips Assieme adattatore D e distanziale individuale R1
ZX1-VAK6-D-M M2.5 X 28 Assieme n. ZX1-DR1

Vite Philips
M2.5 X 63

ZX1-BM1

\

Codici di ordinazione @
Sensore di conferma aspirazione
unit ‘fer la sostituzione)

ZSP1-000X-1500-D
Vite Philips

M2.5 X 63
Codici di ordinazione &
Vacuostato (Per la sostituzione)

3 ZSE2-0OX-150-D

Vite Philips
“~ M25X51
Filtro (Per la sostituzione)

ZX1-F-D
Vite Philips
/ ~"P3270148-39 (M2.5 X 39)
; Adattatore B
/ P3200130-}

Vite Philips
A M25X20

Adattatore B

\ ~~ P3200130-P

Vite Philips
= P2395001E0.7
=~ P3200152-7

(M2.5 X 8)

‘Assieme ofturazione

Nota) L'attacco comune di scarico € aperto per I'esecuzione

comune di scarico e chiuso per quella individuale.

Lo scarico comune € applicabile solamente all'eiettore
con scarico comune.

M5: Suffisso -4 M6: Suffisso -1

M5: Suffisso -1~ M6: Suffisso -2

Sostituzione/Codici di ordinazione

R
E
zv
ZH
v
L
z
zr
U
Cyv

Componen

@ Valvola OUlteriori dettagli a p.3.1-10.

ZX1-V A 5LlzIlBFD-M - Q

Per eiettore I Manifold

(Tutti gli attacchi sono dotati di
Combinaz. di valvola tappi).

di alimentaz. e di
valvola di rilascio

Valvola pilota Unita di sostituzione
Tensione stimata Azionamento manuale
Connessione elettrica Indicatore ottico e soppressore di picchi

(2) Base manifold

ZZX1 [ |[RFA-

Connessione

(® Vacuostato

ZSE2—-0X— 15D -Q

Grommet (0.6m) CL | Connettore (3m)

Unita di

C elettrica
l——. Scar —

Grommet (3m) CN | Senza connettore  gqstituzione

Connettore (0.6m)

Numero di stazioni ico
0] 1 . .Per elgttore —  [Scarico individuale L
; Filet. attacco (Gli attacchi PD e PS sono T e
: Rkt o C Scarico
W 8 = Rc (PT) 1/8 dotati di tapp). -

G(PF) Posizione attacco di alimentaz.

L [Lato sinistro
B | Suidue lati

(3 Assieme eiettore

(® Vacuostato digitale

1'f NPTF R | Lato destro ZS E3— OX

[21]C-D -Q

Unita di sostituzione

Connessione elettrica

Unita di

llndicazione [yerva—
i Uscita

C |Connettore (0.6m)

ZX1-W D
Sc
1

sostituzione arico eiettore pressione - - -
. - - H 21 2 uscite/Senza uscita analogica
Diam. ugello Si eﬁz@org |_ncorporato - |MmRe 5 2 uscite/Con uscita analogica
05| 0.5mm 2 Scangg(lg%\g%uale = KkPa 23 |1 uscita (Con rilevamento problemi)/Senza uscita analogica
07| 0.7mm . 24 | 1 uscita (Con rilevamento problemi)/Con uscita analogica
10 1.0mm Scarico comune
Nota) L'uscita analogica € disponibile solo per I'esecuzione con

O
:

3 manifold Q

grommet.

3.1-61

per il vuoto



Serie ZX

Sistema esterno di alimentaz. vuoto/Costruz. (Per sostituz. unita, fare riferimento a quanto riportato sotto)

. I Vite Phillips
Sin gola M25X51 " Codici di ordinazione @
Codici di ordinazione @ Sensore di conferma presa
Vacuostato digitale (per sostituzione) v {per sostituzione)
- ZSP1-[10X-1501-D
B Vite Phillips
! -~ M25X51
Codici di ordinazione 3
Vacuostato
(per sostituzione)
"~ ZSE2-0%-1501-D
" \Vite Phillips
- P3270148-39

(M2.5 X 39)

s Filtro (per sostituzione)
_~ZX1-F-D
_~ _Vite Phillips

~ P3200152-12
(M2.5 X 28)

-~

) ry
Piastra A sls .
P3200150 log °

9

Codici di ordinazione @

Valvola

(Valv. alimentazione: N.A.)

(per sostituzione) /
ZX1-VBK3OOOO-D-S

Codici di ordinazione @

Valvola (Valv. aliment.: N.C) (per sostituzione) /
ZX1-VBK10OOOO-D-s

Coedici di ordinazione

Valvola (Valv. aliment.: azion. preumnatico) (sostituzione)
ZX1-VBK8-D-S

Vite a croce di precisione
P3200152-24

Sostituzione/Codici di ordinazione

M valvola

ZX1-V B EIIEIZITD—S -Q

Per alimentazione
Singola

esterna di vuoto
Combinaz. di valvola di (L'attacco PD é dotato di un tappo).

alimentaz. e di valvola o o
Unita di sostituzione

.~ dirilascio
(Ulteriori dettagli a p.3.1-40) .
Valvola pilota Azionamento manuale

Co 1w — A pressione e non bloccante
— |(Con ind. ottico: 1.05W) B | Incassato autobloccante
VO Cc: 0.45W Indicatore ottico e soppressore di picchi
(Con ind. ottico: 0.5W) — Non disponibile
24V cc e 12V cc sono Z Disponibile

compatibili con 0.45W. (® Vacuostato digitale

Connessione elettrica

Tensione _ L [Connettore ad innesto L ZSE3—0X IZ' C—-D- Q

5 24Vcce
6 12Vcc Unita di sostituzione
\S/ 56\\//CC Connessione elettrica
cc
R 3V co l indicazione della [—————— _C | Connettore (0.6m)
pressione Uscita
21 2 uscite/Senza uscita analogica
— | mmHg 22 2 uscite/Con uscita analogica

23 |1 uscita (Con rilevamento problemi)/Senza uscita analogica
24 |1 uscita (Con rilevamento problemi)/Con uscita analogica

P kPa

Nota) L'uscita analogica é disponibile solo per I'esecuzione
con grommet.

D: Unita di sostituzione

Es.) Se un sensore di conferma aspirazione viene sostituito con
un vacuostato sul modello ZX1071-K15LZ-PBC, indicare ZSE2-
0X-15C-D. In questo caso, sono necessarie le viti di montaggio
P3270148-49 (2 pezzi).

Se l'unita viene usata sola, senza nessuna combinazione, "D"
non e necessario.

Es.) ZSE2-0X-15C, ZX1-VAK15LZ

3.1-62
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Sistema esterno alimentazione vuoto Serie ZX

Manifol Vite Philips o e
a O d Codici di ordinazione (& M2.5 X 51 —Codici di ordinazione (3
Vacuostato digitale (per sostituzione) : - Sensore conferma presa  (per sostituzione)

ZSE3-0X-000-D

- ZSP1-00X-0015-D
5% Codici di ordinazione (5

" Vite Philips Vacunmmo digitale (per sostituzione)
“M25X51 . ZSE2-0X-150D

Vite Philips
-~ P3270148-39
i (M2.5 X 39)
Filtro (per sostituzione)
Vite Philips ——
~ P3200152-12
(M2.5 X 28) ZR
Vite Philips Adattatore B "%
\ P3200152-12 P
\ (M25 X 28) Vite Philips ~ ZM
~ P3200152-7
" (M2.5 X 8)  agdattatore B 7Y
& e P3200130-P
o Vite Philips
-~ P3200152-7 ZH
7 P : (M2.5 X 8) —
M- ) § >+ Codici di ordinazione ()
Codici di ordinazione (1) / & hd / Manifold ____ ZU
Valvola (Valv. aliment.: N.A) (per sostituzione) e ZZ¥100-00-8 ——
ZX1-VBK3ODOO-D-M %
Vite Philips ; /, ZL
FP3200152-12 (M2.5 X 28) L hesi " : —
Codici di ordinazione 1) o A nare ol
Valvola (Valv. aliment.: N.C) (per sostituzione) Distanziale individaate R ZX1-BM ZF
ZX1-VBK1OOOO-D-M ; 4 T
il / . ZX1-Ri1
wg-EHII -.—.w-—w——-.—-——f'J / f [+ Aﬁna D A - 4
Codici di ordinazione (1) P3200152-12(M2.5 X 28) il ! o o ACAIA L) 7P
Valvola (Valv. aliment.: azionam. pneumatico) (per sostituzione) / /Vite Philips / /f‘ / P3200159-P
) M25X 12, é{ne Philips }
ZX1-VBKG-D-M ’
/ M2.5 X 12
Adattatore D "**"/ _// 7ZC7U
) ~ P3200150-} / Nota 1) M5: Suffisso -4  M6: Suffisso -1
?;fgﬁ'ale il Nota 2) M5: Suffisso -1~ M6: Suffisso -2 Ccyv
Assieme adattatore D distanziale individuale R1 Componen
Assieme: ZX1-DF1‘.1 ) o . . ) peri vuoto
Sostituzione/Codici di ordinazione I
@ Valvola m Ulteriori dettagli a p.3.1-42. @Vacuostato
Per alimentazione .
esterna di vuoto Manifold Connessione elettrica Unita di
Tutti gli attacchi sono dotati di — [ Grommet (0.6m) sostituzione
Combinaz. di valvola tappi -
gi a_llimentaz. e di valvola L | Grommet (3m)
i rilascio
Valvola pilota Unita di sostituzione C_ [Connettore (0.6m)
. - . . CL |Connettore (3m)
Tensione di alimentazione Azionamento manuale CN | Senza connettore
m o Connessione elettrica Indicatore ottico e soppressore di picchi
Ulteriori dettagli
apag. 3.1-52.
(2) Base manifold (B Vacuostato digitale

B ZSE3-0X- |[21]c-D - Q

Numero di stazioni I i
01 |1 stazione izi i ali Unita di
—= ettt ] Posizione attacco di alimentaz. sostituzione
: : Filet. attacco "R | Lato destro : .
08 |8 stazioni — |[Rc(PT)1/8 Tm Connessione elettrica
_— Indicazione | T nn r .6m
F | G(FFH B [suiduelati dellapressione ¢ Uscita _C [connetiore (0.6m)
T | NPTF ber ali ) mmHg | 2L 2 uscite/Senza uscita analogica
Ssrt%,',r]“aegi‘?,ﬂg{‘oe — 22 2 uscite/Con uscita analogica
L'attacco PD & P KkPa 23 |1 uscita (Con rilevamento problemi)/Senza uscita analogica
dotato di tappo 24 |1 uscita (Con rilevamento problemi)/Con uscita analogica

Nota) L'uscita analogica e disponibile solo per 'esecuzione
con grommet.
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Serie ZX

Esecuzioni su richiesta

(Contattare SMC per ulteriori dettagli su dati tecnici, dimensioni e tempi di consegna)

or

der

Mad®

Valvola/Combinazione valvola di alimentazione e valvola di rilascio (Eiettore)

Eiettore

[

Simbolo della combinazione: K2

PDX¥————

Attacco rilascio esterno

ZX1A
[>2yx

X

PE

Valvola di
alimentazione

N i

PS X —
PVD——3

L)

4

:

S S

Un'elettrovalvola  N.C  viene
utilizzata per la valvola
d'alimentazione. Inoltre, bisogna

usare una valvola esterna a 2 vie
(valvola vuoto) come valvola di
rilascio vuoto.

Applicazione: La pressione di
alimentazione viene controllata da
segnali elettrici e il rilascio del vuoto
viene effettuato introducendo aria
esterna.

Modo d'uso

Valvola |Valvola daimentaz.| Valvola di rilascio
Condizion Elettrovalvola |Valvola estermaa 2 vie
1. Presa del pezzo ON OFF
2. Rilascio vuoto OFF ON
3. Arrestooperaz.| ~ OFF OFF

Simbolo della combinazione: K4

DX——

Atlacgo ===
pilota
Valvola di
rilascio

PE

Valvola di
alimentazione

=

PS X+—9

PV

T

Un'elettrovalvola N.A viene utilizzata
per la valvola di alimentazione. Una
valvola ad azionamento pneumatico
N.C viene usata per la valvola di rilascio
vuoto.

Applicazione: La pressione di
alimentazione & limitata da segnali
elettrici e e il rilascio del vuoto viene
effettuato da segnali pneumatici. Poiché
la valvola di alimentazione & N.A, la
pressione alimentata nell' eiettore non
viene interrotta in caso di blackout; il
risultato & che la condizione di
aspirazione pud essere mantenuta.
Questa combinazione viene usata per
impedire che i pezzi cadano in caso di
blackout.

Modo d'uso

Valvola|Valola daiimentaz. | Valvola di rlascio
Condizione~_| Elettrovalvola |/aiiaa azon peumco
1.Presadelpezzo|  OFF OFF
2. Rilascio vuoto ON ON
3. Arresto operaz. ON OFF

Simbolo della combinazione:K§

PD
Valvola di
rilascio

Aftacco pilota
ZX1A

[B—eox 1
|

)
w

o
<
-T

3.1-64

E necessario fornire una valvola
esterna a tre vie che serva come
valvola di alimentazione.
Un'elettrovalvola N.C viene usata
per la valvola di rilascio vuoto

Applicazione: La pressione di
alimentazione viene controllata da
segnali pneumatici esterni e |l
rilascio del vuoto viene effettuato
dall'elettrovalvola.

Modo d'uso
Valvola|Valvola dalimentaz. | Valvola di rilascio

Condizione alvola esterna a 3vie| Elettrovalvola
1. Presa del pezzo ON OFF

2. Rilascio vuoto OFF ON

3. Arresto operazl  OFF OFF

Se si richiedono combinazioni diverse da quelle standard, (vedere a p.3.1-5.) scegliere
tra le seguenti possibilita (vedere "Codici di ordinazione" a pag. 3.1-4)

Simbolo della combinazione: K7

PD ¥————

Valvola di-
rilascio

pilota

Valvola di
alimentazione

Una valvola ad azionamento pneumatico
N.A  viene usata come valvola
d'alimentazione. Un'elettrovalvola N.C
viene usata per la valvola di rilascio vuoto.

Applicazione: La  pressione di
alimentazione viene controllata da segnali
elettrici e il rilascio del vuoto viene
effettuato  dall'elettrovalvola. Poiché la
valvola di alimentazione e N.A, la
pressione alimentata nell'eiettore non si
interrompe in caso di backout; ail risultato &
che la condizione di aspirazione pud
essere mantenuta. Questa combinazione
viene usata per impedire che i pezzi
cadano in caso di blackout.

Modo d'uso

Valvola|Vawla daimentaz.[Valvola di rlascio
Condizion ol azion, preumatio] Elettrovalvola

Simbolo della combinazione: J1

PDX¥——

PE

Valvola di
alimentaz.

by

PS Xr—o

-
<
3
i
i

:

1. Presadelpezzo| OFF OFF
2. Rilascio vuoto ON ON
3. Arresto operaz ON OFF
Un'elettrovalvola N.C  viene
utilizzata per la valvola
d'alimentazione. Non viene

utilizzata nessuna valvola di rilascio
vuoto.

Applicazione: Questa
combinazione viene usata per
effettuare controlli in  base ai
segnali elettrici. Il rilascio del vuoto
viene effettuato con lintroduzione
dell'aria tra il silenziatore, la
ventosa e il pezzo. Questa
combinazione viene usata quando
non vi € necessita di accelerare la
velocita di rilascio del vuoto.

Modo d'uso
Valvola|Valvola daimentaz.

Condizion Elettrovalvola

1. Presa del pezzo ON

2. Rilascio vuoto OFF

3 Arresto operazione| ~ OFF

Valvola di rilascio

Simbolo della combinazione: J2

POX¥————

PE

Valvola di
alimentaz.

by W—

PS Xt—9
PVD——8___,

S,

:

O
:

Un'elettrovalvola N.A viene utilizzata come
valvola di alimentazione. Non viene utilizzata
nessuna valvola di rilascio vuoto.

Applicazione: Si utilizza per controllare la
pressione di alimentazione attraverso segnali
elettrici. Poiché la valvola di alimentazione e
N.A, la pressione alimentata nell'eiettore non
viene interrotta durante un blackout; il
risultato & che la condizione di aspirazione
pud  essere  mantenuta.  Questa
combinazione viene usata per impedire che i
pezzi cadano durante eventuali blackout. Il
rilascio del vuoto viene effettuato
introducendo aria tra il silenziatore, la
ventosa e il pezzo. Questa combinazione
viene usata quando non vi e necessita di
accelerare la velocita di rilascio del vuoto.

Modo d'uso
Valvola|Valvola dalimentaz.

Condizion Elettrovalvola

1.Presadel pezzo| OFF

2. Rilascio vuoto ON

3. Arresto operaz. ON

Valvola di rilascio




Ser I e ZX (Contattare SMC per ulteriori dettagli su dati tecnici, dimensioni e tempi di consegna).

Esecuzionl su richiesta
e

er
T

Simbolo della combinazione: J3

PD ¥————

Exv—d
;DD

Ao B
[>-e-x 4

I
|
J
5

PS
PVD—<~—48
I
I

——

Un'elettrovalvola N.C viene
utilizzata come valvola
d'alimentazione. Non viene

utilizzata nessuna valvola di rilascio
vuoto.

Applicazione: La pressione di
alimentazione viene controllata da
segnali pneumatici esterni. |l
rilascio del vuoto viene effettuato
con lintroduzione dell'aria tra il
silenziatore, la ventosa e il pezzo.
Questa combinazione viene usata
quando non vi €& necessita di
aumentare la velocita di rilascio del
vuoto.

Modo d'uso

Valvola|Valvola daimentaz. | Valvola di rilascio
Condiziona~_ |Vavola eserna a 3 vie; —
1.Presadelpezzo,  ON —
2. Rilascio vuoto OFF —
3. Arrestooperaz;  OFF —

Simbolo della combinazione: J4

PD X —

£
PE

Attacco [-———
pilota

-
1
1
PS Xi—
PVD———

|
]
I
3

]

>

Una valvola ad azionamento pneumatico N.A
viene usata come valvola di alimentazione. Non
viene utilizzata nessuna valvola di scarico.

Applicazione: La pressione di alimentazione
viene controllata da segnali pneumatici esterni.
Poiché la valvola di alimentazione & N.A, la
pressione alimentata nell' eiettore non si
interrompe in caso di backout; il risultato € che la
condizione di aspirazione puo essere mantenuta.
Questa combinazione viene usata per impedire
che i pezzi cadano durante possibili blackout. Il
rilascio del vuoto viene effettuato introducendo
aria tra il silenziatore, la ventosa e il pezzo.
Questa combinazione viene usata quando non vi
& nesessita di aumentare le velocita ri rilascio del
vuoto.

Modo d'uso
Valvola |Valvola d'alimentaz.|Valvola di rilascio
Condizione aholaazon. preumetco|
1. Presadelpezzo|  OFF —
2. Rilascio vuoto ON —
3. Arrestooperaz) ~ OFF —

Simbolo della combinazione: D1

PDX————

Valvola di
rilascio

PS————
PVEB——

Un'elettrovalvola N.C viene
utilizzata per la valvola di rilascio
del vuoto. Bisogna utilizzare una
valvola esterna di alimentazione.

Applicazione: La pressione di
alimentazione viene controllata
dalla valvola esterna e il rilascio del
vuoto viene effettuato
dall'elettrovalvola.

Modo d'uso

Valvola |Vavola daimentaz|Valvola di ilascio
Condizione~_|Valvola esterna Elettrovalvola
1. Presa del pezzo ON OFF
2. Rilascio vuoto OFF ON
3. Arrestooperazj  OFF OFF

O

Simbolo della combinazione: D2

PDX*———

Valvola di
rilascio

PS p—
PV p———

Un'elettrovalvola  N.C  viene
utilizzata per la valvola di rilascio
del vuoto Bisogna usare una
valvola esterna di alimentazione.

Applicazione: La pressione di
alimentazione viene controllata
dalla valvola esterna e il rilascio del
vuoto viene effettuato
dall'elettrovalvola.

Modo d'uso

Valvola|Valvola dalimentaz. |Valvola di rilascio
Condizione alvola esterna| Elettrovalvola
1. Presadelpezzo) ~ ON OFF

2. Rilascio vuoto OFF ON
3. Arrestooperaz]  OFF OFE

Simbolo della combinazione: D3

Bisogna utilizzare una valvola
esterna che serva da valvola di

PDY—— alimentazione. Inoltre, una valvola
Valvola di rilascio esterna a 2 vie (valvola vuoto) deve
memo!_ IX1A — essere utilizzata come valvola di

(DX Xt rilascio del vuoto

Af’ X >D Applicazione: La pressione di
alimentazione viene controllata
dalla valvola esterna e il rilascio del
vuoto viene effettuato da una
valvola esterna a 2 vie (valvola
vuoto).

pS ¢——— Modo d'uso
PV p———m Valvola alvola dalimentaz.Valvola di rilascio
Condizione alvola esterna| Elettrovalvola
= 1. Presa del pezzo ON OFF
> A 2. Rilascio vuoto OFF ON
3. Arresto operaz| — OFF OFF

Simbolo della combinazione: D4

Bisogna usare una valvola esterna
che serva da valvola di
alimentazione. Una valvola N.C ad

PD X¥— ) - -
tacco [>--- azionamento pneumatico viene
ota ) usata per la valvola di rilascio del

Valvola di vuoto
rilascio 4
Applicazione: La pressione di
5D alimentazione viene controllata
dalla valvola esterna e il rilascio del
vuoto viene effettuato da segnali
pneumatici esterni.
Modo d'uso
Valvola|Valvola daimentaz| Valvola i ilascio
PSD——m-— Condizione™~_|Valvola esterna] Valola azon. preunatco
PVD—— 1. Presa del pezzo ON OFF
2. Rilascio vuoto OFF ON
5 A 3. Amestooperaz|  OFF OFF
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Serl e ZX (Contattare SMC per ulteriori dettagli su dati tecnici, dimensioni e tempi di consegna)

Esecuzioni su richiesta

@ Valvola/Combinazione valvola di alimentazione e valvola di rilascio (Sistema esterno di alimentazione di vuoto)
Sistema esterno di alimentazione vuoto

Per combinazioni diverse da quelle standard, (vedere a p.3.1-39) scegliere tra le seguenti possibilita.
(vedere "Codici di ordinazione" a pag. 3.2-38)

Simbolo della combinazione: K2

Un'elettrovalvola N.C viene utilizzata
come valvola d'alimentazione. Inoltre,

Simbolo della combinazione: K7

Una valvola ad azionamento pneumatico
N.A viene usata come valvola

PD una valvola esterna a 2 vie (valvola PD d'alimentazione. Un'elettrovalvola N.C
; ,&_ Wt viene usata per la valvola di rilascio vuoto.
&%ﬁg rilascio vuoto) deve essere usata come _ P
pon ZXL’-‘\K—--ﬂ valvola di rilascio vuoto. :‘;’g‘:&'g di Applicazione: La  pressione  di
Lo S y alimentazione viene controllata da segnali
Applicazione: La pressione di elettrici esterni e il rilascio del vuoto viene
p pp p
A alimentazione viene controllata da effettuato dall'elettrovalvola. Poiché la
seanali S valvola di alimentazione & N.A, la
gnali elettrici e il rilascio del vuoto PE pressione alimentata nell' eiettore non si
PF viene effettuato da aria esterna. Attacco [>-—— interrompe in caso di blackout; il risultato &
Valvola di pilota che la condizione di aspirazione pud
alimentazione . essere mantenuta. Questa combinazione
- Valvoladi  © 3 viene usata per impedire che i pezzi
: alimentazione cadano durante eventuali blackout.
PSP s u??l dalimentaz,| Valvola di rilasci l-"\F:"s Modo duso
b alvola dalimentaz.| Valvola i rilascio i T
PV ] i glvola Elettrovalvola |Valvola estemaa2 ie | alvolalVoh ez Vol st
1 ?opndug)? o hE Condizione~_|/awaazon. eunaio| Elettrovalvola
- A ; Rflesale pe[zzo ON LA LPresadelpezzo]  OFF OFF
o iy AI ascowolo | OFF ON 2.Rilascowioio | ON ON
. Arresto operazj  OFF OFF 3, Artesto operaz ON OFF

Simbolo della combinazione: K4

Aftacco PO

piloto -
Valvola di rilascio

Un'elettrovalvola N.A viene utilizzata come
valvola d'alimentazione. Una valvola ad
azionamento pneumatico N.C viene usata
per la valvola di rilascio vuoto.

Applicazione: La  pressione di
alimentazione viene controllata da segnali
elettrici e il rilascio del vuoto viene
effettuato da segnali pneumatici. Poiché la

Simbolo della combinazione: J1

PD¥—

F |
P

Un'elettrovalvola N.C viene utilizzata come
valvola d'alimentazione. Non viene
utilizzata nessuna valvola di rilascio vuoto.

Applicazione: Questa combinazione
viene usata per controllare la pressione
attraverso segnali elettrici. Normalmente, il
pezzo viene rilasciato a causa del
trafilamento d'aria che si verifica tra la
ventosa ed il pezzo. Se, perd, non si

PE A ) N i i d'aria, i
e i dimenizzione ¢ 1A I Pe o o e
Valvola di pressione alimentata nelleiettore non x mantiene anche quando la valvola di
alimentazione viene interrotta durante un blackout; il Valvola di

risultato e che la condizione di aspirazione
puo  essere mantenuta. Questa

alimentazior;e
I

alimentazione € in condizione OFF. Per
effettuare il rilascio, deve essere usata
una valvola esterna a 2 vie (valvola vuoto).

PS> < combjnazioqe viene usata per impedirg ps ! . Modo d'uso
pV[}‘l Erai k(l) ugezn cadano durante eventuali By D+'_ Valvola|Vada daimenz Vavoa d flastio
o ;l i | % hq , H Condizion Elettrovalvola —
qA Modo d'uso L 1Presadelpezzo]  ON —
Valvola|Valola daimentazValvola di rilascio <A 2Riasowoo | OFF —
Condizione~. | Elettrovalvola | Elettrovalvola 3. Arrestooperaz]  OFF _
1.Presadelpezzo|  OFF OFF
2 Riasdowdo | ON ON Simbolo della combinazione: J 2
3. Arrestooperazf ~ ON ON Un'elettrovalvola N.A viene utilizzata

Simbolo della combinazione: K5

come valvola d'alimentazione. Non
viene utilizzata nessuna valvola di
rilascio vuoto.

PD Y—— E necessario fornire una valvola PD ¥—— Applicazione: Per controllare con
] esterna a tre vie che serva da valvola segnali elettrici. Poiché la valvola di
Valvola di di alimentazione. Un'elettrovalvola alimentazione e N.A, la pressione non
rilascio N.C viene usata per la valvola di —t viene interrotta in caso di blackout.
rilascio del vuoto. Cio impedisce che i pezzi cadano.
Normalmente, il pezzo viene rilasciato
A N S L ) N
Applicazione: La pressione di acausa dei trafllar_nentl. Se, pero, non
i : ) PE si verificano trafilamenti d'aria, il
alimentazione viene controllata da pezzo non cade poiché la condizione
) segnali pneumatici esterni e il rilascio Valvola di di vuoto si mantiene anche quando la
Attacco pilota del vuoto viene effettuato alimentazione valvola di alimentazione € in
r-—bg}(h:\‘ ey dall'elettrovalvola. I' ] condizione ON. Per il rilascio, deve
i —-+¥ X
o | Sises(e\;glvuoslztsug?s valvola esterna a 2
1 ' PS¢ '
PS 2 Modo d'uso PV Modo d'uso
PV 4 ValvolgVawola dalimentaz Valvola di ilascio 1 ValvolgValola dalimentaz. |Valvola di scarico
b .. .
1 Condizion€e alvola estera a 3 vie| Elettrovalvola . Condizion Elettrovalvola =
= 1. Presa del pezzo ON OFF ~d AT presadel pezzol  OFF —
—aA 2. Rilascio vuoto OFF ON 2. Rilascio vuoto ON —
3. Arresto operaz; ~ OFF OFF 3. Arresto operaz. ON -
3.1-66
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Ser I e ZX (Contattare SMC per ulteriori dettagli su dati tecnici, dimensioni e tempi di consegna)

Esecuzioni su richiesta
.

der
Dlade

Simbolo della combinazione: J3

PD X¥——

b

Attacco pilota
r—ZX1A =
B T

1
PS g—

PV S
I

-] A

Un'elettrovalvola N.C viene utilizzata come
valvola di alimentazione. Non viene utilizzata
nessuna valvola di rilascio.

Applicazione: La pressione di alimentazione
viene controllata da segnali pneumatici
esterni. Normalmente, il pezzo viene
rilasciato a causa dei trafilamenti d'aria che si
verificano tra la ventosa e il pezzo. Se, pero,
non c'¢ alcun trafilamento d'aria, il pezzo non
viene rilasciato poiché la condizione di vuoto
si mantiene anche quando la valvola di
alimentazione & in condizione OFF. Per
effettuare il rilascio, bisogna usare una valvola
(valvola vuoto) esterna a 2 vie.
Modo d'uso

Valvola|Valvola d‘aIimenlaz.|Va|voIa di rilascio
Condizion alvola esterna a 3 vie| —
1. Presa del pezzo ON —
2. Rilascio vuoto OFF _
3. Arrestooperaz|  OFF —

Simbolo della combinazione: J4

PD X¥——

X
AnaocoPE

pilota  P-—=1
Valvola di
alimentazione_

] A

Una valvola ad azionamento
pneumatico N.A viene usata come
valvola d'alimentazione. Non viene
usata nessuna valvola di rilascio
vuoto.

Applicazione: L'alimentazione viene
controllata da segnali pneumatici
esterni. Poiché la valvola € N.A, la
pressione non viene interrotta in caso
di blackout. Cio impedisce che i pezzi
cadano. Normalmente, il pezzo viene
rilasciato a causa dei trafilamenti. Se,
pero, non si verificano trafilamenti, il
pezzo non cade poiché la condizione
di vuoto si mantiene anche quando la
valvola & in condizione ON. Per il
rilascio, bisogna usare una valvola
esterna a 2 vie (valvola vuoto).

Modo d'uso
Valvola|Valvola dalimentaz.| Valvola di rlascio
Condizion alvola azion, pneumalic —
1. Presadelpezzol  OFF —
2. Rilascio vuoto ON _
3. Amestooperaz) ~ ON —

Simbolo della combinazione: D1

PD *——

Valvola di
rilascio

PS p——

v F—

qA

Un'elettrovalvola N.C viene utilizzata
come valvola di rilascio vuoto. Non
viene utilizzata nessuna valvola di
alimentazione.

Applicazione: La pressione di
alimentazione viene controllata da una
valvola esterna a 2 vie (valvola vuoto)
e il rilascio vuoto viene effettuato
dall'elettrovalvola.

Modo d'uso

alvola |Valvola daimentaz.|Valvola di rilascio
Condizion Valvola estema a 2 vie| Elettrovalvola
1. Presadelpezzol  ON OFF
2. Rilascio vuoto OFF ON
3. Arrestooperaz|  OFF OFF

O

Simbolo della combinazione: D2

POX———

Valvola di !
rilascio

PS p—

v F—

<] A

Un'elettrovalvola N.C viene utilizzata
come valvola di rilascio del vuoto. Non
viene usata nessuna valvola di
alimentazione.

Applicazione: La pressione di
alimentazione viene controllata da una
valvola esterna a 2 vie (valvola vuoto)
e il rilascio vuoto viene effettuato
dall'elettrovalvola.

Modo d'uso

Valvola|Vaola daiimentaz. | Valvola di rilascio
Condizioni Valvola estera a 2vie] Elettrovalvola
1. Presa del pezzo ON OFF
2. Rilascio vuoto OFF ON
3. Arrestooperaz{  OFF OFF

Simbolo della combinazione:D3

Una valvola esterna a 2 vie (valvola

PD
Aftacco rilascio
OSIOMO 7 1A ~--n

- —

F

PS Y—

v F—

q4A

vuoto) deve essere usata come
valvola di alimentazione e come
valvola di rilascio vuoto.

Applicazione: La pressione di
alimentazione viene controllata da una
valvola esterna a 2 vie (valvola vuoto)
che effettua anche il rilascio.

Modo d'uso

Valvola|Valvola d‘aIimenlaz.|VaIvoIa di rilascio
Condizione~._|Valolaestemaa2vie| Elettrovalvola
1. Presadelpezzo)  ON OFF
2. Rilascio vuoto OFE ON
3. Amestooperaz]  OFF OFF

Simbolo della combinazione: D4

AtaosP D1
t:le ] D___

pilota
Valvola di
rilascio

PS P

v [——

<]

Bisogna utilizzare una valvola a 2
vie (valvola vuoto) come valvola
d'alimentazione. Un valvola ad
azionamento pneumatico N.C.
viene usata per la valvola di rilascio
vuoto.

Applicazione: La pressione di
alimentazione viene controllata
dalla valvola esterna a 2 vie
(valvola vuoto) e il rilascio vuoto
viene effettuato da segnali
pneumatici esterni.

Modo d'uso

alvola|Vavola daimentaz. |Valvola di rilascio
Condizion alvola estermaa 2 vie] Elettrovalvola
1. Presa del pezzo ON OFF
2. Rilascio vuoto OFF ON
3. Arresto operaz|  OFF OFF
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Serle ZX (Co.ntattare SMC pe.r ulteriori.dettagli su dati tecnici, dimensioni e tempi di consegna)
Esecuzioni su richiesta ]

@ Assieme silenziatore/L'esecuzione con scarico di eiettore & applicabile alle caratteristiche con silenziatore.

ZXllDiam. ugello”Esecuz. con scaricol —_— |Va|vo|a |

I‘I’ensionel |Connessione elettrical |—X121 |

Riduzione del rumore di scarico dell'eiettore (eff

Assieme silenziatore

etto silenziatore 8dB (A) Confronto con assieme silenziatore standard)

Assieme silenziatore

Esempio di ordinazione
ZX1101-K35LZ-D23C-X121

Assieme silenziatore

ZX1-HS1

ZX1-HS1
I
{ O |
g ot |
E !
I

XT320-33-G-2

eriale per assorb.del rummore B
XT320-33-F-1

=2 // Coro slenziatore F
9 ' XT320-33-E

[ u Corpo del silenziatore E
Assieme silenziatore

ZX1-HS1
P3270147-23

20
r-—.
NI %ﬂ{m Vite Phillips a testa rotonda
i (M2x 23)

| |e
E ILﬂ T EO -
B S
E _© L )

0
1

Esempio di ordinazione: ZZX102-R

1 pezzo

*ZX1101-K15LZ-EC-X121 2 pezz

3.1-68
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