Valvola di potenza

Serie VEX1

Dati tecnici
Regolatore per portate elevate Modello VEX1100- %|VEX12000- 33 VEX130E|-§§ VEx1sou-§§ VEX1700- 19| VEX1900- 44
Funzionamento Azionamento pneumatico
. : i Aria, gas inerti
Regolatore a 3 vie dotato di ~ Fuido____ 12, gas nert
. . Pressione di prova 1.5MPa
un attacco di scarico uguale  ax pressione desercizio L oMPa
all’attacco di alimentazione Campo  |Azionamento ,
pressione pneumatico 0.05+0.9MPa
Temperatura d'esercizio 0 + 50°C(Azionamento pneumatico: 0 + 60°C)
- Isteresi 0.03MPa
Ripetibilita 0.01MPa
Sensibilita 0.01MPa
Montaggio Libero
Lubrificazione Non richiesta (Usare olio per turbine classe 1 ISOVG32 nel caso di lubrificazione)
Attacco| 01 | 02 | 01 | 02 |02|03|04|04|06|10| 10 | 12 | 14 | 20
1P 1 1V
Altacco A | VB | Val| Yo | Va|Va|¥|V2|V2|%|1 Wa |12 2
R 1V4 2
Sez. equiv mm? 16 25 16 25 |36|60|70[130/160{180| 300 | 330 | 590 | 670
- equiv. Né¢/min | 883 | 1374 | 883 | 1374 |1963|3238|3827|7066|8735|9815| 16685 | 17667 | 32389 | 36315
Peso (kg) [ Az. pneum. 0.1 0.2 0.4 13 1.9 3.9
Azionamento i i
pneumatico Su richiesta
Codice
Deserizion®  vexa1001- 83| vex1200- 8§ VEX1300- 88 VEX1500- 8 VEX1700- 1 VEX1900- 3
Simbolo
Supporto B | VEX1-18-1A — VEX3-32A | VEX5-32A | VEX7-32A | VEX9-32A
) ) (con vite e rondella) F | VEX1-18-2A — — — — —
Azionamento pneumatico Manometro @) G G27-10-01 G36-10-01 G46-10-01
Pi Nota 1) Quando si richiede un manometro differente da quello indicato sopra, specificare il codice del
3(R) modello. La parte su richiesta € inclusa nellimballaggio.
2(A) (Vedi Best Pneumatics 4)
T 1P Esempio: VEX1300-03

G36-4-01
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Codici d’'ordinazione

VEX1

- |Asia, Oceania

E
N

Europa

E

VEX 1

Nord America

03

-1 B

Valvola di J'
regolazione

della pressione

Funzionamento e——
0— Azionamento pneumatico

Filettatura e——m—

J' Su richiesta
B — Supporto

F —Piedino (Solo VEX110)
G—Manometro

£

« Per indicare piu di un simbolo,
elencare in ordine alfabetico.

Applicazioni

— Rc(PT)
T NPTF
F G(PF)
N NPT
Dimen. corpo Attacco
Dimen. corpo Attacco
Attacco |Attacco P, A| Attacco R
1 01 Y8 Y8
02 Yy 1
02 Vs Y4
3 03 £ Y8
04 L) L)
04 2 2
Corpo con 5 06 A A
a_lttacc_hl 10 1 1
filettati 0 1
! 12 1Y 14
14 115
° 20 2 2
— Senza sub-piastra
Montaggio su base | 2 01 /g g
02 Ya Ya
Modello
Modello Azion. pneumatico Attacco
) Attacco P, A Attacco R
VEX1100 Y8, Va Y8, Ya
VEX1200 Y, Va Y8, Ya
Valvola di VEX1300 YVa, %8, 12 Va, 3%, Y2
regolazione VEX1500 o 3/, 1 V2,%,1
pressione VEX1700 1,1%4 1V,
VEX1900 1,1 2

/\ Precauzioni

" TN TE o mm mm Em Em Em Em BN N EE EE EE EE Em EE BN RN BN R R EE Em Em Em Em RN

:_Vedere istruzioni di sicurezza e precauzioni comuni da p.0-33 a p. 0-36._:

(DRegolatore di scarico

(Rapida regolazione della pressione interna)
(Regolatore di scarico es. AR2000)
oT L43
3 7 1 (R)
(R) b
2 /= g =
(A)-=" (P)

Regolatore di scari-
co a membrana

2 r, - 1
A5 (P
« Elevata portata di scarico
« Silenziatore di facile montaggio

2(@Controllo di pressione multifase

| ) ) T
! 1 '
?EL Valvola di
L3 P controllo
v 2 ' proporzionale
' Farfalla & TG
G nl
gl | 2
2'= I ’_1 5 H
(A) B i —1(P) i
" A (P)

« Il sistema di azionamento & costituito da un solo VEX.
« Controllo remoto mediante pilota compatto.

« Controllo remoto mediante segnali elettrici.

« Flessibile.
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VEX1

| Caratteristiche della portata

VEX1100, 12000  Pressione attacco A MPa  Pressione attacco P 1.0 MPa VEX1900 Pressione attacco A MPa Pressione attacco P 1.0 MPa
0.9 | ——] — |02
| 08 | T——p—
r ! -__'""""""-'--—-.. 0.7
- 0. 1 L 06 T————
N 05 +—F— 1 N T —F—+ |os
. Z L N 0d T—F— | _
e 0.3 ~Nt—1 Jos
N— 0.2 N 02 T—F—
N 0.1 N Jos
- [ ——
2500 1250 0 1250 2500 40000 20000 0 20000 40000
P=A (¢/min(ANR))  p—a=A R=A (¢/min(ANR))  p—s-A
(Scarico) Portata  (Alimentaz. pressione ridotta) (Scarico) Portata  (Alimentaz. pressione ridotta)
VEX1300O Pressione attacco A MPa Pressione attacco P1.0 MPa | Impostazione caratteristiche di pressione |
— 08 - ; - . - — -
La pressione dell'attacco A viene regolata in base alla pressione di pilotaggio
08 [ ——T——F—
N 06 | —1T—t || /
~ 0.5 08 7
N 04 | T /
N[ ——+——_ 03 07 y.
N 02 T—— /
N 01 06 :
— - /
5000 2500 0 2500 5000 o 05 J
R=-—A (¢/min(ANR)) P—=A é, :
(Scarico) Portata (Alimentaz. pressione ridotta) < //
VEX1500 Pressione attacco A MPa Pressione attacco P 1.0 MPa § 0.4 ;
—~—~———T" T £ /
08 | Tt | 203
I 0.7 é /
o6 | —T—— | | o2 /

~ | T——— 05

/
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—
\\ 04 ——— 0.1 Ly
~— o /
N 0.2 —
N 01 0 01 02 03 04 05 06 07 08 09
— Pressione pilota (P1) (MPa)
10000 5000 0 5000 10000
ReA (¢/min(ANR))  p—wp
; Alimentaz. ione ridottal : :
(Scarico) Portata__ (mentez pressiene 1dota) | ['Connessione pilota esterno
VEX1700 Pressione attacco A MPa Pressione attacco P 1.0 MPa VEX1100] VEX1200] VEX1300] VEX1500]
e 0.9 VEX1700] VEX190[1
Eﬁ'—-——}—-_._.___________ P1 P1
—— 0.7
NL 06 | —T——
N | ——o 0.5
- 0'3 ' (Lato attacco A) *
T ._______________ (Lato attacco P))
AN g — Aftacco] VEX100
\----..__ 0.1 1P1 | Pilota esterno
20000 10000 0 10000 20000
R-—A (¢/min(ANR)) p—=A
{ScariCO} Portata (Alimentaz. pressione ridotta)



VEX1

| Caratteristiche di pressione

Mostra il cambiamento della pressione secondaria (attacco A) in base al cambio

della pressione di alimentazione (attacco P)

VEX190[1
Come per JIS B8372 (regolatore pneumatico)
VEX1100], 120C] 021
0.21 £ o2 Z ]
= /‘ I s e | = iPuntu
T 0.2 - < 019
= e oo 3
< 8
g 019 ©
S 2
] v
g 5 4
a@_ » o " 03 0.4 0.5 0.6 0.7 08 0.9
T , Pressione attacco P (MPa)
0’" 03 04 05 06 07 08 09
Pressione attacco P (MPa) | Tempo di scarico
VEX1300] (D Tempo di scarico da 0.5MPa a 1MPa
é}l’
0.21 o 5/ v/ .8[:, é] '__
Fo2 T — | &
< I —— e g9l 9 9 |
<
§019 40 @] 7
: /| LY
2 /
2 ® 30
g ey
I 5 /]
& : / a1/
1,_/; 5 20 A
o 703 04 05 06 07 08 09 |8 / / / /
] £ /1
Pressione attacco P (MPa) @ / L Pq
VEX150C] A LA
—."/ |1 |11
__...---"'"/""""'#‘.
0.2 — 100 500 1000 5000 VEX
= Capacita del serbatoio ¢
a
§ 02 = Punto
g: i (2) Tempo di scarico dal serbatoio da1000 ¢
g 019 = N
B I~
g ~L AN
g 0.4 S —
3 N AMC
! N q AME
0.3
1, N -~ AMP
L — \ e H
0o 03 04 05 06 07 08 09 |8 \ N oL | - L
Pressione attacco P (MPa) “-E’O 2 \ - ]
2 ﬁg‘ % i
S . N
VEX1700] 2 Z\3 &Y
RS N&
o \ 7 s
0.21
E 0.2 _ 0O 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 MO 120
- Punto Tempo di scarico (S)
= impost.
= 019 -~
§ (3 Tempo di scarico con una pressione qualsiasi
% [Esempio] VEX 1500 con serbatoio da 2000¢ :0.4MPa + 0.1MPa:
§ a) Nel grafico (2, » b) Il tempo di scarico per il serbatoio
ﬁ Pressione iniziale da 2000¢ viene calcolato in base alla
o 0.4MPa—7 Bassa pressione conversione come indicato sotto.
67" 63 04 05 06 07 08 09 0MPa— | Cfesd - Cap. del serbatoio { Tempo di J
- - - - - y : 1000 scarico
Pressione attacco P (MPa) j _ 2000 rilevato
1000

Tempo di scarico

In base a cio che é stato riportato sopra, il tempo di scarico &
26-3=23S

=46
Il risultato e di 46S.
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VEX1

Costruzione/Principi di funzionamento/Componenti

; , 3(R)
2(A)
% 1(P)

[1] Pressione elevata su attacco A

(Azionamento

(Azionamento @{ Manuale
pneumatico) =
VEX1100 | " Attacco P1
[
@}_._._._—_ 1 1

Attacco 3(R) ~T|™ _“—"-@

e ! 5]
® | [ [ pseons o)

@&—I 1 __®

Aftacco 1(P) —|- L | ®

({3{ @

K

[2] Pressione impostata

a |

[T@:

Jrlsl

i

[\*]

(A)

Pressione di ritorno

Al'taDDoP1__)
2
7

pneumatico)

VEX1200 @

G2

&

' . el
Coperchio terminale

Sub-piastra

Er

/N

3)

httacco 1(P Q /Aﬁaooo 3R)

[3] Pressione bassa su attacco A.

2(A)~~—|

\

3(R)

_ iuuu
P&
)

«L’equilibrio fra la forza F1 della pressione pilota (attacco P1) sulla superficie superiore del pistone di regolazione pressione 3 e la
forza F2 della pressione dell'attacco A che conduce ad un’area al di sotto del pistone, chiude i due otturatori (® e regola la pressione
dell'attacco A che corrisponde alla pressione dell’attacco P1. Le valvole di otturazione sono sostenute da una molla @ nella struttura
di equilibrio di pressione mediante la pressione dell’attacco A (DRW(2)).

*Quando la pressione dell'attacco A supera la pressione dell'attacco P1, F2 supera F1, e il pistone di regolazione si muove verso I'alto
apre la valvola di otturazione superiore. In tal modo I'aria viene rilasciata dall'attacco A all'attacco R (DRW(1)). Quando la pressione
dell'attacco A scende abbastanza da ripristinare I'equilibrio, la valvola di regolazione torna in condizione DRA (2).

»Quando la pressione dell’attacco A & minore rispetto alla pressione dell’attacco P1, F1 supera F2, e il pistone di regolazione si muove
verso il basso ed apre la valvola di otturazione inferiore. In tal modo l'aria viene immessa dall’attacco P nell'attacco A.(DRW(3))
Quando la pressione A scende abbastanza da ripristinare I'equilibrio, la valvola di regolazione torna in condizione DRW (2).

(Azionamento pneumatico)
VEX1300/1500/1700/1900

@
)\‘---. | - - attacco P1
F1 1T
(H‘E' 5 J
|
Pressione di ritorno II l. I 5
' W
|
I
@&—] e
®— |
Attaceo 2(A) —p — - - — 4| — Attacco 1(P)
®@e'®
a Componenti
N. Descrizione Materiale
1 | Corpo Lega di alluminio pressofuso
(2 | Coperchio Lega di alluminio pressofuso
3 | Pistone Lega d'alluminio
@ | Molla Acciaio inox
(% | Guida valvola Lega d'alluminio
(® | Valvola d'otturazione | Lega d'alluminio, NBR
@ | Stelo Acciaio inox
Guida valvola Lega d'alluminio
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Dimensioni

VEX1

Azionamento pneumatico: VEX1100

2-M3 (Filett, montaggio)

Azionamento manuale

>p2| B
=

| £
R :

o E

fav| K=

Pl &

AY

f
f #
4-045 !ﬂ} anIE ?;IN
Foro montaggio . ol o
( 9979) Y IR
22
44
Pl Re(PT)%
’ ~M5
il i
P :
AL o
& B: Supporto o | .
R &) i b= = [T
LE| - ]
o0 | 2-04.5 F: Piedino
T 2 52 (Foro di montaggio)
26
K
8
1o
1 & | Azionamento manuale
Us] T |
o] R

Manometro (su richiesta) .~

G27-10-01

Azionamento pneumatico: VEX1200

Manometro (su richiesta)

(G27-10-01),

o
B
=3
& o
- ‘O_t
4 40 _J|
d H| 7
J/-- Ei
@l 9 [ En
88 Y7 %
s 3
B A \M5X0.8
54
2-04.5
(Foro montaggio) 50

]
=]
3-Rc(PT)¥s, Ve

VEX

AN
AMC
AMP
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VEX1

Dimensioni

Azionamento pneumatico: VEX1300

_ 4-M5 X
(Foro montaggio) S ﬁ%ﬁqm

SR ]
e % 1
50
88
2-% 100
B4/ BT m :
ﬂrj_ ul¥.
0 9
287 — oo ’
£m ‘l""f';, - @..P N ~ y
8 ] SENEERE
/ 15| 19.5 S 7 o | 9w
o 30 Supporto 60
Rc(PT) Vs, 38, o/ 50 e
(36.5) (78.5)(Silenziatore) (Silenziatore)
Solo VEX1301
3
i_g.]
Manometro (su richiesta) /
G36-10-01
Azionamento pneumatico: VEX1500
Rc(PT) Y Silenziatore

(Solo VEX1501)

— = /
b 2-M6 x 9 Ay
(Supporto filett. montaggio) 3 WV
2-09 3 25
W sl ||
b 5 [l _
r_'\(.) + = [ <J_ ﬁg'h_ g :
60 % |§ b d =} l1 A _g P
S :
110
190 SRe(PT) %, %, 1 s

Supporto (su richiesta)

Manometro (su richiesta) #~-——
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VEX1

Dimensioni
Azionamento pneumatico: VEX1700

Re(PT)
( — ) 4-MéX®6
(Supporto filett. montaggio)
-09
(Foro montaggio)
&[0 . -‘%“}4 g
e | elr)
~
82 Y wl] 30 | ||20 /
"—%—" 2-Rc(PT)1, 1% R Eaaaas Re (PT)1Y% / 0
I 00 "
Supporto(su richiesta)
n
=3 oaf—1
r T
@ 9]
o
o
- . [
L} E a
SEE

-
\ Manometro  (su richiesta)
G46-10-01

Azionamento pneumatico: VEX1900

Silenziatore

Re(PT) Y /"(Solo VEX1901)
N\
4['— ¢ ©

N

@

AMEX1X12 . = .
* {Suppgno filett. montaggio) o
ﬁ ﬁ% 1 #?{ {Foro montaggio) R j[ - %J
w [ i | A P
~© 1{ | 8 1 E% 23 E::I
sl ¢ = .

58.5 1
2R, 2/ Re(PT)2 20

5uppmg(su richiesta)

7
.

Manometro  (su richiesta)

G46-10-01

(152.5)

]
o

-
ry

T
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Serie VEX1

Manifold

Connessione pilota esterno

Esec. .
Attacco Az. pneumatico
valvola
Valvola VEX1200
1P1 Pilota esterno
P2 —
P1

Dimensioni

Dati tecnici

Stazioni

Caratteristiche del passaggio
Attacchi P, A, R

Valvola applicabile

Piastra di otturazione applicabile

2+8W
SCARICO, ALIM. comuni
Rc(PT), NPTF,G(PF),NPT V4
VEX1200, VEX1201 @
VEX1-17 (Con guarnizione, vite)

Nota 1) Se ci sono 5 o piu stazioni, pressurizzare dagli attacchi P e scaricare dall'attacco R.
Nota 2) La base del manifold P1 (attacco pilota ) non viene utilizzata per VEX1200 (con azionamento

pneumatico) e VEX1201 (solenoide con pilota esterno) poiché entrambe sono dotate di un
pilota individuale esterno.

Codici d’ordinazione
VVEX2-1—46F 02

Serie VEX1 I

e—

Filet. attacco

ioni — Rc(PT)
Manifold Stﬂ T | NPTE
2 |2 stazioni —
T F G(PF)
8 |8 stazioni N | NPT

Attacchi P, A, R
02 Re(PT)Ya_
Codici d’ordinazione Manifold
Ordinare le valvole di regolazione e/o le piastre con manifold.
(Es.) VVEX2-1-5-02N--:-eeee 1 base manifold 5 stazioni, filettatura NPT
0OVEX1201-5DOZ-G -4 valvole di regolazione, elettrovalvola pilota esterna,
24V cc, connettore DIN (senza connettore), con indica-
tore ottico e soppressore di picchi. Su richiesta ---con
manometro @
OVEXL-17:ueeeeeereeenenes 1 Piastra di otturazione

Nota 1) In presenza di manifold, il manometro dovra essere
Q solo G27-10-01(0.D.226)

VVEX2-1-1- -02

Manometro
(su richiesta)
Atltacco 026 _ /G27-10-01 Esermpio di montaggio
pilota —
Attacco P s
Rc(PT)1/4 =]
1 S
=Pl Attacco di scarico 5 m
A ~ (p2) A A r
< )
SlhdEEE © O O O 4 BN
1.5 .
385 AttR : Rc(PTN/4
50
2-06.5

[Foro montaggio

7.5

n: stazioni
L~ 2 [ 3| 4|5 |6 | 7|8 Calcolo
L1 | 91 | 122|153 |184 | 215|246 | 277 | L1=31Xn+29
L2 | 76 | 107 | 138 | 169 | 200 | 231 | 262 | L2=31Xn+14
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