Cilindri "Stopper"
Serie R S Q(Altezza di montaggio fissa)

012, 916, 920, 932, 340, 350

Serie R S G(Altezza di montaggio regolabile)

040, 050

Automazione e ottimizzazione nei trasportatori

e nhelle linee di movimentazione

s 77 monta88Y . ati
it i 7 o fori FIET gio fis5)

Ampia gamma di modelli

Ampia possibilita di scelta, per ogni tipo di esigenza.

Modelli: Altezza di montaggio fissa (RSQ), Altezza di montaggio

regolabile (RSG)
Funzionamento: Doppio effetto, Semplice effetto (molla
posteriore), Doppio effetto con molla

Esecuzione stelo: Stelo standard, Stelo antirotazione, Con rullo,

Con leva a rullo.
Montaggio: Fori passanti, o fori filettati

Possibilita di montaggio di
sensori magnetici compatti

Le sedi di montaggio dei sensori sono integrate nel corpo.
Cio garantisce design piu compatto e funzionale.

i montags g
., possibilil dr ’Z, della f1"8
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Semplice manutenzione
del deceleratore idraulico
integrato

Semplice manutenzione del deceleratore
idraulico integrato nel modello con leva a rullo
grazie al fatto che non é necessaria alcuna
regolazione (832, 40, 50).

Scelta del modello con
leva-rullo in funzione
dell'a plicazione

+ Rimbalzi contenutl con pallets di peso ridotto ..... Meccanismo di bloccaggio

Leva
Perno

Meccanismo
dibloccaggio T~

oo

* Selezione passagyio PEZzi .........ewweewsmerreess Dispositivo di arresto
Meccanismo di bloccaggio
L m/mn N
Oggeto Oggetlo Dispositivo di arresto
"arsg%aw {rasportato (meccanismo di arresto orizzontale)

L m/mn

<

O O O o ,..\ =
Serie RSG Posizione standard della leva-rullo ~ Leva-rullo bloccata  Bloccaggio rilasciato g .A\-..
& MIAN
Serie RSQ Dispositivo di arresto ¢ I I”
Varianti ‘
Stel ’ Varianti standard ‘ Diametro ’ Corse standard (mm)
Serie Montaggio Funzionamento elo Meccanismo Dispositivo Raccordo
’Magnete H di bloccaggio di Srresto istantaneo mm 10 15 20 25 30
12
Fori Doppio effetto Standard 16
passanti - Con rullo 20
D%%;;lomeg‘ffattn Antirotazione 32
Fori o~ J L Con  [Non-regolabile
filettati empice levatulo - 40
effetto Regolabile L @ s
Doppio effetto Standard
- Con rullo 40
D%%‘;'Omeg‘fgto Antirotazione
Semplice J L Con [Non-regolabile 50
effetto levatulo| Regolabile ® ®
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Al

Serie RSQ/RSG

Precauzioni specifiche del prodotto

Leggere attentamente prima dell’'uso. Vedere dalla pag. 30 a pag. 35 per le norme di sicurezza, le
precauzioni per gli attuatori e le precauzioni per i sensori magnetici.

Selezione |

Funzionamento

A\ Attenzione

1.

Evitare I'urto tra il carico e la leva quando
questa é in posizione elevata.

Nel caso del modello con leva-rullo e deceleratore idraulico, evi-
tare l'urto tra il carico e la leva quando é in posizione elevata
(dopo che 'ammortizzatore ha assorbito I'energia cinetica) per
non trasmettere tutta I'energia dell'impatto al corpo del cilindro.
Non immettere aria compressa nella parte
posteriore (foro lato posteriore) di un cilin-
dro a semplice effetto.

Se si immette aria compressa nella parte posteriore di un cilindro
a semplice effetto, si verifica un trafilamento.

. Non rigare né intaccare lo stelo.

Lo stelo non é temprato. In caso di rischio di rigare o intaccare lo
stelo con il carico (profili taglienti, ecc.), usare un’altro tipo di cari-
co.

Uso del cilindro “stopper” per stop interme-
di agendo direttamente sul pezzo.

| campi di esercizio mostrati in questo catalogo si applicano solo
per I'arresto di un nastro trasportatore. Quando si usa un cilindro
“stopper” per fermare direttamente un pezzo, si pu6 generare un
momento flettente sullo stelo. In questo caso, consultare il
manuale d’istruzioni e selezionare un cilindro idoneo ai campi di
ammortizzo e di carico radiale necessari.

Montaggio |

A\ Attenzione

1.

4.2-2

Non applicare sforzi di torsione allo stelo.

Realizzare il montaggio in modo che la superficie di contatto tra
carico e rullo sia parallela, per evitare momenti torcenti sullo
stelo.

Nel montaggio di un cilindro, serrare la ghiera e successiva-
mente serrare le viti di montaggio (2pz.) che sono fornite
con il contro-dado (eccetto RSG).

™

A\ Attenzione

1.

2.

3.

Quando un cilindro “stopper” con leva-rullo
é bloccato, non applicare una forza esterna
in senso opposto a quello del bloccaggio
meccanico.

Abbassare il cilindro prima di eseguire regolazioni della posizio-
ne di arresto del carico.

Non usare olio, ecc. sulle parti mobili del
pistone.

Questo pud causare problemi nel rientro o malfunzionamenti del
cilindro.

Fare attenzione alle mani quando il cilindro
é in funzionamento.

Nel momento in cui il supporto della leva-rullo sale e scende
quando il cilindro é in funzione, fare attenzione che le mani non
restino intrappolate tra la protezione dello stelo e il supporto
della leva-rullo.

Manutenzione |

A\ Attenzione

1.

Dopo aver sostituito il deceleratore idrauli-
co, serrare la vite di montaggio fino al con-
tatto con la sezione filettata del decelerato-
re.

Coppia di serraggio: 0.29N-m

2. Per cambiare la direzione di bloccaggio del

rullo, svitare le viti di montaggio (2 pz.) della
protezione (del tubo o dello stelo), posizio-
nare nella condizione desiderata e serrare
nuovamente le viti di montaggio.



Altezza di montaggio fissa

Serie RSQ

012, 16, 620, 832, 940, 50

Codice di ordinazione

Cilindro

Modello standard

magnetici

Per senso

RSQ
RSDQ

20 15

| [ [ |

20 15

A73

MK/MK2

l I *Numero E
l . Modello sensore sensori C.X
Attacco  Anello magnetico Senza sensore (cilindro — | 2 sensori "
*(220 + @50) Montaggio ~ |con magnete incorporato) S |1 sensore
— | Re(PT) B | Fori passanti (standard) * Vedi tabella sottostante. n |["n" sensori MTS
* A Fori filettati —
E | G(PF) .
" Nota 1) Per il 912 il tubo per i modell »Esecuzione stelo C.S
A e B ¢ il medesimo. Indicare Simbolo Esecuzione stelo Applicazione —
. soltanto B nel codice di ordinazione Stelo standard — MQ
Diametro » - . K Stelo antirotazione - —
12 12mm Alimentazione ¢ R Con rullo -
16 | 16mm Fori filettati L Leva-rullo (non regolabile) Noa3) Modello base RHC
20 | 20mm F Raccordi istantanei integrati Neta2 B Leva-rullo Nota3) - [~
32 | 32mm Nota 2) Il raccordo istantaneo & possibile solo C . Dispositivo di arresto CcC
ad assorbimento - : -
40 40mm dal 920 al 850. Corsa (mm) D ) . g Meccanismo di bloccaggio
y di energia regolabile
50 | 50mm = o E Blocc. e arresto
Nota 3) | modelli con leva-rullo non regolabili sono disponibili solo per @32, 340 e 850.
Questi sensori sono stati cambiati. 16 10,15 . ) * > ke
Contattare SMC o riferirsi a www.smeworld.com 20 10, 15, 20 ¢ Funzione
FON=MON FONV=MIONV 32 10, 15, 20 D Doppio effetto
FOP=M9P FOPV=M9OPV 40, 50 20, 25, 30 B Doppio effetto/con molla
FOB=M9B FOBV=M9BV T |Semplice effetto/molla posteriore

Sensori MagnetiCi Com patibi"/UIteriori informazioni sui sensori a p.5.3-2.

Alimentazione Barretta Montaggio diretto|Lunghezza cavo (m) *
Tipo| Funzione speciale | Connessione @] Uscita e ca 216 a 950 812,032a 050 | 05 | 3 | 5 | - |Carico applicabile
elettrica Perpend.| Inlinea |Perpend.| Inlinea | () | (L)|(2)|(N)
3ili Circut
(NPN equiv.)| — 5V B - A76H | A%V | A% | ® (@ - | - intg%%{i
Si - — 200V A72 | A72H - - ® 0 — | -
Grommet v | 100y |AT8 [AT3H| — - (e e|®]-| -
° - | - - A3V | A3 (@ (@ - |-|  |Ree
& No| 2fili 5V, 12V [100vomeno] A80 | A8BOH | A90V | A90 | @ [e | - | - | S |5 o
Si pay |12V - |A73C| - - - (e|eje[eo] -
Connettore |'Ng 5V, 12V|24Vomeno| ABOC | — - - o oo @ ol
Indicazione diagnostica . _ - _
(LED a 2 colori) Grommet | Si - A79W | - - - N )
N 5V, 12V F7TNV | F79 | - - e oo - | S
31 (NPN) 12V - — |FONV | FON [ [@[-[-| -
N 5V, 12V F7PV | F7P | - - e lelo]- | S
G t . tegrati |
- romme 81 (PNP) — | - |FoPV | FoP | e |@|-|-
F7BV | J79 = = ® |0/O| -
2 fil 12v - - F9BV | F9B o (o - | - -
s Connettore | Si J79C - = = o o000
S . - — |FONWVIFONW | ® (@ | O | - Rele
[ N - )
g Indicazione Sl F7INWV| F79W | - — | ® [®| 0] = croun |PLC
= diagnostica 5V, — F7PW| = — [ e |@|O| | integat
b (LED a 2 colori) 3 fili (PNP) — — |FOPWV|FO9PW | ® (@ | O -
" 12v F7BWV| J79W [FOBWV|FOBW | ® (@ | O | - -
Resistente allacqua (LED a2 color) Grommet 2 il — |F7BAL| - |F9BAL| - |e|O| -
Con temporizzatore 3 fili (NPN) — |F7NTL| - = - 1 @10 = | Gircui
s S o, 129 = For| = | < | e |e|o|- |
Indicazione diagnostica 4 fili (NPN) _ _ _ _ _ _
ritenuta(LED a 2 colori) F7LF bl I
= Lunghezza cavo 0.5m ..... () (Es.) D-A80C 5m....... Z (Es.) D-ABOCZ | sensori marcati con O si producono solo su richiesta.
3M e L (Es.)D-A8OCL  (-)...... N (Es.) D-A80CN
4.2-3
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Serie RSQ

Con leva-rullo e
deceleratore idraulico integrato

Stelo standard

Forza molla (modello a semplice effetto)

N (kgf)
Diametro (mm) Trazione Compressione
12 3.9(0.40) 9.6(0.98)
16 4.9(0.50) 14.9(1.52)
20 3.4(0.35) 14.9(1.52)
32 8.8(0.9) 18.6(1.9)
40, 50 13.7(1.4) 27.5(2.8)

* Solo per stelo standard, stelo antirotazione e con rullo.

4.2-4

Modelli
Diametro (mm) 12 16 20 32 40 50
i Fori passanti * [ ] ] [ ] [ ] [ ]
Montaggio — - [ J
Fori filettati [ ) ] [ [ ) [}
Magnete per sensore [ J [ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
. . Fori filettati M5 1/8
Alimentazione
Raccordi istantanei - 26/4 28/6
Funzione Doppio effetto, semplice effetto, doppio effetto/con molla
Stelo standard [ [ J
Esecuzione Stelo antirotazione [ J [
Con rullo [ [ ]
Con leva-rullo - [ ]

+ Nel @12 il tubo del cilindro permette il montaggio sia a fori passanti che a fori filettati.

Caratteristiche
Funzione Doppio effetto, doppio effetto/con molla, semplice effetto/molla posteriore
Fluido Aria

Pressione di prova

1.5MPa (15bar)

Max pressione di esercizio

1.0MPa (10bar)

Temperatura di esercizio

Senza sensori: -10°+ +70°C/Con sensori: -10°+ +60°C *

Lubrificazione

Non richiesta

Ammortizzo

Paracolpi elastici

Tolleranza della corsa

+1.4
0

Montaggio

Fori passanti, fori filettati

Sensori magnetici

Applicabili

+ Senza refrigerazione (con o senza sensori)

Diametri/tabella corse standard

(mm)
. Esecuzione stelo
Diametro (mm)
Stelo standard, stelo antirotazione Rullo  |Con leva-tullo e deceleratore idraulico integrato
12 10 10 -
16 10, 15 10, 15 -
el 10, 15,20 10, 15,20 —
32 10, 15, 20
40
20, 25, 30 20, 25, 30 20, 25, 30
50
Supporti di montaggio per sensori
. Codice ) - -
Diametro supporto Note Sensori magnetici compatibili
« Vite di montaggio D-A7, A8
16 D-A70H
20 BQ-1 (M3 x 8¢) D-A73C, A8OC
* Dado quadro D-F7O
- - D-F70V
32 * Dado di montaggio D-F70W, J79W
« Vite di montaggio D-F700WV
40 BQ-2 99 D-F70F
(M3 x 10¢) D-J79, J79C
50 « Distanziale D-F7BAL

[Kit viti di montaggio in acciaio inossidabile]
Il seguente kit di viti di montaggio in acciaio inossidabile (dadi compresi) pué essere utilizzato in funzione delle

condizioni di esercizio.

(Contattare SMC per il distanziale del sensore, non compreso.)

BBA2 : Per modelli D-A7/A8/F7/J7

Le viti di montaggio in acciaio inossidabile sono comprese quando il sensore D-F7BAL é montato su un cilindro

all'atto della produzione.

Il kit BBA2 ¢ fornito quando il sensore é ordinato separatamente.

O
:



Altezza di montaggio fissa Serie RSQ

Viti di montaggio per RSQB Pesi
Montaggio: le viti di montaggio si utilizzano (kg)
per il modello a fori passanti RSQB. ) Diametro ) Corse (mm)
Per ordinare: aggiungere il prefisso "Vite" alle Funzione (mm) Esecuzione 10 ] 15 | 20 | 25 | 30
viti di montaggio. —
Esempio: Vite M5 x 65¢ 4pezzi 12 Stelo standard, Stelo antirotazione, Con rullo 0.07 - - - -
Vied 16 Stelo standard, Stelo antirotazione, Conrullo | 0.14 | 0.15 - - -
- - ite di montaggio i
t@ /7% Doppio effetto 20 Stelo standard, Stelo antirotazione, Con rullo 0.23 | 0.24 | 0.25 - -
£ C Semplice effetto 32 Stelo standard, Stelo antirotazione, Con rullo 0.42 | 044 | 0.46 - -
D LCL Con leva-rullo e deceleratore idraulico integrato | 0.51 | 0.53 | 0.55 - -
Doppio effetto/ Stelo standard, Stelo antirotazione, Con rullo - - 0.74 | 0.80 | 0.86
mm molla posteriore| 40
Modello C D | Vitimontaggio Con leva-rullo e deceleratore idraulico integrato | — - 0.97 | 1.01 | 1.05
RSQB12-100"%" 5 | 40 | M3x45¢ 50 Stelo standard, Stelo antirotazione, Con rullo - - 11.03|1.07 | 1.11
RSQB16-1000 48 | M3 x 55¢ T
Con leva-rullo e deceleratore idraulico integrato | — - 126 | 1.30 | 1.34
150 53 | M3x60¢ e
RSQB20-100 7 55 M5 x 55¢
-1500 60 M5 x 60¢
-2000 65 | M5 x65¢
RSQB32-100 60 | M5 x 60¢
-1500 9 65 M5 x 65¢
-2001 70 M5 x 70¢
RSQB40-2000 75 | M5x75¢
-2500 9.5 80 M5 x 80¢
-300 85 | M5x85¢
RSQB50-2000 75 | M6x75¢
-250] 9 80 M6 x 80¢ Nota 1) Nel montaggio di un cilindro 12 per mezzo di fori
-300 85 M6 x 85¢ passanti utilizzare la rondella piana fornita.
Diagramma carico/velocita
Con rullo/stelo standard/stelo antirotazione Graf. Con leva-rullo (deceleratore idraulico) ~ Graf.
Esempio: 100 200
Per il modello con rullo, con velocita del 250 130 2l \
nastro trasportatore di 15m/min. e carico 50' = \ 100_(7’40
trasportato fino a 30kg. 40 z40 L \
o 30 «232-1--1- -Fritir-t 50 A\
<Come usare i grafici> = 40
Per selezionare il cilindro idoneo alle 20 : 30 | 532
condizioni sopra riportate, cercare E 220 . ) 20 N\
l'intersezione della velocita 15mm/min. £ 216 : \ € \
sull'asse delle ascisse, con il peso 30kg g 10 \ 2 \
sull'asse delle ordinate del Grafico[1], e £ L 12 \ 5 10
. . . . a < \ o3
scegliere il modello RSQL140 in funzione del 2 5 \ 8
campo di esercizio in cui si trova il punto di S 4 '\ 'é 5
. . o 2
intersezione. % 3 | \ 5 4
O | O
I 3
|
2 } 5
|
l
1 : 1
1 5 10 20 1 5 10 20 30
Velocita trasportatore 'V [m/min] Velocita trasportatore 'V [m/min]
Carico radiale e pressione di esercizio
Nelle ascisse, é riportato il carico radiale, 1.0 1.0
nelle ordinate, la pressione di esercizio. { 7
Applicare la pressione di esercizio utilizzando — 7 —_ [S)
. . ; (\}
i grafici come guida. g é/"/ L] g S //
(Applicabile per i modelli a stelo standard, o 2 = o 0:/ ,(}b&
con rullo e con stelo antirotazione.) 2 o5 o 2 / 07’ ?/7/
g . <’{9 7 S 0.5 Q(? // 05\) L
§ 4 % 7 gs
o A ! / pd
2 o 2 / // F_—]
W
» 1%
] ]
& o
0 50 100 0 500
Carico radiale F [N] Carico radiale F [N]
4.2-5
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Serie RSQ

Costruzione

Stelo con leva-rullo e
deceleratore idraulico integrato

Semplice effetto/Stelo con rullo

212 216 (solo 632, 040, 350)
) B ®O @ik @0 @2 B 6 ® 0 ®@ 6 @
\ AL RESN/AR"

2= R ¥

F—¢ -

783N resvmy
= =

Con stelo standard (D) Con stelo antirotazione (K)

T
|

-

232, 40, 050
Nel 932 é previsto
un solo un rullo
A
JES] -
—\
Componenti (modello a semplice effetto) Componenti (modello a semplice effetto)

Ne. Descrizione Materiale Note Ne. \ Descrizione \ Materiale \ Note
1 |Protezione stelo Lega di alluminio Anodizzato Modello con Leva-Rullo
2 |Corpo Lega di alluminio Anodizzato duro 23 | Leva Ghisa
3 |Pistone Lega di alluminio Cromato 24 | Supporto leva Acciaio laminato
4 |Distanziale Lega di alluminio solo 912, 016 25 |Rullo B Resina
5 |Stelo 035 640, 050 Acerass ol crbenio | Cromato duro 26 | Deceleratore - 0 50 A 1407 X652
6 |Bronzina Lega di bronzo e piombo 27 | Molla leva Filo di acciaio inox
7 |Guida antirotazione Acciaio laminato | Soomodelo antrotazione 28 | Anello tipo C Acciaio al carbonio trattato
8 |Paracolpi A Poliuretano 29 | Perno leva Acciaio al carbonio
9 |Paracolpi B Poliuretano 30 | Perno rullo Acciaio al carbonio
10 |Molla Filo di acciaio Zincato cromato 31 | Sfera di acciaio |Acciaio al carbonio cromto duro per cuscinett
11 |Filtro Metallo sinterizzato BC| solo #32 a 850 32 | Vite a brugola Acciaio al cromo molibdeno
12 |Rondella Acciaio al carbonio solo 932 a 650 33 | Vite a brugola Acciaio al cromo molibdeno
13 | Tappo con foro calibrato Lega acciaio solo 912, 016 34 | Stelo passante Acciaio al carbonio

-
=)

Vite a brugola Acciaio al cromo molibdeno Eccetto 912

Ricambi/Kit di guarnizioni

15 \I\:Iite a brugola Accéaio al cromo molibdeno et Codice
16 |Magnete omma sintetica - :
17 Viteg a brugola Lega acciaio solo 12 (mm) BoRpljeioe mhm Semplice efistio contenut
18 |Guarnizione stelo NBR 12 RSQ12D-PS RSQ12T-PS
19 |Guarnizione NBR 16 RSQ16D-PS | RSQ16B-PS | RSQ16T-PS
20 |Guarnizione pistone NBR 20 RSQ20D-PS | RSQ20B-PS | RSQ20T-PS N°. 18,
Modello rullo fisso 32 | RSQ32D-PS | RSQ32B-PS | RSQ32T-PS dﬁ:é‘t’a
21 |Rullo A Resina 40 RSQ40D-PS | RSQ40B-PS | RSQ40T-PS | componenti
22 | Perno Acciaio al carbonio 50 RSQ50D-PS | RSQ50B-PS | RSQ50T-PS
=+ | kit di guarnizioni contengono le voci 18, 19 e 20, e si possono ordinare usando il
codice di ordine corrispondente ad ogni diametro.
4.2-6
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Esecuzione Ste|0 Standard

Altezza di montaggio fissa Serie RSQ

Modello base/fori passanti, fori filettati

Viti di montaggio/fori filettati

£
4-96.5 profondita 4 Corsa 18.5 R 8
Ql
o 92
(42}
b °°¢ ;= 2
al® N = — <
- F—T——
4-M4, profondita filettatura 7 17!
7.5
17.5 435
61

Diametro: 016, 220 | RSTQB -1

Corsa

2-gN passante
4-g0 lamature

2P

oT
oD

EEEE=AE

T

B + Corsa
A + 2 x Corsa

v

H + Corsa

Diametro: 032, 040, 050 |RSCIQB-(1]

mm
RSLIQA , Modello | B | N o)) R
oN foro passante Orfietio,  “pemasi6T415 35| M4 7
RSCIQA20 |45 55 M6 10
. ra RSOIQA32 (48 |55 | M6 10
RSCIQA40 | 52.5 | 5.5 M6 10
—T~—" RSCIQA50 | 54 6.6 M8 14
R R = Le altre dimensioni coincidono con quelle del
B + Corsa modello base. —
Scl-:‘r.nsore 2- ¢7.5 profondita 4 L
Curvatura minima del cavo: 10 E
Rondelle piane
(4 pz.) RE
2-M4
Profondita filettatura 7] REC
0.5 Dadi di montaggio 15.5 z02
testata anteriore (2 pz.) C..X
DE ——

C . F
orsa Q 2-P I..» z
1 | 54
:l:nxn l;! i
(=]
o F—pde=—— >
g
E] U §
v L 10 (11)
‘ 20 (22)
H + Corsa B + Corsa OM +0.2
A + 2 x Corsa E

Modello con raccordo istantaneo integrato (220 a 250)

Raccordo per tubo g6

Raccordo pertubo o QA

8-0 lamature

L 4-gN passante

Corsa 20 . Corsa _E Modello con raccordo istantaneo integrato mm
& g Diametro Tubo

=] , i | oa | F|a |aBlau|aw

i g 32 6 |75/20 | 13 | 38 |60.5

T < T - PNE = - 40 6 |8 |24.5]13 ] 42 [68

T D 50 8 |95(26 | 16|50 |82

\—UJ 220 M%Zaﬂso

mm

Diametro(mm)| A | B D| E|F H 1 J | M | N | Olamatura P Q| T|lUulvVv iwl]l|lyYy]| z
16 595| 415] 10 | 29 | 6 18 | — | — | 28 | 35 | 6.5,prof. 4 M5 17 [ 20 | 225| 18 | 415] 38 | -
20 67 | 45 | 12 | 36 | 8 2| - | - [ 3 |55 9, prof. 7 1/8 20 | 24 | 245| 22 |48 | 47 | -
32 68 | 48 | 20 | 45 | 75| 20 | 60 | 45| 34 | 55 9, prof. 7 1/8 20 | 36 | 315 20 | 585| - | 14
40 805 525| 25 | 52 | 8 28 | 69 | 5 | 40 | 55 9, prof. 7 1/8 245] 44 | 35 | 28 | 66 - |14
50 82 | 54 | 25 | 64 | 8 28 | 86 | 7 | 50 | 66 | 11,prof.8 1/8 245 56 | 41 | 28 | 80 - | 19

Nota 1) Le dimensioni per i cilindri senza sensori sono uguali a quelle dei disegni sopraindicati.

Nota 2) | disegni mostrano le dimensioni con i sensori D-A73 o D-A80.
Nota 3) Vedere pag. 4.2-14 per le posizioni di montaggio dei sensori.

O

Nota 4) Il cilindro é rappresentato con lo stelo completamente esteso.
Nota 5) Nel caso del modello a semplice effetto, é previsto un solo raccordo istantaneo sul lato dello stelo.

SVC
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Serie RSQ
esecuzione St€lO antirotazione

Modello base/fori passanti,

fori filettati

|
!
[

|
' Il cilindro & rappresentato con lo |
stelo completamente esteso. 1

RSLIQA

Viti di montaggio/fori filettati

B + Corsa

mm
O fletto Modello B N (o] R
oN passante  =1T€T0,  “poriQAt6 |41.5| 3.5 M4 7
<"‘\/7 RSCIQA20 |45 | 55 M6 10
I~ 4| TRsOQA32 [48 | 55| Me |10
RSCIQA40 |52.5| 55 M6 10
—~——"T— RSQA50 |54 | 66 M8 | 14

R R

* Le altre dimensioni coincidono con quelle del

modello base.

Sensore

Diametro: ¢12 | RSCIQB12-1000K
2-M5
4-g 6.5 profondita lamature 4 2
Corsa 18.5 /5. 8
| 0 s
@ ‘ N 1353 132 0
= Yo = 0?3
I Qe i = <
@ (D = = ]
4-M4, profondita effettiva 7 7.5 oS5
015.5 02 175 435
61

Diametro: 216, 220 | RSCIQB 3-0000K

Direzione
carico

Corsa Q 2-P
T
[a]
E@lo j - T
Vv D
H + Corsa B + Corsa
A + 2 x Corsa

Diametro: 232, 340, 350 \ RSDQB§§-DE]K

Modello con raccordo istantaneo integrato (220 a 250)

Curvatura minima del cavo: 10

Rondelle piane

(4 pz.)

Dadi di montaggio

2-¢7.5 profondita lamature 4

15.5 0.2

testata anteriore (2 pz.)

‘ 10 (11)

20 (22)

Corsa Q
o !%l H 7/
g 1
38
88| - _ / —————
NE S
\'
H + Corsa B + Corsa
A + 2'x Corsa

Raccordo pertubo o QA

4-gN passante
8-0 lamature

2-M4, profondita

effettiva 7

Raccordo per tubo @6
cosa 20 /5o 2° corsa_ 42%/ £f QB Modello con raccordo istantaneointegrato mm
2 & = rs: i Dameto| | £ | @ |aB|Qu|Qw
15 B 32 6 |75]20 | 1338 |605
=P — 7 £ ‘)\ “TRESE — 40 6 |8 |24.5|13] 42 |68
W & 50 8 |95]26 | 16|50 |82
U \—ﬂ‘ 220 032 a 050
mm
Diameo(m)) A | B | D E F| G| H I J M | N [Olamature P Q| T|lul|lv]|iw]|yYy z
16 595 | 41.5| 10 | 29 6 3 18 - - 28 | 35 | 65prof.4d M5 17 20 | 225| 18 | 41.5] 38 -
20 |67 |45 | 12 | 36 | 8 4 | 2| - - | 3 | 55| 9,prof.7 1/8 20 | 24 |245| 22 | 48 | a7 | -
32 |68 |48 | 20 | 45| 75] 8 | 20 | 60 | 45| 34 | 55 | 9,prof7 1/8 20 | 36 |315] 20 | 585 — | 14
40 805|525 25 | 52 | 8 | 10 [ 28 | 69 | 5 40 | 55 | 9.prof7  1/8 245) 44 |35 | 28 | 66 | — | 14
50 |82 |54 |25 | 64| 8 | 10| 28] 86| 7 50 | 6.6 | 11,pof.8 1/8 245 56 | 41 28 |80 | — | 19

Nota 1) Le dimensioni per i cilindri senza sensori sono uguali a quelle dei disegni sopraindicati.
Nota 2) | disegni mostrano le dimensioni con i sensori D-A73 o D-A80.

Nota 3) Vedere pag. 4.2-14 per le posizioni di montaggio dei sensori.

4.2-8

O
z

Nota 4) Il cilindro é rappresentato con lo stelo completamente esteso.
Nota 5) Nel caso del modello a semplice effetto, é previsto un solo raccordo istantaneo
sul lato dello stelo.




Altezza di montaggio fissa Serie RSQ
Esecuzione Con ru||0

. . Viti di montaggio/fori filettati mm
Modello base/fori passanti, RSLIGA oo _Modelo [ B [N ] 0 _[R
fOI‘i filettati W — / _RSOQA16 |415] 35 M4 7
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, , "\/7 RSLIQA20 (45 | 55 M6 10
| 'l cilindro & rappresentato con lo | — = N 551 Me 10
| stelo completamente esteso. 1 L~ RsOams0 |54 | 66| Ms |14

R R * Le altre dimensioni coincidono con quelle
Diametro: 512 \ RSCQB12-10C0R [ B.cosa | del modello base.
Sensore

2-¢7.5 profondita lamature 4

MK/MK2

210 2-M5 o Curvatura minima cavo 10
4-¢6.5 profondita lamature 4 ﬂ Corsa 185 g
o =/ /T & Rondelle
ai T T g quantita 4
1 "gl — @ - 3 —
:7': 2-M4, profondita REC
2 7.5 M ) ) 15.5+02 effettiva 7 —
Dadi montaggio C X
28.5 72 43.5 testata anteriore (2 pz.) -
| Diametro: 216, 220 | RSE]QB $-000OR MTS
2-gN passante CE C S
4-¢0 lamature "
Corsa Q 2P ‘f, —
o i MQ
% 8 T n;n e —
[N e a— RHC

L v E';DJ

H + Corsa B + Corsa

A + 2 x Corsa

Diametro: 232, 540, 950 \ RSDQB§§-DDR

Corsa Q 2P F Z
-
) 2S i -) X
88 B - ]
~la RN ———————— I jan
) &J (53-6¥ J [@7E= Sw 4‘—- z
1 @ @ 4
] 2

L
- V. 10 (11) }

H + Corsa B + Corsa 20 (22) ‘
OM +0.2 4-gN passante
E 8-00 lamature

A + 2 x Corsa

Modello con raccordo istantaneo integrato (220 a 250)

Raccordo per tubo g QA
Raccordo per tubo 26
213 Corsa Q. / F 2QB Modello con raccordo istantaneo integrato mm
Corsa 20 . é E :

= s Pem°l G | F | @ |aB|au|aw
g - 2 I i G~ | E— 32 6 |75|20 |13 ]38 [605
_____ 40 6 8 |24.5| 13 | 42 |68
50 8 9.5(26 | 16 | 50 |82
232 a 950
mm
Diametro (mm) | A B D E F G H I J L | M | N |Olamatura P Q S T U V| WwW]|X Y 4
16 68 |41.5] 10 | 29 | 6 3 |265| — | - | 2 |28 |35]|65prof.4] M5 17 8| 20 |225| 18 |415| 35| 38 | —
20 78 |45 12 36 | 8 4 |33 = = 2 |36 |55 9, prof. 7 1/8 20 10 | 24 |24.5| 22 |48 4 47 =
32 87 |48 20 | 45 | 7.5 8 |39 60 | 45| 3 |34 |55 9, prof. 7 1/8 20 18 | 36 |31.5| 20 [58.5| 8 — 14
40 [1055/525| 25 | 52 |8 |10 |58 [69 |5 |4 |40 |55| 9prof.7| 1/8 [245/24 | 44 |35 |28 |66 |9 | — | 14
50 107 | 54 25 | 64 | 8 10 |53 86 | 7 4 |50 | 66| 11,prof.8 1/8 245| 24 | 56 |41 28 | 80 9 — 19
Nota 1) Le dimensioni per i cilindri senza sensori sono uguali a quelle dei disegni sopraindicati. Nota 4) Il cilindro é rappresentato con lo stelo completamente esteso.
Nota 2) | disegni mostrano le dimensioni con i sensori D-A73 o D-A80. Nota 5) Nel caso del modello a semplice effetto, é previsto un solo raccordo istantaneo
Nota 3) Vedere pag. 4.2-14 per le posizioni di montaggio dei sensori. sul lato dello stelo.
4.2-9
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Serie RSQ
esecuzione CON leva-rullo e deceleratore idraulico integrato

Modello base/fori passanti,
fori filettati

|
! Il cilindro & rappresentato con lo

|
|
L

stelo completamente esteso.

RSLIQA

oN passante

[ Ba+Corsa |

e S
R

Ot filetto

Viti di montaggio/fori filettati

mm
Modello B | N 0O R
RS[OQA32 | 48 5.5 M6 10
RSCIQA40 | 52.5| 5.5 M6 10
RS[IQA50 | 54 6.6 M8 14

* Le altre dimensioni coincidono con quelle

dei disegni sottostanti.

2-1/8
75 20
0
~ | 3
7 T )
0 |0 — 1
- <| o0l
™ 0|
4
o
g %
Q.
< 10 (11
4-05.5 passante 20 ((22)) 20
8-¢9 lamature prof. 7 48 + Corsa 72.5 + Corsa
13402
45 120.5 + 2 x Corsa
Diametro: 040, 350 \ RSOQBA-O0L
36
31 2-1/8
75 7.5 8 24.5
Z
Q
> | S
T LI} P
=
1)
= 2 e
g
o
Q.
Q.
<
| 10 (11)
4-gN passante T 20 (22) o8
8-g0 lamature OM + 0.2 B + Corsa 100 + Corsa
E A + 2 x Corsa
Modello con raccordo istantaneo integrato
Raccordo pertubo o QA
Corsa
F Q

[Re

)

A

carico

Direzione
carico

Modello con raccordo istantaneo integrato

mm
Pl GA| F | @ | @B | Qu | aw
32 6 7.5 20 13 38 60.5
40 6 8 24.5 13 42 68
50 8 95 | 26 16 50 82
mm
Diametro (mm) | A B E | J M N O lamature T U w Y4
40 152.5 52.5 52 69 5 40 5.5 9, prof. 7 44 35 66 14
50 154 54 64 86 7 50 6.6 11, prof. 8 56 41 80 19

Nota 1) Le dimensioni per i cilindri senza sensori sono uguali a quelle dei

disegni sopraindicati.

Nota 2) | disegni mostrano le dimensioni con i sensori D-A73 o D-A80.

Nota 4) |l cilindro é rappresentato con lo stelo completamente esteso.

Nota 3) Vedere pag. 4.2-14 per le posizioni di montaggio dei sensori.

4.2-10

sul lato dello stelo.

N

Nota 5) Nel caso del modello a semplice effetto, é previsto un solo raccordo



Altezza di montaggio fissa Serie RSQ

esecuzione CON leva-rullo e deceleratore idraulico integrato

Modello ad ammortizzo regolabile/
fori passanti, fori filettati
Deceleratore idraulico regolabile

' Il cilindro & rappresentato con lo
| stelo completamente esteso.

Viti di montaggio/fori filettati

mm
RSLIQA . Modello [ B | N O R
oN passante O:1 filetto RSCIQA32 | 48 55 M6 10
: ‘/ﬂ/ﬂj RSCOQA40 | 52.5| 5.5 M6 10
™~ RSCIQA50 | 54 | 6.6 M8 14

= Le altre dimensioni coincidono con quelle

P B dei disegni sottostanti.

B + Corsa

Diametro: 232 \ RSCIQB32-[11B MKIMK?2
Corsa
19 2-1/8 5 Nota6) [{().5 Nota6) @
Vite di regolazione 7.5 20 2 8
o=
@ a8
. T T[T 141 8 -
: 2o REC
Q | I
0 —
JF=ree =1} C.X
Y8 b
NSt
=2 % MTS
4-95.5 passante 20 (22) 20 CS
8-09 lamature prof. 7 48 + Corsa 72.5 + Corsa —
120.5 + 2 x Corsa MQ
Diametro: 240, 050 | RSCIQB-CCIB RHC
Corsa o
2-1/8 14 Nota6)| 13 5 Nota6) | | S I
36 N i F— - N8
31 Vite di regolazione 8, 245 e E CC
7.5 7.5 0o I
Z
=1 - |
o dFHg 17 T 5 2
Q
w = AL
| L L_,,= ;
\\f/éﬂé
O 41
g‘
i] [ J 10 (11)
4-gN passante T 20 (22) 28
8-00 lamature B + Corsa 100 + Corsa
A + 2 x Corsa
Con dispositivo d'arresto \ RSOQBO-CIC0C
* Le dimensioni con dispositivo d'arresto sono uguali a quelle dei disegni sopraindicati.
Corsa
# | disegni mostrano le dimensioni in posizione di massimo ammortizzo. mm
Diametro (mm) | A B E | J M N | O lamature T U w 4
40 1525 | 52.5 52 69 5 40 5.5 9, prof. 7 44 35 66 14
50 154 54 64 86 7 50 6.6 11, prof. 8 56 41 80 19

Nota 1) Le dimensioni per i cilindri senza sensori sono uguali a quelle
dei disegni sopraindicati.

Nota 2) | disegni mostrano le dimensioni con i sensori D-A73 o
D-A80.

Nota 3) Vedere pag. 4.2-14 per posizioni di montaggio dei
sensori.

Nota 4) Il cilindro é rappresentato con lo stelo completamente esteso.

Nota 5) Nel caso del modello a semplice effetto, é previsto un solo raccordo sul
lato dello stelo.

Nota 6) Il disegno mostra queste tre dimensioni quando la vite di regolazione é
serrata (ammortizzo al massimo).
Queste dimensioni cambiano in funzione dei campi di regolazione come

riportato sotto.

232

30°—20°, 10.5mm—9mm, 5Smm—6mm

240, 50 ... 24°— 16°, 13.5mm—11.5mm, 14mm—16mm

O

4.2-11
SvC



Serie RSQ

esecuzione CON leva-rullo e deceleratore idraulico integrato

Modello ad ammortizzo regolabile/

fori passanti, fori filettati

Con meccanismo di bloccaggio

| Il dispositivo & rappresentato con 1
' lo stelo completamente esteso.

I
|
!

oN passante

Viti di montaggio/fori filettati
RSOQA

O filetto

R B
R R
B + Corsa

mm
Modello B | N O R
RS[CIQA32 |48 5.5 M6 10
RS[JQA40 |52.5| 5.5 M6 10
RS[JQA50 | 54 6.6 M8 14

x Le altre dimensioni coincidono con quelle dei
disegni sottostanti.

19 2-1/8 [ 10.5 Noa®)
<1€4> Vite di regolazione 7.5 20 215
) 1
B °
% TT i [f]: \“%o
)
Colftel
el o)
IFRITS) Q| 7 7 —
= .Z/ & © 2
2l i
T, <<
07T [ 5
10 (11)
4-05.5 passante 20 (22) 20
8-09 lamature prof. 7 | | (34 .4, 48 + Corsa 72.5 + Corsa
45 120.5 + 2 x Corsa
Diametro: 240, 250 | RSCIQB-C10D
Corsa
36 2-1/8 14 Noa6)| {35 Nota)
31 Vite di regolazione 8. . 24.5 10
7.5 7.5 S 020
Z r_
— i - <N N (‘;;
o *Eﬁhfﬂr 1T il s © 0 ! e
‘ 3"%@& g 9 et Bt
aC AN e NAl [ ° ANV E:!
5 ;
el
”
10 (11) D ﬁ
4-gN passante 20 (22) o8
8-00 lamature OM 0.2 B + Corsa 100 + Corsa
E A + 2 x Corsa
Con meccanismo di bloccaggio + dispositivo d'arresto \ RSOQBOCO-OOE
xLe dimensioni con dispositivo d'arresto sono uguali a quelle dei disegni sopraindicati.
7 Corsa
Tl T
*Questi disegni mostrani le dimensioni in posizione di massimo ammortizzo. mm
Diametro (mm) | A B E | J M N O lamature T U w Y4
40 152.5 | 525 52 69 5 40 5.5 9,prof.7 | 44 35 66 14
50 154 54 64 86 7 50 6.6 11, prof. 8 56 41 80 19

Nota 1) Le dimensioni per i cilindri senza sensori sono uguali a
quelle dei disegni sopraindicati.

Nota 2) | disegni mostrano le dimensioni con i sensori D-A73 o
D-A80.

Nota 3) Vedere pag. 4.2-14 per posizioni di montaggio dei
sensori e per altezza di montaggio.

4.2-12

Nota 4) Il cilindro é rappresentato con lo stelo completamente esteso.
Nota 5) Nel caso del modello a semplice effetto, é previsto un solo raccordo sul

lato dello stelo.

Nota 6) Il disegno mostra queste tre dimensioni quando la vite di regolazione é
serrata (ammortizzo al massimo).
Queste dimensioni cambiano in funzione dei campi di regolazione come

riportato sotto.

232 ......... 30°—20°, 10.5mm—9mm, 5mm—6mm
040, 50 ... 24°> 16°, 13.5mm—11.5mm, 14mm—16mm

N

SVC

Direzione
carico

Direzione
carico




Serie RSDQ
Caratteristiche dei sensori

Ulteriori informazioni sui sensori a p.5.3-2.

Sensori
Tipo Codice Connessione elettrica/funzione Diametro
D-A70, A80 Grommet (entrata verticale)
E D-A700H, A8OH Grommet (entrata laterale) 5164250
° D-A73C, A80C Connettore
f::g D-A79W Grommet (LED a 2 colori, entrata verticale) MK/MK2
é D-A90] Grommet (entrata laterale) 212, e
D-A9C1V Grommet (entrata verticale) 3322050
D-F70, J79 Grommet (entrata laterale)
D-F700V Grommet (entrata verticale)
D-J79C Connettore
D-F700W, J79W Grommet (LED a 2 colori, entrata laterale) 516250 REC
° D-F7O0WV Grommet (LED a 2 colori, entrata verticale) —
% D-F7NTL Grommet (con temporizzatore, entrata laterale) CX
%) D-F7BAL Grommet (LED a 2 colori, resistente allacqua, entrata laterale) —
- D-F7OF Grommet (LED a 2 color con uscia di diagnosica, entata leterale) MTS
D-Fod Grommet (entrata laterale) P
D-FoOOIvV Grommet (entrata verticale) CS
D-ForOwW Grommet (LED a 2 colori, entrata laterale) 012, —
D-FoOWV Grommet (LED a 2 colori, entrata verticale) 032+:050 MQ
D-F9BAL Grommet (LED a 2 colori, resistente allacqua, entrata laterale) —
RHC
Montaggio del sensore —
Nel montaggio dei sensori osservare la procedura sottoindicata. CC
212, 032 a 950 Per serrare la vite di fissaggio del
Cacciavite di precisione sensore, utiI!zzare un cacciavitg di .
precisione di @5-6mm. La coppia di
serraggio dovra essere da 0.1 a 0.2N-m
(1+2kgf-cm).
1. Inserire il sensore magnetico in una
Vite di fissaggio delle scanalature di montaggio del

cilindro, e sistemarlo nella posizione
approssimativa di montaggio.
2. Dopo aver verificato I'esatta

Sensore posizione, serrare la vite di fissaggio
del sensore.
3. Ripetere i passi 1 e 2 ogni volta che
@ si cambia la posizione del sensore.
Qe
~
232 a 950

Sensore

016, 020
‘ Vite di fissaggio

Vlte di fissaggio
Sensore

Dado
quadro

1.Inserire il dado quadro nella scanalatura di montaggio e farlo scorrere fino alla posizione di
montaggio approssimativa del sensore.

2.Inserire la sporgenza del sensore nella scanalatura del cilindro e farlo scorrere fino alla posizione
del dado quadro (nel caso di montaggio con distanziale inserire prima il distanziale e poi
appoggiare il sensore.)

3.Inserire la vite di fissaggio nel foro del sensore e avvitarla nel dado quadro.

4.Dopo aver verificato I'esatta posizione, serrare la vite di fissaggio del sensore. (La coppia di
serraggio per una vite M3 é da 0.5 a 0.7N-m (5.1+7.1kgf-cm).

5.Ripetere i passi 3 e 4 ogni volta che si cambia la posizione del sensore.

Distanziale

quadro

4.2-13
SvVC
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Serie RSDQ

Posizione di massima sensibilita dei sensori/altezza di montaggio

D-A9C1vV
D-A90 D-FoOIVv D-FeOW
D-FoO1 D-FoOWV D-F9BAL
Appross. U Appross. U

LA B
216, 220
D-A700H, D-A80H D-A73C D-A79W
D-A7 D-F70d, D-J79 D-A80C D-F7O0WV
D-A8 D-F79W, D-J79W D-J79C D-F70IV
Appross. U Appross. U Appross. U Appross. U

B|
232 a 950
D-A700H, D-A80H
D-A7 D-F70d, D-J79
D-A8 D-F79W, D-J79W
Il
HHEHH HH
2 =2 =) fo T ——————————"
=% o = s
o o o I L
< < g 23 i T
v A \ﬁ/ g
232 a 950
D-A91V
D-A901 D-FoC1V D-FoOW
D-FoC1 D-FOOWV D-F9BAL
Appross. U Appross. U B
LA,
Posizione di montaggio dei sensori mm Altezza di montaggio dei sensori mm
s
Modellol D-A7[] | D-AZSC ; D-Aod | D-F9BAL D-A70 | 0078 |D-A73C |D-F7OV D-FOCV | D-FIBAL
D-A80 |B-A80C | p.A79W |D-F7OF o-aocv |PFOV | b rarw D-A80 | DEEW | 1 e | ppruyy | P079C | D-ATOW D-ASTV | o e o e
D-J79 D-J79W D-FOCIWV D-J79W
D-F700V D-F700WV D-F700F
Diametro\ D-J79C D-F7NTL
mm \|A|B|A|B|A|B|A|B|A|B|A|B|A|B U u U U u u u u u
12 |- |-|-|-|-|-|-|-|9|4|13]8|12]7 - - - - - - 17 | 195 | 165
16 [115/115/12|12| 9 |9 |16|16| - | - |- | - |- | - 225 | 235 | 295 | 26 29 25 - - -
20 |[175(95(18|10|15| 7 |22(14| - | - | - | - | - | - 245 | 255 | 315 | 28 31 27 - - -
32 [18|12[185|125/155(9.5(225/165| 17| 11 |21| 15|20 | 14 315 | 325 | 385 | 35 38 34 27 29 26.5
40 (2251223 (12520 (9.5| 27 [165|215| 11 |255| 15|245 | 14 35 36 42 385 | 415 | 375 | 305 | 325 | 30
50 [305|55(31| 6 |28| 3 [35(10(295(4.5(335(8.5325|7.5 41 42 48 445 | 475 | 435 | 365 | 385 | 36

4.2-14
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Altezza di montaggio regolabile

serie RSG

240, 350,

Codice di ordinazione

MK/MK2

Cilindro

IOLEIGESENLES|  RSG(40/| — 30| D
. ] L[]
Ul Rspa (40 H3o]D][ Hc7s REC

I +Numero C.X
Anello magnetico sensori -
— | 2 sensori
; S | 1 sensore MTS
Diametro Modello sensore “n I'n" sensori L
40 | 40 mm Senza sensore (cilindro EEEE— C S
50 50 mm — |con magnete incorporato) -
= Vedi tabella sottostante.
Alimentazione ¢ MQ
= Fori filettati Rc (PT) » Esecuzione stelo
F Raccordi istantanei integrati Simbolo Esecuzione Applicazione RHC
TF Forifilettati G (PF) Stelo standard - —
Corsa (mm) { K Stelo antirotazione — CC
[20,50] 20,2530 | R Con rullo =
] P & L Con leva-tullo (non-tegolabile) Modello base
S rti di t . . B Con leva-rullo -
upporti di montaggio per sensori C 'Ad assorbimento Dispositivo di arresto
Modello Diametro (mm) D di energia Meccanismo di bloccaggio
sensore 40 50 E regolabile Blocc. e arresto
D-C7,C8
BMA2-040 BMA2-050
D-H7 .
[Kit viti di montaggio in acciaio inox] ¢ Funzione _
Il seguente kit di montaggio in acciaio inox pud essere utilizzato in D Doppio effetto
funzione delle condizipni_di es_ercizio. B Doppio effetto/con molla
%’:}ffngs r?q'r(?eﬁ’ieé_"cd;/s&'}ﬂ;'e del sensore, non compreso.) T |Semplice effetto/molla posteriore

Le viti di montaggio in acciaio inox sono comprese quando il sensore
modello D-H7BA é montato su un cilindro all'atto della produzione.
Il kit BBA4 é fornito quando il sensore é ordinato separatamente.

Sensori/ uiteriori informazioni sui sensori a p.5.3-2.

Tensione di carico Codice Lunghezza cavo (m) *
Ti X X Connessione| O X . L
ipo Funzione speciale olotrica | 4 | Uscita e ca sensore | 0.5 | 3 5 - | Carico applicabile
()| L@ N
3fili Circut
o [N equiv)| — 5V - C76 o | & | - | - |igmil| -
= Grommet ! 12V 100V C73 ° o | e - -
E - No ot | oay 5V, 12V [100Vomeno| C80 e | o | _ - 0 |Rele,
comatioral 12v - C73C | ®© | e | o | @ | - |PC
onnettore[—
No 5V, 12V |24Vomeno| C80C | ® | @ | @ | @ | C
3 fili (NPN) H7A1 ° ° e) —
5V, 12V a
Grommet 3fili (PNP) ’ H7A2 [ ] () @) -
o 2 il 1oV H7B [ ] [ ] (@) - -
3 Connettore H7C [ ] ® [J L4
° 24V
® i | 3l (NPN) vyl " HINW | @ | ® | 0 | - | , |Rek
A N ) .
2 Indicazione dlagnolstlca 31 (PNP) 5V, H7PW | o ° o _ PLC
N (LED a 2 colori) H7BW ° Py 5
- - Grommet 2 fili 12V -
Resistente all'acqua (LED a 2 colori) H7BAL — [ O -
S, Satn ) 5, 12V HINF e @ | 0| - | o
Indicazione diagnostica ritenuta 4fili (NPN)
(LED a 2 colori) - H7LF | e | @ | O | - -
* Lunghezza cavo 0.5m......... () (Es.) D-C80C BM.ceveeene Z (Es.) D-C80CZ x| sensori marcati con O si producono solo su richiesta.
g
3M......... L (Es.) D-C80CL ER N (Es.) D-C80CN 4.2-15
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Serie RSG

Con leva-rullo
e deceleratore
idraulico integrato

Stelo standard

Modelli
Diametro (mm) 40 50
Montaggio ‘ Flangia ® d
Magnete per sensore [ ] [
) X Fori filettati 1/8
Alimentazione
Raccordi istantanei 26/4 28/6

Funzione

Doppio effetto, semplice effetto, doppio effetto/con molla

Esecuzione stelo

Stelo standard [ ] [}
Stelo antirotazione [ ] [}
Con rullo [ ] )
Con leva-rullo [ ] )

Con rullo
Diagramma carico/velocita Caratteristiche
:ig?) RéG 5i0-;:IHL Funzione Doppio effetto, doppio effetto/con molla, semplice effetto/molla posteriore
100 -0 N\ Fluido Aria
D 55 ——RSG 50-[JL1.R. N Pressione di prova 1.5MPa (15bar)
< — it N
€ 45 -—_RSG 4'0_ + F;H; Max pressione di esercizio 1.0MPa (10bar)
% Temperatura di esercizio Senza sensore: — 10 + +70°C/con sens. magn.: — 10 + +60°C *
€
8 Lubrificazione Non richiesta
(7]
£ 10 Ammortizzo Paracolpi elastici
.§ Tolleranza della corsa * (1)'4
©
S Montaggio A flangia
Sensori magnetici Applicabili
| * Senza refrigerazione (con o senza sensori)
1 5 10 20 30 Diametri/corse standard
Velocita trasportatore v[m/min]
(mm)

Carico radiale e pressione di esercizio

Esecuzione stelo

Diametro (mm)

Stelo standard, stelo antirotazione, con rullo, con leva-rullo e deceleratore idraulico integrato

Nelle ascisse, é riportato il carico radiale, nelle
ordinate, la pressione di esercizio. Applicare la
pressione di esercizio utilizzando i grafici come
guida. (Applicabile per i modelli a stelo standard,
con rullo e con stelo antirotazione).

10 || | |

g 09— : 3

= 0.8 !' o>

o

o 07 2

N pd

S 06 .

@ /

8 05 - =0

ko] 0.4 '/ P

£ 03 A |

R ! 4 /

g o2} 4/’/

e 0,1%

0 100 200 300 400 500 600 700

Carico radiale F[N]

Forza molla (semplice effetto)

N (kgf)
Diametro (mm) Trazione Compressione
40, 50 13.7 (1.4) 27.5(2.8)

* Solo per stelo standard, stelo antirotazione e con rullo.

4.2-16

40 20, 25, 30
50 20, 25, 30
Tabella pesi
(kg)
) Diametro . Corse (mm)
Funzione (mm) Esecuzione 20 25 30
D io effett Stelo standard, stelo antirotazione, conrullol  1.14 117 1.2
opplo efietio, 40 Con leva-rullo e
deceleratore idraulico integrato| 1-38 1.41 1.44
Semplice effetto,
Stelo standard, stelo antirotazione, conrullo|  1.34 1.37 1.4
Doppio effetto/molla posteriore| 20 Con leva-rullo e
PP P deceleratore idraulico integrato 1.56 1.59 1.62

N
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Costruzione

Altezza di montaggio regolabile Serie RSG

Semplice effetto/stelo con rullo

Con stelo standard (D)

96

i3 (6 @5 19a8

N

(N

R\ R

Sensore

Con stelo antirotazione (K)

Componenti (modello a semplice effetto)

Stelo con leva-rullo e
deceleratore idraulico integrato

MK/MK2

Componenti (modello a semplice effetto)

REC
cx
WS
s

MQ

RHC

CC

x| kit di guarnizioni contengono le voci 18, 19 e 20, e si possono ordinare utilizzando il
codice di ordinazione corrispondente ad ogni diametro ed esecuzione.

O
:

Ne. Descrizione Materiale Note Ne. \ Descrizione \ Materiale \ Note
1 |Tubo Lega di alluminio Anodizzato duro Modello con rullo
2 |Testata Lega di alluminio Anodizzato 21 |Rullo A Resina
3 |Pistone Lega di alluminio Cromato 22 |Perno Acciaio al carbonio
4 |Stelo Acciaio al carbonio Cromato duro Modello con leva-rullo
5 |Bronzina Lega di bronzo e piombo 23 |Leva Ghisa
6 |Guida antirotazione Acciaio laminato | Solo modello antirotazione 24 |Supporto leva Acciaio laminato
7 |Paracolpi A Poliuretano 25 |Rullo B Resina
8 |Paracolpi B Poliuretano 26 | Deceleratore - RB1407-X552
9 |Vite a brugola Acciaio al cromo molibdeno 27 |Molla leva Filo acciaio inox
10 |Molla Filo acciaio Zinco cromato 28 | Anello tipo C Acciaio al carbonio
11 |Rondella Acciaio al carbonio 29 |Perno leva Acciaio al carbonio
12 |Filtro Metallo sinterizzato BC 30 |Perno rullo Acciaio al carbonio
13 | Dado fissaggio Acciaio al carbonio 31 | Sfera acciaio Acciaio al carbonio cuscinetti
14 |Flangia Ghisa 32 | Vite a brugola Acciaio al cromo molibdeno
15 |Vite a brugola (Acciaio al cromo molibdeno 33 | Vite a brugola Acciaio al cromo molibdeno
16 |Sfera Resina 34 | Stelo passante Acciaio al carbonio
17 |Magnete Gomma sintetica
18 |Raschiastelo NBR
19 |0-ring NBR | Cieno conmols
20 |Guarnizione pistone NBR
Ricambi/kit di guarnizioni
Diametro el
(mm) | Doppio effetto D%%ﬂomeg;‘leatto Semplice effetto Contenuito
40 RSG40D-PS | RSG40B-PS | RSG40T-PS Ne. 18,
50 RSG50D-PS | RSG50B-PS | RSG50T-PS 19e20

4.2-17



Serie RSG
Esecuzione Stelo Standard

Modello base/montaggio a flangia

| -gw ~
' Il cilindro é rappresentato con lo

| stelo completamente esteso.

Diametro: 240, 950 | RSCOGCHII

Direzione
carico

Corsa

(26 + Corsa) (12) 16

16-__2 1/8
M45 x 1.5 2] |
—_| ] og /

1/8

]
©260—
\4'

I

925

|
" =4

38 18 8
38 + Corsa 67 + Corsa A [J80+0.15
105 + 2 x Corsa | 80

4-09 passante

Modello con raccordo istantaneo integrato

Appross. QV

2QB

=

Corsa Raccordo per tubo QA

mm
Diameto(mm)| A | B | QA | QB | QV
40 47 | 35 6 13 [ 33
50 58 |40.5| 8 16 [38.5
4.2-18

Nota 1) Le dimensioni per i cilindri senza sensori sono uguali a quelle dei disegni sopraindicati.

Nota 2) Nel caso del modello a semplice effetto, é previsto un solo raccordo istantaneo sul lato dello stelo.
Nota 3) | disegni mostrano le dimensioni con i sensori D-C7 e C8.

Nota 4) Il cilindro é rappresentato con lo stelo completamente esteso.

Nota 5) Vedere pag. 4.3-25 per le posizioni di montaggio dei sensori.

O
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Altezza di montaggio regolabile Serie RSG
Esecuzione Ste|0 anti rOtaZiOI‘Ie

Modello base/montaggio a flangia

Diametro: 240, 050 | RSOGC-ICK —

(26 + Corsa

(12) 16_

Direzione
carico
-

n

1/8

lo}?

[+]

_M4.5x5

0.08

Corsa

| 260 _

>
/@J

N

6} {3} =

I — |
38 18 8 \
38 + Corsa 67 + Corsa [60+0.15 4-g9 passante MQ
Appross. B 105 + 2 x Corsa LJ RHC
Modello con raccordo istantaneo integrato
oQB
Corsa Raccordo per tubo o QA
> i —
S| (& o
1]
173
<]
a
Q
< r__
11
mm )
: Nota 1) Le dimensioni per i cilindri senza sensori sono uguali a quelle dei disegni sopraindicati.
Diametro (mm) | A B QA | GB | QV Nota 2) Nel caso del modello a semplice effetto, é previsto un solo raccordo istantaneo sul lato dello stelo.
40 47 |35 6 13 [33 Nota 3) | disegni mostrano le dimensioni con i sensori D-C7 e C8.
50 58 [405| 8 16 |38.5 Nota 4) Il cilindro é rappresentato con lo stelo completamente esteso.
- - )

Nota 5) Vedere pag. 4.3-25 per le posizioni di montaggio dei sensori.

4.2-19
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Serie RSG
Esecuzione COI‘I ru I |O

Modello base/montaggio a flangia

|
i Il cilindro & rappresentato con lo
stelo completamente esteso.

|
|
L

Diametro: 240, 350 \ RSOGOHOR

carico

Appross. B

(51 +Corsa) 12) 16
M45 x 1.5 16 | 2 1/8
024 | Corsa _ \ 9] E
\ |3
(S
b} |
\ = 1
5-1 A
'.“ L
te} ,D_I Py Jic] L |
% ‘\: Ry T -— = )’
A SN
g
LilN 38 18 |
L 63+ Corsa Y 67 + Corsa
[ 130 + 2 x Corsa

Modello con raccordo istantaneo integrato

oQB

Appross. QV

mm
Diametro (mm)| A B |[QA | QB | QV
40 47 |35 6 13 |33
50 58 |40.5| 8 16 [38.5
4.2-20

Raccordo per tubo o QA

-

Nota 1) Le dimensioni per i cilindri senza sensori sono uguali a quelle dei disegni sopraindicati.

D
m—Tr—m

4-g9 passante

Nota 2) Nel caso del modello a semplice effetto, é previsto un solo raccordo istantaneo sul lato dello stelo.

Nota 4) Il cilindro é rappresentato con lo stelo completamente esteso.

)
)
Nota 3) | disegni mostrano le dimensioni con i sensori D-C7 e C8.
)
)

Nota 5) Vedere pag. 4.3-25 per le posizioni di montaggio dei sensori.

O
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esecuzione CON leva-rullo e deceleratore idraulico integrato

Altezza di montaggio regolabile Serie RSG

Modello base/montaggio a flangia

409 passante [Jso*oss

Modello con raccordo istantaneo integrato

Raccordo per tubo o QA

16 (12) (98 + Corsa)
Corsa
4 X
2116 M4a5x15 ! 135
1/8 10
020
:] I
Y i e
g 3
[
| \ =
L
J 18 38
67 + Corsa 110 + Corsa
177 + 2 x Corsa
Corsa
2QB

mm
Diameto(mm)| A | B |QA | QB | QV
40 47 |35 6 13 |33
50 58 1405 8 16 |38.5

Nota 1) Le dimensioni per i cilindri senza sensori sono uguali a quelle dei disegni sopraindicati.
Nota 2) Nel caso del modello a semplice effetto, é previsto un solo raccordo istantaneo sul lato dello stelo.

Nota 3) | disegni mostrano le dimensioni con i sensori D-C7 e C8.

Nota 4) Il cilindro é rappresentato con lo stelo completamente esteso.

Nota 5) Vedere pag. 4.3-25 per le posizioni di montaggio dei sensori.

™

o

Direzione
carico

Appross. B

4.2-21




Serie RSG
esecuzione CON leva-rullo e deceleratore idraulico integrato

Modello ad ammortizzo regolabile/Montaggio a flangia

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

Il cilindro é rappresentato con lo
stelo completamente esteso.

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

Con deceleratore idraulico regolabile] RSOGC-ICB

A r——
Direzione
carico

16 (12) (98 + Corsa)

Corsa

4,,,_0_,&5? 13.5 Nota6)

3
Vite di regolazione F 3
T.

||
ra
-
G2

/| 8 18 38
4-09 passante / 060 015 67 + Corsa 110 + Corsa j _.APPTOSS- B

.80 [ 177 + 2 x Corsa

Con dispositivo d'arresto \ RSOGOHOC

* Le dimensioni con dispositivo d'arresto sono uguali a quelle dei disegni sopraindicati.

Corsa

mm
Diametro (mm) A B Nota 1) Le dimensioni per i cilindri senza sensori sono uguali a quelle dei disegni sopraindicati.
Nota 2) Nel caso del modello a semplice effetto, é previsto un solo raccordo istantaneo sul lato dello stelo.
40 47 135 Nota 3) | disegni mostrano le dimensioni con i sensori D-C7 e C8.
50 58 |40.5 Nota 4) Il cilindro é rappresentato con lo stelo completamente esteso.

Nota 5) Vedere pag. 4.3-25 per le posizioni di montaggio dei sensori.

Nota 6) Il disegno mostra queste tre dimensioni quando la vite di regolazione é serrata (ammortizzo al massimo).
Queste dimensioni cambiano in funzione dei campi di regolazione come riportato sotto.
24° — 16°, 13.5mm — 11.5mm, 14mm — 16mm

4.2-22

O
:



Altezza di montaggio regolabile Serie RSG
esecuzione CON leva-rullo e deceleratore idraulico integrato

Modello ad ammortizzo regolabile/montaggio a flangia

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

Il cilindro é rappresentato con lo
stelo completamente esteso.

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

Con meccanismo di bloccaggio ‘ RSOGO-CICID

MK/MK2

(o]
5
16 (12) (98 + Corsa) as
% ni Nota 6)
Vite di regolazione 31 216 M45x 1.5 3 135 L
75 1/8 gl 9 IRD
/8 AT [ e20 REC

1

oA
LT —1.#60-5

I

@
] /15

3?3‘_2

(A \ C.X
MTS

C.S

[

| S
4

\ i =4

|

>4
i}

. ! - MQ
/ (2 L., 38 —
4-09 passante 60 015 - 67 + Corsa | 110 + Corsa | Appross.B| RHC
Oso L 177 + 2 x Corsa

-

CC

] Con meccanismo di bloccaggio piu dispositivo di arresto \ RSOGO-COOE

* Le dimensioni con meccanismo di bloccaggio e dispositivo d'arresto sono uguali a quelle dei disegni sopraindicati.

Corsa

) 1] & .{: }
o
~
mm
Diametro (mm) A B Nota 1) Le dimensioni per i cilindri senza sensori sono uguali a quelle dei disegni sopraindicati.
Nota 2) Nel caso del modello a semplice effetto, é previsto un solo raccordo istantaneo sul lato dello stelo.
40 47 |35 Nota 3) | disegni mostrano le dimensioni con i sensori D-C7 e C8.
50 58 |40.5 Nota 4) Il cilindro é rappresentato con lo stelo completamente esteso.

Nota 5) Vedere pag. 4.3-25 per le posizioni di montaggio dei sensori.

Nota 6) Il disegno mostra queste tre dimensioni quando la vite di regolazione é serrata (ammortizzo al massimo).
Queste dimensioni cambiano in funzione dei campi di regolazione come riportato sotto.
24° — 16°, 13.5mm — 11.5mm, 14mm — 16mm

4.2-23
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Serie RSDG _
Caratteristiche dei sensori

Ulteriori informazioni sui sensori a p.5.3-2.

Sensori
Modelli Connessione elettrica
- G t
Contatto Reed D-C7, C8 romme
D-C73C, C80C Connettore
D-H7 Grommet
D-H7OOwW Grommet (LED a 2 colori)
Stato Solido - — -
D-H70IF Grommet (LED a 2 colori, con uscita diagnostica)
D-H7BA Grommet (LED a 2 colori, resistente all'acqua)
D-H7C Connettore

Montaggio del sensore

Nel montaggio dei sensori osservare la procedura sottoindicata.

A Attenzione

1. Non oltrepassare la coppia di serraggio raccomandata.
2. Fare attenzione che al termine del montaggio la fascetta sia perfettamente perpendicolare
all'asse del cilindro.

-

Montaggio corretto Montaggio non corretto

Vite di montaggio M3 x 14¢

Fascetta di montaggio (con supporti)

1. Avvolgere la fascetta di montaggio intorno al cilindro, e sistemarla nella posizione approssimativa di
montaggio del sensore.
2. Inserire il sensore tra le estremita della fascetta facendo coincidere i fori.
3. Inserire la vite nel foro del sensore e avvitarla nel foro filettato di una delle estremita della fascetta.
4. Far scorrere il sensore e la fascetta fino alla posizione desiderata e serrare la vite.
(La coppia di serraggio per i viti M3 é da 0.8 a 1N-m {8.2 a 10.2kgf-cm}.)
5. Ripetere i passi 3 e 4 ogni volta che si cambia la posizione del sensore.

4.2-24
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Caratteristiche dei sensori Serie RSDG

Posizione di massima sensibilita dei sensori /altezza di montaggio

D-C7 _
D-C8 o & C %
1 i
|24 "
O O 7 -
Appross. U A o6 | 5 I
D-C73C |
D'CSOC IIJi " _F‘F.
— I__I'_-I" :! - . REC
| ﬁ/lf { Srre k=t \ C"X
-ﬂ ) e —
MTS
A 367 B | oS
N Ma_
D-H7CIW F! I e
D-H70IF T it I RHC
D-H7BAL l ; szl o
! ~>
1
29 ’
[ A (36) B
* | valori tra () sono relativi al modello D-H7LF
D-H7C ﬁ—‘_[_ e g
§ | i 5 .
N T =
i L iulli
\
’E‘ .
A 38.2 | B

Posizione di montaggio dei sensori Altezza di montaggio dei sensori  (mm)

D-C7 Bt
Modello |  D-C8 D-H7 LA D-H7 ST D-C73C
D-C73C | D-H7C DI e D-C80C
Diametro D-C80 D-H7BAL D-H7BAL
(mm) A| B | A|B | A]|B u u u
40 22.0 26.0 21.0 25.0 19.5 235 35.0 38.0 37.5
50 30.0 18 29.0 17.0 27.5 15.5 40.5 435 43.0

O
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