Pinza pneumatica ad apertura parallela

Serie MHZ

26, 910, 916, 820, 825, 332, 340

Ampliata la serie con I'aggiunta di nuovi modelli e i

diametri

« Introdotte corsa lunga/MHZL2 e serie compatta/MHZALI2-6
* Aggiunti 6, 232 e 240 allo standard MHZ2

*Aggiunto @6 alla serie MHZJ2 con soffietto di protezione

O
:
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La guida longitudinale integrata offr

* Prevenzione dello
slittamento della guida
Due spine di centraggio
mantengono perfettamente
posizionata la guida.

Pinza selezionabile in funzione

dell'apertura delle dita
(tipo standard/MHZ2)

* Acciaio inox martensitico
Alta versatilita di montaggio

Possibile montaggio su 5 lati e 3 direzioni

Montaggio Montaggio Tipo standard Apertura ridotta
EH lateraie VERIEEIE (compatibile con MHQG2)  (compatibile con MHQ2)
; |
© ©

o ol o o — e o ol

o o o o o o
fan]
-©-| 4
-©-| hd

Attacco filettato  con Ein(:eesr:?rili);;itg”ore Attacco filettato ggsnsganrtli

Opzioni del corpo

Opzioni dita
Versione base Versioni con innesto posteriore di centraggio

Attacco
laterale

=

Dita
piatte

Vers. base
(filettato in
apertura/
chiusura)

Attacco
laterale

Fori
passanti
in apertura
e chiusura

Fori
filettati
laterali

Con
attacco
M3

Con
_raccordo
istantaneo

Con attacco
istantaneo
coassiale

Con
raccordo
a ghiera

Con
attacco
M5

Varianti
della serie ol [o

Diametro

(mm) Funzione

Serie

Serie compatta |

Standard
MHZA2-6

Doppio effetto

Semplice effetto

(r aperto)

Semplice effetto
(normalmente chiuso)

Con soffietto
di protezione

MHZAJ2-6

Doppio effetto

Ser;\fllice effetto
(normalmente aperto)

Semplice effetto
T chiuso)

Doppio effetto

Semplice effetto
(normalmente aperto)’

Semplice effetto
(normalmente chiuso)

Standard
MHZ2

10, 16
20, 25

Doppio effetto

Semplice effetto
(r aperto)

Semplice effetto
(normalmente chiuso)

32,40

Doppio effetto

Semplice effetto
(r aperto)

Semplice effetto
(normalmente chiuso)

Corsa lunga

MHZL2

10, 16
20, 25

Doppio effetto

Semplice effetto
(normalmente aperto)

Semplice effetto
(normalmente chiuso)

Con soffietto

Doppio effetto

Semplice effetto
(normaimente aperto)

Semplice effetto
(normalmente chiuso)

di protezione

MHZJ2

10, 16
20, 25

Doppio effetto

Semplice effetto
(normalmente aperto).

Semplice effetto
(normalmente chiuso)
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- Tolleranza dimensionale di larghezza: £0.05mm

- Il corpo non presenta
nessuna sporgenza

-=- Maggior precisione di

montaggio e smontaggio

Con fori di posizionamento

Struttura con
guida
integrata

Centratura superiore di precisione

Maggior precisione di montaggio grazie ad una prof.
di filettatura di 0.5+2mm maggiore rispetto ai modelli

convenzionali

Una sola unita che si adatta a
carichi di diverso diametro

Circa il doppio della corsa standard
M Anche i modelli con corsa lunga sono compatti e leggeri
Corsa di apertura

Corse lunghe

MHZL2

e chiusura mm

Serie Aperto — Chiuso Pesog  Spessore corpo mm
MHzL2-10 | 040 60 16.4
MHzL2-16 | 2 0@ 135 23.6
MHZL2-20 | EEEE T 270 27.6
MHzL2-25 | 220000 470 33.6

| valori tra parentesi ( ) si riferiscono alla serie standard MHZ2.

Esecuzioni:

Serie compatta (senza sensore)

210 + 225

r
Z

Con soffietto g
di protezione

Corsa lunga
210 + @25

. 3

Unita sensori
applicabili



Pinza Serie compatta (Senza sensore)

e eperura Ml Serie MHZA2-6/MHZAJ2-6

parallela
Codici di ordinazione

MHZA %— 6/D
MHZAJ 2 —|6|D

ConsoﬁmnodiI Con soffietto di protezione
protezione —  |Gomma al cloroprene (CR)
Numero dita F  |Gomma fluorurata (FKM)
S |Gomma siliconica (Si)
Diametro e & Opzioni del corpo
(6] 6mm —: Versione base E: Con innesto di centraggio K: Con innesto di centraggio Attacco
Attacchi laterali Attacco assiale

(Doppio effetto/semplice effetto) ~ @Raccordo istantaneo 4
(semplice effetto)

Funzione e

Doppio effetto
Semplice effetto (normalmente aperte)
Semplice effetto (normalmente chiuse)

O(n|O

Attacco

Tipi di dita o

[modello standard]
—: Versione base

M: Con innesto di
centraggio
Attacco assiale M3
(semplice effetto)

H: Con innesto di centraggio
Attacco assiale
o4 raccordi a ghiera
(semplice effetto)

2: Fori filettati in direzione
di apertura e chiusura

2.1-4
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Apertura parallela/Serie compatta Serie M HZAZ-G/M HZAJ 2-6

Dati tecnici
Fluido Aria
] Doppio effetto 0.15 + 0.7MPa
pressione Semplice | Normalmente aperta
di esercizio =
effetto | Normalmente chiusa 0.3+0.7MPa
Temperatura d'esercizio -10 + 60 °C
Ripetibilita +0.01mm
Max frequenza d'esercizio 180c.p.m.
Lubrificazione Senza lubrificazione
Funzione Doppio effetto, stelo semplice
Modelli
Forza di presa Nota 1) Corsa di
Simboli: Diametro Forza di presa per dito apertural | pagq
Doppio effetto Funzione Modello | mis. Valore effettivo N chiusura 9
(mm) Forza di Forza di (sui due lati)
presa esterna | presa interna mm
Doppio  |MHZA2-6D 6 33 6.1 4 26
effetto  |MHzAJ2-6D| 6 ] ] 4 27
MHZA2-6S 6 4 26
) S 1.9 —
Sempiog] ¥ MHZAJ2-6S 6 4 27
effetto MHZA2-6C 6 4 26
i ; — 3.7
Semplice effetto, N.A. W [ MAZAI2-6C] 6 4 7
Nota 1) Valori con pressione di 0,5Mpa, punto di presa L=20mm, a meta corsa.
I . MH
. . Opzioni /Con | : : MHL2
Semplice effetto, N.C. Opzioni per corpo/Con innesto di centraggio
. . . Attacchi Modello applicabile
Simbol P - -
! ° osizione attacchi MHZA2-6/MHZAJ2-6 Doppio effetto [Semplice effetto MHR
s Nil Standard M3 ) ) Ny
E Attacchi laterali M3 [ J [ J MHK
K Con gRaccordo istantaneo 4 — [ J MHS
H Connessione assiale Con g4 raccordi a ghiera — [
M M3 — [ ]
MHC2
MHT2
MHY2
MHW?2
MRHQ
applicabili
@SN[: 2.1-5



Serie MHZA2-6/MHZAJ2-6

Struttura/Mod. standard MHZA2-6

Doppio effetto/con dita aperte

1 3

1,

Semplice effetto/ N.A.

J

Semplice effetto/ N.C.

19

Doppio effetto/con dita chiuse odle
T T
Componenti Componenti
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
1 |Corpo Lega d'alluminio Anodizzato duro 14 | Seeger Acciaio al carbonio Nichelato
2 |Pistone Acciaio inox 15 | Tappo di scarico Ottone Nichelato per elettrolisi
3 |Leva Acciaio inox Trattamento termico 16 | Exhaust filter Polivinile
4 | Guida Acciaio inox Trattamento termico 17 | Molla NA Filo d'acciaio
5 |Dita Acciaio inox Trattamento termico 18 | MollaNC Filo d'acciaio
6 | Stopper Acciaio inox 19 | Fermo N.C. Ottone Nichelato per elettrolisi
7 | Albero Acciaio inox Nitridato 20 | Distanziale N.C. Acciaio inox
8 |Alloggiamento Ottone Nichelato per elettrolisi 21 | Guarnizione stelo NBR
9 |Fermo Acciaio inox 22 | Guarnizione pistone NBR
10 |Coperchio Lega d'alluminio Anodizzato bianco 23 | Guarnizione NBR
11 |Paracolpi Gomma uretanica 24 | Guarnizione NBR
12 | Sfere Acciaio al carbonio-cromo
13 | Microrullo Acciaio al carbonio-cromo

Parti di ricambio: Kit guarnizioni

Codice kit di guarnizioni

Descrizione

MHZA6-PS

Il Kit comprende gli elementi 21, 22, 23, e 24 della tabella sopra.

# || kit guarnizioni e costituito dagli elementi 21, 22, 23 e 24 e deve essere
ordinato con il codice appropriato.

Nota) Per la sostituzione di guarnizioni, contattare SMC.

2.1-6
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Apertura parallela/Serie compatta Serie M HZAZ'G/M HZAJ 2'6

Struttura/Con coperchio antipolvere MHZAJ2-6

Doppio effetto/con dita aperte

Semplice effetto/ N.A.

Semplice effetto/ N.C.

16

0 1 19
Doppio effetto/con dita chiuse Y| G
Componenti Componenti
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
1 |Corpo Lega d'alluminio Anodizzato duro CR Gomma al cloroprene
2 | Pistone Acciaio inox 14 | Soffietto di protezione FKM Gomma al fluoro
3 |Leva Acciaio inox Trattato con il calore Si Gomma siliconica
4 | Guida Acciaio inox Trattato con il calore 15 | Seeger Acciaio al carbonio Nichelato
5 | Dita Acciaio inox Trattato con il calore 16 | Tappo di scarico Ottone Nichelato per elettrolisi
6 | Stopper Acciaio inox 17 | Scarico Polivinile
7 | Albero Acciaio inox Nitrato 18 | MollaNA Filo d'acciaio
8 | Alloggiamento Ottone Nichelato per elettrolisi 19 | MollaNC Filo d'acciaio
9 |Fermo Acciaio inox 20 | FermoN.C. Ottone Nichelato per elettrolisi
10 | Coperchio Lega d'alluminio Anodizzato bianco 21 | Distanziale N.C. Acciaio inox
11 | Paracolpi Gomma uretanica 22 | Guarnizione stelo NBR
12 | Sfere Acciaio al carbonio-cromo 23 | Guarnizione pistone NBR
13 | Rullo Acciaio al carbonio-cromo 24 | Guarnizione NBR
25 | Guarnizione NBR
Parti di ricambio: Kit guarnizioni
Codice kit di quamizioni Descrizione Parti di ricambio: Cuffia di protezione
MHZzAJ6-PS | Il Kit comprende gli elementi 23, 22, 24, e 25 della tabella sopra. Materiale Codice
« || kit guarnizioni & costituito dagli elementi 22, 23, 24 e 25 e deve essere CR MHZAJ2-J6
ordinato con il codice appropriato. EKM MHZAJ2-J6F
Nota) Per la sostituzione di guarnizioni, contattare SMC. Si MHZAJ2-J6S
ZS\VC 2.1-7

o
MHS

MHC2
WHT2
WHY2
WHW2
WRHQ_

Unitd sensori
applicabili




Serie MHZA2-6/MHZAJ2-6

Dimensioni/Standard

MHZA2-6[] Scala: 100%
Doppio effetto/Semplice effetto
Esecuzione Base
M3
(Connessione chiusura dita)*
4 X M2 M3
o (Filettatura per fissaggio adattatori) (Connessione apertura dita)*
g o
< «
H>-@-%)J§;-—_§§—~ ‘
2.5 5 4.3
12.1

* Nel modello a semplice effetto, I'attacco su un lato costituisce un foro di scarico

2 X M3 passante (filettatura di montaggio)

Foro preparato 2,6 passante (Foro di montaggio)
—
© °3
o <
R -
¢ | & }3
[ E [
%%g % 3 S : : S
o \ L 2 [ AN R R G\
)
bid ®
— <
+ oo
N
0.022
4] g7H8 *99% prof. 1.5 gl 8 11 165
(9] =
|10 +0.05 [=3 =
) < o 20.8 .
2 X M2 prof. filett. 4.5

(filettatura di montaggio)

44

12

— 4

2 X M2 prof. filettatura 4
(filettatura di montaggio)
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Apertura parallela/Serie compatta Serie M HZA2-6/M HZAJ 2-6

Dimensioni/Con soffietto di protezione

MHZAJ2-6[1
Doppio effetto/Semplice effetto
Esecuzione Base

4 X M2

Scala: 100%

M3
(Connessione chiusura dita)*

M3

(Filettatura per fissaggio adattatori) (Connessione apertura dita)”

2.5

4.3
12.1

* Nel modello a semplice effetto, I'attacco su un lato costituisce un foro di scarico

2 X M3 passante (filettatura di montaggio)

oo Foro preparato 2,6 passante (Foro di montaggio)
<
\ / © ] I
T =) o N\
© —~ b
: — Z
S g S MHZ
o T S S e e : Mho
i > | |9 MHQ
71 g Y
1 #7H8 *00%2 prof. 1.5 7 < MHL2
14| N 0;’ 16.5 L
2 X M2 prof. filett. 4.5 gl 3
- P - I - 2 £ 11 19.7 MHR
(filettatura di montaggio) £ 5 —
" MHK
MHS
12 -
S —
F Py MHC2
1 B o —
| &— | MHT2
2 X M2 prof. filett. 4 MHY?2
(filettatura di montaggio) —
MHW?2
MRHQ
Unitd sensori
applicabili

O
:
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Serie MHZA2-6

Tipo di dita

Montaggi con fori filettati laterali [1]

4-M2 x 0.4
Filettatura per fissaggio adattatori

2.5

& ﬂj @ ©

* Le dimensioni non indicate sopra, corrispondono a quelle dello tipo base.

Foro passante per apertura e chiusura[2]

Dita piatte [3]

4-2.4

Filettatura per fissaggio adattori

* Le dimensioni non indicate sopra, corrispondono a quelle dello tipo base.

2.1-10

Nota) Per il montaggio di accessori, utilizzare brugole

M2 con 23.3 oppure viti a testa tonda M2 tipo
JISB1101.

O-D

35

=

A

wn

o

°g

<

0

~

Nl o &

¥ $° ~
[Te) —
o
el @
S| 2
Q| ©
<| O

7.2

1

35

4 X M2 prof. filett. 3
Filettatura per fissaggio adattatori

Peso 259

* Le dimensioni non indicate sopra, corrispondono a quelle del tipo base.

O
:



Serie MHZA2-6/MHZAJ2-6

Accessori corpo: Con innesto

post. di centraggio

Modello applicabile

Simbolo Posizi — Attacchi Modello applicabile
osizione attacchl MHZA2 MHZAJ2 Doppio effetto | Semplice effetto
E Attacchi laterali M3 [ ] [ ]
H Con raccordi a ghiera g4 — [
K Connessione assiale Con raccordo istantaneo g4 — o
M M3 — [
Connessione laterale [E]
MHZA2-6L1LIE MHZAJ2-6L1LIE
Spina di centraggio
== = @
(©) ® ¥o! 'S @
& — 1] & © o
<8 L ® = [ | Rl
2 MHQ
10 415 23.7 —
MHL2
33.8 12 —
MHR
* Le dimensioni non indicate sopra, corrispondono a quelle dello tipo base. * Caratteristiche e dimensioni che si distacchino da quelle illustrate [
sopra corrispondono al tipo base o alle dimensioni della spina di MHK
centraggio del mod. MHZA. e —
Connessione assiale (con raccordo flessibile) [H] MHS
MHZA2-6Z[1H MHZAJ2-62[H
Raccordo a ghiera
Spina di centraggio Tubo applicabile g4 MHCZ
== — ——
I 2 ] ° MHT2
HEH < : , : ZH : , Bl MHY2
ﬁ‘f o) N <] ol 29 © MHW2
5 1 @ | ¢ g8 ]
ee)
2 MRHQ
10 415 7 23.7 —
Unité sensori
applicabili
33.8 12 8.5 R

* Le dimensioni non indicate sopra, corrispondono a quelle dello tipo base.

* Caratteristiche e dimensioni che si distacchino da quelle illustrate
sopra corrispondono al tipo base o alle dimensioni della spina di
centraggio del mod. MHZA.

Tubi applicabili
escrizione/Modello|  Tubi in nylon Tubi in nylon morbido | Tubi in poliuretano (Tubi a spirale in poliuretano
W T0425 TS0425 TU0425 TCUO0425B-1
Diametro esterno mm 4 4 4 4
Max. pressione d'esercizio MPa 1.0 0.8 0.5 0.5
Minimo raggio di curvatura mm 13 12 10 —
Temperatura d'esercizio °C -20 + 60 -20 + 60 —-20 + 60 -20 + 60
Materiale Nylon 12 Nylon 12 Poliuretano Poliuretano

Per tubi e raccordi vedere CAT.501-B "Tubi e raccordi".

™

SVC
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Serie MHZA2-6/MHZAJ2-6

Connessione assiale (con raccordo istantaneo) [K]

MHZA2-6 K

Tubo applicabile g4

[ ] o

20

§

—
—]

_— @

Con spina di centraggio §§
oo
® ‘e
@ O NSRS
e @
415 Max. 6.7
33.8 12

10

* Le dimensioni non indicate sopra, corrispondono a quelle dello tipo base.

MHZAJ2-6 LK

23.7

* Caratteristiche e dimensioni che si distacchino da quelle illustrate
sopra corrispondono al tipo base o alle dimensioni della spina di
centraggio del mod. MHZA.

Tubi applicabili
escrizione/Modello|  Tubi in nylon Tubi in nylon morbido | Tubi in poliuretano |Tubi a spirale in poliuretano

Caratteristiche T0425 TS0425 TU0425 TCU0425B-1
Diametro esterno mm 4 4 4 4
Max. pressione d'esercizio MPa 1.0 0.8 0.5 0.5
Minimo raggio di curvatura mm 13 12 10 —
Temperatura d'esercizio °C -20 + 60 -20 + 60 -20 + 60 -20 + 60
Materiale Nylon 12 Nylon 12 Poliuretano Poliuretano

Per tubi e raccordi vedere CAT.501-B "Tubi e raccordi".

Connessione assiale (attacco M3) [M]

MHZA2-6 LM

M3
Attacco di connessione

Spina di centraggio

MHZAJ2-65C0M

L — @
@ @ 'E
— - 8 - -
’—DJ © -
, €] &
4.5 ©
H
10 33.8 12

* Le dimensioni non indicate sopra, corrispondono a quelle dello tipo base.

]

]

* Caratteristiche e dimensioni che si distacchino da quelle illustrate
sopra corrispondono al tipo base o alle dimensioni della spina di

PeSi centraggio del mod. MHZA.
()
Con spina di centraggio (simbolo)
Modello
E H K M
MHZA2-6[1] 28 28 28 28
MHZAJ2-6010] 29 29 29 29
2.1-12 2 S\MC



Tipo standard

Pinza
neunztcad 8 Saria VMH/Z 2

parallela

Codici di ordinazione

el VMHZ2 —

o))
)

FOPV

Numero dita

Diametro

Funzione e

D |Doppio effetto
S | Semplice effetto (normalmente aperte)
C |Semplice effetto (normalmente chiuse)

Tipi di dita e

lNumero di sensori

— 2 pz.

S 1 pz.

Tipo di sensore

[ - [Senza sensore (Anello magnetico incorporato) |

* Scegliere il sensore idoneo dalla tabella sottostante.

[Tipo standard]
Nil: Versione base 1: Montaggio con fori
filettati laterali

2: Fori filettati in apertura e chiusura

3: Dita piatte

o

Sensori applicabili* Ulteriori informazioni sui sensori da p. 2.11-....

i ) . . o Codice sensori Lunghezza cavo (m)" Nota2 .
B Fun2|.one Connes§|one Led Cablaggw Tensione di carico Diezione comessione eeiica | 0.5 | 3 5 ﬂgsas‘ilt?ile Ca.rlco.
zione | speciale | eltiica i) cc ca |Pependicolare| Inlinea| (&) | (L) | (@) | (61) applicabile
S 3 fil FONV. [FoN [ e e [— ] O
g§ (NPN) F8N — [J [ ] © | O
® o . 3fili FOPV FoP (] [ ] — | O Rele,
§§ —  |Grommet| Si (PNP) 24V |12V | — Fap — ° ° oo — |pLe
o 2 filo F9BV F9B [J [ ] — | O
< F8B — [ ] [ ) O | O
* Lunghezza cavi: 0.5m ..... — (Esempio) FON
3m ... L (Esempio) FONL
5M ... Z (Esempio) FONZ

* | sensori indicati con "O" si realizzano su richiesta.

Nota 1) Montare un sensore D-F8[] ad una distanza minima di 10mm da materiali magnetici come ad esempio ferro o altro.

Nota 2) Aggiungere "-61" alla fine del codice del cavo flessibile.

(Esempio)
Per ordinare una pinza pneumatica

MHZ[ ] 2-16D-FONVS

Cavo flessibile
Per ordinare solo sensori

D-F9PL-[61]

Cavo flessibile

Estos detectores magnéticos han sido cambiados
Contacte con SMC o vea www.smcworld.com

FON=MON FONV=MINV
FOP=M9P FOPV=M9PV
. FOB=M9B FOBV=M9BV

O
:

MHS

MHC2
WHT2
WHY2
WHW2
WRHQ_

Unitd sensori
applicabili
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Serie MHZ2

Codici di ordinazione

VN VAR MHZ2 —

Numero dita

16

D

FOPV

Diametro e
10 10mm
16 16mm
20 20mm
25 25mm

Funzione ®

Doppio effetto

Semplice effetto (normalmente aperta)

Semplice effetto (normalmente chiusa)

Posizione delle dita/opzione @

lNumero di sensori
2 pz.
1 pz.

S

e Tipo di sensore

\ Senza sensore (Anello magnetico incorporato)]

* Scegliere il sensore idoneo dalla tabella sottostante.

b Accessori corpo

Modello standard
[MHQG2 compatibile]
—: Versione base

1: Montaggio con
fori filettati laterali

2: Forifilettati in direzione
apertura e chiusura

Mod. ad apertura ridotta
[MHQ2 compatibile]
IN: Versione base

| N1: Montaggio con
fori filettati laterali

N2: Fori filettati in
direzione

| apertura e

chiusura

—: Versione base

K: Con innesto di

E: Con innesto di

W: Con innesto di

centraggio centraggio
Attacchi laterali Attacco assiale g4
(Doppio effetto/ Raccordo

semplice effetto)

centraggio centraggio
Attacco assiale g4 Attacco
Raccordo assiale M5
istantaneo (semplice
(semplice effetto) effetto)

M: Con innesto di

istantaneo per tubo
coassiale (doppio
effetto)

Attacco

3: Dita piatte = - memnn,
() e i
u I . 1r I I
compatibili con MHQG2/MHQ2, si veda il paragrafo FON=MON FONVmMONV
-X51 delle esecuzioni speciali a p. 2.1-57. FOP=M9P FOPV=M9PV
: FOB=M9B FOBV=M9BV
Sensori applicabili* Ulteriori informazioni sui sensori da p. 2.11-.....
- g ) 1o |cablangiol Tensi di cari Codice sensori Lunghezza cavo (m)" Ca%m Modello applicabile
unzione | Connessione| Le ablaggio| Tensione di carico [~— : 3 Carico
Esecu-| . ) : Direzione connessiong elettica| 0.5 3 | 5 | fassibi Ny
i I scita essibile
Zione | Speciale | elettrica (uscita) = ca [ependooe] Infinea| O | L) | @) 61) applicabile (210|216|220 325
i 5V, 12V Y69A | Y59A | @ | @ | O |Standard Cicuiintegai e o o o
3 fil FONV| FON (e [@e[—] © DD
(NPN) 12v FBN | — |e|e|0| O | oo o
3 il 5V, 12V Y7PV Y7P | @ | @ | O |Standard|Ciruiintsgat o O o o
(=} L]
% — (PNP) 12v FOPV | FOP |@ | @ | — | O o o |0
@ F8P — ® |  ®@| O O ([ AK 32K J
2 . Y6OB | Y59B (@ | @ | O O - Rele e e o o
Grommet| Si ) 24V — '
g 2 filo 12v FBV | FB (@ (@[ —| O PLC oo o
5 F8B — |e|@®@]|0O]| O o oo
g 3 fili 5V, 12V Y7NWV| Y7NW | @ | @ | O |[Standard|Ciruiiinegat (K )
BN icazone (NPN) 12V FONWV|FONW (@ | @ | O | O - (AK)
Indicazione 3fili 5V, 12V Y7PWV| Y7PW | @ | @ | O |Standard Circitintegrat e e
(LED bicolore (PNP) FOPWV| FOPW |@ | @ [ O | O (K
i diagnostica) il 12v Y7BWV| Y7BW | @ | @ | O |Standard] - [ AKX ]
o FOBWV| FOBW (@ [ @ [O | © D

3m

(Esempio) FON

L (Esempio) FONL
Z (Esempio) Y59AZ

* | sensori indicati con "O" " si realizzano su richiesta.

Nota 1) Si raccomanda di usare precauzione con l'isteresi della versione con
LED bicolore. Vedere isteresi dei sensori a p. 2.1-52.

Nota 3) Si rende impossibile I'uso di fori passanti con i sensori D-Y59, D-Y69,

oD-Y7.

* Con 232 e 940, non e utilizzabile il modello ad apertura ridotta.

2.1-14

Nota 2) Aggiungere "-61" alla fine del codice del cavo flessibile.

(Esempi)

Per ordinare una pinza pneumatica

MHZ [_]2-16D-FONVS-

Cavo flessibile

Per ordinare solo sensori

* Con 232 e 240, é utilizzabile solo il tipo base.

O

SVC

D-F9PL-

Cavo flessibile




Apertura parallela/Tipo standard Serie MHZZ

Codici di ordinazione

Ry L MHZ2 —|32||D|| HF9PV

Numero dita lNumero di sensori
= | 2Pz
S 1pz.
Diametro e Tipo di sensore
32 | 32mm [ — [ senzasensore (Anello magnetico incorporato)]
40 40mm

Funzione e * Scegliere il sensore idoneo dalla tabella sottostante.

D | Doppio effetto
S | Semplice effetto (normalmente aperte)
C | Semplice effetto (normalmente chiuse)

Tipi di dita e
Modello standard
—: Versione base 1: Montaggio con fori 2: Fori filettati in direzione 3: Dita piatte
filettati laterali apertura e chiusura
Sensori applicabili* Ulteriori informazioni sui sensori da p. 2.11-....
: , . . o Codice sensori [ Lunghezza cavo ()| | Noa2) ) Modello a
Es.ecu- Zl;gf:li(;?: COSIZ?I?iSclgne led | Usda | Tensione di carico Direzione connessione elettica| 0.5 3 | 5 “aVOﬂ?_Sal))"e C?rlcg'l pplicabile
s cc ca |Perpendicolare] In linea| &) | (L) | (2) applicaotie o35 1940
3 il 5V, 12V Y69A | Y59A | @ | @ | O |Standard|Ciruiiinega (K]
ili
FONV FON ® | ® | — O [ )
(NPN) 12v F8N — |@e|@®@]|O O - o0
3 il 5v, 12v Y7PV Y7P | @ | @ | O |Standard |Circuintegat [ N}
s | — e FOPV | Fop (e [@|—| © oo
= (PNP) 12v
2 F8P — ® ® O O o o
2 Grommet| Si | 2av _ | Y69B | YSOB |@ | @ | O &) ~ |Rele, | @ @
o 2 filo 12v F9BV FOB (®@ | @ | — [®) PLC [ B )
5 F8B — |@e| ®|O o) ()
% 3ili 5V, 12v Y7NWV| Y7NW | @ | @ | O |Standard|Ciuuintegai o e
D icazone (NPN) 12v FONWV| FONW | ® | @ | O o - (2K )
di diagnostca 3fili 5V, 12V Y7PWV| Y7PW | @ | @ | O [Standard Circuintegrat [ B
(LED bicolore) (PNP) FOPWV| FOPW |®@ | @ | O o o @
2 ilo 12v Y7BWV| Y7BW | @ | @ | O |Standard| - [ B )
FOBWV| FOBW | @ | ®@ | O O [ B
* Lunghezza cavi: 0.5m ...... — (Esempio) FON
3m...... L (Esempio) FONL
5m...... Z (Esempio) Y59AZ
* | sensori indicati con "O" si realizzano su richiesta.
Nota 1) Si raccomanda di usare precauzione con l'isteresi della versione con LED
bicolore. Vedere isteresi dei sensori a p. 2.1-52.
Nota 2) Aggiungere "-61" alla fine del codice del cavo flessibile.
(Esempi) " - .
h ) ) Estos detectores magnéticos han sido cambiados
Per ordinare una pinza pneumatica Contacte con SMC o vea www.smeworld.com
MHZ[_]2-16D-FONVS-[61] FON=MIN  FONV=MONV
FOP=M9P FOPV=>M9OPV
Cavo flessibile . FOB=M9B FOBV=M9BV
Per ordinare solo sensori
D-FOPL-|61]
Cavo flessibile
Nota 3) Con i sensori D-Y59, D-Y69, o D-Y7 non & disponibile il montaggio con fori passanti.
* Con 232 e 240, non é utilizzabile il modello ad apertura ridotta.
* Con @32 e 940, ¢ utilizzabile solo il tipo base.
Z;SVC 2.1-15

o
MHS

MHC2
WHT2
WHY2
WHW2
WRHQ_

Unitd sensori
applicabili




Serie MHZ?2

26

210 + 25

232, 340

Simboli:
Doppio effetto

-

Semplice effetto, N.A.

!

Semplice effetto, N.C.

2.1-16

Dati tecnici

Fluido

Aria

Pressione
di esercizio

Doppio effetto

@6: 0.15 + 0.7MPa
210: 0.2 + 0.7MPa
216 to 940: 0.1 + 0.7MPa

. |Normalmente aperta
Semplice

effetto | Normalmente chiusa

26: 0.3 + 0.7MPa
210: 0.35 + 0.7MPa
216 + g40: 0.25 + 0.7MPa

Temperatura d'esercizio

-10 + 60°C

Ripetibilita

26 + 925: £0.01mm
232, 940: £0.02mm

Max frequenza d'esercizio

26 + @25: 180c.p.m.
232, 240: 60c.p.m.

Lubrificazione

Senza lubrificazione

Funzione

Doppio effetto, stelo semplice

Sensori (su richiesta) Nota)

Sensori stato solido (3 fili, 2 fili)

Nota) Ulteriori informazioni sui sensori da p. 2.11-...

Modelli

. Forza di presa Nota 1) Corsa di Nota 2)
_ Diametro Forza di presa per dito apertural | 5o

Funzione Modello mis. Valore effettivo N chiusura

(mm) Forza di Forza di (sui due lati) g
presa esterna presa interna mm
MHZ2-6D 6 3.3 6.1 4 27
MHZ2-10D(N)| 10 11 17 4 55
_ [MHZ2-16D(N)| 16 34 45 6 115
Doppio

offetto |IMHZ2-20D(N)| 20 42 66 10 235
MHZ2-25D(N)| 25 65 104 14 430
MHZ2-32D 32 158 193 22 715
MHZ2-40D 40 254 318 30 1275
g [MHZ2-65 6 1.9 4 27
8 [MHZ2-10S(N)| 10 7.1 4 55
g MHZ2-16S(N)| 16 27 6 115
& |MHZ2-20S(N)| 20 33 — 10 240
£ [WHz2-25D(N)| 25 45 14 435
g MHZ2-32S 32 131 22 760
Semplice| 2 |MHZ2-40S 40 217 30 1370
effetto | ¥ [MHZ2-6C 6 3.7 4 27
2 [MHZ2-10C(N)| 10 13 4 55
o [MHZ2-16C(N)| 16 38 6 115
S [MHZ2-20c(N)| 20 — 57 10 240
E [mrz2-25c(v)| 25 83 14 430
€ |MHZz2-32C 32 161 22 760
2 [MHZz2-40C 40 267 30 | 1370

Nota 1) Valori con pressione di 0,5Mpa, punto di presa L=20mm, a meta corsa.
Nota 2) Questi valori non comprendono il peso del sensore

Opzioni
* Opzioni per corpo/Con innesto di centraggio
- Attacchi Modello applicabile
Smbolo Pgtstgclgﬂie MHZ2-6|MHZ2-10|MHZ2-16 |MHZ2-20 |MHZ2-25 |MHZ2:32 | MHz2-4o| SETPice | Doppio
3 3 i i 3 i | effetto | effetto
- Versione base M3 M5 [ ] [ )
E Attacchi laterali — M3 M5 — [ ) [ )
W  |Connessione assiale| — | Conraccordoistantaneo per connessione coassiale g4 — ) —_
K |Connessione assiale| — Con raccordo istantaneo g4 — — [
M Connessione assiale| — M5 — — o

* Vedere caratteristiche degli accessori per corpo a p. 2.1-29.

O
:




Apertura parallela/Tipo standard Serie MHZZ

Serie per Camere sterili: Pinza pneumatica

11—MHZ2 —| |D| —F9N

Serie per camera sterile lNumero di sensori*
11-: Modello per vuoto

Diametro e Tipo di sensore
10 | 10mm [ — [senzasensore (Anello magnetico incorporato)|
16 16mm * Scegliere il sensore idoneo dalla tabella sottostante.
20 20mm
25| 25mm Funzionee®  ePosizione delle dita/opzione”

| D | Doppio effetto * Vedere "Codici di ordinazione" a pag.2.1-15.

Sensori applicabili* Ulteriori informazioni sui sensori da p. 2.11-...

) . i o Codice sensori_|Lunghezza cavo (m)” Cg\‘;‘gz) i
ey Fun2|.one Connes§|one Led Cablagglo Tensione di carico Diezione comessione eltrical 0.5 | 3 | 5 |fecinle Ca_rlco_
zione | speciale | - eletrica sl cc ca |Pemendicolare| Inlinea| &) | (L) | (@) | (-61) applicabile

S 3 fil FONV | FON |@ |® | —| O
-5 (NPN) F8N — |e|®@ | O] O
s | 3l FOPV | FoPp (@ |® |[—| O Rele
23 — S — _ :
S8 Grommet| Si (PNP) 24V 12V Fap — el ® Ol o PLG
3 2 tio FOBV | FoB |@ |® [—| O

= F8B — |@e/®@ | O] O

* Lunghezza cavi: 0.5m — (Esempio) FON

3m.......L (Esempio) FONL
5m......Z (Esempio) FONZ
* | sensori indicati con "O" si realizzano su richiesta.

Nota 1) Montare un sensore D-F8[] ad una distanza minima di 10mm da materiali magnetici come ad esempio ferro o altro.

Nota 2) Aggiungere "-61" alla fine del codice del cavo flessibile. M HQ
(Esempi) ) ) i ) Estos detectores magnéticos han sido cambiados MHL2
Per ordinare una pinza pneumatica Per ordinare solo sensori Contacte con SMC o vea www.smcworld.com
MHZ[_]2-16D-FONVS- D-FOPL-[61] FON=MON  FONVasMINV MHR
FOP=M9P FOPV=M9PV
Cavo flessibile Cavo flessibile 3 FoB=M9B FOBV=MIBV ———
MHK
Caratteristiche —
MHS
Fluido Aria
Pressione di esercizio 210: 0.2 = 0.7MPa
216 to 25: 0.1 + 0.7MPa __
Temperatura d'esercizio -10 +60°C MHC2
Ripetibilita +0.01mm [
Max frequenza d'esercizio 180c.p.m. MHT2
Lubrificazione Senza lubrificazione [
Funzione Doppio effetto MHY2
Grado di formazione delle particelle Grado 2 [
Sensori (su richiesta) Sensori stato solido (3 fili, 2 fili) MHW2
@ﬂ MRHQ
: L Unita sensori
Scarico lapplicabili

delle particelle che
formano all'interno
evita la loro
penetrazione nella
camera sterile.

o

[

©
©

'.'
.
/'.l
.

-]

Per ulteriori informazioni vedere catalogo informativo "Serie Camere sterili: Pinze pneumatiche serie 11-MHZ2" (98-E461).

SVC

O

La totale eliminazione

si

2.1-17



Serie MHZ?2

Costruzione/MHZ2-6[]

Doppio effetto/con dita aperte

Doppio effetto/con dita chiuse

Semplice effetto/ N.A.

Semplice effetto/ N.C.

Componenti Componenti
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
1 | Corpo Lega d'alluminio Anodizzato duro 14 | Sfere Acciaio al carbonio-cromo
2 Pistone Acciaio inox 15 | Rullo Acciaio al carbonio-cromo
3 Leva Acciaio inox Trattato con il calore 16 | Seeger Acciaio al carbonio Nichelato
4 | Guida Acciaio inox Trattato con il calore 17 | Tappo di scarico Ottone Nichelato per elettrolisi
5 | Dita Acciaio inox Trattato con il calore 18 | Filtro di scarico Polivinile
6 | Stopper Acciaio inox 19 | Molla NA Filo d'acciaio
7 | Albero Acciaio inox Nitrato 20 | MollaNC Filo d'acciaio
8 | Fermo Acciaio inox 21 | Guarnizione stelo NBR
9 | Alloggiamento Ottone Nichelato per elettrolisi 22 | Guarnizione pistone NBR
10 | Fermo Acciaio inox 23 | Guarnizione NBR
11 | Coperchio Lega d'alluminio Anodizzato bianco 24 | Guarnizione NBR
12 | Paracolpi Gomma uretanica
13 | Anello magnetico | Magnete terre rare Nichelato
Parti di ricambio: Kit guarnizioni
Codice kit di quarnizioni Descrizione

MHZ6-PS

Il Kit comprende gli elementi 21, 22, 23, e 24 della tabella sopra.

+ |l kit guarnizioni € costituito dagli elementi 21, 22, 23 e 24 e deve essere
ordinato con il codice appropriato.

Nota) Per la sostituzione di guarnizioni, contattare SMC.

2.1-18

O
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Costruzione/MHZ2-10L1 + 40[]

Apertura parallela/Tipo standard Serie MHZZ

Doppio effetto/con dita aperte

XTte

\r

Il

_/

|
i

~

+

T

Y

a
%
A
©

®

®

Semplice effetto/ N.A.

@%@

Semplice effetto/ N.C.

rf T m T //
Doppio effetto/con dita chiuse — I
O ¢
T
AL;
& irs
T T
Componenti Componenti
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
1 |Corpo Lega d'alluminio Anodizzato duro 11 | Sfere Acciaio al carbonio-cromo
) 210, 916: Acciaio inox 220 + 940: 12 | Rullo Acciaio al carbonio-cromo
2 |Pistone 220 to 940: Lega d'alluminio|Anodizzato duro 13 | Perno parallelo Acciaio inox
3 |Leva Acciaio inox Trattato con il calore 14 | Seeger Acciaio al carbonio Nichelato
4 | Guida Acciaio inox Trattato con il calore 15 | Tappo di scarico A Ottone Nichelato per elettrolisi
5 |Dita Acciaio inox Trattato con il calore 16 | Filtro di scarico A Polivinile
6 | Stopper Acciaio inox 17 | MollaNA Filo d'acciaio
7 |Albero Acciaio inox Nitrato 18 | MollaNC Filo d'acciaio
. 210 + 925: Resina 232, 840: 19 | Guarnizione stelo NBR
8 | Coperchio 232, 940: Lega d'alluminio |Anodizzato bianco 20 | Guarnizione pistone NBR
9 |Paracolpi Gomma uretanica 21 | Guarnizione NBR
10 |Magnete Gomma sintetica
Parti di ricambio: Kit guarnizioni
Codice kit di guarnizioni Descrizione
MHZ2-10D | MHZ2-16D | MHZ2-20D | MHZ2-25D | MHZ2-32D | MHZ2-40D Il kit comprende i componenti
MHZ10-PS MHZ16-PS MHZ20-PS MHZ25-PS MHZ32-PS MHZ40-PS 19, 20 e 21 della tabella sopra.
* || kit guarnizioni e costituito dagli elementi 19, 20 e 21 e deve essere ordinato con il codice appropriato.
7 -
& S\VC 2.1-19
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MHS

MHC2
WHT2
WHY2
WHW2
WRHQ_

Unitd sensori
applicabili




Serie MHZ2

Dimensioni

MHZ2-601

Doppio effetto/Semplice effetto

Esecuzione base

(o)
R o
© N
=t
10 +0.05
o7H8 "0 % prof. 1.5

2.1-20

4 -0.05

4 X M2

(Filettatura per fissaggio adattatori)

25

e -H@-%—C(

Scala: 100%

M3

(Connessione chiusura dita)”
M3
(Connessione apertura dita)*

1.6

17

55

* Nel modello a semplice effetto, I'attacco su un lato costituisce un foro di scarico

2 X M3 passante (filettatura di montaggio)

Foro preparato 2,6 passante (Foro di montaggio)

20

12

o3
<
—— 1 ¥»
Y R
o 9
<
os
b 11 25.5
N @
o o
£ %] 38.8
3| 2
< @]

53

™

Scanalatura di montaggio sensori

e R
Scanalatura di
montaggio sensori

er D-FOJ
48 (p )
i | i
& 0
© N
—+&H
N . )




Apertura parallela/Tipo standard Serie MHZZ

MHZz2-100] Scala: 90%

Doppio effetto/Semplice effetto

Esecuzione base M3
4 X M2.5 (Connessione chiusura dita)"
(Filettatura per fissaggio adattatori)

M3
° § (Connessione apertura dita)”
o Pt
A
—
- - —
&
3 5.7
9
19

+0.025

g2H9 o prof. 3 * Nel modello a semplice effetto, I'attacco su un lato costituisce un foro di scarico

5.2 +0.02 4 X M3 prof. filettatura 5,5 (filettatura di montaggio)
d Foro preparato 2,6 passante (Foro di montaggio)
o T
<
F‘% A ] ,7:7,,71 @ %
f\ e o .
i ~ [N —) | ¢ —
s T MHQ
~
g11H9 +0'043pr0f 2 a S 7
0 . N o o C.’
1 ’ 2 MHL2
16.4 *0.05 ~ 12 6 37.8 Mup
509 MHR
2 X M3 prof. filettatura 6 o ‘g —
(filettatura di montaggio) Ug 5 57 M HK
< =
© 27 —
MHS
-
< o
—
== - MHC2
2 X M3 prof. filettatura 6 MHT2
(filettatura di montaggio) 7
MHY2
Scanalatura di montaggio sensori MHW?
MRHQ
.. . . 6.2  ———
Posizione delle dita/Modello apertura ridotta Scanalatura di Unasemson
—_—_——_—— = = —_ - montaggio sensori Mia Sensort
5 —_——— applicabili

+2.2
0
0
0.4
]

\
ik — Q / o)
\

5.4

Nota) Con i sensori magnetici modello D-Y59, D-
Y69 e D-Y7 non e possibile il montaggio
con fori passanti.

Aperto 9.7
Chiuso 5.7

!

2 SNC 2.1-21



Serie MHZ2

Nota) Con i sensori magnetici modello D-Y59, D-Y69 e D-

.

2.1-22

Dimensioni
MHZ2-16[1 Scala: 65%
Doppio effetto/Semplice effetto
; M5
E zion -
secuzione base 4 X M3 - - . (Connessione chiusura dita)
(Filettatura per fissaggio adattatori)
M5
(Connessione apertura dita)*
&
) AV
Pt
8
o3 4 7
0
19
+0.025 * Nel modello a semplice effetto, I'attacco su un lato costituisce un foro di scarico
@3H9 5 Prof. 3 s e ) . .
0 4 X M4 profondita filettatura 8 (filettatura di montaggio)
Foro preparato 3.4 passante (Foro di montaggio) Nota)
6.5 %0.02
<
o
Te]
Xiin)] ()_-’: — 5
[ ‘ o ¥
Y —
N © [o0] <
~ N =] %] N
3 Bl ]
+ A Wimanl ‘G)' WesY
= i)
N ™~
g17HY "9 prof. 2 ¥T| °F 15 245
15
23,6 40.05 ol o 7.5 425
S
2| g 67.3
2 X M4 profondita filettatura 8 L 2
(filettatura di montaggio) < (S] 30
D
e Q
==
2 X M4 profondita filettatura 4,5
(filettatura di montaggio)
Scanalatura di montaggio sensori
- - — — = N
6.2
Scanalatura di
o ) . 5 montaggio sensori
Posizione delle dita/Modello apertura ridotta | (per D-YO) |
&
MHZ2-16[N \ ° > ¥ \
o Al
G} Hﬁ hyg ©
| | | 1 )
| T T | } Q) | (C Scanalatura di
%O oS & \ @ montaggio sensori |
‘ (per D-FOJ) ‘
2.1
© © J
N ©
2| 8 - - - - - —
\ 2| 2 \
Y7 non e possibile il montaggio con fori passanti.
S



Apertura parallela/Tipo standard Serie MHZZ

MHZz2-200] Scala: 60%

Doppio effetto/Semplice effetto M5

Esecuzione base 4 X M4 (Connessione chiusura dita)”
(Filettatura per fissaggio adattatori)

M5
(Connessione apertura dita)”

| | = ¢
1 & .'F_ all| 0
! —
|5 =
= &
o9
o 5 9

10

23

* Nel modello a semplice effetto, I'attacco su un lato costituisce un foro di scarico

24H9 *5 9% prof. 4

4 X M5 profondita 10 (filettatura di montaggio)

7.5+0.02 Foro preparato 4,3 passante (Foro di montaggio)
b
o9
[ce)
| 1]
gk o B
BN —
N N o 8
g P\aleds —— &
a)' +
< Il MHQ
D
g21H9 *3%%prof. 3 9| ©F 20 29 MHL2
18 —
2764005 o w 9.5 52.8 MHR
© © L
‘;‘ g 84.8
2 X M5 thread depth 10 § 8 MHK
filettatura di montaggio S —
( ggio) <l 5 35 MHS
L D
: == e MHC2
T T E'--L‘ 8 —
N —
K MHT
2-X M5 profi filettatura‘ 8 MHY2
(filettatura di montaggio)
MHW?2
Scanalatura di montaggio sensori
99 MRHQ
o o Unitasensoi
6.2 applicabili
Posizione delle dita/Modello apertura ridotta '
T T T 5 Scanalatura di
montaggio sensori
(per D-YO)

MHZ2-20CIN
| . &

Scanalatura di

Y

L
=
N
i

montaggio sensori

(per D-F)

(oL
|

Ll J

\

\

\

\
e _ _ . J Nota) Con i sensori magnetici modello D-Y59, D-Y69 e D-
Y7 non é possibile il montaggio con fori passanti.

2 SNC 2.1-23

Aperto 17,2
Chiuso 7,2




Serie MHZ2

Dimensioni

MHZ2-25[]
Doppio effetto/Semplice effetto
Esecuzione base

4 X M5

(Filettatura per fissaggio adattatori)

Scala; 50%

M5
(Connessione chiusura dita)*

12

M5
(Connessione apertura dita)*
Y
1] o
T 1 I N
-
-
10.7
23.5

* Nel modello a semplice effetto, I'attacco su un lato costituisce un foro di scarico

+0.030
g4H9 o " Prof. 4 4 X M6 profondita 12 (filettatura di montaggio)
10+0.02 O; Foro preparato 5,1 passante (Foro di montaggio) Nota)
o
—
- H e \}'Q
E‘Bf§$ [ T,
g o g g
o
3 a&u%ez R
o h ¢ ©
-
b 1
| @
226H9 "9%%?prof. 3.5 ¥'°| °9 25 30
22
11 63.6
33.6 +0.05 2 )
®| 102.7
2 X M6 prof. filettatura 12 el %
(filettatura di montaggio) g| S 36.5
| E
O
Y
J
S Fo N
-
_(\
ad

Posizione delle dita/Modello apertura ridotta

MHZ2-25[IN r_

5O

2

0

0
-0.4

50

i

Aperto 22,8
Chiuso 8,8

|

- - - - _

2.1-24

O
:

2 X M6 prof. filettatura 10

(filettatura di montaggio)

Scanalatura di montaggio sensori

Scanalatura di
montaggio sensori
(per D-YL) ‘

19
7
=
N—|
%\_

soa
— ]
—

35

b
—
—

Scanalatura di
montaggio sensori ‘
(per D-FO)

Nota) Con i sensori magnetici modello D-Y59, D-Y69 e
D-Y7 non €& possibile il montaggio con fori

passanti.



Apertura parallela/Tipo standard Serie MHZZ

MHZ2-32[]
Doppio effetto/Semplice effetto
Esecuzione Base

a5H9 "0 %% prof. 5
12+0.02
©
1, i
il [} o
< ©o
8
g G
T
1 #34Hg 15062
26
40%0.1

2 X M6 prof. filettatura 13
(filettatura di montaggio)

prof. 4

Scanalatura di

24
=
115

5

} 33 (per D-FL)

L

montaggio sensori

Q Scanalatura di
| montaggio sensori

J

Nota) Con i sensori magnetici modello D-Y59, D-Y69 e D-

Y7 non e possibile il montaggio con fori passanti.

Scala: 40%

| valori tra parentesi ( ) si riferiscono al

tipo a semplice effetto.

4 X M6 M5 i i _
(Filettatura per fissaggio adattatori) (Connessione chiusura dita)
M5
(Connessione apertura dita)*
4
) M1
DOl P A ©
0 - t**(
] Y
oe
[Te}
\ 7
11
\ 14
31 (37)
* Nel modello a semplice effetto, |'attacco su un lato costituisce un foro di scarico
4 X M6 prof. filettatura 13 (filettatura di montaggio)
oS Foro preparato 5,1 passante (Foro di montaggio)
S
—
1 Ll
| ] — | MH
5 ; ; ¥ L
A : -- —J= %* MHL2
> O —
MHR
o] s MHK
+ ' 29 40 (49) —
5 12 67 (76) MHS
p § 113 (122)
5} 2 -
g 5 48 (57)
MHC2
T3 MHT2
e — [{e}
O—¢ ®] | D MHY?2
2 X M6 prof. filettatura 10 MHW2
(filettatura di montaggio) [~
MRHQ
Unitd sensori
applicabili
Z;SVC 2.1-25



Serie MHZ2

Dimensioni

MHZ2-40[]
Doppio effetto/Semplice effetto
Esecuzione base

Scala: 40%

| valori tra parentesi ( ) si riferiscono al

tipo a semplice effetto.

+0

.030

#5H9 "3

prof. 5

4 X M8 M5
(Filettatura per fissaggio adattatori) (Connessione chiusura dita)*
d*(/
A4
o ] : S
B R |
e
0 ' D
og | }
© T
—
9 17 | 12
38 (45)
M5

(Connessione apertura dita)”

* Nel modello a semplice effetto, I'attacco su un lato costituisce un foro di scarico
4 X M8 prof. filettatura 16 (filettatura di montaggio)

14+0.02
O; Foro preparato 6,6 passante (filettatura di montaggio) Nota)
3
Dife ——| [+ ®
[
' 2
- © N 3 - - - 8
S
[} 1
& 4] — 7JC © o
o
242H9 "0 %% prof. 4 4
™~ w0
§°| o< 36 49 (62)
32
o 15 83 (96)
48%0.1 °l 8
5| 8 139 (152)
2 X M8 prof. filettatura 17 f(‘ E_E)
(filettatura di montaggio)
58 (71)
6.2
Scanalatura di
5 montaggio sensori N
(per D-YO) @
[
| | oo = 5
\ < _@ \ g - ) 7
: {
o8 v 3
= T N2

@~ Scanalatura di |
montaggio sensori ‘

(per D-FLJ)

Nota) Con i sensori magnetici modello D-Y59, D-Y69 e
D-Y7 non & possibile il montaggio con fori passanti.

2.1-26

O
:

2 X M8 prof. filettatura 13

(filettatura di montaggio)



Tipo standard/serie MHZ2
Tipo di dita

Connessione laterale [1/N1]

Foro passante per apertura e chiusura [2/N2]

4-MM

/

Filettatura per fissaggio adattatori

4H

Filettatura per fissaggio adattatori

8} A
:‘ﬂl & -0 A
\_L & -
© . ﬁf Y O
W
A B
(mm) (mm)
Modello A B C MM Modello A B H
MHZ2- 601 2.5 5 2 M2 MHZ2- 602 25| 5 2.4
MHZ2-100,4, O 3 5.7 2 M2.5 MHZz2-1000 3,0 3 5.7 2.9
MHZ2-1601,, 0 4 7 2.5 M3 MHZ2-16012,1 4 7 3.4
MHZ2-2001 3, I 5 9 4 M4 MHZ2-20012,01 5 9 4.5
MHZz2-250,} O 6 12 5 M5 MHZ2-2500 2,00 6 12 55
MHZ2-32010 7 14 6 M6 MHZ2-32020 7 14 6.6
MHZ2-40001 9 17 7 M8 MHZ2-4000200 9 17 9

[De dimensioni non indicate sopra, corrispondono a quelle dello tipo base. (compreso

tipo ad apertura ridotta).

Dita piatte [3]

[Te dimensioni non indicate sopra, corrispondono a quelle
dello tipo base. (compreso tipo ad apertura ridotta).

4-MM prof. filettatura L

Filettatura per fissaggio adattatori

PanN
a & ; & 5
O]
Y
o =N ol 3
A "4
F
LC.
(mm)
G Peso
Modello A B C D F Aperto] Chiuso J K MM L W g
MHZ2- 603 m 2 35| 7.2 75 | - 5 %211 0| - — M2 3 4 305 26
MHZ2-10030 ), @) | 2.45 6 52 | 109 | 2 5422|148, | 4.45| 2H9 *7o% M2.5 5 5 905 55
MHZ2-160030 2, 3y | 3.05 8 83 | 141 | 25 |74%%%|1.45,| 58 | 2.5H9*3%% M3 6 | 8.0 115
MHZ2-2000300 =y, 3 | 395 | 10 | 105 | 179 | 3 [11.6"2°|1.6%,| 7.45| 3H9 *90% M4 8 | 10 305 235
MHZ2-2500300 ), i3 | 4.9 12 | 131 | 218 | 4 |16 *3° 9, 89 | 4H9 <300 M5 10 | 12 90 420
MHZ2-320030 7.3 20 | 18 346 | 5 |25 *27 3,148 | 5H9 *30%° M6 12 | 15 845 | 740 (785) @)
MHZ2-400030 8.7 24 | 22 414 | 6 |33 "3°|3 5,177 | 6H9 9% M8 16 | 18 905 [1335 (1430) (3

[T) Per il montaggio di accessori, utilizzare brugole M2 con 3.3 oppure viti a testa tonda M2 tipo JISB1101.

[2) Le dimensioni non indicate sopra, corrispondono a quelle dello tipo base. (compreso tipo ad apertura ridotta).
[3) La lunghezza complessiva € la stessa della serie MHQ.(G) Esecuzione a dita piatte
[4) | valori tra parentesi ( ) si riferiscono al tipo a semplice effetto.

™

SVC

2.1-27

e
e
WHR
WHK
HS

MHC2
T2
WHY2
W2
WRHQ

Unité sensori
applicabili




Tipo standard/serie MHZ2

Opzioni corpo:

Con innesto

post. di centraggio

Modello applicabile

Attacchi Modello applicabile
i izi i Semplice effetto
Simbolo | Posizione attacchi MHZ2-10 MHZ2-16 | MHZ2-20 MHZ2-25 | Doppio effetto P :
Normalmente aperta | Normalmente chiusa
E Attacchi laterali M3 M5 [ (] [
W Con raccordo istantaneo per connessione coassiale g4 [ — —
K Connessione assiale Con raccordo istantaneo g4 — (J ()
M M5 x 0.8 — [ J [ J
Connessione laterale [E]
Scanalatura montaggio (mm)
Modello Codice kit A B D1 D2 E
(tranne 210) ) _ ) YT
Spina di centraggio MHZz2-10000 | MHZ-A1010 | 15 7| 12f8Z00s | 11 | 52.8
N MHZ2-16000 | MHZ-A1610 | 20 | 10 | 16f8 505 | 15 | 58.7
& @ Sy MHZ2-200001 | MHZ-A2010 | 22 | 12 | 20f8 3% | 19 | 70.5
- - 3 MHZ2-250001 | MHZ-A2510 | 25 | 15 | 25f8 0% | 24 | 82.9
s Altre dimensioni e caratteristiche corrispondono allo standard.
©
5/ B
E A
Scanalatura di montaggio
sensori (sui due lati)
* Vedere tabella dimensioni.
* In caso di montaggio sensori, non & possibile realizzare il montaggio a fori passanti.
Connessione assiale (Raccordi istantanei per connessione coassiale) [W]
Scanal di i (mm)
canalatura di montaggio
sensori (4 posizioni) Modello A B D1 D2 E
-0.016
(tranne 910) Connessione coassiale MHZ2-1000] 15 7 12f8 ~0.043 11 | 52.8
applicabile MHZ2-16000 | 20 | 10 1618 995 15 | 58.7
Spina di centraggio MHZ2-20000] 22 | 12 20f8 9923 19 | 705
r;h T ‘éJ MHZ2-250000 | 25 | 15 e 24 | 829
mta Altre dimensioni e caratteristiche corrispondono allo standard.
N [ e —— / = . | o
[—] — = Connessione Coassiale applicabile
!—F ® & g
Max. 5 imbolo o
— D 5| B = Caratteristiche Modello] -~ Tw048-20
£ A Diametro esterno 4mm
Scanalatura di montaggio Max. pressione d'esercizio 0.6MPa
sensori (sui due lati) (D (Passaggio esternol Min. raggio di curvatura 10mm
* Vedere tabella dimensioni. liPassaggio interna) Tempgratura desercizio =20 = 60°C
h - ) . 4 ) . ) ) ) Materiale Nylon 12
* In caso di montaggio sensori, non & possibile realizzare il montaggio a fori passanti.

Da connessione coassiale a conessione singola

E possibile convertire in connessione singola usando una "Y" a 45° o una
"T" a 90°.
In questo caso si rende necessario adottare raccordi e tubi di g3.2.

Raccordo a "T" Raccordo a "Y" R
- :KWT04-523 ‘KWU04-523 ﬂ :
> © | o Tubo coassiale
_H%.. ubo Tubo sin’phce_ N Tubo semplice
— 11 —eoassialef” > S Tubo 032
— %sm.m TR
"Tubo rs A
coassiale Tubo semplice Tubo semplice’
P
2.1-28 & SNC

"T" a90°, "T" di diverso diametro,
"Y" a45° "T" maschio

Vedere catalogo CAT.E004-A "Sistema di tubi coassiale".

'Tub-o coassiale

; Chiusura
Indicazione (0] delle
/ dita

&

Indicazionel || Qgﬁélgﬁaé




Apertura parallela/Tipo standard  Serie MHZ2

Connessione assiale (con raccordo istantaneo) [K]

_ . (mm)
Scanalatura di montaggio
sensori (4 posizioni) Modello A B D1 D2 E
(tranne 210) Tubi applicabil MHZ2-10010] 15 7 128 998 11 | 52.8
Spina di centraggio MHZ2-1600 | 20 | 10 16f8 3515 15 | 58.7
A ﬁm %J MHZ2-20000] 2 | 12 2018 353 19 | 705
s 1 L/ MHZ2-25010] 25 | 15 25f8 0.053 24 | 82.9
- ] H— g Altre dimensioni e caratteristiche corrispondono allo standard.
%L ® & Max.s  Tubi applicabili
| 5|.B Descrizione/| Tubi in Tubiin Tubiin  [Tubiaspirale
E A Modello nylon |nylon morbido poliuretano |in poliuretano
Scanalatura di montaggio -
sensori (sui due lati) Caratteristiche T0425 TS0425 TUO0425 | TCU0425B-1
. - Diametro esterno mm 4 4 4 4
* Vedere tabella dimensioni. - - —
* In caso di montaggio sensori, non & possibile realizzare il montaggio a fori passanti. Max. pressione desercizio MPa 1.0 0.8 0.5 0.5
Min. raggio di curvatura mm 13 12 10 —
Temperatura d'esercizio °C | —20+60 | —20 +60 —20+60 | —20 + 60
Materiale Nylon 12 | Nylon 12  Poliuretano | Poliuretano
Particolari al cat. Per tubi e raccordi vedere CAT.E501-B "Tubi e raccordi".
Connessione assiale (attacco M5) [M]
mm)
Scanalatura di montaggio Modello A B D1 D2 E
M5 ] sensori (4 posizioni) o016
Attacco di (tranne o10) MHZ2-1000] 15 12f8 -0.043 11 | 52.8
connessione o .
Spina di centraggio MHZ2-1611 20 10 168 301 15 | 58.7 | IMHQ
- ~ MHZ2-20000 22 12 2018 0o 19 | 705 | —————
d - 8 -0.020 MHL2
\—L & @ MHZ2-25000] 25 | 15 258 552 24 | 829
1 =l Altre dimensioni non riportate sopra corrispondono al tipo standard.
— - 8 MHR
® o
S
| i MHK
E A
Scanalatura di montaggio M H S
sensori (sui due lati) —
* Vedere tabella dimensioni.
* In caso di montaggio sensori, non & possibile realizzare il montaggio a fori passanti. ——
MHC2
MHT?
Pesi MHY2
Q@
Con spina di centraggio (simbolo) MHW2
Modello
E W K M MRHQ
MHZ2-100] 65 64 66 65 —
Unita sensori
MHZ2-160C] 148 147 148 147 applicabili
MHZ2-200] 277 277 277 277
MHZ2-2501] 495 495 496 494
2 SNC 2.1-29



Pinza
pneumatica ad
apertura
parallela

Corsa lunga

Serie MHZ

Codici di ordinazione

MHZL2 —[16||D FOPV

Numero di dita lNumero di sensori
~ e
S 1 pz.
Diametro & ) Tipo di sensore
10 | 10mm i Funzione [ — [ senzasensore (anello magneticoinc.) |
16 16mm D Dopplq effetto * Sciegliere il sensore idoneo dalla tabella sottostante.
20 20mm S | Semplice effetto (norm. aperto)
25 | 25mm C | Semplice effetto (norm. chiuso)
Tipo di dita ®» Opzioni del corpo
_ - Versione base —: Versione base E: Coninnesto W:Coninnesto
post. di centraggio post. di cen;raggm
Attacchi laterali Attacco assiale con
(doppio effetto/ raccordo ist. g4 per
semplice effetto) conn. Attacco
coassiale
1: Montaggio (doppio
con fori effetto)
filettati laterali
2: Fori passanti
in direzione
apertura e
chiusura Attacco
Estos detectores magnéticos han sido cambiados 3: Dita piatte K: Con mnesto . M: Con innesto
Contacte con SMC o vea www.smeworld.com post. di cen;ragglo post. di centraggio [
FON=MON  FONV=MINV Attacco qssmle con Attacco assiale M5
FOP=M9P FOPV=MIPV raccordo istantaneo g4 (semplice effetto)
FOB=M9B FOBV=M9BV (semplice effetto)

Sensori applicabili/* Utteriori informazioni da p.2.11-...

o Lo Uscita | Tensione di carico lCodilci sensqri Lunghezza cavi (m)* Cavgma 2 S Modello applicabile
Tipo | Funzione | oo Direz. diconnessione | 0.5| 3 | 5 | fiesshile | APPicazioni || ol o0 | g25
cc ca |Perendicolare] Inlinea | ©) | V) | @) (-61)
3 i 5V, 12V Y69A | Y59A | @ | @ | O | Standard Cl [ ] [ ] [ [ ]
i FONV | FON (@ |® | — ¢ o ° [
(NPN) 1av F8N — |@e|®@|O O B 0 ° °
S 3 i 5V, 12V Y7PV Y7P | ®@ | ® | O | Standard cl ) ° Y °
§ — (PNP) 12V FOPV | FOP | @ | @ | — @) [ ] [ (]
2 F8P — |e|e@ O ¢ — D D ®
5 Grommet| S oy __LY69B | Y50B (@ | @ | O ¢ Rele, | @ ° ° °
o 2 fili 12v FOBV FOB o o | — ©] PLC [ ] [ ] (]
= F8B — |le|® |0 o ° ° °
S 3 fili 5V, 12V Y7ZNWV| Y7/NW | @ | @ | O | Standard | ¢ P °
S | ndicazione (NPN) 12V FONWV| FoNwW (@ [@ [O | © — e | o
@ di diagnostica 3 fili 5V, 12v Y7PWV| Y7PW | @ | ® | O | Standard Cl PY PY
(LED bic.) (PNP) FOPWV| F9PW |@ | @ | O @) ° °
2 il 12v Y7BWV| Y7BW | @ | ® | O | Standard | — 0 ®
FOBWV|FOBW | @ | @ | O O [ [ ]
* Lunghezza cavi: . — (Esermpio) FON Nota 2) Aggiungere "-61" alla fine del codice per cavo flessibile.
.L (Esempio) FONL (Esempi)

5m......... Z (Esempio) Y59AZ
* | sensori indicati con "O" si realizzano su richiesta.
Nota 1) Prestare attenzione all'esteresi nel caso di modelli con LED bicolore. A
tal fine consultare I'appendice “Isteresi dei sensori" a p. 2.1-52.
Nota 3) L'impiego di sensori D-Y59, D-Y69, or D-Y7 & incompatibile con il
montaggio a fori passanti.

Ordinando con pinza

MHZ[_]2-16D-FONVS-

Ordinando solo sensore

D-FIOPL-[61]

Cavo flessibile Cavo flessibile

2.1-30
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Simboli:
Doppio effetto

1

Semplice effetto, N.A.

!

Semplice effetto, N.C.

Apertura parallela/Corsa lunga Serie MHZL2

Dati tecnici

Fluido

Aria

Doppio effetto
Pressione bP

210: 0.2 + 0.7MPa
216 + 925: 0.1 + 0.7MPa

di esercizio Semplice | Normalmente aperta

effetto | Normalmente chiusa

210: 0.35 + 0.7MPa
216 + 925: 0.25 + 0.7MPa

Temperatura d'esercizio -10 + 60°C
Ripetibilita +0.01mm
Max frequenza d'esercizio 120c.p.m.

Lubrificazione

Senza lubrificazione

Funzione

Doppio effetto, stelo semplice

Sensori (su richiesta) Nota)

Sensori stato solido (3 fili, 2 fili)

Nota) Ulteriori informazioni sui sensori da p. 2.11-...

Modelli
Forza di presa Nota1) Corsa di
Diametro Forza di presa per dito apertura/ Nota 2)
Funzione Modello Valore effettivo N chiusura | peso
(mm) | Presaesterna | Presa interna | (Sui due lat) g
della molla della molla mm
MHZL2-10D 10 11 17 8 60
Doppio MHZL2-16D 16 34 45 12 135
effetto MHZL2-20D 20 42 66 18 270
MHZL2-25D 25 65 104 22 470
€ | MHZL2-10S | 10 7.1 8 70
% MHZL2-16S 16 27 12 145 |
= | MHZL2-20S | 20 33 - 18 290 | [MHQ
Semplice | = | MHZL2-25S | 25 50 22 515 |
effetto % MHZL2-10C 10 13 8 70 | |MHL2
= | MHZL2-16C | 16 . 38 12 140 |
S | MHzL2-20C | 20 57 18 290 | [MHR
S | MHZL2-25C | 25 85 22 515 |
Nota 1) Valori con pressione di 0,5Mpa, punto di presa L=20mm, a meta corsa. MHK
Nota 2) Valori tranne il peso del sensore P —
MHS
Opzioni —
e Opzioni per corpo/Con innesto di centraggio
: Posizione ATEEE ag&%%{lt?ile MHC2
simbolo| " 2 acehi Doppio[semplice | [ —.
MHZL2-10 | MHZL2-16 | MHZL2-20 | MHZL2-25 effetto|_effetio MHT2
— Esecuzione base M3 M5 [ () —
E Attacchi laterali M3 M5 ® ® MHY2
W |Connessione assiale | Con raccordo istantaneo per connessione coassiale g4 | @ — —
K |Connessione assiale Con raccordo istantaneo g4 — [ ] MHW?2
M Connessione assiale M5 — [ E————
* Vedere caratteristiche degli accessori per corpo a p. 2.1-38 e 2.1-39. MRHQ
Unita sensori
applicabili
Z;SVC 2.1-31



Serie MHZL?2

Costruzione/MHZL2-10L1 + 25[1

Doppio effetto/con dita aperte

11

a

A

®® @ @ n
Ly

]

SUBNA

T—).

(A==N|

Semplice effetto/ N.A.

Semplice effetto/ N.C.

G

Componenti Componenti
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
1 | Corpo Lega d'alluminio Anodizzato duro 11 | Sfere Acciaio al carbonio-cromo
. 210, g16: Acciaio inox 220, 925: 12 | Rullo Acciaio al carbonio-cromo
2 | Pistone 220, 925: Lega d'alluminio | Anodizzato duro 13 | Perno parallelo Acciaio inox
3 | Leva Acciaio inox Trattato con il calore 14 | Seeger Acciaio al carbonio Nichelato
4 | Guida Acciaio inox Trattato con il calore 15 | Tappo discarico A Ottone Nichelato per elettrolisi
5 | Dita Acciaio inox Trattato con il calore 16 | Filtro di scarico A Polivinile
6 | Stopper Acciaio inox 17 | Molla Filo d'acciaio
7 | Albero Acciaio inox Nitrato 18 | Guarnizione stelo NBR
8 | Coperchio Lega d'alluminio Anodizzato bianco 19 | Guarnizione pistone NBR
9 | Paracolpi Gomma uretanica 20 | Oring NBR
10 | Magnete Gomma sintetica

Parti di ricambio: Kit guarnizioni

Codice kit di guarnizioni

Descrizione

MHZL2-10D

MHZL2-16D

MHZL2-20D

MHZL 2-25D

MHZL10-PS

MHZL16-PS

MHZL20-PS

MHZL25-PS

Il kit comprende i componenti 18, 19 e 20 della tabella sopra.

* || kit guarnizioni € costituito dagli elementi 18, 19 e 21 e deve essere ordinato con il codice del cilindro corrispondente.

2.1-32
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Dimensioni

Apertura parallela/Corsa lunga Serie MHZL2

MHZL2-10L1
Doppio effetto/Semplice effetto
Esecuzione base

+0.043

g11H9 g

22H9 *99% prof. 3

E} d
& TQ pj
i 1
2 D)
~ NP/

18
23

12

16.4 *0.05

2 X M3 prof. filettatura 6

(filettatura di montaggio)

Prof. 2

5.2 40.02 /

4 X M2.5

M3

(Filettatura per fissaggio adattatori)

oS

/ (Connessione chiusura dita)*

- - —
J —
wn
=}
g
0 3 5.7
M3

21 (31)

Scala: 100%

| valori tra parentesi ( ) si
riferiscono al tipo a
semplice effetto.

(Connessione apertura dita)*

* Nel modello a semplice effetto, l'attacco su un lato costituisce un foro di scarico

4 X M3 prof. filettatura 5,5 (filettatura di montaggio)

35

—
o
<
i — | e ©
| _ 1l o
[ ] -
] e o
<
NO OOI
25 (35)
N «~ 12 6 37.8 (47.8)
(<) —
S| = 57 (67)
o
h = 7]
g =2
<l &6
29 (39)
| <
| ) b

O
:

2 X M3 prof. filettatura 6

(filettatura di montaggio)

Scanalatura di montaggio sensori

Foro preparato 2,6 passante (Foro di montaggio)

o
MHS

MHC2
WHT2
WHY2
WHW2

~

|

&)

6.2
5
<
[Te}
! .
) <
[Te}
62 |

~

MRHQ

Unitd sensori
applicabili

J

Noe) Con i sensori magnetici modello D-Y59, D-Y69 e D-
Y7 non ¢ possibile il montaggio con fori passanti.
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Serie MHZL 2

Dimensioni

MHZL2-16[1 Scala: 75%
Doppio effetto/Semplice effetto

E . b | valori tra parentesi ( ) si riferiscono al

Secuzione base tipo a semplice effetto.
M5 M5
4X M3 (Connessione chiusura dita)* (Connessione apertura dita)*
(Filettatura per fissaggio adattatori)\
2,
1 ® N N @
—
8 @
oQ :
[ee]
4| 7 8
#3H9 "0%%%Prof. 3 . 25(30) |
* Nel modello a semplice effetto, I'attacco su un lato costituisce un foro di scarico
6.5 £0.02
2179 *39% prof. 2 4 X M4 profondita filettatura 8 (filettatura di montaggio)
e — -
o9 Foro preparato 3.4 passante (Foro di montaggio) Nota)
Te)

f f — [ 5 ,
——
puct ~
N 8 S T ——T7 =
8
=] y .
i .
pa . 7J= © O
N N 31 (36)
Yol o9
15 . 45.2 (50.2)
23.6 +0.05 5 o 15 7.5
© >
a3 & N <t
2 X M4 profondita filettatura 8 e ‘(—)l 70 (75)
(filettatura di montaggio) 8| %
<l 5 36 (41)
Scanalatura di montaggio sensori - L9
( o T N
6.2
e
e fg 2 X M4 profondita filettatura 4,5
\g (filettatura di montaggio)
9 oL o]
- X

| @ |
)
>

1 2.1 ! |

L J

5.8

Nota) Con i sensori magnetici modello D-Y59, D-Y69 e D-Y7
non e possibile il montaggio con fori passanti.

2.1-34
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Apertura parallela/Corsa lunga Serie MHZL2

MHZL2-200]

Doppio effetto/Semplice effetto

Esecuzione base

+0.030

24H9 ")

Scanalatura di montaggio sensori

2 X M4

Scala: 60%

| valori tra parentesi ( ) si riferiscono al

tipo a semplice effetto.

M5
(Connessione chiusura dita)*

(Filettatura per fissaggio adattatorb\
il 1

2 X M5 prof. filettatura 10

(filettatura di montaggio)

7.5 +0.02
Prof. 4
|
> [ €
{Dfﬁe}
4 o7
| 1]
18
27.6 ¥0.05

32

42

221H9 *3952 prof. 3

6.2

ek
I v A\
Al
@ ‘ °’¢
L 6.2

J

Nota) Con i sensori magnetici modello D-Y59, D-Y69 e D-Y7
non & possibile il montaggio con fori passanti.

15

| Pl ==

0
10 0,05

5 9

M5
(Connessione apertura dita)”

30 (36)

* Nel modello a semplice effetto, I'attacco su un lato costituisce un foro di scarico

4 X M5 prof. filettatura 10 (filettatura di montaggio)

Foro preparato 4,3 passante (Foro di montaggio)

b
oo
e}
A
— [ 3
R -— = - 3
;7J‘ S O
Y
3 <
Pl 20 36 (42)
95 58 (64)
g @ 90 (96)
o9
g 3 43 (49)
g E
(@]
L ©
|F_-.T ] e
# 9 e - &
‘ o
24
2 X M5 prof. 8

(fil. di montaggio)

O
:
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o
MHS

MHC2
WHT2
WHY2
WHW2
WRHQ_

Unitd sensori
applicabili




Serie MHZL 2

Dimensioni
MHZL2-250]
Doppio effetto/Semplice effetto

Esecu Zi one b ase | valori tra parentesi ( ) si riferiscono al
tipo a semplice effetto.
M5
n . . £3
AXM5 (Connessione chiusura dita)

(Filettatura per fissaggio adattatori) \)“
N N A
1]
- 1 - - S
-
8 €
o3
S
6|12 10 N M5 ‘ _
33 (43) (Connessione apertura dita)

* Nel modello a semplice effetto, I'attacco su un lato costituisce un foro di scarico

2 X M6 prof. filettatura 12 4 X M6 prof. filettatura 12 (filettatura di montaggio)
(filettatura di montaggio) Foro preparato 5,1 passante (Foro di montaggio) Not?)
10 $0.02 -
o9
24H9 *3:9% prof. 4 ]
& Il-¢ o4
‘ & W
=) & -
. ek T —E=—518
o
= ;{e}: -
[ee] '
3 low _. Il [® o
” So| 03 40 (50)
33.6 10.0:3 25 11 66.9 (76.9)
™
#26H9 "0 %% prof. 3.5 7 3 106 (116)
% 2 48 (58)
ol 2
<I's
{‘B
Ir e ———— &
I
Scanalatura di montaggio sensori Q
( o 6.2 o R 2 X M6 prof. filettatura 10
5 - (filettatura di montaggio)
n
—
N —
97 @' _@_
I
]
N @’
1 1 1
| 2 l \\ !
1NA
i
n
-
35 5 —
! 6.2 !

L _

Nota) Con i sensori magnetici modello D-Y59, D-Y69 e D-
Y7 non é possibile il montaggio con fori passanti.

2.1-36
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Corsa lunga/serie MHZL 2
Tipo di dita

Montaggi con fori filettati laterali [1]

Foro passante per apertura e chiusura [2]

4H

o @ Filettatura per fissaggio adattori " @
\_ya g JE—
U\
4-MM @
o
Filettatura per fissaggio adattori A B
o —
] o o
o ©
AR )
- © @ O
U I |
A B —
(mm) (mm)
Modello A B C MM Modello A B H
MHZL2-10001 3 5.7 2 M2.5 MHZL2-102[] 3 5.7 2.9
MHZL2-16[010] 4 7 25 M3 MHZL 2-16012(] 4 7 3.4
MHZL2-2001] 5 9 4 M4 MHZL2-202[] 5 9 4.5
MHZzL2-25[11[] 6 12 5) M5 MHZL2-25[12[] 6 12 o5
* Le dimensioni non indicate sopra, corrispondono a quelle dello tipo base. * Le dimensioni non indicate sopra, corrispondono a quelle
dello tipo base.
Dita piatte [3]
%)
z e
o &
4-MM prof. filettatura L
Filettatura per fissaggio adattori
-l ¥ _ L
1 P
[a] i TN 7)) o <
K o © N F A /
O] - - -
ey O
o K © DO o <
- v o
F
1.C.]
(mm)
G Peso g
Modello A B C D F ) J K MM L W Dopp|0 Semp"ce
Aperto | Chiuso effetto | effetio
MHZL2-100130 2.45 7 52 | 119 | 2 9.4*22/1.435,| 4.95 2H9 *50% M2.5 5 | 555| 60| 70
MHZL 2-16[13] 33 9 8.3 | 156 25 [134%22|1.40,| 6.55 | 2.5H9 *3o® M3 6 | 850 | 135 | 145
MHZL2-2013] 3.95 12 10.5 19.9 3 19.6*3'4 1.6_8_2 8.45 3H9 "8'025 M4 8 |10 ,8_05 270 | 290
MHZL2-25[13[] 4.9 14 13.1 | 23.8 4 24 2812 2,] 9.9 4H9 *0.0%0 M5 10 |12 50| 460 | 505
* Le dimensioni non indicate sopra, corrispondono a quelle dello tipo base.
% S\NC 2.1-37
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e
WHR
WHK
HS

MHC2
T2
WHY2
W2
WRHQ

Unité sensori
applicabili




Corsa lunga/serie MHZL2
Opzioni corpo: Con innesto post.
di centraggio

Modello applicabile

Attacchi Modello applicabile
i izi i Semplice effetto
Simbolo | Posizione attacchi | \117) 510 | MHZL2-16 | MHZL2-20 | MHZL2-25 |Doppio effetto 2 :
Normalmente aperta | Normalmente chiusa
E Attacchi laterali M3 M5 [ J (] [ J
W Con raccordo istantaneo per connessione coassiale g4 [ — —
K Connessione assiale Con raccordo istantaneo g4 — (] ([ J
M M5 x 0.8 —_ ([ [ J
Connessione laterale [E]
Scanalatura di montaggio (mm)
sensorl (4 posizion) Modello Codicekit | A | B| D1 |D2|El|E2
(tranne 210) _ i _
Spina di centraggio MHZL2-1000 | MHZ-A1010 | 15| 7 |12f8 Joi3| 11 |52.8|62.8
— MHZL2-16000 | MHZ-A1610 | 20 | 10 [16f8 05| 15 [61.4|66.4
\—L & @ MHZL2-20000 | MHZ-A2010 | 22 | 12 |20f8 §o%| 19 |75.7|81.7
- — o B MHZL2-25000 | MHZ-A2510 | 25 | 15 258 (05| 24 |86.2|96.2
sy Q Altre dimensioni e caratteristiche corrispondono allo standard.
|
E1 (doppio effetto) B
E2 (semplice effetto) A

Scanalatura di montaggio
sensori (sui due lati)

* Vedere tabella dimensioni.

* In caso di montaggio sensori, non & possibile realizzare il montaggio a fori passanti.

Connessione assiale (Raccordi istantanei per connessione coassiale) [W]

Scanalatura di montaggio
sensori (4 posizioni)
(tranne g10)

Connessione Coassiale applicabile

Spina di centraggio

A mm _S
g = :QJ L ;
’—[_Q & srys) Max. 5
5/ B
El

Scanalatura di montaggio
sensori (sui due lati)

* Vedere tabella dimensioni.

* In caso di montaggio sensori, non & possibile realizzare il montaggio a fori passanti.

(mm)
Modello A B D1 D2 | E1
MHzL2-1000 | 15 7 128 9538 11 | 52.8
MHZL2-161 20 10 168 3018 15 | 61.4
MHZL2-2000 22 12 208 20053 19 | 75.7
MHZL2-250] 25 | 15 25f8 .08 24 | 86.2

Altre dimensioni e caratteristiche corrispondono allo standard.

Connessione coassiale applicabile

Simbolo Modello

Caratteristiche TWO04B-20
Diametro esterno 4mm
Max. pressione d'esercizio 0.6MPa
Min. raggio di curvatura 10mm
Temperatura d'esercizio —-20 + 60°C
e Materiale Nylon 12

Da connessione coassiale a conessione singola

E possibile convertire in connessione singola usando una "Y" a 45° o

una "T" a 90°.

In questo caso si rende necessario adottare raccordi e tubi da 3.2.

Raccordo a *T"

:KWT04-52:

Tubo semplice

Raccordo a *Y*
3 :KWL')I(M-SEG
NS

Tubo semplice

AN

Tubo semplice

,:(33.2

e —— — [
— 1.2 e

2.1-38

O
:

"T" a90° "T" di diverso
diametro, "Y" a 45°, "T" maschio

Vedere catalogo CAT.E004-A "Sistema di connessioni

lTu bo coassiale

s

Indicazione E‘ -

coassiali".

Chiusura
delle dita

5 1
e

1
i Apertura t
Indicazione | | dpll ;_‘ N
-te elie dita

D



Attacco assiale (con raccordo istantaneo) [K]

Apertura parallela/Corsa lunga Serie MHZL?2

Scanalatura di montaggio (mm)
sensori (4 posizioni) Modello A B D1 D2 E2
(tranne 210) -0.016
Tubi applicabili MHZL2-10C1 15 7 12f8 0043 11 | 62.8
Spina di centraggio MHZL2-16000 | 20 | 10 168 5918 15 | 66.4
Gcmn — ‘é‘ MHZL2-20000 22 | 12 20f8 20029 19 | 817
= 1 o/ = MHZL2-2500] 25 | 15 25f8 0053 24 | 96.2
- - — H— % Altre dimensioni e caratteristiche corrispondono allo standard.
® o Max.5  Tubi applicabili
5.8 Descrizione | Tubiin Nylon Tubiin  [Tubi a spirale
_ _ E2 A Modello nylon | morbido tubi| poliuretano [in poliuretano
Semaa (a9 Caratteristiche T0425 | TS0425 | TU0425 | TCU0425B-1
Diametro esterno mm 4 4 4 4
*Vedere tabella dimensioni. o _ Max. pressione desercizio MPa 1.0 0.8 0.5 05
* In caso di montaggio sensori, non & possibile realizzare il montaggio a fori passanti. - —
Min. raggio di curvatura mm 13 12 10 —
Temperatura d'esercizio °C | —=20+60 | —20 +60 | —20 + 60 | —20 + 60
Materiale Nylon 12 | Nylon 12 | Poliuretano | Poliuretano
Per tubi e raccordi vedere CAT.501-B "Tubi e raccordi".
Attacco assiale (attacco M5) [M]
Scanalatura di montaggio (mm)
sensori (4 posizioni) Modello A B D1 D2 E2 | WigVa
M5 (tranne 210) -0.016 ————
At - MHZL2-1000] 15 7 12f8 -0.043 11 | 62.8
acco c_il M HQ
connessione Spina di centraggio MHZL 2-160001 20 10 16f8 555 15 | 66.4
] o N MHzL2-2000 | 22 | 12 20f8 5055 19 | 817 | IMHL2
o © S MHZL2-25000] 25 | 15 2518 0,033 24 | 962 | ———
| [ N ] 3| Altre dimensioni e caratteristiche corrispondono allo standard. M HR
— N —
I:[ > o MHK
- 5| B —
E2 A MHS
Scanalatura di montaggio L
sensori (sui due lati)
* Vedere tabella dimensioni.
* In caso di montaggio sensori, non & possibile realizzare il montaggio a fori passanti. MHC2
MHT2
Pesi MHY2
@
— — MHW?2
Con spina di centraggio (simbolo)
Modello E
: : w K M MRHQ
Doppio effetto |Semplice effetto W
I |
MHZL2[J-1000] 70 80 70 80 80 applicabili
MHZL 2[-161C] 170 180 170 180 180
MHZL 2[J-2000C] 310 330 310 330 330
MHZL 2[J-25010C] 535 580 535 580 580
2 SNC 2.1-39



Pinza

pneumatica ad

apertura
parallela

Con soffietto di protezione

Serie MHZJ 2

Codici di ordinazione

MHZJ2—
Numero dita—f

16 |D

FOPV

Diametro e
6 6mm
10 10mm
16 16mm
20 20mm
25 25mm

Funzione
D | Doppio effetto
S | Semplice effetto (normalmente aperte)
C | Semplice effetto (normalmente chiuse)

@,

Accessori corpo e

* g6 ¢ utilizzabile sono con tipo base.

— Versione base

K: Con innesto di
centraggio
Attacco assiale @4
Raccordo istantaneo
(semplice effetto)

centraggio

E: Con innesto di

AttaccoAttacchi laterali (Doppio
effetto/semplice effetto)

M: Con innesto di

W: Con innesto di
centraggio

Attacco|

centraggio
Attacco assiale M5
(semplice effetto)

Sensori applicabili

lNumero di sensori
2 pz.
1 pz.

S

Tipo di sensore

Senza sensore
(Anello magnetico incorporato)

* Scegliere il sensore idoneo dalla
tabella sottostante.

o Tipo con soffietto di protezione

Gomma al cloroprene (CR)

Gomma fluoridica (FKM)

Gomma siliconica (Si)

-
Estos detectores magnéticos han sido cambiados
Contacte con SMC o vea www.smeworld.com

FON=M9IN FONV=MINV
FOP=M9P FOPV=MIPV
. FOB=M9B FOBV=M9BV

* | sensori D-Y5/6 e D-Y7 non possono essere montati in presenza di coperchio antipolvere/MHZJ2
* Ulteriori informazioni sui sensori da p. 2.11-...

Esecu Bl Tensione di carico| Codice sensori Lunghezza cavo (m)” Ca%l“] Cari Modello applicabile
F . ) - . — - - V0 arico
. Funzione speciale clettica |3 Uscita ce - Egﬁ;ﬁn{;;ﬁ;;ess:t:i ierlf(t-t)rga (()j (E) é) fle(s_sg)\l\g applicabile| o6 | 210 | 516 | 220 | 25
) FONV FON [ ) e | — | O o o (o o o
. 3 filo (NPN) - — ° ° 5 o e o ol ol e
=] ) FOPV FOP — | O
‘s - 3filo (PNP) g 9 LI oo (o0 o0
c F8P — [ J [ J @] O Rele o | @ ) o @
o
2 Grommet | Si | oo [24v12v | — [PV [ Fe [ @ | @[ —[O |~ |F|eeele]e
2 F8B — e | e | OO A EKAKEK)
@ |y 3 filo (NPN) FoONW | Fonw | @ | @ | 0 [ O o o
S | Indicazione di diagnostica 3o (PNP
» (LED bicolore) ilo (PNP) FOPWV | FOPW | @ e | o | O PYIS
—Resisionie aTacaia ] 2 filo FOBWV | F9BW ) [J O ©) | 0
“TEB bicolore) — |FeA | — | @] o0 o o oo |ee

* Lunghezza cavi: 0.5m
3m
5m ...

— (Esempio) FON
. L (Esempio) FONL
. Z (Esempio) FONWZ

* | sensori indicati con "O" si realizzano su richiesta.

Nota 3) Aggiungere "-61" alla fine del codice del cavo flessibile.
(Esempi)

Per ordinare una pinza pneumatica

MHZ [_]2-16D-FONVS-[61]

Nota 1) Si raccomanda di usare precauzione con l'isteresi della versione con LED
bicolore. Vedere isteresi dei sensori a p. 2.1-52.
Nota 2) Montare un sensore D-F8[] 6 e 210 ad una distanza minima di 10mm da
materiali magnetici come ad esempio ferro o altro.

2.1-40

O
z

Cavo flessibile

Per ordinare solo sensori

Cavo flessibile

D-FOPL-[61]




Simboli:
Doppio effetto

-

Semplice effetto, N.A.

!

Semplice effetto, N.C.

Apertura parallela/Con soffietto di protezione Serie MHZJ 2

Dati tecnici

Fluido

Aria

Doppio effetto

26: 0.15 + 0.7MPa
210: 0.2 + 0.7MPa

Normalmente chiusa

Pressione 216 + ©25: 0.1 + 0.7MPa
di esercizio semplic Normalmente aperta 06:0.3 + 0.7MPa
St 210: 0.35 = 0.7MPa

216 + 925: 0.25 + 0.7MPa

Temperatura d'esercizio —10 + 60°C
Ripetibilita +0.01mm
Max frequenza d'esercizio 180c.p.m.

Lubrificazione

Senza lubrificazione

Funzione

Doppio effetto, stelo semplice

Sensori (su richiesta) Neta)

Sensori stato solido (3 fili, 2 fili)

Nota) Ulteriori informazioni sui sensori da p. 2.11-...

Modelli
Forza di presa Nota 1) Corsa di
Diametro Forza di presa per dito apertura/ —
Funzione Modello mis. Valore effettivo N chiusura Peso
(mm) Esterno Interno (sui due lati)| g
Forza di presa | Forza di presa mm
MHZJ2- 6D 6 3.3 6.1 4 28
5 . MHZJ2-10D 10 9.8 17 4 60
e‘]ffpe';t'g MHZJ2-16D | 16 30 40 6 130
MHZJ2-20D 20 42 66 10 250 ————
MHZJ2-25D | 25 65 104 14 460 | IMHQ
£| MHZJ2- 6S | 6 1.9 4 28 | /———
o
& MHZJ2-10S | 10 6.3 4 60 | [MHL2
S | MHZJ2-16S | 16 24 - 6 130 | ———
& | MHZJ2-20S | 20 28 10 255 MHR
Semplice |2 | MHZJ2-25S | 25 45 14 264 | ———
efieto | § | MHZJ2- 6C 6 37 4 28 | IMHK
'S | MHZJ2-10C | 10 12 4 60 | ———
& | MHZJ2-16C | 16 — 31 6 130 | [MHS
g MHZzJ2-20C 20 56 10 255 -
2 | MHZJ2-25C 25 83 14 460
Nota 1) Valori con pressione di 0,5Mpa, punto di presa L=20mm, a meta corsa. —_—
Nota 2) Valori tranne il peso del sensore MHC2
Opzioni MHT2
® Opzioni per corpo/Con innesto di centraggio MHY?
o Attacchi Modello L
it Posizione applicabile W
im . : 2
attacchi Doppio |Semplice
MHZJ2-10 | MHZJ2-16 | MHZJ2-20 | MHZJ2-25 effetto | effetto
- Esecuzione base M3 x 0.5 M5 x 0.8 [ J [ J MRHQ
E Connessione assiale| M3 x 0.5 M5 x 0.8 [ J [ J
W |Connessione assiale| Con gRaccordo istantaneo per connessione coassiale 4| @ — Unita sensori
K |Connessione assiale Con o4 Raccordo istantaneo — ° applicabili
M |Connessione assiale M5 x 0.8 — L
* Vedere caratteristiche degli accessori per corpo a p. 2.1-49 + 2.1-51.
Z;SVC 2.1-41



Serie MHZJ?2

Costruzione/MHZJ2-6[1

Doppio effetto/con dita aperte

0

H .

e TN S

ISRV

Semplice effetto/ N.A.

&1
i f
Componenti Parti di ricambio: Kit guarnizioni
N. Descrizione Materiale Nota Codice kit di guarnizioni Descrizione
1 |Corpo Lega d'alluminio Anodizzato duro MHZI6-PS Il Kit comprende gli elementi 23, 22, 24,
2 |Pistone Acciaio inox e 25 della tabella sulla sinistra.
3 |Leva Acciaio inox Trattamento termico * | kit guarnizioni & costituito dagli elementi 22, 23, 24 e 25 e
4 |Guida Acciaio inox Trattamento termico deve essere ordinato con il codice appropriato.
5 |Dita Acciaio inox Trattamento termico Nota) Per la sostituzione di guarnizioni, contattare SMC.
6 |Stopper Acciaio inox
7 |Albero Acciaio inox Nitrato Parti di ricambio: Cuffia di protezione
8 |Fermo magnete Acciaio inox Materiale Codici
9 |Alloggiamento Ottone Nichelato per elettrolisi CR MHZJ2-16
10 |Fermo Acciaio inox FKM MHZJ2-J6F
11 |Coperchio Lega d'alluminio Anodizzato bianco Si MHZJ2-J6S
12 |Paracolpi Gomma uretanica
13 |Anello magnetico Magnete terre rare Nichelato
14 |Sfere Acciaio al carbonio-cromo
15 |Rullo Acciaio al carbonio-cromo
CR Gomma al cloroprene
16 |Soffietto di protezione FKM Gomma fluoridica
Si Gomma siliconica
17 | Seeger Acciaio al carbonio Nichelato
18 |Tappo di scarico Ottone Nichelato per elettrolisi
19 |Filtro di scarico Polivinile
20 |Molla NA Filo d'acciaio
21 |MollaNC Filo d'acciaio
22 |Guarnizione stelo NBR
23 | Guarnizione pistone NBR
24 | Guarnizione NBR
25 |Guarnizione NBR
2.1-42 2 S\MC



Apertura parallela/Con soffietto di protezione Serie MHZJ 2

Costruzione/MHZJ2-10L1 + 2501

Doppio effetto/con dita aperte Semplice effetto/ N.A.

10 ®

=]
[©

L)
e

Semplice effetto/ N.C.

= —
: i MHQ
B MHL2
; ; MHR
MHK
Componenti Parti di ricambio: Kit guarnizioni T
N. Descrizione Materiale Nota Codice kit di guarnizioni Descrizione MH S
1 | compo Lega d'alluminio Anodizzato duro MHZJ2-1000 | MHZJ2-1600 | MHZJ2-200] | MHZJ2-250] I #%38%%&?‘1%03?
2 |Pistone gzﬁ(ﬁzﬂsﬁe’32°§;?{,?§iﬁm Anﬁizﬁum MHZJ10-PS | MHZJ16-PS | MHZJ20-PS | MHZJ25-PS |2 ¢l dela
3 Lova ACCiai0 nox Tratamento termico Nota 2) II kit _guarr?izioni e cos_tituito dagli elementi 19, 20 e 21 e deve essere ordinato MHC2
con il codice appropriato.
4 | Guida Acciaio inox Trattamento termico Parti di ricambio: Cuffia di protezione MHTZ
5 Dita Acciaio inox Trattamento termico Codici
6| Stopper Acciaio inox MRt N HZJ2-100] | MHZJ2-1601| MHZJ2-2001 | MHZJ2-2501 MHY2
7 | Albero Acclalo inox Nitrato CR MHZJ2-J10 | MHZJ2-J16 | MHZJ2-J20 | MHZJ2-J25 L~
8 | Coperchio Lega d'alluminio Anodizzato duro FKM | MHZJ2-J10F | MHZJ2-J16F | MHZJ2-J20F | MHZJ2-J25F [\HW?
9 | Paracolpi Gomma uretanica si MHZJ2-J10S | MHZJ2-J16S | MHZJ2-J20S | MHZJ2-J258 L
10 | Magnete Gomma sintetica
11 | Sfere Acciaio al carbonio-cromo MRHQ
12 | Rullo Acciaio al carbonio-cromo M
13 | Perno parallelo Acciaio inox applicabili
14 | Seeger Acciaio al carbonio Nichelato
15 | Tappo di scarico A Ottone Nichelato per elettrolisi
16 | Filtro di scarico A Polivinile
17 | MollaNA Filo d'acciaio
18 | MollaNC Filo d'acciaio
19 | Guarnizione stelo NBR
20 | Guarnizione pistone NBR
21 | Guarnizione NBR
CR Gomma al cloroprene
22 | Soffietto di protezione FKM Gomma fluoridica
Si Gomma siliconica

O
:
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Serie MHZJ?2

Dimensioni
MHZJ2-60
Doppio effetto/Semplice effetto

Esecuzione base 4X M2

(Filettatura per fissaggio adattatori)

M3 (Connessione chiusura dita)*

M3
(Connessione chiusura dita)*

o9

©
i

L

25 5 55

17

* Nel modello a semplice effetto, I'attacco su un lato costituisce un foro di scarico

. 2 X M3 passante (filettatura di montaggio)
°e Foro preparato 2,6 passante (Foro di montaggio)
<
N
—~ N o
3 T a — N
/ \
27H8 +8'°22 prof. 1.5
-
+
N
— 11 28.7
g 3
Q
2 g 53
8
]
o
r —
g N

Scanalatura di montaggio sensori

( Scanalaturadi )
montaggio sensori
ara D-FOJ
4.8 G )
1 4 1
I I
S 10
)
%}% %%
|
[
-

2.1-44
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Apertura parallela/Con soffietto di protezione

Serie MHZJ?2

MHZzJ2-100]

Doppio effetto/Semplice effetto

Esecuzione base

+0.025

@2H9 "5 prof. 3

5.2 +0.02

5%

\

NG

18

7.6 +0.02

2 X M3 prof. filettatura 6
(filettatura di montaggio)

#11H9 *§%%%rof. 2

Scanalatura di montaggio sensori

s

-

Scanalatura di montaggio
sensori (sui due lati)

B

2.5

-

Nota) Usando i sensori, non & possibile eseguire

il montaggio a fori passanti.

Scala: 90%

(34

(Connessione apertura dita)”

8
27 5
| &
- —
-
- [P
— -
2 X M3 prof. filettatura 6
(filettatura di montaggio)
4 X M3 prof. filettatura 5,5 (filettatura di montaggio)
Foro preparato 2,6 passante (Foro di montaggio)
-
°s
<
al
= | = - © (8]
| — N
S I | 1 1\
- O
~ ™~
do| °F 23
N
o~ N 12 31
Cr B
o o
g8 2 2
Q| <
< (@)
4 X M2.5(Filettatura per fissaggio adattatori) (Connessione chiusura dita)*
M3
[Te}
) P
"

0

11

19

* Nel modello a semplice effetto, I'attacco su un lato costituisce un foro di scarico

O
:

2.1-45

g
MHS

MHC2
WHT2
WHY2
VW2
WRHQ_

Unitd sensori
applicabili




Serie MHZJ?2

Dimensioni

MHZJ2-16L]

Doppio effetto/Semplice effetto
Esecuzione base

23H9 *3-925prof. 3

6.5 +0.02

22

b
e

11 +0.02

#17H9 *§9%% prof. 2

2 X M4 profondita filettatura 8
(filettatura di montaggio)

Scanalatura di montaggio sensori

( M
Scanalatura di montaggio sensori (sui due lati)
2.1
< £
1 «ele
. _ - _J
2.1-46

4 X M3 (Filettatura per fissaggio adattatori)

Scala: 60%

M5

3

(Connessione chiusura dita)*

M5
(Connessione apertura dita)*

&

-0.

iR

13

7.5

19

* Nel modello a semplice effetto, 'attacco su un lato costituisce un foro di scarico

4 X M4 profondita filettatura 8 (filettatura di montaggio)

Foro preparato 3.4 passante (Foro di montaggio)

(45)

-
©c
[Te)
| 5
I R ‘
SV
[{e]
? - 1
S =
24.5
qw °3
o .
A 15 34.8
o ~
2 < 67.3
e 2
5] = 8
30 ]
< 5 g
[{e}
g
o) !
3 e =
)
@

™

2 X M4 profondita filettatura 4,5

(filettatura di montaggio)



Apertura parallela/Con soffietto di protezione Serie MHZJ 2

MHZJ2-200]

Doppio effetto/Semplice effetto

Esecuzione base

0.030
@4H9 g

Prof. 4

7.5+0.02

4 X M4 (Filettatura per fissaggio adattatori)

Scala; 60%

M5

M5

(Connessione chiusura dita)*

(Connessione apertura dita)*

¢

15

8.5

23

* Nel modello a semplice effetto, I'attacco su un lato costituisce un foro di scarico

4 X M5 profondita 10 (filettatura di montaggio)

Foro preparato 4,3 passante (Foro di montaggio)

i
°g
[ce)
.
i, N T ——-——42
A N @ . 8 9
N |
g NGy | /At | ——————=
Fl !
eo. : o
s i
221H9 *3952 prof. 3 ~ed ~ 29
18 Y9 °F9
20 435
sl 2 84.8
2 XM5 prof. filettatura 10 o 3
(filettatura di montaggio) g g 35 &
< 5 F
© ©
- g S
<
@
Scanalatura di montaggio sensori é
( o o N

ey

Scanalatura di montaggio
sensori (sui due lati)

2 X M5 prof. filettatura 8

(filettatura di montaggio)

MHZ
wie
MHK
MHS

MHC2
WHT2
W2
VW2
WRHQ_

Unité sensori
applicabili

2.1-47



Serie MHZJ?2

Dimensioni

MHZJ2-250]

Doppio effetto/Semplice effetto
Esecuzione base M

(Connessione chiusura dita)*
4 X M5

(Filettatura per fissaggio adattatori)

M5
(Connessione apertura dita)*

&

24

* Nel modello a semplice effetto, I'attacco su un lato costituisce un foro di scarico

4 X M6 prof. filettatura 12 (filettatura di montaggio)

Foro preparato 5,1 passante (Foro di montaggio
049 "% prof 4 prep: p ( ggio)

102002 o3
o
—
1
)
" © , 5 O
N\ | —
g g -+ - g o
8 |
8| aleds e —_—
‘°_°i ‘g‘\ -G} 2J
N J
30
526H9 *3%%2 prof. 3.5
22 v o
gl 7 25 53
. ™ 102.7
2 X M6 prof. filettatura 12 ] % -
(filettatura di montaggio) ‘g 2 36.5 §
Q = ©
< (@) P
™
Scanalatura di montaggio sensori ~ —QD_
99 q eSS : | N
= ¥ Y I
( o - ) @
Scanalatura di montaggio |
sensori (sui due lati)
2 X M6 prof. filettatura 10
N {::)- (filettatura di montaggio)
T
%\Jﬂﬂ
©
35
o - - J
Y
2.1-48 & SVC



Con soffietto di protezione/serie MHZJ2
Opzioni corpo: Con innesto post.
di centraggio

Modello applicabile

E possibile convertire in connessione singola usando una "Y" a 45° o

una "T" a 90°.

Vedere catalogo CAT.E004-A "Sistema di connessione coassiale".

In questo caso si rende necessario adottare raccordi e tubi di 23.2.

Raccordo a *T* Raccordo a "Y* A
:KWT04-523 :KWU04-523 ﬂ 2
o . gg%‘"oe K \TUhCI coassiale )
_ ._J%;-- Iﬁggsih ~ / Tub;;;mphce
pe ™ %g—gﬁ%hce 2 i
e \‘:\
Tubo coassial Jubo semplice Tubo semplics

O
:

'Tu bo coassiale

2.1-49

Attacchi Modello applicabile
. . . Semplice effetto
Shiselly - Peelone slkes MHZJ2-10 | MHZJ2-16 | MHZJ2-20 | MHZJ2-25 | Doppio effetto & ,
Normalmente aperta| Normalmente chiusa
E Attacchi laterali M3 M5 [ [ (]
W Con raccordo istantaneo per connessione coassiale g4 [ J — —
K Connessione assiale Con raccordo istantaneo g4 — [l ol
M M5 — [ (]
Connessione laterale [E]
Scanalatura di montaggio (mm)
sensori (4 posizioni) Spina di centraggio Modello A B D1 D2 E
(tranne 210)
MHZzJ2-1000 | 15 1218 003 11 | 40
N
S MHZJ2-160] 20 | 10 16f8 0045 15 | 435
QZ_ 7 . MHZJ2-20000 22 | 12 20f8 9029 19 | 517
- a MHZJ2-2500] 25 | 15 2518 23083 24 | 613
G Altre dimensioni e caratteristiche corrispondono allo standard.
Ls
Scanalatura di montaggio E A M HQ
sensori (sui due lati) —
(zsolo 10) MHL2
* Vedere tabella dimensioni. —
* Sul modello con @10 non € possibile realizzare un montaggio con fori passanti. M HR
Connessione assiale (Raccordi istantanei per connessione coassiale) [W] MHK
T [MHS
Connessione coassiale applicabile Modello A B D1 D2 E MH
Scanalatura di montaggio N ) MHZJ2-10000 15 128 9988 11 | 40
sensori (4 posizioni) Spina di centraggio 0.016
# MHZJ2-16[1] 20 10 168 043 15 | 435
ranne g
— o 8 MHzJ2-2000 | 22 | 12 20f8 282 19 | 517 | |MHC2
o — MHZJ2-2500] 25 | 15 25f8 0903 24 | 613 7MHT2
:‘} 1 —F T N / Altre dimensioni e caratteristiche corrispondono allo standard.
@ - — = 2 . . =
%ﬂ—_lj 6}7 — Connessione coassiale applicabile |MHY?2
B . Modello y ——
D Max. 5 Simbolo Caratteristiche WWO4B-20 MHW?2
5| B Diametro esterno 4mm L
Scanalatura di montaggio Max. pressione d'esercizio 0.6MPa MRH
sensori (sui due latf) E A Min. raggio di curvatura 10mm Q
(solo 10) Temperatura d'esercizio —20 + 60°C Uni sensor
*Vedere tabella dimensioni. Materiale Nylon 12 i alsen%OP
*Sul modello con 10 non € possibile realizzare un montaggio con fori passanti. applicaoi
. . . . n " [e] n " M H
Da connessione coassiale a conessione singola _"T"a90° "T" didiverso
diametro, "Y" a 45°, "T" maschio



Con soffietto di protezione/serie MHZJ2
Opzioni corpo: Con innesto post.
di centraggio

Connessione assiale (con raccordo istantaneo) [K]

Scanalatura di montaggio Tubi applicabili (mm)
sensori (4 posizioni) - h Modello A B D1 D2 E
(tranne 910) Spina di centraggio o
MHZJ2-100] 15 12f8 “0.043 11 | 40
N
o S MHZJ2-1600 | 20 | 10 16f8 3538 15 | 435
© 1 MHzJ2-2000 | 22 | 12 2018 9% 19 | 517
=t n /
- - é MHZJ2-25000] 25 | 15 25f8 0,03 24 | 61.3
G’E_ Altre dimensioni e caratteristiche corrispondono allo standard.
Max.5 Tubi applicabili
s ' . B Descrizione/ | Tybjin [Tubiinnylon | Tubiin  |Tubiaspirale
canalatura di montaggio Modello ) : o
sensori (sui due lati) E A nylon morbido poliuretano | in poliuretano
(solo #10) Caratteristiche T0425 | TS0425 | TUO0425 |TCU0425B-1
* Vedere tabella dimensioni. Diametro esterno mm 4 4 4 4
* Sul modello con @10 non e possibile realizzare un montaggio con fori passanti.
Max. pressione d'esercizio MPa 1.0 0.8 0.5 0.5
Min. raggio di curvatura mm 13 12 10 —
Temperatura d'esercizio °C -20+60 | —20+60 | —20+60 | —20+60
Materiale Nylon 12 | Nylon 12 | Poliuretano | Poliuretano
Per tubi e raccordi vedere CAT.E501-B "Tubi e raccordi".
Connessione assiale (attacco M5) [M]
Scanalatura di montaggio o ) (mm)
sensori (4 posizioni) Spina di centraggio Modello A B D1 D2 E
(tranne 210) o016
« MHZJ2-1000] 15 7 12f8 “0.043 11 | 40
la)
Gm o S MHZJ2-1610] 20 | 10 1618 905 15 | 435
——— B MHZJ2-20000 22 | 12 2018 5,033 19 | 517
B — 8 MHZJ2-25[10] 25 | 15 25f8 25029 24 | 613
Q Altre dimensioni e caratteristiche corrispondono allo standard.
5B
) . E A
Scanalatura di montaggio
sensori (sui due lati)
(#solo 10) M5
Attacco di connessione
* Vedere tabella dimensioni.
* Sul modello con 210 non e possibile realizzare un montaggio con fori passanti.
Pesi
(9)
Con spina di centraggio (simbolo)
Modello
E W K M
MHZJ2-10000 70 70 70 70
MHZJ2-1601C] 165 165 165 165
MHZJ2-2000 290 290 290 290
MHZJ2-2501C] 525 525 525 525
2.1-50 ZS\NC



Isteresi dei sensor

sensori Serie MHZ

| sensori hanno un'isteresi simile a quella dei microsensori. La regolazione
della posizione del sensore deve essere realizzata facendo riferimento alla

tabella sottostante.

Posizione di attivazione del sensore (ON)

~

1

[Eppp——

Isteresi

@

]

Isteresi

Posizione di attivazione del sensore (ON)

Posizione di disattivazione dei sensori (OFF)

Posizione di disattivazione dei sensori (OFF)

Isteresi
D-Y59A, B D-Y7CIW(V) D-FOLIW(V) D-FOBAL
D-v6oA, B | D-FOUV)
D-Y7P (V) D-F8[] Luce rossa accesa | Luce verde accesa|Luce rossa accesa| Luce verde accesa | Luce rossa accesa| Luce verde accesa
MHZz2-6] Nessuna regolazione 0.5
MHZ2-100], MHZL2-100] 0.4 Nessuna regolazione Nessuna regolazione Nessuna regolazione
MHZ2-1601, MHZL2-16] 0.4 0.5 —
MHZ2-200, MHZL2-200] 0.4 0.5 05 1 05 1 Nessuna regolazione MHQ
MHZ2-2500, MHZL2-25] 0.4 0.5 0.5 1 0.5 1 7
MHZ2-32[] 0.4 0.5 0.5 1 0.5 1 MHL2
MHZ2-4000 0.4 0.5 0.5 1 0.5 1 MHR
MHZzJ2-60] 0.5 0.4 0.8
MHZzJ2-10C] 0.5 Nessuna regolazione 0.4 0.8 MHK
MHZJ2-160] Nessuna 0.5 Nessuna regolazione 0.4 0.8 —
MHZJ2-200] regolazione 05 05 0.4 0.8 MHS
MHZJ2-250] 0.5 0.5 0.4 0.8 -
. . MHC2
Montagglo Sensori L
Installare il sensore introducendolo nell'apposita scanalatura situata sulla MHT2
pinza pneumatica, come si mostra in figura. Serrare la vite (compresa) —
mediante cacciavite di precisione. MHY?2
o _ MHW?2
Cacciavite di precisione a testa piatta
MRHQ
Unité sensori
applicabili
Vite montaggio sensore
M2.5 x 4¢
Sensori
Nota) Utilizzare un cacciavite di precisione con manico da 5 a 6mm per serrare la vite di fis-
saggio del sensore.
La coppia di serraggio deve essere di 0,05 + 0.1N.0m. Essa si ottiene, come norma,
ruotando di 90° dopo il punto di prima resistenza.
Z;SVC 2.1-51



Serie MHZ

Sporgenza del sensore dalla superficie del corpo

« Nella tabella sotto si mostra la sporgenza del sensore dalla superficie del corpo.
« Utilizzarla come riferimento per il montaggio, ecc.
» Con D-F8L], il corpo si presenta senza sporgenze.

Corpo standard

Tipo di cavi In linea Perpendicolare
lllustrazione
%, L L
R
%& AN - [ I R N
/e/o,
3
%% D-Y590] D-Y690]
Modello o/; D-Y7P D-Y7OOW D-FolJ D-FOCOW | D-F9BAL D-Y7PV D-Y7COWV | D-FOClV | D-FOIWV
Aperte | Nessuna 11 Nessuna 9
MHZz2-61] Chiuse| regolazione 13 regolazione 11
MHZ2-100] éf]i:;z ;5 Nessu.na rNer)sI;;i?)ne Nessun.a g Nessuna rgﬁgg%ﬁ,e Nessuna
Aperte — regolazione 0 regolazione — regolazione — regolazione
© R Chiuse 6 4 5 2
© Aperte — — — — — — — —
-c% MHZ2-200  repinsel 4 4 2 2 2‘;?':;2“9 3 3 — —
— Aperte e — — o e — e —
0 R Chiuse 1 1 — — — — e —
Aperte e _— —_— E— — e — —
MHZ2-320 ehinse| 3 3 — J— 2 2 — —
Aperte o —_— — o e — e —
e Chiuse 2 2 — — 1 1 — —
GCJ MHZJ2-60] Aperte 11 16 9
% Chiuse 13 18 11
Q Aperte 5 12 3
g MHZJ2-1000 Chiuse 2 Nessun.a 16 5 Nessun.a
= Aperte . ) regolazione 9 . — regolazione
= MHZJ2-16] Chiuse Nessuna regolazione s 145 Nessuna regolazione 3
E_-’ Aperte — — 3 — —
"é MHZJ2-20L0  epinse 3 3 11 1 1
[t Aperte —_— e e — —
8 | MHZ2I2:250 Tepinse 2 2 95 — —
Aperte 0.5 Nessuna — Nessuna
MHZL2-10D : : i
e 22:: i Nessung reg?one Nessun.a Z Nessuna regog)ne :\;e?l:;zne
% MHZL2-16D Chiuse 8 regolazione 6 regolazione 7 regolazione 2 9
o Nessuna
= Aperte — —_— —_— — ) — — — —
s MHZL2-20D  fehinse 7 7 5 5 regolazione 6 6 3 3
Q Aperte R —_— e e — — — —
MHZL2-25D  Tchiuse| 55 55 35 35 45 45 15 15
z Aperte — Nessuna —
< ;j MHZL2-10S  fepieel™ regolazione — rNeZ%Slzgi?me
o| 5 Aperte — Nessunla — Nessun.a — Nessuha — Nessun_a
g <—§ MHZL2-16S  [Spince 3 regolazione 1 regolazione 2 regolazione — regolazione
<l £ A — — — — Nessuna — — — —
als perte )
S| 8| MHZL2-20S  [opiee i 1 — — regolazione|———— — — —
O E—i Aperte R e — — — — — —
5| MHZL2:258 ot — — — — — — —
g Aperte — Nessuna — Nessuna
£ | MHZL2-10C  [epinse 55 regolazione 45 regolazione
% Aperte — Nessun‘a — Nessun.a — Nessuna — Nessuna
,—E MHZL2-16C  [Cpinse ts regolazione a5 regolazione 15 regolazione 15 regolazione
S : : Nessuna
= Aperte — — — — ) — — __ _
% MHZL2-20C  f=pinee 35 35 15 15 regolazione 55 25 — —
g Aperte | — - — S — — S
(% MHZL2-25C Chiuse 15 15 _ I 0.5 0.5 e E—

Nota) Non c'é sporgenza per le sezioni della tabella senza immissione di valori.

2.1-52
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sensori Serie MHZ

Con spina di centraggio

Tipo di cavi In linea Perpendicolare
lllustrazione <L+
L L
S %l: ﬁ_=:l: H‘:
()
0,
N il HEN ]
o
%
®
%
% D-Y5901 D-Y690
Modello % D-Y7P D-Y70W D-FoOI D-FOCOW | D-F9BAL D-Y7PV D-Y7OWV | D-FOOIV | D-FOOWV
D
Aperte = 4 —_—
S | MHzs2-10000 [
B Chiuse — 8 —
2 Nessuna Nessuna
o Aperte — ) 1 — .
oS | MHZJ2-1600000 - regolazione regolazione
= Chiuse N |azi — 6.5 N lazi —
P= Aperte essuna regolazione essuna regolazione
D n
% MHZJ2-2000000 Chiuse 3
s Aperte — — — — —
S | MHZJ2-250000
8 7223 Chiuse — — 15 — —
Nota) Non c'é sporgenza per le sezioni della tabella senza immissione di valori.
% SNC 2.1-53

WHQ
e
WHR
WHK
MHS

MHC2
W2
2
W2
WRHQ

Unita sensori
applicabili




Serie MHZ

Esecuzioni speciali o

Per ulteriori informaizoni, contattare SMC

1 Con molla

Tipo compatto/MHZA2-6, MHZAJ2-6

Simbolo

_ X7
X12

Con coperchio antipolvere/MHZJ?2

Consoffietodiprotezione MHZAJ2 =— 6 D —-X12
T T T
Tipo standard MHZA 2=—6 D I_—_| —-X12
T Tipo servo-
Diametro comandato
> girezirtt)ne
. ‘apertura
Funznone se@ocomandata
m Accessori corpo
- Esecuzione base

Posizione delle dita®
- Esecuzione base

E Con spina di centraggio
Attacchi laterali

Montaggio con

filettatura laterale
Fori filettati in
2 | apertura e chiusura

3 Dita piatte

Caratteristiche

MHZJ2 — [ Diametro ] D [ ]—x[7]

FunzioneI Tipo servocomandato

m Doppio effetto 7 | Direzione i chiusura servocomandata

12 | Direzione d'apertura senvocomandata

Accessori corpo

- Esecuzione base

Con spina di centraggio
Attacchi laterali

E

Con spina di centraggio
W | Raccordo istantaneo
per connessione coassiale

+ Con diametro 6 & utliz-
zabile solo il tipo base. @

Caratteristiche

Esecuzione Con molla Esecuzione Con molla
Diametro 6mm Diametro 6, 10, 16, 20, 25mm
Funzione Doppio effetto Funzione Doppio effetto
Fluido Aria Fluido Aria

Nota) Le dimensioni sono uguali a quelle dello standard.

Esecuzione standard/MHZ2

Nota) Le dimensioni sono uguali a quelle dello standard.

Corsa lunga/MHZL 2

26 MHZ2 — 6 —=X|7

D
=
ol0topd0) MHZ2—| D

Diametro | —-x[7

Funzione
m Doppio effetto

Posizione delle dita/opzione
Tipo standard Mod. ad apertura ridotta

2.2 — [Damero] D

FunzioneI

75 Tbompio efet]

[]—x

Tipo servocomandato

7| Direzione di chiusura servocomandate{
12 Direzioned'apertwaservocomandala[

Posizione delle dita/opzione
Tipo standard

@ Accessori corpo

— |Esecuzione base N | Esecuzione base . — | Esecuzione base :
Montaggio con Montaggio con Tipo servocomandato 1 | Montaggi filettatura lateral — | Esectzione base
— ontaggio con filettatura laterale [ ’
1. N1/, 7 | irezioned chiusura senvocomandata riago- . g | Gon spina i centraggio
filettatura laterale filettatura laterale ——— 2 | Forifilettati in apertura e chiusura Attacchi laterali
- - - » 12 |Direzion d'apertura servocomandata —
2 Fori passanti in N2 Fori passanti in 3 | Dita piatte Con spina di centraggio
" hi ) . W | Raccordo istantaneo
apertura e chiusura apertura e chiusura Accessori corpo per connessione coassiale
| 3 | Dita piatte — | Esecuzione base
Con spina di centraggio
Q = |l tipo ad apertura ridotta no & disponi- E | Attacchi laterali
bile per 26, 232 e #40. Con spina di centraggio
W | Raccordo istantaneo™
per connessione coassiale
+ Con diametri 32 e 40
¢ utilizzabile solo il
tipo base. g @. L.
Caratteristiche P Caratteristiche
Esecuzione Con molla Esecuzione Con molla
Diametro 6, 10, 16, 20, 25, 32, 40mm Diametro 10, 16, 20, 25mm
Funzione Doppio effetto Funzione Doppio effetto
Fluido Aria Fluido Aria

Nota) Le dimensioni dei modelli con @6 to gcorrispondono a quelle dello
standard.
Le dimensioni dei modelli con @32 e gcorrispondono a quelle del modello
standard a semplice effetto.

2.1-54
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Q Le dimensioni sono uguali a quelle del tipo a semplice effetto.
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Esecuzioni speciali Serie MHZ

Simbolo

2 Con spillo di regolazione (con farfalla variabile) -X46

L'installazione di uno strozzatore permette la regolazione della velocita di apertura e chiusura.

MHZ2—| Diametro | D

Funzione

* Non disponibile per E Doppio effetto
Q 06, 032 e 640. PP

Posizione delle dita/opzione

—X46

Accessori corpo

Esecuzione base

Con spina di centraggio
Attacchi laterali

Con spina di centraggio
Raccordo istantaneo per con-
nessione coassiale

Tipo standard Mod. ad apertura ridotta _
— |Esecuzione base N | Esecuzione base
) E
1 |Attacco filettato N1 Attacco filettato
laterale montaggio laterale montaggio w
2 Fori passanti in N2 Fori passanti in
apertura e chiusura apertura e chiusura

Dita piatte

Dimensioni

piano chiave C

,@ @

LA

L@ of

Regolare in modo tale che la velocita di apertura e chiusura non oltrepassi la neces-
saria.

Se tale velocita fosse superiore a quella necessaria, le forze dimpatto che agiscono
sulle dita e altre parti aumenteranno. Cid pud compromettere la capacita di ripetizione
nell'afferrare pezzi e puo avere effetti negativi sulla durata dell'unita.

Guida per regolazione dello spillo interno

Caratteristiche

Modello Numero di giri a partire dello spillo totalmente chiuso Nota 1)
MHZ2-10DCICI-X46 1/4 +1/2
MHZ2-16DLCICI-X46 12 +1
MHZ2-20DLICI-X46 1+1172
MHZ2-25D[C1]-X46 112+2

Nota 1) Lo spillo deve essere stretto delicatamente finché si ferma.

O

Esecuzione Con spillo
Diametro 10, 16, 20, 25mm
Funzione Doppio effetto
Fluido Aria
MHQ
Modello A B C D"
MHZ2-10D-X46 9 11 45 5.2 MHL2
MHZ2-16DC-X46 7.5 13 7 5.8 MHR
MHZ2-20D-X46 10 15 7 6
MHZ2-25D1-X46 10.7 20 7 6.2 MHK
Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del tipo standard; e
vedere da p. 2.1-21 ap. 2.1-24.
* Valori di riferimento per regolazione ago. M HS
MHC2
MHT2
MHY2
MHW2
MRHQ
Unita sensori
applicabili
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Serie MHZ

Simbolo

3 MHQ2/MHQG2, possibilita di esecuzione con dita piatte

A seconda dell'applicazione desiderata, si puo selezionare un'esecuzione con dita piatte.

whiz2— [Diametzo J[B][ ][] s

Funzione

D | Doppio effetto

S | Semplice effetto (normalmente aperte)

C | Semplice effetto (normalmente chiuse)
Posizione delle dita Accessori corpo

- Compatibile con MHQG2 — | Esecuzione base

N Compatibile con MHQ2 Con spina di centraggio
Attacchi laterali

Con spina di centraggio
W  [Raccordo istantaneo
Q * Non disponibile per per connessione coassiale

26, 532 € 540. Con spina di centraggio
Raccordo istantaneo

E

Con spina di centraggio

M| con attacco M5
Caratteristiche
Esecuzione Esecuzione a dita piatte
Diametro 10, 16, 20, 25mm
Funzione Doppio effetto, semplice effetto (N.A., N.C.)
Fluido Aria
Dimensioni
m—_(i%
= . | 4-MM prof. filettatura L
ﬁ—oz | Filettatura per fissaggio
a L:_ ‘_ET(I = <
[a1]
-
¢)
A
© O
o als Q1O o
r:_ (G- ()
LC.|
(mm)
G
Modello B © D Aperto | Chiuso MM L W
Compatibile con MHQG2 3 6 5.2 12 9.7%%2| 573, M2 3.6 5 30
MHZ2-10LLL-X51 - 70 oatibile con MHQ2 | 2 5 5.2 9 97722 579, | M2 36 | 520
e Compatibile con MHQG2| 4 8 8.3 16 12.6 22 | 6.6 94 M3 6 8 905
) ) Compatibile con MHQ2 25 7 8.3 12 12.6 22 | 6.6 94 M3 6 8 s
g +2.2 0 0
MHZ2-2000000-X51 Compat!b!le con MHQG2 5 10 10.5 208 | 1727 7.2 »8_4 M4 8 10 -g.os
Compatibile con MHQ2 3.3 9 10.5 155 | 17.2%22| 7.2 o4 M4 8 10 905
A +2.5 0 0
MHZ2-2500000-X51 Compatibile cqn MHQG2 6.5 12 13.1 25 22.8 o 8.8 .3,4 M5 10 12 '3'05
MHQ2 compatible 315 12 13.1 19 228 ¢ 8.8 04 M5 10 12 505

Le dimensioni non indicate sopra corrispondono a quelle del tipo standard; vedere da p. 2.1-21 a p. 2.1-24.

2.1-56

O
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Unita sensori
applicabili



Serie MHZ
Scelta del modello

Scelta del modello

Procedura di Selezione

SEEEI Confermare forza di presa Mg~ NEEXSOWA Confermare punto di presa —] Confermare della forza esterna esercitata sulle dita

Conferma della forza di presa

(Conferma condizioni >—>< Calcolo della forza di presa richiesta ) D(Scelta del modello in base al grafico della forza di presa)

Criteri di selezione
rlspetto al peso del pezzo MHZDZ'].G Presa esterna
Esempio ’ Peso pezzo: 0.1kg H » Benché esistano differenze in base a fattori come la >
forma e il coefficiente d'attrito tra gli accessori e i 50
pezzi, bisogna scegliere un modello che fornisca un ——|Pressjone 0.7MP
forza di presa 10/20 volte Nota) maggiore del peso z 40 ——10:6MPa
’Tipo di presa: Presa esterna ‘ del pezzo. 8 30 0.5MPa
Nota) Ulteriori dettagli nel grafico di scelta del modello. S 24f- TOiM_Pa
S 20 —0.3MPa—
« Inoltre, in caso di accelerazione o urto, ecc., & g T 0.2MPa
necessario prevedere un margine ancora maggiore. Q2 10 i
1
1

Esempio: Se si desidera regolare la forza di presa ad
un valore 20 volte superiore al peso del pezzo. 0 10 20 30 40 50 60
Forza di presa richiesta = 0.1kg X 20 X 9.8m/s?
(circa) > 19,6N

Punto di presa L mm

« Scegliendo MHZ[12-16D. Dal pun-
to di intersezione tra la distanza
del punto di presa L=30mm e la

‘ pressione di 0,4Mpa, si ottiene

’Distanza dal punto di presa: L = 30mm | - una forza di presa di 24N.

« La forza di presa e 24,5 volte mag-
giore del peso del pezzo, e soddi-
sfa un valore di presa di 20 volte o

’ Pressione di esercizio: 0.4MPa} |  pil.

Illustrazione della scelta del modello

Se un oggetto viene afferrato come si
mostra nella figura sulla sinistra e con le
é Q seguenti definizioni,
& F: Forza di presa (N)
W Coefficiente d'attrito tra
gli accessori e il pezzo
F F m: Massa del carico (kg)

o g: Accelerazione di gravita ( =9,8m/s?)
F F
H H mg: Peso pezzo (N)
Le condizione nelle quali il pezzo non
mg cade sono

&

"La forza di presa € almeno 10/20 volte il peso del pezzo" 2 x |JF >mg
Tale valore raccomandato da SMC viene calcolato con un margine di sicurezza di a=4, per impatti =

che possono verificarsi durante il trasporto normale. .
P P Numero dita

Quando p=0.2 Quando p=0.1 per cui,
mg mg
F=—— x4 F=—— x4 Fs_M9
2x0.2 2x0.1 2x |
=10x mg =20x mg
* f "a" rappresenta il margine di sicurezza, F
si calcola con la seguente formula:
10 x peso del pezzo 20 x peso del pezzo
Nota) Anche nei casi in cui il coefficiente di attrito € maggiore di p= 0.2, per motivi di _ mg
sicurezza, selezionare una forza di presa che sia almeno 10/20 volte superiore al F= xa
peso del carico, come raccomanda SMC. 2x H

E necessario prevedere un margine maggiore per grandi accelerazioni e forti impatti.

SVC

O

2.1-58



Scelta del modello Serie MHZ [

Forza di presa effettiva: Serie MHZ[J2/Doppio effetto/Forza di presa esterna

« Forza di presa effettiva
| valori indicati nei grafici si riferiscono alla
forza di presa espressa da entrambe le dita
in contatto con il carico da movimentare.

F
Presa esterna

MHZA2, MHZ2, MHZL2
H o

Forza di presa esterna

Forza di presa esterna

MHZ2-6D/MHZA2-6D

Qessw)ne 0.7MPa

N

U5 b,

_—

—~

— 0.6M
\Pa

—

Forza di presa N

0.3Mp4

N

—

0 10 20 30
Punto di presa L mm

MHZ2-10D/MHZL2-10D

20
z Pressione 0.7MPa
15
§ 0.6MPa
= 0.5MPa
S 10
© 0.4MPa
L‘CE 0.3MPa
5 0.2MPa |

0 10 20 30 40 50

Punto di presa L mm

MHZ2-16D/MHZL2-16D

50— Prgssure 0.7MPa
= - | 06MPa ‘
< 40 —
@ | 0.5MPa ‘
2 30 0.4MPa — |
E 0.3M ‘
S 20 : Pf‘
w 0.2MPa
10

0 10 20 30 40 50 60

Punto di presa L mm

MHZ2-20D/MHZL2-20D

60 x@s;’one O;.7MP3J7
50 O.6MP6‘1
z
— 0.5MPa
g 40 ==
g 0.4MPe‘1
5 30 ‘
E 0.3MPa
S 20 0.2MPg
10
0 20 40 60 80

MHZ2-25D/MHZL2-25D

10T [Pressione 0.7MPa
> 80 \O.WPG
3 | — | oow
2 60 0.4MP4
S 40 0.3MPa_
2 0.2MPa
20

0 20 40 60 80 100

Punto di presa L mm

Punto di presa L mm

SVC

O

2.1-59

MHZ2-32D
250 [ \
—_Pressione 0.7MPa
200 0.6MP
g 150 AN —
5 0.4MPa MHQ
© 100 0.3MPa —
e 0.2MPa MHL2
50 T
MHR
0 50 100 150 MHK
Punto di presa L mm e —
MHS
MHZ2-40D =
400 5 1
350 ressione 0.7MPa
0.
_, 300 6MP4 MHC2
© 250 O'5Mpa\ —
2 200 0.4MPa MHT2
g 150 .3MI:a MHY?
O
T 100 0.2MPa
50 MHW?2
0 50 100 150 200 MRHQ
Punto di presa L mm ——
Unita sensori
applicabili




Serie MHZ []

Scelta del modello

Forza di presa effettiva: Serie MHZ[J2/Doppio effetto/Forza di presa interna

 Forza di presa effettiva
| valori indicati nei grafici si riferiscono alla
forza di presa espressa da entrambe le dita in
contatto con il carico da movimentare.

Presainterna

MHZA2, MHZ2, MHZL2

I & @

2.1-60

Forza di presa interna

Forza di presainterna

MHZ2-6D/MHZA2-6D

14
12
10 ]
; \\PI’ESSI‘One 0.7MPa
g 8 ——0.6MPa
5 —_— 0.5MPa
© 6
g ———04MPg |
L4 0.3MPa
2 = 0.2MPa
0 10 20 30
Punto di presa L mm

MHZ2-10D/MHZL2-10D

[

25 Pressione 0.7MPa
0.6MPa |
z 20 0.5MPa
© A ‘
o 0.4MPa
LR —
s 0.3MPa
N 10 f t
5 0.2MPa

5

0 10 20 30 40 50 60

Punto di presa L mm

MHZ2-16D/MHZL2-16D

70 T ] aL
60 Pre§5|one0.7MP
0.6MPa ‘
z 50 O.SMPa‘ ‘
[]
g 40 0.4MPa
5 T |
= 30 0.3MPa
g T
L 20 0.2MPa
10

0 10 20 30 40 50 60

Punto di presa L mm

MHZ2-20D/MHZL2-20D

100 Pressione 0.7MPa
Z &0 0.6MPa
8 0.5MPa
Q.
5 60 0.4MPa
g 0 O.3&Pa
. 0.2MPa
20

0 20 40 60 80 100
Punto di presa L mm

MHZ2-25D/MHZL2-25D

160 1 ! !
Pressione 0.7MPa
140 f
z 120 0.6MPa
« 0.5MP
$ 100 —
S 0.
%z 80 A:IMPa
© 0.3MP.
S 60 radla
[as 0.2MPa|
40
20
0 20 40 60 80 100
Punto di presa L mm

MHZ2-32D
300 [ \
S — Press_lone‘ 0.7MPa
250 T 0.6MPa
Z 200 0.5MPa
2]
[}
5 150 0.4MPa
o
p 0.3MPa
5 100
2 0.2MPa
50
0 20 40 60 80 100
Punto di presa L mm
MHZ2-40D
500

L \
__| Pressione 0.7MPa

400 ————70.6MP.
‘ri_

P4

o 0.5MPa

@ 300

s 0.4MPa

©

g 200 0.3MPa —|

(=}

hs 0.2MPa
100

0 20 40 60 80 100 120
Punto di presa L mm

O
:




Scelta del modello

Serie MHZ [

Forza di presa effettiva: Serie MHZ[J2/Semplice effetto/Forza di presa esterna

 Forza di presa effettiva
| valori indicati nei grafici si riferiscono alla
forza di presa espressa da entrambe le dita
in contatto con il carico da movimentare.

Presa esterna

Forza di presa esterna

Forza di presa esterna

MHZA2, MHZ2, MHZL2

|
i
T

|
Il

e A 3

MHZ2-6S/MHZA2-6S

4
\ .
z | \Press‘lone 0.7MPa
I
= —
© 2 0.5MPa
g —
& —— [ 04WPa
1
0.3MPa|
0 10 20 30

Punto di presa L mm

MHZ2-10S/MHZL2-10S

12 \Presisioné 0.7MPa

10

o.ervrpa

©

—I_10.5MPa

—_ 0.4MPa

Forza di presa N
(2]

4 —=—=———"1"—0.35MPa]|

0 10 20 30 40 50 60

Punto di presa L mm

MHZ2-16S/MHZL2-16S
| T ]

40— Pressione 0.7MPa
\
z 4 \—O.BXMPa‘
o J O.S_MPa‘t
()
o
s 20 O.A‘,MPa
g 0.3MPa
- | |
10 0.25MPa

0 10 20 30 40 50 60

Punto di presa L mm

MHZ2-20S/MHZL-20S

60 ‘ ‘
50 —— Pressione 0.7MPa—|
| |
2 o ——MPe
g 0.5MPa
2 30 %
5 0.4MPa
80 |
2 0.3MPa
10
0.25MPa
|
0 20 40 60 80 100

MHZ2-25S/MHZL2-25S

. T ]
] Pressione 0.7MPa
Z 60 ——0.6MPa ‘
%]
[
& 4o \\\O.SMR?
© T
g - 0.4MPa
g
20= 0.3MPa
0.28MPa

0 20 40 60 80 100

Punto di presa L mm

Punto di presa L mm

O
:

2.1-61

MHZ2-32S
250) ‘
200——=——rPressione 0.7MPa—j
= 1
% 150 ———0.6Mpa
e ||
L? 0.3Mpa M HQ
50 —
MHL2
Punto di presa L mm MHR
MHZ2-40S MHK
%0 | Pressione 0.7MPa :
300 ——= MHS
0.6MPa L
= 250
© 0.5MPa|
3 200 o
= .4AMPa
S 150 MHC2
N 0.3MPa ——
£ 100 MHT2
50 —
MHY?2
0 50 100 150 200 —
Punto di presa L mm MHW2
MRHQ
pplicabili_




Serie MHZ []

Scelta del modello

Forza di presa effettiva: Serie MHZ[J2/Semplice effetto/Forza di presa interna

« Forza di presa effettiva
| valori indicati nei grafici si riferiscono alla
forza di presa espressa da entrambe le dita in
contatto con il carico da movimentare.

Presainterna

MHZA2, MHZ2, MHZL 2

N & ©

T
T
1
Al =

2.1-62

Forza di presainterna

Forza di presa interna

MHZ2-6C/MHZA2-6C

8
z . \\Pressmne 0.7MPa
(1]
9_U3 \\0 6MPa
o
E 4 O{5MPa
N
2 ) — 1 0l4MPa
0,3MPa
0 10 20 30
Punto di presa L mm

MHZ2-10C/MHZL2-10C

[ »l
20 Press‘ione 0.7MPa|
> 0.6 M‘Pa
< 15 :
& 0.5MPa
o
o
S 10 0.4MPa
g 0.35MPa
(TR
5
0 10 20 30 40 50

Punto di presa L mm

MHZ2-16C/MHZL2-16C

60 _[ | \ \
50 Pressione 0.7MPa
0.6MPa

b |
s 40 0.5MPa
o
Q
§ 30 0.‘4Mpa_
S \
©
g 4 0.3MPa
£ \

10 0.25MPa

0 10 20 30 40 50 60

Punto di presa L mm

MHZ2-20C/MHZL2-20C

100 \ \ \
Pre‘ssion? 0.7MPa
80
— 0.6MPa
z — 1
g o 0.5MPa
s |
= 0.4MPa
40 ———
LgL 0.3MPa
0.25MPa
20
0 20 40 60 80 100

Punto di presa L mm

MHZ2-25C/MHZL2-25C

T T T
140 Pressione 0.7MPa
120 =
_ 100— 0.6‘MPa
o 0.5MPa
o 80 \
o
2 0.4MP.
o 60— ; 2
N
5 40 O.3iMPa
20 0.25MPa
0 20 40 60 80 100120
Punto di presa L mm
MHZ2-32C
250 —L PressionT 0.7M‘Pa
200 " — O.GMP?—
z 0.5MPa
% 150 T
s 0.4MP
5 \
g 100 0.3MPa |
S
('R
50
0 20 40 60 80 100
Punto di presa L mm
MHZ2-40C
500
400 Pressigne OW7MPa
i 0.6MPa
3 300
g 0.5MPa
S 0.
§ 200 4MPa
S 0.3MPa
100
0 20 40 60 80 100 120
Punto di presa L mm

O
<




Scelta del modello

Serie MHZ [

Forza di presa effettiva: Serie MHZ[J2/Doppio effetto/Forza di presa esterna

« Forza di presa effettiva
I valori indicati nei grafici si riferiscono alla for-
za di presa espressa da entrambe le dita in
contatto con il carico da movimentare.

& &

F

Presa esterna

MHZAJ2, MHZJ2, 11-MHZ2

Forza di presa esterna

Forza di presa esterna

MHZJ2-6D/MHZAJ2-6D

MHZJ2-25D/11-MHZ2-25D

~Pressione 0.7Mpa

_—

’ O.3Mpa

—~
~——__0.6MP

\ a
—

Forza di presa N

0 10 20 30

Punto di presa L mm

MHZJ2-10D/11-MHZ2-10D

100 —| | Pressione 0.7MPa
> 80 0.6MPa
=
o _ 0.5MPa
$ 6 o
2 0.4MPa
° P
N 40 n.3MPa
o I T
w 0.2MPa
20

0 20 40 60 80 100

Punto di presa L mm

20

Z 15 Pressione 0.7MPa

3

@ O.SM#a

o

E 10 O.SMPa‘

N 0.4MPa

s _ 0.3MPa
5 0.2MPa
0 10 20 30 40 50

Punto di presa L mm

MHZJ2-16D/11-MHZ2-16D

50

~ 1 Pr_essi‘one0.7MPa

g 1 06MPa

[

& 49 0.5MPa

° 0.4MPa

8 M

5 20 0.3MPa |

0.2MPa

10

0 10 20 30 40 50 60
Punto di presa L mm

MHZJ2-20D/11-MHZ2-20D

T \
60 ———Pressione 0‘.7MPa
50 O.GMPa‘l
z
5 40 0.5MPa‘
8§ |—1 | o04wmpa
5 30 1 \
< 0.3MP§1
S —
2 2 0.2MPs
10
0 20 40 60 80

Punto di presa L mm

O
:
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MHZ

WHQ
e
WHR
WHK
HS

MHC2
W2
2
W2
WRHQ

Unité sensori
applicabili




Serie MHZ []

Scelta del modello

Forza di presa effettiva: Serie MHZ(J2/Doppio effetto/Forza di presa interna

« Forza di presa effettiva
| valori indicati nei grafici si riferiscono alla
forza di presa espressa da entrambe le dita in
contatto con il carico da movimentare.

Presainterna

MHZAJ2, MHZJ2, 11-MHZ2

2.1-64

Forza di presa interna

Forza di presainterna

MHZJ2-6D/MHZAJ2-6D

14

12

10 3
; \\Press”one 0.7MPa
g 8 —— 0.6MPa
5 — 0.5MPa
s 6
S ———04MPg |
L4 0.3MPa

2 — 0.2MPa

0 10 20 30

Punto di presa L mm

MHZJ2-10D/11-MHZ2-10D

MHZJ2-25D/11-MHZ2-25D

160 1 X ! !
Pressione 0.7MPa
140 t
Z 120 (())-j'MPa
« .5SMP
2 100 4
a 0.
S 8 L;IMPa
o 0.3MP
S 60 —
L 0.2MPa3|
40
20
0 20 40 60 80 100
Punto di presa L mm

\ ]
25 ——Pressione 0.7MPa
O.BMRa
z 20 1
o 0.5MPa
()
5 15 0.4MPa
S | T
g 10 0.3MPa
5 1
2 0.2MPa
5

0 10 20 30 40 50 60

Punto di presa L mm

MHZJ2-16D/11-MHZ2-16D

60 __P'ress_one F.?Mba
50 0.6MPa
z i |
§ 40 .5SMPa
5 0.4MPa
© 30 f f
© 0.3MPa
5 I —
£ 20 0.2MPa
10

0 10 20 30 40 50 60

Punto di presa L mm

MHZJ2-20D/11-MHZ2-20D

100 - ressione‘ 0.7MPa
0.6MPa
~ 80 2 ‘
s — 0.5MPa
2 60 =
%L 0.4MPa
] 0.3MPa
g 40 —
L 0.2MPa
20
0 20 40 60 80 100

Punto di presa L mm

O
:




Scelta del modello Serie MHZ ]

Forza di presa effettiva

« Forza di presa effettiva

| valori indicati nei grafici si riferiscono alla
forza di presa espressa da entrambe le dita
in contatto con il carico da movimentare.

F
& @
® &

F

Presa esterna

MHZAJ2, MHZJ2

: Serie MHZ[12/Semplice effetto/Forza di presa esterna

Forza di presa esterna

Forza di presa esterna

MHZJ2-6S/IMHZAJ2-6S

MHZJ2-25S

. T ]
\\Preilc‘me 0.‘7MPa

60 ——10.6MP3 ‘

0.5MPa
40 ]

I |
— 0.4MPa

Forza di presa N

20— 0.3MPa

0.25MPa

0 20 40 60 80 100

Punto di presa L mm

4
\ .
z | \Press‘lone 0.7MPa
I
g \\0.6MPa
= —~—
° 2 0.5MPa
g I~
£ | —g—jodmra
0.3MP4|
0 10 20 30
Punto di presa L mm
MHZJ2-10S
12 _P“ressfone 0.7MPa
10
\
z o — O.S‘MPa
[1]
] —| 05MPa
S 6
=
g 0
jad 4 .4AMPa
i —— | T 0.35MPa
2

0 10 20 30 40 50 60
Punto di presa L mm

MHZJ2-16S
T T ]
40—Pressione 0.7MPa-
=il
— |0.6MPa
z 30 —
5 _ 0.5MPa
= 2 0.4MPa
g
5 0.3MPa
w10 ‘ ‘
0.25MPa
| |

0 10 20 30 40 50 60

Punto di presa L mm

MHZJ2-20S

50 Pressione 0.7
= EHEEE ‘ne07MPa
40 t
_ — | 06MPa
g 30 0.5MPa
—_ \5
s |
§ 20 0.4MPa
2
10 0.3MPa_|
0.25MPa
0 20 40 60 80 100

Punto di presa L mm

O
:
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e
MHS

MHC2
WHT2
WHY2
WHW2
WRHQ

Unita sensori
applicabili




Serie MHZ []

Scelta del modello

Forza di presa effettiva: Serie MHZ[J2/Semplice effetto/Forza di presa interna

« Forza di presa effettiva
| valori indicati nei grafici si riferiscono alla
forza di presa espressa da entrambe le dita in
contatto con il carico da movimentare.

Presainterna
MHZAJ2, MHZJ2

2.1-66

Forza di presainterna

Forza di presa interna

MHZJ2-6C/MHZAJ2-6C

MHZJ2-25C
T T T
140 ___| Pressione 0.7MPa
120 —
- 100F= 0.6‘MPa
s 1 0.5MPa
¢ 80 \
= 0.4MP
© 60— ; 2
N
5 a0 0.3‘MPa
20 0.25MPa3
0 20 40 60 80 100120
Punto di presa L mm

8
—~———__Pressio b
z —~r } ne 0.7MPa
g — 0.6MPa
o
S 4 0.5MPa
©
N
i —_ 04MPa
2 \
0,3MPa
\
0 10 20 30
Punto di presa L mm
MHZJ2-10C
20 Pr‘essiojne 0.7MPa
o
_ | 0.6MPa
Z 15 ‘
g 0.5MPa
& \
5 10 0.4MPa
g 0.35MP3
('R
5
0 10 20 30 40 50
Punto di presa L mm
MHZJ2-16C
“ | |
50——Pressione 0.7MPa
z g 0.6MP.
o \
4 0.5MPa
a 30
'g 0.4MPa
N 20 1 ‘
2 0.3MPa
I
10 0.251\‘/IPa
0 10 20 30 40 50 60
Punto di presa L mm
MHZJ2-20C
100 ‘ ‘
Pressione 0.7MPa
80 i
z 0.6MPa
g o0 0.5MPa
o
S — 0.4MPa
g 40 \
g 03Ma
20 0.25MPa
0 20 40 60 80 100
Punto di presa L mm

O
:




Scelta del modello Serie MHZ ]

Conferma della forza di presa Serie MHZ[J/Presa esterna

Presa esterna

Presa esterna

Presa esterna

MHZz[2, 11-MHZ2

{;

Punto
di presa L

MHZAJ2, MHZJ2

4

1 | I #

Punto
di pres L

MHZz[12-25[1/11-MHZz2-25[]

MHZz[02-60]

0

30
£ 0.5MPa
€ '°/~@ |
T SSip 0.6MPa
o 2 0027/ 0.7vPa
o 10 .4/14'0

0 10 20 30 40

Punto di presa L mm

120
100 \\

E I\

£ 80 \

T soR\ 0.5MPa

i N 0.6MPa

0.7MP.

5 40 \\ a

20

0 20 40 60 80 100 120

Punto di presa L mm

MHZz[]2-10L1/11-MHZ2-100]

* La pinza automatica deve essere azionata in mo-
do tale che il punto di presa del carico "L" e il to-
tale del braccio "H" si trovino entro il campo indi-
cato per ogni pressione d'esercizio riportata nei
grafici a destra.

« Se il punto di presa oltrepassa i limiti concessi,
pud compromettere la durata della pinza.

60

50\

40

30

Braccio H mm

20 o

‘6, N
10%

AN

0 10 20 30 40 50

Punto di presa L mm

MHZz[12-16[ 1/11-MHZ2-16[]

60
50 N
A,
E o ;\\’Qo
\ e/o
i 30 \ \0@47 ’?@0
g 0.7\03 ‘947
5 20K21Ls, @’% NS
AN
10 % 0.)47‘\\\\\
\’3? NN

0 10 20 30 40 650 60

Punto di presa L mm

MHZ[12-20[1/11-MHZ2-200]

100

80

60
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Serie MHZ []

Scelta del modello

Conferma del punto di presa: Serie MHZ[J/Presa interna

Presainterna

Presainterna

Presainterna

MHZz[12, 11-MHZ2

Punto
di presa,

MHZAJ2, MHZJ2

: A4

IIJLQ

Punto
di presa, L

* La pinza automatica deve essere azionato in mo-
do tale che il punto di presa del carico "L" e il to-
tale del braccio "H" si trovi entro il campo indica-
to per ogni pressione d'esercizio riportata nei
grafici a destra.

* Se il punto di presa oltrepassa i limiti concessi,
puod compromettere la durata della pinza.
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Scelta del modello Serie MHZ ]

Conferma della forza esterna esercitata sulle dita Serie MHZ[12

Fv | -
Ll L]
L: Distanza dal punto in cui viene applicato il carico (mm)
Momento massimo ammissibile W
Carico verticale ammissibile Q
Modello ot Momento flettente: | Momento flettente: | Momento torcente: —
v(N) Mp (N) My (NIh) Mr (NI) MHL2
MHZ[12-6 10 0.04 0.04 0.08 —
MHZ[12-10 58 0.26 0.26 0.53 MHR
MHZz[]2-16 98 0.68 0.68 1.36 MHK
MHZ[12-20 147 1.32 1.32 2.65 —
MHZ[2-25 255 1.94 1.94 3.88 MHS
MHZz[12-32 343 3 3 6
MHZ[12-40 490 45 45 9
Nota) | valori di carico e momento che appaiono in tabella sono valori statici. MHC2
Calcolo della forza esterna ammissibile -
(se si applica il momento del carico) Sl el MHT2
Con un carico statico f = 10N esercitante MHY2
un momento flettente Mp sul punto L = 30mm
dalla guida MHZ[12-16D. —
. - M (Momento massimo ammissibile) (NG) | Cari issibile F = 068 MHW2
Carico ammissibile F (N) = arico ammissiolie F = 30x 10° L
Lx10° x1 W
(CCTonstante di inversione unita) =227 (N) —
Carico f =10 (N) < 22.7 (N) Untasenso
. " applicabili
Puo essere utilizzato.
2 SNC 2.1-69



Pinza ad apertura parallela

Serie MHQZ2-6

ﬂ6 (Riferirsi ai nuovi modelli MHZ)

Ideale per assemblaggio
automatico di precisione di
piccoli pezzi Un corpo
ultracompatto con uno
spessore di soli 10mm.

Possibilita di montaggio di
sensori con indicatore
ottico.

Lunga durata (10 milioni di
cicli) e elevata capacita di
ripetizione.

B

.h

Y
( o

Lunghezza complessiva
del mod. MHQ2-610-
X17 € 9mm piu corto
dello standard e rende
possibile I'esecuzione
con risalto di centraggio.

N

-

a &

o~

T
= @
e
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Dati tecnici

Fluido Aria
Doppio effetto 0.15 + 0.6MPa

Pressione Semplice NA

di esercizio offetto \ 0.3+~ 0.6MPa

Temperatura d'esercizio -10 + 60°C

Ripetibilita +0.01mm

Max. frequenza d'esercizio 180c.p.m

Lubrificazione Non richiesta

Doppio effetto, stelo semplice
Sensori stato solido D-FON (V), D-FOP(V), D-F9B(V)

Funzione
Sensore (Opzioni )@)

m 1) Ulteriori informazioni a p.2.11-25.

Modello
Funzione Modello Diametro| Forza di sostegno (1) Corsa di apertura/ chiusura| Peso (2)
(mm) (Valore effettivo) (N) (Sui due lati ) (mm) (9)
. Esterno: 3.3
Doppio effetto |MHQ2-6D 6 Interno: 6.1 4 29
Normalmente MHQ2-6S 6 Esterno: 1.9 4 29
Semplice|  aperto Interno: 1.1
effetto
Normalmente Esterno: 2.1
chisso | MHQ2-6C 6 Interno: 3.7 4 29

esterna per il semplice effetto normalmente aperto e la forza interna per il semplice effetto normalmente
chiuso. Comunque la forza di sostegno interna del mod. MHQ2-6S e la forza di sostegno esterna del
mod. MHQ2-6C vengono generate dalla forza della molla anteriore.

2) Escluso peso dei sensori

3) Dettagli al cat. E230.

Q 1) Valore di 0,5Mpa. Rappresenta sia la forza interna che esterna di sostegno per il doppio effetto, la forza

Esecuzioni su richiesta -X17

. . Semplice effetto
Funzione Doppio effetto

NA NC
Modello MHQ2-6DO0 -X17 [MHQ2-6SO0 -X17 [MHQ2-6CCO -X17
Diametro (mm) 6
Forza di sostegno (Valore effettivo)| Esterno: 3.3 19 21
(N) at 0.5MPa, L=20mm Interno 6.1 1.1 3.7
Corsa di apertura/ chiusura (Sui due lati) (mm) 4
Peso (g) 27

O
:



Esecuzione d'elevata rigidita

Serie MHQG

ﬂ32, ﬂ40 (Riferirsi ai nuovi modelli MHZ)

Dotato di alloggiamento
guida.

Possibilita di montaggio di
sensori con indicatore
ottico.

g

Dati tecnici
Fluido Aria
Doppio effetto 0.1+ 0.6MPa
pressione Semplice NA
d'esercizio .
effetto NC 0.25 + 0.6MPa
Temperatura d'esercizio -10 + 60°C

Ripetibilita

@32/40: £0.02mm

Max. frequenza d'esercizio

@32/40: 60c.p.m

Lubrificazione

Non richiesta

Funzione

Doppio effetto, stelo semplice

Sensore (Opzioni )@)

Sensori stato solido D-Y598, D-Y69%

m 1) Ulteriori informazioni a p.2.11-26.

Modello MHZ
Funzione Modello Diametro| Forza di sostegno (1) Corsa di apertura/ chiusura | Peso (2) | ———
(mm) (Valore effettivo) (N) (Sui due lati ) (mm) (9) MHL2
Esterno: 88  _
MHQG2-32D| 32 Interno: 139 20 1100 MHR
Doppio effetto
Esterno: 158
MHQG2-40D| 40 Intorno: 247 28 1940 MHK
Normalmente MHQG2'328 32 69 20 1110 M HS
Semplice | ¥ IMHQG2-40S| 40 130 28 1960 R
effetto |y o mamente MHQG2-32C| 32 127 20 1110
chiuso  |MHQG2-40C| 40 227 28 1960 —
1) Valori di 0,5Mpa. Rappresenta sia la forza interna che esterna di sostegno per il doppio effetto, la forza MHC2
esterna per il semplice effetto normalmente aperto e la forza interna per il semplice effetto normalmente —————
chiuso. MHT2
2) Escluso peso dei sensori
3) Particolari al cat. E230. ——
MHY?
MHW?2
MRHQ
Unita sensori
applicabili

O
3
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Con soffietto di protezione

Serie MHQJZ2

ﬂlO, ﬂ16, QZO, ﬂ25 (Riferirsi ai nuovi modelli MHZ)

Dati tecnici
Pinza pneumatica: con
soffetto di protezione. Fluido Aria
Doppio effetto 0.1 to 0.6MPa
. \ . Pressione S i NA
Evita I'accumulo di polvere. di esercizio| Semplice 0.25 to 0.6MPa
effetto NC
T . | Temperatura d'esercizio -10 + 60°C
enuta antipolvere. Ripetibilita +0.01mm
Max. frequenza d'esercizio 180c.p.m
DISpOI‘lIblll tre materiali Lubrificazione Non richiesta
diversi per il soffietto di Funzione Doppio effetto, stelo semplice
protezione. Sensore (Opzioni )@ Sensori stato solido D-FON (V), D-FOP(V), D-FOB(V)
m 1) Ulteriori informazioni a p.2.11-25.
Possibilita di montaggio di
sensori con indicatore Modello
ottico.
Funzione Modello Diametro |Forza di sostegno (1) |Corsa di apertura/ chiusura| Peso (2)
(mm) (Valore effettivo) (N) | (Suidue lati ) (mm) (9)
MHQJ2-10D 10 11 4 90
) MHQJ2-16D 16 34 6 180
Doppio effetto
MHQJ2-20D 20 42 10 340
MHQJ2-25D 25 63 14 640
MHQJ2-10S 10 7.8 4 90
Normalmente | MHQJ2-16S 16 26 6 181
aperto MHQJ2-20S 20 33 10 342
) MHQJ2-25S 25 49 14 643
Semplice
effetto MHQJ2-10C 10 7.8 4 90
Normalmente | MHQJ2-16C 16 26 6 181
chiuso MHQJ2-20C 20 33 10 342
MHQJ2-25C 25 49 14 643

esterna per il semplice effetto normalmente aperto e la forza interna per il semplice effetto normalmente
chiuso.

2) Escluso peso dei sensori

3) Particolari al cat. E230.

Q 1) Valori di 0,5Mpa. Rappresenta sia la forza interna che esterna di sostegno per il doppio effetto, la forza

2.1-72
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Unita sensori
applicabili
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