Design compatto ed
ingombro ridotto in altezza

Introduzione della corsa lunga (MHSL3).

Elevata ripetibilita: £0.01mm

Predisposizione per sensori S
Grazie alle scanalature di montaggio situate sul corpo, € possibile :
installare un'ampia gamma di sensori allo stato solido. ~ = =T=T=T===r
Tale gamma comprende tipi con LED bicolore e resistenti all'acqua. —

Centratura di montaggio facilitata ---- 0 (@

La pinza & provvista di fori di perfezionamento L m .

Montaggio possibile in due direzioni ----- '

Con fori filettati Con fori passanti

Meccanismo su piani inclinati

Il meccanismo a cuneo permette di ottenere un'elevata

forza di presa con ingombri ridotti.

Varianti della serie Diametro (mm)
(16 (20 (25 (32 (40 (50 (63 (80) 200 425
S serie MHS2
'-6 . .
N Presa di pezzi e I e e I e e
in genera]e A4 A4 A4 A4 W/ W/ W/
. Serie MHS3
~ Presa assiale di pezzi
o] a sezione cilindrica \> \) \> \) \) \) \> C) <> \) I . -
=
4 Corsa lunga
serie MHSL 3
Si adattaa . : O0—O0—O0—O0—O0—O0—0—0—0—O
numerosi diametri Ay A\ Ay ¢/ ¢/ Y/ Y/ ¢/ W/ \
g . serie MHS4
©
< o o o o N N N
‘ L A B O |
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Ideale per presa di pezzi con diametri diversi.
Corsalunga MHSL3

Corsa di apertura e chiusura raddoppiata rispetto allo standard (MHS3)

c'ﬂi?é?b 0 (4 Alr%er%za Pgso
16 O 43.5 80
20 6 3 46 135
25 0 o 49 180
32 = 58 370
40 e 64 550
Presa di carichi di 50 O 77.5 930
diverso diametro 63 Te 0 89 1,550
80 1a y 116 2,850
100 > 135 | 5,500
125 o 175 [11,300

® La distanza di montaggio &

L S Interno standard ( ) corsa/MHS3
compatibile con il tipo standard.

Varianti della serie MI iSS
. . . Diametro cilindro (mm)
Con soffietto di protezione MHSJ 3 16 20 25 32 40 50 63 80
\I=S0EL Con cuffia di protezione i i i i i i i i
Fori passanti | | | | |
\/I=I=1=50 Con blocco centrale di spinta (tipo cilindro) | | | | |
Con blocco centrale di spinta (tipo molla) | | | | |
Passante con cuffia di protezione | | | | |
(| = [ FET Con cufi di protezionehbloceo centrale di spinta (tipo cilindro) | | | | |
Con cuffi di protezionelblocco centrale di spinta (tipo molla) . . . . .
Foro passante MHSH3
Con soffietto di protezione/espulsione
._i“ -‘_ - . Nel modello MHSH3 con foro passante, il soffietto
',m" E - di protezione e I'espulsore possono essere
2 mm ) . ,—L y | — ~ . modulati.
\& @ = ; L - J
l‘ “ - - Espulsore
d | | |] Soffietto For'\?I Hpgi'ssante ]
% A molla
. l_ .-H
;) @ @\ @ —) m -
Espulsore \ .
Getto d'aria del pezzo ﬁi Pneumatico
con il cilindro i
-
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MHR

MHK
MHS

MHC2
T2
MHY2
NHW2
RHQ
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Pinza

a 2 dita

ad apertura
parallela

Codici di ordinazione

Serie MHS?2

216, 920, 825, 832, 940, 50, 863

Diametro cilindro

MHS 2 —

20

D—F9N

Numero dita

Diametro cilindro/ e

— |

lNumero di sensori
Nil 2 pz. Questi sensori sono stati cambiati.
S 1pz. Contattare SMC o riferirsi a www.smcworld.com
FON=NM9N FONV=MONV
. ) FOP=M9P FOPV=MOPV
Tipo di sensore . FOB=MIB  FOBVm=MOIBV

\ Nil \ Senza sensore (Anello magnetico incorporato) [

16 | 16mm Caratteristiche dei sensori
20 20mm ) ) . Tension Tipo di sensore | Lunghezza cavi (m)*
25 | 25mm Tipo I;UI:}?IZT: Coglz(:tfisclgne LED | Uscita di carico | Diezone comessionecetrica| 05 | 3 | 5 Cﬁcriacb?e
P cc ca |pependooe| In linea |(NIl) | (L) [(2) 2
2 3 il FONV|FON | @ | @ | —
Funzione ¢ S (NPN) 5v,
[D [Doppio effetio S _ 3 fil 12v FOPV|FoP (@ | @ | — | .
% Grommet| si | PNP) logy| | Rele,
o PLC
= FOBV|F9B (@ | @ | —
8 Resistente 2 fili 12v
S all'acqua — |F9BA| — | ®@ | O
n bicolore)
* Lunghezza cavi: 0.5m ......... — (Esempio) F9B
. L (Esempio) F9BL
5m......... Z (Esempio) F9BZ
D-F9BA solo & disponibile come "L".
= | sensori indicati con "O" si realizzano su richiesta.
. - Nota 1) Prestare attenzione all'isteresi dei sensori con LED bicolore.
Diametro cilindro Nota 2) Ulteriori informazioni sui sensori da p. 2.11-1.
Numero di sensori
Numero dita g” 12522'
'
Diametro cilindro/ @ ‘T'_?O‘Cl' sensoreA - — 7]
32 32mm Ni e-nza.sensore ( r-ua 0 magne |<-:0 incorporato)
40 | 40mm Caratteristiche dei sensori
50 50mm Tioo Eunzione |Connessione| LED | Uscita |Tensione di carico| Tipo di sensore |Lunghezza cavi (m)* Carico
63 | 63mm PO |'speciale | ekettica cc | ca | Inlinealpepentidad0s (NI)] 3 ()] 5 (2)| applicabile
3 3ili (NPN) 5V 12V Y6A |Y50A (@ | @ O __[Circuiti
S — 3 i (PNP) ' Y7PV | Y7P e |® | O IC
% 2 fili 12V Y6B |Y58B | @ | @ O —
Funzionee @ |Indicazione : 3ili (NPN) YINW|YINW| @ | @ O |Circuiti| Re'e,
© |diagnostica| Grommet | Si - 24V [5V,12v| —
ID [ Doppio effetto s | 3fii (PNP) Y?PWwv|Y?PW | @ | @ | O | Ic |PLC
) E b|C9|0fe) y Y/BW|YBW | @ | @ O
S|mb?lo B B % lgﬁl.sggegée 2 fili 12v _ |yl —le |0 |—
(2] bicolore)

|
S

+ Lunghezza cavi: 0.5m

........ — (Esempio) Y59B
..L  (Esempio) Y59BL
......... Z (Esempio) Y59BZ

D-Y7BA solo & disponibile como "L".
= | sensori indicati con "O" si realizzano su richiesta.
Nota 1) Prestare attenzione all'isteresi dei sensori con LED bicolore.
Nota 2) Ulteriori informazioni sui sensori da p. 2.11-1.
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Pinza pneumatica a due dita Serie MHS2

Modelli e dati tecnici

Modello MHS2-16D |[MHS2-20D [MHS2-25D |MHS2-32D |MHS2-40D |[MHS2-50D | MHS2-63D
Diametro cilindro (mm) 16 20 25 32 40 50 63
Fluido Aria
Pressione d'esercizio MPa 0.2+0.6 ‘ 0.1+0.6
Temperatura d'esercizio °C -10 + 60
Ripetibilita +0.01
Max. frequenza d'esercizio c.p.m. 120 ‘ 60
Lubrificazione Non richiesta
Funzione Doppio effetto
Forza di presa effettiVa | s o dierma 21 37 63 111 177 280 502
Sl e o 42 71 123 195 306 537
Corsa di apertura/ chiusura (sui due lati) mm 4 4 6 8 8 12 16
Peso g 58 96 134 265 345 515 952

Nota) | valori per 816 + 825 sono con il punto di presa L = 20mm, e perr 832 + @63 con il punto di presa L = 30mm.
Vedi la "Forza di presa effettiva” p. 2.5-5 e 2.5-6

Costruzione

Chiuso Aperto
@ @ @ © 6 ©

Ds_

e ) 01—
NI = — ]

Al %)l\ = U]
» AN\N/74

ey

Componenti
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
1 Corpo Lega d'alluminio Anodizzato duro 8 Magnete Gomma sintetica
2 Pistone Lega d'alluminio Anodizzato duro 9 Seeger Acciaio al carbonio Nichelato
3 Camma Acciaio al carbonio | Trattato termicamente, trattamento speciale 10 Guarnizione pistone NBR
4 Dito Acciaio al carbonio | Trattato termicamente, trattamento speciale 11 | Guarnizione stelo NBR
5 | Coperchio Lega d'alluminio Anodizzato duro 12 | Guarnizione NBR
6 Piastra inferiore Acciaio inox 13 | Guarnizione NBR
7 Vite di fissaggio Acciaio inox

Parti di ricambio/kit guarnizioni

Numero kit
Contenuto
MHS2-16D MHS2-20D MHS2-25D MHS2-32D MHS2-40D MHS2-50D MHS2-63D
MHS16-PS MHS20-PS MHS25-PS MHS32-PS MHS40-PS MHS50-PS MHS63-PS Il it comprende i componenti
N. 10, 11, 12, e 13

* || set guarnizioni comprende i componenti 10, 11 e 13 e pu0 essere ordinato utilizzando i codici di ordinazione del rispettivo diametro del tubo.

2.5-4
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MHL2
MHR
MHK

W2
W2
WHY2
WHW2
WRHQ

Sensori



Serie MHS2

Punto di presa

« La distanza dal punto di presa del pezzo dovrebbe rientrare nei parametri delle
forze di presa date per ciascuna pressione, come indicato nei grafici delle Punto di presa Punto di presa
effettive forze di presa.

» Nel caso si operasse con un punto di presa del pezzo oltre i valori indicati, ]
verrebbe applicato un carico eccessivo con conseguenze dannose per vita del

componente. . r r
(I | [T
Presa esterna Presa interna
L: Distanza dal punto di presa
Forza di presa effettiva
« Forza di presa effettiva = di t = di int
| valori indicati nei grafici si riferiscono alla forza di Orza di presa esterna Orza di presa interna
presa espressa da entrambe le dita in contatto con
il carico da movimentare. MHS2-16D MHS2-16D
30 T ‘I T | | |
\@lone 0.|6MPa 30 \ Pressione 0.6MPa
T T |
T 0.5MPa —
0.5MPa
Z 2 \!\I, p
© [%]
0 — 0.4MPa & 20
9] — = ~—__0.4MPa
s - 5 T
© — 0.3MPa © B
© B — 0.3MPa
510 f LgL 10 I
: e - 0.2MPa —_— 0.2MPa
+
0 5 10 15 20 25 30 0 5 10 15 20 25 30
F Punto di presa L mm Punto di presa L mm
MHS2-20D MHS2-20D
& i i 60 | |
Pressione 0.6MPa
—~ Pressione 0.6MPa_—| | \ |
z I
z — \
Presa esterna Z 10 QR » _05MPa
g — ~— 5 \ |
a 0.4MPa — | 3 i
° ©
@ " \\ 0.3MPa Lgl- \\ 0.3MPa
(s} —— 20
w — ——
————— 0.2MPa ———[0.2MPa
0 10 20 30 40 0 10 20 30 40
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
MHS2-25D MHS2-25D
100 | |
- ~ 100 i i
Presa interna 80 Pressione 0.6MP4 _ \Z‘ressmn(le 0.6MP3]
z ~ I~ 80 1
b T~ a 0.5MPa
1] 0.5MPa 3 N
060 — 560 —~
s = 0.4MPa
5 —~—_loawra = —
g 40 g i e
5 [ [0.3MPa 540 0.3MPa —
i — | s
—f | 02MPa —T——— | 02MPa
20 20
0 10 20 30 40 0 10 20 30 40
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
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Forza di presa effettiva

Pinza pneumatica a due dita Serie MHS2

« Forza di presa effettiva

I valori indicati nei grafici si riferiscono alla forza
di presa espressa da entrambe le dita in

contatto con il carico da movimentare.

%
+

\éJ

Presa esterna

Presa interna

Forza di presa esterna

Forza di presa interna

150 T T T
P~ ;
\Pressmne 0.6MP.
120
> —~—_0.5MPa
8 90 — 0.4MPa___||
s
= [ — e RO
N 60 i
S 0.2MPa
30 0.1MPa
0 10 20 30 40 50
Punto di presa L mm
250 f f f
\\P essione 0.6MP
~ |
200 i
z —— 0.5MPa
]
3150 0.4MPa ||
o
S —
100 0.3MPa
2 —— 0.2MPa
50 — 0.1MPa
0 10 20 30 40 50
Punto di presa L mm
- T T
N~
\\Pressione 0.6MP:
~ |
=300 — i
< ~_05MPa
%] —
£ 1 04MPa
5200 =
© —T———_ 0.3MPq
5 T
100 0.2MPa
0.1MPa
0 20 40 60
Punto di presa L mm
T T T T
T T ]
600 — Pressione 0.6MPg
i — 0.5MPa
%]
o
S400 0.4MPa
©
g 0.3MPa
2
200 O-iZMP"’}—-
0.1MPa___||
0 20 40 60
Punto di presa L mm

| | T
ressione 0. a
150 ™~ __ Pressione 0.6MP.
\\ 0.5MPa
>120 |
[ ——
@ \Mpa
590 1
5 — 0.3MPa
g 60 I
LEE —_— 0.2MPa
30 0.1MPa -
0 10 20 30 40 50

Punto di presa L mm

MHS2-40D
I T T
250 Pressione 0.6MPa|
I~~~
Z 200 — 0.5MPa
«
3 B
_§-150 — 0.4ME
©
g T oavea | |IMHZ
5100 |
2 —
————— [0.2MPa M HQ
50 — 0.1MPa
MHL2
0 10 20 30 40 50
Punto di presa L mm
MHR
MHS2-50D MHK
I I I —
400 t t !
\Qeflone 0.6MP&
— [T~
Z300 0.5MPa —||
g —~— | [
5 ——-0.4MPa
520 | MHC2
N ——
(e} —
s 0.2MPa
100 — MHT2
0.1MPa
| MHY2
0 20 40 60 L
Punto di presa L mm MHW2
MHS2-63D MRHQ
——T——__|Pressione 0.6MPa Sensori
600 —1 L
z ~—T——— 05MPa
© T T
%]
%400 ———— | 04MPa
E 0.3I\f|Pa
e 0.2MPa
200 i
0.1MPa
0 20 40 60

Punto di presa L mm

O
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Serie MHS2

Dimensioni

MHS2-16D + 25D

CB 7

P
(Connessione apertura dita)

P
(Connessione chiusura dita)

2-23.4, diam controforo 6.5
Profond. SC (Foro di montaggio)

=

RB
€
NA

2lg
Ol o _ — _|
]
[oN e
<O
¥ LK
= :F
I
+c» 1 G
I ‘
N
gWA, Prof. 1.5
AA
RA AB
gVA, filettata VB
W7
'@' oo f(%
0 B I m

Q [ o %_ B

§ _@ v

2 <

200 | 20° 2 X M4 profondita filettatura 8
(foro di montaggio)
FZ FY FX
Scanalatura di montaggio sensori (2 posizioni)
MHS2-16D MHS2-20D

(Aperto DO)
(Chiuso Vcc)

4 X M3, profondita TB
Filettatura per fissaggio

MHS2-25D

(mm)
Modello AA |AB | B |CB |Vvec |DO |EC |[EO [FX |FY |[FZ [ G | I | J K | NA NB 0 P Q
MHS2-16D 35 |32 |30 |11 |30 |34 |10 |14 [125 |11 3 |25 | 4 |10 | 4 | 8 [5n09 945 |2 M3 6
MHS2-20D 38 [ 35 [ 36 | 13 |36 | 40 |12 | 16 [145 |13 3 |27 | 5 |12 | 5 |10 |[6h9 24s |25 M5 7
MHS2-25D 40 |37 |42 |15 |42 | 48 |14 |20 |17 |145| 5 |28 | 5 |14 | 6 | 12 |6h9 8oy |3 M5 8
Modello RA |RB |sc | TB VA VB WA XA XB
MHS2-16D 18 | 16 | 8 5 [2H9 89 | 2 [17H9 *§0% |2HQ *99%5 | 2
MHS2-20D 24 | 18 | 95 | 6 |[2H9 395 | 2 [21H9 *§%52 |2H9 *30%5 | 2
MHS2-25D 26 | 22 |10 6 |3H9 5925 | 3 [26H9 *39? |3HQ *90% | 3

2.5-7
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Pinza pneumatica a due dita Serie MHS2

MHS2-32D, 40D

CB

CA

Chiuso EC

9 |Aperto EO

-t

XA, prof. XB

M5

(Connessione apertura dita)

M5
- I, G (Connessione chiusura dita)
T
2 o
2-gSA, diam. controforo SB MHZ
RA > _ AA prof. controforo 9 (Foro di montaggio) —
350 3., AB . RA 7Q
[+ 7
7 @VA, prof. VB MHL2
/I— —
’ — =
/
ANEN ; 5 MHR
W I \ WHK
N\ Y e[ 4 WK
L Y Y ?\
N o
! \ \‘ |1 OOT
v/ Y
4 <> v —— 5
R 2-UA, prof. filettatura UB 4.5 Q [
20 2 (foro di montaggio) - MHCZ
FZ FY FX » (Aperto DO) —
oWA, Prof. 2 (Chiuso Vcc) MHT2
4 X M4 prof. filettatura 8 MHY2
Filettatura per fissaggio
mm)  [MRHQ
Modello AA | AB B CA |[CB | Vcc DO |EC | EO | FX | FY | FZ G 1 J L NA Q RA | RB | SA —
MHS2-32D 44 |41 |56 | 8 |16 | 56 | 64 |16 | 24 |23 [205| 5 [30.5 20 [2H9 "9%® | 14 [ 11 |38 | 25 |45 Sensori
MHS2-40D 47 |44 |62 | 9 |17 |62 | 70 |20 | 28 [265(235| 6 [32 | 7 |21 [3H90*® |16 |12 |44 |28 |55
Modello SB UA UB VA VB WA XA XB
MHS2-32D 8 M5 10 [3H9 *39%5 | 3 |34H9 *3%%2 [3H9 0% | 3
MHS2-40D 95 M6 12 [4H9 3% | 4 |42H9 %392 [4H9 %0 | 4
2.5-8
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Serie MHS2

Dimensioni

MHS2-50D, 63D

CB CA

M5
(Connessione apertura dita)

—
2D @
HE i
o |.2
Qlc
<|O
b«
y
-
)
y
M5
1 G (Connessione chiusura dita)
o >
.M
4-g5.1, diam. controforo 9.5
AA - Profond. SC (Foro di montaggio)
Vca AB _ RA
gVA, prof. VB
| \ /
' v/ | e
Q aa)] a NN <
& - 8 « RO z
Jos}
X Y @ | N 0
5 \K \Y% z
a |
< < | L ——
200 | 20° 4XM6_profond|ta_1 12 o) Q.
T (foro di montaggio)
Fz FY X » (Aperto DO) N
gWA, prof. WB (Chiuso Vcc)
4 X M5 profondita 10
Filettatura per fissaggio
(mm)
Modello AA |AB |Vca | B |CA CB |Vcc [DO |EC |EO | FX |FY | FZ | G 1 J K L M NA NB

N

MHS2-50D 55 |52 | 3 |70 | 9 |20 |70 | 82 |22 |34 |31 |28 6 |375| 9 |24 | 10 |4H9 T30 18 [10n9 Sos6
MHS2-63D 66 |62 | 4 |86 |12 |22 |86 [102 |30 |46 |38 [345| 7 |44 |11 [28 |11 [6H9*3%® | 3 | 24 [12h9 Joss

Modello (o] Q RA |RB | SC VA VB WA WB XA XB | YC
MHS2-50D 5 14 |52 | 34 [ 12 [4H9 9% | 4 |52HQ *30™ |2 |4H9 Q%0 | 4 |7
MHS2-63D 55 |17 |66 | 38 |14 [5H9 9% | 5 |[65H9 39| 255 [5H9 3% | 5 |75

2.5-9
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Pinza

a 3 dita

ad apertura
parallela

Serie MHS3

216, 820, 825, 832, 940, 50, 863, 80, 3100, g125

Codici di ordinazione

Diametro cilindro

Diametro cilindro

832 + 9125

MHS 3 —20| D—F9N

Numero dita

Diametro cilindro/ ¢

— |

Numero di sensori

Nil 2 pz.

S 1 pz.

Questi sensori sono stati cambiati.
Contattare SMC o riferirsi a www.smeworld.com

FON=MON FONV=MINV
FOP=M9P FOPV=M9PV
. FOB=M9B FOBV=M9OBV

Tipo di sensore

| Nil |Senzasensore (Anello magnetico incorporato) [
Caratteristiche dei sensori

D

16mm -
;g 20mm ; . . Tensione Tipo di sensore | Lunghezza cavi (m)* |
Tipo Funzione, Connessione| LED | Uscita di carico Direzione connessione eletica | 0,5 Carico
25 25mm speciale | elettrica ps o [Fepmiae] In fineal (NI 3 (L)|5 (2)| apicate
2 3 fil FONV| FON (@ | ® | —
E (NPN) 5V,
i 2 — 3ili 12v
Funzioneé | = (PNP) FOPV| FOP (@ | @ | — | Re
ID | Doppio effetto 2 Grommet| Si 24yl | e
= FOBV|FB (@ | @ | —
8 Resistente 2 fili 12v
qC) allacqua _ FOBA| — ° o
n bicolore)

MHS 3 —50] D —1Y59A

* Lunghezza cavi: 0.5m ........— (Esempio) F9B

L (Esempio) F9BL

Z (Esempio) F9BZ
D-F9BA solo & disponibile come "L".

+ | sensori indicati con "O"si realizzano su richiesta.

Nota 1) Prestare attenzione all'isteresi dei sensori con LED bicolore.

Nota 2) Ulteriori informazioni sui sensori da p. 2.11-1.

Numero di sensori

Numero dita . NS" 12
\_l—H 3 dita n "n" sensori
Diametro cilindro/ lTipo di sensore
32 | 32mm | Nil | Senzasensore (Anello magnetico incorporato) ]
40 | 40mm Caratteristiche dei sensori
® Fjlettatura gg ngm Tipo Funzione|Comnessione| LED | Uscita |Tensione di carico| Tipo di sensore | Lunghezza cavi (m)* | Carico
(280 + 0126) (o5 somm speciale | elttica cc | ca | Inlinealepenione 05 (NI)| 3 (L) |5 (2) | applicabile
] 3l (NPN )
— | Re(PT)  [100 | 100mm 3 !!( ) 5V, 12V YOA LYSA | ® | @ 1O I
_E G(PF) 125 | 125mm S — 31ili (PNP) Y7PV | YTP [ ® | O
g 2 fili 12V Y69B | Y59B | @ ® | O | —
% |Indicazione . 3 ili (NPN) Y7INWV| YINW | @ ® | O Rele
i ica| Grommet | Si 24V |5V, 12V | — Circuito IC '
Funziones | 2 d'agfggt'ca 31 (PNP) yiPwv|[Y7Pw | @ | @ | O | Y| PLC
[D [Doppio effetto é g'w'?fez i o YIBWV|Y7BW | @ | ® | O B
Simbolo a :"(EIE‘D“;"‘ — |YBA| — | ®@ | O
_ — - icolore,
[ * Lunghezza cavi: 0.5m .......— (Esempio) Y59B
! 3m........ L (Esempio) Y59BL
5m........ Z (Esempio) Y59BZ
D-Y7BA solo & disponibile come "L".
+ | sensori indicati con "O" si realizzano su richiesta.
| —| Nota 1) Prestare attenzione all'isteresi dei sensori con LED bicolore.
Nota 2) Ulteriori informazioni sui sensori da p. 2.11-1.
2.5-10
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Serie MHS3

Modelli e dati tecnici

Modello MHS3-16D |MHS3-20D [MHS3-25D (MHS3-32D |MHS3-40D| MHS3-50D [MHS3-63D (MHS3-80D [MHS3-100D | MHS3-125D
Diametro cilindro (mm) 16 20 25 32 40 50 63 80 100 125
Fluido Aria
Pressione d'esercizio MPa 02+06 ‘ 0.1+:0.6
Temperatura d'esercizio °C -10 + 60
Ripetibilita (mm) +0.01
Max. frequenza d'esercizio c.p.m. 120 ‘ 60 30
Lubrificazione Non richiesta
Funzione Doppio effetto
Effettivaforzadi | boized PTeSa | 14 25 42 74 118 187 335 500 750 | 1,270
P eeaibna bowpa | ozadiPresal ™ g 28 47 82 | 130 | 204 | 30 | 55 | 780 | 1,320
Corsa di apertura/chiusura mm (dia.) 4 4 6 8 8 12 16 20 24 32
Peso g 60 100 140 237 351 541 992 1,850 3,340 6,460

Nota 1) Valori per 16 + 825 sono con punto di presa L = 20mm, per 832 + g63 con punto di presa L = 30mm, e per 80 + 125 con punto di presa L
=50mm.
Vedere la sezione dei dati "Effettiva forza di presa" a pag. 2.5-12 fino a pag. 2.5-14 per la forza di presa ad ogni posizione di presa.

Nota 2) | valori aperti/chiusi dei diametri si applicano alla presa esterna dei carichi.

Costruzione

Chiuso Aperto
————— =
| == S A | —— %
|
fa \ ]
[ C A/) | l l J |
A/
\ \l\ | /l/
f
R ' [ B
©) 1
Componenti
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
1 Corpo Lega d'alluminio Anodizzato duro 8 Magnete Gomma sintetica
2 Pistone Lega d'alluminio Anodizzato duro 9 Seeger Acciaio al carbonio Nichelato
3 Camma Acciaio al carbonio | Heat treated, Specially treated 10 | Guarnizione pistone NBR
4 Dita Acciaio al carbonio | Heat treated, Specially treated 11 | Guarnizione stelo NBR
5 Coperchio Lega d'alluminio Anodizzato duro 12 | Guarnizione NBR
6 | Piastrainferiore Acciaio inox 13 | Guarnizione NBR
7 Vite di fissaggio Acciaio inox

Parti di ricambio/kit guarnizioni

Numero kit
MHS3-16D |[MHS3-20D |MHS3-25D |MHS3-32D [MHS3-40D |[MHS3-50D |[MHS3-63D |[MHS3-80D |[MHS3-100D |MHS3-125D

Contenuto

MHS16-PS | MHS20-PS | MHS25-PS | MHS32-PS | MHS40-PS | MHS50-PS | MHS63-PS | MHS80-PS | MHS100-PS | MHS125-PS Lkggoﬂpfgd:igomponen"

* || set guarnizioni comprende i componenti 10, 11 e 13 e pu0 essere ordinato utilizzando i codici di ordinazione del rispettivo diametro del tubo.

2.5-11
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Punto di presa

Pinza pneumatica a 3 dita Serie MHS3

« La distanza dal punto di presa del carico dovrebbe rientrare nei parametri

delle forze di presa date per ciascuna pressione, come indicato nei grafici

delle effettive forze di presa.

* Nel caso si operasse con un punto di presa del carico oltre i valori indicati,
verrebbe applicato un carico eccessivo con conseguenze dannose per la [

vita del componente.

Forza di presa effettiva

Punto di presa

Punto di presa

%,7,

0 U

Presa esterna

L

Presa interna

L: Distanza dal punto di presa

« Forza di presa effettiva

I valori indicati nei grafici si riferiscono alla forza di
presa espressa da tutte e tre le dita in contatto

con il carico da movimentare.

Forza di presa esterna

Forza di presa interna

h
s

Presa esterna

’ Presa interna

25
20 Pressi
= ~_Pressione 0.6MPa
b 0.5MP:
$ 15 .5MPa
o
5 | 0.4MPa
g10 i
E —~—1__0.3MPa
—
5 0.2MPa —
0 5 100 15 20 25 30
Punto di presa L mm

35 1T T ]
~~_Pressione 0.6MPa
T~~_o5MmPa
b4 25 1
© ~
8 — 0.4MPa
9 20
o
Sis — 0.3MPa
N
£ 10 ———0.2MPa
. MPa
5

0 5 10 15 20 25 30 35
Punto di presa L mm

MHS3-25D
60 [ ]
\ Pressione 0.6MPa

50 \

z 0.5MPa

« 40 —

4 T~ 04uPa

=380 /]

o \

g 20 - 03uPa

N —

2 \\\o,'zMPa
10
0 10 20 30 40 50

Punto di presa L mm

MHS3-16D
I I I
25
T
~~—._Pre siont? 0.6MPa
> 20 ]
—
© ~——__0.5MPa
815 3
.;- ————1_0.4MPa
©
g 10 —— | 0.3MPa
L [ —
5 0.2MPa
I‘\\ MHZ
0 5 10 15 20 25 30 MHQ
Punto di presa L mm —
MHL2
MHS3-20D —
40 Prelssiorlle 0.6|MPa MHR
o MHK
Z30 ~l_0.5MPa
©
325 0.4MP
il
T 20 0.3MPa
<
S1s |
[ \\Oﬁ’a
10
e MHC2
5 —
0 5 10 15 20 25 30 35 MHT2
Punto di presa L mm ——
MHY?
MHS3-25D MHW?
70 N
60 g Qesslione 0.6MPa MRHQ
50
z 0.5MPa e
G40 — ~ Sensori
=4 0.4MPa L
s I~
530 \\
N 0.3MPa
LOL 20 \\
—0.2MPa
10
0 10 20 30 40 50

Punto di presa L mm

O
:
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Serie MHS3

Forza di presa effettiva

« Forza di presa effettiva F di t E di int
| valori indicati nei grafici si riferiscono alla forza di Orza dipresa esterna orza di presainterna

presa espressa da tutte e tre le dita in contatto con il
carico da movimentare. MHS3-32D MHS3-32D
[ [ [ 120 T T
100 — Pressione 0.6MPa ——— Pressione 0.6MPa
100 =
80 0.5MPa ——~~__0.5MPa
—
z — Z g \f\
& b 0.4MP
0 60 — 0.4MPa o \S\a
= 5%
5 ﬂtAPL s 0.3MPa
% 40 —— g 0 B s e
8 0.2MPa g 0.2MPa
I |
= 20 0.1MPa 20 0.1MPa
: |
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
F [® Punto di presa L mm Punto di presa L mm
P ¢ 200 200
resa esterna
160 —~ Pressione 0.6MAa
Pressione 0.6MHa 160
z B b ~——| |
b — I - —~—___05MPa
8120 0.5MPa ——]| & —
S g120 T 0.4MP
o = b a
5 T —T———_04MPa _g- 2P
< 80 0.3MPa — < 80 0.3MPa
= N [—
g 02MPa | T 5 | 02MPa
—
40 0.1MPa 40 0.1MPa
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
’ Presa interna ‘ MHS3-50D MHS3-50D
350 350
300 300
~~_Pressione 0.6MP4q
Z250 i i 250 - I
8 \\Pressmne 0.6MPa o \\
200 — 900 0.5MPa
s \\ 0.5MPa Q. \\ I~ |
5 — — | 5 ~—_0.4MPa
150 0.4MPa T 150 [—0.3MPa
< 0.3MPa —— N L
$100 @ 100 |— 0.2MPa —
s 0.2MPa
50 [0.IMPa 50 _O.|1MPT
0 10 20 30 40 50 60 70 0 10 20 30 40 50 60 70
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
500 500 [ [
\{%sione 0.6MPa
400 Pressione 0.6MPg__| =400 I
© ———__0.5MPa
g [———_0pMPa o —
5300 T 5300 —1]__0.4MPa
5 — 0.4MPa 5 —
©
(]
5200 0.3MPa &200 =0.3MPa
[T
0.2MP
- | oawea —{ 2Mr
100 —— 100 0.1MPa
0.1MPa :
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
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Pinza pneumatica a 3 dita Serie MHS3

Forza di presa esterna

Forza di presainterna

[ [
700 T 700 B - 0.6VP
Pressione 0.6MRa [ FEE S &
600 T ~ 600 —
Z 500 — 0.5MPa Z 0 \Oiﬂpa
1]
8 — m 3 T———04mPa
S 400 +— £ 400 -
= — | 03MPa 35 ———03MPa
g 300 — g 300 T
Q 5 0.2MPa
L 0.2MPa S —
200 &L 200 |
0.1MPa
100 0.1MPa 100 |
0 20 40 60 80 0 20 40 60 80
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
1,000 ! ! ! 1,000 Pl on 0.6MP.
~Pressione 0.6MPa \reismne oMra
IS~
800
800 I 0.5MPa
z ~_o5MmPa z ~_ ~
« ~ I~ | «
o 9 600 0.4MPa ——
©600 0.4MPa 1< 0.3MP
s \|~ 5 b a ~
5 \\ S
400 —<Q:3WPa — G 400 0.2MPa -
S — 5 —
e — 0.2MPa K — 1
200 I 200 0.1MPa
\\&[MBEI — 1
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Punto di presa L mm Punto di presa L mm
1,800 | | 1,800 i i i
1,600 \Q'ssion? 0.6MP3 1,600 — — Pressione 0.6MPay
1,400 ~ [ | 1,400 —~— !
1200 CEMPla 1200 ~ 0.5NIIPa
— 5
1,000 0.4MPa +— T 0.4MPa
1,000
Z 800 T 0.3MPa] | Z 800 E— 0.3MPa —|
3 600 [ 3 —
g — 0.2MPa g 600 — 0.2MPa
— 400 ! S 00 |
s 0.1MPa S ] 0.1MPa
N 200 8 500 — A
5 N
i3 3 ||
0 20 40 60 80 100 120 0 20 40 60 80 100 120
Punto di presa L mm Punto di presa L mm

™
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Serie MHS3

Dimensioni

MHS3-16D + 25D

@WA, Prof. 1.5

3-UA, prof. filettatura UB

P.C.D.R (foro di montaggio)

AL 6 X M3 profondita TB
3 AB Filettatura per fissaggio
olo =
|
o|o
t [%2]
o2 B
o|E [
<|C = @
| ol8
::I 9 als
N4 & N4 ‘g 8
| @3
{ FIrM g
812 NB
®e I G
o NA
&
3-@gSA, diam controforo SB, Profond. SC
CB 7 P.C.D.R (Foro di montaggio)

P

(Connessione apertura dita)

r
i@

p

(Connessione chiusura dita)

Posizioni delle scanalature per montaggio sensori (2 posizioni)

MHS3-20D

MHS3-16D

MHS3-25D

(mm)
Modello AA |AB | B | CB |Vcc [DO |EC |EO |FX | FY |FZ | G I | J [ K |[NA NB 0 P Q | R
MHS3-16D 35 [32 |30 |11 |15 |17 | 5 7 |125 |11 3 |25 | 4 |10 ]| 4 8 [5h9 Qo0 |2 M3 6 | 25
MHS3-20D 38 [35 [ 36 |13 |18 |20 | 6 8 |145 |13 3 |27 |5 |12 | 5 |10 |6h9 803 |25 M5 7 | 29
MHS3-25D 40 [ 37 |42 [ 15 |21 |24 [ 7 |10 |17 J1a5| 5 |28 | 5 |14 | 6 |12 |6h9 D0z |3 M5 8 | 34
Modello SA |sB [sc | TB UA UB VA VB WA XA XB
MHS3-16D 34 |65 |8 5 M3 45 |2H9 *§9%5 | 2 |17H9 *3%3 |2H9 *30% | 2
MHS3-20D 34 |65 95| 6 M3 6 [2H9*39% | 2 |21H9 *3052 |2H9 *00%5 | 2
MHS3-25D 45 |8 |10 6 M4 6 |3H9 *39% | 3 |26H9 *9%%% |3H9 0025 | 3
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Pinza pneumatica a 3 dita Serie MHS3

MHS3-32D + 80D

@VA, prof. VB

3-UA, prof. filettatura UB

P.C.D.R (foro di montaggio)

AA
Vca AB
88 -
o| ©
5|2
ol P
<O H o
I - S
o
i —
—I'M
| G
CB CA

Scanalatura di montaggio sensori (4 posizioni)

6-TA, prof. filettatura TB

Filettatura per fissaggio

(Aperto DO)
(Chiuso Vcc)

NB

‘NA
[t~

3-gSA, diam controforo SB, Profond. SC

P

(Connessione apertura dita)

&
@

P

(Connessione chiusura dita)

P.C.D.R (Foro di montaggio)

(mm)
Modello AA |AB |vca|B |cA |[cB |vec |[DO |EC |EO |[FX |FY | FZ |G 1 J | K L M | NA NB
MHS3-32D 44 | 41 | 3 | 52 |8 16 |28 |32 8 |12 |22 [195| 5 [305| 6 | 20 9 |2H9 095 2 | 14 | 8h9 8oz
MHS3-40D 47 |44 | 3 | 62 |9 17 |31 |35 |10 |14 [265 [235 | 6 |[32 7 |21 9 [3H9 P05 2 |16 | 8h9 Soss
MHS3-50D 55 |52 | 3 |70 |9 20 |35 |41 |11 |17 |31 |28 6 (375 | 9 | 24 | 10 |4H9 00| 2 | 18 [10n9 Joss
MHS3-63D 66 |62 | 4 | 86 |12 22 |43 |51 |15 |23 (38 [345 | 7 |44 |11 | 28 |11 |6H9 290 3 | 24 [12h9 Sous
MHS3-80D 82 | 77 | 5 |106 [135 | 27 |535 |63.5 |21.5 |315 |475 |435 | 8 |56 12 [ 32 |12 |sH9 96| 4 | 28 [14h9 Jous
Modello o P Q | R |[SA [SB |sC TA | 1B UA |uB VA VB WA |wB XA XB | Y
MHS3-32D 45 M5 11 |44 |45 | 8 9 | M4x07| 8 | M4 6 [3H9 *595| 3 I34Hg P%2] o |3Hg ‘995 3 | 6
MHS3-40D 45 M5 12 |53 |55 | 95| 9 |M4x07| 8 | M5 7.5 |4H9 *30°| 4 |42H9 P%2| 2 |4H9 *300| 4 | 8
MHS3-50D 5 M5 14 | 62 |55 | 95|12 | M5x08| 10 | M5 10 |4H9 39| 4 |52H9 0074 2 |4H9 *90X| 4 | 7
MHS3-63D 55 M5 17 | 76 |66 |11 |14 | M5x0.8| 10 | M6 9 |5H9 *3%%°| 5 [e5H9 97| 25 [5H9 *39%°| 5 | 75
MHS3-80D 6 1/8 20 |95 |66 |11 |19 |M6x1 |12 | M6 12 |[6H9 "3%%°| 6 [82H9 7| 3 [pHY *3%0| 6 |8
2.5-16
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MHR
MHK

W2
W2
WHY2
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Serie MHS3

Dimensioni

MHS3-100D, 125D

VA, prof. VB

225

20°

/-

20°

gWA, prof. WB

3

1€

73

*h

9(0"‘*6

3-UA, prof. filettatura UB

P.C.D.R (foro di montaggio)

Vca

AA

Aperto EO
Chiuso EC

2B

Scanalatura di montaggio sensori (4 posizioni)

MHS3-100D

CA

6-TA, prof. filettatura TB

Filettatura per fissaggio

 (Aperto DO)
(Chiuso Vcc)

3-gSA, diam controforo SB, Profond. SC

P.C.D.R (Foro di montaggio)

P

(Connessione apertura dita)

P

(Connessione chiusura dita)

MHS3-125D

10°

00

(mm)
Modello AA |AB |vca| B [cA [ cB [vee [DO [EC [EO [FX |FY | Fz | G 1 J | K L M | NA NB
MHS3-100D 96 | 90| 6 |134 (18 [306 | 66 | 78 | 28 | 40 |59 | 54 |10 |63 |15 |38 | 15 |8HO *59%¢ | 4 | 34 [18h9 Sous
MHS3-125D 122 114 | 8 | 166 (235 (38 [ 82 [ 98 |30 |46 | 74 |68 |12 |84 |18 |52 |21 [10H9 *3%° | 6 | 40 [22h9 S5,
Modello [} p Q | R [sA [sB |sc TA B UA UB VA VB WA WB XA XB
MHS3-100D 75 1/4 23 [118 | 9 |14 |21 M8 16 M8 16 | 8H9 *00%6 | 6 |102H9 *0087| 4 | 8H9 306 | 6
MHS3-125D |10.5 3/8 31 [148 | 11 [175 | 34 M10 20 M10 | 20 |[10H9 *39%6 | 8 [130H9 *31%| 6 |[10H9 *3%%° | g
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Pinza
pneumatica
atre dita con

apertura
parallela

Con soffietto di protezione

Serie MHSJ3

216, 920, 825, 32, 940, 850, 863, 280

Codici di ordinazione

MH

J 3

32| D

|

FunzioneI

FON

Numero di sensori l

Questi sensori sono stati cambiati.

Con soffietto Contattare SMC o riferirsi a www.smcworld.com
di protezione ¢— FON=MON  FONV=MINV
. ID_|Doppio effetto Nil 2 FOP=M9P  FIPV=M9IPV
Numero dita s 1 . FOB=M9B  F9BVm=MIBV
Tipo di sensore ®
\ Nil \ Senza sensore (Anello magnetico incorporato)[
Diametro cilindro ® Caratteristiche dei sensori
16 16mm ) , ) Tensione Tipo di sensore | Lunghezza cavi (m)* ;
20 20mm Tipo F;;;;ﬂg?: Coglr;(té;%gne S el dicarico | iezine comessone ektrica| 0.5 3 L[5 @ leirlcgl
25 25mm cc ca |Pependcdae| In lineal(Nil) applcable
32 | 32mm S 3ili
40 | 40mm s (NPN) 5V, s ® ¢ | A
50 50mm i) 3fili 12V MHZ
< — FOPV| FOP | @ (@ | — N e —
63 63mm & . (PNP) Rele,
80 8omm o Grommet | Si (———24V|— — PLC MHQ
® FOBV|F9B |® (@ | —
' . . . 3 ; 2 fili 12v .
Tipo con soffietto di protezionee | £ [Hiqs _ |roBAl— | @ | O MHL?2
[95] !
Nil | Gomma al cloroprene (CR) — bicolore) o Esempio) FoB —
* Lunghezza cavi: O.om ..... —_ Sempio,
F | Gomma a.I .ﬂuor.urata‘(FKM) am L (Esempio) FOBL MHR
S | Gomma siliconica (Si) 5m........Z (Esempio) F9BZ —
D-F9BA solo & disponibile come "L". M H K
= | sensori indicati con "O" si realizzano su richiesta.
Nota 1) Prestare attenzione all'isteresi dei sensori con LED bicolore.
Nota 2) Ulteriori informazioni sui sensori da p. 2.11-1.
Modelli e dati tecnici
MHC2
.;.\‘.1 ——
: MHT?
MHY?
Modello MHSJ3-16D |MHSJ3-20D |MHSJ3-25D |MHSJ3-32D | MHSJ3-40D | MHSJ3-50D |[MHSJ3-63D [MHSJ3-80D | (MHW2
Diametro cilindro (mm) 16 20 25 32 40 50 63 80 S
Fluido Aria MRHQ
Pressione d'esercizio MPa 50a0.6 ‘ 0.1a0.6 .
— Sensori
Temperatura d'esercizio °C -10 a 60
Ripetibilita (mm) +0.01
Max. frequenza d'esercizio c.p.m. 120 ‘ 60 30
Lubrificazione Non richiesta
Funzione Doppio effetto
Nota 1) A
Forza di presa effettiva SR 9 21 36 62 97 155 280 400
Nalla pressione di 0.5MPa mrezrﬁéh presa 16 28 47 82 130 204 359 525
Corsa di apertura/chiusura mm (diam.) 4 4 6 8 8 12 16 20
Peso ¢ 95 150 230 440 620 1,050 1,800 3,200

Nota 1) | valori per 16 + 825 sono con il punto di presa L = 20mm, e perr 832 a 863 con il punto di presa L = 30mm, e per 880 + g125 con il punto di presa L = 50mm.
Vedi la "Forza di presa effettiva" "da p.2.5-20 a 2.5-22.
Nota 2) Valori del diametro aperto e chiuso si applicano alla presa esterna dei carichi

™
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Serie MHSJ3

Costruzione

216 + 925

L)

®

Chiuso

Aperto

Aperto

Componenti
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
1 |Corpo Lega d'alluminio Anodizzato duro 8 Magnete Gomma sintetica
. 216 + g25: Acciaio inox 9 Brugola Acciaio al carbonio Nichelato
2 |Pistone 32 + 880: Lega d'alluminio Anadizzato duro 10 | Perno parallelo Acciaio inox
3 |Camma Acciaio al carbonio Trattato termicamente, trattamento speciale 11 | Seeger Acciaio al carbonio Nichelato
4 |Dita Acciaio al carbonio Trattato termicamente, trattamento speciale 12 | Guarnizione NBR
5 |Coperchio (J) Lega d'alluminio Anodizzato duro 13 | Guarnizione NBR
6  |Piastrainferiore (J) Acciaio inox 14 | Guarnizione pistone NBR
7 |Guida Lega d'alluminio Anodizzato duro 15 | Guarnizione stelo NBR
Parti di ricambio/kit guarnizioni
Numero kit
MHSJ3-16DL] | MHSJ3-20D01 | MHSJ3-25D0] | MHSJ3-32D01 | MHSJ3-40DC1 | MHSJ3-50D0] | MHSJ3-63DL] | MHSJ3-80DC] Contenuto
MHSJ16-PS | MHSJ20-PS | MHSJ25-PS | MHSJ32-PS | MHSJ40-PS | MHSJ50-PS | MHSJ63-PS | MHsJgo-ps | 'Kt Cﬁmfz’e;ge l‘:?&mlp&_)o”e”“

* || set guarnizioni comprende i componenti 12, 13, 14 e 15 e puo essere ordinato utilizzando i codici di ordinazione del rispettivo diametro del tubo.

Parti di ricambio/soffietto di protezione (J)

Codice
N. | Descrizione | Materialely ey 60 | MHSJ3-20D01 | MHSJ3-25D01 | MHSJ3-32D01 | MHSJ3-40DC] | MHSJ3-50D01 | MHSJ3-63D0] | MHSJ3-80DC]
§ X CR Not) MHSJ3-J16 MHSJ3-320 MHSJ3-J25 MHSJ3-332 MHSJ3-J40 MHSJ3-350 MHSJ3-J63 MHSJ3-J80
16 sfgifztltgn‘:@) FKM "°@| MHSJ3-J16F | MHSJ3-J20F | MHSJ3-J25F | MHSJ3-J32F | MHSJ3-JAOF | MHSJ3-J50F | MHSJ3-J63F | MHSJ3-J8OF
SiNo®) | MHSJ3-J16S | MHSJ3-J20S | MHSJ3-J25S | MHSJ3-J32S | MHSJ3-J40S | MHSJ3-J50S | MHSJ3-J63S | MHSJ3-J80S

Nota ) CR: Gomma al cloroprene, FKM: Gomma al fluorurata, Si: Gomma siliconica

2.5-19
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Punto di presa

Pinza pneumatica a 3 dita Serie MHSJ3

« La distanza dal punto di presa del pezzo dovrebbe rientrare nei parametri

Punto di presa

delle forze di presa date per ciascuna pressione, come indicato nei grafici

delle effettive forze di presa.

« Nel caso si operasse con un punto di presa del pezzo oltre i valori indicati,
verrebbe applicato un carico eccessivo con conseguenze dannose sulla = —

vita del componente.

Forza di presa effettiva

[\

Punto di presa

[\

=

L

Presa esterna

L

Presa interna

L: Distanza dal punto di presa

« Forza di presa effettiva

| valori indicati nei grafici si riferiscono alla forza
di presa espressa da tutte e tre le dita in

contatto con il carico da movimentare.

h
o

Presa esterna

] Presainterna \

Forza di presa esterna

Forza di presainterna

MHSJ3-16D MHSJ3-16D
25 \ \ \
T
P i 0.6MP:
15 20 —~— ressmnei a
f z
i \\Pressmne 0.6MPa - ————_| 0.5MPa
g | 1] | 7 s —
§ 10 0.5MPa § \\&Mpa
c ——oawra 3 10 — MHZ
5 5 e 0.3MP: —
e 5 — 0.3MPa_| | e 2 MHQ
L 0.2MPa 5 0.2MPa{+—|
. 6 MHL2
5 10 15 20 25 30 5 10 15 20 25 30 L
Punto di presa L mm Punto di presa L mm MHR
MHSJ3-20D MHSJ3-20D MHK
35 I I I
40 Pressione 0.6MP4 —
: » RS
\\Press‘lone‘O.GMPa \\ 0.5MPa
> 25 > 30
~_| ‘
§ 20 — 0.5MPa —|—| § 25 = wpa
= —r—L__ 0.4MPa 2 2 0.3MPa
e 1 = MHC2
o —_  0.3MPa o T
5 I —— 5 ® 0.2MP —
r 10 0.2MPa L T —2:2MPa
——22MF 10 3 — MHT2
5 5 L
o , MHY2
5 10 15 20 25 30 35 5 10 15 20 25 30 35 L
Punto di presa L mm Punto di presa L mm MHW2
MHSJ3-25D MHSJ3-25D MRHQ
70 70 AN —
60 60 - ;
3 ~ \Pres‘swne .6MPa| Sensori
z 50 z
g 40 \\Press‘ione 0.6MPa g o L~ \O.TMPa
2 : = 0.4MPa
s 0.5MPa s I~
5 %0 — ™~ 5 % N~
g - [T~ 0.4MPa g [ T—~—_03MPa
2 20 0.3MPa +—| 2 20
—T———|  02MPa ==l
10 — 10
0

10 20 30 40 50

0 10 20 30 40 50

Punto di presa L mm

Punto di presa L mm

O
:
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Serie MHSJ3

Forza di presa effettiva

« Forza di presa effettiva
| valori indicati nei grafici si riferiscono alla forza
di presa espressa da tutte e tre le dita in contatto
con il carico da movimentare.

h
PN

Presa esterna

| Presainterna |

2.5-21

Forza di presa esterna

Forza di presainterna

MHSJ3-32D
100
80 Pressione 0.6MPa
z I~
—~—
©
8 60 : 0.5MPa
s ~——1__0.4MPa
5
S 40 0.3MPa
e 0.2MPa
20 !
0.1MPa
0

10 20 30 40 50

Punto di presa L mm

MHSJ3-40D
160
— Pressione 0.6MPa
120 | i
P4 ~—~—
§ \%MPa
5 80 F——0.4MPa—
= — | 03WmPa
—
N —
£ 40 0.2MPa
0.1MPa
0 10 20 30 40 50

Punto di presa L mm

MHSJ3-50D
250
200
> \Qessione 0.6MPa
z ~ [T~
o 150 0.5MPa
o I~ I
= e~ 0.4MPa
:5“ 100 0.3MPa ——
N I
LSL 02MPA | T
50 0.1MPa

0 10 20 30 40 50 60 70

Punto di presa L mm

MHSJ3-63D
400 i i
\&s‘sione 0‘.6MPa
300 f
—— 0.5MPa

—1—04MPa
\
——— | 03MPa

Forza di presa N
N
o
o

100 O.ZN‘IPa
0.1MPa
0 20 40 60 80 100

Punto di presa L mm

120 \ \
~———_Pressione 0.6MPa
100 e
I 0.5MPa
z "
8
4 — 0.4MPa
(O] I
5 60 —
b=
2 — 0.3vPa
5 40 0.2MPa
* T
20 0.1MPa

0 10 20 30 40 50

Punto di presa L mm

200
—~ Pressione 0.6MPg

160 ‘
z ~
s [——_05MPa
@ 120 —— '
S ——__ 0.4MPa
5 T
L? 0.2MPa

40 —

0.1MPa
. |
10 20 30 40 50
Punto di presa L mm

350

300
Z 5 ~_Pressione O.B‘MPa
a ~
£ 200 — —
= g
g 150 _0.3&\ 0.4MPa
S — |
&L 100 —+0.2MPa —

1 [ T ]
50 ——+0.1MPa

0O 10 20 30 40 50 60 70

Punto di presa L mm

MHSJ3-63D

500 } }
™~~~ Pressione 0.6MPa

400 [~ |

z ~——{__ 0.5MPa

& 300 —

g \\O‘iMPa

b=

g 200 &3Mf=‘

& ——1 | o02MmPa
100 :

0.1MPa
0

20 40 60 80 100

Punto di presa L mm

O
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Pinza pneumatica a 3 dita Serie MHSJ3

Forza di presa esterna Forza di presa interna
MHSJ3-80D MHSJ3-80D
[ |
700 T y
600 —————1_ Pressione 0.6MPa
. E—
500 Pressione 0.6MPa | 600 1
T 0.5MPa
z > ——
m — 0.5MPa | | 500
g 400 3 \\O.4Mpa
¢ ——— 04MPa £ 400
5 300 — — 0.3MPa
I — 0I.3MPa E 300 —
= N
L? 200 0.2MPa T L? 200 —_— 0.2MPa
100 —— 0.1MPa +—— 100 0.1MPa
0 0
20 40 60 80 20 40 60 80
Punto di presa L mm Punto di presa L mm

MHZ
MHO
o
WHR
WHK
MHS

W2
W2
WHY2
WHW2
WRHQ

Sensori
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Serie MHSJ3

Dimensioni

MHSJ3-16D + 25D

3 X M4 profondita filettatura 8

FX, P.C.D.R (foro di montaggio)

83H9 *09% prof. 3

gWA, Prof. 1.5

(diam controforo SB)

(Prof. controforo 4)

Al

(3-23.2)

—

Viste SD - SD

gHA

P

(Connessione apertura dita)

CB CA

Scanalatura di montaggio sensori (2 posizioni)

MHSJ3-16D

o/

QI
2|8
=3
-6
X
bl
g | 2
=]
?O
»| 3. AD AE
I
o AA
MHSJ3-20D

(Connessione chiusura dita)

6 X M3 profondita TB

Filettatura per fissaggio

(Aperto DO)

'(Chiuso Vcc)

3-23.2, diam controforo SB, Prof. controforo 4
(Vedi sezione SD-SD)

MHSJ3-25D

P.C.D.R (Foro di montaggio)

(mm)
Modello AA [AD [AE [ AL [B [cA [cB [vec [Do [EC [EO [FX [HA [HB [ J [K NB o P Q
MHSJ3-16D |46 |16 |27 [ 39 [30 [ 7 [14 [|175105|75 | 9512 [44 [ 36 [10 | 4 [5n9 o5 | 2 M3 6
MHSJ3-20D |49 [18 [ 28 [ 42 [36 [ 7 [14 [20 [22 |8 [10 [15 [50 [ 42 |12 | 5 [6h9 34 | 25| M5 7
MHSJ3-25D |55 | 20 | 32 [ 47 |42 [ 75 (175235265 95 [125[ 18 [ 59 [ 50 [14 | 6 [6h9 O4s | 3 M5 8
Modello R [sB [1TB [ wA

MHSJ3-16D 24 |6

17H9 *304

21H9 *90%2

5
MHSJ3-20D 29 |65 | 6
MHSJ3-25D 34 |65 | 6

26H9 +8.052

2.5-23
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Pinza pneumatica a 3 dita Serie MHSJ3

30°

MHSJ3-32D =+ 80D

3-UA, prof. filettatura UB

P.C.D.R (foro di montaggio)

Al

| (Profond. SC)

(diam controforo SB)

Vista SD - SD

MHSJ3-63D

@WA, prof. WB

CB CA

o — _ L
mwta
o
2|2
L =
g
¥
i . S

L
<

Vca

AD AE

P

P

(Connessione apertura dita)

6-TA, prof. filettatura TB

AA

3-gSA, diam controforo SB, Profond. SC (vedi sezione SD - SD)

(Connessione chiusura dita)

Filettatura per fissaggio

(Aperto DO) |
(Chiuso Vcc)

P.C.D.R (Foro di montaggio)

Scanalatura di montaggio sensori (2 posizioni)

MHSJ3-32D

MHSJ3-40D

MHSJ3-50D

(mm)
Modello AA [Vca |AD |AE | Al | B |[CA |CB |[vec |DO |EC |[EO |FX |HA [HB | J [ K L M NB
MHSJ3-32D 63 | 3 |24 | 36 |54 | 54| 95|19 |315|355[115[155| 22 | 76 | 65 | 20 9 [2H9 895 | 2 [8h9 o3
MHSJ3-40D 66 | 3 | 26 | 37 |57 | 62 |105 |19 |36 |40 |15 |19 |26 | 86 | 75 | 21 9 |3H9 *§9% | 2 [8h9 Duss
MHSJ3-50D 80 | 3 [31 |46 |70 | 74 [115|265|42 |48 |18 |24 |32 [103 | 88 | 24 |10 [4H9 *3%° | 2 |10n9 9ogs
MHSJ3-63D 91 | 4 [37 [ 50 |79 | 92 |13 |28 |51 |59 |23 |31 |40 [125 [106 | 28 |11 [6H9 *3%° | 3 |12h9 9o4s
MHSJ3-80D (108 | 5 | 46 | 57 | 93 [112 |14 |31 |63 |73 |31 |41 |50 |158 |130 | 32 |12 |8H9 *39% | 4 [14h9 343
Modello ¢} P Q | R [sA |sB |sc TA B UA UB VA VB WA WB YA YB
MHSJ3-32D | 45 M5 11 | 44 |42 |8 7 M4 8 | M5x0.8 | 10 [4H9 *59%0| 4 |34H9*3%2| 2 | M4x07 | 8
MHSJ3-40D | 45 M5 12 |52 |42 |8 7 M4 8 |M5x0.8 | 10 |4H9 *9930| 4 [42H9*3%2| 2 | M4x0.7 | 8
MHSJ3-50D |5 M5 14 |63 |51 |95 | 8 M5 10 M6x1 | 12 [5H9 *990| 5 |52H9*0074| 2 | M5x0.8 | 10
MHSJ3-63D |55 M5 17 | 78 |66 |11 8 M5 10 | M8x1.25| 16 |6H9 *09%°| & |[e5H9*%™| 25 | M6x1 | 12
MHSJ3-80D 6 Rc1/8 |20 | 98 |66 |11 8 M6 12 | M8x1.25| 16 |6H9 *3%°| 6 |82H9 *3%7| 3 M6x1 | 12
2.5-24
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Pinza Foro passante

pneudmatica
atre dita con .
apertura Serle I\/I HSH3

parallela

216, 220, 925, 832, 240, 850, 863, 380

Codici di ordinazione

—FON

MI—ISH 3 —32||D

Foro passante

Soffietto di protezione

Nil [Senza soffietto di protezione|
J__ |Con soffietto di protezione

Nota) 16, 820 e 25 non sono
disponibili con soffietto
di protezione.

Numero dita e

Diametro e
16 16mm )
20 20mm Funzione e—
25 | 25mm [D_[Doppio effetto]
32 32mm
‘518 gg:z Blocco centrale di spinta
63 63mm Nil | Senza blocco centrale di spinta
80 80mm A | Tipo cilindro

B | Tipo molla

Nota) 16, 820 e 825 non sono
disponibili con blocco

Blocco centrale di spinta

L e Numero di sensori
Nil 2
S 1

N Nota? | n.sensori

Nota) esempio di inserimento simboli per
montaggio sensori su pinza pneumatica
con blocco centrale di spinta tipo cilindro

Tipo con soffietto di protezione
® (solo con soffietto di protezione)

1. Unita pinza pneumatica ......1 pz.} 2 pz—>—
.1pz. ’

Nil | Gomma al cloroprene (CR) Unita blocco centrale .

F | Gomma al fluorurata (FKM MHSH3-32DA-FIN

S | Gomma siliconica (Si) 2. Unita pinza pneumatica ..... 2 pz. }4 pz.—>Introdurre "4"
Unita blocco centrale ......... 2 pz.

MHSH3-32DA-FON4

Tipo di sensore &——

[ Nil [ Senza sensore (Anello magnetico incorporato)]

Caratteristiche dei sensori

: G ; | e Tensione Tipo di sensore | Lunghezza cavi (m)* )
Tipo Zugilg?: 02‘2 %isclgne SCia di carico Direzione connessione elettrica O__5 3! 5 C?I::;‘
P cc ca |Pependcolae| In linea [(Nil) [(OR%) applcable
2 3 fil FONV| FON (@ [ @ | —
8 (NPN) 5V,
& -
g | — 3 il 12V lFopv|For |@ |@ | — |
z G .| (PNP) Rele,
o rommet| Si 24V —— — oL
E FOBV|  F9B (@ | @ | —
8 Resistente 2 fili 12v
S allfg%ua — |F9BA| — | ® | O
0 bicolore)
* Lunghezza cavi: 0.5m .....— (Esempio) F9B
3m........ L (Esempio) F9BL
5m ........ Z (Esempio) F9BZ

D-F9BA solo & disponibile come "L".
* | sensori indicati con "O" si realizzano su richiesta.
Nota 1) Prestare attenzione all'isteresi dei sensori con LED bicolore.
Nota 2) Ulteriori informazioni sui sensori da p. 2.11-1.

M HSH 3 -_ A 50 A . F9N ] Questi sensori sono stati cambiati.
—_— —_ T . .+ Contattare SMC o riferirsi a www.smcworld.com
. s _ l—‘ o Numero di sensori FON=MON __ FONV=MONV
Fori passanti Tipo di sensore (solo tipo cilindro) | Nil 2 pz. FOP=MOP  FOPV=MIPV
Numero [Nil__ [ Senza sensore (Anello magnetico incorporato) | S 1pz. FoB=M9B  FIBV=M9BV
dita e . )
Caratteristiche dei sensori
Funzi c ) D | Uscit Tensione Tipo di sensore | Lunghezza cavi (m)*
; unzione | Connessione scita di carico — .
i i Tipo ; i Direzione comessioneeletiica | 0.5 | 3 | 5 Carico
Blocco centrale di spinta speciale | elettrica cc | ca [pepmioae] In linea|(Nil) | (L) | (2) |appicabe
, S 3 fil FONV| FON (@ | @ | —
Diametro e—— 3 (NPN) 5V,
B o g | _ o) V1 Fopv| Fop (@ [ @ | — [ g
40 | 40mm 2 Grommet | Si 24V— — PLC
50 | 50mm E FOBV| F9B (@ (@ | —
63 63mm 2 Resistente 2 fili 12v
80 80mm 8 (ngfgfcig&gre — |F9BA| — | @ | O
bicolore )
P P * Lunghezza cavi: 0.5m ..... — (Esempio) F9B
Blocco centrale d‘| sp-l-nta ° am . L (Esempio) FOBL
A | Tipo cilindro 5m....... Z (Esempio) F9BZ

B Tipo molla

2.5-25

D-F9BA solo & disponibile come "L".
= | sensori indicati con "O" si realizzano su richiesta.
Nota 1) Prestare attenzione all'isteresi dei sensori con LED bicolore.
Nota 2) Ulteriori informazioni sui sensori da p. 2.11-1.
Nota 3) Sensori per assemblaggio su blocco centrale di spinta sono disponibili solamente su
tipo cilindro.
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Modelli e dati tecnici

Pinza pneumatica a 3 dita Serie MHSH3

Senza blocco centrale di spinta

Caratteristiche della pinza

Blocco centrale/tipo cilindro

Blocco centrale/tipo molla

Modello MHSH3-16D |[MHSH3-20D|MHSH3-25D|MHSH3-32D MHSH3-40D|MHSH3-50D |MHSH3-63D[MHSH3-80D
Diametro cilindro mm 16 20 25 32 40 50 63 80
Fluido Aria
Pressione d'esercizio MPa 50a0.6 ‘ 50a0.6
Temperatura d'esercizio °C -50 + 60
Ripetabilita mm +0.01
Max. frequenza d'esercizio c.p.m. 120 ‘ 60 30
Lubrificazione Non richiesta
Funzione Doppio effetto
e e st ST o | [ s [ e [ o [ us [ [ aw |
0.5MPa interna 15 26 45 77 118 187 329 490 M HZ
Diametro passante mm @3H10 '0%°| @3H10°0%° | 64H10*9%®| @6H1073% | 310H10*3%%8| 12H10 "$°7°| g16H10 *$77°|g20H10 *5% | L
Corsa di apertura/ chiusura (diam.) mm 4 4 6 8 8 12 16 20 MHQ
Peso g 90 140 220 410 570 970 1,650 2,920 —
Nota 1) | valori per 16 + 825 sono con il punto di presa L = 20mm, e perr 32 + g63 con il punto di presa L = 30mm, e per 80 con il punto di presa L = 50mm. MHL2
Vedi la "Forza di presa effettiva” "da p.2.5-29 a 2.5-31. e —
Caratteristiche (tipo cilindro) blocco centrale di spinta MHR
Modello MHSH3-32DA MHSH3-40DA MHSH3-50DA MHSH3-63DA MHSH3-80DA MHK
Diam. cilindro con blocco centrale di spinta mm 12 20 25 32 40 —
Fluido Aria
Pressione d'esercizio MPa 50a0.6 50 + 0.6
Temperatura d'esercizio C -50 + 60
Max. frequenza pulsante c.p.m. 60 30 [
Lubrificazione Non lubrificata MHC2
Funzione Doppio effetto MHT?2
Corsa blocco centrale mm 5 5 10 10 15 —
Energia di spinta N con pressione ; MHY2
0.5MPa Estensione 45 130 204 335 524
Peso g 530 770 1,330 2,300 4,000 MHW?2
Caratteristiche (tipo molla) blocco centrale di spinta MRHQ
Modello MHSH3-32DB MHSH3-40DB MHSH3-50DB MHSH3-63DB MHSH3-80DB —
Corsa blocco centrale mm 5 5 10 10 15 Sensori
Forza della molla N 50 + 10 50 + 15 50 + 25 50 + 34 50 + 59
Peso g 500 740 1,290 2,250 4,000
Pesi
232 240 250 263 280
I\Pﬂﬁgﬁzggsowem el el 81 430 600 1,020 1,710 3,040
Blocco centrale di spinta (tipo cilindro ) con
soffietto di protezione ~ MHSHJ3-CIDA 550 800 1,380 2,360 4120
st d proedone. . MHSHI3.00B 520 770 1340 2310 4120
2.5-26
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Serie MHSHS3

Costruzione

216 + 825 Chiuso Aperto
v (s ® ® @ @
TPt E_'_‘ ]
s |
|
' L i
f ;
/|
232 + 280 Aperto
® @ ® «¢ © @
Componenti
N. Descrizione Materiale Nota
1 |Corpo Lega d'alluminio Anodizzato duro
. 916 + g25: Acciaio inox
2 |Pistone — -
232 + 980: Lega d'alluminio Anodizzato duro i
3 Camma Acciaio al carbonio | Trattato termicamente, trattamento speciale
4 |Dita Acciaio al carbonio | Trattato temicamente, ratiamento speciale
5 |Coperchio (A) Lega d'alluminio Anodizzato duro
6 |Piastrainferiore (A) Acciaio inox N. Descrizione Materiale Nota
7 |Tubo Acciaio inox 13 | Guarnizione NBR
8 |Guida Lega d'alluminio Anodizzato duro 14 | Guarnizione NBR
9 [Magnete Gomma sintetica 15 | Guarnizione NBR
10 |Brugola Acciaio al carbonio Nichelato 16 | Guarnizione pistone NBR
11 |Perno parallelo Acciaio inox 17 | Guarnizione stelo NBR
12 |Seeger Acciaio al carbonio Nichelato 18 | Guarnizione stelo NBR
Parti di ricambio/kit guarnizioni
Numero kit
MHSH3-32D | MHSH3-40D | MHSH3-50D | MHSH3-63D | MHSH3-80D Contenuto
MHSH3-16D | MHSH3-20D | MHSH3-25D
MHSHJ3-32D | MHSHJ3-40D | MHSHJ3-50D |MHSHJ3-63D | MHSHJ3-80D
Il kit comprende i componenti
MHSH16-PS MHSH20-PS MHSH25-PS MHSH32-PS MHSH40-PS MHSH50-PS MHSH63-PS MHSH80-PS N. 13, 14, 15, 16, 17 & 18

* | set guarnizioni comprende i componenti 13, 14, 15, 16, 17 e18 e pud essere ordinato utilizzando i codici di ordinazione del rispettivo diametro del tubo.

Parti di ricambio/soffietto di protezione (A)

Codice
N. Descrizione | Materiale MHSH3-32D MHSH3-40D MHSH3-50D MHSH3-63D MHSH3-80D
MHSHJ3-32D MHSHJ3-40D MHSHJ3-50D MHSHJ3-63D MHSHJ3-80D
Coperchio CRNow@) MHSHJ3-J32 MHSHJ3-J40 MHSHJ3-J50 MHSHJ3-J63 MHSHJ3-J80
19 antipolvere (A) FKM Not&) MHSHJ3-J32F MHSHJ3-J40F MHSHJ3-J50F MHSHJ3-J63F MHSHJ3-J80F
giNo=) MHSHJ3-J328 MHSHJ3-J40S MHSHJ3-J50S MHSHJ3-J63S MHSHJ3-J80S

Nota) CR: Gomma al cloroprene, FKM: Gomma al fluorurata, Si: Gomma siliconica

2.5-27

™

SVC



Costruzione

Pinza pneumatica a 3 dita Serie MHSH3

Blocco centrale/tipo cilindro

Componenti
N. Descrizione Materiale Nota
1 Staffa supporto spinta (P) Lega d'alluminio Anodizzato duro
2 Pistone (P) Lega d'alluminio Anodizzato duro
3 Sedo dello stelo Lega d'alluminio Anodizzato duro
4 Paracolpi Gomma uretanio
5 Stelo di spinta (P) Acciaio inox Cromatato duro
6 Magnete Gomma sintetica
7 Brugola Acciaio al carbonio Nichelato
8 Seeger Acciaio al carbonio Nichelato
9 Sferain acciaio Acciaio inox
10 | Guarnizione NBR
11 | Guarnizione NBR
12 | Guarnizione pistone NBR
13 | Guarnizione stelo NBR
Parti di ricambio/kit guarnizioni (Blocco centrale/tipo cilindro)
Numero kit
MHSH3-A32A MHSH3-A40A MHSH3-A50A MHSH3-AG3A MHSH3-AB0A Contenuto
MHSH32A-PS MHSH40A-PS MHSHS0A-PS MHSH63A-PS MHSH80A-PS II kit comprende i componenti 10, 11, 12 & 13

[T'set guarnizioni comprende i componenti 10, 11 e 13 e puo essere ordinato utilizzando i codici di ordinazione del rispettivo diametro del tubo.

Costruzione

Blocco centrale/tipo molla

@

@
@
®

Componenti
N. Descrizione Materiale Nota
1 Staffa supporto spinta (S) Lega d'alluminio Anodizzato duro
2 Coperchio (S) Acciaio inox
3 Sede della molla Acciaio inox
4 Forza Acciaio inox
5 Stelo spinta (S) Acciaio inox Cromatato duro
6 Brugola Acciaio al carbonio Nichelato
7 Brugola Acciaio al carbonio Nichelato
8 Seeger Acciaio al carbonio Nichelato
2.5-28
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Serie MHSHS3

Punto di presa

« La distanza dal punto di presa del pezzo dovrebbe rientrare nei parametri

Punto di presa Punto di presa
delle forze di presa date per ciascuna pressione, come indicato nei grafici
delle effettive forze di presa. = T =
* Nel caso si operasse con un punto di presa del pezzo oltre i valori /:km £ Tt
indicati, verrebbe applicato un carico eccessivamente sbalzato sulla ! —] 3 -+ f [— 3 —
sezione di scorrimento della dita con conseguenza dannose sulla vita del 1] o n
componente. L—\_H]_ [[]

Presa esterna

Forza di presa effettiva

L

Presa interna

L: Distanza dal punto di presa

« Forza di presa effettiva )
I valori indicati nei grafici si riferiscono alla forza di Forza di presa esterna

Forza di presa interna

presa espressa da tutte e tre le dita in contatto con
il carico da movimentare.

MHSH3-16D
15
z \\Pressione 0.6MPal
a ~_|
2 10 0.5MPa
1
= —————_ [0.4MPa
F g
S 5 — 0.3MPa
L
T ——— | | 02VPa
F F .
5 10 15 20 25 30
Punto di presa L mm
Presa esterna MHSSSHS—ZOD
30
~~_Pressione 0.6MP.
25 ~
2 \\ | |
3 20 ~—_0.5MPa
g i
o —
= 15 ———__0.4MPa
N ]
£ 10 —T— 0.2MPa
I e e N
5

0 5 10 15 20 25 30 35

Punto di presa L mm

] Presa interna \

MHSH3-25D
70

60
50
z
< \ Pressione 0.6MPg
R — >~ |
S 0.5MPa
o
—_ ~ \
T 30
P ~—~—~—_ 0.4MPa
g — i
g 20 0.3MPa
10 T TT——— 02MPq

0 10 20 30 40 50

Punto di presa L mm

MHSH3-16D
I I I
25
T
Pressione 0.6MPa
20 |
\ |
z —— 0.5MPa
® 15 \\i
[
= ———_| 04MPa
T 10 I
g — 0.3MPa
s ——1 0.2MPa——
0
5 10 15 20 25 30
Punto di presa L mm
MHSH3-20D
20 I Y |
~ 1]
35 \Pressmne 0.6MPar
30
z T
- T~ 05MPa
o 25
Qo T
3 4 — 0.4MPa | |
S — 0.3MPa
g 15 T
S B
L — 0.2MPa
10 -
5
0

5 10 15 20 25 30 35

Punto di presa L mm

MHSH3-25D
70

60
Pressione 0.6MPa
50 ™~ |
z I
© 0.5MPa
@ 40
= I~ 0.4MPa
e ¥ —— l
N ——~———_0.3MPa
2 20 *
——__0.2MPa
10
0

10 20 30 40 50

Punto di presa L mm
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Forza di presa effettiva

Pinza pneumatica a 3 dita Serie MHSH3

« Forza di presa effettiva
| valori indicati nei grafici si riferiscono alla forza di
presa espressa da tutte e tre le dita in contatto
con il carico da movimentare.

Presa esterna

] Presa interna ‘

Forza di presa esterna

Forza di presainterna

MHSH3-32D
100
80 Pressure 0.6 MPa T
z ™~ |
& 60 [——0.5MPa
£ — | oawmpa
N T
e 0.2MPa
20 ]
0.1MPa

0 10 20 30 40 50

Punto di presa L mm

MHSH3-40D
160
— Pressione 0.6 MP4
> 120 |
g T—_osmpa
= 80 0.4MPa——
<
a0 0.2MPa
— |
0.1MPa
. |

10 20 30 40 50

Punto di presa L mm

MHSH3-50D

250

200 _
z Pressione 0.6MPa|
© \\\\ ‘ ‘
@ 150 0.5MPa
S — |
= I
5 03MPal | —T—2:4MPa
< 100 i 1
- \\
2 0.2MPa —

I
50 Io.1mPa

0O 10 20 30 40 50 60 70

Punto di presa L mm

400
\\Pre‘sslone 0.6MPa
z 300 0.5MPa
; ——]__ 0
< — 0.4MPa
S 200 E—
S I ileTa
o
% 100 0.2MPa
0.1MPa
0 20 40 60 80 100

Punto di presa L mm

120 ‘
100 i =
\Presswn‘e 0.6MPa
z 80 E— 0.5MPa
« — |
® — 0.4MPa
5 60 i
kS —_— 0.3MPa
g 40 ——
2 0.2MPa
20 0.1MPa |
0
10 20 30 40 50
Punto di presa L mm
200
> 160 Pressione 0.6MPa|
© \\‘\ ‘
B 120 0.5MPa:
= I 0.4MPa
f—
g 8 —— 1 0.3MPa
o EE——
L 0.2MPa
40
0.1MPa
0
10 20 30 40 50
Punto di presa L mm
350
300
Z 250
g 200 | ~~~~_Pressione 0.6MPa
o —~— y
5 — [~ O5MPa
@ 150 —0.3MPa w
N [——— 0.4MPa
& ——
100 [—0.2MPa
50 O.iMPa
0 10 20 30 40 50 60 70
Punto di presa L mm
500
400 Pressione 0.6MPa—
z
© ~—1  05MPa
@ 300 ]
s ——_04MPa
5 —
g 200 e EMP‘a
(=}
1N (- 0.2MPa
100 ——
0.1MPa
0 20 40 60 80 100
Punto di presa L mm

e
MHL2
MHR
MHK

W2
W2
WHY2
WHW2
WRHQ

O
2
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Serie MHSHS3

Forza di presa effettiva

« Forza di presa effettiva
I'valori indicati nei grafici si riferiscono alla forza ~ Forza di presa esterna Forza di presainterna

di presa espressa da tutte e tre le dita in contatto
con il carico da movimentare.
MHSH3-80D MHSH3-80D
600 700
500 Pressione 0.6MPa 600 *essione 0.6MPa
—
z 500 0.5MPa—
Z 10 — 05MPa | | = ="
g T 0dMPa g 400 E— 0.4MPa —|
5 %0 ' s 0.3MPa
5 - !
< - —— 0.3MPa s 300 A
2 — 0.2MPa S 200 0.2MPa
('R
100 — 0.1MPa 100 0.1MPa
. [T ] . _ ]
’ ‘ 20 40 60 80 20 40 60 80
Punto di presa L mm Punto di presa L mm

] Presainterna \

Energia effettiva di blocco centrale di spinta

Tipo cilindro Metal) Tipo molla

MHSH3-32DA MHSH3-32DB

|_|— 60 11
= = — PA
I_I_ 50 / 10
PA / PB
Z o / Z 9 A
PA: Energia di spinta E / % /

._g’ 30 // R //

] ]

g 2 g 7 //
[ ’ :
lL _ ] —pB 10 6

0 01 02 03 04 05 06 0 1 2 3 4 5 6

PB: Forza della molla Pressione d'esercizio MPa Blocco centrale di spinta mm
MHSH3-40DA MHSH3-40DB
180 16
/
150 15
PA / PB
z / ﬁ 14 A
g 120 / g /
3 / E /
5 90 4 z L
S / S /
3 60 v 8 12 7
= O
i / 2
30 7 11
0 01 02 03 04 05 06 0 1 2 3 4 5 6
Pressione d'esercizio MPa Corsa blocco centrale mm

Nota 1) La spinta del tipo a cilindro si intende con lo
stelo di spinta in estensione.

SVC
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Pinza pneumatica a 3 dita Serie MHSH3

Energia effettiva di blocco centrale di spinta

[T
L]

£
I

PA: Energia di spinta

.

G,
gl

PB: Forza della molla

Pressione di esercizio MPa

Corsa blocco centrale mm

Tipo cilindro MNoad) Tipo molla
MHSH3-50DA MHSH3-50DB
300 25 i
PB
250 24
z 200 PA / z 23
©
; » -
£ 150 S 22
& // S
4100 E 2
It V 5
/ B
50 L 20
0 01 02 03 04 05 06 0 2 4 6 8 10 12
Pressione d'esercizio MPa Corsa blocco centrale mm
MHSH3-63DA MHSH3-63DB
600 34 i
PB
500 33
=z
=z
£ 400 LA £
& > £
S 300 8 3
S L ©
3 F MHZ
g 200 S 30
TR
pa MH
100 29
/ i Q
0 01 02 03 04 05 06 0 2 4 6 8 10 12 MHL2
Pressione d'esercizio MPa Corsa blocco centrale mm
MHSH3-80DA MHSH3-80DB
900 59 i
PB
750 57
z PA P =
600 £ 55
£ \ L~ E
5 450 L~ % 53
H P : MHC2
g 300 Y 51
g / 2
150 / 49 MHT2
Vv L
0 01 02 03 04 05 06 0 3 6 9 12 15 18 MHY2

MHW2

Notel) La spinta del tipo a cilindro si intende con lo

stelo di spinta in estensione.

O
:
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Serie MHSHS3

Dimensioni

MHSH3-16D + 25D

3X M4 profondita flettarag =~ ——— 6 X M3 profondita TB
EX_ P.C.D.R (foro di montaggio) (CoMessione apertura dia) CB CA Filettatura per fissaggio
~|T
Q@ ¢
w ° o2
2|2 29
o T35 o |.=
& 8|5 <| m| O Z|5
b E KK < =t
83H9 8%, prof. 3 ! H o
@WA, Prof. 1.5 "~ N
£ 12 BD P NB
% I G (Connessione chiusura dita) NA
& | ]
Vcal AD AE 3-23.2, diam controforo SB, Prof. controforo 4
AA P.C.D.R (Foro di montaggio)
Scanalatura di montaggio sensori (2 posizioni)
MHSH3-16D MHSH3-20D MHSH3-25D
/ \
© & ) \ \\
20 ‘_y
(mm)
Modello AA |Vca |[AD |AE |BA |BB |BC [BD |CA |[CB |[Vcc |DO |EC |EO |[FX |G | I J | K [NA NB
MHSH3-16D | 46 | 7 [105|285| 30 [305|34 |27 |7 |14 |175|195| 75| 95|12 |32 | 4 |10 | 4 8 [5h9 0s0
MHSH3-20D |49 | 7 [12 |30 |36 [365]|40 [ 28 |7 |14 |20 [22 |8 |10 |15 [34 | 5 |12 | 5 | 10 |6h9 Jus0
MHSH3-25D |55 | 8 [13 |34 |42 |425]47 |32 | 75 |175|235[265| 95 [125|18 [ 38 | 5 |14 | 6 | 12 |6h9 8o
Modello 0 P Q | R |[sB |TB WA ZA
MHSH3-16D | 2 M3 6 |24 |6 5 [17H9 *3%4% 13H10 5040
MHSH3-20D | 2.5 M5 7 | 29 | 65| 6 P1H9*3? [3H10*Q04
MHSH3-25D | 3 M5 8 |34 | 65| 6 p6HI? laH10*30%
2.5-33
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Pinza pneumatica a 3 dita Serie MHSH3

MHSH3-32D + 80D

3-UA, prof. filettatura UB

VA, prof. VB

oWA, prof. WB

3-YA, prof. filettatura YB

P

6-TA, prof. filettatura TB

(Connessione apertura dita)

CB _CA

[/

3-g SA, diam controforo SB, Profond. SC

N
™ =]
& s
21g =
Sl o
HERR
<Y O
X
~| I/ .
|
BD
o N
M | G (Connessione chiusura dita) lNA |
Vca AD AE
AA

Scanalatura di montaggio sensori (2 posizioni)
MHSH3-32D

MHSH3-40D

P.C.D.R (Foro di montaggio)

(Aperto DO)

(Chiuso Vce )

MHSH3-50D

MHSH3-80D

%
3y

\
| \¢A

A

e
MHL2
MHR
MHK

W2
W2
WHY2
WHW2
WRHQ

(mm)
Modello AA |Vca [AD |AE |BA |BB |BC |BD |CA |CB | Vec| DO|EC |EO|FX | G | I | J |K L M |[NA| NB o
MHSH3-32D | 63 | 9 [155 385 | 54 |545| 62 | 36 | 95| 19 |31.5/35.5(11.5|155| 22 [435| 6 |20 | 9 [2H9 *39%| 2 | 14 [8h9 86| 4.5
MHSH3-40D | 66 | 9 [17.5[39.5 | 62 |62.5| 72 |37 [105[19 |36 |40 |15 |19 [26 [45 | 7 [21 | 9 [3H9*3%%%| 2 | 16 [8h9 Soss| 4.5
MHSH3-50D | 80 |10 | 21| 49 | 74 |745| 84 | 46 |11.5| 26542 |48 |18 |24 |32 |555| 9 |24 |10 |4H9 *3°%°| 2 | 18 10h9.90ss| 5
MHSH3-63D | 91 |12 | 26 | 53| 92 [925(102 |50 [13 |28 |51 |59 |23 |31 |40 |61 [11 |28 |11 [6H9 *3%°| 3 | 24 12h93 04| 55
MHSH3-80D |108 |15 [31.5 |61.5 [112 1125|125 |57 |14 |31 [63 |73 |31 |41 |50 |72 |12 |32 |12 [8H9 *39%| 4 | 28 14h99.4s| 6
Modello P Q| R [sA |[sB|sc| TA |TB UA uB| VA [vB| wa |[wB| YA |vB ZA |zB |zC
MHSH3-32D M5 11 |44 |42 |8 | 7 M4 8 |[M5x0.8 |10 |4H9 990 4 |34H9 *8%2| 2 IM4x0.7| 8 |6H10%%®| 7.4 | 9
MHSH3-40D | M5 12 |52 |42 |8 | 7 M4 8 |M5x0.8 | 10 |4HQ *0030| 4 |42Hg *0%2| 2 M4 x 0.7 | 8 fOH10%3%®n1.4 | 9
MHSH3-50D M5 14 |63 |51 | 95| 8 M5 10 | M6x1 |12 [5H9 *30%| 5 |52H9 *30™4| 2 |M5x 0.8 |10 [12H10'39°13.4 | 10
MHSH3-63D | M5 17 |78 |66 (11 | 8 M5 |10 |M8x1.25| 16 [6H9 39| 6 [65H9 39|25 | M6 x1 |12 [16H10%0°"°N7.4 | 12
MHSH3-80D | Rc1/8 |20 | 98 |6.6 |11 | 8 M6 |12 |[M8x1.25| 16 [6H9 *39%| 6 |[g2H9 9%7| 3 | M6x1 |12 POH10"3%®Pp1.4 | 15
2.5-34
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Serie MHSHS3

Dimensioni: Blocco di spinta/tipo cilindro

MHSH3-32DA + 80DA

M5 prof. filettatura UD
(attacco rientro del blocco di spinta) Blocco in estensione ZF
FX Blocco in rientro ZG 3-UC w
3
™
1 X
_\.._._ | I
@ ululo
- = - i — o|d|a
[SEESIESY
Y
AH ZH, prof. filettatura ZI
AJ AG
(AF)
(Attacco estensione del blocco di spinta)
Scanalatura di montaggio sensori con blocco di spinta (2 posizioni)
MHSH3-32DA MHSH3-40DA MHSH3-50DA
\\ &
| N %
o
™| ™ 3 [ ©
S| ™ | 0
5 ~NE N 3 I L
] 0| N [
12 .5, ©
Te]
12 6
-] -]
16 |
MHSH3-63DA MHSH3-80DA
X
)
& [
(Dl Qf’
I \
T | 1
o | AN 3 NN 3
S|~ |
= | |s - 6
18 21
L [
Nota) Per le dimensioni consultare MHS 3-32 + 80D a
pag. 16.
(mm)
Modello AF |AG |AH |AJ |BE BF BG |CC |FX uc UD |UE VA VB | ZD |ZE | ZF |ZG ZH zZl |23
MHSH3-32DA |35 |26 | 9 | 9 |30 [32h9 Sgs | 535 | 9.5 22 M5 10 |55 |4H9 *30%0 | 4 6 | 5 |20 |15 M3 6 |35
MHSH3-40DA |36 |27 |12 | 9 |38 [40h9 $¢ | 615 (13,5 | 26 M5 10 |55 [4H9 *3%0 | 4 |10 | 8 |21 |16 M5 10 |45
MHSH3-50DA |44 |33 |15 |11 | 48 |50h9 24 | 735 |17.5]| 32 M6 12 |6.6 [5H9 *3%0 | 5 |12 |10 |28 |18 M6 12 |5
MHSH3-63DA |48 |35 |18 |13 |58 [60h9 Sg7 | 915 (20 |40 M8 16 [8.6 |[6H9 390 | 6 |16 |14 |32 |22 M8 16 |7
MHSH3-80DA |58 |45 |20 |13 |68 [70n9 047 [1115 (25 | 50 M8 16 |86 |6H9 9% | 6 |20 |17 |41 |26 M10 20 |8
2.5-35
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Pinza pneumatica a 3 dita Serie MHSH3

Dimensioni: Blocco di spinta/tipo molla

MHSH3-32DB + 80DB

Blocco in estensione ZF

Blocco in rientro ZG

Prof. filettatura UD

3-UC

3-gUE

r

|

|

1

T
oBE
2BF
2BG

QI N
|z
VA, prof. VB
gWC, prof. WD
AH ZH, prof. filettatura ZI
AJ AG |
(AF) |
5 W2
SIS MHL2
- MHK
AF
MHSH3-32DB, 40DB
Nota ) Per le misure, consultare MHSH3-32 + 80D a
pag. 34. MHT2
Modello AF |AG |AH |AJ | BE BF BG | FX uc UD | UE VA VB WC WD | ZD | ZE | ZF | zG —
MHSH3-32DB |18 | — | 9 | 9 | — [32h9 Qo | 535 | 22 M5 |10 [55 [4H9 3% | 4 [ 2031 [15 | 6 | 5 |20 | 15 MHW?
MHSH3-40DB | 21 | — |12 9 | — [40n9 Zos | 615 | 26 M5 10 |55 [4H9 1390 | 4 | 249 |15 |10 | 8 |21 |16 L
MHSH3-50DB |30 |19 |15 | 11 | 48 [50h9 84 | 735 | 32 M6 12 | 6.6 |[5H9 *0%0 | 5 | 3201 |15 |12 [ 10 |28 | 18 MRHQ
MHSH3-63DB | 35 |22 |18 | 13 | 58 [60h9 8., | 915 | 40 M8 16 | 8.6 [BH9 1390 | 5 | 42 %9 |2 16 |14 |32 | 22 L~
MHSH3-80DB | 48 |35 |20 |13 | 68 |70n9 $q7, 1105 | 50 M8 16 |86 [6H9 90 | 6 | 52901 |2 20 | 17 | 41 | 26 Sensori
Modello ZH VA | ZJ
MHSH3-32DB M3 6 | 35
MHSH3-40DB M5 10 | 45
MHSH3-50DB M6 12 | 5
MHSH3-63DB M8 16 | 7
MHSH3-80DB M10 [ 20 | 8
2.5-36
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Serie MHSHS3

Dimensioni: Passante con soffietto di protezione

MHSHJ3-32D + 80D

3-UA, prof. filettatura UB

P.C.D.R (foro di montaggio)

3-YA, prof. filettatura YB

P

(Connessione apertura dita)

CB | CA

6-TA, prof. filettatura TB

Filettatura per fissaggio

13 I| —
g2 o8
IS o>
T S|o
S X cla
- 3 8|2
— <6
y _ﬁ =
=M 7S T ——
(Connessione chiusura dita)
Vca AD AE
AA
3-gSA, diam controforo SB, Profond. SC (Vedere sezioni SD - SD)
P.C.D.R (Foro di montaggio)
Scanalatura di montaggio sensori (2 posizioni)
MHSHJ3-32D MHSHJ3-40D MHSHJ3-50D
[5)
(%]
5
c
S
&’ (diam controforo SB)
—
<
_J.GesA)
Viste SD - SD
(mm)
Modello AA |Vca |[AD |AE | AL [B | CA | CB|Vcc| DO| EC| EO|FX |[HA |HB | J [K L M NB
MHSHJ3-32D | 63 | 3 |24 |36 |54 |54 | 95|19 |31.5|355|115|155[22 |76 [ 65 | 20 | 9 |[2H9 39| 2 |8h9 436
MHSHJ3-40D | 66 | 3 |26 |37 |57 |62 [105|19 [36 |40 |15 |19 |26 |8 |75 |21 | 9 |[3H9 09 | 2 |8h9 Qo
MHSHJ3-50D |80 | 3 [31 |46 |70 | 74 |115|265|42 |48 |18 |24 |32 [103 |88 | 24 |10 |4H9 *§%°| 2 10h9 J4es
MHSHJ3-63D | 91 | 4 [37 |50 |79 |92 |13 |28 |51 |59 |23 |31 |40 125 [106 | 28 |11 |6H9 *3%° | 3 12h9 34
MHSHJ3-80D 108 | 5 |46 |57 |93 |112 |14 |31 |63 |73 |31 [41 |50 |158 [130 | 32 |12 |8H9 *3%6 | 4 14h9 o4
Modello [¢) P Q | R |SA |sSB [sC TA TB UA |uB VA |vB| wAa |wB YA |YB ZA
MHSHJ3-32D |45 |[M5x0.8 |11 |44 (42 |8 |7 M4 8 M5 10 |4H9 *39%0 | 4 [34H9 *3062 M4 8 |6HI0 *3%48
MHSHJ3-40D |45 |[M5x0.8 |12 |52 |42 |8 |7 M4 8 M5 10 [4H9 *00%0 | 4 |42Hg *9062 | 2 M4 8 [10H10 *90%8
MHSHJ3-50D |5 |M5x0.8 |14 |63 |51 | 95| 8 M5 10 M6 12 |5H9 *3%%0 | 5 |52Hg *307 | 2 M5 10 |12H10 3970
MHSHJ3-63D |55 |[M5x0.8 |17 |78 [6.6 [11 | 8 M5 10 M8 16 |6H9 *39%0 | 6 |[65H9 *30™4 | 2. M6 12 |16H10 070
MHSHJ3-80D |6 Rc1/8 |20 |98 |66 |11 |8 M6 12 M8 16 |6H9 *09%0 | 6 |g2Hg *3%7 | 3 M6 | 12 |20Hi0 *3%84
2.5-37

™



Pinza pneumatica a 3 dita Serie MHSH3

Dimensioni: Blocco di spinta/tipo a cilindro con soffietto di protezione

MHSHJ3-32DA + 80DA

M5

(attacco rientro del blocco di spinta)

ZH, prof. filettatura ZI

Blocco in estensione ZF 3-UcC Prof. filettatura UD
Blocco in rientro ZG
Y
(\ e
% \ '
| — '@- o | _ wu O]
L ] (- 2lg|d
[aQ il
N | N
]
ZJ |
VA, prof. VB E
AH
[
M5 Al AG
(Attacco estensione del blocco di spinta) (AF)
Nota) Per le misure, consultare MHSHJ3-32 + 80D a pag.2.5-37.
Per le misure delle scanalature di montaggio sensori,
consultare MHSH3-32 + 80DA a pag. 2.5-35.
(mm)
Modello AF |AG |AH |AJ |BE BF BG |CC | FX uc ubD VA VB |zD | ZE | zZF | zG ZH Zl |23
MHSHJ3-32DA |35 [26 | 9 | 9 |30 [32h9 S | 535| 95| 22 M5 10 [4H9 *300 | 4 6 | 5|14 | 9 M3 6 |35
MHSHJ3-40DA | 36 |27 |12 | 9 |38 [40h9 S¢s | 615 (135 | 26 M5 10 [4H9 *3%%° | 4 |10 | 8 |15 | 10 M5 10 |45
MHSHJ3-50DA | 44 |33 |15 | 11 | 48 |50h9 Joe | 735 [17.5 | 32 M6 12 |5H9 *3%0 | 5 |12 |10 |21 | 11 M6 12 |5
MHSHJ3-63DA | 48 |35 | 18 | 13 | 58 |60h9 S47s | 915 |20 | 40 M8 16 |6H9 *3%0 | 6 |16 |14 |24 | 14 M8 16 |7
MHSHJ3-80DA | 58 |45 |20 |13 | 68 [70n9 S¢7s [1115[25 | 50 M8 16 |6H9 *3%%° | 6 |20 |17 |31 | 16 M10 20 |8

™
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MHR
MHK

W2
W2
WHY2
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Serie MHSHS3

Dimensioni: Blocco di spinta/tipo a molla con soffietto di protezione

MHSHJ3-32DB + 80DB

Prof. filettatura UD

ZH, prof. filettatura ZI

FX Blocco in estensione ZF 3-ucC
Blocco in rientro ZG

3-gUE

|

|

|

f
2BE
oBF
2BG

AH
AJ AG
(AF)
wl o |
G| @
s ®

AH

| AF

L MHSHJ3-32DB, 40DB

_

Nota) Per le misure,consultare MHSHJ3-32 per 80D a

pag. 2.5-37.
(mm)
Modello AF |AG |AH | AJ | BE BF BG | FX uc UD | UE VA VB wC WD | zD | ZE | zF
MHSHJ3-32DB | 18 | — | 9 9 | — [32n9 See | 535 | 22 M5 10 |55 [4H9 *3%° | 4 | 203t | 15| 6 | 5 | 14
MHSHJ3-40DB | 21 | — |12 9 | — [40n9 Joe | 615 | 26 M5 10 |55 [4H9 300 | 4 | 24 "3 |15 | 10 8 | 15
MHSHJ3-50DB | 30 | 19 |15 | 11 | 48 |50n9 34 | 735 | 32 M6 12 | 6.6 [5H9 %0 | 5 [ 32%1 |15 |12 [10 | 21
MHSHJ3-63DB | 35 | 22 |18 | 13 | 58 |60n9 So7 | 915 | 40 M8 16 | 8.6 [6H9 *9%0 | & | 42 %31 | 2 16 | 14 | 24
MHSHJ3-80DB | 48 | 35 | 20 | 13 | 68 |70h9 o7, |1115 | 50 M8 16 |86 [6H9 *3%° | 6 | 52 %3t | 2 20 | 17 | 31
Modello de ZH A
MHSHJ3-32DB | 9 M3 6 |35
MHSHJ3-40DB | 10 M5 10 |45
MHSHJ3-50DB | 11 M6 12 |5
MHSHJ3-63DB | 14 M8 16 |7
MHSHJ3-80DB | 16 M10 20 |8

2.5-39
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Pinza
pneumatica
a 3 dita con

apertura
maggiorata

Serie MHSL 3

216, 820, 825, 832, 940, 50, 863, 80, 3100, g125

Codici di ordinazione

Diametro cilindro

Diametro cilindro e

PNGENPAE MHSL 3 —20/ D —FON

Apertura maggiorata T
Numero dita

Numero di sensori
Nil 2 pz.
S 1 pz.

dlta

Tipo di sensore

[Nil | Senzasensore (Anello magnetico incorporato) [
Caratteristiche dei sensori

Questi sensori sono stati cambiati.
Contattare SMC o riferirsi @ www.smeworld.com

FON=MIN
FOP=MOP
FOB=M9B

FONV=MINV
FOPV=MIPV
FOBV=M9BV

16 16mm -
20 | 20mm i ) : Tensione Tipo di sensore | Lunghezzacavi(m)« |-
25 25mm Tipo Fsu';ﬂ:?ee Coglr;i?isggne LD cait dicarico |piesore comessioneektica| 0.5 | 3 | 5 Cﬁnc;l
P cc ca Pependcolard In linea |(—) | (L) | (2) e —
o -
S 3fili _
9 (NPN) 5V, FONV| FON (@ | @
. o Hli
Funzione e g — (S’,\Ig) 12v FOPV|(FOP | @ | @ | — Relé
ID [ Doppio effetto o Grommet | Si 24V|— — el
S FOBV| FO9B (@ (@ | —
8 Resistente 2 fili 12v
G | s — |F9BA|—|® | O
n bicolore)
= Lunghezza cavi: 0.5m..........— (Esempio) F9B
3m.......L (Esempio) F9BL
5m ........ Z (Esempio) F9BZ
D-F9BA solo e disponibile come "L".
= | sensori indicati con "O" si realizzano su richiesta.
. oy Nota 1) Prestare attenzione all'isteresi dei sensori con LED bicolore.
D|am etI’O Cl I n d ro Nota 2) Ulteriori informazioni sui sensori da p. 2.11-1.
Apertura maggioratal . .
Numero di sensori
Numero dita Ns” 12
Diametro cilindro/ l Tipo di sensore
32 | 32mm Nil | Senzasensore (Anello magnetico incorporato) |
40 | 40mm Caratterlstlche dei sensori
50 ngm Tino Funzione |Connessione| LED | Uscita |Tensione di carico | Tipo di sensore | Lunghezza cavi (m)* |  Carico
gg Somm p speciale | elettrica cC ca | In linea perpendicolre] 0.5 (Nil)| 3 (L) | 5 (2) | applicabile
o, T 3 3PN [ | L[ Y69 [Y50A [ @ [ @ [ O [cimii
PR 125mm 's — 3 i (PNP) ' YIPV |YP |®@ @ | O | IC
% 2fili 12V Y6B |Y5B | @ [ ] o —
17 Indicazione - [ 3fili (NPN) Y7NWV| YINW | @ [ ] O |Circuiti| Relé,
didiagnostica| Grommet | - Si " 24V [5V, 12V | —
Funzione ¢ | = |"'(& 31ii (PNP) YIPWY[Y7PW | @ | @ | O | IC |PLC
- = hicolore YIBWV|Y/BW | @ | @ o
B Dopplo effetto 8 Resisterzte 2 fili 12V _
H = all'acqua
Simbolo [ — |YBA| — | ® | O
_ _ _ [%2] bicolore )
’ = Lunghezza cavi: 0.5m ......... — (Esempio) Y59B
! 3m ......L (Esempio) Y59BL
5m ........ Z (Esempio) Y59BZ
D-Y7BA solo € disponibile como "L".
| sensori indicati con "O" si realizzano su richiesta.
| —| Nota 1) Prestare attenzione all'isteresi dei sensori con LED bicolore.
Nota 2) Ulteriori informazioni sui sensori da p. 2.11-1.
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Serie MHSL3

Modelli e dati tecnici

Modello IMHSL3-16D MHSL3-20D |MHSL3-25D [MHSL3-32DMHSL 3-40D|MHSL3-50D{MHSL 3-63D|MHSL3-80D {MHSL3-100D |MHSL3-125D
Diametro cilindro mm 16 20 25 32 40 50 63 80 100 125
Fluido Aria
Pressione d'esercizio MPa 50 +0.6 ‘ 50+ 0.6
Temperatura d'esercizio °C 50 + 60
Ripetibilita mm +0.01
Max. frequenza d'esercizio c.p.m. 120 ‘ 60 30
Lubrificazione Non richiesta
Funzione Doppio effetto
Forza di presa effetiva Fozadipresal 1y 25 42 74 118 187 335 500 750 1,270
Nalla pressione di 05MPa | FoZadipresa | 4 g 28 47 82 130 204 359 525 780 1,320
Corsa di apertura/chiusura mm (diametro) 10 10 12 16 20 28 32 40 48 64
Peso g 80 135 180 370 550 930 1,550 2,850 5,500 11,300

Costruzione

Nota 1) | valori per 16 + @25 sono con il punto di presa L = 20mm, e perr 32 + @63 con il punto di presa L = 30mm, e per @80 + 2125 con il punto di

presa L = 50mm.

Vedi la "Forza di presa effettiva" "da p.2.5-42 + 2.5-44.
Nota 2) | valori del diametro aperto o chiuso si applicano alla forza di presa esterna dei carichi

Aperto

i

7

Componenti
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
1 Corpo Lega d'alluminio Anodizzato duro 8 Magnete Gomma sintetica
2 Pistone Lega d'alluminio Anodizzato duro 9 Seeger Acciaio al carbonio Nichelato
3 Camma Acciaio al carbonio | Trattato termicamente, trattamento speciale 10 Guarnizione pistone NBR
4 Dita Acciaio al carbonio | Trattato termicamente, trattamento speciale 11 Guarnizione stelo NBR
5 Coperchio Lega d'alluminio Anodizzato duro 12 | Guarnizione NBR
6 Piastra inferiore Acciaio inox 13 | Guarnizione NBR
7 Vite di fissaggio Acciaio inox
Parti di ricambio/kit guarnizioni
Numero kit
MHSL3-16D |MHSL3-20D |MHSL3-25D |[MHSL3-32D |MHSL3-40D [MHSL3-50D [MHSL3-63D |MHSL3-80D [MHSL3-100D |[MHSL3-125D Contenuto
MHSL16-PS |MHSL20-PS |MHSL25-PS |MHSL32-PS |MHSL40-PS |MHSL50-PS |MHSL63-PS |MHSL80-PS |MHSL100-PS [MHSL125-PS :Lkii&oﬂ?rlezﬁd; igompone"ti

[Tl set guarnizioni comprende i componenti 10, 11 e 13 e puo essere ordinato utilizzando i codici di ordinazione del rispettivo diametro del tubo.
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Punto di presa

Pinza pneumatica a 3 dita Serie MHSL 3

« La distanza dal punto di presa del pezzo dovrebbe rientrare nei parametri

delle forze di presa date per ciascuna pressione, come indicato nei grafici

delle effettive forze di presa.

« Nel caso si operasse con un punto di presa del pezzo oltre i valori indicati,
verrebbe applicato un carico eccessivo con conseguenze dannose sulla

vita del componente.

Forza di presa effettiva

—

Punto di presa

Punto di presa

I_ﬁ
L
Presa esterna

|
]

N—]

Presa interna

L: Distanza dal punto di presa

« Forza di presa effettiva

I valori indicati nei grafici si riferiscono alla forza di
presa espressa da tutte e tre le dita in contatto

con il carico da movimentare.

h
o

] Presa esterna \

] Presainterna \

Forza di presa esterna

Forza di presainterna
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Serie MHSL3

Forza di presa effettiva

 Forza di presa effettiva

I valori indicati nei grafici si riferiscono alla forza di
presa espressa da tutte e tre le dita in contatto

con il carico da movimentare.

h
o

’ Presa esterna \

] Presa interna \

2.5-43

Forza di presa esterna

Forza di presainterna
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Pinza pneumatica a 3 dita Serie MHSL 3

Forza di presa esterna

Forza di presainterna
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Serie MHSL3

Dimensioni

MHSL3-16D + 25D

oWA prof. 1.5

P.CD.R
(foro di montaggio)

(AA)
3 AB
912 T e
2|3
i b
Q| b |
<5 <
o
l ]
X
-
| e —|
&
5o 2 AD
% 1
H_ G

Scanalatura di montaggio sensori (2 posizioni)

MHSL3-20D, 25D

MHSL3-16D

CcB 7

6 X M3 profondita TB

(filettatura per fissaggio)

3-gSA, diam controforo SB,

Profond. SC

P.C.D.R (Foro di montaggio

P

(Aperto DO)
(Chiuso Vcc)

P

(Connessione chiusura dita)

(Connessione apertura dita)

Dimensioni controforo di montaggio
MHSL3-16D

)
N¢
Dimensioni tra () si riferiscono ai modelli 25.
Nota) La strutturazione del controforo di montaggio differisce
unicamente per la sezione del foro tra le scanalature di
montaggio sensori (216 e 820 solamente).
(mm)
Modello AA |AB |AD |[BA |BB |BC |BD | CB | DO |Vcc |[EO |EC |FX |FY | FZ | G H 1 J K |NA NB
MHSL3-16D 43.5 [40.5 | 28 30 | 40 |30.6| 12 |14 |235|185|135| 85[125|11 3 [305]7 4 10 4 8 | 5h9 J0a0
MHSL3-20D 46 (43 |29 36 | 45 [366] 16 |14 |26 |21 14 9 14513 3 [32 4 12 5 11 | 6h9 3030
MHSL3-25D 49 |46 |315| 42 | 52 |426| 19 [165[30 |24 |16 10 [17 |145| 5 [342 |78 |45 | 14 6 13 | 6h9 Jos0
Modello NC | O P Q R |[SA |SB |SC | TB UA VA VB WA XA XB
MHSL3-16D 5 |2 M3 6 | 25 | 34|65| 5 5 M3 2H9 *39%5 | 2 |17H9 T304 | oHg *00% 2
MHSL3-20D 7 |25 M5 7 | 29 | 34|65 8 6 M3 2HQ *09% | 2 |21H9 *3%52 | 2HQ *00% | 2
MHSL3-25D 7 |3 M5 8 |34 |45 |8 8 | 6 M4 3H9 0% | 3 |26H9 0%* |3H9 9% | 3
2.5-45



Pinza pneumatica a 3 dita Serie MHSL 3

MHSL3-32D =+ 80D

Scanalatura di

3-UA prof. UB

Scanalatura di montaggio sensori

P.C.D.R (foro di montaggio)

(AA)
Vea,| AB
e
| 3
Q1@ ] =
o
g2 ] J
<yO
A ¥!
i N —|
-
M
L L a0
H_ G
CB CA

3-gSA, diam controforo SB, Profond. SC

P

P.C.D.R (Foro di montaggio)

6-TA prof. filettatura TB

Filettatura per fissaggio

(Aperto DO)
(Chiuso Vec )

&l

montaggio sensori (4 posizioni)

P

(Connessione apertura dita)

(Connessione chiusura dita)

Dimensioni controforo di montaggio
MHSL3-32D

Nota) La strutturazione del controforo di montaggio
differisce unicamente per la sezione del foro di montaggio

tra le scanalature di montaggio sensori (solo 27732)
(mm)

Modello AA | AB |Vca |AD |BA |BB | BC | BD | CA |CB |DO |Vcc |EO |EC |FX |FY |FZ | G H |1 |3 K
MHSL3-32D |58 |55 | 3 355 | 52 | 72 | 526 | 24 8 |20 |42 |34 |22 |14 |22 |195| 5 [39.6 (104 | 5 | 20 9
MHSL3-40D |64 |61 | 3 385 | 62 | 82 | 626 | 30 9 |22 |47.5 375|265 |16.5 [26.5 (235 | 6 [425 (135 | 7 |21 9
MHSL3-50D | 775| 745| 3 [465 | 70 | 104 | 70.6 | 32 9 [29 |60 |46 |36 |22 |31 |28 6 [51.3 177 8 |24 |10
MHSL3-63D |89 |8 | 4 |51 86 [120 | 86.6 | 40 | 12 |305 |70 |54 |42 |26 |38 [345 | 7 |585 |195| 10 |28 | 11
MHSL3-80D 116 [111 5 |70 |106 | 140 [106.6 | 50 | 14 |37.5 |80.5 |60.5 |48.5 |28.5 |47.5 (435 | 8 |785 |235| 11 |32 | 12
Modello L M | NA NB |[NC | O P Q | R |SA [sSB | sC TA B UA UB VA VB
MHSL3-32D | 2H9 *39% | 2 16 | 8h9 5o | 10 | 45 M5 11 | 44 |45 | 8 8 M4 8 M4 6 |3H9 *3%%5| 3
MHSL3-40D [3H9*3%% | 2 | 18 [8h9 5o | 10 |45 M5 12 [ 53 |55 | 95| 95 M4 8 M5 10 |4H9 *30%0 | 4
MHSL3-50D [4H9*3%® | 2 [ 20 [10h9 Bps | 12 [ 5 M5 14 | 62 |55 | 95| 95| M5 10 M5 10 |4H9 *3%°| 4
MHSL3-63D | 6H9"9%6 | 3 | 26 j2h9 Jus| 14 |55 M5 17 | 76 |66 |11 |17 M5 10 M6 12 |5H9 3% 5
MHSL3-80D | 8H9*3%6 | 4 | 30 [14h9 o | 16 | 6 Rc1/8 | 20 | 95 | 6.6 |11 |23 M6x1 | 12 M6 12 |6H9 *39%0 | 6
Modello WA  |wB XA XB | Y

MHSL3-32D  [34H9 *3%2| 2 [3H9 *30%%| 3 |6

MHSL3-40D  [42H9 *3%2| 2 |4H9 0% | 4 |8

MHSL3-50D  [52H9 *3974| 2 |4H9 *§%%0| 4 |7

MHSL3-63D  |65H9 34| 25 |[5H9 0% | 5 |75

MHSL3-80D  [82H9 *3%7| 3 |6H9 *3%° | 6 |9
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Serie MHSL3

Dimensioni

MHSL3-100D, 125D

3-gSA, diam controforo SB, Profond. SC
P.C.D.R (Foro di montaggio)

° AA
225 SWA orof. WB (AA) > 6-TA prof. filettatura TB
20 prot. Vea AB (filettatura per fissaggio)
K3
i ‘ ,
= = 5 o 1
e = ¢ ’ ) 510
o
218 = ST S ols
25 | ® - Oy 2|3
¥ © 2.2
S - S =T of 23
4 9 =
M, NB »
3-UA Prof. filettatura 6 UB . ||l._AD NA_|
P.C.D.R (foro di montaggio) H,| G BD
CB CA P
E (Connessione apertura dita)
=
P
(Connessione chiusura dita)
MHSL3-100D MHSL3-125D

(mm)

Modello AA | AB |Vca | AD |[BA |BB |[BC |BD |CA |CB |DO |Vcc [EO |EC |FX |FY |FZ | G H I J K
MHSL3-100D 135 [ 129 | 6 78 [134 | 184 [1346| 56 | 18 |445 103 | 79 | 65 | 41 | 59 | 54 10 86 | 31 14 | 38 | 15
MHSL3-125D |[175 [167 | 8 102 [166 | 234 [166.6| 66 | 24 |54 132 |100 | 80 |48 | 74 |68 |12 [112 | 43 17 | 52 | 21

Modello L M | NA NB NC | O P Q | R [sA [sB |sc TA B UA UB VA
MHSL3-100D | 8H9 3% | 4 | 37 [18h9 2043 |21 | 75| Rc1/4 |23 [118 | 9 |14 | 31 M8 16 M8 16 | 8H9 %006
MHSL3-125D [10H9 *3%%% | 6 | 43 [22h9 20, | 25 [105 | Rc3/8 |31 (148 | 11 [175 | 32 M10 20 M10 20 [10H9 9%
Modello VB WA WB XA XB
MHSL3-100D | 6 [102H9 3%7| 4 | 8H9 *3%6| ¢
MHSL3-125D | 8 |[130H9 31®| 6 [10H9 *3%%° | 8
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Pinza

a 4 dita

ad apertura
parallela

serie MHS4

216, 920, 825, 832, 940, 50, 863

Codici di ordinazione

Diametro cilindro

016+ 075 DT

20| D —

— |

FON

Questi sensori sono stati cambiati.
. . Contattare SMC o riferirsi a www.smcworld.com
N di Numero di sensori  {"FgNaMIN  FINVaMINV
umero dita Nil 2 FOP=M9P  FOPV=MIPV
s 1 | FOB=MIB  FOBVmMOIBV
Tipo di sensore
. [ Nil [ Senzasensore (Anello magnetico incorporato) |
Diametro @ - - -
Caratteristiche dei sensor
16 16mm
Tensione Tipo di sensore | Lunghezza cavi (m)*
20 20mm p ] : A ; )
25 | 25mm Tipo Zugi'(;?: Cgrllgtetsr?(l:?e LED | Uscita | di carico Direzione comessione eletica 0.5 | 3 | 5 acﬁcr:b?le
pec cc ca |pemendcoare In linea| &) | (L) | (2) &
S 3 il FONV|FON | @ | @ | —
3 (NPN) 5V
Funzione e § - _ (,33,\?,2) 12y FOPVIFOP | @ | @ | — |0
ID_|Doppio effetto o Grommet| Si 24— — e
,2 FOBV|F9B (@ (@ | —
§ Resistente 2 fili 12v
5 allacqua — |F9BA| — | @ | O
% bicolore )
= Lunghezza cavi: 0.5m ........ —  (Esempio) F9B
3m....... L (Esempio) F9BL
5m....... 4 (Esempio) F9BZ
D-F9BA solo & disponibile come "L".
+ | sensori indicati con "O" si realizzano su richiesta.
. p: Nota 1) Prestare attenzione all'isteresi dei sensori con LED bicolore.
Dl am etro Cl I n d ro Nota 2) Ulteriori informazioni sui sensori da p. 2.11-1.
Numero di sensori
Numero dita ’;” ipZ'
:
Diametro Tipo di sensore
32 | 32mm \ Nil \ Senza sensore (Anello magnetico incorporato) ]
40 | 40mm Caratteristiche dei sensori
50 | 50mm Tino | Funzione Comessione | LED | Uscita Tensione di carico | Tipo di sensore | Lunghezza cavi (m)* |  Carico
63 | 63mm PO speciale | elettrica cc ca | In linealpependeoae| 05 () | 3(L) [ 5(2) | applicabile
§ 3ili (NPN) 5V 12V Y69A |Y50A | @ [ ] O |Circuiti
= — 3ili (PNP) ' Y7PV | YTP (] [ ] IC
% 2 il 12v Y69B |Y59B | @ [ ] O —
@ | Indicazione . [Sii(NPN) YINWV| Y/NW | @ | @ | O [Circuiti| Rel,
Funzionee | o |ddamosica Grommet | St [ ayp) | 24V 12/ = [yzpwy[v7ew [ @ [ @ | O | IC |PLC
Doppio effetto 5 | bicolore) | N Y7BWV| Y7BW | @ [ O
. % Resistente allacqua 2fil v —
Simbolo 8 | (obior) — |YBA| — | ® | O
[ * Lunghezza cavi:  0.5m ........ — (Esempio) Y59B
‘ 3m.....L (Esempio) Y59BL
5Sm........ Z  (Esempio) Y59BZ
D-Y7BA solo é disponibile come "L".
+ | sensori indicati con "O" si realizzano su richiesta.
| Nota 1) Prestare attenzione all'isteresi dei sensori con LED bicolore.
Nota 2) Ulteriori informazioni sui sensori da p. 2.11-1.
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Serie MHS4

Modelli e dati tecnici

Modello MHS4-16D [MHS4-20D MHS4-25D [MHS4-32D [MHS4-40D|MHS4-50D MHS4-63D
Diametro cilindro mm 16 20 25 32 40 50 63
Fluido Aria
Pressione d'esercizio MPa 50+ 0.6 ‘ 50+0.6
Temperatura d'esercizio °C -50 + 60
Ripetibilita mm +0.01
Max. frequenza d'esercizio c.p.m. 120 ‘ 60
Lubrificazione Non richiesta
Funzione Doppio effetto
Forza Notad)| Forza di presa esterna 10 19 31 55 88 140 251
effettiva di presa N alla = =
pressione di 0.5 MPa | Forza di presa interna 12 21 35 61 97 153 268
Corsa di apertura/chiusura mm 4 4 6 8 8 12 16
Peso g 66 110 154 300 390 590 1,095
Nota ) | valori per g16 + @25 sono con il punto di presa L = 20mm, e perr 32 + @63 con il punto di presa L = 30mm.
Consultare i dati in "Effettiva presa di forza" per la presa di forza ad ogni posizione di presa.
Costruzione
Chiuso Aperto
T R
B [ 1 i
=5 g0
AN/ 74
' R g B ' [ B
® 11
Componenti
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
1 | Corpo Lega d'alluminio Anodizzato duro 8 | Magnete Gomma sintetica
2 | Pistone Lega d'alluminio Anodizzato duro 9 | Seeger Acciaio al carbonio Nichelato
3 | Camma Acciaio al carbonio | Trattato termicamente, trattamento speciale 10 | Guarnizione pistone NBR
4 | Dita Acciaio al carbonio | Trattato termicamente, trattamento speciale 11 | Guarnizione stelo NBR
5 | Coperchio Lega d'alluminio Anodizzato duro 12 | Guarnizione NBR
6 | Piastrainferiore Acciaio inox 13 | Guarnizione NBR
7 | Vite difissaggio Acciaio inox
Parti di ricambio/kit guarnizioni
Numero kit
MHS4-16D MHS4-20D MHS4-25D MHS4-32D MHS4-40D MHS4-50D MHS4-63D Contenuto
MHS16-PS MHS20-PS MHS25-PS MHS32-PS MHS40-PS MHS50-PS MHS63-PS &Fg&oﬂ?fzd: igompone”t'

[l set guarnizioni comprende i componenti 10, 11 e 13 e pud essere ordinato utilizzando i codici di ordinazione del rispettivo diametro del tubo.
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Punto di presa

Pinza pneumatica a 4 ditaSerie M HS4

e La distanza dal punto di presa del pezzo dovrebbe rientrare nei

parametri delle forze di presa date per ciascuna pressione, come

indicato nei grafici delle effettive forze di presa.

» Nel caso si operasse con un punto di presa del pezzo oltre i valori
indicati, verrebbe applicato un carico eccessivo della dita con
conseguenza dannose sulla vita del componente.

Forza di presa effettiva

Punto di presa

L]

=

L

Presa esterna

Punto di presa

Presa interna

L: Distanza dal punto di presa

« Forza di presa effettiva
| valori indicati nei grafici si riferiscono alla
forza di presa espressa da tutte e quattro le

dita in contatto con il carico da movimentare.

Se viene utlizzata solo una coppia di dita
contrapposte e l'altra coppia viene usata
con un‘altra  funzione, come il

posizionamento, la forza di presa della serie
MH4 risulta essere la stessa della forza di
presa della Serie MHS2.

] Presa interna \

Forza di presa esterna

Forza di presainterna

15 ~ i i
Pressione 0.6MP3
\
\
z 10 0.5MPa
Il
o T 0.4MPa
= —
° I —— 0.3MPa
8 s \\%
o
n — 0.2MPa
0 5 10 15 20 25 30
Punto di presa L mm

MHS4-20D
30 i i
~ Pressione 0.6MPa
EP T — 0.5MPa
3 —~
o T 0.4MPa
o
a
g B 0.3MPa
N 10 S
£ —_— 0.2MPa
\g
0 10 20 30 40
Punto di presa L mm
MHS4-25D
50 i
20 ~ Pressione 0.6MPg
—~ I~ ‘
z T——~—__ 05MPa
& 30 —
[0}
g \\wpa
20
Y] 0.3MPa
N I
g ——— [oown]
10 :
0 10 20 30 40

Punto di presa L mm

MHS4-16D
T
15 ™~ \Pressio‘ne 0.6MPa] |
> 0.5MPa
o —
a2 10 —| 0.4MPa]
2 T 7
E ——T—— 03WMPa MHZ
S 5 7
L
— 0.2MPa M HQ
0 5 10 15 20 25 30 MHL2
Punto di presa L mm MHR
MHS4-20D MHK
30 \! T ——
Pressione 0.6MPa -
MHS
z ~~los5MmPa
0 20
© T
g T———__03MPa MHC2
g 10 \\\Mm
- MHT?
0 10 20 30 40 MHY2
Punto di presa L mm MHW2
MHS4-25D MRHQ
50 ‘
[ .
\Z’ressione 0.6MPa Sensori
40 ]
z 0.5MP.
2 30 B— ~ 4’\\;3
[} 0. a
© 20 0.3MPa—{—
N T
e —T———__|02MPa
10
0 10 20 30 40

Punto di presa L mm

O
:
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Serie MHS4

Forza di presa effettiva

« Forza di presa effettiva

| valori indicati nei grafici si riferiscono alla
forza di presa espressa da tutte e quattro le
dita in contatto con il carico da movimentare.
Se viene utlizzata solo una coppia di dita
contrapposte e l'altra coppia viene usata con
un‘altra funzione, come il posizionamento,la
forza di presa della Serie MH4 risulta essere
la stessa della forza di presa della Serie

MHS2.

] Presa interna
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Forza di presa esterna

Forza di presa interna

75 S ‘ i
Pressione 0.6MP4
60 ‘
\ ‘
z I 0.5MPa
g 45 T 0.4MPa_L|
a
© t
g 0.2MPa
[ T
15 0.1MPa
0 10 20 30 40 50
Punto di presa L mm
I I
125 ] ]
\\Pressione 0.6MP4
— ‘
100 i
z —~—— 0.5MPa
©
o 75 0.4MPa—H
Q.
S — 3MP
g 50 0.3MPa
S — 1 |  o02MPa
2
5 — 0.IMPa
0 10 20 30 40 50
Punto di presa L mm
200 i i i
\
™~ Pressione 0.6MP3
T~~~ |
L
z 150 ~ 1
< ~~__ 0.5MPa
\
g T 0 4N‘IP
S 100 — = d
© ——
g — wpa
O
L 5 0.2MPa
0.1MPa
0 20 40 60
Punto di presa L mm
| |
[
— Pressione 0.6MPp|
300 —
— 0.5MPa
P4
©
g 200 0.4MPa—+
o
5 0.3MPa_l|
©
N 0.2MPa
S 100 ;
0.1MPa
0 20 40 60
Punto di presa L mm

T I
75 Pressione‘O.GMPa_
\\ 0.5MPa
60 ‘
= I 0.4MP
" a
o 4
o 45 ]
s — 0.3MPa
©
g 30 0.2MP.
N — .2MPa
s T
15 0.1MPa——
0 10 20 30 40 50
Punto di presa L mm
T
125 Pressione 0.6MPa_|
— 0.5MPa
100
z e
8 ——~—| 04mpa
o 75 —
o —
o I 0.3MPa
g 50 —
o I —— 0.2MPa
L? T—
25 ——— 0.1MPa|
0 10 20 30 40 50
Punto di presa L mm
200 I —
~~~_Pressione 0.6MPa
\
T~ = ‘
150 — 0.5MPa
z
\
a —T—L 04mPa
o ——
5 100 ——1—0.3MPa
5 \r\\\
(]
N 0.2MPa
[
2 50 T
0.1MPa
0 20 40 60

Punto di presa L mm

T T 1
[ Pressione 0.6MPa|
—— |
300
D e 0.5MPa
- —_— ‘
8 I 0.4MPa
¢ 200
%L 0.3MPa
© ! I
N O.ZMEa
g 100 1
0.1MPa
0 20 40 60

Punto di presa L mm
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Dimension

Pinza pneumatica a 4 ditaSerie M HS4

MHS4-16D = 25D

oWA, Prof.

(7

XA, prof. XB

FZ FY

CB

P
(Connessione apertura dita)

. K| Aperto EO
Chiuso EC

) —
[T
g | 2 | P
ge 1 G (Connessione chiusura dita)
2 ;
1.5 N .
2-93.4, diam controforo 6.5
AA Profond. SC (Foro di montaggio)
3 AB RA
oVA prof. VB
\
S pd
N, PO -
o
N\ —— 2 g {oflol—Tloflg = s
e ‘eaN==
\%t WY ®
2 X M4 profondita fil — ?3_(
20°| 20° profondita filettatura 8 O Q
(foro di montaggio)
FX (Aperto DO)
(Chiuso Vcc)
8 X M3 profondita TB
Filettatura per fissaggio
Scanalatura di montaggio sensori (2 posizioni)
MHS4-16D MHS4-20D MHS4-25D

&

(mm)
Modello AA |AB | B |[cB |vec [DO |EC [EO [FX [FY |FZ | G I J | K [NA NB 0 P Q
MHS4-16D 35 |32 |30 | 11 [ 33 |37 |13 |17 [125 |11 3 |25 |4 [10] 4 8 [5h9 8030 |2 M3 6
MHS4-20D 38 |35 |36 | 13 |39 |43 | 15 | 19 (14513 | 3 [27 | 5 [12 | 5 |10 |6h9 Q0 |25 M5 7
MHS4-25D 40 |37 |42 | 15 [ 48 |54 [ 20 | 26 |17 [145| 5 |28 | 5 |14 | 6 |12 |6h9 045 |3 M5 8
Modello RA |RB [sc | TB VA VB WA XA XB
MHS4-16D 18 | 16 | 8 5 |2H9*39%5 | 2 [17H9 *3%43| 2HO 3025 | 2
MHS4-20D 24 | 18 | 95| 6 [2H9*'39% | 2 [21H9 *3%%?| 2HO T35 | 2
MHS4-25D 26 | 22 |10 6 |3H9*39%°| 3 |26H9*§%%2| 3H9 *39%° | 3
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MHL2
MHR
MHK

W2
W2
WHY2
WHW2
WRHQ

Sensori



Serie MHS4

Dimensioni

MHS4-32D, 40D

CB

CA

)

M5

(Connessione apertura dita)

Iy
P
gz 1| €
w| w =
olg |
22
<| © £
] I
o
- y
" |
M5
I, G (Connessione chiusura dita)
. T
2
2-gSA, diam controforo SB
AA Prof. controforo 9 (Foro di montaggio)
3 .l,.. AB N « RA
Il
7 VA, prof. VB T
Z
k ]
r m \—
\\ * / / & - s| 2 +— 1 Lz
Y
: = ST N
2 j — D 8
g Y IR\ fi/ o;
. Y ——
$ * il ®
2 20° 2-UA, prof. filettatura UB
(foro di montaggio) 45 Q|
Fz FY | FX_ |
oWA, Prof. 2 » (Aperto DO) |
- (Chiuso Vcc)
8 X M4 profondita filettatura 8
Filettatura per fissaggio
(mm)
Modello AA | AB B |CA |[CB |Vcc DO |EC |EO |FX | FY | FZ | G J L NA Q RA | RB |SA
MHS4-32D 44 |41 |56 | 8 |16 | 60 | 68 |20 | 28 [23 |205| 5 |305 20 [2H9*39%5| 14 [ 11 |38 |25 |45
MHS4-40D 47 |44 |62 | 9 |17 | 66 | 74 |24 | 32 |265 |235| 6 |32 21 [3H9*0%%%| 16 |12 | 44 | 28 |55
Modello SB UA UB VA VB WA XA XB
MHS4-32D 8 M5 10 [3H9 *39%% | 3 [34H9 *3%2|3H9 *39%5| 3
MHS4-40D 9.5 M6 12 [4H9 *3%%0 | 4 |a2H9 *3%2| 4Hg *30%0| 4
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Pinza pneumatica a 4 ditaSerie M HS4

MHS4-50D, 63D

CB

CA

M5
(Connessione apertura dita)

K | Aperto EO
Chiuso EC

y
bl
A
M5
1 G (Connessione chiusura dita)
_I L T
M
4-g5.1, diam controforo 9.5 M HZ
AA Profond. SC (Foro di montaggio) —
Vca AB N _ RA MHQ
@VA, prof. VB | | 4 MHL?2
/ — S S 7 I
. — TR MHR
——
C _ @ o FNEFNE T1eml] <
] 9 B T I R 1 A A Z, MHK
) v \L\\® =
. R\ @ MHS
o
= | ¥
< _ " eﬂ/
200 | 20° 4XM_6 profondl_ta 12 ——
(foro di montaggio) o Q MHC2
Fz FY X, (Aperto DO) N —
gWA, prof. WB (Chiuso Vce ) MHT?2
8 X M5 profondita 10
Filettatura per fissaggio MHY2
mm) [MRHQ
Modello AA |AB |Vca | B |[CA |CB |Vcc |DO |EC |EO |FX |FY |[FZ | G I |J |K L M [ NA NB [ —
MHS4-50D 55 |52 | 3 |70 | 9 |20 |74 | 86| 26 |38 | 31 |28 6 [(375| 9 |24 |10 |4H9*§%0 | 2 | 18 [10h9 3436 Sensori
MHS4-63D 66 |62 | 4 |8 |12 |22 |91 |107 | 35 |51 |38 [345| 7 |44 |11 |28 |11 [6H9*3%° | 3 | 24 [12h9 J .45
Modello O |Q |RA |RB [SC VA VB WA WB XA XB | YC
MHS4-50D 5 14 |52 | 34 |12 [4H9*3%%0 | 4 [52H9*9074| 2 [4H9 300 | 4 |7
MHS4-63D 55 |17 |66 |38 |14 |5H9*990| 5 |65H9 *3074| 25 |5H9*9%0 | 5 |75

O
:
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Serie MH

S

| sensori hanno un'isteresi simile a quella dei
microsensori. La regolazione della posizione del
sensore deve essere realizzata facendo riferimento alla

tabella sottostante.

Posizione di resettaggio sensore (OFF)

Isteresi dei sensori

Isteresi

Operazione d'esercizio dei sensori (ON)

Series MHSLJ/MHSL Series MHSJ/MHSH
916 + 925
Isteresi (Valori max.) mm Isteresi (Valori max.) mm
se,‘,;%e,,{() o Dl ”7§§’6’,®o,,. : 5L _
Modello 4 e Posizione ON Posizione ON Modello g D-FOLI(V)  [etting of ON position [Setting of ON position
luce rossa accesa | luce verde accesa when red lightis on  |when green light is on

ViriaLs™ 160 03 04 16 Mhe3S -16D 0.3 0.3 13
VraLs™ 20 03 S 16 MHS3S 20D 03 03 13
mga- 25D 0.4 0.4 16 m;';fé -25D 0.4 0.4 13

232 + 8125 . ' mngié . 06 04 s

ggflde,/ — Isteresi (Valori max.) mm e

Modello oz’ g%eg(\u/) D-Y7OW (V) | D-Y7BAL Mijshs 40D 06 0.4 15
m:gg' 320 07 12 07 i -50D 0.6 0.4 17
m:gg‘ 40D ue 0.7 0.4 m::g% -63D 0.6 0.4 17
S - 50D 0.4 07 04 Ve 07 oF 18
m:gg- 63D 0.4 0.7 0.4
m:gg- 80D 0.4 0.7 0.6
m:gEs‘l‘)OD 0.4 0.8 0.6
M 125D 04 04 07

Isteresi dei sensori

Blocco centrale di spinta/tipo cilindro

Isteresi

- e

Operazione d'esercizio dei sensori (ON)

2.5-55

I Posizione resettaggio sensore (OFF)

™

Max. isteresi mm

/778@/7@ D-F9BAL
% — —
Modello o D-FolI(V) Posizione ON Posizione ON
luce rossa accesa | luce verde accesa
MHSH[I3-32DA 0.5 0.3 0.8
MHSH[I3-40DA 0.5 0.3 0.9
MHSHI3-50DA 0.6 0.4 1
MHSH[3-63DA 0.8 0.5 1
MHSHLI3-80DA 1 0.5 1.1




Sporgenza del sensore dalla superficie del corpo

Nella tabella sottostante si mostra la sporgenza del sensore dalla fine della superficie del corpo.

Utilizzarla come riferimento per il montaggio, ecc.

Caratteristiche dei sensori Serie MHS

(mm)

Montaggio con cavo sul lato opposto delle dita

Connessione
elettrica in linea

Montaggio con cavo sullo stesso lato delle dita

L

Connessione

T

Nota 1) Non c'e sporgenza per le sezioni della tabella senza immissione di valori.

Nota 2) Assicurarsi che attacchi e pezzi di lavoro, se montati con cavi sul lato delle dita, non tocchino le unita dei sensori o i cavi.

™

SMVC
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L
elettrica in linea
Direzione del montaggio
del sensore su pinza
pneumatica »
Connessione
Connessione elettrica
elettrica perpendicolare perpendicolare
- = ;"iso di cavi In linea Perpendicolare In linea Perpendicolare
= -
Pinza preumatic<n® el gy 20T D-FoJ D-F9BAL D-FOOV D-FoOl D-F9BAL D-FOLV
Aperto — 8.5 — 1 10 —
MHS[- 16D Chiuso 5 14 3 — 45 _
Aperto — 7 — — 8 — —
MHSO- 20D —~ == 5 13 3 — 2 — MHZ
Aperto — 5 — — 8 — —
MHSD- 25D |—¢ o 3 - 1 = 1 — MHQ
Aperto — 8.5 — — 45 — L
MHSL3- 16D -
Chiuso 5 14 3 - — — MHL2
Aperto — 7 — — 3 —
MHSL3- 20D Chiuso 5 13 3 —_ — — W
Aperto — 5 — — 2 —
MHSL3- 25D o 1 1 — = — S
Tipo di cavi In linea Perpendicolare In linea Perpendicolare MHK
Loso~Tho D-Y590] D-Y690] D-Y590] D-Y690 —
. N D-Y7P DY7BAL D-Y7PV D-Y7P D-Y7BAL D-Y7PV
Pinza pneumatica drg D-Y70W D-Y7OWV D-Y70W. D-Y7OWV MHS
Aperto — — — — —
MHSCI- 32D CEiuso 6 9 4 — i —
Aperto — — — — 2. —
MHSL- 40D i 5
Chiuso 5.5 8 4 — — — MHC2
Aperto — — — — — —
MHSC- 50D ™ Cinso 5 75 3 — — — VT2
Aperto — — — — = —
SInE- Eel Chiuso 3 5 1 — = — e —
Aperto — — — — — —
MHST- 80D [—cpe — = — — = — MHY2
MHSC-1000 |—2Perto — — — — — — MHW?2
Chiuso — — — — — —
Aperto — — — — — — e~
MHS-125D —cp= = — — — — — — MRHQ
Aperto _ _ — _ — — —
MHSL3- 32D — o A ) 4 — _ — Sensori
Aperto — — — — — — —
MHSL3- 40D ™ Ciiso 5.5 8 4 — — —
Aperto — = — — = —
MHSL3- 50D ™riiso 5 7.5 3 — — —
Aperto — — — — — —
MHSL3- 63D Chiuso 3 5 1 — — —
Aperto — — — — — —
MHSL3- 80D —gp = = — = = —
Aperto — — — — — —
MHSL3-100D CEiuso — — — — — —
Aperto — — — p— — —
MHSL3-125D [—cpe 2 — — — — — —



Serie MHS

Sporgenza del sensore dalla superficie del corpo

Nella tabella sottostante si mostra la sporgenza del sensore dalla fine della superficie del corpo.

Utilizzarla come riferimento per il montaggio, ecc.

(mm)

) sipaldifeal In linea Perpendicolare
Connessione 2812iong R0 di senso,
1 . elettrica in Pinza { elle g S D-Foll D-FOBAL D-FOCIV
-~ finea MHSJ3 jop | Aperto 2 11 —
L MHSH3 Chiuso 55 145 3
MHSJ3 20D Aperto 2 11 —
,— B L MHSH3 Chiuso 14.5 3
MHSJI3 o5 Aperto — 10 —
MHSH3 Chiuso 5 145 25
MHSJ3 -32D Aperto — 8.5 —
MHSH3 Chiuso 4.5 14 1
Connessione MHSJ3 4o | _Aperto - 7.5 —
elettrica MHSH3 Chiuso 3 13 1
perpendicolare MHSJ3 sop Aperto _ 3 _
MHSH3 Chiuso 15 115 —
MHSJ3 cop | Aperto — — —
MHSH3 Chiuso — 10 —
MHSJ3 Aperto — — —
L -80D
MHSH3 Chiuso — 9 —
Nota 1) Indica la sporgenza dalla superficie montante F. Non c'é sporgenza dal lato dita.
Nota 2) Non c'é sporgenza per le parti della tabella prive di valori.
Nota 3) Assicurarsi che attacchi e pezzi di lavoro, se montati con cavi sul lato delle dita, non tocchino le unita dei sensori o i cavi.
Sporgenza dalla fine della superficie della staffa supporto spinta (P)
Nella tabella sottostante viene indicata la sporgenza dalla fine della superficie della staffa di supporto della spinta (P).
Utilizzarla come riferimento per il montaggio, ecc.
Blocco centrale/tipo cilindro
(mm)
_Tipo di cavo In linea Perpendicolare
Connessione Lusher~Ti00 di sepg
clettrica Pinza pneumatic~-Sitior, ue D-Fol] D-FOBAL D-FoCIV
perpendicolare MHSHOI32DA Estesa 4 9 1
— Ritratta 9 14 6
— . MHSHO-40DA E_stesa 3 8 0.5
1o Ritratta 8 13 5.5
MHSHO-500A | Cotesa = 2 -
Ritratta 7.5 12 5
MHSHC-630A [ —oe5a - 15 —
Ritratta 7 11.5 4
Connessione MHSHLI-80DA E.stesa — — —
elettrica Ritratta 4 9 15
in linea
L
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Montaggio sensori

Installare il sensore introducendolo nell'apposita scanalatura
situata sulla pinza pneumatica, come si mostra in figura. Serrare la
vite (compresa) per mezzo di un cacciavite di precisione.

Cacciavite di precisione a testa piatta

Sensore

Vite montaggio sensore
M2.5 x 4¢

Nota) Utilizzare un cacciavite di precisione con manico da 5 a 6mm per serrare la vite di
fissaggio del sensore.
La coppia di serraggio deve essere di 0,05 + 0.1N.h. Essa si ottiene, come norma,
ruotando di 90° dopo il punto di prima resistenza.

™

Caratteristiche dei sensori Serie MHS

L Modello resistente all'olio

MHSL] = D =

MHSJ3 = Diametro |DF =Sensoriallo|_
MHSH3 = cilindro |DOF 4stato solido[ *°
MHSL3 = D -

In caso di utilizzo in ambienti con presenza di olio da taglio (o simili ecc.),

sono previste guarnizioni con materiali resistenti all'olio.

Dati tecnici
Tipo Modello resistente all'olio
Diametro cilindro mm 16, 20, 25 32, 40, 50, 63, 80, 100, 125
Funzione Doppio effetto
Fluido Aria
Materiale Guarnizioni, tenute — Gomma al fluoridica
MHS
Sensori | MHSL D-FOBAL D-Y7BAL
applicabili
PP MHSJ
D-FO9BAL
MHSH
Nota 1) Non per tutti i tipi di olio da taglio € possibile usare pinze pneumatiche e sensori.
Dopo aver confermato il tipo di olio da taglio, consultare SMC per qualunque M HZ
chiarimento. L
Nota 2) Le dimensioni sono uguali a quelle dello standard. —
MHQ
> , MHL2
Modelo resistente al calore —
MHR
MHS[O - D MHK
MHSJ3 —|Diametro (DOJ x4 I
MHSHC3 = Cilindro OO
MHSL3 = D
In caso di utilizzo in ambienti con temperature elevate
(fino a 100°C), guarnizioni e lubrificanti vengono sostituiti MHC2
con materiali resistenti al calore. —
. . MHT2
Dati tecnici L
MHY?
Tipo Modello resistente al calore MHW2
Diametro cilindro mm 16, 20, 25, 32, 40, 50, 63, 80, 100, 125
Funzione Doppio effetto MRHQ
Fluido Aria —
Materiale Seals, gaskets — Gomma al fluorurata Sensori

Nota 1) Non disponibile con sensori.
Nota 2) Le dimensioni sono uguali a quelle dello standard.

Nota 3) Scegliere gomma fluorurata (F) o gomma siliconica (Si) per soffietto di protezione.
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al

A\Attenzione

Design accessorio

Limitare I'apertura
delle dita e
posizionare
lateralmente.

Dito

Serie MHS
Avvertenze per pinze pneumatiche 1

Leggere attentamente prima dell’'uso.

Accessorio

Inserire un perno nella
scanalatura situata sul
dito (tolleranza H9), e
posizionare

in direzione corsa.

controforo
apertura

Superficie di presa
del carico

Se il carico e di piccolo diametro
e quindi esiste interferenza tra la
superficie di presa del carico e la
posizione della vite, realizzare un
controforo sulla superficie di pre-
sa del carico per adattarlo alla
testa della vite, come si mostra
nellimmagine sulla sinistra.

3. Stringere la piastra di spinta ed
altri componenti allo stelo di
spinta applicando una coppia
compresa nel campo indicato.

Una coppia insufficiente puo tradursi in
scivolamenti o cadute.

Montaggio di una piastra di spinta sullo stelo di spinta

Installare una piastra di spinta o altro com-
ponente sulla filettatura femmina dello ste-
lo di spinta utilizzando una vite e stringere
applicando la coppia indicata nella tabella
sotto.

Filettatura femmina per
montaggio piastra di spinta

Serie MHSH3 (con blocco centrale di spinta)

Modello Bullone Coppif;t\‘r&;?ssima Max. pr;ﬂr:‘illenalura
HSH3-32DA, B M3 0.6 6
-40DA, B M5 2.8 10
-50DA, B M6 4.8 12
-63DA, B M8 12 16
-80DA, B M10 24 20
2.5-59

Montaggio

4. Per installare o rimuovere il
soffietto di protezione, usare
la procedura mostrata nel
disegno sottostante.

Installazione e rimozione del soffietto di protezione

<Rimozione>

1. Premere la della cuffia e rimuoverlo

dalla circonferenza della guida.

2. Quando il soffietto € stato rimosso dalla

circonferenza della guida, tirarlo in
direzione della freccia mantendo nel
frattempo ferme le sezioni M e
rimuovendolo dalla scanalatura delle
dita.

3. Una volta fuoriuscito dalla scanalatura,

estrarlo del tutto, muovendo in direzione
della freccia.

<Montaggio>
1. Invertendo il procedimento della
rimozione, installare lo stelo di
protezione nelle scanalature delle dita.
2. Fissarlo sulla circonferenza della guida.
Nota) Si raccomanda di non lacerare il
soffietto di protezione quando si
procede all'installazione o alla
rimozione.

Dito Rimuovere

4

Scanalatura

Rimuovere

V4
Soffietto di protezione

Ritorno

T T
F‘f\/‘f\\/

Sezione della soffietto antipolvere

O
:

5. Per montare la pinza pneu-
matica, stringere le viti ap-
plicando una coppia com-
presa nel campo raccoman-

dato.
Una coppia superiore pud tradursi in
scivolamenti o cadute

Montaggio della pinza pneumatica

Con fori filettati

N 22

y 1 /
[ L
Serie MHS2
Modello Bullone (C°PPia massima M“'Er((’;?f;‘a’wa
MHS2- 16D | M4 2.1 8
20D M4 2.1 8
25D M4 21 8
32D M5 43 10
40D M6 7.3 12
50D | M6 7.3 12
63D M6 7.3 12
Serie MHS3, MHSL3
Modello Bullone CoppiaNn%i\ssima Max.gr(()lf-.nfﬂ:;talura
MHS3- 16D M3 0.88 6
MHSL3- 20D M3 0.88 6
25D M4 1.6 6
32D M4 1.6 6
40D M5 4.3 10
50D M5 4.3 10
63D M6 7.3 12
80D M6 7.3 12
100D M8 18 16
125D M10 36 20
Serie MHS4
Modello Bullone CoppiaNr%?ssima Max,gugﬁfﬂ:;tatura
MHS4- 16D M4 2.1 8
20D M4 2.1 8
25D M4 2.1 8
32D M5 4.3 10
40D M6 7.3 12
50D M6 7.3 12
63D M6 7.3 12




Serie MHS

Avvertenze per pinze pneumatiche 2

Leggere attentamente prima dell’'uso.

Montaggio della pinza pneumatica

Montaggio

Con fori filettati

N

u

P

Con fori passanti

s

modelli MHSJ3 e MHSHJS3, si raccomanda di
rimuovere innanzitutto il soffietto di protezione
e, dopo aver realizzato il montaggio ed
avvitato, ricollocarlo. Vedere installazione e
rimozione del soffietto di protezione a p. 2.5-59.

Serie MHSJ3, MHSH3 i Serie MHS2 + Serie MHSJ3, MHSH3
Modello Bullone |"® “”"ﬁ,'aﬁg’q‘“"agg“’ me’\ngg ?E?,:’m) i Modello Bullone COppi?\&aSSima i Modello Bullone Coppla,\.r%fssma
MHSJ3 | MHS2-16D M3 0.88 ' MHSJ3
-16D 8 ‘ ! -16D M3 0.88
MHSH3 M i | 20D w3 0.88 | | MHSH3
MHSJ3 1 25D M3 0.88 ' [MHsI3
. M4 ! ! . M3 0.88
MHsH3 2P 21 8 1 32D M4 21 " | MHsH320P
: 43 ;
MHSJ3 o5p| M4 21 8 w 40D MS | | MHSJ3 55p M3 0.88
MHSH3 ) ! 50D M5 4.3 ' | MHSH3
M4 2.1 8 ! 43 1
mgﬂsa'”'? M5 3.2 10 : w2 - | mgﬂ%SZD M 2 MHZ
i 2'1 s ' Serie MHS3, MHSL3 !
MHSJ3 _ : | Coppia massima . | MHSJ3 M4 2.1
MHsH3 %P s 3.2 10 ! Modello Sl N ' | MHSH3 40D M HQ
| - M3 :
MHSJ3 | MO 3.2 10 | | MAS3-16D — . | MHSJS g4 M5 43 MHL2
MHSH3 M6 73 12 | | MHSL3- 20D ) 0.88 | | MHSH3
M6 : 25D M4 21 :
MHSJ3 7.3 12 | MHSJ3 M6
) ! ; | 73
mHsH3 830 g 18 6 : 32D M4 21 ' | Mrsp3 93P MHR
| 40D M5 4.3 :
MHSJ3 3 7.3 12 : ' | MHSJ3 M6
- 1 1 - 7
MHsH3 8P s 18 16 ! 50D D 43 " | MHsHa 80P 3 MHK
63D M6 7.3 :
1 80D M6 7.3 ;
! 100D M8 18 }
: 125D M10 36 }
. Serie MHS4 3 MHC2
| Modello Bullone Coppia massima | | ! T~
~ 1 1
' |MHS4-16D M3 0.88 ; MHT?
} 20D M3 0.88 } L
. 32D M4 21 ' Serie MHSH (Blocco centrale di spinta) ———
. . : M . 1 i i
Serie MHSH (BIOCCC:A cen:rale dlMsplnfta) ‘ 40D MS5 22 | Vodello Bulone Conpamassima | MH\W2
lax. coppia ai serraggio ax. prot. ' !
Modello Bullone p,fm 09 ﬁlettatalp(mm) : 50D o 4-3 R v—. ot —
MHSH3-32DA ; 63D : | | MHSH3-320B M4 ' MRHQ
M5 3.2 10 ! 1 =
MHSH3-32DB ‘ . [ MHSH3400A s —
! 1 i Mg 21 Sensori
MHSH3-40DA | 1o ; ! | MHSH3-40DB
MHSH3-40DB 32 o ! ! —
! ' | MHSH3-50DA M5 43
MHSH3-50DA M6 73 12 | | MHSH3-50D8 :
MHSH3-50DB | | WrsHa-630m " .
MHSH3-63DA | g 18 16 ; ' | MHSH3-63DB :
MHSH3-63D8 3 ! | MHSH3-80DA M6 73
i ! ' Nota) Utilizzando i fori passanti per il montaggio dei

O
2

2.5-60



\)
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