Valvola a 4/5 vie ad azionamento pneumatico

Serie SYJA3000
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Attacchi su corpo
Simbolo
5 vie 4 attacco
Monostabile a 2 posizioni Monostabile a 2 posizioni
(B)(A) (BXA)
2 4 2.4
315
13
(R(P)R) PR
Bistabile a 2 posizioni Bistabile a 2 posizioni
(B)A) (BXA)
2 4 2.4
315
13
(R(P)R) PR
3 posizioni con centri chiusi 3 posizioni con centri chiusi
(B)A) (BXA)
2 4 24
315
13
R)(P)R) PR .
3 posizioni con centri in scarico 3 posizioni con centri in scarico
(B)(A) (BXA)
2 4 24
315
13
R)(P)R) PXR)
3 posizioni con centri in pressione 3 posizioni con centri in pressione
(B)(A) (BXA)
24 24
315 13

(R)(P)R)

A Precauzione

1
: Leggere attentamente prima dell'uso. :
1 Vedere istruzioni di sicurezza e :
: precauzioni comuni da p.0-33 a 0-36. ,
1

3.1-16

Modello
Modello valvola Configurazione Attacco (m?nezzj ?l(\]lglln\:.in) A;Eﬁ]ctgo Pe(zc)) @
8 |SYJA3120-M3| Monostabile a2 posizioni 22
8 | SYJA3220-M3 Bistabile a 2 posizioni 25
g SYJA3320-M3 | 3 posizioni con centri chiusi M3 81':) M3
§ SYJA3420-M3 | 3 posizioni con centri in scarico 28
Z |svYJA3520-M3| 3 posizioni centri in pressione
» | SYJA3140-M5 Monostabile a 2 posizioni 48(22)
é % SYJA3240-M5 Bistabile a 2 posizioni 51(25)
% g SYJA3340-M5 | 3 posizioni con centri in scarico M5 18 M3
é? é SYJA3440-M5 | 3 posizioni con centri in scarico ©8) (2;1)
= SYJA3540-M5 | 3 posizioni con centri in pressione
2 SYJA3130 Monostabile a 2 posizioni 22
% g SYJA3230 Bistabile a 2 posizioni M3 @ 120 25
g g SYJA3330 | 3 posizioni con centri in scarico ( 63) M3
£&| SYJA3430 | 3posizioni con centriin scarico M5 28
= SYJA3530 | 3 posizioni con centri in pressione

Nota 1) Valore con utilizzo su manifold
Nota 2) ( ): Senza sottopiastra

@

Con supporto

Codice valvola ad

. ' SYJA3020-M3-F
azionamento pneumatico

Nota 3) Il codice per il modello con montaggio su base a 5 vie senza sottopiastra € SYJA3[J40.

Il supporto di montaggio per valvola a 2 e 3 posizioni viene fornito ancora da montare.

Caratteristiche

Fluido Aria
. ) .| Monostabile a 2 posizioni 0.15+0.7

Campo pressione di esercizio — R
(MPa) Bistabile a 2 posizioni 0.1+0.7

3 posizioni 0.2+0.7

. . Monostabile a 2 posizioni Pressione d'esercizio fino a 0.7

Campo della pressione pilota - P
(MPa) Monostabile a 2 posizioni 0.1+0.7

3 posizioni 0.2+0.7
Temperatura d'esercizio (°c) Max.60
Lubrificazione Non richiesta
Posizione di montaggio Universale
Resistenza agli urti e alle vibrazioni (m/s?) @ 300/50

£

Nota 1) Resistenza agli urti: Sottoposta alla prova d'urto con apposita apparecchiatura non si
riscontrano malfunzionamenti. La prova é stata realizzata sia perpen-
dicolarmente che parallelemente alla valvola principale e all'armatura sia

in condizione energizzata che no, sia con segnale di pilotaggio attivato
che no (valore in fase iniziale)

Resistenza alle vibrazioni:

Sottoposta ad una scnasione tra 8.3 e 2.000 Hz non presenta alcun mal-

funzionamento. La prova € stata realizzata sia perpendicolarmente che
parallelemente alla valvola principale e all'armatura sia in condizione
energizzata che no sia con segnale di pilotaggio attivato

che no (valore in fase iniziale)

Campo della pressione di pilotaggio (Pilota singolo)

Codici di ordinazione della base manifold

Utilizzare la stessa base manifold della
0.6 serie SYJ3000.
= _ - -
% 05 Pressione pilota SS5YJA3—|Il codlce_ restante corrisponde a
- ’ d'esercizio quello di SS5YJ3.
S
3 04
% OIndicare i codici di valvolale,
@2 03 piastra d'otturazione e base manifold.
(]
a
02 <Esempio>
SS5YJA3-41-03-M5-+----- 1 pz.
01 02 03 04 05 06 R 1pz.
Pressione di esercizio (MPa) SYIAZAD v 1pz.
SYJB000-21-2A++eseeseesensenee 1pz.




Attacchi sul corpo

Montaggio su

Serie SYJA3000

base

Monostabile a 2 posizioni: SYJA3120-M3(-F)

o1 (Attacco di sfiato)

5-M3
(Attacco di !
connessione) ;@g
1\77 © 1
~ al 9 ™
T9) [Te}
— [a4 ™
Yy _ - - —
10, 15 ~
11
Supporto
2-¢35 . 284
(Fori di montaggio) 22
‘\{\}\ | oi“:
}% N

Azionamento manuale
(Non bloccabile)

Bistabile a 2 posizioni: SYJA3220-M3(-F)

Azionamento
manuale

(Non bloccabile)

P R
o 9.1 =Fefoof
A== 2251 (Attacco di sfiato)
" 717
<) 5-M3
(Attacco di
connessione)
2-g3.2 18.5
(Fori di montaggio)
N hIN s
| n .
" S o6 0 Ln]
- (32} -
i
41.6

(Fori di montaggio per manifold)

3 posizigni centri chiusi/centri in scarico/centri in pressione
SYJA3220-M3(-F)

Azionamento
manuale

(Non bloccabile)

A9 oo
= mm\‘ v -
o 7 2-91 (Attacco di sfiato)
© 5-M3
2-93.2 (Attacco di
18.5 connessione)

(Fori di montaggio)

—
N

18.5

2-M3
(Attacco pilota)

%

Monostabile a 2 posizioni: SYJA3140-M5  azionamento manuale

Non bloccabile)

Te}
A o
R2 P RL o N
21 (Attacco di sfiato) O Yo
10 [10 |
_5MS S T s
(Attacco di 15
connessione)
2-23.2
(Foro di montaggio)\. 22 4,
M3
; g Voot of
(Attacco pilota) I <] :
o 1]
A 33
36
10 10
ol | ® 0=

Bistabile a 2 posizioni: SYJA3240-M5

Azionamento manuale

A

(Non bloccabile)
;3‘%

%
|

N

—
N

28.5

2- g1 (Attacco di sfiato)

13

5-M5

1010

28

(Attacco di
connessione)
2-93.2
(Fori di montaggio)
2-M3

(Attacco pilota) T ;
n
-

3 posizioni centri chiusi/centri in scarico/centri in pressione

SYJA3 240-M5

Azion. manuale
(Non bloccabile)

\ ¥
] B
R2 P PL r o &N
O—O—0© -
P Yo
10 [ 10 | L
5-M5 14 -g1(Attacco di sfiato)
(Attacco di conn.) |28
2-93.2 22 3 10 2-M3.
(Fori dimontaggio)\ [ |7 (Attacco pilota)
g vVo— / ©
‘@4} l\, EER
@ P -
33 16
18.9
54.5
10 9
Te]
d106
[

3.1-17

VOA

SOA

VOA

VMIVR

VH



Valvola a 4/5 vie ad azionamento pneumatico

Serie SYJA5000

Montaggio su base

- Sl _ =
- — ' s =
o e
L] L]
]
Attacchi su corpo
Simbolo

Attacchi su corpo

Monostabile a 2 posizioni Bistabile a 2 posizioni

(A)B) (AX(

4 2 4 2

513 513

(R1)(P)(R2) (R1)(P)(R2)
3 posizioni con centri chiusi 3 posizioni con centri in scarico
(A)(B) (A)(B)
42 42
513
(R1)(P)(R2) (R1)(P)(R2)

3 posizioni con centri in pressione
(A)(®B)
4 2

513
(RD(P)R2)

Montaggio su base

Monostabile a 2 posizioni Bistabile a 2 posizioni
(B)A)
24

31
(R)(P)

3 posizioni con centri chiusi

(B)(A)
24 (2)(:\)
31 31

(R)P)
3 posizioni con centri in pressione

1
: Leggere attentamente prima dell'uso. :
1 . . . P

1 Vedere istruzioni di sicurezza e ,
1 . . .

1 precauzioni comuni da p.0-33 a 0-36. ,
1

Modello
) . @
Modello valvola Configurazione Attacco Sez. equiv. Attacco pilota | Peso
(mmz2) (N¢/min) (9)
o SYJA5120-M5 Monostabile a 2 posizioni 3.6 (196) 45
o
§ SYJA5220-M5 Bistabile a 2 posizioni 3.6 (196) 60
7 SYJA5320-M5 3 posizioni con centri chiusi M5 3.2 (176) M5
g SYJA5420-M5 3 posizioni con centri in scarico 3.6 (196) [2.7 (147)]
3 P_AB: 4.0 (215) 70
£ SYJAS5520-M5 |3 posizioni con centri in pressione [2.7 (147)]
< A,B_R1,R2: 3.4 (186)
§ < | SYJA5140-01F Monostabile a 2 posizioni 4.5 (245) 79 (45)
2 @ | SYJA5240-01F Bistabile a 2 posizioni 4.5 (245) 94 (60)
©'8 | SYJA5340-01F 3 posizioni con centri chiusi 3.4 (186
=y P — — - 1/8 (186) M5 104
23 | SYJA5440-01F 3 posizioni con centri in scarico 4.5 (245) [2.7 (147)] (70)
g c P_AB:5.3(284)
53| SYJAS5540-01F |3 posizioni con centriin pressione [3.1 (166)]
S A,B-R1,R2: 4.0 (215)

@

Con supporto

Nota 1) [ ] per posizione normale. Centri in scarico: A, B R1, R2. Centri in pressione: P-A, B
Nota2) ( ): Senza sottopiastra
Nota 3) Il codice per il modello con montaggio su base a 5 vie senza sottopiastra € SYJA5140

Codice valvola
ad azionamento
pneumatico

SYJA5120-M5-F

Il supporto di montaggio viene fornito da montare.

Caratteristiche

Fluido Aria
c ) di Monostabile a 2 posizioni 0.15+0.7
ampo pressione di — — N

esercizio (MPa) Bistabile a.2'po:.s|2|on| 0.1+0.7

3 posizioni 0.15+0.7

) Monostabile a 2 posizioni| (0.4 X P+0.1) + 0.7 P: Pressione di esercizio

Campo della pressione Bistabile a 2 posizion -
pilota (MPa) istabile a 2 posizioni 0.1+0.7

3 posizioni 0.15+0.7
Temperatura d'esercizio (°C) Max. 60
Lubrificazione Non richiesta
Posizione di montaggio Universale
Resistenza agli urti e alle vibrazioni (m/s2) @ 300/50

@

Resistenza alle vibrazioni:

Nota 1) Resistenza agli urti: Sottoposta alla prova d'urto con apposita apparecchiatura non si

riscontrano malfunzionamenti. La prova e stata realizzata sia
perpendicolarmente che parallelemente alla valvola principale e
all'armatura sia in condizione energizzata che no, sia con segnale
di pilotaggio attivato che no (valore allo stadio iniziale).

Sottoposta ad una scansione tra 8.3 e 2.000 Hz non presenta alcun

malfunzionamento. La prova é stata realizzata sia perpendicolarmente
che parallelemente alla valvola principale e all'armatura sia in condizione
energizzata che no, sia con segnale di pilotaggio attivato che no
(valore allo stadio iniziale).

Campo della pressione di pilotaggio (Pilota singolo)

Codici di ordinazione della base manifold

Pressione pilota (MPa)

Utilizzare la stessa base valvola manifold della
0.6 serie SYJ5000.
SS5YJAS5—| Il codice restante corrisponde
0.5 a quello di SS5YJ3.
Campo pressione
di pilotaggio
0.4
Ondicare i codici di valvola,
03 / piastra d'otturazione e base manifold.
/ <Esempio>
0.2 SS5YJA5-42-031-01F - 1 pz.
|1 SYJASLAQ cevverenrrnrenenrennennnnns 1 pz.
SYJAB240 +reererresneasnasnnsnienns 1pz.
0.1 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 SYJ5000-21-1A «:eeeveenrennnennnns 1 pz.
Pressione di esercizio (MPa)




Attacchi sul corpo

Serie SYJAS5000

Montaggio su base

Monostabile a 2 posizioni: SYJA5120-M5(-F)

Azion. manuale
(Non bloccabile)

5-M5 X 0.8
i | (Attacco di connessione)
T8 B A
T1TE Y YR < 91.8 (Attacco di sfiato)

S it Con filtro (maglia da 80)
2-g3.5
(Fori di montaggio) ‘Supporto
Xu— s
; : i -
l of ~ | ©
™ ™ g ] ™ 8 §
; o | & Bt
18 352 [ [11]\2- o26
25 19.5 ‘ (Fori di montaggio)
2.3 46.5 \
41.5
: | -
ﬂ::m%’*’> B[iﬁﬂi
- e [CA] 4
- 10 M5
E (attacco pilota)
2-92.6

(Fori di montaggio
per manifold)

Bistabile a 2 posizioni: SYJA5220-M5

15

jgi

Azion. manuale

(Non bloccabile)

5-M5
(Attacco di connessione)

ﬁ—é}—{
iR % 2-91.8 (Attacco di sfiato)

21 Con filtro (maglia da 80)

—
-

54
i
! 0
ol QS
) (9\]
o} ol @
i 11 2-92.6
(Fori di montaggio)
414 2-M5
Attacco pilota)
S L0, IT g Ataccop
eSS e
19| | N\ 2-226
19 (Fori di montaggio

per manifold)

3 posizi%ni centri chiusi/centri in scarico/centri in pressione
SYJA5220-M5

5-M5
(Attacco di
| connessione)

Dt

\2— 1.8 (Attacco di sfiato)

21
15 * " Con filtro (maglia da 80)
70.5
mn
‘ 0
]
Nt o o

4 L—»
zionamento manuale

(Non bloccabile)

O M <«
| NS
RS
1 \2o26

(Fori di montaggio)

37.5 23 2-M5
! (Attacco pilota)
1y EET et
o] SO - A Y- BihE :i
IIN N [ TV, oy =
1Q \2—22.6

(Fori di montaggio per manifold)

Monostabile a 2 posizioni: SYJA5140-01F

Azion. manuale

(Non bloccabile;

i e (]
N
[ VEY S b
1.8 (Attacco di sfiato) 4 — (Attacco di o g
Con filtro connessione) i kY
(maglia da 8033!ﬁ J VT Lo
o0
¥ 17,017 15
455 24
32
2-94.3
L_ (Fori di montaggio) 5 ©
(Attacco pilota) g v .“q:J =
| @ <3S £
e a1 g e
=T R—P% g E
37.5(Passo dei. a s
fori di montaggio)
2 2
47
Bistabile a 2 posizioni: SYJA5240-01F
Azion. manuale
(Non bloccabile
-
{F @ —
&

o ) 4-1/8 C L0
2-p18 FAnacco di sfiato) ~¢—— (Attacco di " ]
Con filtro connessione) -
(maglia da8(3g + W) - m'i LN

[eo)
17 17 15
45.5 24
32
2-M5 2-94.3 _
— Fori di montaggio °
(Attacco pilota) \_[OFf (‘EI v 99/0) g
<t [ & Ll 38
w < ° g8
VO a4 [ o §
RTP T A B £
375(Passo dei fori &2 s
(i montaggio) =
42 42
47
54

3 posizioni centri chiusi/centri in scarico/centri in pressione
Azion. manuale

3
SYJA5440-01F
= = Q/
&
4-1/8 o 2
(Attacco di conn.) — 11 o g
o] K]
2018 {\ W S
(Attacco di sfiato) o% o o 1ol o
Con filtro 15
(maglia da 80) 17, |17 £ 24
45.5
32
2-M5 2-94.3
(Attacco pilota)} (Fori di montaggio)
£ "gv
JEEIe T e
Sgb T & (B¢
1= R P o
2 37.5(Passo dei fori =
= (i montaggio)
43 4
48 17.5
70.5

(Non bloccabile)

3.1-19
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Valvola a 4/5 vie ad azionamento pneumatico

L :OQ Iy oo

Montaggio su base

Attacchi su corpo

Simbolo
Attacchi su corpo

Monostabile a 2 posizioni Bistabile a 2 posizioni
(A)B) (A)B)
4 42
3
(RD(P)(R2) (R1)(P)(R2)
3 posizioni con centri chiusi 3 posizioni con centri in scarico
(A)(B) (A)B)
4 2 42
513 513
(R1)(P)(R2) (R1)(P)(R2)
3 posizioni con centri in pressione
A)(B)
42
513
(R1)(P)(R2)

Montaggio su base

Monostabile a 2 posizioni Bistabile a 2 posizioni
(B)(A) (B)A)
31 315
(R2)(P)(R1) (R2)(P)(R1)
3 posizioni con centri chiusi 3 posizioni con centri in scarico
(B)A) (B)(A)
2 4 2 4
315 315
(R2)(P)(R1) (R2)(P)(R1)
3 posizioni con centri in pressione
(B)(A)
2 4
315
(R2)(P)(R1)

/A Precauzione

: Leggere attentamente prima dell'uso.
1 Vedere istruzioni di sicurezza e

: precauzioni comuni da p.0-33 a 0-36.
1

Serie SYJA 7000

Modello
i i Sez. equiv @ | attacco pilota @)
Modello valvola Configurazione Attacco N G, " Peso
(mm?) (N¢/min) mis. (9)
<3 SYJA7120-01F Monostabile a 2 posizioni 11 (588) 90
S SYJA7220-01F Bistabile a 2 posizioni 11 (588) 110
@ SYJA7320-01F 3 posizioni con centri chiusi 18 8.5 (461) M5
5 SYJA7420-01F 3 posizioni con centri in scarico 9 (490) [6.5 (355)]
g P_A B: 135 (736) 120
g SYJA7520-01F | 3 posizioni con centri in pressione [7 (382)]
A, BLR1, R2:7 (382)
§ =|_ SYJA7140-g3 Monostabile a 2 posizioni 12.6 (687) 170 (90)
= § SYJAT7240- 0F Bistabile a 2 posizioni 12.6 (687) 190 (110)
22|  SYJAT340- o 3 posizioni con centri chiusi @ 8.5 (461)
%= ot — fnscarico | 1/8, 1/4 M5 | 200
39 SYJAT7440- o5 3 posizioni con centri in scarico ' 9 (0.5) [6.5 (355)] (120)
T P_A B: 135 (736)
5 §| SYJA7540-3;F |3 posizioni con centriin pressione [7 (382)]
== A, B~R1, R2:7(382)

O

Nota 1) Attacchi P, A, B: 1/8 - Attacchi R1/R2 1/4
Nota2) [ ]: per posizione normale: Centri in scarico: A, B R1, R2, Centri in pressione: P- A, B
Nota 3) ( ): Senza sottopiastra
Nota 4) 1l codice per il modello con montaggio su base a 5 vie senza sub-piastra € SYJA740.

Con supporto

Codice valvola ad
azion. pneumatico

SYJA7120-01-F

Il supporto di montaggio viene fornito da montare.

Caratteristiche

Fluido Aria
o ~ |Monostabile a 2 posizioni 0.15+0.7
(C'\;’Ego pressione di esercizio Bistabile a 2 posizioni 0.1+0.7
3 posizioni 0.15+0.7

Campo della pressione pilota

Monostabile a 2 posizioni

(0.4 X P+0.1) =

0.7 P: Pressione di esercizio

Monostabile a 2 posizioni

0.1+0.7

(MPa)

3 posizioni 0.15+0.7
Temperatura d'esercizio (°C) Max.60
Lubrificazione Non richiesta
Posizione di montaggio Universale
Resistenza agli urti e alle vibrazioni (m/s?) 300/50

funzionamenti.La prova ¢ stata realizzata sia perpendicolarmente che parallelemente

Q Nota 1) Resistenza agli urti: Sottoposta alla prova d'urto con apposita apparecchiatura non si riscontrano mal-

Campo della pressione di pilotaggio (Pilota singolo)

alla valvola principale e all'armatura sia con segnale di pilotaggio attivato che no

(valore in fase iniziale)

Resistenza alle vibrazioni: Sottoposta ad una scansione tra 8.3 e 2.000 Hz non presenta alcun malfunzionamento.
La prova ¢ stata realizzata sia perpendicolarmente che parallelemente alla valvola
principale e all'armatura sia con segnale di pilotaggio attivato che no

(valore in fase iniziale).

Codici di ordinazione della base manifold

o
o

o
3

SS5YJA7—

Campo pressione
di pilotaggio

Pressione pilota (MPa)
o
N

Pressione di esercizio (MPa)

Utilizzare la stessa base manifold della
serie SYJ3000.

Il codice restante corrisponde
a quello di SS5YJ7.

OIndicare i codici di valvola,
piastra d'otturazione e base manifold.

0.3
0.2 / <Esempio>
| SS5YJAT7-41-031-01F -1 pz.
SYJATLAD cvovvveevrerrerereiseinnnns 1pz.
0.1 0.2 0.3 0.4 05 0.6 SYIAT240 cvovvveerrrererirriranans 1pz.
AL ST — 1pz.



Attacchi sul corpo

Serie SYJA7000

Montaggio su base

Monostabile a 2 posizioni: SYJA7120-01F(-F)
31.9

]

5-1/8
_/(Attacco di connessione)

©

_—L
'
|
|
'
1
1

ke

PR
N S

-
L.

2-g4.5( Fori di montaggio)

i
21.8 (foro di sfiato)

27.2 — =
Con filtro (maglia da 80)

2-23.2(Fori di montaggio)

18 Supporto . {6:8) 35
ﬂIﬁ J\ ) | {!
Slo ) a ' ﬂ
s i L
&7 o 65.6
I 69.2
26
60
34 N
o283
/Azion. manuale_ ¢ ¥ " i ‘\g JE j
i ™l ™ A )
(Non bloccabile) & SRR l € T
2-93.2 o/ Az M5
(Fori di montaggio 35 (Attacco pilota)

per manifold)

Bistabile a 2 posizioni: SYJA7220-01F

5-1/8
(Attacco di connessione)

o

27.2

l272

)
X _2-21.8 (Attacco di sfiato)

Con filtro (maglia da 80)
35 2-93.2
i 18 Y, (Fori di montaggio)
8 4
2 9 < &
N
g; = 8o
! 74.6
Azion. manuale
(Non bloccabile)
63.6
I B ImLJ : ¥
HOH | A AR
Blplr iR
s n T —
2-93.2 /1 Rkl 2-M5
(Fori di montaggio 35 (Attacco pilota)

per manifold)

3 posizigni centri chiusi/centri in scarico/centri in pressione

SYJAT7420-01F
2- 1.8 (foro d

i sfiato)

Con filtro (maglia da 80)

©
> T Ty -
AATA S
27.2
Azion. manuale 2-23.2 5-1/8
(Non bloccabile)/  (Fori di montaggio) 35 (Attacco di
connessione)
T [—
G-
N o 8 &
D | = o
15 89
2-23.2
35 — - -
17 (Fori di montaggio per manifold)
|~ |
] 1NN N
RN T i S |
455 325 2-M5
.38 | (attacco pilota)

(Attacco pilota)

Monostabile a 2 posizioni:

3-1/8, 1/4
Attacchi P, A, B)

01F
T02F

SYJAT714

Azion. manuale

-
T N\
3 10
718 N ol T
(foro di sfiato) @ + TS % <
Con filtro =] S
(maglia da 80) 22 22 18
31.5 2-1/4
63 (attacchi R1/R2)
2-94.3
M5

/(Fori di montaggio)

“ %Méﬁ

5 <
TS RIS A
[ R2[B}—P—R1

34 | 8.5
63.3 '
68.8

Bistabile a 2 posizioni: SYJA7240-:

Azion. manuale
(Non bloccabile)

L0
2-p1.8 e 0| Q ?
(foro di sfiato) @ @}@ o

ik N N
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