Cilindro senza stelo a giunto meccanico

Serie MY 1

Maggiore

Precisione

- Elevata rigidita
Guida ad alta precisione

SerieMmY1HT

o Guida ad alta precisione
Ok Serie MY1H
@
9 2
- ' Guida a cuscinetti incrociati
- Serie MY1C
i)
o 9

Guida su pattini in resina

Serie MY1M

O (]
gase Momento ammissibile Maggiore =
Serie MY1B

I 5 modelli disponibili consentono un‘ampia scelta [;c;
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Ingombri contenuti per semplificare
la combinazione con altri
sistemi di gud

>

Ampia gamma di
dimensioni
010 a 2100

, C“
e 171

Operazioni costanti anche con carichi non
bilanciati.

Guuida a cuscinetti incrociati

Resistenza ai momenti,
gran precisione e
corse lunghe

Joussasroscganey oy f4 ]

Carico (:?vato, momt}y\o elevato e grande precisione

Ideale per movimentazione, pre osa di
carichi elevati

Guida doppia elevfta precisione

Mediante l'uso
di due guide
lineari,
possono
essere
manipolati
carichi piu
elevati.

La guida interna permette I'utilizzo
in moltissimi sistemi.

Carico medio

La guida consente
il montaggio diretto
dei carichi.

Guidaadatapraions 1,117/ 1

I modelli di piccolo diametro (210 + 40) sono
ideali per processi Pick and Place.

Alta precisione

La guida lineare

e . assicura
'&“q :\'e T, un'‘elevata ripetibilita
e ZF
Corse disponibili Connessione centralizzata

Gli attacchi sono situati tutti
su un lato.

Supporto laterale

Evita la flessione del
cilindro nelle corse lunghe.

Le corse sono disponibili
con varianti di Tmm.

Unita di regolazione corsa,

La corsa e regolabile su un
lato o su entrambi.

* Vite di regolazione

» Deceleratore per carichi non elevati + Vite di regolazione (unita L)
* Deceleratore per carichi elevati + Vite di regolazione (unita H)

Intercambiabilita

| corpi e gli accessori delle
serie MY1M e MY1C sono
intercambiabili.

O
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@ L'altezza totale & di
soli 28.5mm. L

Varianti di se

Serie Tipo

MY1B :'
MY1M ;

MY1C :'
MY1H p

MY1HT
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nodello 010 nelle serie MY1B/MY1H.

% ‘\/
Altezza 27mm Esecuzione ad alta precisione *“{%

e Y I':J @, -p. ::___-,, =
310  / my1H10

i p— W OB y Possibilita di montaggio di
— - S i i ’n W — @- . 2 = = un'unita di regolazigge corsa

- @ o=

— - < e <

: Vil 4
A Az p ¥

L'unita di regolazione corsa (unita H) non ”

,,7 sporge dalla tavola. > 1
Connessioni

centralizzate di serie

&0,

Nota 1) Diametro (mm) Ammortizzo reugli;iigine Supporto Ss“npopc":'ttg Bloccaggio | Esecuzioni
10 16 20 25 32 40 50 63 80 100 pneumatico gcorsa, laterale afine corsa speciali
Nota 2)
Base

Corse intermedie

Guida su pattini Corse lunghe
Fori filettati

Connessione elicoidali

da a cuscinetti incrociati centralizzata
Fascetta tenuta

antipolvere
q A Connessione rivestimento NBR
uida alta precisione pneumatica
standard Supporto di
montaggio

iuida alta precisione
ed elevata rigidita

Nota 1) 210 e disponibile unicamente con connessione centralizzata. Nota 2) @10 & disponibile unicamente con paracolpi elastici.

Con due guide lineari. La serie MY1H prevede la versione
// - Max. peso del carico 320kg (e63) con bloccaggio afine corsa.

Guida ad alta precisione ed elevata rigidita

my1HT50, 63

Perno bloccaggio

Permette un preciso
controllo della corsa

Il cilindro puo essere sostituito -7~ ’ mamy © @ @

o - senza rimuovere il carico .-~ \ (@ qe
_© Filettatura per golfari e - g o 25 U & =
di serie per T Le dimensioni e oo ! @ e @
un‘installazione piu corrispondono allo (- —
semplice 5 standard. o
Corsa regolabile su un ® 90 o &

lato o su entrambe
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Serie MY1
Scelta del modello

Procedure per la scelta del modello che maggiormente si adatta alle esigenze dell’'utente.

Standard per scelta del modello
Nodelo | Tipodi guida Standard per uica alla sceta | v
MY1B [Base Precisione garantita non richiesta, combinata generalmente con guida separata | - vedere p.3.29-11
MY1M |Guida su pattini in resina | Precisione cursore circa £0.12mm Nota 2) Vedere a p. 3.29-33
MY1C |Guida a cuscinetti incrociati | Precisione cursore circa +0.05mm Nota 2) Vedere a p. 3.29-49
MY1H |Guida alta precisione | Richiesta una precisione del cursore di <+0.05mm Nota2) Vedere a p. 3.29-65
MY 1HT|Guida ad alta precis. ed elevata rigidita| Richiesta una precisione del cursore di< +0.05mm Nota2) Vedere a p. 3.29-87

Nota 1) Utilizzare come standard per realizzare una scelta in base alla precisione. Se & necessaria una precisione garantita per
MY1C/MY1H, consultare SMC.

Nota 2) La precisione indica la flessione del cursore (a fine corsa) quando viene applicato il 50% del momento ammissibile riportato a
catalogo. (valore di riferimento)

Procedura di selezione

Condizioni di esercizio
m : Massa del carico (kg) Direzione di montaggio:

Riesaminare le condizioni operative

V : Velocita (mm/s) Precisione:
P : Pressione di esercizio (MPa)

U

Scelta del cilindro

MY1B : Base

MY 1M : Guida su pattini in resina

MY1C : Guida a cuscinetti incrociati

MY1H : Guida alta precisione

MY 1HT: Guida ad elevata precisione ed elevata rigidita

@ Scegliere una guida
adatta all'applicazione.

No Cilindro sottodimensionato

Determinazione
del carico
m<m max

@OK

Determinazione del
momento ammissibilg

Cambiare tipo di guida

No Cilindro sottodimensionato

Cambiare tipo di guida %

S

(%]

£

. r ©

Ammortizzo di g

fine corsa 2

k]

£

o
No Tipo L No ipo H No o
Ammortizzo Unﬁa di Unita di Unita di

- -

ammortizzo
esterno

OK @OK HOK OK

[ Considerare le diverse esecuzioni
d <

pneumatico regolazione corsa regolazione corsa

legli attacchi ed il modello di sensore
magnetico (modello)

Attacchi pneumatici standard o centralizzati

@ * Nel caso vengano utilizzati sistemi di ammortizzo esterni, si raccomanda l'installazione
Q del meccanismo il piu possibile in prossimita del baricentro del carico.
Utilizzando le procedure indicate sopra, € possibile selezionare tutti i modelli di cilindro
senza stelo a giunto meccanico (serie MY1LJ) .
Per ulteriori informazioni, consultare il manuale di istruzioni e per eventuali dubbi
consultare SMC.

Scelta del
modello
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Scelta del modello Serie M Y1

Momenti applicati ai cilindri senza stelo

A seconda della direzione di montaggio, del carico e della posizione del centro di gravita, possono generarsi diversi momenti. ——

Coordinate e momenti

. CVIMVG
Momento statico

CXw
Montaggio orizzontale Montaggio a paret
CXS
CXT
MX
M- —
z ||MXU
v msxg MXH
MXS
Direzione di montaggio | Orizzontale | Soffitto Parete Verticale
Carico statico m mi m2 ms my Nota) MXQ
Q —
o —_—
-§ Mi mixgxXimxgxX msxgxZ MXF
i) M: mixgxY | mxgxY msxgxZ —
c
5 MXW
S M —_— —_— msxgxX msxgxyY —
Nota) ma4 & una massa movimentabile mediante spinta. Utilizzare da 0.3 a 0.7 volte la MXP
g: Accelerazione gravitazionale spinta (cambia a seconda della velocita d'esercizio) come guida. —

Momento dinamico

Direzione di |gy; : .
montaggio Orizzontale| Soffitto | Parete |Verticale
Carico 1.4
dinamico Fe 100 XVaxmnxgd
M:e 1 xFexz

28 3

é 'g Mz |l momento dinamico MzE non si verifica.
o .£

=7 M 1? xFeExY

Nota) A prescindere dalla direzione di montaggio, il momento
dinamico viene calcolato in base alla formula sopra.

3.29-5



Serie MY1

Scelta del modello

Procedure per la scelta del modello che maggiormente si adatta alle esigenze dell’'utente.

Calcolo del fattore di carico della guida

[1] Condizioni di esercizio

Cilindro in funzionamento ...MY1H40-500 >
Velocita media d'esercizio va ...300mm/s

B
Direzione di montaggio ...... Mont. a parete ;ﬁ Whb: MGGLB25-200 (4.35kg)

MY1H40-500 %

We: MHL2-16D1 (795g)

Wa: Piastra di connessione t = 10 (880g) Wa: Pezzo (500g)

Direzione di montaggio- ---+

1
1. Montaggio orizzontale 2. Montaggio a parete!

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
, . .
1 3. Montaggio a soffitto
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

P. 80

4. Montaggio,
verticale

A R R R R R R R RN R R RN RN R R A R R M W ’
Vedere esempi di calcolo per ogni tipo di direzione
montaggio nelle pagine precedenti.

[2]Bloccaggi carico

425 150 Massa del carico e centro di gravita
5 65 ,
Carico Massa Baricentro
| n. mn Asse X Y-axis Asse Z
T z Whn Xn Yn Zn
_J = | | = Wa 0.88kg 65mm Oomm 5mm
Y ‘EH Tyo } T Wb 4.35kg 150mm omm | 42.5mm
— o Y We 0.795kg 150mm 111mm 42.5mm
- ) E] wd 0.5kg 150mm 210mm | 42.5mm
L n=a,b,cd
[3] Calcolo del centro di gravita composito
ms = Xmn
=0.88 + 4.35 + 0.795 + 0.5 = 6.525kg
_ 1
X = s X X mn X xn)
= 6;—25 (0.88 x 65 + 4.35 x 150 + 0.795 x 150 + 0.5 x 150) = 138.5mm
Y = ma XX Mn X yn)
=651—25 (0.88x0+4.35x0+0.795x 111 + 0.5 x 210) = 29.6mm
1
Z = s X X mn X zn)
= ﬁ (0.88 x5 +4.35x42.5 +0.795 x 42.5 + 0.5 x 42.5) = 37.4mm
@ Calcolo del fattore di carico per carico statico
ms: Massa
ms max (da 1 del graf. MY1H/ms) = 50 (KG) .- vvnemininiiiiii e
Fattore di carico a1 = ms/ms max = 6.525/50 = 0.13
Mz: Momento Z
Mz max (da 2 del graf. MYTH/M2) = 50 (N-M) ..ouinininiie e
M2=msxgxZ=6.525x9.8x37.4x 1072 =2.39 (N-m)
m3

Fattore di carico oz = M2/M2 max = 2.39/50 = 0.05
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Scelta del modello Serie MY1

Ms: Momento

Ms max (dal punto 3 del graf. MY TH/Mz) = 38.7 (N-M) ...eeininiii e CL:
Ms=msxgx X=6.525x9.8x138.5x 102 =8.86 (N-m) g

Fattore di carico 0tz = Ma/Ms max = 8.86/38.7 = 0.23 CNA
[5] Calcolo del fattore di carico per momento dinamico ﬁ
Carico equivalente FE all'impatto ﬁ
FE= 116‘8 xvaxgxms= 11(-)”(3 X 300 X 9.8 x 6.525 = 268.6 (N) CNS

M-E: Momento CLS
M+E max (dal punto 4 del graf. MY1H/M1 laddove 1.4va = 420mm/s) = 35.9 (N-m) ——
M1E=;—xFExZ=;—x268.6x37.4x10'3=3.35 (N-m) CB:
Fattore di carico 0« = M1E/M1E max = 3.35/35.9 = 0.09 m

MsE: Momento CcXw
MsE max (dal punto 5 del grafico MY1H/M3 laddove 1.4va = 420mm/s) = 27.6 (N-m) ?
M3E=1TXFEXY=;—X268.6x29.6x 1073 =2.65 (N-m) CT
Fattore di carico 05 = Mse/MsE max = 2.65/27.6 = 0.10 S

MX

@ Somma ed esame dei fattori di carico guida W

& =0u+ 02+ 0+ 04+ O = 0.60<1

Il calcolo mostrato sopra & compreso entro i valori ammissibili, pertanto il modello che risulta selezionato pud essere MXH
utilizzato.
Selezionare a parte il deceleratore idraulico. MXS
Se la somma dei fattori di carico della guida & supera 1, prendere in considerazione la possibilita di diminuire la veloci- —
ta, aumentare il diametro o cambiare la serie di componenti. Questo calcolo pu0 essre realizzato faciimente con "SMC MXQ
Pneumatics CAD System". —

Massa del carico Momento ammissibile I
MY1H/m: MY 1H/M MY1H/M: MY1H/M: MXW
= T —
1 ) I
50 et ] 50 =~ 50 50 3 MXP
40 = 4 40 40 = “\’ S —
ey = 30 =
30 K e pr e o N7
30 N 2 - N MG
20 S 20 N
2 3
}\ 10 MY1H4O- . MGP
L MY1H32 n
10 A\ NI MY{HA0] 3 1 10 A=
2 T MYTH40
5 10 N \CTMY1H401 £ N 1 N g 5 miHs| | e wirz| |MGQ
g TH32’ E 1 AN z 4 T Z 5 N\
8 LN 2o ' MY1H25 g 3 2o n —
3 NI ; 4 ' : MY 1H20: : 4 3 MYH25 MGG
g 5 MY1H25 S 3 {\ s 2 5 3
4 2 o Y1H20 2 MY1H20
1 n
MYL H20 1 1 AN MY:AH16: m MGC
3 t ] N m
‘ " 1 1 n  E——
5 MY7H16 | T = 05 = MGF
MY1H10 : MY1H16 04 o MYiH16
05 03 T 05
04 L 02 04 : MGZ
1 03 a 03 - e
02 I mY1hio 04 02 " MY1k10 cY
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Velocita pistone mm/s Velocita pistone mm/s Velocita pistone mm/s Velocita pistone mm/s
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Guida

Riduce le dimensioni dell'unita

e rende possibile la

combinazione con altre guide.
L

= =

O
<
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Istruzioni per I'uso Serie MY1B

Max. momento ammissibile/Max. carico ammissibile

Modello Diametro Max. momento ammissibile (N-m)| Max. carico ammissibile (kg)
(mm) M1 M: M3 mi m2 ms

10 0.8 0.1 0.3 5.0 1.0 0.5

16 2.5 0.3 0.8 15 3.0 1.7

20 5.0 0.6 1.5 21 4.2 3.0

25 10 1.2 3.0 29 5.8 5.4

MY1B 32 20 2.4 6.0 40 8.0 8.8
40 40 4.8 12 53 10.6 14
50 78 9.3 23 70 14 20
63 160 19 48 83 16.6 29
80 315 37 95 120 24 42
100 615 73 184 150 30 60

| valori sopra riportati il momento massimo e il carico massimo ammissibili. Ricavare dal grafico di riferimento il momento

ed il carico ammissibili per una determinata velocita del pistone.

Precauzioni per la progettazione

Si consiglia la collocazione di ammortizzi esterni qualora il cilindro fosse dotato di guide esterne
(collegamento con supporto snodato, ecc.) o qualora il carico massimo superasse il limite ammesso o la
velocita d'esercizio fosse di 1000 + 1500mm/s per diametri g16, 50, 63, 280 e 100.

Carico (kg)

mi

\

il

Momento (N-m)

Fi«

—

4

M1 =F1xL:

F> -

o
-l

M2=F2x L2

<Calcolo del fattore di carico della guida>
1. Il max. carico ammissibile (1), il momento statico (2), e il momento dinamico (al momento dell'impatto)
(3) devono essere presi in considerazione per i calcoli della selezione.

= Per effettuare la valutazione, usare ‘Va (velocitd media) per (1) e
Ricavare il valore m max per (1) dal grafico del massimo carico ammissibile (m1, mz, ms) ed Mmax per (2)

grafico del massimo momento ammissibile (M1, Mz, Ms).

Fs

2

ms

@
-l

Ms=FsxLs

]

1]

]

(2)e 'V (velocita d'impatto U = 1.4Va) per (3

).
e (3) dal

Calcolo del fattore
di carico della guida

Massa del carico [m]

Momento statico [M] "2 1)

Momento dinamico [ME] 22

I max. carico ammissibile [m max]

Momento statico ammissibile [Mmax]

Momento dinamico ammissibile [VEmax] ~

Nota 1) Momento causato dal carico, ecc., con cilindro fermo
Nota 2) Momento generato dal carico che equivale allimpatto a fine corsa (al momento dell'impatto ).
Nota 3) Possono verificarsi molti momenti, a seconda della forma del carico. Quando questo avviene, la somma dei fattori

di carico (X0Q() & il totale di tutti questi momenti.

2. Formula esemplificativa [Momento dinamico durante l'impatto]
Usare la seguente formula per calcolare il momento dinamico durante I'impatto.
m : Massa del carico (kg)

F :Carico (N)

FE : Carico equivalente all'impatto () (N)
Va: Velocita media (mm/s)
M : Momento statico (N-m)

_ _ 14
V = 1.4Va (mm/s) FE_—1 00

Va-g-m

Nota 5)

M E=— .Fe.Li=005VamLi (N-m)

3

Nota 4) % "Va & un coefficiente adimensionale per il calcolo della forza d'urto. -

Nota 5) Cofficiente carico medio (:%):
Con questo coefficiente si ricava il max. momento di carico nel
momento dell'impatto in base ai calcoli della vita utile.

Nota 4)

"V : Velocita d'impatto (mm/s)

L1 : Distanza dal baricentro del carico (m)

Me: Momento dinamico (N-m)

g :Accelerazione gravitazionale (=9,8m/s?)

3. Procedure di selezione piu dettagliate a p.3.29-12 e 3.29-13.

3.29-10

hr

LY

—_—

Fe

Me
=] ]
| —

o

{

O

Momento massimo ammissibile

Selezionare il momento entro i limiti di
campo indicati nel grafico. Si noti che il
valore del max. carico ammissibile potrebbe
talvolta eccedere i limiti riportati dal grafico.
Quindi, durante la selezione, verificare il
carico ammesso.

Max. carico ammissibile

Selezionare il carico entro i limiti di campo
indicati nel grafico. Si noti che il valore del
max. momento ammissibile potrebbe
talvolta eccedere i limiti riportati dal grafico.
Quindi, durante la selezione, verificare il
momento ammesso.



Cilindro senza stelo a giunto meccanico

Serie MY1B

Tipo base
MY1B/M: MY1B/M: MY1B/Ms
200
% e . o
300 40 AN 100 — N CL
N 30 AN N NG
200 NN 20 N 50 mANEEAN
\ \\ \ \\\ 20 ‘\ \\‘ MLG
100 \‘ N \ \\ 30 \\ \\\ \ —
S ——H¥IBT00] 10 S—— MY1B100 0 \\ ML \MY1XB100 CNA
50 N N ~ ~ NG AN % N N —
20 h N my3880- 5 AN MY1B80- NN \MYLBBO
30 N T 4 \‘ \\‘ 10 N N | CNG
20 A MY1B63] 3 N NN =S | ——
£ N \\ ‘ £ > \\ N MY{1B63 £ { M¥?BG37 NMINB
Z N z Z 5
o 10 MY1Bs0{ | o \\ AN \ o 4 | —
£ — { = N MY{1B50 = MYieso | CNS
@ NG o 1 IS \, s 3
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S g M¥TB407 S AN S 2 \\ | —
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N N[ YMviBa2 0 N N | —
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NN N mviszs 0.2 N ~ S — ——
1 N == ' N N wvitezs o° A !
— NN 0.4 N mvie2s| |CVIMVG
05 S S e 0.1 N\ 03 N i
) | ~ N MY;1B207 N
03 N Nuyis16. 0.05 K N 02 \\ wviszo| |CXW
0.2 N 0.04 MY{1B16-
“Nmvig1o 0.03 N 0.1 < mv1B161 | CXS
0.1 0.02 NUMY1B10 0.06 TRMYIBI0T—| ———
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 CXT
Velocita pistone mm/s Velocita pistone mm/s Velocita pistone mm/s W
MXU
MXH
MY1B/m MY1B/m:2 MY1B/ms i
200 30
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100 \ \ MXQ
AN - \ 30 N
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AN 10 NN N MXF
50 \:\ \\ \\\\ N X \ \ \\ —
N
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| N [ 3
4 NC Y \ MY1B25 os N MYB20 SN mviees| |MGG
. N I —
MY{B20 0.4 MY1B16- 0.5 N
' 0.4 N viszo| IMGC
| N - N N MY1B20
2 MY1B16 03 N 03 \\ L i
N N
\\ 0.2 MY1B10 0.2 \MY, B16. MGF
1 N
uY1B10 N MGZ
| 0.1 0.1 MY1B10 L
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Velocita pistone mm/s Velocita pistone mm/s Velocita pistone mm/s
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Serie MY1B
Scelta del modello

Procedure per la scelta del modello che maggiormente si adatta alle esigenze dell’'utente.

Calcolo del fattore di carico della guida

[1] Condizioni di esercizio

ommmm——— Direzione di montaggio----- .
Cilindro .............ccoiiiee. MY1B32-500 1. Montagaio ofizzontal )
Velocita media d'esercizio Va ...... 300mm/s - ontagglo orizzontale ﬁ' 'gg ntaggio a parete
Direzione di montaggio .............. Montaggio orizzontale

W: Carico (2kg)

MY 1B32-500

Vedere esempi di calcolo per ogni tipo di direzione
montaggio nelle pagine precedenti.

[2] Bloccaggio carico

Y Massa del carico e centro di gravita
[ [ Baricentro
‘ ‘ \ X ‘ ‘ Carico Massa
no. m Asse X Asse Y Asse Z
z 20
w 2kg 20mm 30mm 50mm
3 _] 4
|
0 Y O [
30

@ Calcolo del fattore di carico per carico statico

m1: Massa
m1 max (dal punto 1 del graf. MY1B/m1 = 27 (kg)

Fattore di carico 0t1 = mi/m1 max = 2/27 = 0.07

M:: Momento
M+ max (dal punto 2 del graf. MY1B/M1) = 13 (N-m)
Mi=mixgxX=2x9.8x20x 1072 =0.39 (N-m)
Fattore di carico 0z = Mi/M1 max = 0.39/13 = 0.03

M2: Momento
M2 max (dal punto 3 del graf. MY1B/M2) = 1.6 (N-m)
Ms=mixgxY=2x9.8x30x1072=0.59 (N-m)
Fattore di carico Oz = M2/M2 max = 0.59/1.6 = 0.37

3.29-12
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico =
Tipo base Serle MY1B

(4] Calcolo del fattore di carico per momento dinamico CL
Carico equivalente FE all'impatto
1 4q 1 4p MLG
FE=—5xVaxgxm=—--x300x9.8x2=282.3(N) —
100 100 CNA
M-E: Momento S
M+E max (dal punto 4 del graf. MY1B/M: laddove 1.4va = 420mm/s) = 9.5 (N-m) CNG
M1E=%XFEXZ=%X82.3X5OX10'3=1.37(N-m) NMINB
Fattore di carico 04 = MiE/MiE max = 1.37/9.5 = 0.14
CNS
MsE: Momento S
CLS
MsE max (dal punto 5 del graf. MY1B/Ms laddove 1.4va = 420mm/s) = 2.9 (N-m) S
MaE:%xFExY:%XSZSXSOX10‘3=0.82(N~m) CB
Fattore di carico 0is = MsE/MsE max = 0.82/2.9 = 0.28 CVIMVG
CXwW
5 . o . CXS
Somma ed esame dei fattori di carico guida oY
B =0k + 02+ 0s+ 04+ Os = 0.89<1 CXT
Il calcolo mostrato sopra & compreso entro i valori ammissibili, pertanto il modello che risulta selezionato puo essere MX
utilizzato. —
Selezionare a parte il deceleratore idraulico. MXU
In un calcolo nel quale la somma dei fattori di carico della guida & supera 1, prendere in considerazione la possibilita L
di diminuire la velocita, aumentare il diametro o cambiare la serie di componenti. Inoltre questo calcolo puo essre realiz- MXH
zato facilmente con "SMC Pneumatics CAD System". L
Massa del carico Momento ammissibile MXS
MY1B/m: MY1B/M- MY1B/M: MY1B/Ms MXQ
200 200
i i 3 J v
100 N 300 \ 30 N \\\ NG MXF
N\ 200 N
X N & NN # R
NN N N
50 \\:i\ 100 = =S = vgtony 10 \\ N MY1B100] 80 N \‘\ \\ MY1B100 MXW
0 NN 50 U NN 20 N N
30 = 1AN 40 LREED 5 NN MYB80 ] N \\ wveso| |MIXP
o NRR Y o : NN 10 S = [T
= 20 NN MY1B100 20 2 18634 PN T Nwyises N ——
ORI Yo SRR NN == N N MG
§ '\\ N \MVLBGS o 10 s WHESH | ¢ \\ \Mvpsso 2 ¢ (5N NmviBso| L
° 10 ANE BN EAN VL g N vz | g 1 D T g S T N
2 NN g 3 VBl 12 g | S 2 N MGP
8 NIRRT 4] 4 TNC ] 05 A s Lt (N Nwvisao
5 \\ N MV? B3z ) \I N{ WY1B32 g;g \\ Mvasaz ; I \\\ i— —
4 N N \ MY1B251 \ \\\ MYLBZS 0'2 N — NG n"?BSP MGQ
3 Nuviem] 1 i : ' N N mviezs 05 + — ———
N Y1820 — ~F— NN ‘ 0.4 AN MY1B25
2 .v.‘."'.ms« 05 N a Mv’;m‘ 01 ~ S Wl 08 AN T MGG
\ gg N Nwvisiel N %— 02 :\ q .'4"‘1520
: N 0.05 T
1 MY1B10 02 : St g:gg [ o | 01 : g \Mvgm& MGC
01 0.02 Nmyigt0 0.06 T ENGMYiBlo— ——————
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 MGF
Velocita pistone mm/s Velocita pistone mm/s Velocita pistone mm/s Velocita pistone mm/s
MGZ
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico

serie MY1B

Tipo base/o10, 316, 020, 25, 332, 940, 350, 363, 080, 3100

Codici di ordinazione

Esecuzione Numer02d| sensori
- base -
Filettatura Diametro e o S 1
- Rc (PT) Connessioni n n
*E G (PF) 10 10mm Tipo standard
16 | 16mm — - .
*s0lo 025+0100 20 | 20mm G |Conn. pneumatica centralizzata Tipo di sensore
25 | 25mm | Nota) Per 10, disponibile solo G. - ‘ Senza sensore l
* Scegliere il sensore idoneo dalla
32 s2mm tabella sottostante.
40 | 40mm Corsa ¢
50 | 50mm Vedere tabella corse a & Unita di regolazione corsa Nota)
63 | 63mm p.3.29-15. —
- Entrambi i lati
80 | 80mm : .
S Un'estremita
100 | 100mm Nota) "S" & utilizzabile per unita di regolazione corsa A, L ed H.
Unita di regolazione corsa, e—— Cont t(tlluessti'\ﬁ(e;nso.rfi sono stati cambia\ti.Id
. - s pa . : . T ontattare o riferirsi a www.smcworld.com
Per 916 & disponibile solo l'unita. L'unita di regolazione corsa Sensori applicabili/ FON=MON FOB = M9B F9PV=NM9PV
non & disponibile per 50, 263, 280 e ¢100. Informazioni sulle Per 210, 216, 320 FOPmM9P FONVe=MONV FOBV=M9BV
caratteristiche dell'unita regolazione corsa a p.3.29-17. 2 T . .E;résal ?,2 g Tipo di sensore _ |Lunghezza cavo (m) —
= Senza unita di regolazione corsa § Z:ZZC'IZT: A:‘"e;:;m o L Direzione conn. elettrical 0.5 | 3 | 5 Applicazioni
A Con vite di regolazione i} - cc ca |pependiolare| In linea | ) | (L) | (@)
ichi i ite di i ° 5V| < Circuiti
L Deceleratore per CarICI’.lI n.on elev.atl +.V|te' di regolfmone 2 No - 15v| 100v | ASOV | A0 ® | @ | — |ieqmati Roe
H Deceleratore per carichi elevati + Vite di regolazione = | 2fili |24V PLC
AL Con un'unita A e un'unita L ciascuno § — |Grommet si _ 12V]100V] A9V | A93 Bl —
AH Con un'unita A e un'unita H ciascuno 3 (Equggl;VPN) — | 5v] — | A96V | A96 o (o] — ir?tler;g:;lat{i —
LH Con un'unita L e un'unita H ciascuno (Nst,i’l\i‘) FONV FON o |o
. [} o
Deceleratore per unita L ed H - (g'\f"":',) FoPV | Fop o |o|—
& 10 20 25 32 40 o fil
= 2 2fili F9BV | F9B o (o — :
N. unita 5 Gromme| Si {24V |12V | — - ':,‘i'g'
Unita L - RB0806 | RB1007 RB1412 % | e (NPN) FONWV [FONW | ® | @ | O
unita H RB0805 RB1007 | RB1412 RB2015 @ | ddagustia 3 fili
& | LEDbidor (PNP) SIGELTENE * || ©
2 fili F9BWV | FaBW [ ® | O
m * Lunghezza cavi: 0.5m............... — (Esempio) FONW
Codici delle unita di regolazione corsa Egm;
'[‘)iamre}}:% 10 16 20 25 32 ** | sensori allo stato solido indicati con “O" si realizzano su richiesta.
N. unita Per 225, 232, 240, 250, 263, 280, 100
Unita A_|MY-A10A|[MY-AT6A | MY-A20A | MY-A25A | MY-A32A O , — T Tensione Todleskee || sl
Unita L —_ —_ MY-A20L [MY-A25L |MY-A32L g FunZI_orlm Comgne @ Uscita di carico TreEnaE 08 3 | 5 | Applicazioni
unitaH |[MY-A10H| —  |MY-A20H|MY-A25H | MY-A32H & [Fpecee cc | ca |pependoore]Inlinea| ) | (L) | (@)
Diametro ° 3fili Circuiti
~_(mm)| 40 8 ety — | V| — | — |Z76 ® | ® | — lntegrati —
N. unita = Grommet| St
Unita A |MY-A40A al — y VitV — 1273 | @ | @ | @ | — Ipgp
it 5 o] 2 |22 sy < = Crcuiti| PLC
Unital | MY-A40L @ No 12V | 100V Z80 e bl integrat
unita H |MY-A40H 3 1ili
- o (NPN) 5v Y6OA |YS9A | ® | ® | O |Gimii
Codici del supporto laterale S 3 fil 12V integrati
- s — PNP Y7PV | Y7P (] ® O
Diametro ] (PNP) |
mm 1 1 2 2 2 i
Esecuzione 0 6 0 . 8 2 Gromnet| 2 fil oay 12v Y69B |Y50B | @ | @ | O | — |Rep,
3 o 1 — PLI
Supporto lato A|MY-S10A | MY-S16A | MY-S20A MY-S25A g i K o vonwy [vonw| o | e | o | c
[Supporto lato B[MY-S10B |MY-S16B|MY-S208 MY-S25B @ | ez 3l | 15V integrati
Diamato 3 | (e (PNP) Y7PWV|Y7PW| ® | ® | O
i diagnosice) m
Esecuzion(emm) 40 S0 & i ey : 2fili 12v Y7BWV |Y7BW| © | @ | O | —
Supporto lato A MY-S32A MY-S50A MY-S63A Q * Lunghezza cavi: 0.5m ...— (Esempio) Y59A
3m... L Y59AL
[Supporto lato B MY-S32B MY-S50B MY-S63B o s Vaonz
Informazioni su misure ed altro a p.3.29-25. ** | sensori allo stato solido indicati con “O" si realizzano su richiesta.
3.29-14
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico

Caratteristiche

Tipo base

Serie MY1B

. Diametro _(mm) 10 |16 | 20 [ 25 [ 32 [ 40 | 50 | 63 | 80 | 100
Fluido Aria
Funzionamento Doppio effetto
Campo pressione di esercizio | 5 0(_)8.%/”33 ‘ 0.1 + 0.8MPa
Pressione di prova 1.2MPa
Temperatura d'esercizio 5+a60°C C L
Ammortizzo %fg&? ‘ Ammortizzo pneumatico —
Lubrificazione Non richiesta MLG
<1000+ 4 18 o8 —
@ Tolleranza sulla corsa 1001 a 3000+28 <2700%4°, 2701 a 5000 ¢ CN A
8 Attacchi frontali e laterali M5 x 0.8 1/8 1/4 3/8 1/2 L
2 H H iali © | Attacchi inferiori
Esecuzioni speciali £ |(solo connessioni 04 05 | 06 | 08 | o010 [o11 |ot6 |o18 | [CNG
< centralizzate)
Esecuzioni speciali relative alla serie
MY1B a p. 3.29-113. 7MNB
Unita di regolazione corsa —
Diametro (mm) 10 16 20 25 32 40 CLS
Simbolo unita A H A A L H A L H A L H A L H C B
RB ; RB RB . RB RB . RB RB . RB RB
) . Convite | 0805 |Convite |CONVite| ggog | 1007 |Convite | 1007 | 1412 |Convite| 1412 | 2015 |Convite | 1412 | 2015 | L—u——
Conflgurazn_)ne e di rego- Con+vite dirego- | di rego- Con+vite Con+vite di rego- Con+vite Con+vite di rego- Con+vite Con+vite di rego- Con+vite Con+vite
deceleratore idraulico lazione | di rego- lazione | |azione | rego- |dirego- | lazione | dirego- | dirego- | lazione | dirego- | dirego- | lazione | dirego- | dirego- Cw MVG
lazione lazione | lazione lazione | lazione lazione | lazione lazione | lazione | ———
Campo di regolazione corsa (mm) Oa-5 0a-56 0a-6 0a-11.5 0a-12 0a-16 CXW
Campo di regolazione corsa Quando si oltrepassa il campo di regolazione ideale della corsa: utilizzare "-X416" e "-X417". (Ulteriori dettagli a p.3.29-113.) —
Caratteristiche deceleratore idraulico Velocita pistone —
Modello RB RB RB RB RB Diametro (mm) 10 16 + 100 CXT
0805 | 0806 | 1007 | 1412 | 2015 Senza unita di regolazione corsa| 100 = 500mm/s | 100 + 1000mm/s
Max. assorbimento d'energia (J)| 1.0 2.9 5.9 19.6 58.8 Unita di rego- | Unita A 100 = 200mm/s | 100 + 1000mm/s Nota 1) MX
Assorbimento corsa (mm)| 5 6 7 12 15 lazione Corsa s | eq unitaH| 100 + 1000mm/s | 100 + 1500mms Noa2) MXU
Max. velocita di impatto (mm/s)| 1000 1500 1500 1500 1500 Nota 1) Quando il campo di regolazione della corsa viene ampliato agendo sulla vite di
" AT regolazione, diminuisce l'efficienza dell'ammortizzo pneumatico. Inoltre, se si
Max.frequenza di esercizio (ciclimin)| 80 80 70 45 25 oltrepassano i limiti di corsa dellammortizzo pneumatico indicati a p. 3.29-17, la | [\IXH
Forza della | Estesa 1.96 1.96 4.22 6.86 8.34 velocita del pistone deve essere mantenuta entro i 100 e 200mm al secondo. —
molla (N) Compressa 3.83 4.00 6.86 15.98 20.50 Nota 2) ?ezii%g_l connessione centralizzata, la velocita del pistone & di 100 + 1000mm al MXS
.”'e";%?ci’z‘?ﬂa(k%!}‘pe’a‘”’a 5a60 Nota 3) Applicare una velocita compresa nel campo della capacita di assorbimento.
Vedere a p.3.29-16 MXQ
Forza teorica unit: N Corse standard —
Diam. |Pistone| ~ Pressione di esercizio (MPa) : i i MXF
mis. | area Diametro Corse standard (mm)* Max. corsa realizzabile AL
(mm) | (mm| 0.2 0.3| 0.4| 0.5| 0.6/ 0.7| 0.8 (mm) (mm) 7
10 78| 15| 23| 31| 39| 46| 54| 62 10 e16 100, 200, 300, 400, 500, 600, 700 3000
16 | 200| 40| 60| 80| 100 120| 140| 160 20, 25, 32, 40 800, 900, 1000, 1200, 1400, 1600 5000 MXP
20 | 314| 62| 94| 125 157| 188 219| 251 50, 63, 80, 100 1800, 2000
25 | 490| 98| 147| 196| 245| 294| 343| 392 = Le corse sono realizzabili con incrementi di 1mm, fino alla corsa massima. Quando si supera la corsa da 2.000mm, MG
indicare "-XB11" dopo il codice del modello. Vedere esecuzioni speciali a p.3.29-113.
32 | 804| 161| 241| 322| 402| 483| 563| 643 —
40 (1256| 251| 377| 502| 628| 754| 879|1005 Pesi Unita: kg MG P
50 |1962| 392| 588| 784| 981|1177|1373| 1569 5 - Supporto laterale Peso dell'unita di regolazione corsa —
es0 aggiuntivo i
63 [3115| 623] 934|1246 1557| 1869 2180|2492 Diametro | Peso | 0 Somm peso (per set) (per unita) MGQ
80 | 5024 [1004] 1507 2009 | 2512 3014[ 3516 4019 (mm) | base | gy TiiAeB UitaA | unal | una | [pens
100 | 7850|1570|2355|3140|3925|4710|5495 | 6280
N = Circa. 0102kef. 1MPa = Circa 10,20 10 0.15 0.04 0.003 0.01 — 0.02 —
= Circa. 0. ar, a = Circa.10.2bar
Nota) Forza teorica (N) = Pressione (MPa) x Sez. pistone 16 0.61 0.06 0.01 0.04 — _ MGC
(mm2) 20 1.06 0.10 0.02 0.05 0.05 0.10 —
25 133  0.12 0.02 0.06 0.10 0.18 MGF
Metodo di calcolo 32 2.65 0.18 0.02 0.12 0.21 0.40 —
Esempio: MY1B25-300A 40 387| 027 0.04 0.23 0.32 0.49 MGZ
PESO DASE ..o 1.33kg 50 7.78 0.44 0.04 — — — —
Corsa cilindro .............ooeeeviiiiiininn. 300mm 63 13.10 0.70 0.08 _ _ _
Peso aggiuntivo Corsa da 0.12/50mm
1,33 +0,12 x 300 + 50 + 0.06 x 2 = Circa 2.17kg 80 20.70 1.18 0.17 — —_ _—
Peso dell'Unita A «...........oeeeveeeeeenn, 0.06kg 100 35.70 1.97 0.17 — — —
3.29-15
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Serie MY1B

Capacita d'ammortizzo

Selezione dell'ammortizzo

Capacita d'assorbimento del paracolpi elastici, dell'ammortizzo pneumatico e

dell'unita regolazione corsa

<Paracolpi elastici>

| paracolpi elastici & di serie sul modello MY1B10.
Poiché l'assorbimento corsa con paracolpi elastici
& corto, regolando la corsa con un'unita A, & consi-
gliabile installare un ammortizzo esterno.

<Ammortizzo pneumatico>

L'ammortizzo pneumatico € di serie sui cilindri sen-
za stelo a giunto meccanico (tranne 210).

Il meccanismo d'ammortizzo pneumatico viene ins-
tallato per evitare urti eccessivi al pistone a fine
corsa durante operazioni ad alta velocita.
L'ammortizzo pneumatico non si occupa di decele-
rare il pistone in prossimita di fine corsa.

Nel grafico, entro le rispettive linee, vengono mos-
trati i limiti di velocita e peso che I'ammortizzo pud
assorbire.

<Unita di regolazione corsa con deceleratore>

Impiegare quest'unita in caso di carico o velocita
superiori alla linea di limite dell'ammortizzo pneu-
matico, o quando la corsa del cilindro € al di fuori
del campo di ammortizzo pneumatico.

Unita L
Utilizzare I'unita L quando la corsa el cilindro & al di
fuori del campo effettivo di intervento

dell'ammortizzo pneumatico, anche se peso e velo-
cita rientrano nei limiti fissati. oppure quando il cilin-
dro viene utilizzato a condizioni che eccedono il li-
mite superiore dellammortizzo pneumatico ma
rientrano nei limiti dell'unita L.

Unita H

Utilizzare I'unita H quando il cilindro viene utilizzato
a condizioni che eccedono il limite superiore
dell'unita L ma rientrano nei limiti dell'unita H.

/A Precauzione

1. Per realizzare la regolazione della corsa

mediante I'apposita vite, si veda lo schema
sottostante.
Se la corsa effettiva del deceleratore diminuis-
ce per via della regolazione della corsa, dimi-
nuisce sensibilmente la capacita di assorbi-
mento. Fissare la vite di regolazione in modo
che essa sporga di circa 0.5mm rispetto al de-
celeratore.

Vite di regolazione

10

A LA

0.5

=1
Al

Deceleratore idraulico

T~

2. Non usare simultaneamente un deceleratore
idraulico ed un ammortizzo pneumatico.

3.29-16

MY1B1 0 Impatto orizzontale: P = 0.5MPa MY1 B32 Impatto orizzontale: P = 0.5MPa
2000 i :
» 1500 g 2000 m T
1500 — 1
£ 1000 G, £ i g
o 8 At | 21000 e, B
g | § T2 Ui
g N Q m 0 L ps
g 500 Za T e, :Ja
£ Co £ vv U
5 400 0 5 500 0 N
= 300 \/es,/. < 400 g
g 200 N $ 300 i
© [}
> N > 200
100 N H
80 100 1
005 0.1 0.2 030405 1 2 345 10 1 2 345 10 20 30 40 50
Lmca max
m3max ~mz2max mimax m2 max m1 max
Peso del carico kg Peso del carico kg
MY1 B1 6 Impatto orizzontale: P = 0.5MPa MY1 B40 Impatto orizzontale: P = 0.5MPa
T T T T T T
I I I I I I
£ 2000 ©2000
£
£ 1500 ; | | E 1500 N 0/7,'1-
21000 Aoy, 51000 ~ 4
® T~ T b —T T
g PR, 1 g - Ungt —
S 500 B R B L 5 500 — rsly
g 400 T R{eo; g 400 I Whel. 0%
S 300 S 300 ki <20 |
° | | o o o
> 200 ; ; = 200 10
| N
100 L I 100 i
0.5 1 1 2 345 10 T 20 30 2 345 10 1 20 50
ma max m2 max m1 max m2 max m3 max m1 max
Peso del carico kg Peso del carico kg
MY1B20 Impatto orizzontale: P = 0.5MPa MY1B50 Impatto orizzontale: P = 0.5MPa
T | T |
2000 — e 42000 — e
g 1500 TR ! §15OO }‘,%0 . !
o 1000 o 1000 %2
B T T = —T Pne, =
« T T ST
& o SR i — "
5 500 T Gyt | £ s00 — ST
g 400 T Uigr 7| | = 400 -
S 300 e 'S 300
o | | ‘4/7),” | Ke] | I
(] 1 1 Or;: [} 1 1
> 200 s 2o > 200 —
1 1 ay, 1 1
i ° Lo
I I I I
100 L L
1 2 345 10 20 30 40 50 1002 3 5 10J 20 30 50 T 100
m3 max —T 1—mz max m1 max m2 max m3 max m1 max
Peso del carico kg Peso del carico kg
MY1 B25 Impatto orizzontale: P = 0.5MPa MY1 863 Impatto orizzontale: P = 0.5MPa
T] T] T T T
T AT | a0 ImEun
K I o | e | I |
& 1500 \\‘f D5 4 1500 ‘ %0,7. ;
€ 1000 Lo Uyt 21000 R0,
£ Do T g I e,
g TR 0n6, S £ —— Potieg
E 500 : Mt 5 500 -
= 400 ; g £ 400 ——
§ 300 I % 300 I 1|
S i >
2 200 : 200
i i i
I I 1|
100 : L
1 2 3 4 SJ 10 20 30 40 50 1002 3 5 10 20 30 50 100
m2, ma max m1 max m2 max ——1 mamax  mimax
Peso del carico kg Peso del carico kg
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico

Tipo base

Coppia di serraggio della vite di fis-
saggio per unita regolazione corsa .. nm

AAwertenzes ecifiche
del Prodotto

MY1 B80 Impatto orizzontale: P = 0.5MPa Diametro (mm) St Uy lE] S R
\ 10 A 0.3
£2000 —— ; H
£1500 s 16 A 0.6
o | i ”’?zo 1 A
£1000 —— Pne,;
< 500 =i
5 400 | | A
$ 300 —— 25 L 3.0
> 1 1
200 — H
| | A
H H 32 L 5.0
100 10 20 30 50 100 H
bt } A
m2 max m3 .max mi max 40 L 10
Peso del carico kg H
MY1 B1 00 Impatto orizzontale: P = 0.5MPa Coppla dl serragglo de"a Vlte dl flS'
R ! saggio per unita regolazione corsa unita: Nm
€ ?ggg i 4 i Diametro (mm) Unita Coppia di serraggio
£ : L 22! 20 H 1.2
£1000 : : p’lo,l L 12
£ - "o 2 H 33
© 500 . .
% 400 ; ; 32 L 3.3
8 300 : : H 10
> ! ! L 3.3
200 1 1 L H 10
1005 10 20 310 50l 100
bt 1 Calcolo dell'energia assorbita per la rego-
memax  mamax mimax lazione corsa mediante deceleratore unita: Nm
Peso del carico kg Orizzontale Verticale | Verticale
discendente)(ascendente,
Corsa dell'ammortizzo pneumatico  unita: mm
: A Tipo di
Diametro (mm) Corsa ammortizzo
Impatto
16 12
20 15
25 15
32 19
Energia 1 2
e 24 cinetica E1 o mV
50 30
Enerai
63 37 i s%?;?;aEz Fs Fs+mgs|Fs—mgs
80 40
Energia
100 40 assorbita E Ei+E
Simboli

Paracolpi elastici (gsolo 10)

1
0.9
0.8
0.7

0.6 A
05 //
' i

0.4 A
03 A

0.2 7

0.1 /

7

Spostamento  mm

00 0.1 02 03 04 05 06 0.7 0.8

Pressione MPa

V: Velocita di impatto (m/s)

m: Peso del carico in movimento (kg)

F: Spinta cilindro (N)

g: Accelerazione gravitazionale (=9,8m/s?)

S: Corsa deceleratore idraulico (m)

Nota) La velocita di impatto del carico & da intendersi al
momento dell'impatto con il deceleratore.

O
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/A Precauzione

Attenzione a non rimanere intrappolati con

le mani nell'unita.

¢ In un componente provvisto di unita di regola-
zione corsa, lo spazio compreso tra il cursore e
I'unita di regolazione stessa & molto ridotto a fi-
ne corsa, e le mani possono rimanere intrappo-
late. Installare un coperchio di protezione per
impedire il contatto diretto con il corpo umano.

Dado di bloccaggio
per vite di regolazione

Vite di fissaggio unita

Bullone di fissaggio
della piastra di
bloccaggio

Piastra di

bloccaggio Deceleratore

idraulico

<Fissaggio dell'unita>
L'unita pud essere ancorata serrando
uniformemente le quattro viti di fissaggio.

/A\ Precauzione

Non realizzare operazioni se I'unita di
regolazione corsa si trova in posizione
intermedia.

Se l'unita si trova in una posizione intermedia,
possono verificarsi  slitamenti a causa
dell'energia di collisione del cursore. In tal caso
si consiglia I'uso di squadrette di fissaggio i cui
codici di ordinazione sono: - X 416 e - X 417.
(Tranne 210.)

Contattare SMC per le lunghezze speciali. (Si
veda appendice "Coppia di serraggio della vite di
fissaggio per unita regolazione corsa").

<Regolazione
regolazione>
Allentare il dado di bloccaggio della vite di
regolazione, regolarne I'escursione dal lato della
piastra di bloccaggio utilizzando una chiave
esagonale, quindi serrare il dado.

<Regolazione corsa del deceleratore>
Allentare i due bulloni di fissaggio della piastra di
bloccaggio, girare il deceleratore e regolare la
corsa. Serrare uniformemente e non
eccessivamente le viti della piastra di fissaggio
deceleratore.

Non stringere i bulloni eccessivamente. (Tranne
220 unita L). (Si veda appendice "Coppia di
serraggio della vite di fissaggio per unita
regolazione corsa").

Nota)

A causa del serraggio dei bulloni della piastra di
bloccaggio, si potrebbe verificare una leggera
flessione nella piastra stessa. Cid non costituisce
un problema per il deceleratore idraulico e per la
funzione di bloccaggio.

corsa con vite di

3.29-17
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Serie M

Connessione pneumatica centralizzata Q 1 0

Y1B

[Vedere variazioni degli attacchi della connessione centralizzata a p. 3.29-116.]

MY1B10G

Filettatura di montaggio del supporto flottante

(2-M3 prof. filettatura 5)

24 <25
‘ o 2-¢5 prof. lamatura 2 5
s ' 2-M5 ]
+ [s2)
N % 3 1 ﬂ“ ﬂ —ﬁ (Attacco) \ Y. ® ~
NS o Iy . 1| A B -
' of 8 p S Y '
& ~— o o (3}
3 Yy - - Y 3
A A |10 10 / A
© > - ®
o 15 _15_| N
85, |l2 - 55 - 12 8.5
2-M5 - 110 + Corsa -
(Tappo esagonale)
2-M5
(Tappo esagonale)
0 50 _ 4-M3 profondita 5 4-1213..4 for.o passante
- - > Lato inferiore M4 prof. 7
- 5.9 25 © 5.9
X [sY)
Rl ) prea 1
o * o~ _ B ® o o
| ° ~— | Al N
D) © -0 Y Y
-2 L 100 + Corsa J
. 10 10
® B ocr
N~ ~
Y Y
/ : ¢ i
Lo =
w 2-M5

3.29-18
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico =
Tipo base Serle MY1B

MY1B10G A (con vite di regolazione)

154 E—

—

|| 28

—

26.3

28
35

!
1N

BE

O
-
Y
o)

e

/ / em CVNG

5| _ (Max. 10)

MY1B10G H (deceleratore per carichi elevati + vite di regolazione)

/ Deceleratore idraulico MXH

7
i Carico /

7

3.5

(RB0805)
¥ Y T

- = | & |MXS
T 5: mxa

-

_F

29.8

-
-t

_ 5 (Max.10) —

-
oo

i
Y°
=
()

I
T~
™~

[
C1

@— GO a——
Almté di regolazione corsa (Corsa deceleratore idraulico) 5 40.8 MGF

MGZ

A
Y

3.29-19
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Serie MY1B
Esecuzione standard Q 1 6 = 640

MY1B | Diametro |~ Corsa |

4-gB prof. lamatura C

(LL) - L » oLD foro passante lato J prof. K
<¢> 4-MM prof. M
=
S
y
) A
& & & I
P d o m ] - 1t o]l ==
hd ¢ é o é ¢ A4 ol =z
< ¢
hd A \i Y
A
PG| |_ Q + Corsa -
Filettatura di montaggio del supporto snodato
PC (2-JdJ prof. Filettatura dal fondo del controforo KK)
- LW > 2-T prof. lamatura E E
Ty $<—1 \ Y 2-P el
1 ]
i 1 >‘\ A
T @ w &/ 1
I w
oh z @ @ Tol 2
o =z
I =
Y Yy Y vy
G
[
2.p _ A | Regolazione ammortizzo GB
(Tappo esagonale) - - <N -
B Z + Corsa ~ i
Modello A B E G GB H HG J JJ K KK L LD LL LW PG
MY1B16 80 6 3.5 2 9 16 37 13.5 M5 M4 x0.7 | 10 6.5 80 3.5 40 30 3.5
MY1B20 | 100 7.5 4.5 2 125 | 20.5 46 17.5 M6 M4 x0.7 | 12 10 100 45 50 37 45
MY1B25 | 110 9 5.5 2 16 24.5 54 21 M6 M5 x 0.8 9.5 9 110 5.6 55 42 7
MY1B32 | 140 | 11 6.5 2 19 30 68 26 M8 M5x0.8 | 16 10 140 6.8 70 52 8
MY1B40 | 170 | 14 8.5 2 23 36.5 84 33.5 M10 M6 x 1 15 13.0 | 170 8.6 85 64 9
Modello M MM N NC NE NG NH NW P PA PB PC PD Q Qw T YW z
MY1B16 6 M4 20 135 | 278 | 135 | 27 37 M5 40 20 40 4.5 153 30 7 32 160
MY1B20 8 M5 25 175 | 34 175 | 335 | 45 M5 50 25 50 5 191 36 8 40 200
MY1B25 9 M5 30 | 20 40.5 | 28 39 53 1/8 60 30 55 6 206 42 10 46 220
MY1B32 12 M6 37 | 25 50 33 49 64 1/8 80 35 70 | 10 264 51 10 55 280
MY1B40 12 M6 45 | 305 | 63 425 | 615 75 1/4 100 40 85 | 12.0 | 322 59 14 67 340
"P" indica gli attacchi di alimentazione del cilindro. Il tappo per MY1B16-20-P & un tappo esagonale.
3.29-20
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico
Tipo base

Serie MY1B

Unita di

regolazione corsa

Con vite di regolazione FC

MY1B | Diametro — Corsa |A

EC

= —
%’ J——n CL
| ] MLG
/ T
=/ CNA
B m— Per MY1B16 L
7 CNG
Unita di regolazione corsa —
Cilindro applicabile] E EA EB EC EY FC h T w MNB
MY1B16 14.6 7 | 344 | 42 | 365 [ — 2.4 |5.4(max.11)| 43 —
MY1B20 19 9 43 58 | 45.6 13 3.2 6 (max.12) | 53 CNS
MY1B25 20 10 49 6.5 | 535 13 3.5 | 5(max.16.5)| 60
MY1B32 25 12 61 85 | 67 17 4.5 8 (max.20) | 74 D
MY1B40 | 31 15 | 76 95 | 815 | 17 | 45 | 9(max.25) | 94 CLS
Deceleratore per carichi leggeri + Vite di regolazione CB
MY1B [Diametro — Corsa |L | rw Decsleratore o
FB CVINVG
FC A A
f g 1@ CXW
| CXS
h ——
E F
“ea CXT
[ & H MX
|8 —-—-4 E =
! T - MXU
Unita di regolazione corsa (corsa del deceleratore) S I
Cilindro applicabile] E EA EB EC EY F FB FC FH FW h S T T W |Modello di deceleratore MXH
MY1B20 19 9 43 58 | 45.6 4 — 13 — — 3.2 40.8 6 6 (max.12) | 53 RB0806
MY1B25 20 10 49 6.5 | 535 6 33 13 12 46 35 | 46.7 7 | 5(max.16.5)| 60 RB1007 e
MY1B32 25 12 61 85 | 67 6 43 17 16 56 45 | 67.3 12 8 (max.20) | 74 RB1412 MXS
MY1B40 31 15 76 95 | 815 6 43 17 16 56 45 | 673 12 9 (max.25) | 94 L
Deceleratore per carichi elevati + Vite di regolazione MXQ
MY1B |Diametro — Corsa |H FW MXE
i Decelerat —
FC . leceleratore W
| i —
Q| >
%° , > g MXP
/ hui
h MG
E ) F —
* Poiché la dimensione EY dell'unita H & 1[Ea MGP
maggiore rispetto all'altezza di H, montan- /
do un carico che supera la lunghezza tota- / % Y I
le (dim. L) del cursore, considerare uno L' ) qH | 0 MGQ
spazio "a" o maggiore sul lato del carico = 7 L - wl =
/ e MGG
Unita di regolazione corsa (corsa deceleratore) S
Cilindro applicabile| E EA EB EC EY F FB FC FH FW h S T T w Tipo di deceleratore a M G C
MY1B20 20 10 49 6.5 | 47.5 6 33 13 12 46 35 | 467 7 5 (max. 11) 60 RB1007 2.5
MY1B25 20 10 57 85 | 57.5 6 43 17 16 56 45 | 67.3 12 | 5(max.16.5)| 70 RB1412 45 7
MY1B32 25 12 74 | 115 | 73 8 57 | 22 | 22 74 | 55 | 732 | 15 | 8(max.20) [ 90 RB2015 6 MGF
MY1B40 31 15 82 12 87 8 57 22 22 74 55 | 732 15 9 (max. 25) | 100 4 I
3.29-21
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Serie MY1B

Vedere variazioni degli attacchi della connessione centralizzata a p. 3.29-116.
Le dimensioni dei modelli con connessioni non centralizzate per l'unita di
regolazione della corsa corrispondono a quelle dello standard.

Connessione pneumatica centralizzata Q 1 6 - Q40 Particolari sulle dimensioni a p.3.29-20 e 3.29-21.

MY1B |Diametro | G— Corsa |

e
,: @
/
- G —
Per MY1B16
A ' . A
—
x| g — ———1 %
A / / A
§ 2-2Z §
ﬂ 2-2Z (Tappo esagonale) ﬂ
(Tappo esagonale)
2-P
(Tappo esagonale)
| 2-P
g & 1 g
» !
7] 4 J ¥
N4
o* Mz %o%,
Ty | | =z
A A
TT|UU a ﬁ, Regolazione ammortizzo & a Uu|TT
2-P o.p

(Tappo esagonale) (Tappo esagonale)

Modello G NC P PP Qa RR SS T uu \AY ww XX Y44
MY1B16G 14 14 M5 7.5 9 11 3 9 10.5 10 7.5 22 M5
MY1B20G 125 17.5 M5 11.5 11 145 ) 10.5 12 125 10.5 24 M5
MY1B25G 16 20 1/8 12 16 16 6 14.5 15 16 12.5 28 116
MY1B32G 19 25 1/8 17 16 23 4 16 16 19 16 32 1/16
MY1B40G 23 30.5 1/4 18.5 24 27 10.5 20 22 23 19.5 36 1/8

"P" indica gli attacchi di alimentazione del cilindro. = Il tappo per MY1B16/20-P-ZZ & un tappo esagonale.
(/2]

P
S .
. 2 X
—- = A
T o 2

. }“«E} -

Connessioni lato inferiore (ZZ)

2od /| | Y (O ring applicabile)
Dimens_ioni di monti_lgglo per_mod_ello con (La superiicie di montaggio deve
attacchi centralizzati sul lato inferiore essere adeguatamente rifinita.)
Modello WX Y S d D R O ring applicabile

MY1B16G 22 6.5 4 4 8.4 1.1 c6

MY1B20G 24 8 6 4 8.4 1.1

MY1B25G 28 9 7 6 11.4 1.1 co

MY1B32G 32 11 9.5 6 11.4 1.1

MY1B40G 36 14 11.5 8 13.4 1.1 Ci1.2
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico

Serie MY1B

Tipo base
| 250 ~ 2100
Esecuzione standard .
MY1B | Diametro - Corsa |
PE
PA
1
PF 8-MM prof. M 4-gLD passante
/[ — — ///
— —— CL
}( © I & © —44/ /”4 N A 7
— s e I s MLG
T = o 7/ - (¢ I
V ,I,I
/\ $ J’ Q $ 1 Q *% Ay; S V CNA
\[ . ] T
if CNG
Foro di posizionamento per supporto flottante Q + Corsa ——
(2-010H7 prof. 10) > MNB
Filettatura di montaggio del supporto flottante
PC
f——— (2-JJ prof. filettatura dal fondo della lamatura KK) CNS
- Lw . 1 2-T prof. lamatura E a 1 —
- 1 \ gﬁ o ' ﬂ op — - CLS
@ @ A i P
53] @ A ¥ A CB
| T [ @, } | Iy % e —
=
¢ o}2 VIV
Regolazione ammortizzo G -t CXW
2-P A GB —
(Tappo esagonale) - > T\l > CXS
» Z + Corsa - D
CXT
(LL) L —
- i - 4-gB prof. lamatura C MX
- PA - 4-MM prof. M = K:D lato inferiore foro passante J prof. K L
g —
Y MXU
i N XH
— m
= —¢ — — ="
& + i Y y MXS
A —
P C
G, |l Q + Corsa - MXQ
- MXF
/é A
@ MXW
i e —
/ P | Y
Je MXP
4 ‘L 2 = —
>
/: > 1 Yy vy MG
" GB _ MGP
- N
Z + Corsa - > MGQ
Per MY1B80, 100
MGG
Modello A B C E G | GB H HG J JJ K KK L LD | LL [ LW | NN | YY | PG —
MY1B 50 | 200 | 14 | 85| 3 | 23537 94 | 40 | M12 M6 25 | 17 | 200 | 9 [ 100 | 80 | — | — 8 MGC
MY1B 63 | 230 | 17 [ 105 | 3 25 |39 116 | 51 M14 M8 28 24 | 230 | 11 115 9% | — — 10 —
MY1B 80 | 345 | — — — 60 71.5 | 150 66 — — — — 340 14 175 | 112 35 28 15 MGF
MY1B100 | 400 | — — — |70 | 795 ]| 190 | 85 — — — — | 400 | 18 | 200 | 140 | 45 35 20
Modello M MM N NC | NE | NG | NH | NW P PA | PB | PC | PD | PE PF Q |Qw | T YW Y4 MGZ
MY1B 50 14 M8 47 38 | 76.5| 51 75| 92 3/8 120 | 50 | 100 | 85 | — — | 384 76 | 15 92 | 400 L ——
MY1B 63 | 16 M8 50 | 51 |100 59 | 95| 112 3/8 140 | 60 | 115 | 95 | — — | 440 | 92| 16 | 112 | 460 cY
MY1B 80 20 M10 85 65 [124 82 | 124 | 140 1/2 80 | 65 — — | 240 | 22 | 660 90 | — | 140 | 690
MY1B100 25 M12 95 85 [157 103 | 157 | 176 12 120 | 85 — — | 280 | 42 | 760 | 120 | — [ 176 | 800
= "P" indica gli attacchi di alimentazione del cilindro. MY
3.29-23



Serie MY1B

Connessione pneumatica centralizzata Q50 -~ Q1 00

Vedere variazioni degli attacchi della connessione centralizzata a p. 3.29-116.
Le dimensioni dei modelli senza connessione centralizzata corrispondono a
quelle dello standard.

Informazioni su misure ed altro a p.3.29-23.

MY1B [Diametro | G— Corsa |

7 / / Nd
/ /
> ] - ] [ B ] A
<y — [t —— <y
A © / // © A
s E
= vV 222 222 v =
|
(Tappo esagonale) (Tappo esagonale)
2-p
(Tappo esagonale)
‘ 2-P
® | & o [ & I o & @
7)) G C (¢) 0
wJ; L L 7]
] & ® y C
ok ﬁ A T
Cy é \ %w Cy
/
IrEL;j 2 g‘ Regolazione ammortizzo f, a Uy TT
PR
2-P
(Tappo esagonale) 2-P
(Tappo esagonale)
\J ok
C) A Oy
A
rl o
/ z &
Y Y
/
—y G -
Per MY1B80, 100
Modello G P NC PP QQ RR SS T uu v ww XX zz
MY1B 50G 23.5 3/8 38 24 27 34 10 225 23.5 235 225 47 1/4
MY1B 63G 25 3/8 51 37.5 29.5 455 13.5 27 29 25 28 56 1/4
MY1B 80G 60 1/2 71 53 35 61 15 30 40 60 25 90 1/2
MY1B100G 70 1/2 88 69 38 75 20 40 48 70 28 120 1/2
+ "P" indica gli attacchi di alimentazione del cilindro.
%)
i PN Y
EEE
o L o«
] , s y
] *
I U | X
[ /9]
Connessioni lato inferiore (ZZ)
2-od |y (O ring applicabile)
Dimensioni di montaggio per modello con (La superficie di montaggio deve
attacchi centralizzati sul lato inferiore essere adeguatamente rifinita.)
Modello WX Y S d D R O ring applicabile
MY1B 50G 47 15.5 14.5 10 17.5 1.1 ci5
MY1B 63G 56 15 18 10 17.5 1.1
MY1B 80G 90 45 — 18 26 1.8 P2
MY1B100G | 120 50 — 18 26 1.8
3.29-24
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico -
Tipo base Serle MY1B

Supporto laterale

Supporto lato A

MY-SOA ] @ ]
2-90G \‘ (
( )
! R P
| — LY o —— CL
'S
w
c MLG
D —_—
CNA
Supporto lato B —
MY-SCIB i i CNG
= | MNB
! K CNS
—— Hl —
w CLS
C —
D CB
Modello Diam. applicabile | A B C D E F G H J Cw MVG
MY-S10 5 MY1B 10 35 | 43.6] 12 21 36| 18| 65| 34 M4 S
MY-S16 3 MY1B 16 43 | 536| 15 | 26| 49| 3 | 65| 34 M4 CXw
MY-SZOQ MY1B 20 53 | 65.6| 25 38| 64| 4 8 4.5 M5 —
n MY1B 25 61| 75
MY-8258 e Tas 1 35 | 50| 8 | 5 | 95| 55| Me CXS
 aan A MY1B 40 87 |105
MY-S323 MY1B 50 T3 l13 | 45| 64|117] 6 |11 | 66 M8 CXT
MY-S50 4 MY1B 63 136 |158 | 55 80 |14.8| 85|14 9 M10 MX
A MY1B 80 170 |200
MY-S63 5 MY1B100 206 1236 70 | 100 [ 18.3 |10.5|17.5|11.5 M12
MXU
MXH
Guida per I'uso dei supporti laterali MXS
. MXQ
Nelle operazione con corsa lunga, il tubo pud 4 kg o _
flettersi a causa del peso proprio e del carico. ’_y—‘:l—1_‘ 00 MXF
Prevedere di conseguenza dei supporti centrali. ; 7 190 -
La distanza (¢) del supporto non deve superare ¢ 180 MXW
i valori riportati nel grafico sulla destra. 170
160
/ (4000)| MXP
150
s 140 \ MG
m 130 e \
¢ 00
120 MGP
A\ Precauzione m £ o ! \\g MGP
1. Se la precisione di montaggio del cilindro h 3 100 <
non é sufficiente, il supporto laterale potreb- m — m & \ \",’ MGQ
be perdere efficacia. Livellare di conseguen- 7 7 %0 (2700) \2 \8 —
za il cilindro prima di ancorarlo. Inoltre, per ¢ ¢ 80 \ ﬁ MGG
operazioni con corse lunghe che implichino 70 (2100) \ \% \ e
vibrazioni ed impatti, si consiglia I'uso di 60 Z \o \ MGC
supporti laterali anche se valore ¢ & inferiore % (1800) \%A 3 \ \
: - . : 2 —
ai valori riportati nel diagramma. 20 (1500) \9 ® v}; \ MGF
2. Le squadrette di supporto devono essere \
usate solamente per questa funzione e non
vanno montate. \\ \\ MGZ
) SN NN
1000 2000 3000 4000 5000
Distanza supporto ¢ mm
3.29-25
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Serie MY1B

Acoplamento flutuante

Facilita a ligacédo a outros sistemas de guia.

Diametro aplicavel Diametro aplicavel

Exemplo de aplicacao Exemplo de aplicacao

Peca de trabalho

.
W
B ] un uN
i e
Js
wis
Guia Série MY1B Suporte flutuante

Exemplo de montagem Exemplo de montagem

| G
30 7a | D Za
20 — i ‘
,,,,,,, ‘ * ‘ ———— ¥
,,,,,,,, 4{ : =) o
-1 4o + + =
0 ] | _ - L w —
g : R —1
| 4 4 o
3|8 ! - i
77777777 | o'
) — ! Pormenor sec¢éo Za
N Pormenor secgdo Za (311) elo (margem ajustével)
- Margem ajustavel ! 4 Zb
: Y [l i <
R == ) = :
********* —1 « 777]47:
””””” 17 | - 2x2-¢LD o
b : i
v | P
@ Pormenor sec¢do Zb (3/1) | Pormenor Seccéo Zb
Margem ajustavel (margem ajustavel)
2 x 2-96.5 3 Cilindro
| Modelo aplicavel A B C D F G H
© MY-J16 | MY1B16J | 45 45 225 30 52 38 18
i MY-J20 | MY1B20J | 55 52 26 35 59 50 21
1 Cilindro
! Modelo aplicavel JJ K P Q | Es | E« | LD
! MY-J16 | MY1B160J M4 10 4 7 | 35 1 1 6
1 MY-J20 | MY1B20C] M4 10 4 7 | 35 1 1 6
. | Instalacao dos parafusos de fixacao
: . Anilha damola  Parafuso
' C/ casquilho de bronze Pino coénica de fixagao
i (entreferro)
i [ ‘k W
! rl H | )
1 Binario de aperto do parafuso de fixacao Unidade: N-m
l Binario Binario Binario
| MEEE D de aperto et de aperto — de aperto
} MY-J10 0.6 MY-J25 3 MY-J50 5
| MY-J16 1.5 MY-J32 5 MY-J63 13
} MY-J20 1.5 MY-J40 5
3.29-26 :
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico =
Tipo base Serle MY1B

Diametro applicabile Diametro applicabile

025, o 32, 240 050, 63

Esempio di applicazione Esempio di applicazione

Pezzo i Carico CL
. 1 f —
W 3 w MLG
- : : — | __ — CNA
FEEry L g - CNG
1 DS MNB
‘ 7 : ——
Guida Series MY1B Squadretta flottante ' Guida Serie MY1B Squadretta flottante CNS
E . . : . . CLS
sempio di montaggio Esempio di montaggio
Il set di supporti pud essere montato in due direzioni e permette di realizzare : CB
combinazioni compatte. ! G
F | D Za o —
& | — CVMNG
B, | e N S—
C ) & ¢ = || w CXw
o | ct 1 . - — muw 7
z ; 72— CXS
: 4 * i
< 1 T "
; H&=———8——" 1 Particolare della |CXT
? ' olo sezione Za ———
! (campo di
© ! ! 3 Zb regolazione) MX
~—) " Direzione di montaggio 2 c Direzione di montaggio 1 ! ! T
c | 3 - g (MXU
! H b b —
4-oMM R B U Y S I S —4
- 1 < - 2x2-0LD - [ [MXH
N E: E: y : O ‘ O | 3 ] —
w ' | | & | Particolare della |MXS
o | E ! | | sezione Zb L
=HE oo —4f—+1+—H* ; (campo di
i W : T : regolazione) MXQ
. . Y ! ! — —
Particolare sezione Z ! I 9 ! Cilindro
(campo di regolazione) ! ©- ‘ & \ Modello | applicabile | A B c D F G H  IMXF
| i MY-J50 | my1B501| 110 | 110 55 70 126 90 37 —
© MY-J63| my1B631| 131 | 130 | 65 80 149 | 100 | 37 MXW
3 Cilindro —
— — . - ! Modello | appiicabile JJ K| L|P|Q|Es|Es|LD
Cilindro Comune Direzione di montaggio 1 ! MXP
Modello applicabile | D | G H J Tum | A B c F r_MY-J50 | MY1B500] M8 20 | 75| 16 | 8 25|25 | 11
MY~J25 | My1B250] | 40 | 6032 | 35 |55 | 63 | 78] 80 [100 | -MY-J63[MVIBGAT| M0 [20 [95]19 [95]25]25 [ 14 |pas
MY-J32 | MY1B321| 55 | 80| 45| 40 [6.5 | 76 | 94| 47 | 124 1 I
MY-J40 | MY1B401| 74 [100 | 45| 47 |65 | 92 | 112| 56 | 144 ! MG P
Modell Cilindro Direzione di montaggio 2 Campo diregolaz. | L
odefo applicabile | A | B1 [ B2 | Bs | Ci | Co | F | E1 | E2 i MGQ
MY-J25 | MY1B25J| 65 | 28 | 53 | 78 | 14 | 39 96| 1 1 l
MY-J32 | MY1B3201| 82 [ 40 [ 64 | 8820 [ 44 [111] 1 | 1 .
MY-J40 | MY1B40C1| 98 | 44 | 76 |108 | 22 | 54 | 131 1 1 ; MGG
Nota) Un set di supporti snodati & costituito da un componente destrorso e uno sinistroso. 3 ——
| MGC
| MGF
3 MGZ
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Serie MY1B

Squadretta flottante

Rende il collegamento ad altre guide molto piu semplice.

Diametro applicabile

Esempio di applicazione

Supporto

e

5

~
|

Supporto

\

) : {\ Cursore

Esempio di montaggio

La superficie di montaggio del supporto di
fissaggio riceve un trattamento ad alta
temperatura HRC40 o maggiore.

«
2
e
€| Supporto
S
\ 8 % ]
T e
[} ! .3
/ & _% a% - \
=i
[0
(\ & & @-@l % & I
I Q| A0 il
| g 7 i \
8
S 03
é 20353
= 150

Foro di posizionamento

per squadretta flottante,
(@10x180) Foro di montaggio del supporto (280)

Brugola
(M10 x 40L)
Foro di montaggio del supporto (100)
Brugola
(M12 x 40L)
Supporto
&R \oh ol m
¥ 4
[ 44 i
u ' H
l !
( \ <
| _ _ _ . i )
!
Coppia di serraggio
della brugola Unita: N-m
Modello aggllir::irlg)ile A |B (max)| C (min.) Modello ggﬁgigag?g
MY-J 80 | MY1B 801 | 181 15 9 MY-J 80 25
MY-J100 | MY1B100C] | 221 15 9 MY-J100 44

Nota )e Con il supporto di fissaggio & possibile sia il montaggio a barra piatta che a barra tonda.

(linee oblique)

* |l squadretta flottante viene fornito con (4) brugole 1 e (2) perni paralleli al momento

dell'invio.

«"B" e "C" indicano le dimensioni di montaggio per il supporto (barra tonda o barra

piatta).

» Considerare supporti di sostegno con dimensioni che permetto al meccanismo snodato

di funzionare correttamente.

3.29-28

Avvertenze sul funzionamento del squadretta flottante

/\ Precauzione

Verificare che la divergenza dalla guida esterna non esca dai limiti del
campo di regolazione.

L'uso del squadretta flottante rende pil semplice il collegamento ad una
guida esterna. Tuttavia con il tipo a stelo guidato, il divario & elevato e la
squadretta pud non essere in grado di compensare tale variazione
Verificare l'entita dello spostamento ed installare il squadretta entro il
campo di regolazione.

Quando lo spostamento oltrepassa il campo di regolazione, utilizzare un
meccanismo flottante separato.

2 S\NC



Costruzione/ Q 1 0

Cilindro senza stelo a giunto meccanico
Tipo base

Serie MY1B

Connessione pneumatica centralizzata/MY1B10G

9 @ @

\

@ @ ® @

o
o
cxw_
x_

Componenti Componenti

N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota

1 Tubo Lega d'alluminio Anodizzato duro 15 | Fermo nastro Resina speciale MXU

2 Testata posteriore WR| Lega d'alluminio Anodizzato duro 20 | Guida Resina speciale 7

3 Testata posteriore WL | Lega d'alluminio Anodizzato duro 21 | Distanziale Acciaio al cromo molibdeno Nichelato MXH

4 Cursore Lega d'alluminio Anodizzato duro 22 | Perno elastico Acciaio inox ——

5 Pistone Lega d'alluminio Cromato 23 | Brugola Acciaio al cromo molibdeno Nichelato MXS

6 Fondello Resina speciale 24 | Chiave parallela con testa tonda | Acciaio al carbonio Nichelato e —

7 Anello di tenuta Resina speciale 25 | Brugola di regolazione Acciaio al carbonio |Cromato zinco nero MXQ

8 Paracolpi Gomma poliuretanica 26 | Tappo esagonale Acciaio al carbonio Nichelato

9 Alloggiamento Acciaio inox 27 | Anello magnetico Magnete terre rare -

10 | Stopper Acciaio al carbonio Nichelato 28 | Piastra superiore Acciaio inox MXF

11 | Pattino nastro Resina speciale 29 | Piastra posteriore Acciaio inox EEEE—

12 | Magnete di guarnizione Magnete 30 | Feltro Feltro MXW
MXP

Elenco guarnizioni MG

N. Descrizione Materiale Q.ta MY1B10 I

13 | Guarnizione a nastro | Resina speciale | 1 MY10-16A-corsa M G P

14 | Fascetta tenuta antipolvere |  Acciaio inox 1 MY10-16B-corsa

16 | Raschiastelo NBR 2 MYB10-15AR0597 [

17 | Guarnizione pistone NBR 2 MGQ

18 | Guarnizione tubo NBR 2 ——

19 | Oring NBR 4 MGG
MGC
MGF
MGZ

3.29-29
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Serie MY1B
Costruzione/g-l 6 a ®1 00

Tipo standard

) DO®G @\?@

Y MY1B16

Connessione pneumatica centralizzata

I~
& =
Componenti Componenti

N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota

1 | Tubo Lega d'alluminio Anodizzato duro 20 | Seeger tipo E Acciaio laminato a freddo

2 | Testata posteriore R | Lega d'alluminio Anodizzato duro 21 | Brugola Acciaio al cromo molibdeno Nichelato
2A | Testata posteriore WR | Lega d'alluminio Anodizzato duro 22 | Pulsante esagonale Acciaio al cromo molibdeno Nichelato

3 | Testata posteriore L Lega d'alluminio Anodizzato duro 23 | Brugola di regolazione Acciaio al cromo molibdeno |  Cromato zinco nero/Nichelato
3A | Testata posteriore WL | Lega d'alluminio Anodizzato duro 24 | Chiave parallela con testa tonda Acciaio al carbonio (216 to 940)

4 | Cursore Lega d'alluminio Anodizzato duro 25 | Tappo esagonale Acciaio al carbonio Nichelato

5 | Pistone Lega d'alluminio Cromato 26 | Anello magnetico Magnete terre rare

6 | Fondello Resina speciale 27 | Guarnizione laterale Resina speciale (Tranne 216)

Acciaio al carbonio| Nichelato (280 e 100) 28 | Testata superiore Acciaio inox

7 | Anello di tenuta Resina speciale 29 | Tappo esagonale Acciaio al carbonio Nichelato

8 | Anello ammortizzo Ottone 36 | Piastra Lega d'alluminio Anodizzato duro (263 to @100)
9 | Spillo di regolazione | Acciaio rullato Nichelato 37 | Piastra Resina speciale
10 | Stopper Acciaio al carbonio| Nichelato (216 a 940) 38 | Rullo guida B Resina speciale (280 e 2100)
11 | Pattini nastro Resina speciale 39 | Rullo guida A Acciaio inox (280 e 100)
12 | Rullo guida Resina speciale 40 | Albero guidato B Acciaio inox (280 e 2100)
13 | Asse rullo guida Acciaio inox 41 | Coperchio laterale Lega d'alluminio Anodizzato duro (080 e 100)

Resina speciale 42 | Seeger tipo CR Acciaio per molle (280 e 100)
16 | Fermo nastro — — - -
Lega d'alluminio | Cromato (280 e 100) 43 | Brugola Acciaio al cromo molibdeno Nichelato (280 e 2100)
17 | Guida Resina speciale 44 | Brugola Acciaio al cromo molibdeno Nichelato (280 e 100)
18 | Distanziale Acciaio inox 45 | Distanziale B Acciaio inox (280 € 9100)
19 | Perno elastico Icciaio al carbonio per utensii| Cromato zinco nero 46 | Magnete di guarnizione Magnete (280 € 9100)
Elenco guarnizioni

N. Descrizione |Materiale|Q.ta.| MY1B16 MY1B20 MY1B25 MY1B32 MY1B40 MY1B50 MY1B63 MY1B80 MY1B100
14 |Gl 1%, 1 | GRS | WERIE | WZEon | gt | o | angosg | g | ango e | e ok

Nota)| Fascetta tenuta| Acciaio MY16-16B- MY20-16B- MY25-16B- MY32-16B- MY40-16B- MY50-16B- MY63-16B- MY80-16B- MY100-16B-

antipolvere inox Corsa Corsa Corsa Corsa Corsa Corsa Corsa Corsa Corsa

30 |Raschiastelo | NBR | 2 |MYB16-15AA7163 | MYB20-15AA7164 | MYB25-15AA5900 | MYB32-15AA5901 | MYBA0-15AA5902 | MYB50-15AA7165 | MYB63-15AA7166 | MYBBO-15AK2470 IMYB100-15AK2471

Nota) Disponibili due tipi di guarnizione antipolvere. Comprovare sempre il modello da usare, poiché il codice varia a seconda del trattamento ricevuto dalla brugola 3.
(A) Cromato zinco nero —>MY[IJ-16B - Corsa (B) Nichelato —>MY[IJ-16BW - Corsa

3.29-30
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La guida semplice
permette il montaggio
Guida  diretto dei carichi.

Meccanismo di regolazione

O
3
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Istruzioni per I'uso Serie MY1M

Max. momento ammissibile/Max. carico ammissibile

Diametro Massimo momento ammissibile (N-m)| Max. carico ammissibile (kg)
et (mm) M M2 Ms m1 m2 ms
16 6.0 3.0 1.0 18 7 2.1
20 10 5.2 1.7 26 10.4 3
25 15 9.0 24 38 15 45
MY1M 32 30 15 5.0 57 23 6.6
40 59 24 8.0 84 33 10
50 115 38 15 120 48 14
63 140 60 19 180 72 21

| valori sopra riportati il momento massimo e il carico massimo ammissibili. Ricavare dal grafico di riferimento il momento
ed il carico ammissibili per una determinata velocita del pistone.

Carico (kg)

; , %
L4 |
Momento (N-m) ms
Ms=FsxLs

Fi —~Mi=FixLi F e =Fzx L, Fo —

L2

L)
-

Momento massimo ammissibile

:l—m ﬁ

]
L[]

B
|

<Calcolo del fattore di carico della guida>

1. Max. carico ammissibile (1), il momento statico (2), e il momento dinamico (al momento dellimpatto
metallico) (3) devono essere presi in considerazione per i calcoli della selezione.

(2)e U (velocita d'impatto U = 1.4Va) per (3).

e (3) dal graf.

* Per effettuare la valutazione, usare Va (velocita media) per (1) e

Ricavare il valore m max per (1) dal grafico del massimo carico ammissibile (m1, mz, ms) ed Mmax per (2)
del momento massimo ammissibile (M1, Mz, Ma).

Massa del carico [m] Momento statico [M] ") Momento dinamico [Mg] 22
Max. carico ammissibile [m max] * omento sitco ammissiie [Mmax] v Momento dinamico ammissibile [VEmax] —

Calcolo del fattore

di carico della quida 26:

Nota 1) Momento causato dal carico, ecc., con cilindro fermo

Nota 2) Momento generato dal carico che equivale allimpatto a fine corsa (al momento dell'impatto ).

Nota 3) Possono verificarsi molti momenti, a seconda della forma del carico. Quando ci6 accade, la somma dei fattori di
carico (XQl) & il totale di tutti questi momenti.

2. Formula esemplificativa [Momento dinamico durante l'impatto]

Usare la seguente formula per calcolare il momento dinamico durante l'impatto.

m : Massa del carico (kg) 'V : Velocita d'impatto (mm/s)

F:Carico (N) L+ : Distanza dal baricentro del carico (m)
Fe : Carico equivalente allimpatto (impatto con lo stopper) ME: Momento dinamico (N-m)

‘Va : Velocita media (mm/s) g :Accelerazione gravitazionale (=9,8m/s?)

M : Momento statico (N-m) 0
Nota 4) —
V =14Va(mm/s) Fe=——"Vagm 3 Fe
Nota 5) 100 = MEe
=] |
| —

M E=3—-FE~ L1=0.05VamL: (N-m)

o

Nota 4) % "Va & un coefficiente adimensionale per il calcolo della forza d'urto. /

- . ) 1
Nota 5) Cofficiente carico medio (:?):
Con questo coefficiente si ricava il max. momento di carico nel
momento dell'impatto necessario per calcolare la vita utile.

3. Procedure di selezione pill dettagliate a p.3.29-34 e 3.29-35.

3.29-32

O
z

Selezionare il momento entro i limiti di
campo indicati nel grafico. Si noti che il
valore del max. carico ammissibile potrebbe
talvolta eccedere i limiti riportati dal grafico.
Quindi, durante la selezione, verificare il
carico ammesso.

Max. carico ammissibile

Selezionare il carico entro i limiti di campo
indicati nel grafico. Si noti che il valore del
max. momento ammissibile potrebbe
talvolta eccedere i limiti riportati dal grafico.
Quindi, durante la selezione, verificare il
momento ammesso.



Cilindro senza stelo a giunto meccanico
Guida su pattini in resina

Serie MY1M

MY1M/M+ MY1M/M:2 MY1M/Ms
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Serie MYTM

Scelta del modello

Procedure per la scelta del modello che maggiormente si adatta alle esigenze dell’'utente.

Calcolo del fattore di carico della guida

[1]Condizioni di esercizio

Cilindro ........................ MY1M40-500
Velocita media d'esercizio Va ....200mm/s Wa: Carico (500g)
Direzione di montaggio ....... Montaggio orizzontale

We: MHL2-16D1 (795¢)

Wa Piastra di connessione t = 10 (880g)

MY1M40-500

Wh: MGGLB25-200 (4.35kg)

pmmm———— Direzione di montaggio-----+

1. Montaggio orizzontale 2. Montaggio a parete:
1
|

P.58

3. Montaggio a soffitto 4_yerticale xi
P. 42 montaggio .

Vedere esempi di calcolo per ogni tipo di direzione
montaggio nelle pagine precedenti.

Y 3
\ \ | H
H \ [ [ [X
210 V4 65
111 150
] 1
i =@
Y "’3 L] []

Massa e baricentro di ciascun carico

) Baricentro
Cz:]rcl)c.:o M?Ts;sa Asse X Asse Y Asse Z
Xn Yn Zn
Wa 0.88kg 65mm omm 5mm
Wb 4.35kg 150mm omm 42.5mm
We 0.795kg 150mm 111mm 42.5mm
Wd 0.5kg 150mm 210mm 42.5mm

n=a,b,cd

[3] Calcolo del baricentro composito

m1=2Xmn
=0.88 +4.35 + 0.795 + 0.5 = 6.525kg
1
X = v X X mn X Xn)
= 6555 ;25 (0.88 x 65 + 4.35 x 150 + 0.795 x 150 + 0.5 x 150) = 138.5mm
>
Y =—- XX mnxyn)
= 6555 5125 (0.88x0+4.35x0+0.795x 111 + 0.5 x 210) = 29.6mm
A
Z = XX mnxz)
= 6505 ;25 (0.88 x5 +4.35x42.5 +0.795 x 42.5 + 0.5 x 42.5) = 37.4mm

@ Calcolo del fattore di carico per carico statico

mi: Massa

m1 max (dal punto 1 del graf. MYTH/M1) =84 (KQ) -..cvvvnieiiieii e,

Fattore di carico 0t1 = mi/m1 max = 6.525/84 = 0.08

Mi: Momento

M1 max (dal punto 2 del graf. MY TM/M1) = 59 (N-M) ...ouiitiiiiiii e e e e e et e eaneaanas

Mi=mixgxX=6.525x9.8x138.5x 10 =28.86 (N-m)
Fattore di carico 012 = M+/M1 max = 8.86/59 = 0.15

3.29-34
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico =
Guida su pattini in resina Serle MY1M

M2: Momento

CL

Mz max (dal punto 3 del graf. MYTM/Mz2) =24 (N'M) ...ooiein e
Ms=mixgxY =6.525x9.8 x29.6 x 10°=1.89 (N-m) MLG
Fattore di carico o = M2/M2 max = 1.89/24 = 0.08
CNA
[5]Calcolo del fattore di carico per momento dinamico CNG
Carico equivalente FE all'impatto MNB
_ 14 _ 14 _
FE_—100 xl)axgxm_—10 x 200 x 9.8 x6.525 =179.1 (N) CNS
M1E: Momento
CLS
ME max (dal punto 4 del graf. MY1M/M1 laddove 1.4va = 280mm/s) = 42.1 (N-m) —
M1E=:13—x FExZ=;—x179.1x37.4x1o-3=2.23(N-m) cB
Fattore di carico Ou = MiE/MiE max = 2.23/42.1 = 0.05 CVMVG
M3E: Momento CXw
MsE max (dal punto 5 del graf. MY1M/Ms laddove 1.4va = 280mm/s) = 5.7 (N-m) CXS
MsE = ——x FEXY = —— x 179.1 x 29.6 x 10 = 1.7 (N-m) —
3 S CXT
Fattore di carico Ols = Mse/Mse max = 1.77/5.7 = 0.31
MX
(6 ]Somma ed esame dei fattori di carico guida I
% =ot1+02+ 03+ o4+ os=0.67<1 MXU
Il calcolo mostrato sopra & compreso entro i valori ammissibili, pertanto il modello che risulta selezionato pud essere MXH
utilizzato. —
Selezionare a parte il deceleratore idraulico. MXS
Se la somma dei fattori di carico della guida & nella formula indicata sopra & superiore a 1, prendere in considerazione I
la possibilita di ridurre la velocita, aumentare il diametro o cambiare la serie di prodotti. Questo calcolo pud essere rea- MXQ
lizzato facilmente con "SMC Pneumatics CAD System". L
Massa del carico Momento ammissibile MXF
MY1M/m1 MYZO‘!)MIM1 MY1M/M2 MY1M/M3 MXW
200
o K MXP
N SO 30 3 \ ——
100 1 (D) 10
S 2 i\\\\ 20 N t5‘)“:‘\ MG
N o INAN NN == TR S
50 5 A\ N
40 AN \\ 30 L \\ 10 N AN \\\ * \I \:‘\ MGP
30 ANAAN { N N N N vines 3 NCN
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o 20 O i € ' N[ mviwso| | 5 N—Nwyimso{ | £ N MGQ
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3 N \\ ‘ S 1 I \\ I s ¢ NN NN % NN \MV1M40 -
T 10 \\\\\ N ] MYih40 % SN | £ o N | 21 SO (MGG
2 X \\\\ MYHM32 g s N % g 2 N MY 1M32: g \I\ N N MV%M32 L
g A NN = N wamzz| | = N =05 1
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico

serie MY 1M

Codici di ordinazione

Guida su pattini in resina/g16, 020, 25, 632, 940, 50, 063

Guida su

pattini in resina

EMY1M

25

300

Z73

Guida su T

pattini
Filettatura in resina
= ZC((::)) Diametro e——— Connessioni
* Solo @25 « 063 16 | 16mm o Tipo standard
20 | 20mm G | Conn. pneumatica centralizzata
25 | 25mm
32 | 32mm Corsa ¢
40 | 40mm m Vedere tabella
50 | 50mm corse a
63 | 63mm p. 3.29-37.

Unita di

regolazione corsa

l Numero di sensori

2

S 1

n n

o Tipo di sensore

L - |

Senza sensol

re l

= Scegliere il sensore idoneo dalla
tabella sottostante.

¢ Unita di regolazione corsa,

Entrambi i lati

S

Un'estremita

Nota)

Nota) "S" & utilizzabile per unita di regolazione corsa A, L ed H.

Questi sensori sono stati cambiati.

- Senza unita di regolazione corsa Sensori a licabili/ Contattare SMC o riferirsi a www.smcworld.com
A Con vite di regolazione pp FON=MON FOB =M9B FOPV=M9PV
— — . Per 216, 20 FOP=M9P _FINVemMINV FIBVmMIBV
L Deceleratore per carichi non elevati + Vite di regolazione = == - - L
H Deceleratore per carichi elevati + Vite di regolazione 2 |runzone lomesioe| o Uscita & canos _Tipo di sensore_ Lunghezza cavo (m) Applicazioni
AL Con un'unita A e un'unita L ciascuno g speciale | elefica = (uscita) | ¢ ca D|re2|onelconnesswne ?\ettnca (?\jﬁ) (E) é)
AH Con un'unita A e un'unita H ciascuno w ik Perpendicolare In linea ST
i<
LH Con un'unita L e un'unita H ciascuno § No 12v[ 0V agov | A%0 o (& — im'é;g;{i Rele
= — 2fili |24V g
5| —  [Gommet 12v{100v| A93V | A93 e|—| _ |PLC
Deceleratore per unita L ed H 2 Si 37 Cirouit
Diametro ] 0 ) 0 A & NPN (e'qyiv,) — | 5v| — | A96V A96 [ J o — integratl
N 8| 16 Y SR v ey | & (,?,Ff,','\',) FONV [FoN | @ |®|—
o S
L unita RB0806 RB1007 RB1412 RB2015 3| _ g ’\f;g FOPV | FopP ®o |o|—
Hunita | — [RB1007|RB1412]  RB2015 RB2725 9 (PNP)
Nota ) MY1M16 non & disponibile con unita H. g Gommet| i 2 f{l'. oavl1ov| — FOBV | FOB o o — | Rel,
2 e (,\31Ff,','\'l) FONWV |FoNw | @ |® | O PLC
m D | ddayosica R
8 (LEDbico\orE) (PNP) FOPWV |FoPW | ® | @ O
Codici delle unita di regolazione corsa s o i FoBwv | FoBw | o | @ |0
Diametro - - -
* Lunghezza cavi: 0.5m .. .. Nil (Esempio) FONW
N. unita e 20 25 32 3m. FONWL
= 2 FONWZ
Unita A MYM-A16A | MYM-A20A | MYM-A25A | MYM-A32A = | sensori allo stato solido indicati con “O" si realizzano su richiesta.
Unita L MYM-A16L | MYM-A20L | MYM-A25L | MYM-A32L Per ¢25. 332. 340. 50. 363
N ’ ’ ’ ’
unita H — MYM-A20H | MYM-A25H | MYM-A32H g 'I;?nsiqne Tipo di sensore | Lunghezza cavo ()"
Diametro N |Funzione [Comesione| | Uscita G CORMS ey fone ekl Applicazioni
N unis (mm) 40 50 63 g speciale | ektia | — |(uscita) cc ca |re2|on§connesswone?e = 0;5 (E) é)
. 4 Pemendcolare| In linea| ()
Unita A MYM-A40A | MYM-A50A | MYM-AG3A ° 3fili Circuiti
: ] | — | V| — | — |z76 | e | @ | — |ieymi| —
Unita L | MYM-A40L | MYM-A50L | MYM-AG3L e g fEuLtRy integrt
unitaH |MYM-A40H | MYM-A50H | MYM-A63H g| —  |Grommet sl |oay 12vi100v| — |Z73 ® | 0| 0| — Rek,
g o] 2fi - i | PLC
. e 5V [<100V Circuit
Codici del supporto laterale & No 12V 280 o | ®| — |rcgai
i fili
) Daera 2 s % . (RPN) v Y69A |Y59A | @ | ® | O g
secuziong 3 3 il 12V integrati
SupportolatoA| MY-S16A | MY-S20A | MY-S25A | MY-S32A 8 (PNP) _— Y7PV_|Y7P ¢ e/°
Supportolato B| MY-S16B | MY-S20B | MY-S25B | MY-S32B 2 el 2 fili v 12v Y6OB |Y59B | @ | @ | O| — g
- k7 i — 24V — — ’
D|anz%t:g) - 50 63 S | Indcazire (ﬁpfilrlxi) 5v Y7NWV | Y7NW | @ ® | O |Cirit PLe
Esecuzion 2 | i dagostca 3ili 12V integrati
Supporto lato A MY-S40A MY-S63A & |(eDtidor) (PNP) | ] YIPWVINTPW| o | ® | O
Supporto lato B MY-S40B MY-S63B 2 fili 12V Y7BWV|Y7BW| e ®| O —
Informazioni su misure ed altro a p.3.29-44. * Lunghezza cavi: 0.5m ... - (Esempio) Y59A
3m.... L Y59AL
Q L1 z Y59AZ
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+x | sensori allo stato solido indicati con “O" si realizzano su richiesta.
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico
Guida su pattini in resina

Serie MYTM

Caratteristiche
Diametro_(mm) 16 | 20 | 25 | 32 | 40 | 50 | 63
; @ .. |Fluido Aria
" | Funzionamento Doppio effetto
. ~ Campo pressione di esercizio 0.15+0.8MPa
i -
. % < Pressione di prova 1.2MPa
2 e i Temperatura d'esercizio 5+60C CL
@-m P Ammortizzo Ammortizzo pneumatico =
Q-. (.. o,.;_/ S Lubrificazione - Senza lubrificazione M LG
< 1000*" I
Tolleranza sulla corsa 1001 to 3000%.3 <2700 *-8 2701 + 5000* 28 ——
. Attacchi frontali e laterali M5 x 0.8 1/8 1/4 3/8 CNA
Simbolo Atltacco Attacchi inferiori
mis.
@ (solo connessioni centralizzate) o4 25 26 28 210 211 CNG
Unita di regolazione corsa, m—
Diametro (mm) 16 20 25 32 40 50 63 CNS
Simbolo unita A L A L H A L H A L H A L H A L H A L H
Con ) Con Con Con Con Con Con Con Con Con Con Con Con C LS
Configurazione e Convie| B8 [Convie | 55 |y |Convie| B | [, (Conviel [ | B (Convie B | R (Conviel B M convier B B |
S dirego-| WO |dirego-| % v | diregol| ' 1 | dirego| '] dirego-| '} | diregor| 1€ | dirego-| ) A
deceleratore idraulico lazione | vitedi |lazione | vitedi | vitedi | azione | viedi | vitedi | lazione| vitedi vit; di | lazione| vied | viedi | lazione| vitedi | vitedi | lazione| viedi | viedi CB
regolazione fegolazione regolazion: eqolazione [egolazione reqolazione|regolazione regolazione | regolazione| regolazionetegolaziong regolazionelregolaziong ———
Campo di regolazione corsa (mm)| 0 a 5.6 0Oa-6 Oa-115 0a-12 O0a-16 0a-20 0a-25 CV/MVG
Campo di regolazione corsa Quando si oltrepassa il campo di regolazione ideale della corsa: utilizzare "-X416" e "-X417". (Particolari a pag. 3.29-113.)

Caratteristiche deceleratore idraulico

Velocita pistone

CXw

Modello RB RB RB RB RB Diametro (mm) 16 to 63 CXS
0806 | 1007 | 1412 | 2015 | 2725 Senza unita di regolazione corsa 100 a 1000mm/s —
Max. assorbimento d'energia (J)| 2.9 5.9 19.6 58.8 147 Unita di rego- | Unita A 100 a 1000mm/s Nota 1) CXT
Assorbimento corsa (mm) 6 7 12 15 25 lazione corsa | ynita L ed unita H 100 a 1500mm/s Nota 2) —
Max. velocita di impatto (mm/s) 1500 Nota 1) Quando il campo di regolazione della corsa viene ampliato agendo sulla vite di MX
. s regolazione, diminuisce l'efficienza dellammortizzo pneumatico. Inoltre, se si —
Max. equenza di esercizio (ciclfmin) 80 70 45 25 10 oltrepassano i limiti di corsa dell'ammortizzo pneumatico indicati a p. 30, la M XU
Molla della | Piatto 1.96 4.22 6.86 8.34 8.83 velocita del pistone deve essere mantenuta entro i 100 e 200mm al secondo.
molla (N) Compressa 4.92 6.86 15.98 20.50 20.01 Nota 2) In caso di connessione centralizzata, la velocita del pistone & di 100 +1000mm al
— secondo. MXH
Campo dellatemperaturadi esecizio () 5a60 Nota 3) Applicare una velocita compresa nel campo di assorbimento capacita. Vederea ———
p.3.29-38 MXS
Forza teorica unit: N Corse standard —
Diam. |Pist ione di esercizi . MXQ
rﬁli? e;fse?&ea Pressione di esercizio (MPa) Diametro Corse standard (mm)* Max. corsa realizzabile -
(mm) | (mmy|0.2|0.3|0.4|05]06|0.7 0.8 (mm) (mm) 7MXF
16 200| 40| 60| 80| 100| 120| 140| 160 16 100, 200, 300, 400, 500, 600, 700 3000
20 314| 62| 94| 125| 157| 188 219| 251 20, 25, 32, 40 800, 900, 1000, 1200, 1400, 1600 MXW
50. 63 1800, 2000 5000
25 490 | 98| 147| 196| 245| 294| 343 | 392 y
32 804 | 161| 241 | 322| 402| 483| 563 | 643 « Le corse sono realizzabili con incrementi di 1mm, fino alla corsa massima. Quando si supera la corsa da 2000mm, MXP
indicare "-XB11" dopo il codice del modello.Vedere esecuzioni speciali a p.3.29-113.
40 |1256| 251| 377| 502| 628 754| 879|1005 S
50 |1962| 392 588 | 784| 981[1177(1373|1569| Pesi Unita: kg MG
63 | 3115] 623 93412461557 1869|2180 | 2492 Simbolo Supporto laterale Peso dell'unita di regolazione corsa
1N = Circa 0.102kgf, 1MPa = Circa 10.2kgf/cm? Diametro | Peso supplementare peso (per set) (per unita) MGP
Nota) Forza teorica (N) = Pressione (MPa) x Pistone (mm) base peso ——
i 2
effettiva (mm?) per 50mm TipiAe B UnitaA | Unital witaH  ||IMGQ
di corsa —
. - 16 0.67 0.12 0.01 0.03 0.04 — MGG
Esecuzioni speciali
20 1.1 0.16 0.02 0.04 0.05 0.08 —
Esecuzioni speciali relative alla serie 25 1.64 0.24 0.02 0.07 0.1 0.18 MGC
MY1M a p. 3.29-113. 32 3.27 0.38 0.04 0.14 0.23 0.39 _
40 5.88 0.56 0.08 0.25 0.34 0.48 MGF
50 10.06 0.77 0.08 0.36 0.51 0.81 MGZ
63 16.57 1.1 0.17 0.68 0.83 1.08 [
Metodo di calcolo/Esempio: MY1M25-300A CY
Pesobase ........ccoeeviiiiiiiiiiiiii, 1.64kg Corsa cilindro ..........cceevieeeiiiiinnnneees 300mm
Peso aggiuntivo ........................ 0.24/50mm corsa 1.64 + 0.24 x 300 + 50 + 0.07 x 2 = Circa 3.22kg
Peso dell'unita A ........coeeeviiiiinneee. 0.07kg MY
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Serie MY1M

Capacita d'ammortizzo

Selezione dell'ammortizzo

Capacita d'assorbimento dell'ammortizzo pneumatico e dell'unita regolazione corsa

<Ammortizzo pneumatico>

L'ammortizzo pneumatico & di serie sui cilindri
senza stelo a giunto meccanico.

Il meccanismo d'ammortizzo pneumatico vie-
ne installato per evitare urti eccessivi al pisto-
ne a fine corsa durante operazioni ad alta ve-
locita. L'ammortizzo pneumatico non si oc-
cupa di decelerare il pistone in prossimita di fi-
ne corsa.

Nel grafico, entro le rispettive linee, vengono
mostrati i limiti di velocita e peso che
l'ammortizzo pud assorbire.

<Unita di regolazione corsa con decelerato-
re>

Impiegare quest'unita in caso di carico o velo-
cita superiori alla linea di limite
dell'ammortizzo pneumatico, o quando la cor-
sa del cilindro & al di fuori del campo di am-
mortizzo pneumatico.

Unita L

Utilizzare I'unita L quando la corsa el cilindro
al di fuori del campo effettivo di intervento
dell'ammortizzo pneumatico, anche se peso e
velocita rientrano nei limiti fissati. oppure
quando il cilindro viene utilizzato a condizioni
che eccedono il limite superiore
dell'ammortizzo pneumatico ma rientrano nei
limiti dell'unita L.

Unita H

Utilizzare I'unita H quando il cilindro viene utiliz-
zato a condizioni che eccedono il limite superiore
dell'unita L ma rientrano nei limiti dell'unita H.

/\ Precauzione

1. Per realizzare la regolazione della corsa
mediante I'apposita vite, si veda lo schema
sottostante.

Se la corsa effettiva del deceleratore diminuis-
ce per via della regolazione della corsa, dimi-
nuisce sensibilmente la capacita di assorbi-
mento. Fissare la vite di regolazione in modo
che essa sporga di circa 0.5mm rispetto al de-
celeratore.

Bullone di regolazione —

—

4:):(

0.5 ~
—
—
Deceleratore idraulico

/\/

2. Non usare simultaneamente un deceleratore
idraulico ed un ammortizzo pneumatico.

Corsa dell'ammortizzo pneumatico unita: mm

Diametro (mm) Corsa ammortizzo
16 12
20 15
25 15
32 19
40 24
50 30
63 37
3.29-38

MY1 M1 6 Impatto orlzzontale P = 0.5MPa MY1 M32 Impatto orizzontale: P = 0.5MPa
: : : : T
1 1 1 1 1 ll N “ ‘

” 2000 ; ; ; » 2000 ; ; ”I[a %

= 1500 £ 1500

E 4 1\\ 0!7".\ i € 14 ‘ u,"T

5 1000 %70‘,,- T’]\‘e L ; g 1000 ; 'n%iﬁh i,

© T eeo T T Q T OPn

a t o,, t £ T 1 el,m

£ 500 | & 5 500 : : 3

5 400 2 = 400 3

et 300 1 1 \\O 5 300 1 1

13 | ] o I I

% 200 | | g | |

> : : 200 : :
1 1 1 1

100 1 . 100 1 1
0.5 2 3 45 t 10 20 30 2 3 45 10 20 30 40 50 100

| \ T
mamax m2max  mimax m3 max m2 max mi max
Peso del carico kg Peso del carico kg

MY1 M20 Impatto orizzontale: P = 0.5MPa MY1 M40 Impatto orizzontale: P = 0.5MPa
| | | ; ; |
2000 1 1 ; ® 2000 1 1 ‘ ;
kY 1 1 1 = 1 | U"- Al
€ 1500 € 1500 S g
E ] | E A
g 1000 = ‘ : 2 1000 : %ﬁ% z
5 : i : g | 2 P
g' T ~_ U] € 1 i, ell/;,\
s 3% ‘ : gl |5 500 ‘ i
Hp T 3 B : 1T
-g 300 i i 4 l"a‘[ 5 300 i ]
o) [}
= 200 : : ol > 200 : :
100 i i 4(’0# ‘ 100 i i
1 2 345 10 20 30 400 5 2 3 45 1f0 20 T 50 T
m3 max m2max mi1 max m3 max m2max  m1max
Peso del carico kg Peso del carico kg
MY1 M25 Impatto orizzontale: P = 0.5MPa MY1 M50 Impatto or|zzonta|e P =0.5MPa
i i i i i ‘
2000 ; 1 ; ® 2000 1 ; ‘
2 € /7/1
£ 1500 : L. E 1500 ; : 34 -
1000 SN S : 1000 T'lb%'r Ny
o NSt = ’ 7 /
£ o~y g SR, Y
o T N Op N~ E T M ll
£ s00 3 Sy S 500 1 T
< 400 1 | '2% g 400 | I -
3 300 : : 3 300 : ‘
° | | g | |
> 200 ‘ ‘ 200 ‘ ‘
| | | |
| | | |
1 1 100 1 1
100 2 345 10 Tzo 3040 5 2345 10 T 20 304050 100
m3 max mz2max mimax m3 max m2max m1max
Peso del carico kg Peso del carico kg

O
z

MY1 M63 Impatto orizzontale: P = 0.5MPa
: Il
7)) 1 Il 1
g SURNL O
Z y |
21000 } ,’70'7\/'\\9'7/][,3‘\_‘_
H == ONJE!
% T r ", afl'o—:
< 500 i i 1
% 400
3 | I
< 300 i i
> 1 i
200 ' A
| i
1002 345 10 20 30 50 4 100
m3a max mz2max —'m1max
Peso del carico kg




Cilindro senza stelo a giunto meccanico
Guida su pattini in resina

Serie MYTM

Coppia di serraggio della vite di fis-
saggio per unita regolazione corsa unita: Nm

Diametro (mm) Unita Coppia di serraggio

A

16 0.6
L
A

20 L 1.5
H
A

3.0
25 L

H 5.0
A

5.0
32 L

H 12
A

40 L 12
H
A

50 L 12
H
A

63 L 24
H

Coppia di serraggio della vite di fis-
saggio per unita regolazione corsa unita: N-m

Diametro (mm) Unita Coppia di serraggio

L 1.2

25
H 3.3

32 L 3.3
H 10

40 L 3.3
H 10

Calcolo dell'energia assorbita per la rego-
lazione corsa mediante deceleratore unita N-m

Ori | Verticale Verticale
rizzontale | (giscendente)| (ascendente)
Tipo di
Impatto
Energia cinetica 1 m-V2
Eq 2
Energia di spinta F-s Fs+mgs|Fs—mgs
E-
Energia assorbita
Ei+E
E 1 2
Simboli

"V: Velocita di impatto (m/s)

m: Peso del carico in movimento (kg)

F: Spinta cilindro (N)

g: Accelerazione gravitazionale (=9,8m/s?)
S: Corsa deceleratore idraulico (m)

Nota) La velocita di impatto del carico € da intendersi
al momento dell'impatto con il deceleratore.

A Avvertenze specifiche
del prodotto

/A Precauzione

Attenzione a non rimanere incastrati con le

mani nell'unita.

¢ In un componente prowvisto di unita di regola-
zione corsa, lo spazio compreso tra il cursore e
l'unita di regolazione stessa & molto ridotto a fi-
ne corsa, e le mani possono rimanere incastra-
te. Installare un coperchio di protezione per im-
pedire il contatto diretto con il corpo umano

Dado di bloccaggio per

vite di regolazione Vite di fissaggio unita

Bullone di fissag io
della piastra di bloccaggio

Piastra di

Deceleratore idraulico

<Fissaggio dell'unita>
L'unita pud essere ancorata serrando uniforme-
mente le quattro viti di fissaggio.

/A Precauzione

Non realizzare operazioni se I'unita di regola-
zione corsa si trova in posizione intermedia.
Se l'unita si trova in una posizione intermedia,
possono verificarsi  slitamenti a causa
dell'energia di collisione del cursore. In tal caso si
consiglia l'uso di squadrette di fissaggio realiz-
zate su richiesta. — X 416 e — X 417.

Contattare SMC per le lunghezze speciali. (Si ve-
da appendice "Coppia di serraggio della vite di
fissaggio per unita regolazione corsa".)

<Regolazione corsa con vite di regolazio-
ne>

Allentare il dado di bloccaggio della vite di rego-
lazione, regolarne I'escursione dal lato della pias-
tra di bloccaggio utilizzando una chiave esagona-
le, quindi serrare il dado.

<Regolazione corsa del deceleratore>
Allentare i due bulloni di fissaggio della piastra di
bloccaggio, girare il deceleratore e regolare la
corsa. Serrare uniformemente e non eccessiva-
mente le viti della piastra di fissaggio decelerato-
re.

Non stringere i bulloni eccessivamente. (Tranne
210 e 220 unita L). (Si veda appendice "Coppia
di serraggio della vite di fissaggio per unita rego-
lazione corsa").

Nota)

A causa del serraggio dei bulloni della piastra di
bloccaggio, si potrebbe verificare una leggera
flessione nella piastra stessa. Cio non costituisce
un problema per il deceleratore idraulico e per la
funzione di bloccaggio.

O
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Serie MY1M

Esecuzione standard Q1 6 a ®63

MY1M |Diametro — Corsa |

- w -
- =y Per MY1M50, 63
/ 1 2-P 1
—— — - — || -—
= oo B8 | PEERE \
y K 1 N I
*‘ Q: r) :? r| T @ & - i %
(O] z ok S
Ty @7@ ; vy / 2y %y v
2P / S
(Tappo esagonale) B A _ Regolazione ammortizzo GB
‘ MW - o -~
‘ - <N
i Z + Corsa - :
w < L -
4-gB prof. lamatura C
- PA | 4-MM prof. M 5L foro passante lato J prof. K
A
'@' < A ; i A
+
¢¢I = -—@ = = +_¢_¢_,§ § E
Y
¥ & Y & Y '
PG_| |_ Q + Corsa
o
Per MY1M16, 20 U2 U3
R © 4 [
/ ) T ‘ 4 A
i 0 F I IL [ _Iv i Y
/ 7 s \ ; | vl ©
li 1/ 3 2| 2 2
s , / Regolazione Disegno del
upporto anello magnetico sensore ammortizzo particolare sezione U
Modello A B C G GB H HG J K L LD LH | (LL) | LW M MM MW N
MY1M16 80 6 3.5 85 | 16.2 40 | 135 M5 10 80 3.6 | 225 40 54 6 M4 — 20
MY1M20 100 75 | 45 ] 105 | 20 46 | 17 M6 12 100 4.8 | 23 50 58 7.5 M5 — 25
MY1M25 110 9 55 | 16 24.5 54 | 22 Mé 9.5 | 102 56 | 27 59 70 | 10 M5 66 30
MY1M32 140 | 11 6.5 | 19 30 68 | 27 M8 16 132 6.8 | 35 74 88 | 13 M6 80 37
MY1M40 170 | 14 85 | 28 36.5 84 | 345 M10 15 162 8.6 | 38 89 | 104 | 13 M6 96 45
MY1M50 | 200 | 17 10.5 | 25 375 | 107 | 45 M14 28 200 | 11 29 100 | 128 | 15 M8 — 47
MY1M63 | 230 | 19 12.5 | 27.5 | 39.5 | 130 | 59 M16 32 230 | 135 | 325 | 115 | 152 | 16 M10 — 50
U dimensioni della sezione
Modello NC | NE | NG | NH | NW P PA |PB|PG| Q |[QW | W |W1 LK | Z Modello Ul [ U2 | U3 | U4 | U5 | U6
MY1M16 [13.5] 28 [13.5] 27.7| 56| M5 40| 4035|153 | 48| 68| — | — | 160 MY1M16 | 55 | 3 2 34 |58 |5
MY1M20 |17 | 34 [17 [ 337 60| M5 50 | 40| 45191 | 45| 72| — | — [200 MY1M20 | 55 | 3 2 34 |58 |55
MY1M25 |21 | 41.8/29 | 405 60| 1/8 60| 50| 7 |206| 46| 84| — | — [220 MY1M25 | 55 | 3 2 34 |58 |5
MY1M32 |26 | 52.3[34 |50 | 74| 1/8 80| 60| 8 |264| 60[102 | — | — [280 MY1M32 | 55 | 3 2 34 |58 |7
MY1M40 (32 | 65.3/42.5| 635 94| 1/4 [100| 80| 9 |[322| 72 (118 | — | — | 340 MY1M40 | 65 |38 |2 45 |73 |8
MY1M50 [43.5| 84.5/54 | 835/ 118 | 3/8 [120| 90 (10 [380 | 90 (144 |128 |2 | 400 MY1M50 | 6.5 |38 | 2 45 |73 | 8
MY1M63 |56 [104 [68 [105 |142| 3/8 [140 110 [12 [436 110|168 | 152 | 5.5 | 460 MY1M63 | 85 | 5 25|55 (84 | 8

"P" indica gli attacchi di alimentazione del cilindro. * Il tappo per MY1M16/20-P & un tappo esagonale.

3.29-40
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico
Guida su pattini in resina

Serie MYTM

gy . . h
Unita di regolazione corsa, /
Con vite di regolazione e ’
. (8] // .@.@ -@ —_—
MY1M | Diametro — Corsa | A “ — T
/ P CL
0 1 I G >- / R L
— l—4 w .@.@
oJo / e MLG
1 / E /
, , Per MY1M50, 63 CNA
1 1 —_—
oF L ¢ /
__ = e N E I = CNG
&6 f_l —
L L [
Unita di regolazione corsa, ‘// / Il h M N B
Modello E EA EB EC EY FC h T w LI
MY1M16 | 146 7 | 30 58 | 395 | 14 | 86 |54(max.11)| 58 CNS
MY1M20 20 10 32 5.8 45.5 14 3.6 5 (max. 11) 58 —
MY1M25 24 12 38 6.5 53.5 13 3.5 |5 (max. 16.5) 70
MY1M32 29 14 50 8.5 67 17 4.5 8 (max. 20) 88 CLS
MY1M40 35 17 57 10 83 17 4.5 9 (max. 25) 104 —
MY1M50 40 20 66 14 106 26 5.5 13 (max. 33) 128 C B
MY1M63 52 26 77 14 129 31 5.5 13 (max. 38) 152
Deceleratore per carichi non elevati + o CVMVG
Deceleratore idraulico
Vite di regolazione L / P
+
MY1M[ Diametro] — Corsa | --" ]%ZE [— CXw
/ = / CXS
h / T
i -@ h —
=== : oxT_
- e
1 1 1
7 L I
/l '@ E i MX
e ‘ o B3 MXU
Per MY1M16, 20 © //== v I
Per MY1M50, 63 Unita di regolazione corsa, / (Corsa deceleratore idraulico) T/ | S MXH
Modello E EA EB EC EY F FB FC FH FW h S T TT W _Mddello deceleratore idraulico ——
MY1M16 14.6 7 30 5.8 39.5 4 — 14 — — 3.6 40.8 6 5.4 (max. 11) 58 RB0806 MXS
MY1M20 20 10 32 5.8 45.5 4 = 14 — = 3.6 40.8 6 5 (max. 11) 58 RB0806
MY1M25 24 12 38 6.5 53.5 6 54 13 13 66 3.5 46.7 7 5 (max. 16.5) 70 RB1007
MY1M32 29 14 50 8.5 67 6 67 17 16 80 4.5 67.3 12 8 (max. 20) 88 RB1412 MXQ
MY1M40 35 17 57 10 83 6 78 17 17.5 9N 4.5 67.3 12 9 (max. 25) 104 RB1412 —
MY1M50 40 20 66 14 106 6 — 26 — — 515 732 15 13 (max. 33) | 128 RB2015 MXF
MY1M63 52 26 77 14 129 6 — 3 — — 5.5 73.2 15 13 (max. 38) | 152 RB2015
Deceleratore per carichi non elevati + FW 7MXW
Vite di rego'azione H h '_:B Deceleratore idraulico
< 1 Carico
MY1M| Diametro |—| Corsa | ] = L MXP
h Y L] / o > ——
) E _ - e¢:l =¢& w| w MG
i —
,‘ : /
- 'I-I' —
— < . h MGP
/’_ = ] E=‘ E F e —
i a [ Per MY1M16, 20
V H L LIEA MGQ
f = # Poiché la dimensione EY dellunita H & superiore ! Al
f | r h L
J all'altezza totale (dimensione H), nel caso in cui / — —
/ un carico la cui altezza totale sia maggiore di que- — o MGG
F lla del cursore (dimensione L) prevedere una to- :’ — W =
lleranza maggiore o uguale alla dimensione "a" ri- ] —
portata in tabella. — MGC
Per MY1 Mso’ 63 Unita di regolazione corsa, (Corsa deceleratore idraulico) T S e —
Modello E EA EB EC EY F FB FC T T W Madello deceleratore idrauljco a MGF
MY1M20 20 10 32 7.7 50 5 — 7 5 (max. 11) 58 RB1007 5 L
MY1M25 24 12 38 9 57.5 6 52 12 5 (max. 16.5) 70 RB1412 4.5
MY1M32 29 14 50 115 73 8 67 15 8 (max. 20) 88 RB2015 6 M GZ
MY1M40 35 17 57 12 87 8 78 15 9 (max. 25) 104 RB2015 4 —
MY1M50 40 20 66 18.5 | 115 8 — 25 13 (max. 33) | 128 RB2725 9
MY1M63 52 26 77 19 138.5 8 — 25 13 (max. 38) | 152 RB2725 9.5
3.29-41
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Serie MY1M

Connessione pneumatica centralizzata @ 1 6, @ 20

Vedere variazioni degli attacchi della connessione centralizzata a p. 3.29-116:
Le dimensioni dei modelli con connessioni non centralizzate per l'unita di

regolazione della corsa corrispondono a quelle dello standard.
Particolari sulle dimensioni a p.3.29-40 e 3.29-41.

MY1M |Diametro| G— Corsa |

o

/ 8.5
Regolazione ammortizzo . G -
Per MY1M16
A ' : 4
9 — — >
X — ) — X
y — —_ A
& / 0
i / 1
= 2-ZZ =
= (Tappo esagonale) =
w. | L 2-2Z YV
T (Tappo esagonale)
2-P
(Tappo esagonale)
2-P
o -¢- & -¢- (¢}
n
@ &6 b ° | ) &g |y b
o T ¢ @) 7 o p T 1
o [
y %’ i f i Zf '@' 2
A /
- Regolazi i JG,. o
TT| |Uu al _,l |G| e egolazione ammortizzo & Uli =1'r;
) GB
2P Supporto anello magnetico sensore l—»|
- 2-P
(Tappo esagonale) (Tappo esagonale)
Modello G GB NC P PP QaQ RR SS T uu Vv ww XX Y44
MY1M16G | 13.5 16.2 14 M5 75 9 11 25 15 14 10 13 30 M5
MY1M20G | 12.5 20 17 M5 11.5 10 14.5 5 18 12 125 14 32 M5
"P" indica gli attacchi di alimentazione del cilindro.
(/2]
Y
A o«
x
= [
y oD
ConnessionilLato inferiore (ZZ)
v (O ring applicabile)
Dimensioni di montaggio per modello con (La superficie di montaggio deve
attacchi centralizzati sul lato inferiore essere adeguatamente rifinita).
Modello WX Y S d D R O ring applicabile
MY1M16G 30 6.5 9 4 8.4 1.1 c6
MY1M20G 32 8 6.5 4 8.4 1.1
3.29-42
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico =
Guida su pattini in resina Sel‘le MY1M

Connessione pneumatica centralizzata Q25 a Q63

Le dimensioni dei modelli con connessioni non centralizzate per l'unita di
regolazione della corsa corrispondono a quelle dello standard.

Vedere variazioni degli attacchi della connessione centralizzata a p. 3.29-16.
Particolaroi sulle dimensioni a p.3.29-40 e 3.29-41.

MY1M |Diametro | G — Corsa |

: o
/ i CL
<CA I—
Regolazione ammortizzo - G - MLG
Per MY1M50, 63 %
CNG

| e MNE

e —
o] _ =/ /,:' X CNS
x _/ /— x
y @ — F— % y —
] E/ /% i CLS
= 2-ZZ = e —
= (Tappo esagonale) 2-2Z = CB
(Tappo esagonale) VvV
W, | - - [impin
CVMVG
2-P —
(Tappo esagonale)
/ 2p CXW
g 4 o ¢ \ <4 —
<] (¢]
7] B & PN | B 3 CXS
N\ A )
oy & D1 ohi T 0 ot
Ty ) hd Z% é < CXT
' ‘ ‘ ' —_—
1T |uu & e NECHPN - wy,| 1T MX
e T Regolazione ammortizzo GB i
2-P >
2-P
(Tappo esagonale) (Tappo esagonale) MXU
Modello G GA GB NC P PP QQ RR SS T uu \A'Y ww XX Y44 MXH
MY1M25G | 16 — 245 | 21 1/8 13 16 19 3.5 155 | 16 16 11 38 1/16 _
MY1M32G | 19 — 30 26 1/8 18 16 24 4 21 16 19 13 48 1/16 MXS
MY1M40G | 23 — 36.5 | 32 1/4 16.5 26 255 | 105 225 | 245 23 20 54 1/8 —
MY1M50G | 27 25 375 | 435 3/8 26 28 35 10 35 24 28 22 74 1/4 MXQ
MY1M63G | 29.5 275 | 395 | 60 3/8 42 30 49 13 43 28 30 25 92 1/4

"P" indica gli attacchi di alimentazione del cilindro. MXF

S O xw
@ Y L
— MXP

== § A" We

el MGP

= = - Lato inferiore (ZZ) connessioni MGa
Y (O ring applicabile) MGG

MGG
Dimensioni di montaggio per modello con attacchi (La superficie di montaggio deve -
centralizzati sul lato inferiore essere adeguatamente rifinita.) MGC
Modello WX Y S d D R O ring applicabile —
MY1M25G 38 9 4 1.1
MY1M32G 48 11 6 6 114 1.1 9 MGF
MY1M40G 54 14 9 8 13.4 1.1 C11.2 MGZ
MY1M50G 74 18 8 10 17.5 1.1 c15
MY1M63G 92 18 9 10 17.5 1.1 —
CcY
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Serie MY1M

Supporto laterale

Supporto lato A

|| | |
[ ) 2-0G
\ |
[ \
2-gH Wi
C A
D B
Supporto lato B
MY-S[OB
K | ) ; 2-J
[ )
\ |
[ \
'=.‘ HH HH w={
w
C A
D B
Modello | Diam. applicabile | A B C D E F G H J
MY-S164 MY1M16 61| 716]| 15 26| 49| 3 65| 34 M4
MY-S208 MY1M20 67 | 796 | 25 38| 64| 4 8 4.5 M5
MY-S25% MY1M25 81 | 95 35 50| 8 5 95| 55 M6
MY-S328 MY1M32 100 |118 45 64 [11.7] 6 |11 6.6 M8
MY1M40 120 |142
. A
MY-S403 MY1M50 122 [164 55 80 148 | 85|14 9 M10
MY-S638 MY1M63 172 1202 70 | 100 | 18.3]|10.5|17.5 |11.5 M12
Guida per l'uso dei supporti laterali
Nelle operazione con corsa lunga, il tubo pud m kg 200
flettersi a causa del peso proprio e del carico. [ ] 190
Prevedere di conseguenza dei supporti centrali. ﬂ—ll—\ (2100
La distanza (¢) del supporto non deve superare i , 7 180 \
valori riportati nel grafico sulla destra. ’ 170
¢ |
160 \
, 150 \
140 \
130
M € (1800) \
. m g 120 \ \
A\ Precauzione ‘ $ 1o s
1. Se la precisione di montaggio del cilindro non m 100 2
¢ sufficiente, il supporto laterale potrebbe per- ,L‘ \%
dere efficacia. Livellare di conseguenza il ci- |—i — i—| e
lindro prima di ancorarlo. Inoltre, per opera- 7 \
zioni con corse lunghe che implichino vibra- ¢
zioni ed impatti, si consiglia I'uso di supporti \
laterali anche se valore ¢ & inferiore ai valori \
riportati nel diagramma.
2. Le squadrette di supporto devono essere \
usate solamente per questa funzione e non \
vanno montate. \
N\
1000 2000 3000 4000 5000
Distanza supporto ¢ mm
3.29-44
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Costruzione

Cilindro senza stelo a giunto meccanico
Guida su pattini in resina

Serie MY1M

Tipo standard

MY1M50, 63

3 @@@@@\?

@]

@

o
o8
oG

Connessione pneumatica centralizzata ‘ ‘ ‘
[ & o o
8 & CXW
| CXS
i = CXT
39 @ MX
Componenti Componenti MXU
N. Descrizione Materiale Nota N. Desctizione Materiale Nota ——
1 Tubo Lega d'alluminio | Anodizzato duro 25 | GuidalL Resina speciale MXH
2 | Testata posteriore R| Lega d'alluminio | Anodizzato duro 26 | Guida$S Resina speciale
2A | Testata posteriore WR| Lega d'alluminio | Anodizzato duro 27 | Distanziale Acciaio inox
3 | Testata posterioreL| Lega d'alluminio | Anodizzato duro 28 | Molla Acciaio inox MXS
3A | Testata posteriore WL| Lega d'alluminio | Anodizzato duro 29 | Perno elastico Acciaio al carbonio per utensili Cromato zinco nero
4 Unita di traslazione| Lega d'alluminio Anodizzato duro 31 Brugola Acciaio al cromo molibdeno Nichelato MXQ
5 Cursore interno Lega d'alluminio Cromato 32 | Pulsante esagonale Acciaio al cromo molibdeno Nichelato —
6 Pistone Lega d'alluminio Cromato 33 | Brugola di regolazione Acciaio al cromo molibdeno | Cromato zinco nero/Nichelato MXF
7 Fondello Resina speciale 35 | Tappo esagonale Acciaio al carbonio Nichelato e —
8 | Anello di tenuta Resina speciale 36 | Anello magnetico Magnete terre rare MXW
9 | Anello ammortizzo Ottone 37 | Brugola di regolazione Acciaio al cromo molibdeno Cromato zinco nero
10 | Spillo di regolazione Acciaio rullato Nichelato 38 | Brugola diregolazione Acciaio al cromo molibdeno Cromato zinco nero .
11 | Stopper Acciaio al carbonio 40 | Tappo esagonale Acciaio al carbonio Nichelato MXP
12 | Separatore a cintura Resina speciale 41 | Fermo magnete Resina speciale (216, 220) —
13 | Accoppiatore Ferro sinterizzato 42 | Brugola Acciaio al cromo molibdeno Nichelato M G
14 | Rullo guida Resina speciale 43 | Seeger tipo CR Acciaio per molle (tranne 225 to g40) —
15 | Asse rullo guida Acciaio inox 44 | Guarnizione laterale Resina speciale (250, 963) MG P
18 | Fermo nastro Resina speciale 45 | Piastra Lega d'alluminio Anodizzato duro (263)
23 | Braccio diregolazione| Lega d'alluminio | Anodizzato duro 46 | Perno parallelo Acciaio inox (tranne @16, 820)
24 | GuidaR Resina speciale MGQ
Elenco guarnizioni MGG
N. Descrizione  |Materiale |Q.ta. MY1M16 MY1M20 MY1M25 MY1M32 MY1M40 MY1M50 MY1M63 —
16 | Guamizioneanastro Resﬁ#ﬂ&@éa\e 1 | MY16-16A-Corsa | MY20-16A-Corsa | MY25-16A-Corsa | MY32-16A-Corsa | MY40-16A-Corsa | MY50-16A-Corsa | MY63-16A-Corsa |IMIGC
17| Fascetta tenuta| Acciaio | 4 | \y16-16B-Corsa | MY20-16B-Corsa | MY25-16B-Corsa | MY32-16B-Corsa | MY40-16B-Corsa | MY50-16B-Corsa | MY63-168-Corsa [~ —
19 |Raschiastelo NBR 2 |MYM16-15AK0500 | MYM20-15AK0501 | MYM25-15AA5903 | MYM32-15AA5904 | MYM40-15AA5905 | MYM50-15AK0502 | MYM63-15AK0503 MG F

Nota) Disponibili due tipi di guarnizione antipolvere. Comprovare sempre il modello da usare, poiché il codice varia a seconda del trattamento ricevuto dalla brugola @3.
(A) Cromato zinco nero —>MY[IJ-16B - Corsa (B) Nichelato —>MY[IJ-16BW - Corsa

O
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orje MY1C

Guida a cuscinetti incrociati
216, 020, 925, 932, 940, 950, 263

Resistenza ai momenti
disponibile nelle corse CXT

Rullo di punteria lunghe MX

MGZ
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Istruzioni per I'uso Serie MY1C

Max. momento ammissibile/Max. carico ammissibile

Modello Diametro Max.momento ammissibile (N-m)| Max. carico ammissibile (kg)
(mm) M+ M- Ms m — ms
16 6.0 3.0 2.0 18 7 2.1
20 10 5.0 3.0 25 10 3
25 15 8.5 5.0 35 14 4.2

MyiC 32 30 12 0 29 py 5
40 60 23 20 68 30 8.2
50 115 35 35 93 42 115
63 150 50 50 130 60 16

| valori sopra riportati il momento massimo e il carico massimo ammissibili. Ricavare dal grafico di riferimento il momento
ed il carico ammissibili per una determinata velocita del pistone.

Carico (kg)

m1

\ 7

e !

Momento (N-m) ma

Fi = — Mi=Fix L P - — M2=F2xL>: F — Ms=FaxLs
] g
3

Y

T 1] [T = -

<Calcolo del fattore di carico della guida>
1. Max. carico ammissibile (1), il momento statico (2), e il momento dinamico (al momento dellimpatto)
(3) devono essere presi in considerazione per i calcoli della selezione.

= Per effettuare la valutazione, usare ‘Va (velocita media) per (1) e (2)e U (velocita d'impatto 'V = 1.4'Va) per (3).
Ricavare il valore m max per (1) dal grafico del massimo carico ammissibile (m1, mz, ms) ed Mmax per (2) e (3) dal graf.
del momento massimo ammissibile (M1, Mz, Ms).

Calcolo del fattore _ Massadel carico [m] Momento statico [M] "2 Momento dinamico [Mg] 22
di carico della guida Max. carico ammissibile [m max] ~ Momento statico ammissibie [Mmax] " Momento dinamico ammissibile [Mema] ~

Nota 1) Momento causato dal carico, ecc., con cilindro fermo
Nota 2) Momento generato dal carico che equivale all'impatto a fine corsa (al momento dell'impatto ).
Nota 3) Possono verificarsi molti momenti, a seconda della forma del carico. Quando questo avviene, la somma dei fattori
di carico (ZOV) € il totale di tutti questi momenti.
2. Formula esemplificativa [Momento dinamico durante I'impatto]
Usare la seguente formula per calcolare il momento dinamico durante l'impatto.
m : Massa del carico (kg) 'V : Velocita d'impatto (mm/s)

F :Carico (N) L1 : Distanza dal baricentro del carico (m)
Fe : Carico equivalente allimpatto (at) (N) MEe : Momento dinamico (N-m)
Va: Velocita media (mm/s) g :Accelerazione gravitazionale (=9,8m/s?)
M : Momento statico (N-m)
1.4 Nota 4) v
LV = 1.4Va rgn:rr;fs) FE= 00 Va-gm
ota
m FE

~ME =~ . Fe-Li=0.05VamLs (N-m) _

3 i Me

1.4 N - . . . \ 1
Nota 4) ﬁba € un coefficiente adimensionale per il calcolo della forza d'urto. =E]:
Nota 5) Coefficiente carico medio (= :13— ): / O

Con questo coefficiente si ricava il max. momento di carico nel

momento dell'impatto in base al calcolo.

3. Procedure di selezione piu dettagliate a p.3.29-50 e 3.29-51.

3.29-48
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Momento massimo ammissibile

Selezionare il momento entro i limiti di
campo indicati nel grafico. Si noti che il
valore del max. carico ammissibile potrebbe
talvolta eccedere i limiti riportati dal grafico.
Quindi, durante la selezione, verificare il
carico ammesso.

Max. carico ammissibile

Selezionare il carico entro i limiti di campo
indicati nel grafico. Si noti che il valore del
max. momento ammissibile potrebbe
talvolta eccedere i limiti riportati dal grafico.
Quindi, durante la selezione, verificare il
momento ammesso.



Cilindro senza stelo a giunto meccanico = C
Guida a cuscinetti incrociati Sel‘le MY1

MY1C/M- MY1C/M: MY1C/M:3
200
50 50 CL
L 40 N 40 N
100 N 30 N 30 N MLG
\\ \\ \\
N N 20 N 20 \ N
5 g N \\\\\ \\ \\ CN A
40 A N \ N CNG
30 Nwvicss 10 N SeiiAC S 10 N IMY1c63 | ———
N SESiie SERHS
£ 20 \ MY1C50 . N MY1CS0 NN Npvicsol IMNB
z N z . N N £
2 A (TN Ymvicao z i \ CNS
£ NN 2 MY1C40{ ———
% " \ N MY1C40 % N \ é N N
2 N s 3 N ywvicz| | g 3 CLS
Y Y \ —
ANVEAN - 2 NN y 2 NN MY1C321
5 \ B2 Nmyicas NN CB
N
4 NN \ N CUMVG
3 o 1 MY1c20 1 1L MY1625] L—
AN ANIAN CXw
2 MY4€20- MY1C16 MY1C20|
> > MY—LC16 7CXS
MY1C16 —
1 l CXT
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Velocita pistone mm/s Velocita pistone mm/s Velocita pistone mm/s MX
MXU
MXH
MY1C/m1 MY1C/m: MY1C/ms —
30 MXS
20 MXQ
100 = 100 MXF
NG 10 \\ —
50 NN 50 N N MXW
NN N N\
40 N N 40 ‘\\ NN 7
o 30 AN o 30 \ 5 J MXP
g \\ N \\MY1C63 2 NN 2 NN —
8 N 8 NN g 4 WY MG
L 20 NN NMY1C50 < 20 NN £ N YMyice3
8 \\\\\\ § \\\\\\ \ S 38 \ N \ ‘ 1 —
3 MY1cC4 o} 3
P NN \\ R NUNN \\ mvices| | S \ N\ mvicso| MGP
g 1° : \‘\ \\ e g 10 \\‘ : \‘Mvgco g : \ N\ \MYLC40 arm
N x = N 1C5
= NN MY 1c2s] > S = | [MGQ
5 ™ Mv%czo 5 A (N JAvie MYEC32
. N . N NN Npvies 1 A N MGG
Nmy1c16 NN \ | N MY,ECZS L
3 NTIAVATGET x
N uviczs N iz MGC
2 2 Nc—TMY1C20 0.5 N %
\ \ 0.4 mvicis] |MGF
MY1C16 R
1 1 03 MGZ
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 02100 200 300400500 1000 1500
Velocita pistone mm/s Velocita pistone mm/s Velocita pistone mm/s
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Serie MY1C
Scelta del modello

Seguire i passi indicati per scegliere il modello della seria MY1 piu adatto alle vostre esigenze.

Calcolo del fattore di carico della guida

[1] Condizioni di esercizio — : :
CIlINAIO «..vovoeeeeeeeeeeee MY1H40-500 gmmmm-- Direzione di montaggio - -,

1. Montaggio orizzontale 2. Montaggio a parete !

Velocita media d'esercizio va ... 300mm/s

1
1
1
Direzione di montaggi i i i P.26 r :
ggio ............ Montaggio a soffitto : A 1
: ‘ :
1 X 2 :
Wa: Piastra di connessione t = 10 (880g) y [
1
1 1
MY1C40-500 : ; ; ;
Wa: Carico (500 3. Montaggio a soffitto '
arico (500g) E <> 4. Montaggio xi ,
' verticale ‘ !
. P. 80 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
1 1
' 1

Whb: MGGLB25-200 (4.35kg)

Dl R ——— ’
We: MHL2-16D1 (795g) Vedere esempi di calcolo per ogni tipo di direzione
montaggio nelle pagine precedenti.

[2]Bloccaggio carico

L0

o Massa e baricentro di ciascun carico
siop [y 1 []
- ﬁ*ﬁ’ Carico n. . Baricentro
111 Wn mn Asse X Asse Y Asse Z
210 Xn Yn Zn
z Wa 0.88kg 65mm Omm 5mm
Y Wb 4.35kg 150mm Oomm 42.5mm
? [ Wc 0.795kg 150mm 111mm 42.5mm
‘ X wd 0.5kg 150mm | 210mm | 42.5mm
65 n=a,b,c,d
150

(3] Calcolo del baricentro composito
mz=Xmn
=0.88 +4.35 + 0.795 + 0.5 = 6.525kg

X =#XZ Mn X Xn)

1

6.1525
Y =y X% mnx yn)

1

= 5505 (

1
z = XX mn X zn)
1

~ 6525
@ Calcolo del fattore di carico per carico statico

(0.88 x 65 + 4.35 x 150 + 0.795 x 150 + 0.5 x 150) = 138.5mm

0.88x0+4.35x0+0.795x 111 + 0.5 x 210) = 29.6mm

(0.88 x5 +4.35x42.5 +0.795 x 42.5 + 0.5 x 42.5) = 37.4mm

m2: Massa
m2 max (dal punto 1 del graf. MY1C/m2) = 30 (KQ) - evuvveniiiiiiiiieeeeeeens
Fattore di carico 01 = mz2/mz2 max = 6.525/30 = 0.22

M:: Momento
M1 max (dal punto 2 del graf. MY1C/M1) = 60 (N-m)
Mi=mz2xgxX=6.525x9.8x138.5x 107 =8.86 (N-m)

Fattore di carico 0z = M1/M1 max = 8.86/60 = 0.15

3.29-50
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico = C
Guida a cuscinetti incrociati Serle MY1

M2: Momento

CL
Mz max (dal punto 3 del graf. MY1C/M2) = 23.0 (N-M) ..enininiiiie e —
Mz=m2xgxX=6.525x9.8x29.6x 102 =1.89 (N-m) MLG
Fattore di carico Otz = Mz/M2 max = 1.89/23.0 = 0.08 CNA
L . . CNG
[5] Calcolo del fattore di carico per momento dinamico -—
Carico equivalente FE all'impatto MNB
1.4 1.4
FE_WxDaxgxm_Wx300x9.8x6.525_268.6 (N) CNS
M:E: M t
1E: Momento CLS
MiE max (dal punto 4 del graf. MY1C/M1 laddove 1.4va = 420mm/s) = 42.9 (N-m) Ci
B
M+E =:13—xFExZ=;’—x268.6x37.4x10'3=3.35 (N-m) (S
Fattore di carico 0.4 = M1E/M1E max = 3.35/42.9 = 0.08 CVIMVG
MsE: Momento CXw
MsE max (dal punto 5 del graf. MY1C/Ms laddove 1.4va = 420mm/s) = 14.3 (N-m) CXS
MsE = —— X FEX Y = —— X 268.6 X 20.6 X 109 =2.65 (N-m) —
3 3 CXT
Fattore di carico Ols = Mse/Mse max = 2.65/14.3 = 0.19 e —
MX
@ Somma ed esame dei fattori di carico guida MXU
B =0+ 02+ O+ O+ Os = 0.89<1 7MXH
Il calcolo mostrato sopra € compreso entro i valori ammissibili, pertanto il modello che risulta selezionato puo® essere uti-
lizzato. MXS
Selezionare a parte il deceleratore idraulico.
Se la somma dei fattori di carico della guida & supera 1, prendere in considerazione la possibilita di diminuire la velo- MXQ
cita, aumentare il diametro o cambiare la serie di componenti. Questo calcolo pud essere realizzato facilmente con
"SMC Pneumatics CAD System". MXE
Massa del carico Momento ammissibile I
MY1C/m: MY1C/M+ MY1C/M: MY1C/M3 MXW
200 —
N TN MXP
100 100 \: 30 @ 30 \\ P
@:ay . N NN MG
50 4\ A \\\\ \\ ” l >\‘ N
o soF-==r3=RER NN "= 1N MGP
30 (1\ 30 ' \\ myices 10 NN icss 10 \: N \\\ My1ICe) —————
5 2 \\\\\ £ 2 \ N MY1C50 E N = MY1C50 NN Nwics] IMGQ
é \i\:\\ MY1C63 5 : \\ £ 451 NN X Juvico = i TN %
NN wicw| | ¢ N |2 YN e MGG
§ Ava \‘MY:CSD = NAN = = 3 \ \\\chsz é 3 TN ‘ —
] N N \‘ o 2 N NN 2 X Ny wicz| |MIGC
4 N NN Nvica 5 N N[N (Mviezs N \ R
: NN, : N | N P
\ N MY‘1025 3 : N MYiC25 1 M"’?CZO 1 : Y MVI1C25 MGF
2 \Mv‘wzu " | AN t ANEAN I —
MYiC16 2 ' .-.'.v‘1czo os MY1C16 o : .v.v;czo MGZ
1 f e . Myicle| ——————
100 200 300400 500 1000 1500 1100 200 300400500 10001500l 100 200 300400 500 1000 1500 100 200 300405500 10001500
Velocita pistone mm/s Velocita pistone mm/s Velocita pistone mm/s Velocita pistone mm/s
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico

serie MY1C

Codici di ordinazione

Guida a cuscinetti incrociati/z16, 220, 625, 632, 40, 250, 263

Guida a cuscinetti

25

EMY1C

incrociati

300

Z73

Filettatura

NG Guidaa e
= C . .
cuscinetti
*E G (PF) . .
incrociati

* solo @25 + @63

Diametroe——————

16 | 16mm Connessioni ¢
20 | 20mm - Tipo standard
25 | 25mm G | Conn. pneumatica centralizzata
32 | 32mm
40 | 40mm
50 | 50mm

| 63 | 63mm

Unita di regolazione corsa &

Senza unita di regolazione corsa

A Con vite di regolazione
L Deceleratore per carichi non elevati + Vite di regolazione
H Deceleratore per carichi elevati + Vite di regolazione
AL Con un'unita A e un'unita L ciascuno
AH Con un'unita A e un'unita H ciascuno
LH Con un'unita L e un'unita H ciascuno
Deceleratore per unita L ed H
Diametro
~(mm) 16 20 25 32 40 50 63
N. unita
L unita RB0806 RB1007 RB1412 RB2015
H unita —_ [ RB1007 |RB1412 RB2015 RB2725
Nota) MY1C16 non & disponibile con unita H.
Codice dell'unita di regolazione corsa
Diametro
" 16 20 25 32
Unita
A unita | MYM-A16A | MYM-A20A | MYM-A25A | MYM-A32A
L unita MYM-A16L | MYM-A20L | MYM-A25L | MYM-A32L
H unita — MYM-A20H | MYM-A25H | MYM-A32H
Diametro
Units 40 50 63
nita
A unit MYM-A40A | MYM-A50A | MYM-A63A
L unita MYM-A40L | MYM-A50L | MYM-A63L
Hunita | MYM-A40H | MYM-A50H | MYM-A63H
Codici del supporto laterale
Diametro
~.(mm 16 20 25 32
Esecuzioné
Supporto lato A| MY-S16A | MY-S20A | MY-S25A | MY-S32A
Ezporto latoB| MY-S16B | MY-S20B | MY-S25B | MY-S32B
Diametro
~_(mm) 40 50 63
Esecuzioné
Supporto lato A MY-S40A MY-S63A
ISupporto lato B MY-S40B MY-S63B

Informazioni su misure ed altro a p.3.29-60.

3.29-52

Corsa e

m Vedere tabella corse a p.3.29-53.

l Numero di sensori

- 2
S 1
n n

Tipo di sensore

= \ Senza sensore l

* Scegliere il sensore idoneo dalla
tabella sottostante.

¢ Unita di regolazione corsa \°t)

- Entrambi i lati
S Un'estremita
Nota) "S" & utilizzabile per unita di regolazione corsa A, L ed H.

Sensori applicabili/

Questi sensori sono stati cambiati.
Contattare SMC o riferirsi a www.smcworld.com

FON=M9N FOB =M9B FOPV=M9PV
FOP=M9P_FINV=MINV FOBV=M9IBV

Per 216, 020

S ) 'I;jqnsiqne Tipo di sensore _|Lunghezza cavo (m)’ -
5 Funzione| - Com. | 03 |Cablaggio | A1CANCO Iy e comnessionesitica| 0.5 | 3 | 5 | ~PPlicazioni
S | speciale | elettical| =i | (uscita)
it} ©e ca  Pempendicolard In linea | ) | (L) [(@)
° 5V <100V Circuiti
@ & 21l |oav 12V A90v A90 hd * |- integrati| Rele,
§ —  |Grommet 12v[100v| A3V | A93 e |o|_| — |PC
Si — —
s 3ili Circuiti
& Equv.aNPN) — | V| — [ A96V | A96 ® | ® | — lintegrat] —
3 fili
a M FONV FON ° ° | —
3fili
'% — (PNP) FOPV |FoP | o |e|—
] 2fili F9BV F9B [ ® | — &
3 Grommet| Si |—spr—124V|12V| — _ Flieng
5 | ndadone (NPN) FONWV |[FONW | e | e | O
@ | didagosica 3 fili
c
3 | et (PNP) FOPWV |[FOPW | ® (@ | ©
2fili F9BWV | FO9BW | e ® | O
* Lunghezza cavi: 0.5m............... - (Esempio) FONW
3m... L FONWL
5m... FONWZ

** | sensori allo stato solido indicati con "O" si realizzano su richiesta.

Per 25, 032,

040, 050, 63

g . . Tensione Tipo di sensore  |Lunghezza cavo (m)’
5 Funzione) Comn. | 3 Uscita | di carico Direzione conn. eletirical 0.5 | 3 | 5 |Applicazioni
3 | speciale| eletirica| = | (uscita)
4 cc ca  pemendicolarq In linea| () | (L) | (@)
° 3fili Circuiti
3 | Eqivaey| — | 8V| — — |276 ® | ® | — lintegrati| —
= Grommet| S
sl — i gy 12v|100v | — |2Z73 ® [ ®[®° | — I|Rek,
c —1 2fili —
@ 5V|<100V| — Circuiti |PLC
@ No 12V Z80 ® | ® |~ lntegrat
3 fili
= (NF;Il\I) 5V Y6OA |Y59A | e | e | O | ..
el o integrati
ol — (SNI F!) 12v Y7PV | Y7P ° o | o [ntegrat
& [
w Grommet| 2 fil 24Vﬂ Y69B |Y59B | e | & | O | — IRep,
. 3 fili - PLC
[
g | e (NPN) sy|  [YINWVIYZNW| ® | ® | O |gii
S (idagnostca 3fili 12V integrati
O |((EDbiolre (PNP) Y7PWV | Y7PW| e | e | O
2fili 12v Y7BWV |[Y7BW | e e | O | —
* Lunghezza cavi: 0.5m - (Esempio) Y59A
3m ... . L Y59AL
BM v z Y59AZ

** | sensori allo stato solido indicati con "O" si realizzano su richiesta.

O
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico
Guida a cuscinetti incrociati

Serie MY1C

Caratteristiche
Linma Diametro (mm) 16 | 20 | 25 | 32 | 40 | 50 [ 63
&’: ‘ Fluido Aria
: ] Funzionamento Doppio effetto
P / Campo pressione di esercizio 0.1+ 0.8MPa
e . /
‘)””7"1 Pressione di prova 1.2MPa
= .\m / Temperatura d'esercizio 5+60°C C |_
/ Ammortizzo Ammortizzo pneumatico ——
Lubrificazione Senza lubrificazione MLG
< 1000+'8 4 +1.8 +2.8
Tolleranza sulla corsa 1001 + 3000+28 < 2700*"3, 2701 + 5000*% CN A
. o | Attacchi frontali e laterali M5 x 0.8 1/8 1/4 3/8 —
Simbolo o
8 Attacchi inferiori C N G
@ £ | (soloconnessioni o4 @5 6 28 210 211
< centralizzate) L
Unita di regolazione corsa 7CNS
Diametro (mm) 16 20 25 32 40 50 63
Simbolo unita A L A L H A L H A L H A L H A L H A L H CLS
8 [ome| B | B8 (o] B | B8 Jome| 58 [ 28 Jame] B8 | B Jcone] 5. | 5B [omie| B | B | =
i i VI on viie i —
Configurazionee |V oee Convie | o6 | 1007 | "™ | 1007 | 1472 ieao, | 1412 | 2015 [ g | 1412 | 205 (M| a5 | o735 | T el %5 | 2725
deceleratore dirego- dirego- g | i dirego- i | s llrego o + i rego : : dirego- + 1 dirego- O CB
h , i ite di 16g0-| [azi vitedi | vitedi i vitedi | vitedi i vite dl ite di i vite di ite di ; viedi | vitedi i viedi | viedi
idraulico lazione V‘Fa%n 1aziOne .o regozione lazione tegolazionelreqoazione AZI0NE oz re;&?,zﬂme lazone regolazione reg‘gazil)ne 1azione | o0sezioe egoizione lazione regolazione|regolazione | ——————
Campo di regolazione corsa (mm)| 0 +—5.6 0+-6 0+-11.5 0+-12 0+-16 0+-20 0+-25 CV/MVG
Campo di regolazione corsa Quando si oltrepassa il campo di regolazione ideale della corsa: utilizzare "-X416" e "-X417". (Particolari a pag. 3.29-113.)

Caratteristiche deceleratore idraulico

Velocita pistone

CXw

Modello RB RB RB RB RB Diametro (mm) 16 + 63
0806 1007 1412 2015 2725 Senza unita di regolazione corsa 100 + 1000mm/s CXT
Max. assorbimento d'energia (J)| 2.9 5.9 19.6 58.8 147 Unita di rego- | Unita A 100 + 1000mm/s Nota 1) L
Assorbimento corsa (mm)| 6 7 12 15 25 | [lazionecorsa |y s | e unita H 100 + 1500mm/s Nota2) MX
Max. velocita di impatto (mm/s) 1500 Nota 1) Quando il campo di regolazione della corsa viene ampliato agendo sulla vite di —
N . regolazione, diminuisce l'efficienza dellammortizzo pneumatico. Inoltre, se si
Max. frequenza di esercizio (cicliimin) 80 70 45 25 10 oltrepassano i limiti di corsa dell'ammortizzo pneumatico indicati a p. 3.29-54, la MXU
Forza della| In estensione | 1.96 4.92 6.86 8.34 8.83 velocita del pistone deve essere mantenuta entro i 100 e 200mm al secondo. —
molla (N) Compressa 400 6.86 15.98 20.50 20.01 Nota 2) I;eziizg‘i connessione centralizzata, la velocita del pistone & di 100 + 1000mm al MXH
Campo della temperatura di esercizio (°C) 5+60 Nota 3) Applicare una velocita compresa nel campo di assorbimento. Vedere a p.3.29-54 MX S
Forza teorica unzn  Corse standard Mxa
(r'ﬁm) pistone ressione di esercizio (MPa) Diametro Corse standard (mm)” Max. corsa realizzabile —
(mm)| 0.2 | 0.3|0.4| 05| 0.6|0.7|0.8 (mm) (mm) MXF
1 —
16 200 40| 60| 80| 100| 120 | 140 | 160 6 100, 200, 300, 400, 500, 600, 700 3000
20 34| 62 | 94| 125| 157 | 188 | 219 | 251 20, 25, 32, 40 800, 900, 1000, 1200, 1400, 1600 MXW
1800, 2000 5000 o
25 | 490 | 98 | 147 | 196 | 245| 294 | 343 | 302 50, 63 ; —
32 804 | 161 | 241 | 322| 402 | 483 | 563 | 643 | * Le corse sono realizzabili con incrementi di 1mm, fino alla corsa massima. Quando si supera la corsa da 2.000mm, MXP
indicare "-XB11" dopo il codice del modello. Vedere esecuzioni speciali a p.3.29-113. —
40 | 1256 | 251 | 377 | 502 | 628 | 754 | 879 [1005 Pesi M G
50 | 1962 | 392 | 568 | 784| 981|117 | 1373 | 1569 esl unita: kg
63 | 3115| 623 | 934 | 1246 | 1557 | 1869 | 2180 | 2492 = Supporto laterale Peso dell'unita di regolazione corsa MGP
) eso N
1N = Appross. 0.102kgf, 1MPa = Appross.10.2kgf/cm? Diametro | Peso Rl peso (per set) (per unita) el
Nota) Forza teorica (N) = Pressione (MPa) x Sez. pistone (mm) base per 50mm
(mm?) 4 coren Tipi Ae B UnitaA | UntaL | uwnitaH || MGQ
16 0.67 0.12 0.01 0.03 0.04 —_ MGG
20 1.06 0.15 0.02 0.04 0.05 0.08 —
— 25 158 024 0.02 0.07 0.11 0.18 MGC
orde I
de . . T ——
Esecuzioni SpeCIall 32 3.14 0.37 0.04 0.14 0.23 0.39 MGF
40 5.60 0.52 0.08 0.25 0.34 0.48
Esecuzioni speciali relative alla serie 50 10.14 0.76 0.08 0.36 0.51 0.81 —
MY1C a p. 3.29-113. : . : : : : MGZ
63 16.67 1.10 0.17 0.68 0.83 1.08
Metodo di calcolo  Esempio: MY1C25-300A CY
Pesobase ..........cccooiiiiiiiiininnn, 1.58kg Corsa cilindro ...........ccvvvviiiiiieiiinn. 300mm
Peso aggiuntivo. 0.24/50mm corsa 1,58 +0,24 x 300 [] 50 + 0.07 x 2 = Approx. 3.16kg
Pesodellunita A ......cooovuniiierninnnnd 0.07kg
3.29-53
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Serie MY1C

Capacita d'ammortizzo

Selezione dell'ammortizzo

Capacita d'assorbimento dell'ammortizzo pneumatico e dell'unita regolazione corsa

<Ammortizzo pneumatico>

L'ammortizzo pneumatico & di serie sui cilindri
senza stelo a giunto meccanico.

Il meccanismo d'ammortizzo pneumatico viene
installato per evitare urti eccessivi al pistone a fi-
ne corsa durante operazioni ad alta velocita.
L'ammortizzo pneumatico non si occupa di dece-
lerare il pistone in prossimita di fine corsa.

Nel grafico, entro le rispettive linee, vengono
mostrati i limiti di velocita e peso che
I'ammortizzo pud assorbire.

<Unita di regolazione corsa con decelerato-
re>

Impiegare quest'unita in caso di carico o velocita
superiori alla linea di limite del'ammortizzo pneu-
matico, o quando la corsa del cilindro & al di fuori
del campo di ammortizzo pneumatico.

Unita L

Utilizzare I'unita L quando la corsa el cilindro € al
di fuori del campo effettivo di intervento
dell'ammortizzo pneumatico, anche se peso e ve-
locita rientrano nei limiti fissati. oppure quando il
cilindro viene utilizzato a condizioni che eccedo-
no il limite superiore del'ammortizzo pneumatico
ma rientrano nei limiti dell'unita L.

Unita H

Utilizzare I'unita H quando il cilindro viene utiliz-
zato a condizioni che eccedono il limite superiore
dell'unita L ma rientrano nei limiti dell'unita H.

/A Precauzione

1. Per realizzare la regolazione della corsa

mediante I'apposita vite, si veda lo schema
sottostante.
Se la corsa effettiva del deceleratore diminuis-
ce per via della regolazione della corsa, dimi-
nuisce sensibilmente la capacita di assorbi-
mento. Fissare la vite di regolazione in modo
che essa sporga di circa 0.5mm rispetto al de-
celeratore.

Bullone di regolazione

10

A4

0.5

[
=

Deceleratore idraulico

T~

2. Non usare simultaneamente un deceleratore
idraulico ed un ammortizzo pneumatico.

Corsa dell'ammortizzo pneumatico unita: mm

Diametro (mm) Corsa ammortizzo
16 12
20 15
25 15
32 19
40 24
50 30
63 37
3.29-54

MY1 C1 6 Impatto orizzontale: P = 0.5MPa MY1 C32 Impatto orizzontale: P = 0.5MPa
i i i i i \ 1‘
» | 1 1 K : : l/' ]
E 2000 ; ; ; < 2000 ‘ ‘ 7/‘1‘9 &
£ 1500 ‘ ‘ : £1500 ) U
. A 73
£ 1000 T N - £ 1000 APy
© 7. J¢ ‘ 3 T 22
g N0 1 T € T One, 1
._E : p,,‘ 1‘ : = T ell/h I
S 500 : \3/% < 500 : 1 fo
£ 400 ; o B 400 | i
S 300 : : S 300 : :
> | | > | |
200 ‘ ‘ 200 X X
g 1 1
| |
1 1 1 1 1 1
000.5 2 345 T 10 20 30 o 2 3 45 T 10 20 30 40 50 100
m3amax  m2max m1 max m3 max m2max mimax
Peso del carico kg Peso del carico kg
MY1 020 Impatto orizzontale: P = 0.5MPa MY1 C40 Impatto orizzontale: P = 0.5MPa
i i i i i i
£ 2000 ; ; : 22000 ; : o‘ :
£ 1500 1500 U gy +H
o N~ TR : E 3 COIT
= 1000 £ 1000 (/,,,',.
o == T T I 1 0 9
Q. Op,
£ s T . g i e,
5 : ‘ Uit £ : W
T 500 1 ) ”8,4'/_ : SOG | 1
5 400 ‘ ‘ ,,,;r — 2 400 ‘ :
< 300 : : 4 |8 800 : :
> | | ”717;0 ‘ g i |
200 ‘ ‘ Szl 1220 200 i i
| | & ! !
1 1
| | | I
1 1 100 | 1
002345 10 20130 05 2 3 45 410 20 50 T
m3max m2max m1max m3 max m2max m1max
Peso del carico kg Peso del carico kg
MY1 C25 Impatto orizzontale: P = 0.5MPa MY1 050 Impatto orizzontale: P = 0.5MPa
i i i i i i
2000 1 ; ; 2000 ! ‘ ‘ H |
[
£ 1500 Y : 0"/'1,9',7,‘ £ 1500 2 LSSl
g 4,0 N /) | : op | [ TN ¢
21000 "‘m;c,,r = J”"’*?"z 21000 ‘ USe Ty =
: RSSO —
| e, £ K ! .
£ 500 : AN = 200 ! WA [
w 400 i i { @ 400 i i
g 300 | | § 300 | |
) 1 1 o 1 1
> 200 ‘ ‘ > 200 5 5
| | | |
1 1 1 1 1
100 1 2 345 10 t 20 30 40 50 002 345 10 20 30 40 50 100
m3max m2max mimax m3max m2max mimax
Peso del carico kg Peso del carico kg
MY1 C63 Impatto orizzontale: P = 0.5MP
2000 i i xl/‘ ‘ i
: U
£ 1500 — L h”g/,._
£ || 2 Yy
o 1000 : oo Q(1—]
% 1 W‘Q
Q T T 7
£ 500 : : Lo
g 400 ! !
S 300 ‘ ‘
Ke] ] |
2 200 5 5
| |
1 1 1
002 3 45 10 20 30 40 50 100

O
z

m3max m2max mimax
Peso del carico kg




Cilindro senza stelo a giunto meccanico
Guida a cuscinetti incrociati

Serie MY1C

Coppia di serraggio della vite di fis-
saggio per unita regolazione corsa (s n.m

Diametro (mm) Unita Coppia di serraggio

A

16 0.6
L
A

20 L 1.5
H
A

3.0
25 L

H 5.0
A

5.0
32 L

H 12
A

40 L 12
H
A

50 L 12
H
A

63 L 24
H

Coppia di serraggio della vite di fis-
saggio per unita regolazione corsa unita: Nm

Diametro (mm) Unita Coppia di serraggio

L 1.2

25
H 3.3
L 3.3

32
H 10
L 3.3

40
H 10

Calcolo dell'energia assorbita per la rego-
lazione corsa mediante deceleratore unita: Nm

Verticale Verticale
(discendente) | (ascendente)

Orizzontale

Tipo di
Impatto

Energia
cinetica
E1

Energia
di spinta F-s
E2

F-s+m-gs|Fs—mgs

Energia
assoErbita

Simboli

'V: Velocita di impatto (m/s)

m: Peso del carico in movimento (kg)

F: Spinta cilindro (N)

g: Accelerazione gravitazionale (=9,8m/s?)

S: Corsa deceleratore idraulico (m)

Nota) La velocita di impatto del carico € da intendersi al
momento dell'impatto con il deceleratore.

A o Avvertenze
Specifiche del Prodotto

/A\Precauzione

Attenzione a non rimanere incastrati con le

mani nell'unita.

* In un componente provvisto di unita di regola-
zione corsa, lo spazio compreso tra il cursore
(slider) e l'unita di regolazione stessa & molto ri-
dotto a fine corsa, e le mani possono rimanere
incastrate. Installare un un coperchio di prote-
zione per impedire il contatto diretto con il corpo
umano.

Dado di bloccaggio

Vite di fi jo unita
per vite di regolazione fte di fissaggio unita

Bullone di fissaggio della
piastra di bloccaggio

Piastra di
bloccaggio

Deceleratore idraulico

<Fissaggio dell'unita>
L'unita pud essere fissata serrando
uniformemente le quattro viti di fissaggio.

A\ Precauzione

Non realizzare operazioni se I'unita di regola-
zione corsa si trova in posizione intermedia.
Se l'unita si trova in una posizione intermedia,
possono verificarsi slitamenti a causa
dell'energia di collisione del cursore. In tal caso si
consiglia I'uso di squadrette di fissaggio il cui co-
dici di ordinazione sono: - X416 e - X 417.
Contattare SMC per le lunghezze speciali. (Si ve-
da appendice "Coppia di serraggio della vite di
fissaggio per unita regolazione corsa".)

<Regolazione corsa mediante vite di rego-
lazione>

Allentare il dado di bloccaggio della vite di rego-
lazione, regolarne I'escursione dal lato della pias-
tra di bloccaggio utilizzando una chiave esagona-
le, quindi serrare il dado.

<Regolazione corsa del deceleratore>
Allentare i due bulloni di fissaggio della piastra di
bloccaggio, girare il deceleratore e regolare la
corsa. Serrare uniformemente e non eccessiva-
mente le viti della piastra di fissaggio decelerato-
re.

Non stringere i bulloni eccessivamente. (Tranne
216, 920, 950, 863)

(Si veda appendice "Coppia di serraggio della vi-
te di fissaggio per unita regolazione corsa".)

Nota)

A causa del serraggio dei bulloni della piastra di
bloccaggio, si potrebbe verificare una leggera
flessione nella piastra stessa. Cid non costituisce
un problema per il deceleratore idraulico e per la
funzione di bloccaggio.

O
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Serie MY1C
Esecuzione standard Q1 6 - 663

MY1C [Diametro — Corsa |

/

Regolazione ammortizzo

Per MY1C16, 20

) 2-P 1
1 -
" @ P \
_IV ] “ R | L }\ “
A | T @$ — il Ay
o S ofle P i
4
Ty 9| @ vy i g B |
2.p ‘ / Supporto anello magnetico sensore G
(Tappo esagonale) A GB
‘ MW - L Regolazione ammortizzo -
- | N
Z + Corsa -
(LL) o L .
PA 4-gB prof. lamatura C
- - 4-MM prof. M
/—¢ oLD foro passante lato J prof. K /
== { = = / i
& ® 1 ]
& & -?- — _ m = = = -?- |
Y a Y
< A : : '
PG | | Q + Corsa |
Modello A B C G GB H HG J K L LD LH LK | (LL) | LW M MM Mw
MY1C16 80 6 3.5 8.5 | 16.2 40 | 135 M5 10 80 3.6 | 22.5 — 40 54 6 M4 —
MY1C20 | 100 7.5 45 | 105 | 20 46 | 17 M6 12 100 4.8 | 23 — 50 58 75 M5 —
MY1C25 | 110 9 55| 16 245 54 | 22 M6 9.5 | 102 56 | 27 — 59 70 |10 M5 66
MY1C32 | 140 | 11 6.5 | 19 30 68 | 27 M8 16 132 6.8 | 35 — 74 88 |13 M6 80
MY1C40 | 170 | 14 85 | 23 36.5 84 | 345 M10 15 162 8.6 | 38 — 89 | 104 |13 M6 96
MY1C50 | 200 | 17 105 | 25 375 | 107 | 45 M14 28 200 | 11 29 2 100 | 128 | 15 M8 —
MY1C63 | 230 | 19 125 | 275 | 39.5 | 130 | 59 M16 32 230 | 135 | 325 5.5 115 | 152 | 16 M10 —
Modello N | NC | NE [ NG | NH | NW P PA ([PB |[PG| Q [QW | W | Wi 4
MY1C16 | 20 |13.5|28 |13.5|27.7| 56 M5 40 | 40 | 35153 | 48 | 68| — | 160
MY1C20 | 25 |17 34 |17 [337 | 60 M5 50 | 40 | 45 (191 | 45| 72 | — | 200
MY1C25 | 30 |21 41829 |405| 60 1/8 60 | 50 | 7 206 | 46 | 84 | — | 220
MY1C32 | 37 |26 |[523|34 |50 74 1/8 80 | 60 | 8 264 | 60 | 102 | — | 280
MY1C40 | 45 |32 65.3 42.5(635| 94 1/4 100 | 80 | 9 322 | 72 | 118 | — | 340
MY1C50 | 47 |43.5|845|54 |835|118 3/8 120 | 90 |10 | 380 | 90 | 144 | 128 | 400
MY1C63 | 50 |56 [104 |68 [105 | 142 3/8 140 | 110 |12 | 436 | 110 | 168 | 152 | 460
"P" indica gli attacchi di alimentazione del cilindro. Il tappo per MY1C16/20-P & un tappo esagonale.
3.29-56
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico
Guida a cuscinetti incrociati

Serie MY1C

Unita regolazione corsa

N 4 h %)
Con vite di regolazione w h
MY1C |Diametro — Corsa |A , /
& > —
| ¢ — ®
— L T
3
s === |CL
/ / = -@
L //+ MLG
- . m
= I Per MY1C50, 63 CNA
- CNG
Unita regolazione corsa TT
Modello E EA EB EC EY T w
MY1C16 14.6 7 30 5.8 39.5 14 36 |54 (max.11)| 58 MNB
MY1C20 20 10 32 5.8 45.5 14 36 | 5(max. 11) 58 —
MY1C25 24 12 38 6.5 53.5 13 35 |5(max.16.5) [ 70 CNS
MY1C32 29 14 50 8.5 67 17 45 | 8(max. 20) 88
MY1C40 35 17 57 | 10 83 17 45 | 9(max.25) | 104 D
MY1C50 | 40 20 | 66 |14 [106 26 | 55 | 13(max.33) | 128 CLS
MY1C63 52 26 77 | 14 129 31 55 | 18 (max.38) | 152 —
FW CB
Deceleratore idraulico per carichi leggeri + Vite regolazione Deceleratore idraulico
MY1C [ Diametro — Corsa | L ] BE"E/ CVIVG
h 00: CXW
I/ ;
———— _@ R ——
h
— CXS
jr——— __:k E F —
/ﬁﬁ@?& e CXT
i 7 ! —
7 - = MX
 — - . 0
F F ; Fw = =
. ] —
/
Per MY1C16, 20 Per MY1C50, 63 . MXU
Unita regolazione corsa (Corsa deceleratore idraulico) T| | . S —
Modello E EA | EB | EC | EY F FB | FC | FH | FW [ h s T TT W [Modello deceleralore idraulico MXH
MY1C16 14.6 7 30 5.8 39.5 4 — 14 — — 36 | 408 6 |54 (max.11)| 58 RB0806 e —
MY1C20 20 10 32 5.8 45.5 4 — 14 — — 36 | 40.8 6 5 (max. 11) 58 RB0806 MXS
MY1C25 24 12 38 6.5 53.5 6 54 13 13 66 35 | 46.7 7 |5(max.16.5)| 70 RB1007
MY1C32 29 14 50 8.5 67 6 67 17 16 80 45 | 67.3 12 8 (max. 20) 88 RB1412 —
MY1C40 35 17 57 | 10 83 6 78 17 17.5 91 45 | 67.3 12 9 (max.25) | 104 RB1412 MXQ
MY1C50 40 20 66 | 14 106 6 — 26 — — 55 | 732 15 | 13 (max.33) | 128 RB2015
MY1C63 52 26 77 | 14 129 6 — 31 — — 55 | 732 15 | 13 (max.38) | 152 RB2015
- . o . Fw MXF
Deceleratore idraulico per carichi elevati + Vite di regolazione FB e
Deceleratore idraulico
. FC
MY1C |Diametro — Corsa |H - Caro MXW
" " 2 i R oz |MXP
| —
/ ? T %: ,:96 wjw[RAT
/ ol w | : / | —
= — A _@ TT MG
h
H "__F___ &4 E [
R F MGP
; =K : e —
Per MY1C16, 20 —— MGQ
* Poiché la dimensione EY dell'unita H & maggiore rispetto / - 18 ﬂ = —
allaltezza di H, montando un carico che supera la lung- F f !
h_ezza totale (_dim. L) del cursore, considerare uno spa- MGG
Zio "a" 0 maggiore sul lato del carico Per MY1 C50’ 63 Unita regolazione corsa / (Corsa deceleratore idraulico) T| S —
Modello E EA EB EC EY F FB FC FH FW h S T TT W |Modello deceleratore idraulico| @
MY1C20 20 10 32 7.7 50 5 — 14 — — 3.5 46.7 7 5 (max. 11) 58 RB1007 5
MY1C25 | 24 | 12 | a8 9 575 | 6 52 | 17 | 16 | 66 | 45 | 673 | 12 |5(max.165)| 70 RB1412 45 MGF
MY1C32 29 14 50 11.5 73 8 67 22 22 82 5.5 73.2 15 8 (max. 20) 88 RB2015 6 —
MY1C40 35 17 57 12 87 8 78 22 22 95 5.5 73.2 15 9 (max.25) | 104 RB2015 4 M GZ
MY1C50 40 20 66 185 | 115 8 — 30 — — 11 99 25 | 13(max.33) | 128 RB2725 9
MY1C63 52 26 77 19 138.5 8 — 35 — — 11 99 25 13 (max. 38) | 152 RB2725 9.5
3.29-57



Serie MY1C

Vedere variazioni degli attacchi della connessione centralizzata a p. 3.29-116.
Le dimensioni dei modelli con connessioni non centralizzate per l'unita di

. . . 1 6 . 20 regolazione della corsa corrispondono a quelle dello standard.
Connessione pneumatica centralizzata g ~ Q

Particolari sulle dimensioni a p.3.29-56 e 3.29-57.
MY1C |Diametro | G— Corsa |

/ 85
Regolazione ammortizzo |G
Per MY1C16
I/ I/
@ | | &®
A : < A
% = ———
/ / 'ﬁ /
& 0
A A
= 2722 / s
e (Tappo esagonale) =
2-2Z
W | | NERA'AY
> (Tappo esagonale) -
2-P
(Tappo esagonale)
2-P
g | l g
A <] & @ <] n
@, il ' \ ‘ ‘ , &g )
- T &€ @] 7 o L y @ T =i
0 % ! i Zt‘ '@' OC Y
A /
TT| |uu a |G| Regolazione ammortizzo G & Uyl |TT
Supporto anello magnetico sensore <G_B,
2P 2-P
(Tappo esagonale) (Tappo esagonale)
Modello G GB NC P PP QQ RR SS T uu VA ww XX Y44
MY1C16G| 13.5 16.2 14 M5 7.5 9 11 2.5 15 14 10 13 30 M5
MY1C20G | 12.5 20 17 M5 11.5 10 14.5 5 18 12 12.5 14 32 M5
"P" indica gli attacchi di alimentazione del cilindro.
i
oD ?
Connessioni (ZZ) lato inferiore
(O ring applicabile)
Dimensioni dl montaggio per mOdello con (La superficie di momagg-i-o-deve
attacchi centralizzati sul lato inferiore essere adeguatamente rifinita.)
Modello WX Y S d D R O ring applicabile
MY1C16G 30 6.5 9 4 8.4 1.1 c6
MY1C20G 32 8 6.5 4 8.4 1.1
3.29-58
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico

Connessione pneumatica centralizzata @25 + @63

Guida a cuscinetti incrociati

Serie MY1C

Le dimensioni dei modelli con connessioni non centralizzate per I'unita di
regolazione della corsa corrispondono a quelle dello standard.

3.29-57.

{ Vedere variazioni degli attacchi della connessione centralizzata a p. 3.29-1 16}

Particolari sulle dimensioni a p.3.29-56 e

MY1C |Diametro | G— Corsa |

: &
/ GA
- CL
Regolazione ammortizzo - G - ——
MLG
Per MY1C50, 63 —
CNA
, , CNG
RRe=) =" N
S —— 1 % MNB
V —d pr— V —
& % /% i CNS
g 22z g A
(Tappo esagonale)
S low CLS
V. | | 2-2Z >
e (Tappo esagonale) CB
2-P
(Tappo esagonale) m
2-P
) g CXwW
@ i) 8 % @ @ % F S i) a —
’ 2 ‘ - CXS
VA
s € [ o¢_4 P o
o« q ‘ = ‘: h vy CXT
L uu & . G » . » G & uu,_ IL —
> < Supporto anello magnetico sensore ‘GB‘ MX
2P Regolazione ammortizzo 2P .
(Tappo esagonale) (Tappo esagonale) MXU
Modello G GA GB NC P PP QQ RR SS T uu Vv ww XX Y44 MXH
MY1C25G | 16 — 245 | 21 1/8 13 16 19 3.5 155 | 16 16 11 38 116 —
MY1C32G | 19 — 30 26 1/8 18 16 24 4 21 16 19 13 48 1/16 MXS
MY1C40G | 23 — 365 | 32 1/4 16.5 26 25,5 | 10.5 225 | 245 23 20 54 1/8 ——
MY1C50G | 27 25 375 | 435 3/8 26 28 35 10 35 24 28 22 74 1/4 MXQ
MY1C63G | 29.5 275 | 395 | 60 3/8 42 30 49 13 43 28 30 25 92 1/4 R
"P" indica gli attacchi di alimentazione del cilindro. MXF
(EEE ] . w MXW
Y —
PN e
B 4 \ MXP
— . B © 7F
e k
, RN Y
[ 7% o MGP
2.0d Connessioni (ZZ) lato inferiore MGQ
T (O ring applicabile) —
MGG
Dim R .
ens-lom di n?onta?gglo per.mod.ello con (La superficie di montaggio deve MGC
attacchi centralizzati sul lato inferiore essere adeguatamente rifinita.) ——
Modello wX Y S d D R O ring applicabile MGF
MY1C25G 38 9 4 1.1 e
MY1C32G 48 11 6 6 1.4 1.1 o MGZ
MY1C40G 54 14 9 8 13.4 1.1 C11.2
MY1C50G 74 18 8 10 175 1.1 ci5
MY1C63G 92 18 9 10 17.5 1.1
~ 3.29-59
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Serie MY1C

Supporto laterale

Supporto lato A

MY-
SOA &

—

{ 2-9G
)
T T
2-gH oy
C A
D B
Supporto lato B
MY-SOOB
T |:|I ] z d 2-J
( i {
) )
w
C A
D B
Modello Diam. applicabile | A B C D E F G H J
MY-S168 MY1C16 61 | 71.6| 15 26| 49| 3 65| 34 M4
MY-S204 MY1C20 67 | 79.6| 25 38| 64| 4 8 45 M5
MY-S253 MY1C25 81 | 95 35 50 | 8 5 95| 55 M6
MY-S324 MY1C32 100 |118 | 45 64 |[11.7| 6 |11 6.6 M8
MY1C40 120 |142
o A
MY-S405 MY1C50 142 [6a 55 80 |14.8| 85|14 9 M10
MY-S634 MY1C63 172 1202 70 | 100 | 18.3 | 10.5|17.5 |11.5 M12
Guida per l'uso dei supporti laterali
m
Nelle operazione con corsa lunga, il tubo pud L 2
. : 3 kg 00
flettersi a causa del peso proprio e del carico. m—lm
Prevedere di conseguenza dei supporti centrali. p 7, 190
La spaziatura (¢) del supporto non deve supera- ¢ 180
re i valori riportati nel grafico sulla destra. 170
160
/
150
140
3
2400)
"; 130 ¢ )\
/\ Precauzione £ 120 \
v g 110
1. Se la precisione di montaggio del cilindro — o \
non é sufficiente, il supporto laterale potreb- |—i . i—| 100 (2000) \
be perdere efficacia. Livellare di conseguen- 7 90 \;
za il cilindro prima di ancorarlo. Inoltre, per ¢ ¢ 80 23
operazioni con corse lunghe che implichino (1600) Q9
vibrazioni ed impatti, si consiglia l'uso di 70 \ Z \
supporti laterali anche se valore ¢ & inferiore 60 \ \f‘, \
ai valori riportati nel diagramma. 50 (1:300) \'4. Y‘!,‘.
2. Le squadrette si supporto devono essere 40 (1200) %L_\)-§
usate solamente per questa funzione e non 30 \2z \ [/ \° \ \
vanno montate (1000) (2. ‘5“” \ \
. 20 _(900)_4;;’4,}% ®
0 M N\ \
° AN\ N WA
1000 2000 3000 4000 5000
Distanza supporto ¢ mm
3.29-60
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico
Guida a cuscinetti incrociati

Costruzione

Serie MY1C

Tipo standard

@6 @Qi@ @;@/@@7@

=

19 @2 (2

(9 g
ol
1

Sezione A-A
Connessione pneumatica @
centralizzata
o®
—— RS
Componenti Componenti
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
1 |Tubo Lega d'alluminio Anodizzato duro 24 | Ghiera di regolazione Acciaio inox
2 |Testata posteriore R Lega d'alluminio Anodizzato duro 25 | Seeger Acciaio inox
2A | Testata posteriore WR Lega d'alluminio Anodizzato duro 26 | Fondello Resina speciale
3 | Testata posteriore L Lega d'alluminio Anodizzato duro 28 | Piastra di supporto Resina speciale (925 + 240)
3A | Testata posteriore WL Lega d'alluminio Anodizzato duro 29 | Stopper Acciaio al carbonio Nichelato

o
o
cxw_
x_
MXH

4 | Unita di traslazione Lega dalluminio Nic_helato per elettrolisi 30 | Distanziale Acciaio inox —
Anodizzato duro (250, 963) 35 | Perno elastico Accaio al carbonio per utensii| _ Cromato zinco nero  |\IX'S

5 |Cursore interno Lega d'alluminio Cromato 36 | Perno parallelo Acciaio inox (Tranne @16, 320) L

6 |Pistone Lega d'alluminio Cromato 38 | Brugola di regolazione Acciaio al cromo molibdeno |  Cromato zinco nero MXQ

7 | Anello di tenuta Resina speciale 39 | Brugola Acciaio al cromo molibdeno Nichelato

8 |Separatore a cintura Resina speciale 40 | Vite atesta esagonale Acciaio al cromo molibdeno Nichelato [

9 |Rullo guida Resina speciale 41 | Brugola di regolazione Acciaio al cromo molibdeno | Cromato zinco nero/Nichelato MXF

10 |Asse rullo guida Acciaio inox 42 | Vite Phillips a testa tonda | Acciaio al cromo molibdeno Nichelato —

11 | Sede rullo guida Sintered iron material 43 | Tappo esagonale Acciaio al carbonio Nichelato MXW

12 | Anello ammortizzo Ottone 44 | Anello magnetico Magnete terre rare e ——

13 | Spillo di regolazione Acciaio rullato Nichelato 45 | Fermo magnete Resina speciale (Tranne @50, 963) MXP

14 | Fermo nastro Resina speciale

46 | Brugola

Acciaio al cromo molibdeno

Nichelato (tranne @50, @63)

17 |Guida Hard steel wire material 47 | Tappo esagonale Acciaio al carbonio Nichelato
18 |Distanziale d'estremita Resina speciale 49 | Seeger CR Acciaio per molle (Tranne @25 to 840)
19 |Fermo Acciaio inox Rivestimento in gomma (025 -+ 40) 50 |Piastra Lega d'alluminio Anodizzato duro

20 | Coperchio cuscinetti incrociati Resina speciale

51 | Coperchio laterle

Lega d'alluminio

Anodizzato duro

21 |Cuscinetti —

52 | Guarnizione laterale

Resina speciale

(250, 963)

22 |Ghiera Acciaio inox

53 | Brugola

Acciaio al cromo molibdeno

Nichelato (250, 263)

Cromato zinco nero

23 |Supporto ghiera Acciaio al carbonio

54 | Bussola

Lega d'alluminio

Anodizzato duro (216, 320)

MG
MGP
MGQ

Elenco guarnizioni

N. | Descrizione |Materiale[Q.ta]  MY1C16 MY1C20 MY1C25 MY1C32 MY1C40 MY1C50 MY1C63

15 |Guamizoneanastol, "0 | 1 | My 16-16A-Corsa | MY20-16A-Corsa | MY25-16A-Corsa | MY32-16A-Corsa | MY40-16A-Corsa | MY50-16A-Corsa | MY63-16A-Corsa
1g | Fascettatenuta | Accialo | 4 | \y16.168-Corsa | MY20-16B-Corsa | MY25-16B-Corsa | MY32-168-Corsa | MY40-16B-Corsa | MY50-16B-Corsa | MY63-16B-Corsa
27 _|Raschiastelo | NBR | 2 |MYM16-15AK0500 [MYM20-15AK0501|MYM25-15AA5903| MYM32-15AA5904 | MYM40-15AA5905 | MYM50-15AK0502 | MYM63-15AK0503

Nota) Disponibili due tipi di guarnizione antipolvere. Comprovare sempre il modello da usare, poiché il codice varia a seconda del trattamento ricevuto dalla brugola @1).

(A) Cromato zinco nero —>MY[[J-16B - Corsa (B) Nichelato —>MY[J-16BW - Corsa

O
2
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La guida lineare permette di CXT
ottenere un'elevata ripetibilita —

Guida lineare

Il dispositivo di bloccaggio
finale & in grado di mantenere
la posizione a fine corsa
(tranne diametro ¢10)

MGZ

3.29-63
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Istruzioni per I'uso Serie MY1H

Max. momento ammissibile/Max. carico ammissibile

Momento massimo ammissibile

Modello Diametro Max. momento ammissibile (N-m)| Max. carico ammissibile (kg)
(mm) M+ M2 M3 mi mz ms
10 0.8 1.1 0.8 6.1 6.1 6.1
16 3.7 4.9 3.7 10.8 10.8 10.8
20 11 16 11 17.6 17.6 17.6
MY1H 25 23 26 23 275 275 275
32 39 50 39 39.2 39.2 39.2
40 50 50 39 50 50 50

| valori sopra riportati il momento massimo e il carico massimo ammissibili. Ricavare dal grafico di riferimento il momento
ed il carico ammissibili per una determinata velocita del pistone.

Carico (kg)

| v

Momento (N-m) ma
Fi« — Mi=FixLi Fz / Mz=Fzxle Fow / Ms=FsxLs
i . 3

[] [ L - —

<Calcolo del fattore di carico della guida>

1. Max. carico ammissibile (1), il momento statico (2), e il momento dinamico (al momento dellimpatto
metallico) (3) devono essere presi in considerazione per i calcoli della selezione.

« Per effettuare la valutazione, usare 'Va (velocita media) per (1) e (2)e 'V (velocita d'impatto 'V = 1.4Va) per (3).

Ricavare il valore m max per (1) dal grafico del massimo carico ammissibile (m1, mz2, ms) ed Mmax per (2) e (3) dal graf.
del momento massimo ammissibile (M1, Mz, Ms).

Massa del carico [m] Momento statico [M] "o
Il max. carico ammissibile [m max] * Momento statco ammissiie m]

Momento dinamico [ME] "22)
Momento dinamico ammissibile [VEmax]

Calcolo del fattore
di carico della guida

Nota 1) Momento causato dal carico, ecc., con cilindro fermo

Nota 2) Momento generato dal carico che equivale all'impatto a fine corsa (al momento dellimpatto ).

Nota 3) Possono verificarsi molti momenti, a seconda della forma del carico. Quando questo avviene, la somma dei fattori
di carico (ZQV) & il totale di tutti questi momenti.

2. Formula esemplificativa [Momento dinamico durante I'impatto]
Usare la seguente formula per calcolare il momento dinamico durante l'impatto.
m : Massa del carico (kg) VU : Velocita d'impatto (mm/s)
F : Carico (N) L1 : Distanza dal baricentro del carico (m)
FE : Carico equivalente allimpatto () (N) MEe : Momento dinamico (N-m)
‘Va: Velocita media (mm/s)

M : Momento statico (N-m)
14 Nota 4)

g :Accelerazione gravitazionale (=9,8m/s?)

V = 1.4Va(mm/s) Fe=———"Vagm Y
(mm/s) 100 9 —
Nota 5) m Fe
M E=—— Fe-L1=0.05DamLi (N-m) -
3 i Me
Y
14 1y, - . N ) ‘ Y
Nota 4) 100 Va & un coefficiente adimensionale per il calcolo della forza d'urto. ‘IE]:
Nota 5) Cofficiente carico medio (= ;—): /
Con questo coefficiente si ricava il max. momento di carico nel momento

dell'impatto necessario per calcolare la vita utile.

3. Procedure di selezione piu dettagliate a p.3.29-66 e 3.29-67.

3.29-64

O
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Selezionare | momento entro i limiti di
campo indicati nel grafico. Si noti che il
valore del max. carico ammissibile potrebbe
talvolta eccedere i limiti riportati dal grafico.
Quindi, durante la selezione, verificare il
carico ammesso.

Max. carico ammissibile

Selezionare il carico entro i limiti di campo
indicati nel grafico. Si noti che il valore del
max. momento ammissibile potrebbe
talvolta eccedere i limiti riportati dal grafico.
Quindi, durante la selezione, verificare il
momento ammesso.



Cilindro senza stelo a giunto meccanico
Guida ad alta precisione

Serie MYTH

MY1H/M MY1H/M: MY1H/Ms
50 50 50 CL
40 N 40 N 40
30 \ 30 30 \ MLG
NN . \ ) =
NOX ) N N,
20 SEAN N [ [N 20 N CNA
NN N N
\\ N \ 10 NEA MY1H40 \\ N
10 NN | NN MY TH32] 10 NN CNG
AN N N MY1H40. ANIHEAN 1 AN \ AN e —
\\ \‘ Yi1H32. \\‘ \ % \\\ \\ MYt H40
A \\ MY IHS 5 YuvIHes: ] \\ wykzz] (IMNB
E 5 \ g 4 N £ 5 ¢ —
z NI Nmyirs| |2 5 AN MYLHZO’ z NI Ywvines [CNS
£ \\ 9 \\ Q N L —
UE-’ 3 N % 2 N f]:) N
= N \ § N § N \ CLS
2 \\ MYiHo{ | = \ z 2 \\ MYIH20{ ————
N ! Nt NWIVIFG] N CB
N \\ N L L
N
1 = s iy 1 N CUMVG
MYtH167 0.4 \\ h MY{H16
MY1K10
0.5 0.3 0.5 CXW
04 0.4 —_
02
0.3 0.3 CXS
N § e
0.2 MY1H10 0.1 0.2 IO CXT
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Velocita pistone mm/s Velocita pistone mm/s Velocita pistone mm/s MX
MXU
MXH
50 50 50 MXQ
40 N 40 N 40 N
30 30 30 MXF
20 N 20 N 20 N MXW
MXP
2 2 2
o 10 N \TMY1H401 o 10 N \CIMYIHao| | 10 N \CIWH| (MG
k3! N\ 9 2 A\ L
5 MY% H321 5 N MY% H32 % C MY% Hi2| ———
5 N \ AN T UILVIANE 3 N \ AV MGP
g 5 \ MY1H25 5 VAN MY 1H25 = { MYiH25 | ———
(7] 172} (%]
g . & \ 8 ) MGQ
MY1H20 MY1H20 MY1H20
3 \ 3 \ 3 \ MGG
2 MY1H16 | 2 MY1H16 | 2 MY1H16 | MGC
MY1H10 MY1H10 MY1H10 —
MGF
! ! ! MGZ
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 cY

Velocita pistone mm/s

Velocita pistone mm/s

Velocita pistone mm/s
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Serie MY1H
Scelta del modello

The following are steps for selection of the serie MY1H best suited to your application.

Calcolo del fattore di carico della guida

[1] Condizioni di esercizio

Cilindro ...........cc.ccceceoeeeeneeeeeee.. MY1H40-500 ' '
Velocita media d'esercizio va ... 300mm/s 1. Montaggio orizzontale 2. Montaggio a parete!
Direzione di montaggio .............. Montaggio a parete

MY 1H40-500

<> 4. Monta gioxi
verticale
P. 80

Wc: MHL2-16D1 (795q)

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
: . '
1 3. Montaggio a soffitto
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
|

Wa: Piastra di connessione t = 10 (880g) Wd: Pezzo (500g)

Vedere esempi di calcolo per ogni tipo di direzione
montaggio nelle pagine precedenti.

(2] Bloccaggio carico

42.5 150 . .. .
5 65 Massa e baricentro di ciascun carico
Carico o Baricentro
] Asse X Asse Y Asse Z
m
i T 4 X Whn 4 Xn Yn Zn
L ‘LJ - | ! Wa 0.88kg 65mm omm 5mm
Y EE%*E Y ¢ Wb 4.35kg 150mm omm | 42.5mm
Wc 0.795kg 150mm 111mm 42.5mm
- ! wd 0.5kg 150mm | 210mm | 42.5mm
‘ n=a,b,cd

[3] Calcolo del baricentro composito

ms = Xmn
=0.88 +4.35 + 0.795 + 0.5 = 6.525kg

_ 1
X = — X X mn X Xn)

= 1 (
= 6525

_ 1
Y = s XX mn X yn)

1
~ 6.525

_ 1
z = XX mn X zn)

1
6.525

0.88 x 65 + 4.35 x 150 + 0.795 x 150 + 0.5 x 150) = 138.5mm

(0.88x0+4.35x0+0.795x 111 + 0.5 x 210) = 29.6mm

(0.88 x5 +4.35x42.5 + 0.795 x 42.5 + 0.5 x 42.5) = 37.4mm

@ Calcolo del fattore di carico per carico statico

mas: Massa
ms max (dal punto 1 del graf. MY1H/ms) = 50 (kg)

Fattore di carico 0t1 = m3 /ms3 max = 6.525/30 = 0.13

M2: Momento

M2=msxgxZ=6.525x9.8x37.4x102=2.39 (N-m)
Fattore di carico 0z = M2/M2 max = 2.39/50 = 0.05

3.29-66
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico =
Guida ad alta precisione Sel‘le MY1H

Ms: Momento

Ms max (dal punto 3 del graf. MYTH/M3) = 38.7 (N-M) ... CL—
Ms=msxg x X = 6.525 x 9.8 x 138.5 x 103= 8.86 (N-m) MLG
Fattore di carico Otz = Ms/Ms max = 8.86/38.7 = 0.23 CNA
[5] Calcolo del fattore di carico per momento dinamico CNG
Carico equivalente FE all'impatto MNB
FE=—-% xvaxgxm=—%_x300x9.8x6.525 = 268.6 (N) —
100 100 CNS
M-E: Momento [
ME max (dal punto 4 del graf. MY 1H/M+ laddove 1.4va = 420mmy/s) = 35.9 (N-m) CLS
M1E=;—XFEXZ=:13—X268.GX37.4X10'3=3.35 (N-m) CB
Fattore di carico 04 = M1E/M1E max = 3.35/35.9 = 0.09
CVmvG
MsE: Momento
, CXwW
MsE max (dal punto 5 del grafico MY1H/M3 laddove 1.4va = 420mm/s) = 27.6 (N-m) I
M3E=;—X FExY=;—x268.6x29.6x 1078 = 2.65 (N-m) CXS
Fattore di carico Os = Mse/MsE max = 2.65/27.6 = 0.10 Y CXT
(6] Somma ed esame dei fattori di carico guida %
B =0+ 02+ O3+ O + Ols = 0.60<1 MXU
Il calcolo mostrato sopra & compreso entro i valori ammissibili, pertanto il modello che risulta selezionato puo essere .
utilizzato. MXH
Selezionare a parte il deceleratore idraulico. MXS
Se la somma dei fattori di carico della guida & supera 1, prendere in considerazione la possibilita di diminuire la veloci-
ta, aumentare il diametro o cambiare la serie di componenti. Questo calcolo puo essre realizzato facilmente con "SMC MXQ
Pneumatics CAD System".
Massa del carico Momento ammissibile MXF
MY1H/ms MY 1H/M; MY 1H/M. MY 1H/Ms MXW
/1‘\ /2\ — 7
50 S 50 L 50 50 1/3:K MXP
40 40 A4 40 Y 40 S -
a0 == 1= NN 30 e o 5 [
30 NN 20 N f\ MG
i N 20 AV \\\ \\ N 20 N[N —
N IR K S P AN MGP
N 10 N E NS MVIRAO] N 10 N N
2 \ . A VIR TI% TTE7) M'II ] N Y MY1H40
‘% ’ NN ::"’":jf % ; E\ N \\\ MYiH25 % z ] B Tﬂzs 5 ; \\\ \\\ :: = &
3 AVIRN T 4 i £ MY1H20 Zo 4 , [ H25
% 5 \\ N Ymvinzs é 3 \\ N Eg 2 \\\ § 3 \\ MGG
E N \ [ 2 : N MY1H20 \ 2 2 : S MYIH201 [~
3 \_ MYiH20 f \ 1 N WY4HT6 I \ MGC
| AR N S
2 \ MY1H16 | ! : \\ 05 \\ ! N MGF
MY1H10 n Miite 04 Nuviino I I
0.5 4 03 T 0.5
0.4 ' 02 0.4 MGZ
1 03 : 03 : ——
0.2 [l h M‘”T"" 0.1 0.2 \MY1I[I10 CY
100 200 300 400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Velocita pistone mm/s Velocita pistone mm/s Velocita pistone mm/s Velocita pistone mm/s -
MY
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico

Serie MY1H

Guida ad alta precisione/o10, 16, 020, 25, 32, 040

Codici di ordinazione

bl EMY1H [25][ {300 - Z73

l Numero di sensori
) - 2
Filettatura S 1
- Rc (PT) n n
*E | G(PF) Guida ad alta . .
*s0lo 395 « 640 precisione Tipo di sensore
Diametro ® [ - | senzasensore |
701 70 Connessioni e # Scegliere il sensore idoneo dalla
mm tabella sottostante.
16 | 16mm — Tfi::ig::r?ar —  Posiz. di bloccaggio a fine corsa
nn. pneumatl nirallzz:
20 | 20mm prévralca oo e , Nota) - |Senzabloccaggio afing corsa
25 | 25mm | Nota) Pero10, disponibile s0l0 G.  corea & ® Unita di regolazione corsa E Lato destro
32 | 32mm Vedere tabella corse a - Entrambi i lati F Lato sinistro
40 | 40mm p.3.29-69. S Un'estremita w Sui due lati
A Nota) "S" & utilizzabile per unita di * MY1H10 non & disponibile con
Unita di regolazione corsa, —————— regolazione corsa A, L ed H. bloccaggio a fine corsa.
* Si vedano posizioni di bloc-
- Senza unita di regolazione corsa caggio a fine corsa a p. 3.29-80.
o di ; Questi sensori sono stati cambiati.
A Con vite di regolazione Sensori applicabili/ -_Contattare SMC o riferirsi a www.smoworld.com
L Deceleratore per carichi non elevati + Vite di regolazione PP FON=M9N FOB =M9B F9PV=M9PV
H Deceleratore per carichi elevati + Vite di regolazione Per 210, 216, 220 FOP=M9P FINV=MINV FIBV=MIBV
AL Con un'unita A e un'unita L ciascuno “5’ ; ) . Tensione Tipo di sensore  |Lunghezza cavo (m)* )
AH Con un'unita A e un'unita H ciascuno § [Funcione)Gmesie| 3 | Uscita | di carico I piggone comessonedtica| 0.5 | 3 | 5 | . CanC.
& | speciale | deltia | = applicabile
LH Con un'unita L e un'unita H ciascuno i cc ca |pependicolare| In linea | ) | (L) | (@
Deceleratore per unita L ed H g No v agov | Ag0 o o — i%gr‘g{i Rold
Diameto = 1 2fii |24V ele,
Ui mm) 10 16 20 25 32 40 ‘8' — | Grommet S 12V[{100V | A93V A93 [ | —| — PLC
nita 2 i o —
3fili Circuiti
Unita L — RB0806 RB1007 RB1412 @ (EgicahP)) — | V| — | A9BV | A96 ® | ® | — lintegrati] —
UnitaH [RB0805 | — [ RB1007 | RB1412 RB2015 (N3|§r|\'1) FONV | FON o |o| —
]
Nota) MY1H16 non €& disponibile con unita H. 3| 3fili _
MY1H10 non & disponibile con unita A ed L. s (PNP) FOPV_|FP | @ |®
2 2fili F9BV | F9B o (o — :
m S Grommet| Si g1 24V |12V | — _ FFi,elz_lg,
5 | i d (NPN) FONWYV | FONW [ ®| O
. . . 2| e =
Codice dell'unita di regolazione corsa g ‘HQL”;;‘“ (S’,L':;) FOPWV [Fopw | @ | @] O
Diametro A
0 10 16 20 bl 2 il F9BWV ([FOBW | @ (@ | O
nita
. # Lungh i 0.5M. e - (Esempio) FONW
Unita A — MYH-A16A | MYH-A20A ungnezza cavk: Jom ; (Esempio) FRIN
Unita L — MYH-A16L | MYH-A20L 5m.... 4 FONWZ
Unita H MYH-A10H — MYH-A20H #x | sensori allo stato solido indicati con “O" si realizzano su richiesta.
Dometo Per 925, 932, 340,
Unita (mm) 25 32 40 g . . U 'I;jqnsiqne Tipo di sensore  |Lunghezza cavo (m)*
‘N |Funzione| Comessine |  |Uscita i carico o : Applicazioni
UnitaA | MYH-A25A | MYH-A32A | MYH-A40A 2 | soeciale | detia | L UENBEREEE @5 | 8 | 8 |AHiE=pl
UnitaL | MYH-A25L | MYH-A32L | MYH-A40L e oc | [epenicdae|intinea] O | O | @)
2 3 o
UnitaH | MYH-A25H | MYH-A32H | MYH-A40H 8 s 1Equw‘aINIPN] — | V| — — |276 o o — inctlégl:g{i
. = Gi t| !
Codici del supporto laterale gl — e " f2vitoov | —  1Z73 ® (&0 — [Rep
Diametro S E 2fili | 2V T qov ] = 280 o | o Circuiti| PLC
Esecuzione(mm) = 16 20 @ 12v —|integrat
3 fili
Supportolato A | MY-S10A | MY-S16A | MY-S20A 8 (PN 5V Y69A |Y59A | @ | ® | O |Giwii
Supporto lato B | MY-S10B | MY-S16B | MY-S20B 8| — o || Y?PV |y7P | e | @ | o MU
o L
Diametro ® n
(mm) 25 32 40 ‘g‘!; Grommet| .. | 2 fil 12V Y69B | Y59B o ® | O| — |Rel,
£secuzone B | oz S ram ~ |yznwy|ynw| e [ e | O PLC
Supporto lato A | MY-S25A | MY-S32A | MY-S40A 2 diagnoétioa —(gw) v ‘Ctircun{'
Supporto lato B | MY-S25B | MY-S32B | MY-S40B & | te0biste (PNP) 12V Y7PWV |Y7PW | © | @ | O |"%™
ioni i - i diagnostica
Informazioni su misure ed altro a p.3.29-81. gosica) 2 il 12V v7BWV |Y7BW| @ el o | —
* Lunghezza cavi: 0.5m ............... - (Esempio) Y59A
3m ... L Y59AL
z Y59AZ

cati con “O" si realizzano su richiesta.
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico
Guida ad alta precisione

Serie MYTH

_ Caratteristiche
g Diametro (mm) 10 | 16 20 25 32 40
Fluido Aria
Funzionamento Doppio effetto
Campo pressione esercizio . 0%%,"33 ‘ 0.1 +0.8MPa
e i Pressione di prova 1.2MPa
Temperatura di esercizio 5+60°C C L
Ammortizzo Paracolpi elastici ‘ Ammortizzo pneumatico —
P Lubrificazione Non lubrificante MLG
> 1.8 —
> - Tolleranza lunghezza corsa +
g 0 CNA
i _ 8 Attacchi frontali/laterali M5 x 0.8 1/8 1/4 —
e e S [~ Attacchi inferiori
E P - Simbolo £ | (solo connessioni o4 @5 06 08 CNG
"8 | < centralizzate) =
g [EEE MNB
Caratteristiche unita regolazione corsa CNS
Diametro (mm) 10 16 20 25 32 40 —
Simbolo unita H A L A L H A L H A L H A L H CLS
% % | | o % ® P
Configurazione e 0805 Eﬁg 0806 %ﬁg 0806 | 1007 (:’,ﬁg 1007 | 1412 Sﬁg 1412 | 2015 %ﬁg 1412 | 2015 CB
+ + + + + + +
_decelt_aratore vite | regolaz. inrte regolaz. vﬁe vi?e regolaz.| vite vite |regolaz.| vite vite |regolaz.| vite vite —
idraulico regolaz. regolaz. regolaz. | regolaz. regolaz. | regolaz. regolaz. | regolaz. regolaz. | regolaz. CV/MVG
e e e (mm) | 0+—10| 0+ -5.6 0+-6 0+-115 0+-12 0+-16 bt
Campo regolazione corsa| Se si supera il campo di regolazione corsa di precisione: usare esecuzioni su richiesta "-X416" e"-X417". (Dettagli a p. 3.29-113) CXW
Caratteristiche deceleratore idraulico Velocita pistone P
Modello RB | RB | RB | RB | RB DEED (i) 10 16 to 40 CXS
0805 0806 | 1007 1412 2015 Senza unita regolazione corsa 100 + 500mm/s 100+ 1000mm/s CXT
Max. assorb. energia (J) 1.0 29 5.9 19.6 | 588 Unitéll _ Unita A 100 +200mm/s | 100+ 1000mm/sNoet) | [~
regolazione .,
Assorbimento corsa (mm) 5 6 7 12 15 cogrsa UnitaLe H 100 + 1000mm/s {100 + 1500mmy/s Note2) MX
Max. velocita impatto (mm/s)| 1000 1500 1500 1500 1500 Nota 1) Attenzione: quando il campo di regolazione della corsa viene aumentato —
. . N mediante la regolazione della vite, diminuisce la capacita dellammortizzo
Max. frequenza di esercizio (cicloefmin) 80 80 70 45 25 pneumatico. Inoltre, quando si supera la corsa dell'ammortizzo pneumatico a MXU
Forza Estensione 1.96 1.96 4.22 6.86 8.34 p. 3.29-70, la veocita del pistone dovrebbe essere 100 + 200mm al secondo. ———
molla (N) Compressa 3.83 422 6.86 15.98 | 2050 Nota 2) ::;cl)i;:gnnessmm centralizzate, tla velocita del piston & 100 + 1000mm al MXH
Campo temperatura di esercizio (°C) 5+60 MX S
Corse standard Caratteristiche bloccaggio —
Diametro Corsa standard f?ﬁéﬁggﬁ?@ Diametro (mm) 16 ‘ 20 25 32 40 MXQ
(mm) (mm)* (mm) Posizione di bloccaggio Un lato (a scelta), Entrambi i lati MXF
10, 16,20 |50, 100, 150, 200 1000 Forza di presa (max.) N 110 170 270 450 700
250, 300, 350, 400 P ( )
25,32,40 | 450, 500, 550, 600 1500 Campo regolaz. corsa di precisione (mm) 0+-5.6 0+-6 0+-11.5 0+-12 0+-16 MXW
Q* E possibile fabbricare corse con incrementi di Gioco <imm
1mm fino alla massima corsa. In ogni caso, - —
aggiungere "-XB10" alla fine del codice per corse i i ibi i
e tard 51+ 599, Inoltre, quando & supara Rilascio manuale Possibile (non bloccabile) MXP
una corsa da 600mm, indicare "-XB11" alla fine del —
codice (tranne @10). .
Vedere esecuzioni su richiesta a pag. 3.29-113. Pesi Unita: kg MG
. N Peso supporto Peso unita regolazione corsa -
Forza teorica Unita: N ) Pgso. laterale (per set) (per unita) MGP
. - - — Diametro | Peso | aggiuntivo
Diam. |Area | Pressione di esercizio (MPa) b [
(mm) |pistone (mm) ase | per 50mm . . . .
mm)| 02| 0.3/ 0.4|05] 06|07/ 08 di corsa TipiAeB Unita A Unita L Unita H MGQ
10 78| 15| 23| 31| 39| 46| 54| 62 10 026 0.08 0.003 . — 0.02 —MGG
16 200| 40| 60| 80| 100| 120| 140| 160 16 074 014 0.01 0.02 0.04 —
20 314 62| 94| 125| 157 | 188 | 219 | 251 20 135 025 0.02 0.03 0.05 0.07 MGC
25 490 98| 147| 196| 245| 294 | 343 | 392 25 231 030 0.02 0.04 0.07 011
32 804) 161) 241) S22 402 483 | 563 643 32 4.65 0.46 0.04 0.08 0.14 0.23 MG F
40 | 1256| 251| 377| 502 | 628 | 754 | 879 | 1005 40 6.37 055 0.08 012 019 0.28 —
1N = Appross. 0.102kgf, 1MPa = Appross.10.2kgf/cm? MGZ
Note) Forza teorica (N) = Pressione (MPa) x Area Metodo di calcolo Esempio: MY1H25-300A
pistone (mm?) PESODASE ....vovveeeveeieeeeeeeeenn 2.31kg Corsa Gilindro ..........c.ccvvveeveeeenenn.n 300mm

ler
i

Esecuzioni su richiesta

Peso addizionale .

.. corsa 0.30/50mm

Pesounitd A........ooeevviiiiiiiiiiiins 0.06kg

Esecuzioni su richiesta della serie MY1H
ap.3.29-112.

O

SVC

2.31 + 0.30 x 300 + 50 + 0.04 x 2 = Appross. 4.19kg
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Serie MYTH

Capacita d'ammortizzo

Selezione dell'ammortizzo

Capacita d'assorbimento del paracolpi elastici, dell'ammortizzo pneumatico e dell'unita regolazione corsa

<Paracolpi elastici>

| paracolpi elastici & di serie sul modello MY1H10 Impatto orizzontale: P = 0.5MPa MY1H32 Impatto orizzontale: P = 0.5MPa
MY1B10. w
S . . 2000 |
Poiché I'assorbimento corsa con paracolpi elas- » 1500 © 2000 ;
tici & corto, regolando la corsa con un'unita A, & € € 1500 LUnita H
consigliabile installare un ammortizzo esterno £ 1000 7 E []]
L . A i o 1000 ot
Il campo della velocita e del carico ammortiz- 2 N N4 £ g
zabili dal paracolpi elastici viene delimitato, nel g 500 h g }
grafico, dalla linea del paracolpi stesso. o 400 9 © 500 4
. . < 300 ~z°o - © 400 °’£‘:’7°'7
<Ammortizzo pneumatico> 3 \P(e/e 8 300 7;35;{[:*0
S 2 b
L'ammortizzo pneumatico € di serie sui cilindri g 200 \9&' = 200 P
senza stelo a giunto meccanico. N
Il meccanismo d'ammortizzo pneumatico viene 138 100
installato per evitare urti eccessivi al pistone a 005 01 02 030405 1 2345 10 3 10 20 30 4 50 100
fine corsa durante operazioni ad alta velocita. _t
L'ammortizzo pneumatico non si occupa di de- mi, M2, Ms Max mi:, Mz, memax —
celerare il pistone in prossimita di fine corsa. Peso del carico kg Peso del carico kg
Nel grafico, entro le rispettive linee, vengono
mostrati i limiti di velocita e peso che
Fammortizzo puo assorbire. MY1 H1 6 Impatto orizzontale: P = 0.5MPa MY1 H40 Impatto orizzontale: P = 0.5MPa
<Unita di regolazione corsa con decelerato- : :
re> @ 2000 ; © 2000 ‘
€ Ll
Impiegare quest'unita in caso di carico o velocita g 1500 g ! E 1500 N~ UTt‘a‘*
superiori alla linea di limite dell'ammortizzo pneu- £ 1000 : 2 1000 mmm-
matico, o quando la corsa del cilindro € al di fuori g — s ‘/ﬁa[
del campo di ammortizzo pneumatico. 5 500 N ‘/’7/}19'4 _E 500 4\ | } [
Unita L © 400 S | © 400 ’:,,,‘
nita . S 8 300 | S 300 A V25—
Utilizzare l'unita L quando la corsa el cilindro ¢ al |3 X "7/770,1. S i O
di fuori del campo effettivo di intervento |~ 200 e t{?eo- = 200 &
del'ammortizzo pneumatico, anche se peso e "-‘?
velocita rientrano nei limiti fissati. oppure quando 100 100
il cilindro viene utilizzato a condizioni che ec- 05 1 2 345 1020 30 35 10 20 30 50 100 200
cedono il limite superiore dell'ammortizzo pneu- _1
matico ma rientrano nei limiti dell'unita L. M, Mz, M= Max M:, Mz, Ms Max
. Peso del carico kg Peso del carico kg
Unita H
Utilizzare I'unitd H quando il cilindro viene utiliz-
zato a condizioni che eccedono il limite superiore MY1H?2
dell'unita L ma rientrano nei limiti dell'unita H. 0 Impatto orizzontale: P = 0.5MPa
: i
A Precauzione 2 2000 |
1. Per realizzare la regolazione della corsa | E 1500 ~{ :
mediante l'apposita vite, si veda lo schema o 1000 N :
sottostante. g a U
Se la corsa effettiva del deceleratore diminuis- £ Ty
. . " S 500 G
ce per via della regolazione della corsa, dimi- S 400 T
nuisce sensibilmente la capacita di assorbi- 'S 300 4,,,"\)
mento. Fissare la vite di regolazione in modo g 200 Phe 'Ti{,o_
che essa sporga di circa 0.5mm rispetto al de- Ay
celeratore. T
; 100
Bullone di 1 2 4 1 2 4
regolazione — 8453 0 0 304050
a ms, M2, Ms Max
Peso del carico kg
05 M
I MY1 H25 Impatto orizzontale: P = 0.5MPa
Deceleratore idraulico ® fogg ;
— —~_ = 15 <
E 1000 T ™ 4]
2. Non usare simultaneamente un deceleratore 2 ! (”{—'_
idraulico ed un ammortizzo pneumatico. g h o
£ 500 Tt —
, \ \ _"‘-"“ 400 ‘ L
Corsa dell'ammortizzo pneumatico unita: mm ~ |€ 300 Mm%%_
S o
Diametro (mm) Corsa ammortizzo < 200 “ oo
16 12
el 15 0 —5"3 45 10 20 304050
25 15
32 19 ms, Mz, Ms Max
40 24 Peso del carico kg
3.29-70
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Coppia di serraggio della vite di fissaggio
per unita regolazione corsa Unita: Nm

Diametro (mm) Coppia di serraggio
10 Vedere a p. 64 il metodo di regolazione dellunita.
16 0.6
20 1.5
25 1.5
32 3.0
40 5.0

Calcolo dell'energia assorbita per la regolazione

corsa mediante deceleratore Unita: N'm
o tal Verticale Verticale
HZZoliee (verso il basso)| (verso l'alto)
Direzione
Impatto
Energia
cinetica
E1
Energia
di sglnta F-s Fs+mgs|Fs—mgs
2
Energia
assorbita E1+Ea
E
Simboli

"V: Velocita di impatto (m/s)

m: Peso del carico in movimento (kg)

F: Spinta cilindro (N)

g: Accelerazione di gravita (=9,8m/s?)

S: Corsa deceleratore idraulico (m)

Nota) La velocita di impatto del carico & da intendersi al
momento dell'impatto con il deceleratore.

Paracolpi elastici (gsolo 10)
Corsa aggiuntiva per effetto
della compressione del paracolpo

Compressione  mm
OCO0O0000000
o= WhUIDN®© -

0 0.1 02 03 04 05 0.6 0.7 0.8
Pressione MPa

Cilindro senza stelo a giunto meccanico
Guida ad alta precisione

O
2

Serie MYTH
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Serie MYTH

A\ Avvertenze specifi

che del prodotto

/A Precauzione

Attenzione a non rimanere intrappolati con le mani nell'unita.

* In un componente provvisto di unita di regolazione corsa, lo spazio com-
preso tra il cursore () e l'unita di regolazione stessa & molto ridotto a fine
corsa, e le mani possono rimanere intrappolate. Installare un coperchio di
protezione per impedire il contatto con il corpo umano.

Dado di bloccaggio per
vite di regolazione

/A\ Precauzione

Per I'impostazione dell'unita di regolazione corsa del modello
MY1H10, seguire le procedure mostrate sotto.

Oring
(per tacca)
Elemento fissato

Dado bloccaggio, A
Vite di ;
fISISea ! i Vlitedi

regolazione

Campo di

: Vite di fissaggio
regolazione 10

passo 10

idraulico

Vite di fissaggio unita

=

il

AE—I—IH

Vite di
fissaggio guida

Deceleratore idraulico

Vite di fissaggio guida passo 15

Vista A-A

Procedura di regolazione

<Fissaggio dell'unita> 1.
L'unita pud essere fissata serrando uniformemente le quattro viti di fis-

saggio.

A\ Precauzione

Non realizzare operazioni se I'unita di regolazione corsa si trova in po-
sizione intermedia.

Se l'unita si trova in una posizione intermedia, possono verificarsi slittamenti
a causa dell'energia di collisione del cursore. In tal caso si consiglia I'uso di
squadrette di fissaggio il cui codici di ordinazione sono: - X 416 e - X 417.
(Tranne 210.)

Contattare SMC per le lunghezze speciali. (Si veda appendice "Coppia di
serraggio della vite di fissaggio per unita regolazione corsa".)

o A

<Regolazione corsa con vite di regolazione>

Allentare il dado di bloccaggio della vite di regolazione, regolarne
I'escursione dal lato della piastra di bloccaggio utilizzando una chiave esa-
gonale, quindi serrare il dado.

<Regolazione corsa del deceleratore>

Allentare le viti della piastra di fissaggio, ruotare il deceleratore per regolarne
la corsa. Serrare uniformemente e non eccessivamente le viti della piastra di
fissaggio deceleratore.

(Tranne @16 e ©20) (Si veda appendice "Coppia di serraggio della vite di fis-
saggio per unita regolazione corsa".)

3.29-72
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Allentare i due dadi di bloccaggio, nonché le viti di fissaggio con due ro-
tazioni circa.

. Muovere il corpo fino alla tacca situata poco prima della corsa desidera-

ta. (Le tacche si trovano ad intervalli alternati di 5mm e 10mm.)

. Serrare le viti di fissaggio applicando 0.3Nm. Non oltrepassare la coppia

di serraggio consigliata.

La guida ¢ fornita di fori di fissaggio per evitare scivolamenti e permette
di applicare una ridotta coppia di serraggio.

Serrare il dado di bloccaggio con una coppia di 0.6Nm.

. Realizzare regolazioni precise con l'apposita vite e il deceleratore.



Cilindro senza stelo a giunto meccanico

Guida ad alta precisione

/\ Avvertenze specifiche del prodotto

Con bloccaggio a fine corsa

] Circuiti consigliati \

| Ammortizzo pneumatico |

A\ Precauzione

Necessario per le corrette
operazioni di bloccaggio e
sbloccaggio. >

] Precauzioni di funzionamento \

A\ Precauzione

1. Non utilizzare elettrovalvole a 3 posizioni.
Non utilizzare insieme a elettrovalvole a 3 posizioni (sopratutto
valvole a centri chiusi con tenuta metallo su metallo). Se la pres-
sione viene fermata nell'attacco del lato del meccanismo di chiu-
sura, il cilindro non puo essere bloccato.
Inoltre, la posizione di bloccaggio pud comunqgue venire rilascia-
ta a causa di trafilamenti d'aria provenienti dall'elettrovalvola e
immessi nel cilindro.

2. Per rilasciare il bloccaggio, & necessario la contropres-
sione.
Prima di attivare I'operazione, assicurarsi di verificare che l'aria
venga immessa dal lato senza il meccanismo di bloccaggio, (nel
caso di bloccaggio su entrambe le estremit, il lato dove il curso-
re non ¢ bloccato) come mostrato nellimmagine. E possibile che
il bloccaggio non si sblocchi (Vedere la sezione relativa al bloc-
caggi..)

3. Rilasciare il bloccaggio durante il montaggio o la regola-
zione del cilindro.
In caso contrario, I'unita di bloccaggio potrebbe risultare danneg-
giata.

4. Operare con il 50% o meno dell'uscita teorica.
Se il carico & superiore al 50% dell'uscita teorica potrebbero veri-
ficarsi problemi come impossibilita di rilasciare il bloccaggio o
danni al meccanismo stesso.

5. Non adoperare cilindri multipli sincronizzati.
Evitare applicazioni nelle quali due o piu cilindri con bloccaggio vengono
sincronizzati per movimentare un carico, poiché uno dei bloccaggi po-
trebbe non essere in grado di rilasciarsi quando necessario.

6. Usare un regolatore di flusso con funzione meter-out.

Potrebbe non risultare possibile rilasciare il bloccaggio con il controllo
meter-in.

7. Assicurarsi di completare la corsa del cilindro sul lato
del bloccaggio.
Se il pistone del cilindro non raggiunge la fine della corsa, il bloc-
caggio e il rilascio potrebbero risultare impossibili. (Vedere
I'appendice relativa alla regolazione del bloccaggio finale)

] Pressione di esercizio \

A\ Precauzione

1. Applicare una pressione di almeno 0.15Mpa per l'attacco localiz-
zato sul lato del meccanismo di bloccaggio. Cid & necessario
per rilasciare il bloccaggio.

| Velocita di scarico

A\Precauzione

1. Se la pressione dell'attacco sul lato del meccanismo di bloccag-
gio scende a 0.05Mpa o meno, si effettuera automaticamente il
bloccaggio. Nei casi in cui la connessione pneumatica & lunga e
sottile, o il regolatore di flusso € a una certa distanza dall'attacco
del cilindro, si notera che la velocita di scarico diminuisce e
qualche volta pud essere necessaria per innestare il bloccaggio.
Inoltre, lo stesso effetto pud essere prodotto dall'ostruzione del
silenziatore situato sull'attacco di scarico della valvola.

~
Z

Serie MYTH

: CL
/\ Precauzione ct
1. Quando I'ammortizzo pneumatico sul lato del meccanismo di MLG
bloccaggio € completamente chiuso o quasi chiuso, esiste la
possibilita che il cursore non arrivi a fine corsa, e, pertanto non si
verifichera il bloccaggio. CNA
] Regolazione del meccanismo di bloccaggio finale \ CNG
/A Precauzione VINE
1. Il meccanismo di bloccaggio finale viene regolato presso il ns. L
stabilimento. Pertanto non si rende necessaria nessuna regola-
zione prima dell'inizio del lavoro. CNS
2. Regolare il meccanismo di bloccaggi finale dopo aver realizzato ———
l'impostazione dell'unita di regolazione corsa. La vite di regola- CLS
zione e il deceleratore dell'unita regolazione corsa devono es-
sere stati precedentemente regolati e serrati saldamente. In ca- ————
so contrario bloccaggio e sbloccaggio potrebbero non avvenire. CB
3. Realizzare la regolazione del meccanismo di bloccaggio finale L——
come descritto qui di §edguito. Allentare le viti di fissaggio della
leva di bloccaggio, quindi effettuare la regolazione allineando il |CV/MVG
centro del pistone di bloccaggio con il centro del foro presente ————
sulla leva di bloccaggio. Fissare la leva di bloccaggio. CXW
Unita di regolazione corsa, —
Levaldi bloc- CXS
caggio (foro)
Blocco pistone CXT
te di fissaggio della [ ~,
leva di blocga?ggio MX
Leva di bloccaggio -
P - MXU
| Rilascio del bloccaggio | =
. MXH
A\ Attenzione .
1. Prima di rilasciare il bloccaggio, immettere aria dal lato privo dita- |\|XS
le meccanismo, in modo tale che non ci sia carico sullo stessoal L
momento del rilascio. (Usare i circuiti pneumatici consigliati.) Se MXQ
il bloccaggio viene rilasciato quando I'attacco situato sul lato sen-
za bloccaggio & scarico, ed esiste un carico sull'unita di bloccag- ————
gio, questa pud subire un eccessiva forza e risultare danneg- MXF
giata. e —
Inoltre, qualsiasi movimento improvviso del cursore &€ molto peri- MXW
coloso. AT
| Dispositivo manuale | IMXP
/\ Precauzione MG
1. In caso di rilascio manuale del bloccaggio fine corsa, ve- [
rificare che la pressione sia uscita. MGP
Se il bloccaggio finale viene rilasciato in presenza di pressione,
improvvise oscillazioni possono danneggiare il carico o altro. MGQ
2. Realizzare il rilascio manuale del bloccaggio finale come descrit-
to qui di seguito. Premere verso il basso il pistone con un caccia- MGG
vite, o altro e muovere il cursore. —
® MGC
ﬁ Rt -- MGF
'Le altre avvertenze ri-, L
2 :guardanti il montaggio, ;
X tla connessione pneuma- ; MGZ
i1tica e lI'ambiente corris-;
2. @ ipondono a quelle dello! CY

1 standard. !

Cacciavite o altro
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Serie MYTH

Connessione pneu matica centralizzata g 1 0 [Vedere variazioni degli attacchi della connessione centralizzata a p. 3.29-116.]

MY1H10G—{ Corsa |

43 .
. — 1, < M5 1 ‘
N & = l E ' 4 (attacco)\ ™ ) - ~
RS ot i e 0 | Y&
® 2 oe g#ﬁ ©
wf | |10 10 I
“ BER 5 "
85| |12 P 55 o 12| |85
2.M5 - 110 + Corsa - 2.M5
(Tappo esagonale) (Tappo esagonale)
4-M3 prof. 5
« 30 oo 50 - 4-g3.4 fori passanti
5.9 25 g Linea centrale della guida Lato inferiore M4 prof. 7
6 W / i
o= == 1 o0—6% 66 66 o
8, 8, © ©
T
Y ] pE——— 1te
Iy * _ B P - _1® Jalo
e \ N Fand KRS
&
o & ® ! \ ot vy
g Linea centrale per Linea centrale per
montaggio carico montaggio cilindro
5ol |l 100 + Corsa -
=1 H ] —
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico =
Guida ad alta precisione Ser’e MY1 H

Unita di regolazione corsa,
Deceleratore idraulico + Vite di regolazione

MY1H10G — Corsa |H

(Corsa deceleratore idraulico) 5 40.8 —

Unita di regolazione corsa - 20 > CXT

ﬁ_ = MXU

- ‘—'—"ﬂt@'{?@' !

®

©

NP
[

24
5 (max. 15) MXQ

Y

MGZ
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Serie MYTH
Esecuzione standard Q 1 6 a Q 40

MY1H |Diametro — Corsa |

2-P
. 1 +<1—
A
Pl & | |
T Yo & My : A
AZ
& & | ° ARAE
Y Y il A B
2-p G
. . -
(Tappo esagonale) A Regolazione ammortizzo B
— N -
) Z + Corsa B :
4-gB prof. lamatura C
(LL) L oLD foro passante lato J prof. K
PA 4-MM prof. M Linea centrale della guida
oo ¢ ¢ - !
1 & 1 &—L6——of
6% o o % g ’
ey — = o iz
- m _ ' -
o I =
[t - =———t 32
- _é_ [ E \\\ \\ V, V V
Y . - A
Linea centrale per montaggio cilindro
0.2 | <n'3 0.2 \ &
Linea centrale per montaggio carico
PG | | Q + Corsa |
Modello A B C G GB H HG J K L LD (LL) LW M MM N
MY1H16 80 6 3.5 9 16 40 13.5 M5 10 80 3.5 40 60 7 M4 20
MY1H20 100 7.5 4.5 125 20.5 46 17.5 M6 12 100 4.5 50 78 8 M5 25
MY1H25 110 9 5.5 16 245 54 21 M6 9.5 114 5.6 53 90 9 M5 30
MY1H32 140 11 6.6 19 30 68 26 M8 16 140 6.8 70 110 13 M6 37
MY1H40 170 14 8.5 23 36.5 84 33.5 M10 15 170 8.6 85 121 13 M6 45
Modello NC NE NG NwW P PA PB PC PD (PE) PF PG Q Qw 4
MY1H16 135 | 27.8 13.5 37 M5 40 40 7.5 21 9 3.5 3.5 153 30 160
MY1H20 175 | 34 175 45 M5 50 40 14.5 27 12 4.5 45 191 36 200
MY1H25 20 40.5 28 53 1/8 60 50 14.5 32 13 5.5 7 206 42 220
MY1H32 25 50 33 64 1/8 80 60 15 42 13 6.5 8 264 51 280
MY1H40 30.5 | 63 42.5 75 1/4 100 80 20.5 37.5 23 8 9 322 59 340
"P" indicar gli attacchi di alimentazione del cilindro. Il tappo per MY1H16/20-P & un tappo esagonale.
3.29-76
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico

Guida ad alta precisione

Serie MYTH

Unita di regolazione corsa,

Con vite di regolazione

FA

MY1H |Diametro — Corsa |A

FC

-
I
EY

EC

/ /
: cL
= MLG
/ L
Rl > oNA
s P PY , CNA
] -+ — ! I — E i 3
e ¥ / CNG
Unita di regolazione corsa h [
T
Modello E EA EB EC EY FA FC h T w M N B
MY1H16 14.6 7 28 5.8 39.5 11.5 13 3.6 5.4 (max. 11) 37
MY1H20 19 10 33 58 | 455 | 15 14 36 | 6(max.12) | 45 CNS
MY1H25 18 9 40 7.5 53.5 16 21 35 5 (max. 16.5) 53 e ——
MY1H32 25 14 45.6 9.5 67.5 23 20 4.5 8 (max. 20) 64
MY1H40 31 19 55 11 82 24.5 26 4.5 9 (max. 25) 75 CLS
Deceleratore per carichi non elevati + Vite di regolazione CB
= Deceleratore idraulico
MY1H | Diametro — Corsa | L A e . —
] = CVIMVG
>
X @ v CXW
— 7 f —
® @ . )
1) (Corsa deceleratore idraulico) T S CXS
£ EA
++ &/ : —
o] [T
ote ¢ ' MX
i = c=HE —
AR s MXU
Per MY1H16, 20 /Unité di regolazione corsa h P —
Ll MXH
Modello E EA EB EC EY F FA FC h S T T w Modello d re idraulico —
MY1H16 14.6 7 28 5.8 39.5 4 11.5 13 3.6 40.8 6 5.4 (max. 11) 37 RB0806 st
MY1H20 19 10 33 5.8 45.5 4 15 14 3.6 40.8 6 6 (max. 12) 45 RB0806
MY1H25 18 9 40 7.5 53.5 — 16 21 3.5 46.7 7 5 (max. 16.5) 53 RB1007 —
MY1H32 25 14 45.6 9.5 67.5 — 23 20 4.5 67.3 12 8 (max. 20) 64 RB1412 MXQ
MY1H40 31 19 55 11 82 — 245 26 4.5 67.3 12 9 (max. 25) 75 RB1412 I
Deceleratore per carichi non elevati + Vite di regolazione Deceleratore MXF
idraulico
MY1H |Diametro M Corsa |H FA FC / T
= MXW
o o & [
o [%® , u MXP
(Corsa deceleratore idraulico) T S MG
+ Poiché la dimensione EY dell'unita H E EA —
€ superiore all'altezza totale (dimen- e ;
sione H), nel caso in cui un carico la Unita di regolazione corsa, MGP
cui altezza totale sia maggiore di / ): e —
quella del cursore (dimensione L) § * > @ [T
prevedere una tolleranza maggiore o e 4 MGQ
uguale alla dimensione "a" riportata . _ L
in tabella. -——_/+ = E = M G G
I
Per MY1H20 ' | n S
al MGC
Modello E EA EB EC EY FA FC h S T T W__Modello deceleratore idrauligo @ —
MY1H20 19 10 33 7.7 49.5 14.3 15.7 3.5 46.7 7 6 (max. 12) 45 RB1007 4 MG F
MY1H25 18 9 40 9 57 18 17.5 4.5 67.3 12 5(max.16.5) | 53 RB1412 35
MY1H32 25 14 45.6 12.4 73 — 18.5 225 5.5 73.2 15 8 (max. 20) 64 RB2015 5.5 —
MY1H40 31 19 55 124 86 — 26.5 22 55 732 15 9 (max. 25) 75 RB2015 25 MGZ
3.29-77
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Serie MYTH

Vedere variazioni degli attacchi della connessione centralizzata a p. 3.29-116.
Le dimensioni dei modelli con connessioni non centralizzate per l'unita di

. . . Q 1 6 g 2 0 regolazione della corsa corrispondono a quelle dello standard.
Connessione pneumatica centralizzata y Particolaroi sulle dimensioni a p.3.29-76 & 3.29-77.

MY1H |Diametro | G— Corsa |

/
9
- G -l
Per MY1H16
\'AY \'A"
T 222 222 T
(Tappo esagonale) (Tappo esagonale)
= =
= =
| / / Y
®, / [
x | Iy - ’ )
X

/
2-P
(Tappo esagonale)
2-P
(] ‘ ‘ ]
n <] ) (¢} ]
(7] [ii] y Y [ui] n
y o N
% P & Q\ W ot—«» LIRS o
o« : ! = & /@
A i Y
o G o «
T, uu a < Regolazione ammortizzo G o
" o uu_ 1T
2-P
(Tappo esagonale) 2.P
(Tappo esagonale)
Modello G NC P PP QQ RR SS T uu v ww XX zZ
MY1H16G | 14 14 M5 7.5 9 11 3 9 10.5 10 7.5 22 M5
MY1H20G | 12.5 17.5 M5 11.5 11 14.5 5 10.5 12 12.5 10.5 24 M5
"P" indica gli attacchi di alimentazione del cilindro.
7
Y o
A
><A i
;V
oD
Lato inferiore (ZZ) connessioni
(O ring applicabile)
. Lo . . A s (La superficie di montaggio deve
Dimensioni di montaggio per modello con attacchi centralizzati sul lato inferiore - essere adeguatamente rifinita.)
Modello wX Y S d D R O ring applicabile
MY1H16G 22 6.5 4 4 8.4 1.1 c6
MY1H20G 24 8 6 4 8.4 1.1
3.29-78
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Connessione pneumatica centralizzata Q25 a @ 40

Cilindro senza stelo a giunto meccanico
Guida ad alta precisione

Serie MYTH

{Vedere variazioni degli attacchi della connessione centralizzata a p. 3.29-116.

Le dimensioni dei modelli con connessioni non centralizzate per l'unita di re-
golazione della corsa corrispondono a quelle dello standard.
Particolaroi sulle dimensioni a p.3.29-76 e 3.29-77.

MY1H |Diametro| G— Corsa|

w o 2-2Z 5 w —
> e appo esagonale <
222 CL_
= (Tappo esagonale) =
S E MLG
V _$_ // // V p—
x4 — JA— <h CNA
>< V _ I— _}A >< ' —
© o CNG
/ / MNB
/ / PN
CNS
CLS
2P CB
(Tappo esagonale) —
2P CVIMVG
o Bl &3 | | g — R e
o @i y Y | o
g bad @ @ 3
3 1
E ] @ & 1 A Cy CXS
A A e —
T uu & G Regolazione ammortizzo G & CXT
> - < UU; JT
2-P 2-P MX
(Tappo esagonale) (Tappo esagonale) e —
MXU
MXH
Modello G P PP QQ RR SS T uu Vv ww XX 2z 7
MY1H25G | 16 18 12 16 16 6 14.5 15 16 125 28 116 MXS
MY1H32G 19 1/8 17 16 23 4 16 16 19 16 32 1/16 —
MY1H40G| 23 1/4 18.5 24 27 10.5 20 22 23 19.5 36 1/8 MXQ
"P" indica gli attacchi di alimentazione del cilindro. e
MXF
MXW
® MXP
V 1 T
M
g mep
Y MGP
oD 7
MGQ
Lato |nfer|_ore (ZZ)_ connessioni MGG
(O ring applicabile) N
MGC
) o i , L . (La superficie di montaggio deve MG F
Dimensioni di montaggio per modello con attacchi centralizzati sul lato inferiore ~ essere adeguatamente rifinita.)
Modello WX Y S d D R O ring applicabile
MY1H25G | 28 9 7 6 1.4 | 14 o MGZ
MY1H32G 32 11 9.5 6 11.4 1.1 —
MY1H40G 36 14 11.5 8 13.4 1.1 C11.2
~ 3.29-79
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Serie MY1H
Bloccaggio a fine corsa Q 1 6 a Q40

corrispondono a quelle dello standard.

[ Le dimensioni dei modelli senza bloccaggio a fine corsa ]
Informazioni su misure ed altro a p.3.29-76.

Per MY1HC-COE
(lato destro)

H1
H2

Foro allungato per regolazione corsa
L1 (campo di regolazione 0 a TLmm)

B 5 T F * Phak,

© ©
4 I— - - = I +
S <+ <+ —2

Per MY1HO-COF Per MY1HO-COW
(lato sinistro) (sui due lati)
Foro allungato per regolazione corsa
L1 (campo di regolazione 0 a TLmm)

/

& & o ¢
GO St

+ +

Dimensioni (mm)
Modello H1 H2 L1 TL W1 w2 W3
MY1H16 39.2 | 33 0.5 5.6 18 16 10.4
MY1H20 457 | 395 | 3 6 18 16 10.4
MY1H25 53.5 | 46 3 115 | 293 | 27.3 | 17.7
MY1H32 67 56 6.5 12 29.3 | 27.3 17.7
MY1H40 83 685 | 105 | 16 38 35 24.4

"P" indica gli attacchi di alimentazione del cilindro.
* || tappo per MY1H16/20-P & un tappo esagonale.

3.29-80
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Supporto laterale

Cilindro senza stelo a giunto meccanico
Guida ad alta precisione

Serie MYTH

Supporto lato A
MY-SOA [ ‘ ‘
2-0G L\ /
( )
J { P
s A [ ] — CL
2-oH L ow
A c MLG
D —
CNA
Supporto lato B —
MY-SCIB | | CNG
| / MNB
2-J {, \] —
) ( CNS
T T m—— =
w CLS
A (o] —
B D CB
CVmvG
CXwW
Modello Diam. applicabile | A B C D E F G H J —
MY-S108 MY1H10 53 | 616 12 | 21 | 36| 1.8 | 65 | 34 M4 CXS
MY-S168 MY1H16 71| 81.6] 15 26 49| 3 6.5 | 34 M4 e —
MY-S208 MY1H20 91 |103.6| 25 38 6.4 | 4 8 4.5 M5 CXT
MY-S25§ MY1H25 105 [119 | 35 | 50 | 8 5 95 | 55 M6
MY-S324 MY1H32 130 |148 45 64 [11.7] 6 |11 6.6 M8
MY-S408 MY1H40 145 167 55 80 |14.8| 8.5 |14 9 M10 MX
MXU
MXH
Guida per l'uso dei supporti laterali MXS
. . X MXQ
Nelle operazione con corsa lunga, il tubo pud W L
flettersi a causa del peso proprio e del carico. [ kg 50 (800)
Prevedere di conseguenza dei supporti centrali ’—y_J:l_1—‘ MXF
in modo che la dimensione ¢ mostrata nelle fi- 7
gure sia inferiore ai valori riportati nel diagram- , ’ MXW
ma. L
40 (600) MXP
/
"0 MG
. w I S
/\ Precauzione : 5 = ~ MGP
1. Se la precisione di montaggio del cilindro non w s '%_
e sufficiente, il supporto laterale potrebbe ; 2 MGQ
perdere efficacia. Livellare di conseguenza il m — m a —
cilindro prima di ancorarlo. Inoltre, anche per 7, 20 2 MGG
corse lunghe che comportano vibrazioni o ¢ ¢ (500) )‘63,
urti, si consiglia l'uso di supporti laterali an- ?A r_
che se valore ¢ € inferiore ai valori riportati 1}, MGC
nel diagramma. (@50) 2, > —
2.1 i i i %
. | supporti non sono da usarsi per il montag- 10 2, gy MGF
gio besnsi solamente per fornire supporto. - J;:& > \ L
¢/
v, G MGZ
%, \ =
‘0
0 N
500 1000 1500
Distanza supporto ¢ mm
3.29-81

O
2



Serie MY1H

Costruzione

Connessione pneumatica centralizzata/MY1H10G

)

® ® ©

Componenti Componenti
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
1 Tubo Lega d'alluminio Anodizzato duro 22 | Perno elastico Acciaio inox
2 Testata posteriore WR Lega d'alluminio Anodizzato duro 23 Brugola Acciaio al cromo molibdeno Nichelato
3 Testata posteriore WL Lega d'alluminio Anodizzato duro 24 | Vite Phillips a testa tonda Acciaio al carbonio Nichelato
4 Cursore interno Lega d'alluminio Anodizzato duro 25 Brugola di regolazione Acciaio al carbonio Cromato zinco nero
5 Pistone Lega d'alluminio Cromato 26 | Tappo esagonale Acciaio al carbonio Nichelato
6 Fondello Resina speciale 27 Anello magnetico Magnete terre rare
7 Anello di tenuta Resina speciale 28 | Unita di traslazione Lega d'alluminio Anodizzato duro
8 Paracolpi Gomma di poliuretano 29 | Piastra Acciaio inox
9 Alloggiamento Acciaio inox 30 | Feltro Feltro
10 | Stopper Acciaio al carbonio Nichelato 31 Guida lineare —
11 Guarnizione a nastro Resina speciale 32 | Brugola Acciaio al cromo molibdeno Nichelato
12 | Magnete di guarnizione Magnete 33 | Dado quadrato Acciaio al carbonio Nichelato
15 Fermo nastro Resina speciale 34 Stopper Acciaio al carbonio Nichelato
20 | Guida Resina speciale 35 | Brugola Acciaio al cromo molibdeno Nichelato
21 Distanziale Acciaio al cromo molibdeno|  Nichelato

Elenco guarnizioni
N. Descrizione Materiale Q.a. MY1B10
13 | Guarnizione a nastro | Resina speciale | 1 MY10-16A-corsa
14 | Fascetta tenuta antipolvere |  Acciaio inox 1 MY10-16B-corsa
16 | Raschiastelo NBR 2 MYB10-15AR0597
17 | Guarnizione pistone NBR 2
18 | Guarnizione tubo NBR 2
19 | Oring NBR 4

3.29-82
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico

Guida ad al

ta precisione

Serie MYTH

Tipo standard

R

®—==

)

&

Connessione pneumatica centralizzata

Questo diagramma si applica dal modello MY1H25 al modello MY1H40.

MY1H16, 20

y

i

&

@$

©

U

T

o
o
cxw_
x_

Componenti Componenti

N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota

1 Tubo Lega d'alluminio  |Anodizzato duro 17 | Guida — MXS

2 | Testata posteriore R Lega d'alluminio  |Anodizzato duro 18 | Fondello Acciaio al cromo molibdeno Nichelato EEE——
2A | Testata posteriore WR Lega d'alluminio  |Anodizzato duro 20 | Piastra di supporto Resina speciale MXQ

3 Testata posteriore L Lega d'alluminio  |Anodizzato duro 21 Guida Resina speciale —
3A | Testata posteriore WL Lega d'alluminio  |Anodizzato duro 22 | Protezione guida Lega d'alluminio Anodizzato duro MXF

4 | Unita di traslazione Lega d'alluminio  |Anodizzato duro 23 | Anello magnetico Magnete terre rare e —

5 Cursore interno Lega d'alluminio Cromato 24 | Dado quadrato Acciaio al carbonio Nichelato MXW

6 | Pistone Lega d'alluminio Cromato 25 | Perno elastico Acciaio al carbonio per utensili Cromato zinco nero

7 Anello di tenuta Resina speciale 27 | Perno parallelo Acciaio inox (tranne @16, @20) [

8 | Pattino nastro Resina speciale 28 | Brugola di regolazione Acciaio al cromo molibdeno | Cromato zinco nero/Nichelato MXP

9 Rullo guida Resina speciale 29 | Brugola Acciaio al cromo molibdeno Nichelato —
10 | Albero rullo guida Acciaio inox 30 | Brugola Acciaio al cromo molibdeno Nichelato MG

11 | Sede rullo guida  |Sintered iron material 31 | Brugola Acciaio al cromo molibdeno Nichelato ——
12 | Anello ammortizzo Ottone 36 | Tappo esagonale Acciaio al carbonio Nichelato MG P

13 | Spillo di regolazione Acciaio rullato Nichelato 38 | Tappo esagonale Acciaio al carbonio Nichelato

14 | Fermo nastro Resina speciale 39 | Guarnizione laterale Resina speciale M G Q

Elenco guarnizioni —

N. Descrizione |Materiale|Q.ta. MY1H16 MY1H20 MY1H25 MY1H32 MY1H40 MGG
15 | Guamizione anastro fp?ef:‘g?e 1 MY16-16A-Corsa MY20-16A-Corsa MY25-16A-Corsa MY32-16A-Corsa MY40-16A-Corsa R

B e laocs 8| Accialo | 4| \MY16-16B-Corsa MY20-16B-Corsa MY25-16B-Corsa MY32-16B-Corsa wvaoteBcosa  |MGC
19 |Raschiastelo NBR 2 MYH16-15AK2900 CYP025-15A29721 CYP032-15A29722 CYP040-15A29723 CYP40-15A29723

Nota) Disponibili due tipi di guarnizione antipolvere. Comprovare sempre il modello da usare, poiché il codice varia a seconda del trattamento ricevuto dalla brugola 8.
(A) Cromato zinco nero —>MYLIJ-16B - Corsa (B) Nichelato —>MYCI-16BW - Corsa

O
2
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Serie MY1H

Costruzione

Con bloccaggio a fine corsa

MY1HOG-CIF(W)

Componenti
N. Descrizione Materiale Nota
Corpo bloccaggio Lega d'alluminio Anodizzato duro
Leva di bloccaggio Acciaio al carbonio per utensili Nichelato
Supporto leva di bloccaggio Acciaio al carbonio Nichelato

Acciaio al carbonio per utensili

Nichelato per elettrolisi

1

2

3

4 Blocco pistone
5 Testata anteriore
6

Lega d'alluminio

Anodizzato duro

Molla di ritorno

Acciaio per molle

Cromato zinco

7 Connessione di bypass

Lega d'alluminio

Anodizzato duro

10 Sfera in acciaio Acciaio al carbonio-cromo per cuscinetti
11 Sfera in acciaio Acciaio al carbonio-cromo per cuscinetti
13 Seeger tipo R Acciaio al carbonio per utensili Nichelato
15 Brugola Acciaio al cromo molibdeno Nichelato
16 Brugola Acciaio al cromo molibdeno Nichelato
17 Sfera in acciaio Acciaio al carbonio-cromo per cuscinetti
18 Sfera in acciaio Acciaio al carbonio-cromo per cuscinetti

Elenco guarnizioni

N. Descrizione

Materiale | Q.ta.
8 Guarnizione stelo NBR 1
9 Guarnizione pistone NBR 1
12 | Oring NBR 1
14 | Oring NBR 2
3.29-84
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saiemyiH T =

Guida ad alta precisione e ad elevata rigidita

CNG

250, 063 —
-y . MNB
CNS
CLS

L'uso di due guide lineari CXT
permette di arrivare ad un —
carico massimo di 320kg. MX

Cilindro senza stelo ~ (263) —

2 guide lineari

La semplicita della manutenzione & accentuata dalla _ e —
innovativa costruzione che consente di sostituirg‘/’/i\\\ MXW

il cilindro senza interferire sull'unita di guida K:/ N —

o sul carico. el

MGZ

3.29-85
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Istruzioni per I'uso Serie MYTHT

Max. momento ammissibile/Max. carico ammissibile

Diametro Massimo momento ammissibile (N-m)|  Max. carico ammissibile (kg)
gl (mm) M M2 M3 mi mz ms
50 140 180 140 200 140 200
MY1HT 63 240 300 240 320 220 320

| valori sopra riportati il momento massimo e il carico massimo ammissibili. Ricavare dal grafico di riferimento il momento
ed il carico ammissibili per una determinata velocita del pistone.

Carico (kg)

VI1
issk ;
W2
Momento (N-m) m2

L1
L2

F1<..7T 1=F1xL1 F2 - \!!!2=FZXL2
|

<Calcolo del fattore di carico della guida>
1. Max. carico ammissibile (1), il momento statico (2), e il momento dinamico (al momento dell'impatto
metallico) (3) devono essere presi in considerazione per i calcoli della selezione.
* Per effettuare la valutazione, usare ‘Va (velocita media) per (1) e (2)e 'V (velocita d'impatto U = 1.4Va) per (3

).
Ricavare il valore m max per (1) dal grafico del massimo carico ammissibile (m1, mz2, ms) ed Mmax per (2) e (3) dal
graf. del momento massimo ammissibile (M1, Mz, Ms).

Momento statico [M] N2 Momento dinamico [ME] %22

Max. carico ammissibile [m max] ~ Momento statico ammissibile [Mmax]

Calcolo del fattore Massa del carico [m]

di carico della guida

Momento dinamico ammissibile [Memax] ~

Nota 1) Momento causato dal carico, ecc., con cilindro fermo
Nota 2) Momento generato dal carico che equivale all'impatto a fine corsa (al momento dell'impatto ).
Nota 3) Possono verificarsi molti momenti, a seconda della forma del carico. Quando questo avviene, la somma dei fattori
di carico (X0!) & il totale di tutti questi momenti.
2. Formula esemplificativa [Momento dinamico durante I'impatto]
Usare la seguente formula per calcolare il momento dinamico durante I'impatto.
m : Massa del carico (kg)
F :Carico (N)
Fe : Carico equivalente allimpatto (impatto con stopper) (N)
Va: Velocita media (mm/s)
M : Momento statico (N-m)

"V : Velocita d'impatto (mm/s)

L1 : Distanza dal baricentro del carico (m)
MEe: Momento dinamico (N-m)

g : Accelerazione gravitazionale (=9,8m/s?)

U =1.4Va (mmfs) Fe=—12 Y
= 1.4Va (mm/s E=——"Vag
( ) 100 —_—
1 Nota 5) S Fe
M E=3—~FE~L1=0.05DamL1 (N-m) -
1.4 - Me
Nota 4) 00 "Va & un coefficiente adimensionale per il calcolo della forza d'urto. EU:
Nota 5) Cofficiente carico medio (=1?): O
Con questo coefficiente si ricava il max. momento di carico nel

momento dell'impatto necessario per calcolare la vita utile.

3. Procedure di selezione piu dettagliate a p.3.29-89 e 3.29-90.

3.29-86
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Momento massimo ammissibile

Selezionare il momento entro i limiti di cam-
po indicati nel grafico. Si noti che il valore
del max. carico ammissibile potrebbe talvol-
ta eccedere i limiti riportati dal grafico. Quin-
di, durante la selezione, verificare il carico
ammesso.

Max. carico ammissibile

Selezionare il carico entro i limiti di campo
indicati nel grafico. Si noti che il valore del
max. momento ammissibile potrebbe talvol-
ta eccedere i limiti riportati dal grafico. Quin-
di, durante la selezione, verificare il momen-
to ammesso.



Cilindro senza stelo a giunto meccanico
Guida ad alta precisione ed elevata rigidita

Serie MYTHT

MY1HT/M MY1HT/M: MY1HT/Ms
1000 1000 1000
CL
500 500 500 MLG
CNA
300 300 300 —
\ CNG
\\ \\MY1 HT63 \\ MNB
€ MY1HT63 £ N MY1HT63
: N : A 5 Nl [cns
£ 100 N\ 2 100 N 2 100 N
g MY1HT50 N g MY1HT50 @ MY1HT50 N, —
S S g
= = s C LS
50 N 50 50 N CB
40 N 40 40 N ——
30 30 30 CVINVG
20 20 20 CXw
CXS
10 10 10
100 200 300 400 500 1000 100 200 300 400 500 1000 100 200 300 400 500 1000 | |CXT
Velocita pistone mm/s Velocita pistone mm/s Velocita pistone mm/s MX
MXU
MXH
MY1HT/m1 MY1HT/m:2 MY1HT/ms 7MXS
1000 1000 1000 b
MXQ
500 500 500 MXF
300 \ 300 300 \ MXW
N N MXP
2 NMY1HT63 o N 2 NMY1HT63 | ————
g NN S N S NN | (MG
8 N 8 N MY1HT63 5 \ ———
T 100 ] N g 100 \\ \C 3 100 ] N— IMGP
2 \\ 2 N N 2 \\ e —
o] N 3 \\ 3 N
e MYTHT50 a b o MYTHT50 MGQ
50 50 \\ 50 —
20 20 MY1HT50 0 MGG
30 30 30 MGC
20 20 20 MGF
MGZ
10 10 10 —
100 200 300 400 500 1000 100 200 300 400 500 1000 100 200 300 400 500 1000 | |~y

Velocita pistone mm/s

Velocita pistone mm/s

Velocita pistone mm/s
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Serie MYTHT

Scelta del modello

Procedure per la scelta del modello che maggiormente si adatta alle esigenze dell’'utente.

[1] Condizioni di esercizio

Cilindro ... MY1HT50-600

Velocita media di esercizio Va ... 700mm/s @

Direzione di montaggio ............... verticale MY1HT50-600
Wd: Pezzo (500g) \

We: MHL2-16D1 (7950)

t=10 (880g)

Woa: Piastra di collegamento

1. Montaggio orizzontale
P.26

Direzione montaggio
2. Montaggio a parete:
1

8y
/A

Per i calcoli relativi al montaggio, fare riferimento alle
pagine indicate.

[ 2] Bloccaggio carico

% ! Massa e centro di gravita per ciascun pezzo
11 ' - —
>0 51 N. pezzo " Centro di gravita
z Wn BEEE X-asse Y-asse Z-asse
— m Xn Yn Zn
Wa 0.88kg 65mm Omm 5mm
v H8 Wb 4.35kg 150mm Omm 42.5mm
‘*__ Si We 0.795kg 150mm 111mm 42.5mm
=1 Wa | 05kg 150mm | 210mm | 42.5mm
| X | n=a,b,c,d

[3] Calcolo centro gravita

ms=Xmn
=0.88 + 4.35 + 0.795 + 0.5 = 6.525kg
X = % XX mn X Xn)
= 6525 5125 (0.88 x 65 + 4.35 x 150 + 0.795 x 150 + 0.5 x 150) = 138.5mm
Y =———xX mnxyn)
= 6505 5125 (0.88x0+4.35x0+0.795x 111 + 0.5 x 210) = 29.6mm
Z =———xX mnxzn)
= 6525 5125 (0.88x5+4.35x42.5 +0.795 x 42.5 + 0.5 x 42.5) = 37.4mm

@ Calcolo fattore di carico per carico statico

ma4: Massa

M4 € la massa che puo essere trasportata dalla spinta e di norma é.......

circa 0.3 + 0.7 della spinta . (Cambia a seconda della velocita di esercizio)

M+: Momenot

M1 max ( da 1 del grafico MYTMHT/M1) = 60 (N-M) ..c.ovtnininiiiie e

Mi=maxgxZ=6.525x9.8x37.4x1073=2.39 (N'm)
Fattore di carico 0t1 = M2/M2 max = 2.39/60 = 0.04

3.29-88
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico -
Guida ad alta precisione ed elevata rigidita Serle MY1 HT

Ms: Momento CL
Ms max (dal punto 2 del graf. MYTHT/M3z) = 60 (N-M) ...ouiin e MLG
Ms=maxgxVY =6.525x9.8x29.6 x1073=1.89 (N-m) —_—
Fattore di carico 0Oz = Ms/Ms max = 1.89/60 = 0.03 CNA
CNG
[5] Calcolo del fattore di carico per momento dinamico MNB
Carico equivalente con impatto Fe CNS
_ 14 _ 14 _
FE= 700 X vaxgxms= 300 % 700 x 9.8 x 6.525 = 626.7 (N) CLS
M+E: Momento
CB
M+E max (dal punto 3 del graf. MY1HT/M+1 laddove 1.4va = 980mm/s) = 42.9 (N-m)
MHE = % xFEXZ= % X 626.7 x 37.4 x 107 = 7.82 (N-m) CVANG
Fattore di carico 0tz = MiE/MiE max = 7.82/42.9 = 0.18 CXw
MsE: Momento CXS
MsE max (dal punto 4 del graf. MY1HT/Ms laddove 1.4va = 980mm/s) =42.9 (N'M) .........ccceneeneen. CXT
MsE = —— X FEX Y = —— x 626.7 x 29.6 x 10 = 6.19 (N-m) S
3 3 MX
Fattore di carico Ol4 = Msg/MsE max = 6.19/42.9 = 0.14
: e . MXU
@ Somma ed esame dei fattori di carico guida .
B =0+ 02+ O3+ O = 0.39<1 MXH
Il calcolo mostrato sopra &€ compreso entro i valori ammissibili, pertanto il modello che risulta selezionato pud essere [
utilizzato. MXS
Selezionare a parte il deceleratore idraulico. 7
Se la somma dei fattori di carico della guida & supera 1, prendere in considerazione la possibilita di diminuire la velo- MXQ
cita, aumentare il diametro o cambiare la serie di componenti. Questo calcolo pud essere —
realizzato facilmente con "SMC Pneumatics CAD System". MXF
Momento ammissibile Y
MXW
MY1HT/m1 MY1HT/Ms —
1000 1000 MXP
500 500
300 300
N N
£ \\Mw HT63 g \\MV1 HT63
§ 190 MY1 HTSI)\\ g 1% My HT50\ N
= LES = 2 5
(3 (4
50 50
40--_____-__-|“‘|i 40--_____-__-|“‘|i
30 1 30 !
1 1
20 : 20 :
1 1
1 1
10 I 10 !
100 200 300 400500 1000| 100 200 300 400500 100
Velocita pistone mm/s Velocita pistone mm/s
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico

Serie MYTHT

Guida ad alta precisione ed elevata rigidita/z50, 063

Codici di ordinazione

LGS E MY1HT [50]] H400][LHZ73

alta precisione

Filettatura
_ Rc(PT) Numerc_) di
E G(PF) sensori
- 2
S 1
) n n

Guida ad alta precisione e ad elevata rigidita
(2 guide lineari)

Diametro cilindro e ¢ Tipo di sensore

50 50mm
63 63mm

- | Senzasensore

* Scegliere il sensore idoneo dalla
tabella sottostante.

Connessioni ¢

Nil Tipo standard
G Conn. pneumatica centralizzata

Corsas ¢ Unita di regolazione corsa,
m Vedere tabella corse standard. , —
L | Un deceleratore su ciascuna estremita
Codici delle unita di regolazione corsa H | Due deceleratori su ciascuna estremita
f Un deceleratore su un'estremita
Dl?;‘n:‘t)ro 50 63 LH Due deceleratori su un'estremita
Unita MYT-A50L MYT-A63L

Codici del supporto laterale

Diametro
) 50 63
Esecuzione
Supporto lato A MY-S63A
Supporto lato B MY-S63B

Informazioni su misure ed altro a p.3.29-96.

Sensori applicabili/UIteriori informazioni sui sensori da pag. 3.29-99 a pag. 3. 29-111

i i . Tensione di carico Tipo di sensore Lunghezza cavo (m)” L
Esecuzione ':sl;)r;zcli(;?: Coglgifisc'aone @ US(C)'ta o ca Direzione connessione elettrica 0.5 3 5 Applicazioni
Perpendicolare] In linea () L | @
5o Si 3fii (Equiv. aNPN)| — 5V - — 276 . ® | — [Ciruiintegra] —
2 § — Grommet | | 2 filo 24V 12V 100V — 273 ° ° ° — Rele,
] No 5V, 12V | <100V = Z80 ° ® | — [Cicuiiinegai PLC
3 filo (NPN) Y69A Y59A ° e | O |Gircuiti
238 — 3 fili (PNP) 5V, 12V Y7PV Y7P ° e | o |integrati
g S Grommet | 2fili oay 12V — Y69B Y598 ° e | O| _ |Rek,
2 2 | ndcatore 3 fili (NPN) SV 12V Y7ZNWV | Y7NW ° ® | O |Circuiti PLC
$ i diagnostica 3fili (PNP) ! Y7PWV Y7PW o L4 O |integrati
(LED bicolore) 2 fili 12V Y7BWV | Y7BW [ ® | O —
Q * Lunghezza cavi: 0.5m ............... -(Esempio) Y59A
3m... L Y59A
5m ... 4 Y59AZ

* | sensori allo stato solido indicati con “O" si realizzano su richiesta.
Nota) Per l'installazione a posteriori dei sensori (MB-32-36-L8509) sono necessari i distanziali.

3.29-90
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Cilindro senza stelo a giunto meccanico
Guida ad alta precisione ed elevata rigidita

Serie MYTHT

Caratteristiche
Diametro (mm) 50 63
Fluido Aria
Funzionamento Doppio effetto
Campo pressione di esercizio 0.1 + 0.8MPa —
Pressione di prova 1.2MPa CL
Temperatura d'esercizio 5+60°C
— MLG
Velocita pistone 100 + 1000mm/s [
Ammortizzo Deceleratore sui due lati (standard) CNA
. Lubrificazione Senza lubrificazione —
Simbolo CNG
Tolleranza sulla corsa <2700  *'§,2701+5000 *28
@ Attacco ‘Attacco laterale 3/8 MNB
Q Nota) Applicare una velocita compresa nel campo di assorbimento. Vedere a p.3.29-92 —
CNS
Caratteristiche dell'unita di regolazione della corsa CLS
CB
Diametro applicabile (mm) 50 63 —
L H L H CVmvG
Simbolo unita, contenuto RB2015 ¢ RB2015 ¢ RB2725¢ RB2725¢
vite di regolazione: 1 set ciascuno| vite di regolazione: 2 set ciascunol vite di regolazione: 1 set ciascuno | vite di regolazione: 2 set ciascuno CXw
Campo di regolazione corsa (mm) 0-+-60 0-+-85
Campo di regolazione corsa Particolari a pag. 3.29-93. CXS
Modello deceleratore idraulicg RB2015 x 1 pz. RB2015 x 2 pz. RB2725 x 1 pz. RB2725 x 2 pz. CXT
Max. assorbimento d'energia (J) 58.8 88.2 147 220.5 MX
Assorbimento corsa (mm) 15 15 25 25
Max. velocita di impatto (mm/s) 1000 1000 MXU
Max. frequenza di esercizio (cicli/min) 25 25 10 10 L
Forza della Estesa 8.34 16.68 8.83 17.66 MXH
molla (N) | compressa 20.50 41.00 20.01 40.02 —
Campo della temperatura di esercizio (°C) 5+60 MXS
Nota) Il massimo assorbimento d'energia per 2 pz. viene calcolato moltiplicando il valore di 1 pz. per 1.5. M
Uscita teorica Corse standard A
MXF
Unita: N —
Diam. | Sez. Pressione di esercizio (MPa) Diametro (mm) Corse standard (mm)” Max. corsa realizzabile (mm) MXW
mis. |[pistone
(mm) |(mm?)| 0.2 0.3]|0.4]05|0.6|07 |08 50, 63 200, 400, 600, 800, 1000, 1500, 2000 5000 mm_—
50 |1962 (392|588 | 784 | 981 1177|1373 |1569 Q Nota) Altre corse al di fuori dello standard sono prodotte su richiesta. MXP
63 |3115| 623|934 1246 | 1557 | 1869 | 2180 [ 2492
1N = Circa 0.102kgf, 1MPa = Circa 10.2 bar MG
Nota) Forza teorica (N) = Pressione (MPa) x Pistone PeSi —
effettiva (mm?) MG P
Unita: kg ————
Supporto laterale
) Ese- Peso ag- p’:;Zo (per set) Peso dell'unita di regolazione corsa MGQ
D|(amet)ro cuzione| giuntivo per M
" - = " mm .
base |25mm di corsa
Esecuzioni speciali eso Tipi Ae B Unital | UnitalH | UnitaH | Lo
Esecuzioni speciali relative alla serie 50 |30.62 087 017 0.62 093 124 MGC
MY1H a p. 3.29-113. —
ap 63 |4169| 1.13 0.17 1.08 162 216 MGF
Metodo di calcolo  Esempio: MY1HT50-400L
Peso base 30.62kg Corsacilindro ............cccoveiieinninn.. 400mm r
Peso aggiuntivo .. ....Corsa da 0.87/25mm 30,62 +0,87 x 400 [ ] 25 + 0.62 x 2 = circa 45.8 MGZ
Pesounital ........ccovvvviiiiiniinniiiniinnnn 0.62kg —
CcY

P
Z
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Serie MYTHT

Capacita d'ammortizzo

Selezione dell'ammortizzo

Capacita di assorbimento dell'unita regolazione corsa

Coppia serraggio vite presa del bullone stopper

<Unita di regolazione corsa con decelera- MY1HT50  impatto orizzontale: P = 0.5MPa g&pl?lljilll gﬁgg& :)Os‘{ge Pé'fsa
tore> PP Unita: N-m
Unita L ® fggg Diametro (mm) Coppia di serraggio
Utilizzare I'unita L quando la corsa el cilindro ¢ al E 1000 —7 50 0.6
di fuori del campo effettivo di intervento ° —~ .a(" 63 15
dell'lammortizzo pneumatico, anche se peso e s 500 Mg
e s o o s s, |5 Calcol delfenergi assorta pr
locita che si trova al di sopra della linea dilimite- g 200 regolazione corsa mediante decele{ﬁgij_m
dell'ammortizzo pneumaticoe sotto la linea di li- g Verticale =
; Verticale
; it 100 Orizzontale |(g;
mm-e fiell unita L. d0 20 3040 50 100 200 500 (/dlscendente) (ascendente)
Unita H Peso del carico kg
Utilizzare I'unita H quando il cilindro viene utiliz- Tipo di
zato a condizioni che eccedono il limite superio- MY1HT63 Impatto orizzontale: P = 0.5MPa Impatto
re dell'unita L ma rientrano nei limiti dell'unita H.
2000

£ 1500

IS .

€ 1000 L uni

o Energia

é 288 cinetica 1

= Energia —ma.

© 300 di spinta Ea F-s Fs+mgs|Fs—mgs

S 200 ;

2 Energia

9 assorbita E Ei+Ee

10010 20 3040 50 100 200 300 5001000 Simboli

Peso del carico kg

"V: Velocita di impatto (m/s)

m: Peso del carico in movimento (kg)

F: Spinta cilindro (N)

g: Accelerazione gravitazionale (=9,8m/s?)

S: Corsa deceleratore idraulico (m)

Nota) La velocita di impatto del carico € da intendersi al
momento dell'impatto con il deceleratore.

/\Avvertenze specifiche del prodotto

|

Montaggio \

] Uso

A\ Precauzione

1.

Non applicare forti impatti o momenti eccessivi al
cursore .

Poiché il cursore & sostenuto da una guida di precisione, non sot-
toporlo a forti impatti o momenti eccessivi durante la collocazione
del carico.

. Quando si collega un carico con meccanismo di guida

esterna, realizzare una meticolosa allineazione.

| cilindri senza stelo a giunto meccanico possono essere usati
con un carico compreso nei limiti di campo di ogni tipo di guida,
ma & necessario realizzare una meticolosa allineazione nel caso
in cui venisse collegato un carico con meccanismo di guida es-
terna. Poiché l'oscillazione dell'asse centrale aumenta con
l'aumentare della corsa, utilizzare un metodo di connessione ca-
pace di attutire tali variazioni (meccanismo flottante).

. Quando il corpo & sospeso, non introdurre le dita o le

mani.

Poiché il corpo & pesante, si raccomanda l'uso delle viti ad oc-
chiello per sospenderlo (tali viti non sono comprese con il corpo).

|

Uso

/\ Precauzione

1.

3.29-92

Non variare accidentalmente l'impostazione dell'unita di
regolazione guida.

In condizioni normali di esercizio, essendo stata la guida impos-
tata gia presso il ns. stabilimento, non esiste necessita di secon-
de regolazioni. Pertanto, non variare accidentalmente
l'impostazione dell'unita di regolazione guida.

O

/A\ Precauzione

2. La pressione negativa & causa di trafilamenti.
In certe condizioni operative, si creano pressioni negative nel
cilindro a causa di forze esterne o inerzia, che causano la
separazione del nastro di tenuta con conseguente trafilamento.

] Montaggio sensori

/\ Precauzione

1. Inserire il sensore nella scanalatura di montaggio presente sul
cilindro, quindi far scorrere nella direzione mostrata sotto e si-
tuarlo nel distanziale per sensore.

2. Serrare utilizzando un cacciavite da orologiaio, applicando una
coppia di serraggio di 0.05 a 0.1N-m. Essa si ottiene, come nor-
ma, ruotando di 90° dopo il punto di prima resistenza.

MB-32-36-L8509

[Fessura di montaggio sensore]

SVC



Cilindro senza stelo a giunto meccanico =
Guida ad alta precisione ed elevata rigidita Sel‘le MY1 HT

] Regolazione corsa

H Vite stopper
/\ Precauzione Mosopper |
1. Come si mostra nella Figura 1, per regolare la vite di fermo entro i li- (Lato della vite difermo) || | (Lato del deceleratore)
miti del campo di regolazione A, inserire una chiave esagonale Chiave esagonale Deceleratore idraulico ——
dall'alto e allentare la brugola di un giro, quindi regolare la vite di fer- Coppia di Dado esagonale CL
mo con un cacciavite a testa piatta. serraggio Anello del deceleratore, |
2. Se la regolazione descritta nel punto 1 fosse insufficiente, puo esse- ) )~ Sede regolatore MLG
re regolato anche il deceleratore idraulico. Rimuovere i coperchi, co- 5T @ ¥ =
me mostrato in Figura 2 e realizzare un'ulteriore regolazione allen- ] —] =
tando il dado esagonale. D ) Nagx2[] T CNA
3. Diverse dimensioni sono indicate nella Tabella 1. Non effettuare re- — - —
>C SO ate 1S  (Lungezza bl vei 0 I
golazioni che superino i valori indicati nella tabella, poiché cio cause- D- ‘ é} e edleny || 1 langess el CNG
ra danni o incidenti. L& ] ! —
! Cacciavite a testa piatta M N B
Figura 1. Sezione max. regolazione corsa e —
Brugola
— AmAX Bmax CNS
Tab. 1 (mm) PN &4 y / 70'_3
Diametro (mm) 50 63 S tgﬁ, — L
A a A MAX. 6+26 6+ 31 1 1 T
B a B mAX. 14+54 | 1474 ﬂ CB
C 87 102 ) —
Max. campo di regolazione| 60 85 / CVINVG
[ Brugola CXW
Figura 2. Installazione e rimozione del coperchio Figura 3. Max. regolazione corsa CXS
] Procedure montaggio e smontaggio \
CXT
H Brugola 1 Coperchio superiore I
A P recauz' one (Coppia di serraggio 25N-m) Blocco di fissaggio MX
Procedura di smontaggio Brugola 4 Piastra superiore I
1. Rimuovere le brugole 1 e le piastre superiori. (050: Coppia di serraggio SN-m MXU
2. Rimuovere il coperchio superiore. 263: Coppia di serraggio 11N-m) I
3. Rimuovere le brugole 2, il fondello e I' accoppiato- MXH
re.
4. R!muovere le brugole 3. . _ N Brugola 2 MXS
5. Rimuovere le brugole 4 e i supporti d'esremita. (Coppia di serraggio 25N-m) L
6. Rimuovere il cilindro. MXQ
il ——
: %% MXF
Procedure di montaggio ST —
1. Inserire il cilindro MY1BH. b MXW
2. Serrare temporaneamente i supporti d'estremita con le brugo- Brugola 3‘(/ _
le 4. (Coppia di serraggio 3N-m) Piastra terminale MXP
3. Con due brugole 3 sui lati R o L, tirare il supporto d'estremita e . .
il cilindro 9 PP 5. Stringere di nuovo le brugole 4. MG
4. Serrare le brugole 3 sul lato opposto per eliminare il gioco in 6. 'I:,:';ge Iilat% c:zzricti:(l)?lif;]nea”l: ;?:zi?n: rgrc:(lean: + verificando che W
direzione assiale. (A questo punto su un lato si forma uno PP ) ) ] '
spazio tra il supporto d'estremita e la piastra finale, ma tale fe- /- Collocare il coperchio superiore sul corpo.
nomeno non costituisce un problema.) 8. Inserire i blocchi di tenuta sulla sommita del coperchio e fis- MGQ
sare le piastre superiori con le brugole 1. —
+ Cilindro d'azionamento (Serie MY1BH) MGG
Poiché la serie MY1BH costituisce un cilindro d'azionamento per la serie MY1HT, la sua costruzione & diversa rispetto alla serie MY1B. MGC
Non utilizzare la serie MY 1B come un cilindro di azionamento, poiché causerebbe danni.
Codici di Elevata igidita MY1HT [50 300][L}—Z73 MGF
R . Esecuzione ad alta precisione | I I - - D e
ordinazione [ [
P MY1BH |50 | 300 | MGZ
L eCorsa (mm)
Diametro Connessioni
50 50mm - Tipo standard
63 63mm G | Conn. pneumatica centralizzata
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Serie MYTHT
Esecuzione standard Q 50 y Q 63

MY1HT | Diametro — Corsa |L

Unita di regolazione vite di fermo

Cilindro d'azionamento

i?’.‘ (MY1BHO-D)
(-0 _ _ _ _ _ _
x| A ﬁ»
alol e 3 B) g
I ‘ = |
] /T PL ‘ A N
T NW
Z + Corsa
2-3/8
(Attacco di connessione)
Cava a T per montaggio
(LL) L )
PA PA 2-M12 prof. filettatura 30
$-M12 prof. 30 (Per connessione alla vite
!EE,f_E,l ad occhiello)
¢
. : =
i i
% [— 00— 0 —0—6+
Dado applicabile JIS B1163 QE + Corsa
Dado quadrato M12
Dimensioni della
cava a T per il montaggio
Modello A EY H HG HL L LL N NH NwW PA PB
MY1HT50 207 97.5 145 63 23 210 102 30 143 254 90 200
MY1HT63 237 104.5 170 77 26 240 117 35 168 274 100 220
Modello PL QE S 4
MY1HT50 180 384 6 414
MY1HT63 200 439 10 474
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Connessione pneumatica centralizzata Q50, g63 (

Cilindro senza stelo a giunto meccanico
Guida ad alta precisione ed elevata rigidita

Serie MY1THT

Vedere variazioni degli attacchi della connessione centralizzata a p. 3.29-116.)

MY1HT |Diametro |G —{ Corsa | L

Unita di regolazione vite di fermo

Cilindro d'azionamento
:‘3‘ /(MY1BHDG-D) _ T
Y @ |
| e = = = = »
o ® | oo | )
a ot # [®Tel %
x| Z S e % + " S
z > ) T /\ ¢' @ B ® | Lo © E
w E & %‘ o I el /¢ . ¢ o
Del ¢ | @Ne [ R uu an
2L, | | wu
PL Z + Corsa
NwW 2-3/8
(Tappo esagonale)
238 N\
(Attacco di connessione)
Cava a T per montaggio
(LL) L 2-M12 prof. filettatura 30
PA PA S-M12 prof. 30 (per connessione alla vite
PE|PE ad occhiello)
X
i .
é - o _ -
Dado applicabile JIS B1163 i
Dado quadrato M12 {é
) A o T8 E
Dimensioni della
cava a T per il montaggio QE + Corsa
Modello A EY H HL L LL N NH NwW PA PB PE
MY1HT50 207 975 145 23 210 102 30 143 254 90 200 —
MY1HT63 237 104.5 170 26 240 117 35 168 274 100 220 50
Modello PL QE S z RR SS T uu
MY1HT50 180 384 6 414 57 10 103.5 235
MY1HT63 200 439 10 474 71.5 135 108 29
Nota) Il cilindro per azionamento contempla la possibilita di connessione centralizzata. (MY 1BHOG-0J).
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Serie MY1THT

Supporto laterale

Supporto lato A
MY-S63A

2-g11.5

Supporto lato B
MY-S63B

70

100

2-M12 /

18.3

Dimensioni
Modello

(mm)

Diam. applicabile | A B
MY1HT50 284 | 314
MY1HT63 304 | 334

MY-S63"5

Guida per l'uso dei supporti laterali

70

100

Nelle operazione con corsa lunga, il tubo pud
flettersi a causa del peso proprio e del carico.
Prevedere di conseguenza dei supporti centrali.

r'_il—‘

kg

500

/,

La spaziatura (¢) del supporto non deve supera-
re i valori riportati nel grafico sulla destra.

7

400

N\NSa

(450)

300

A Precauzione

1. Se la precisione di montaggio del cilindro

Peso m

non ¢ sufficiente, il supporto laterale potreb- |—|
be perdere efficacia. Livellare di conseguen- |

za il cilindro prima di ancorarlo. Inoltre, per

~ }cé

7 (400)

200

operazioni con corse lunghe che implichino
vibrazioni ed impatti, si consiglia I'uso di
supporti laterali anche se valore ¢ & inferiore
ai valori riportati nel diagramma.

2. Le squadrette si supporto devono essere
usate solamente per questa funzione e non
vanno montate.
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Costruzione

Cilindro senza stelo a giunto meccanico
Guida ad alta precisione ed elevata rigidita

Serie MYTHT

Tipo standard

1® 4 ?

Nota) Senza coperchio

\ | /
e — — — I _ _
= | ] — hd hd
Sotr o0 o = Ly
4 N
4 [+
i s R i
Ao eep——e
| ! | > ® ® T
Nota) Senza coperchio
Componenti

N. Descrizione Materiale Nota

1 Incastellatura guida Lega d'alluminio Anodizzato duro

2 Unita di traslazione Lega d'alluminio Anodizzato duro

3 Coperchio laterale Lega d'alluminio Anodizzato duro

4 Testata superiore Lega d'alluminio Anodizzato duro

5 Piastra superiore Lega d'alluminio Anodizzato duro

6 Piastra terminale Lega d'alluminio Anodizzato duro

7 Piastra inferiore Lega d'alluminio Anodizzato duro

8 Fondello Lega d'alluminio Cromato

9 Sede rullo guida Lega d'alluminio Cromato

10 Fissaggio del regolatore Lega d'alluminio Anodizzato duro

11 Guida —

12 Deceleratore idraulico —

13 Vite stopper Acciaio al carbonio Nichelato

14 Anello d'ammortizzo Acciaio rullato Nichelato

15 Supporto d'estremita Lega d'alluminio Anodizzato duro

16 Blocco superiore Lega d'alluminio Cromato

17 Blocco laterale Lega d'alluminio Cromato

18 Piastra di scorrimento Resina speciale

19 Cilindro senza stelo — MY1BH
20 Stopper Acciaio al carbonio Nichelato

O
2
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Serie MY1 o _ _
Caratteristiche dei sensori

Sensori applicabili
Tipo di sensore Connessione elettrica E—
D-A9] Grommet (In linea) CL

Sensori reed D-A9[IV Grommet (Perpendicolare) MLG
D-Z7(], Z80 Grommet (In linea) p—
D-F9] Grommet (In linea) CNA

(
(
(
(
D-FoClV Grommet (Perpendicolare)
D-FoOW Grommet (LED bicolore In linea)
(
(
(
(
(

Sensori allo D-FoClwV Grommet (LED bicolore Perpendicolare) MN B
stato solido D-Y59A, Y59B, Y7P Grommet (In linea) ——
D-Y69A, Y69B, Y7PV Grommet (Perpendicolare) CNS

D-Y7OOW Grommet (LED bicolore, In linea) CLS

D-Y7OOWV Grommet (LED bicolore Perpendicolare) —

MGP
MGQ
MGG
MGC
MGF
MGZ
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Sensori reed

I D-A9

I3 Fili, 2 Fili (Montaggio diretto)

Serie cilindri ‘

D-A90(V), D-A93(V), D-A96(V)

Diametro (mm)

applicabili 10 16

20 25 32 40 50

63 80 100

|MY1 B (Esecuzione base) } l

| MY 1M (Guida su pattini in resina)}

| MY1C (Guidaacuscinettiincrociati) }

Caratteristiche dei sensori

[MY1H (Guidaatta precisione) |

Peso dei sensori

Unita: g

- ) Modello Lunghezza cavi 0,5m | Lunghezza cavi 3m
D-A90, D-A90V (senza indicatore ottico) D-A9/A9CIV 8 py
Codice sensori D-A90 D-A90V . ie . . . .
Direzione connessione elettrica In linea Perpendicolare Circuiti interni dei sensori
Carico applicabile Rele, Cl. PLC | colori tra parentesi () sono anteriori allo standard IEC.
Tensione di carico <24\ <48V < 100WVa D-A90(V)
Max. corrente di carico 50mA 40mA 20mA g """ H E'E;O',; E,.'_' T ouT )
Circuito di protezione contatti Nessuno e : ! EL‘:;Z‘;?”E i Marrone [Rosso]
Cadute interne di tensione 1Q 0 meno (comprende cavi da 3m) '8 CD-P11 : ~
T C N = l
s . 6 — icpprz TOOUTE
D-A93, A93V, D-A96, A96V (con indicatore ottico) Leeeeesl T Blu [Nero]

Codice sensori D-A93 D-A93V D-A96 D-A%6vV | | TN
Direzione conn. elettrica In linea Perpendicolare In linea Perpendicolare : Boxdi

icazioni : : teziong—COUT (+)
Applicazioni Rele, PLC Circuiti integrati E:i‘;z‘;?ne: Marrone
Tensione di carico 24Vcc | 100Vea | 24Vec | 100Vca 4+ 8Vcc : : i [Rosso]
Campo della corrente di : i CD-P11 :
caico e max, carico di cortente | %+ 40MA | 5+ 20mA |5 40mA | 5 - 20mA 20mA : o ! CD-P12 oot ()
Circuito di protezione contatti Nessuno LecececeoeooootBluNero] n o Blu [Nero]
Cadute interne di tensione ngéf,v(éig?nrzl;) <27V <0,8V D-A%6(V) Voo ()
Indicatore ottico Il LED rosso si illumina quando & attivato ! Marrone [Rosso]

s Cavi Cavo vinilico antiolio per cicli elevati, 82.7, 0.5m

D-A90(V), D-A93(V) 0.18mm2x 2 fili (Marrone, Blu [rosso, nero])

D-A96(V) 0.15mm?2 x 3 filo (Marrone, nero, blu [rosso, bianco, nero])
¢ Isolamento——— 50MQ or more at 500Vcc (tra cavo e corpo)
« Tensione di isolamento —— 1000Vca per 1 min. (tra cavo e corpo)
* Tempo di risposta 1.2ms * Temperatura d'esercizio — —10 a 60°C
* Resistenza agli urti 300m/s? e Dispersione di corrente — Nessuno

* Grado di protezione
* Con cavo da 3m, "L" viene mostrato alla fine del codice.

IEC529 standard IP67, resistente all'acqua (JISC0920)
Esempio) D-A90L

& +
Resistenza ;

K 0
Diododi ' OUT

'
'
o
H
s
15
%]
=4
@
(2]
'
'

prevenzwonei Nero [Bianco]
H

1 Vee (-)
Blu [Nero]

Dimensioni dei sensori

Box di protezione contatti CD-P11, CD-P12

D-A90, D-A93, D-A96 D-A90V, D-A93V, D-A96V g
LAl 2.8 B
‘ ! 1
I — 3= [tE]
‘+ ¢ _|Campo d'esercizio '

10

\Posizione di maggior sensibilita

Indicatore ottico

M2.5 x 4¢

Tipo D-A90 senza indicatore ottico

4.5

9

2.7 g
%-— ]
T E— |
‘ ¢ | Campo desercizio ~
[T n

10

\ Posizione di maggior sensibilita

i . ~ M2.5 x 4¢
ite di fissaggio d Vite di fissaggio 22
6
i 3 ==- —xﬁi s :
‘ 2 500 (3000) ‘ ‘%Eﬁ'fﬁ'ﬁ@
(24.5) . . Indicatore ottico
| valori tra parentesi valgono per D-A93 Tipo D-A90V senza indicatore ottico

O
z

D-A90 e D-A90 Il sensore D-A9 non possiede
circuiti di protezione contatti interno.

1. Il carico operativo & a induzione.

2. La lunghezza cavi & di 5m minimo.

3. La tensione di carico & di 100Vca

Usare un box di protezione contatti in ognuna
delle situazioni descritte sopra.

Caratteristiche della scatola di protezione dei contatti

Codici CD-P11 CD-P12
Tensione di carico 100Vca 24Vce
Max. corrente di carico 25mA 50mA

Lato connessione sensore 0.5m
Lato connessione carico 0.5m

* Lunghezza cavi

Circuiti interni del box di protezione dei contatti
| colori tra parentesi ( ) sono anteriori agli standard IEC.

CD-P11

O——+9
Soppressore di !

—_n | OUT Uscita Marrone

Bobina: [Rosso]
picchi :;_ | ~
O—g% — OUT Blu [Nero]
CD-P12 -~
OUT(+)

M R
Diodo Zener arrone [Rosso]
OUT(-)
Blu [Nero]




Posizione montaggio sensori D-A9](V)

Caratteristiche dei sensori reed Serie MY1

Nota) Il campo d'esercizio, che comprende anche listeresi, & orientativo, ma non garantito.
Possono esistere grandi variazioni (al massimo £30%) in base all'ambiente di lavoro.

MY1B (Esecuzione base)

O

¢ 06
A 5 CL
MLG
Posizione di montaggio 210 016 220 CNA
A 20 27 35 [ e
B 90 133 165 CNG
Campo d'esercizio ¢ Nota) 6 6.5 8.5 m
MY1M (Guida su pattini in resina) CNS
CLS
i = = Jﬁ‘w CB
. . CVNG
CXw
Posizione di montaggio 216 220 CXS
A 70 90 e —
B 90 110 CXT
Campo d'esercizio ¢ Nota) 11 7.5 ——
MX
MY1C (Guida a cuscinetti incrociati) MXU
@ o MXH
= | MXS
A B MXQ
MXF
Posizione di montaggio 216 020 .
A 70 90 MXW
B 90 110
Campo d'esercizio ¢ Nota) 11 7.5 MXP
MG
MY1H (Esecuzione ad alta precisione) o
| MGP
- 00 MGQ
MGG
A B —
MGC
E— : MGF
Posizione di montaggio 210 016 220 R
A 20 27 35 MGZ
B 90 133 165 e —
Campo d'esercizio ¢ Nota) 11 6.5 8.5 CY
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Sensori reed
D-Z7

Z80/3 Flll, 2 Fili (Montaggio diretto)

Diametro (mm) \

Serie cilindri applicabili

16 20 25 32 40 50 63 80 100

—

[MY 1B (Esecuzione base) |
| MY 1M (Guida su pattini in resina)}

“"","- ' | MY 1C (Guida a cuscinetti incrociati) }

| MY 1H (Guida alta precisione) }

(Elevata rigidita
MY1HT Guida alta precisione)

Caratteristiche dei sensori

Peso dei sensori Unita: g

Modello | Lunghezza cavi 0,5m | Lunghezza cavi 3m
D-Z70 (con indicatore ottico) D-Z73 7 31
Codice sensori D-Z73 \ D-Z76 D-Z76 10 55
Direzione connessione elettrica In linea D-Z80 9 49
Carico applicabile Rele, PLC Circuiti integrati Ci iti int i dei .
Tensione di carico 24Vce 100Vca 4 +8Vce Ircl‘" | In. erni e.l .Sensorl
p dell al - | c?lotn trg pgrﬁznée& () sono anteriori
ampo della corrente di carico . N agli standar .
e max. carico di corrente 5+40mA 5+20mA 20mA D-Z73
Circuito di protezione contatti Nessuno CTTTUEDTTTT
- - - '  Marrone [Rosso]
Cadute interne di tensione < 2,4V (=~ 20mA)/3V o0 meno (a 40mA) [ <0,8V o o xdi 0 OUT (+)
Indicatore ottico Il LED rosso si illumina quando & attivato '8 pmtez'one i Marrone
s contaﬁl 1 [Rosso]
- . 2 5 CD-P11 | ~
D-Z80 (senza indicatore ottico) '3 Loppia |
- - N : : LoOUT( -)
Codice sensori D-Z80 Blu [Nero] «____.___.! Blu [Nero]
Direzione connessione elettrica In linea
" T — D-Z76
Carico applicabile Relg, circuito IC, PLC """L'Eb' ______ ., Vee (+)
Tensione di carico <24VVa <48VVa <100V )
=]
Max. corrente di carico 50mA 40mA 20mA '8 ©
Circuito di protezione contatti Nessuno '8 A Diododi : out ) 25
Cadute interne di tensione 1Q 0 meno (comprende cavi da 3m) 5 preve"mne' Nero [Bianco] £z
* Dispersione di corrente —— Nessuno : =)
« Tempo di risposta ——— 1.2ms R, 1 Vee ()
eCavi———— Cavo vinilico antiolio per cicli elevati, 3.4, Blu [Nero]
0.2mm2, 2 fili (Marrone, Blu [rosso, nero]), 3 filo (Marrone, nero, blu [rosso, bianco, nero]), D-Z80
0.5m solo D-Z73 92.7, 0.18mm?, 2 filo) :_c' """ ' II-Bo;d;-- ouT (1)
* Resistenza agli urti 300m/s? '8 : | protezione :—o Marrone [Rosso]
* Resistenza d'isolamento 50MQ o meno a 500Vcc (tra cavo e corpo) = : | contatti !
* Tensione di isolamento 1500Vca per 1min. (tra cavo e corpo) . § ! . ic !
* Temperatura d'esercizio -10 + 60°C '8 \ D-P11 H o OUT (%)
« Grado di protezione IEC529 standard IP67, a prova d'acqua(JISC0920) H ' 1 coP12 By [Nero]

*Con cavo da 3m, "L" viene mostrato alla fine del codice. Esempio) D-Z73L

Dimensioni dei sensori

Box di protezione contatti/CD-P11, CD-P12

D-Z73 D-Z76, Z80
e 3[7) ﬁﬁr
<
!
¢ Campo d'esercizio (vedere tabella sottostante) Campo d'esercizio
12.5 _|Posizione di maggior sensibilita ¢ | (vedere tabella sottostante)
Vite montaggio sensore 125 Posizione di maggior sensibilita
Vite di fissaggio Vite montaggio sensore
(M2.5 x 4¢) — -
30.5 Vite di fissaggio
(M2.5 x 4¢) Indicatore ottico

D-Z70 e D-Z800O Il sensore D-A9 non possiede
circuiti di protezione contatti interno.

1. Il carico operativo € a induzione.

2. La lunghezza cavi & di 5m minimo.

3. La tensione di carico e di 100Vca

Usare un box di protezione contatti in ognuna
delle situazioni descritte sopra.

i

Caratteristiche della scatola di protezione dei contatti

Codici CD-P11 CD-P12
Tensione di carico 100Vca 24\Vcc
Max. corrente di carico 25mA 50mA

Tipo D-Z80 senza indicatore ottico

27.6 .

1.5

Indicatore ottico

CD-P11 Oi(j‘;T—OUT Marrone [Rosso]
Soppressore di : | Bobina, ~
picchi " I
; ; Nota) Il campo d'esercizio, che comprende anche listeresi, & O—*—_—__—° OUTBIu[Nero]
niigihakd Diametro (mm) orientativo, ma non garantito.
Campo d'esercizio 180 200 _Pobssono I(l?sistbe_re ?radr_ulji variazioni (al massimo +30%) CD-P12 o ~w~ " oUT()
Campo d'esercizio¢ (mm) 15 15 in base all'ambiente di lavoro. Diodo Zener : Bobina | Marrone [Rosso]
|
- ouT(H)
-0 Blu [Nero]

3.29-102
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| sensori D-280 sono <100Vca o meno.Poiché non viene
indicata nessuna tensione specifica, selezionare un tipo in
base alla tensione d'esercizio.

Circuiti interni del box di protezione dei contatti
| colori tra parentesi sono anteriori agli standard IEC.




Posizione montaggio sensori/D-Z7[1, D-Z80[]

Caratteristiche dei sensori reed Sel’ie MY1

Nota) Il campo d'esercizio, che comprende anche l'isteresi, € orientativo,
ma non garantito. Possono esistere grandi variazioni (al massimo

+30%) in base all'ambiente di lavoro.

MY 1B (Esecuzione base)

| @ I
@ @ Posizione di montaggio| 925 | 232 | 040 | 050 | 063 | ¢80 | 2100
@ - = m = M\;’;Q A 1315 | 180 | 216 | 2725 | 317.5 | 484.5 | 569.5
1iF 1 B 88.5 | 100 124 127.5 | 142.5 | 205.5 | 230.5 CL
* Campo d'esercizio ¢ Neta) 8.5 115 115 115 15| 15| 115 L
A B
MLG
CNA
CNG
MY1M (Guida su pattini in resina) S
MNB
PO G CNS
@ @ Posizione di montaggio| 225 | 232 | 240 | 050 | 263 —
@ = = = W@ A 139.5 | 184.5 | 229.5 | 278.5 | 323.5 CLS
4
il }* B 80.5 955 | 110.5 | 121.5 | 136.5 —
w Campo d'esercizio £ Nota) | 12 12 12 115 | 115
A 5 CB
CVIMVG
CXw
MY1C (Guida a cuscinetti incrociati) CXS
CXT
r @ Posizione di montaggio| 925 | 232 | @40 | 050 | ©63 MX
= @ A 97.5 | 127.5 | 157.5 | 278.5 | 323.5 I —
B 1225 | 152.5 | 1825 | 121.5 | 136.5
Campo d'esercizio £ o) | 12 12 12 115 | 115 w
B
MXH
MXS
MXQ
MXF
| | MXW
@ @ Posizione di montaggio| @25 | 932 | 240 —
@] - . P = —® A 1315 | 180 | 216 MXP
{1 i— B 88.5 | 100 124 —
L# W Campo desercizio ¢\ | 85 | 115| 115 MG
A B e —
MGP
: — . MGQ
MY1HT (Guida ad alta precisione ed elevata rigidita) L
MGG
:@ l | 1 @: Posizione di montaggio| @50 | 263 MGC
= = = = ] = = = ] A 290.5 | 335.5 ——
B 123.5 | 138.5 MGF
Campo d'esercizio £ Nota) | 14 11 —
MGZ
A B e ——
CYy
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Sensori allo stato solido
D'F9/3 Fili, 2 Fili (Montaggio diretto)

D-FON (V), D-F9P (V), D-F9B (V)

Serie cilindri ‘

Diametro (mm)

applicabili 10 16 20 25 32 40 50 63 80 100
| MY 1B (Esecuzione base) } l
| MY 1M (Guida su pattini in resinaj
g [MY1C (Cuscinettiincrociati}
’;/ | MY 1H (Guidaalta precisione) } T
Circuiti interni dei sensori
icti H i | colori tra parentesi ( ) sono anteriori
Caratteristiche dei sensori rpelinl iy
D-F90, D-F90V (con indicatore ottico) D-FON(V) ,
Codice sensori D-FON | D-FONV | D-FOP | D-FOPV | D-FOB | D-FOBV LT e el
Direzione connessione elettrica Inlinea |Perpendicolare| Inlinea |Perpendicolare| Inlinea |Perpendicolare = :
Tipo di cablaggio 3 fili 2 fil 5 g é y(u)UT B
Tipo di uscita NPN PNP — i |S= oro [Biancol
Carico applicabile Circuiti circuit, Relay, PLC 24Vcc Relé, PLC I A=
Tensione d'alimentazione 5, 12, 24Vcce (4.5 a 28Vcc) —
Consumo di corrente <10mA — R \éﬁf[(,;;m]
Tensione di carico <28Vcc —_ 24Vcc (10 + 28Vcc)
Corrente di carico < 40mA <80mA 5+ 40mA
Cadute interne ditensione| < 1,5V [528Vper 10mh <0.8V <4V \’acc ) .
Dispersione di corrente <100mA con 24Vcc <0.8mA con 24Vcc arrone [Rosso]
Indicatore ottico Il LED rosso si illumina quando & attivato

* Cavi

Cavo vinilico antiolio per cicli elevati, 2.7, 0.5m

D-FON(V), D-FOP(V) 0.15mm?x 3 filo (Marrone, nero, blu [rosso, bianco, nero])

D-F98(V) 0.18mm?x 2 filo (marrone, blu [rosso, nero]) Nero [Bianco]
¢ Isolamento ———  — 50MQ o pii a 500Vcc (tra cavo e corpo)
 Tensione di isolamento 1000Vca per 1min. (tra cavo e corpo) Vee ()
« Indicatore ottico Si illumina se in condizione ON Blu [Nero]
* Temperatura d'esercizio -10+60°C
* Tempo di risposta <1ms * Resistenza agli urti— =1.000m/s?
» Grado di protezione IEC529 standard IP67, resistente all'acqua (JISC0920) | R
* Con cavo da 3m, "L" viene mostrato alla fine del codice. Esempio) D-FONL - Yy ' Oﬁg:r—o(;é [Rosso]
: : B i
Peso dei sensori Unita: g PlE® ;
Modello D-FON D-F9P D-F9B D-FONV D-FOPV D-F9BV | :
Lunghezza cavi 0,5m 7 7 6 7 7 6 : +—o0UT (-)
0 5 s s s s Blu [Nero]
Lunghezza cavi 3m 37 37 31 37 37 31
Dimensioni dei sensori
D-F9N, D-F9P, D-F9B D-F9NV, D-F9PV, D-F9BV
~ ©
o o
| Q
o 3
{ ! . _% _
i | [
[ ! 4

6 Posizione di maggior sensibilita

Vite di montaggio M2.5 X 4¢
Vite di fissaggio

6 | Posizione di maggior sensibilita

2
— Indicatore ottico
Vite di montaggio M2.5 X 4¢
%_@:W Eé. - o — — Vite di fissaggio
[ i " 4.3
© ‘ 2 Indicatore ottico
o 22
3.29-104 __
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Posizione montaggio sensori/D-F9(1, D-FOC1V

Caratteristiche dei sensori allo stato solido Serle MY1

Nota) Il campo d'esercizio, che comprende anche l'isteresi, &
orientativo, ma non garantito. Possono esistere grandi
variazioni (al massimo £30%) in base all'ambiente di lavoro.

MY1B (Esecuzione base)

CL

O

SVC

l —
% MLG
A B —_—
CNA
CNG
Posizione di montaggio 210 016 220 —
A 24 31 39 MNB
B 86 129 161 —
Campo d'esercizio ¢ Nota) 3 4 5 CNS
MY 1M (Guida su pattini in resina) ﬁ
— CB
Ve ——c . N CUMVG
! 1 —
CXw
B ———
CXS
Posizione di montaggio 216 220 CXT
A 74 94 -
B 86 106 MX
Campo d'esercizio ¢ Nota) 8.5 6.5 W
MY1C (Guida a cuscinetti incrociati) MXH
® & MXS
L - . - ]@& MXQ
. MXF
MXW
Posizione di montaggio 216 220 MXP
A 74 94 ———
B 86 106 MG
Campo d'esercizio ¢ Nota) 8.5 6.5 —
MGP
MY1H (Esecuzione ad alta precisione) MGQ
| MGG
og = —_— O —
MGC
A B MGF
MGZ
Posizione di montaggio 210 216 020 .
A 24 31 39 CY
B 86 129 161
Campo d'esercizio ¢ Nota) 3 4 5
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I 2 Color Indication Sensori allo stato soli-

do D-F9LIW/3 Fili, 2 Fili

D-FONW(V), D-FOPW(V), D-FOBW(V) Serie cilindri |

Diametro (mm) |

applicabili 10 16 20 25 32 40 50 63 80 100

[ MY1B (Esecuzione base)

| MY 1M (Guida su pattini in resina}

| MY1C (Guidaa cuscinetti incrociati }

=

| MY 1H (Guidaatta precisione)}—T

Caratteristiche dei sensori

Circuiti interni dei sensori

| colori tra parentesi sono anteriori agli standard IEC.

D-F90W, D-FOOWYV (con indicatore ottico)

Codice unita sensore| D-FONW | D-FONWV | D-FOPW | D-FOPWV | D-F9BW | D-F9BWV
Direzione connessione elettrica Inlinea |Perpendicolarel Inlinea |Perpendicolare] Inlinea  [Perpendicolare]
Tipo di cablaggio 3 fili 2 fili
Tipo di uscita NPN [ PNP —
Carico applicabile Circuiti Rele, Cl, PLC 24Vcc Rele, PLC
Tensione d'alimentazione 5, 12, 24Vcc (4.5 a 28Vcc) —
Consumo di corrente <10mA —
Tensione di carico <28Vce — 24Vcc (10 + 28Vcce)
Corrente di carico <40mA <80m 5+ 40mA
Cadute interne ditensione| < 1,5V 28V periom) <0.8V <4V
Dispersione di corrente <100mA a 24Vcc <0.8mA a 24Vcc
Indicatore ottico Posiz?one di 'azionamentol Il LED rosso si illumina N .

Posizione ottimale di funzionamento: Il LED verde si illumina

eCavi——— —  Cavo vinilico antiolio per cicli elevati, 2.7, 0.5m
D-FONW(V), D-FOPW(V) 0.15mmzx 3 filo (Marrone, nero, blu [rosso, bianco, nero])
D-F98W(V) 0.18mm2x 2 filo (marrone, blu [rosso, nero])

e lsc 1to >50MQ a 500Vcc (tra cavo e corpo)

* Tensione di isolamento 1000Vca per 1min. (tra cavo e corpo)

* Temperatura d'esercizio -10+ 60°C e Tempo di risposta —— < 1ms ¢ Resistenza agli urti — =1.000m/s?

* Grado di protezione IEC529 standard IP67, resistente all'acqua (JISC0920)
* Con cavo da 3m, "L" viene mostrato alla fine del codice. Esempio) D-FONWL

Peso dei sensori Unita: g
Modello D-FONW | D-FONWV | D-FOPW | D-FOPWV | D-FO9BW | D-FOBWV
Lunghezza cavi 0,5m 7 7 7 7 7 7
Lunghezza cavi 3m 34 34 34 34 32 32

Dimensioni dei sensori

D-FONW, D-F9PW, D-FOBW D-FONWV, D-F9PWV, D-FOBWV
02.7
2 ©
“‘ ol @
Ol ™
%: 4
._+_4
i
6 | Posizione di maggior sensibilita f - 4
i ]
Vite di montaggio M2.5 X 4¢ 6 |Posizione di maggior sensibilita
Vite di fissaggio - .
Vite di montaggio
2 Indicatore ottico M25x4¢
43 Vite di fissaggio
B> ——- —g 5 Indicatore ottico
© 22
A —
oI 20

O
z

D-FONW(V)
----- ,—K-""--]—l—o"""""""-: Vee (+)
1 Marrone [Rosso]

ouT
Nero [Bianco]

del sensore

Vee (-)
""""""""""""""""" ' Blu[Nero]
D-FOPW(V)
E- -------------------------- : Vee (+)
H 1 Marrone [Rosso]
g o oUT
1188 i Nero [Bianco]
: \L—o: Vee (9)
e ' Blu [Nero]
D-F9BW(V)
L e o OUT (4)
H i Marrone [Rosso]
1t w
L 1T Lo OUT (1)
SrTmmmmmmmmmmmmmmesemeees Blu [Nero]
Indicatore ottico a display
ON
Campo di ; 1
esercizio ; ; OFF
e
RossoiVerde i Rosso)

% Posizione di maggior

sensibilita




Caratteristiche dei sensori allo stato solido Serle MY1

Nota) Il campo d'esercizio, che comprende anche listeresi, &
orientativo, ma non garantito. Possono esistere grandi

Posizione montaggio Sensori/D'FQDW, D-FoCJwvV variazioni (al massimo +30%) in base all'ambiente di lavoro.

MY 1B (Esecuzione base)

== 71 = = = —lo-0 -
* CL
A . MLG
Posizione di montaggio 210 216 220 CNA
A 24 30 38
B 86 130 162 CNG
Campo d'esercizio ¢ Nota) 3 4 5 M N B
MY1M (Guida su pattini in resina) CNS
R CLS
o ——
e — ce
CVIMVG
A B
- . - . CXw
Posizione di montaggio 216 220 CXS
A 73 93 —
B 87 107 CXT
Campo d'esercizio ¢ Nota) 8.5 6.5 ——
MX
MY1C (Guida a cuscinetti incrociati) MXU
® MXH
P - el eo —
1 i 1 MXS
MXQ
A B —
MXF
Posizione di montaggio 216 220 [
A 73 93 MXW
B 87 107
Campo d'esercizio ¢ Nota) 8.5 6.5 MXP
: — MG
MY1H (Esecuzione ad alta precisione) L
MGP
| ‘ MGQ
O-o——= = ———=—on = = =16 —
| MGG
MGC
_ A | B | I
_ : MGF
Posizione di montaggio 210 216 220 S —
A 24 30 38 MGZ
B 86 130 162 —
Campo d'esercizio ¢ Nota) 3 4 5 CY
3.29-107
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Sensori allo stato solido
D-Y5, Y6, Y7P(V)/3 Fili, 2 Fili (Montaggio diretto)

D-Y595, D-Y695, D-Y7P(V) Serie cilindri |

Diametro (mm)

applicabili 16 20 25 32 40 50 63 80 100

[MY1B (Esecuzione base)

|MY1 M (Guida su pattini in resina)

[MY1C (Cuscinetti incrociati)

—; |MY1 H (Guida alta precisione)

‘; | MY 1HT (Guidaad alta precisione ed elevata rigidité)l

Caratteristiche dei sensori

D-Y5, D-Y6, D-Y7P, D-Y7PV (con indicatore ottico)

Codice dei sensori D-Y59A D-Y69A D-Y7P D-Y7PV D-Y59B D-Y69B
Direzione connessione elettrica|  In linea  |Perpendicolare | Inlinea | Perpendicolare| Inlinea  |Perpendicolare
Tipo di cablaggio 3 filo 2 fili
Tipo di uscita NPN [ PNP —
Carico applicabile Relg, Cl, PLC 24Vcc relé, PLC
Tensione d'alimentazione 5, 12, 24Vcce (4.5 + 28Vcc) —
Consumo di corrente <10mA —
Tensione di carico <28Vce — 24Vcc (10 + 28Vcce)
Corrente di carico <40mA < 80mA 5+ 40mA
Cadute interne di tensione = 1'5.V ) <0.8V <4V
(< 0.8V per corr. di carico 10mA)

Dispersione di corrente <100uA a 24Vcc <0.8mA a 24cc
Indicatore ottico Il LED rosso si illumina quando é attivato

* Tempo di risposta———— < 1ms

* Cavi Cavo vinilico antiolio per cicli elevati,

93.4, 0.15mmz, 3 filo (Marrone, nero, blu [rosso, bianco, nero]), 2 fili (Marrone, Blu [rosso, nero]) 0.5m™

+ Con cavo da 3m, "L" viene mostrato alla fine del codice. Esempio) D-Y59AL

* Resistenza agli urti 1000m/S?

¢ Isolamento —— =50MQ a 500VDC (tra cavo e corpo)
* Tensione di isolamento 1000Vca per 1 min. (tra cavo e corpo)
* Temperatura d'esercizio -10+60°C

* Grado di protezione IEC529 standard IP67, resistente all'acqua (JISC0920)

Peso dei sensori Unita: g
Modello Lunghezza cavi 0,5m Lunghezza cavi 3m
D-Y59A, Y69A, Y7P, Y7PV 10 53
D-Y59B, Y69B 9 50

Dimensioni dei sensori

Circuiti interni dei sensori

| colori tra parentesi () sono anteriori agli standard
IEC.

D-Y59A, D-Y69A

R

Circuito principale
del sensore

D-Y7P(V)

Circuito principale
del sensore

0

QJ}L

0

Vee (+
Marrone [Rosso]

ouT

Nero [Bianco]

Vee (-)
Blu [Nero]

Vee (+)
Marrone [Rosso]

ouT

Nero [Bianco]

Vee (-)
Blu [Nero]

OuT (+)
Marrone [Rosso]

OuUT (-)
Blu [Nero]

D-Y59A, D-Y7P, D-Y59B D-Y69A, D-Y7PV, D-Y69B

% —— m
Posizione
maggior se Slbllltﬂ

Vite di montaggio M2.5 x 4¢
Vite di regolazione

12.5

Posizione di maggior
sensibilita

Vite di montaggio M2 x 4¢

/ _Vite di regolazione

25 Léaéme 3
sl [SB % =l ——o
i 29
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Caratteristiche dei sensori allo stato solido Serle MY1

Posizione montaggio sensori/D-Y5, D-Y6, D-Y7P(V)

Nota) Il campo d'esercizio, che comprende anche l'isteresi, &
orientativo, ma non garantito. Possono esistere grandi

variazioni (al massimo +30%) in base all'ambiente di lavoro.

MY 1B (Esecuzione base)

O

ﬂ ﬂ Posizione di montaggio| ©25 032 240 250 263 280 | 0100
@ G A 131.5 | 180 | 216 | 2725 | 317.5 | 484.5 | 569.5
@ = B D - @ B 885 | 100 | 124 | 127.5 | 1425 | 2055 | 230.5
3 | CL
R{ 1 Campo d'esercizio ¢ Nota) 6 9 10 35 35 3.5 35|
A ‘ B MLG
CNA
CNG
MY 1M (Guida su pattini in resina) ——
MNB
Fa CNS
@ @ Posizione di montaggio| 925 | 232 | 240 | @50 | @63 N
@ = = S = S A 139.5 | 184.5 | 229.5 | 278.5 | 3235 CLS
; B 80.5 | 955 | 1105 | 1215 | 1365 =
N N Campo d'esercizio £No@) | 5 5 5 5.5 5.5
A . CB
CVMVG
CXw
MY1C (Guida a cuscinetti incrociati) CXS
CXT
. [ @ E @ ‘ . Posizione di montaggio| 225 | @32 | 040 | 950 | 263 MX
‘—Eb—l A 975 | 1275 | 157.5 | 2785 | 3235 =
@% - ) - ) 74@@ B 1225 | 1525 | 1825 | 1215 | 1365
]% ]% Campo d'esercizio £Now) | 5 5 5 55 55 =
A ‘ ‘ MXH
MXS
MY1H (Esecuzione ad alta precisione) MXQ
MXF
ry— | & WXw
T Posizione di montaggio| ©25 232 240 —
@ - - 7 — 1 1 A = 1315 | 180 | 216
g = - MXP
[ N B 885 | 100 | 124 -
A 1 I; Campo d'esercizio £No&) | 6 9 10 MG
MGP
MGQ
MY1HT (Guida ad alta precisione ed elevata rigidita) —
MGG
:@ : i : @: Posizione di montaggio| @50 | @63 MGC
§ . = A 290.5 | 3355 —
| I B 1235 | 138.5 MGF
Campo d'esercizio ¢ Nota) 5 5 —
MGZ
A B L
cYy
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Sensori allo stato solido
D'Y7 W/3 F|I|, 2 F|I| (Montaggio diretto)

D-Y7NW(V), D-YZPW(V), D-Y7BW(V) S YT | Diametro_(mm) |

applicabili 16 20 25 32 40 50 63 80 100
[MY1B (Esecuzione base)
[MY1M (Guida su pattini in resina)
[MY1C (Guida a cuscinetti incrociati)

| MY 1H (Guida alta precisione)
| MY1HT (Guidaad alta precisione ed elevatarigidit)

T e

_— . . Circuiti interni dei sensori
Caratteristiche dei sensori | colori tra parentesi () sono anteriori agli standard IEC.

D-Y7[1W, D-Y7LIWV (con indicatore ottico) D-Y7NW(V)3 fili, NPN

Codice unita sensore| D-YZNW | D-YZNWV | D-Y7PW | D-Y7PWV | D-Y7BW | D-Y7BWV | | 7 Vee (+)
Direzione connessione elettrica Inlinea |Perpendicolare| Inlinea Perpendicolare| In linea Perpendicolare Marrone [Rosso]

Indicatore ottico Posizione ottimale di funzionamento Il LED verde si illumina

Tipo di cablaggio 3 fil 2 fil HEe o OUT
Tipo di uscita NPN [ PNP — 55 j Nero [Biancol
Carico applicabile Rele, Cl, PLC 24Vcc Rele, PLC iER :
Tensione d'alimentazione 5,12, 24Vcc (4.5 a 28Vcc) — :
Consumo di corrente < 10mA — T : \B/ﬁf[(,;;m]
Tensione di carico <28Vce — 24Vcc (10 a 28Vcce)
Corrente di carico <40mA <80mA 5+ 40mA D-Y7PW(V)/3 fili, NPN
Cadute interne di tensione (< 0.8V per ci)r:.’ii\éarico 10mA) <0.8V 4< H \'\gcacr r(;r:e Fossa
Dispersione di corrente <100pA a 24Vcc <0.8mA a 24Vcc

Posizione di azionamento ............ccccoeeveennes Il LED rosso si illumina

del sensore

* Tempo di risposta —< 1ms * Resistenza agli urti—— 1.000m/s? :
* Cavi Cavo vinilico antiolio per cicli elevati, * Isolamento — >50MQ a 500Vce '
3.4, 0.15mme, 3 fili (Marrone, Nero, Blu (tra cavo e corpo) [ AT grc[(’;;m]
. - u
[Rosso, Bianco, Nero]), 2 fili (Marrone,  « Tensione di isolamento — 1000Vca per 1 min.
Blu [Rosso, Nero]), 0.5m* (tra cavo e corpo) -
# Con cavo da 3m, "L" viene mostrato alla fine del codice. * Temperatura d'esercizio — —10 + 60°C D-Y7BW(V)/2 fili
Esempio) D-Y7NWL * Grado di protezione IEC529 standard 1P67, pTTTTTmmmmmmmsemmsmmseees ]
resistente all'acqua (JISC0920) H p—0 OUT (+)
: ' Marrone [Rosso]
Peso dei sensori Unita: g | B E
Modello Lunghezza cavi 0,5m Lunghezza cavi 3m el ~ o
D-Y7NW, Y7PW, Y7BW 10 53 le :
D-Y7NWV, Y7PWV, Y7BWV 9 50 | ———0 OUT (1)

Blu [Nero]

Dimensioni dei sensori

D-Y7OW D-Y7OWV
| =)
& - I —— i g
| s
o
12.5 Posizione di maggior sensibilita # 8
Vite di montaggio M2.5 X 4¢ ! 3 5
Vite di fissaggio 234 =
2.5 Indicatore ottico s
2 _
o S = S A = L e
oy TN L2 N ] I ¢ =‘D
29 (500) (3000) (5000)
12.5 Posizione di maggior sensibilita

Vite di montaggio M2.5 X 4¢
25 Vite di fissaggio
Indicatore ottico

- E<El@l

T

6.2
e
Vs

27.3
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Caratteristiche dei sensori allo stato solido Serle MY1

Q Nota) Il campo d'esercizio, che comprende anche l'isteresi, &

Posizione montaggio sensori/D-Y7LJW, D-Y7LIWV eriaziont (el masehio £60%) In base allentionts tl VOIS

MY1B (Esecuzione base)

ﬂ ﬂ Posizione di montaggio | 225 232 240 250 263 080 | 2100
%7 —— @@ A 1315 180 216 2725 | 317.5 | 484.5 | 569.5
B 88.5 100 124 127.5 | 142.5 | 205.5 | 230.5
Campo d'esercizio ¢ Nota) 6 9 10 3.5 3.5 35 3.5 CL
A
MLG
CNA
. . CNG
MY1M (Guida su pattini in resina) L
MNB
et CNS
@ @ Posizione di montaggio | 925 | ©32 | 240 | 050 | ©63
@ = = . ) = %@ A 1395 | 1845 | 2295 | 2785 | 3235
iﬁ? %E B 80.5 | 955 | 110.5 | 121.5 | 136.5 CLS
k k Campo d'esercizio ¢ Nota) 5 5 5 55 55
A B CB
CVIMVG
CXw
MY1C (Guida a cuscinetti incrociati) Mmon
CXS
CXT
5 [ @ E @ ‘ - Posizione di montaggio| @25 | @32 | @40 | 950 | @63
@@7 — =~ — - 4@@ A 97.5 | 127.5 | 1575 | 278.5 | 323.5 MX
T il B 122.5 | 1525 | 1825 | 121.5 | 136.5
N[ N[ Campo d'esercizio £Noa) | 5 5 5 5.5 5.5 MXU
A ? MXH
MXS
MY1H (Esecuzione ad alta precisione) MXQ
MXF
l @ @ | [Posizione di montaggio| 225 | @32 | @40 MXW
@ : 7 \ = @ A 1315 | 180 | 216
7‘& *:' B 88.5 100 124 MXP
A A Campo d'esercizio ¢ Nota) 6 9 10
MGP
. - o MGQ
MY1HT (Guida ad alta precisione ed elevata rigidita) e
MGG
o i o] Posizione di montaggio| @50 | 263 MGC
- - - ﬂ B B ﬂ A 290.5 | 335.5 L
= = B 123.5 | 138.5 MGF
Campo d'esercizio ¢ Nota) 5 5 L
A B MGZ
CYy
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Serie MY1

Esecuzioni speciali

Per ulteriori informazioni, rivolgersi ad SMC

Esecuzioni speciali

Corse intermedie| Corsa lunga Fori filettati |Fascetta tenuta Supporto
XB10 XB11 elicoidali antipolvere di sostegno | Rame esente
X168 XC67 X416, X417 20-
MY1B |Esecuzione base Standard [ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
MY1M |Guida su pattini in resina Standard [ () ) ) ®
MY1C |Guida a cuscinetti incrociati Standard [ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
MY1H |Esecuzione ad alta precisione [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [
MY1HT | Guida ad alta precisione ed elevata rigidita ® o

ﬂ Corsa intermedia -XB10

Le corse intermedie sono disponibili entro i limiti del campo di
corsa standard. La corsa puo essere regolata in base a incrementi
di Tmm. Altre serie al di fuori della MY1H prevedono le corse inter-
medie come standard.

H Campo corsa: 51 + 599mm

MY1 H |Diametro|—|Corsa|—| Sensori ||Simbolo|-XB1o

Serie/Diametro
[ H [ Esecuzione ad alta precisione

10 16 20 25 32 40

(@) indica la disponibilita su richiesta.

Esempio) MY1H40G-599L-273-XB10

E Corsa lunga

-XB11
Disponibili corse maggiori rispetto allo standard.

La corsa puo essere regolata in base a incrementi di 1Tmm.
H Campo corsa: 2001 + 5000mm (210, 216 sono 2001 + 3000mm.)

MY1|B | |Diametro HCorsa|{ Sensori |(Simbolo-XB11

Serie/Diametro 10 16 20 25 32 40 50 63 80100
B | Esecuzione base L 4
M | Guida su pattini in resina
C | Guida a cuscinetti incrociati

Esempio) MY1B40G-4999L-273-XB11
H Campo corsa: 601 to 1500mm (216, 20 sono 601 a 1000mm.)

MY1 H |Diametro HCorsa{ Sensori |[Simbolo-XB11

Serie/Diametro
[ H [ Esecuzione ad alta precisione

10 16 20 25 32 40

(@) indica la disponibilita su richiesta.

Esempio) MY1H40G-999L-273-XB11

3.29-112
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E Fori filettati elicoidali -X168

Le filettature di montaggio del cursore sono state sostituite da
filettature elicoidali. La misura della filettatura corrisponde allo
standard.

MY1|B| [Diametro [HCorsa|H Sensori |[Simbola~X168

Serie/Diametro 10 16 20 25 32 40 50 63 80100
B | Esecuzione base (@)
M | Guida su pattini in resing}
C | Guida a cuscinetti incrociati
H | Esecuzione ad alta precisione—{@y
Elevata rigidita (@) ®)
HT | Esecuzione ad alta precisione

Esempio) MY1B40G-300L-Z73-X168

ﬂ Fascetta antipolvere con rivestimento NBR JE.(e:-74

Il rivestimento standard é stato sostituito da un rivestimento NBR.
Maggior resistenza all'olio e alle spelature.
Nota) Per informazioni sulla resistenza all'olio, consultare SMC.

(®) indica la disponibilita su richiesta.

MY1|B| |Diametro [H CorsalH{ Sensori |[Simbolo~XC67

Serie/Diametro

B | Esecuzione base

M | Guida su pattini in resin
C | Guida a cuscinetti incrociati
H | Esecuzione ad alta precisione

Elevata rigidita T
HT Esecuzione ad alta precisione

10 16 20 25 32 40 50 63 80100

B )

Contattare SMC per A. Inoltre, 810, 280 e
2100 sono disponibili solo in acciaio inox e il
rivestimento NBR non é disponibile.

Esempio) MY1B40G-300L-Z73-XC67
Per ordinare fascette di tenuta antipolvere (rivestimento NBR) solamente

MY [Diametro |16 B N T-
T

Fascetta tenuta antipolvere [

rivestimento NBR

rattamento per brugola e

fascetta di tenuta antipolvere
- Cromato zinco nero
W | Nichelato

Si veda "Fascetta di tenuta antipolvere" nelle
immagini di ogni serie.

Esempio) MY25-16BNW-300



Serie MY1 _ _ o
Esecuzioni speciali

Per ulteriori informazioni, rivolgersi ad SMC

E Supporto di sostegno ...........cccceeveeereenn. (D,@

| supporti di montaggio vengono usati per fissare I'unita di regolazione corsa in una posizione intermedia.
Alloggiamento (D....... -X416 Alloggiamento (2)

Variazione del campo di regolazione corsa

(Quando supera i limiti di regolazione indicati nella tabella sottostante, si considera esecuzione speciale.) Unita: mm

-X416 (un lato) -X417 (un lato)
Diametro [ ae|  Campo di regolazione | pistanziale]  Campo di regolazione
(M) lunghezza ¢ Y18 [MY1M]MY1C|MY1H |urghezal] MY1B]MY1M]MY1C] MY1H
16 5.6 -5.6+-11.2 11.2 -11.2+-16.8
20 6 -6 +-12 12 -12+-18
25 11.5 -11.5+-23 23 -23+-34.5
32 12 -12 +-24 24 -24 + -36
40 16 -16 +-32 32 -32 +-48
50 20 — —20 +-40 — 40 — -40 +-60 —
63 25 — —25 +-50 — 50 — -50 +-75 —

Cursore (brida del pistone)

Unita di regolazione corsa,

o;\ Testata posteriore

1K
1| D B
[ | 1
L ¢ (X416)
m il 9
i I S
¢ (X417)

MY1[B] [Diametro |- 300[L|-[ X416

® Serie/Diametro

—

Supporto di sostegno

-X416, X417

MY1B

MY1M/MY1C

Unita di regolazione corsa,

Simbolo della combinazione

Vedere simboli nella tabella sottostante.

Alloggiamento

—— . Vedere simboli nella tabella sottostante.
Unita di regolazione corsa,

Vedere simboli nella tabella sottostante.

b Corsa
Nota) Indica il valore della corsa anteriore al montaggio dell'unita di regolazione corsa.

10 16 20 25 32 40 50 63 80100

Unita di regolazione corsa

MY1H

Unita di regolazione corsa

Supporto di sostegno

CL
MLG
CNA

sporgente sul lato dell'unita
di regolazione corsa

B | Esecuzione base
M | Guida su pattini in resina
C | Guida a cuscinetti incrociati
H | Guida ad alta precisione
Unita di regolazione corsa Ao Simbolo Pz. di montaggio Descrizione della combinazione
sostegno X416 X417
A,L,H, AS, LS, HS - 1 X416 su un lato
ALH W 2 X416 su entrambi i lati
T z 1 1 X416 su un lato, X417 sull'altro lato
AL, AH A 1 X416 su lato unita A
AL, LH X416 L 1 X416 su lato unita L
AH, LH H 1 X416 su lato unita H
AL, AH AZ 1 1 X416 su lato unita A, X417 sull'altro lato
AL, LH LZ 1 1 X416 su lato unita L, X417 sull'altro lato
AH, LH HZ 1 1 X416 su lato unita H, X417 sull'altro lato
A,L,H, AS, LS, HS - 1 X417 su un lato
AL H W 2 X417 su entrambi i lati
AL, AH X417 A 1 X417 su lato unita A
AL, LH L 1 X417 su lato unita L
AH, LH H 1 X417 su lato unita H

Nota) Su AS, LS ed HS, l'unita di regolazione corsa viene montata solo su un lato.
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Serie MY'1

Esecuzioni speciali

Per ulteriori informazioni, rivolgersi ad SMC

E Supporto di sostegno

Esempio

-X416, X417

Esempio

*Unita L con un X416 ed un X417
MY1B25G-300L-X416Z

X416 X417

(0] O

0 O
0] 0]
Unita L \ Unita L

*Unita A ed H, laddove X417 viene montato solo sull'unita A e
niente sull'unita H

MY1B25G-300AH-X417A
X417

e} O

o) \ o)
Unita A / \ Unita H

Codici di ordinazione dei singolo componenti dell'unita di
regolazione corsa e del supporto di sostegno

IMYH-A16A|-|X417 |

Simbolo della combinazione

Unlita.di + Supporto
= regolazione :
corsa di sostegno

N | Solo supporto di sostegno

Alloggiamento
X416
X417

Alloggiamento 1
Alloggiamento 2

¢ Unita di regolazione corsa,

Nota) Vedere tabella accessori nella pagina "Codici di ordinazione"
di ciascuna serie.

MY1B—P. 6
MY1M—P. 28
MY1C— P. 44
MY1H— P. 60

E Rame esente

Compatibile con esecuzione rame esente

« Unita di regolazione corsa con supporto di sostegno
MY-A25L-X416 (Unita L per MY1B25 e X416)

* Solo supporto di sostegno
MY-A25L-X416N (x416 per MY1B25 e unita L)

MY1B MY1M/MY1C

Unita di

Unita di regolazione corsa regolazione corsa,

Alloggiamento

Alloggiamento

Nota) Per la serie MY 1H, i componenti vengono inviati tutti insieme.

20-MY1|B|| Diametro | Corsa [ Sensori

| [simbolo |

Serie/Diametro
B | Esecuzione base

10 16 20 25 32 40 50 63 80100

M | Guida su pattini in resina
C | Guida a cuscinetti incrociati

H | Guida ad alta precisione

HT | Guida di gran precisione e ad elevata rigidita

3.29-114
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A\ Precauzione
Montaggio

1. Non applicare forti impatti o

momenti eccessivi al curso-

re

* Poiché il cursore € sostenuto da cusci-
netti di precisione (MY1C, MY1H) o
cuscinetti in resina, non sottoporlo a
forti impatti o momenti eccessivi du-
rante la collocazione del carico.

2. Quando si collega un carico

con meccanismo di guida
esterna, realizzare un meti-
coloso allineamento.

e | cilindri senza stelo a giunto meccani-
€O possono essere usati con un carico
compreso nei limiti di campo di ogni ti-
po di guida, ma & necessario realiz-
zare un meticoloso allineamento nel
caso in cui venisse collegato un carico
con meccanismo di guida esterna.

Poiché aumentando la corsa, aumenta
anche l'oscillazione dell'asse centrale,
utilizzare un metodo di collegamento
che possa attutire le variazioni (mec-
canismo snodato).
Utilizzare gli speciali supporti snodati
(pag. 18 + 20) forniti per la serie
MY1B.
. Evitare l'uso in ambienti nei
quali il cilindro é a contatto
con liquidi refrigeranti, olio
da taglio, acqua, sostanze
adesive, polvere o altro. Evi-
tare inoltre operazioni con
aria compressa contenente
condensa o sostanze estra-
nee, ecc.

* Sostanze estranee o liquidi presenti
allinterno o all'esterno del cilindro
stesso possono rimuovere il lubrifican-
te, causando deterioramento o rottura
della guarnizione di tenuta e conse-
guente malfunzionamento.

Lavorando in ambienti esposti ad
acqua e olio o in ambienti polverosi,
installare un coperchio di protezione
che eviti il contatto diretto con il cilin-
dro, o montare in modo tale che la su-
perficie della guarnizione di tenuta sia
orientata verso il basso e utilizzare
aria compressa trattata.

Serie MY1
Precauzioni specifiche del prodotto

Leggere attentamente prima dell’'uso.

/\ Precauzione

1. Non variare accidentalmen-

te l'impostazione dell'unita
di regolazione guida.

* In condizioni normali di esercizio, es-
sendo stata la guida impostata gia
presso il ns. stabilimento, non esiste
necessita di seconde regolazioni. Per-
tanto, non variare accidentalmente
l'impostazione dell'unita di regolazione
guida. Ad ogni modo, tutte le serie
tranne la MY1H consentono ulteriori
regolazioni e la sostituzione della gui-
da, ecc.

In tal caso, per la sostituzione della
guida, si veda illustrazione relativa nel
manuale di istruzioni.

O
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A\ Precauzione

1. Possono verificarsi trafila-

menti.

* In certe condizioni operative si creano
pressioni negative a causa di forze es-
terne o inerzia che causano la separa-
zione del nastro di tenuta con conse-
guente trafilamento.
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Serie MY1

A I Precauzioni specifiche del prodotto

Leggere attentamente prima dell’'uso.

/A Precauzione

Variazioni degli attacchi di connessione centralizzata

* Per adattarsi in modo flessibile alle diverse situazioni, gli attacchi della testata posteriore possono essere liberamente selezionati.

Diam. applicabile

Variazioni degli attacchi

MY1B10
MY1H10

Nota 1) Questi attacchi non sono applicabilia MY1H10.

*******************************

@ [ g:ll\lotaﬂ
O mE)

Direzione d'esercizio del cursore

Nota&lé; < @

MY1B16 a 100
MY1M16 a 63
MY1C16 a 63
MY1H16 a 40

Q- Tubo di
connessione

Nota 2) Si veda nel grafico riportato sopra la connessione inferiore.

Nota 2) @ ] ] ] ® Nota 2)
0] ©

—————————————————————————

Direzione d'esercizio del cursore

MY1HT50, 63
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Direzione d'esercizio del cursore
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