Pinza pneumatica ad apertura angolare

Serie MHT 2

232, 940, 850, 963

@ Ideale per I'utilizzo in presenza di pezzi

con dimensione variabile.

Codici di ordinazione

L
Numero di

@ |l meccanismo a ginocchiera

garantisce il trattenimento del carico

anche in assenza di pressione.

@ Possibilita di montaggio sensore.

Questi sensori sono stati cambiati.
Contattare SMC o riferirsi a www.smeworld.com

FON=MON FONV=MINV
FOP=M9P FOPV=M9PV
. FOB=M9B FOBV=MOBV

Supporto di montaggio sensori

Diametro
(mm) ~ [Supportol - Note Sensore applicabile
- Vite di Sensori reed
montaggio D-A7, A8
sensori D-A73C, A80C
(M3x0.5 D-A700H, A8OH
x104) D-A79W
32, 40 BQ-2| pi ) Sensori stato solido
50, 63 - Distanziale D-F70, 379
sensore D-F701V
D-J79C
‘Dado | p.p7OW, J79W
di montaggio D-F70WV
sensori D-F7BAL
D-F700F

I —_
Pinza pneumatica
ad apertura angolare .
N dit sensori
umero aita . . .
' Sensori applicabili = 2
2 2 dita — 1
. ilind _ Senza sensore _S |
Diam. cilindro (Anello magnetico incorporato) n n
_32 | 32 mm *Scegliere il sensore idoneo
40 40 mm dalla tabella sottostante.
50 50 mm
63 63 mm L Funzione
Attacco D | Doppio effetto
_— [Rc(PT)
_E |GPR)
Caratteristiche dei Sensorimulteriori informazioni sui sensori a p.2.11-1.
Tensione di carico | Montaggio su guida| Montaggio diretto| Lungh i (m)°
Tipo | Funzione speciale Comessine/ ¢ | Uscita OU:g e;m;:” (N:s)unn Carico MHZ
| = i i & licabil I
elttrica ca cc In lineafr In linea S ol oy applicabile
by — | 8V | — | — |A76H |Agev | A% | @ |@|—|—|0 | — MHQ
° . . Si — | — |200v| A72 | A72H — — o0 — | —
rommet
= — 12v | 100v [LATS [ATSH | — —_ |00 —|— MHL2
5 || — | — A9V | A (@ [@|—|— R —
g No| 2 fili ay| 5V 12v|<to A80 | ABOH |A90V | A0 | @ | @ |— | — [CiniolC EE? MHR
0 cometoel S 12v| — |A73C| — = — | o o000 —
No! 5V,12v[<av | ABOC | — — — || ®o|®|0|C —
Indic. diagn. (bicolore) |Grommet| Si — — |A79W | — = = o e —|—| —
3 fili 5V, 12v F7NV | F79 — — ® (0 O — MHK
(NPN) 12v — = FONV | FON | @ (@ | O|— a —
commal | 21 5V, 12V Fev| FP | — | — e [@[O]— MHS
_ (PNP) — [ — |Forv | For [@ [@[O]— L
° F7BV | J79 — — | ®©|®|O|—
= 2 il 12v — | — [FBV|FB (@ |@O|—| —
g Connettore] J79C — = = o 000 ————
© Si| 3fili F7NWV| — FONWVIFONW | @ (@ | O | — Rele,
= 24v —
2 Indicatore (NPN) s 12y — [Frow | — — e |e@lO]= . PLC M
S | didiagnostica 3 fil ' — |FPW | — — | ®@|®[0|—
g | (bicolore) (PNP) — | — Forwv|[Forw | @ [@|O|— MHT?2
Grommet i 12v F7BWV| J79W FOBWV|F9BW | @ (@ |O | —

Atenuta diacqua (bicolore) b — |FBax| — [FOBA' _TelO|—] —

Uscita diagn. (bicolore) i 5V, 12V — | F79F — — | ®@|@|O|—|d MHYZ
Uscita di diagnostica ——
mantenuta (bicolore) (NPN) - — |F7LF — — ® 0O — — MHW2

* Lunghezza cavi 0.5m-- — (Esempio) A80C 5m:--e Z (Esempio) AB0CZ
3meeeee L (Esempio) ABOCL e N (Esempio) ABOCN
* | sensori allo stato solido indicati con * O si realizzano su richiesta. MRHQ
* D-F7O0WV, Z(5m) non & disponibile.
* F7BA e F9BA sono applicabili al sensore antiolio (-X5). SEHSOTQ
Dati tecnici magnetico
Modello MHT2-32D MHT2-40D MHT2-50D MHT2-63D
Diametro (mm) 32 40 50 63
Funzione Doppio effetto
Fluido Aria
Pressione di esercizio 0.1+ 0.6MPa
Temperatura d'esercizio 5+60°C
Lubrificazione Non lubrificata
Angolo di apertura (totale) -3° + 28°f —-3°+27° —2°+23° —2°+23°
Peso 0.80 kg 1.09 kg 1.93kg 2.8 kg
Momento di presa 106
(Valore effettivo) NmNot@) 124 36.0 63.0
Q Nota) Alla pressione di 0.5 MPa
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Serie MHT 2

Forza di presa effettiva

®|| punto di presa del carico deve rientrare nel

campo indicato nel grafico.

g
§
E
g

®| valori di forza di presa riportati

Il punto di presa che si mostra in tabella corrisponde
alla forza di presa di un dito nel momento in cui tutte le

dita e gli attacchi sono in contatto con il carico.
F = Spinta di un dito.

/\ Avvertenze

I Leggere attentamente prima 1
| dell'uso. Istruzioni di sicurezza e 1
| precauzioni generali dell'articolo I

|qui trattato a pag. 0-20 e pag. 0-21.
Precauzioni per tutte le serie da |
1 pag. 2.0-3 a pag. 2.0-5. I
ol

U

A\ Attenzione

] Manutenzione \

Utilizzare il meccanismo a ginocchiera

per sostenere il carico, controllare
periodicamente che il carico non scivoli al
momento dell'accelerazione. Se il carico
non viene trattenuto in modo stabile,
potrebbe scivolare o cadere creando
pericolose situazioni. Se il carico non
rimane stabile, utilizzare spessori di
compensazione per regolare la presa. Per
controllare la condizione di presa o per
realizzare regolazioni, si raccomanda di
compiere tali operazioni su superfici stabili
dove la pinza e il carico non rischino di
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Pinza pneumatica Serie MHT?Z2

Dimensioni

Conn.apertura dita

MHT2-32D o3
.‘EI’ ]
b IF
i 30 75
4 X M6 prof. filettatura 15
(Fil. di montaggio)
4 X M6 Foro del fondo 5.1
Filettatura per montaggio
4 % M6 prof. filettatura 10 4 X% M6 fil.di montaggio
(Fil. di montaggio) /W
(Entrambi ilati)
\( &
H IR - g 8
O TR0 — 5
[ S R
H™ MHZ
Nl
20.5 b~ < 16 —
2||| 3 MHQ
28 ——
102
416 48 MHL2
46 —
(123.6)
MHR
MHT2-40D S __. MHK
1/8 T
0,
N 2 / Conn. chiusura dita MHS
[=1=1 1/8 L
I
@ O —] ;
il
il (=]
" =
o MHC2
35.5 8
4 X M8 prof. filettatura 12 MHT2
(Filettatura di montaggio)
4 X M8 Foro del fondo ©6.8 MHY2
Filettatura per montaggio accessorio
MHW?2
48
. MRHQ
10 e
4 X M6 prof. filettatura 10 N 8 4 X M8 fil.di montaggio Sensore
(Filettatura di montaggio) Prof filettatura10 magnetico
entrambi ilati
== B AN _'i’:"‘nr,_ @ ¥ ( )
EM. iy o S
J\/’;\ g o § g\? G E y
O 5 288 2lg J Hie==¢ =
NT /N ° g|3 1)
44 G A=
‘):'f‘ = = e é ©
NE =TI WL =
22 “ 8 ‘ J2
29 12
40%0.2 28
53 42 54.5
(136.5)
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Serie MHT 2

Dimensioni

Conn.chiusura dita

MHT2-50D - / 74
Conn.apertura dita
1/4

20—

4 X M10_Foro del fondo 8.6 / 4 X M10 prof. filettatura 12
Filettatura per montaggio accesorio  (Fil. di montaggio)

4 X M10 fil. di montaggio
Prof. fil.di montaggio
4 % M8_prof. filettatura 14 el 22 7 (entrambi| lati)

(Fil. di montaggio)

=0

_—

5002
Cle4
110
124
Aperto 23°

80
100

Chiuso -3°
30
|
O
LIT 3

2.5

35

52.5 0.5
(157}

MHT2-63D Conn.chiusura dita

1/4

25

Conn, apertura dita
&5 1/4
. |

| £ 4

o

168 lB-3 =

| -

% I@

/ 405 | 105
4 X M12 prof. filettatura 10

(Fil.di montaggio)

/ 4 X M12 Foro del fondo 210.4
Filettatura per montaggio accesorio

4 X M12 fil. di montaggio
Prof. filettatura 17
(entrambi i lati)

4 X M10 prof. filettatura 18
(Fil.di montaggio)

S

]

™ |

‘ 38 I
+0.2
077
116
132
36

{}}{‘3
C1J
i
90
104

&
/1

38 10 32

60+0.2 35

L. 80 53.2 66
(169.2)
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Costruzione

Pinza pneumatica Serie MHT?Z2

Componenti

Descrizione

Materiale

Nota

Piastra laterale

Design accessorio

Lega d'alluminio

Anodizzato

Dito Acciaio al carbonio| Cromato zinco nero
Leva Acciaio al carbonio| Cromato zinco nero
Giunto Acciaio al carbonio| Cromato zinco nero
Stelo Acciaio inox
Perno di giunzione| Acciaio inox

Piastra cilindro

Acciaio morbido

Cromato zinco nero

Perno della leva

Acciaio inox

Guida

Acciaio speciale

QV@QIP|@I®IW® )z

Cilindro

Cilindro compatto

MHZ

MHQ
MHL2
MHR

Usare spessori di compensamento per la regolazione dellaccessorio.

MHK
MHS

MHC2
MHW2

Sensore
magnetico

Spessore di compensazione
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Serie MHT2

Installazione dei sensori

Isteresi dei sensori

zN

e

e —T—

Montaggio diretto

ﬁi}

Isteresi | |

| == Attivazione sensore (ON)

|- Disattivazione sensore (OFF)

% M % ~ 1 | Modello Isteresi (Max.) angolo
U U MHT2-32D 3
Bah === MHT2-40 3
_ _ MHT2-50D 3
Montaggio su gida
R MHT2-63D 3
i
BES 7
[ 1| L] i o) O.I
A ¢ [Trh'f — =
T b [olTor
| | <
LA B
D-A7, D-A8: Montaggi id . .
D-FI9V: Montgggei\g%li?;?ogm 2 sono mostrati nelle figure sopra
Montaggio su guida Montaggio diretto
D-A70H/A80H D-F7BA D-F9BA
. . D-A73/A80 C . D-F70O0W N D-A901 D-FoOI .
Diametro (mm) D-A70IA80 D-F701J79 D-A79W D-F700F D-F7Owv D-A901V D-For1lV BIEgSVWW
D-F700V/J79C D-J79W
A B A B A B A B A B C D C D © D
32 9 6 9.5 6.5 6.5 3.5 13.5 10.5 10 7 8 5 12 9 11 8
40 13 8.5 13.5 9 10.5 6 17.5 13 14 9.5 12 7.5 16 115 15 10.5
50 11 11.5 11.5 12 8.5 9 15.5 16 12 12.5 10 10.5 14 14.5 13 13.5
63 13.5 14.5 14 15 11 12 18 19 14.5 15.5 12.5 135 16.5 17.5 15.5 16.5
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