Cilindro compatto guidato

Serie MGP

212, 216, 220, 25, 232, 240, 250, 263, 280, 2100

% 21 - & - Introduzione versione E
o End Lock MGZ
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MY
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Cilindro compatto guidato

Serie MGP

212, 216, 020, 825, 232, 940, 350, 263, 280, 3100

Quattro posizioni di montaggio ( Due alimentazioni
e oo b oo o possibili

===

| sensori magnetici possono, -
essere installati su due lati™ " 4 &

Due tipi di guida per differenti
applicazioni
Guida su bronzine

Resistenza ai carichi raddoppiata rispetto ai normali cilindri con funzione d'arresto (a stelo
rotondo); adatto nei casi di carichi laterali con urto.

Ball Bushing
Ideale per spostamenti orizzontali e verticali

Corse lunghe fino a 400mm di serie

M Corse

Scorrimento Di(a:ri;ro Corsa (mm) ‘ ’ Corse intermedie ’ Esecuzioni speciali
10 20 25 30 40 50 75 100 125 150 175 200 250 300 350 400
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* Esecuzione End Lock

« Mantiene la posizione di arrivo del cilidro anche in caso di interruzione d'alimentazione
¢ |l corpo compatto & di soli 25mm piu lungo dello standard

M Corse CL
Scorrimento Dl(anr::ﬁ;ro | Corsa (mm) | | Corse di[:ilrgzgg‘;;io rﬁ!ﬁﬁ; E
25 50 75 100 125 150 175 200 250 300 350 400
MGPM CNA
Guida su I
bronzine C N G
MGPL aa [ MNB
Ball Bushing 1 1 1 r 1 1 I I I
1T 0 T T 1 I I T
CNS
CLS
CB
* Ammortizzo pneumatico di serie CUNG
+ Aggiunto un ammortizzo pneumatico al cilindro compatto orse A
guidato per eliminare vibrazioni e rumori a fine corsa. ) Diametro | | | . ) |
E in grado di assorbire il triplo dell'energia cinetica assorbita dal | S| (mm) Corsa (mm) Corse inermedie | |CXW
paracolpi elastici 25 50 75 100 125 150 175 200 —
I I | CXS
Valvola d'ammortizzo integrata nel corpo
MGPM CXT
Guida su e —
bronzine
MX
MGPL .
Ball Bushing MXU
- MXH
Stelo guidato per carichi elevati con maggior resistenza al cariece———— [ -~
* Resistenza al carico laterale; aumentatadiun10% [l Corse —
® Resistenza ai carichi eccentrici: aumentata di un 25% ] BIEmED MXQ
. . . . Scorrimento (mm) | Corsa (mm) | —
* Resistenza agli urti: aumentata di un 140%
(Confronto realizzato con la serie MGPM50) 25 50 75 100 125 150 175 200 |[\]XF
ot
Diametro | Diametro stelo guidato (mm) e MXW
(mm) MGPS MGPM ——
50 30 25 MXP
80 45 30 .
MG
M Varianti di serie Diametro (mm) m
i . . 12 16 20 25 32 40 50 63 80 100
Serie Scorrimeto Ammortizzo ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ P °1"‘2“‘°’2 ;ter"e: MGQ
iy il R Sy T e
. e 020+ 0 ota)
MG P elastici * Rame esente: MGG
Guida su 212+ 0100 —MGC
Con ammortizzo pneumatico bronzine Ammortizzo
M G P pneumatico [NF T RN RN RN RN RN R ) *Rame esente (20) L
Ball Bushing Note) Disponibile solo MGF
Con End Lock Paracolpi per modelli con —
oa guida su bronzine
M G P elastici ‘J J ‘J J J J ‘J J e diametro 920 + MGZ
2100 —
Per carichl dlevat . Paracolpi CYy
M G P S Guida su elastici ™) ) —
bronzine MY
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Cilindro compatto guidato

Serie MGP

212, 916, 320, 925, 832, 340, 950, 363, 380, 2100

Codici di ordinazione CL
Cilindro compatto MGP M 1 6 30 - 273 —
guidato CNA
Cilindro compatto guidato Numero di sensori MNB
Nil 2 pezzi. —
s 1pz. CNS
Tipo di scorrimento @ CLS
M Guida su bronzine . . L
; ¢ Tipo di sensore —
L Ball Bushing — —
\ Nil \ Senza sensore (cilindro con anello magnetico incorporato) ] C B
+ Scegliere il sensore idoneo dalla tabella sottostante. —
Diametro e .
12_[ 12mm |[ 40 | 40mm ¢ Corsa cilindro (mm) CXw
16 16mm 50 50mm Vedere tabella corse standard a pag. 3.22-6  —
20 | 20mm || 63 | 63mm CXS
25 | 25mm || 80 | 80mm ® Filettatura e —
32 | 32mm || 100 |100mm *(220 + 2100) CXT
— | Re(PT) e —
*TF | G(PF) MX
Sensori applicabili MXH
; ) Tensione di carico Tipo di sensore Lunghezza cavo (m) Nota 1) 3 MXS
Esecuzione | Funzione speciale |Connessione|  LED Uscita Direzione connessione elettrica| .5 3 5 Applicazioni gggz'f:gle
elettrica cc ca - = : gliate| ————
Perpendicolare]  In linea (Nil) (L) (2) MXQ
afi | — | sv | — — z76 e | o | — Igt'é‘;‘:;;l — o
) Si
bl — Grommet 12v | 100v _ z73 o | o ° —  |P5323 MXF
2 fili 24V — ETJS, —
No SV | 100V 280 | e | o | — |Ciouli MXW
12V |0 meno integrati
3fili
Y69A Y59A [} [} @)
(NPN) 5V Circuiti MXP
3 fil 12v integrati P5340 [npe~
- (PNP) Y7PV Y7P [ ] [ ] O .5.3- MG
2fili 12v Y69B Y59B ® [} ¢} — m
3fili
- Y7NW ° ° O —
Sensori allo Indicazione Grommet | Si (NPN) | oqy | BV _ Y7NWV Circuiti | Rele, MGQ
stato solido di diagnostica 3 fili 12v ° ° o integrati PLC P 5.3-48
(LED bicolore) (PNP) Y7PWV | Y7PW .5.3- 7GG
Y7BWV | Y7BW (] ° O -
12v
Resistente all'acqua - MGC
(LED bicolore) 2 fili — Y7BA — ® O — P.5.3-63
Resistenza ai campi magnetici Nota 3)
(LED bicolore) - - - | ® b p.s.3-64 IMGF
Nota 1) Lunghezza cavi 0.5m ...... — (Esempio) Y69B
3m ......... L Y69BL MGZ
5M ... Zz Y69BZ ——
Nota 2) | sensori allo stato solido indicati con OOO si realizzano su richiesta. CY
Nota 3) Il modello D-P5DW non puo essere montato su @32 o0 meno. —
3.22-5
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Serie MGP

Codice del supporto per sensore D-P5DW

Dati tecnici

Funzione Doppio effetto
Fluido Aria
Pressione di prova 1.5MPa
Max. pressione d'esercizio 1.0MPa
Min. pressione d'esercizio 012, 516 0.12MPa
220 + 100 0.1MPa

Temperatura d'esercizio —10 + 60° C (senza congelamento)

. 212 + 963 50 + 500mm/s
Velocita pistone 080, 9100 50 + 400mm/s
Ammortizzo Paracolpi elastici su entrambi i lati
Lubrificazione Senza lubrificazione

Tolleranza sulla corsa

+10.5n,.Im

Corse standard

Diametro (mm) Corse standard (mm)
12,16 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250
20, 25 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400
32 +100 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400

Realizzazione corse intermedie

Ins_tallazi_or}e del distanziale _ B Corpo speciale (-XB10)
Metodo | distanziali vengono installati su un cilindro corsa Su richiesta vengono realizzati corpi speciali
standard. « Tutti | diametri vengono forniti con aumenti di
012+ 32 : Possibilita di incrementi di 1Tmm imm.
* 240 + 100 : Possibilita di incrementi di 5mm
. . . Trascrivere —XB10 alla fine del codice del
Codice Vedere codici standard nelle procedure di ordinazione. \r/r:a%%egopsé%ndard Per esecuzioni speciali si
Corsa 012, 216 1+249 012, 216 11 +249
applicabile 220, 025, 332 1+399 220, 025 21 + 399
(mm) 040 + 0100 5+ 395 032 2 0100 26 + 399
Codice MGPM20—39 =~ = Codice MGPM20—39—XB10
Esempio Sul modello MGPM20 40 viene installato, | per |3 corsa da 39mm si realizza un corpo
uin7d7'smt,amn_Zlale di tmm. La dimensione C & speciale. La dimensione C & di 76mm.

Nota) La corsa minima per il montaggio dei sensori & di >10mm per due sensori, e di >5mm per un sensore.

Forza teorica

Diametro
(mm)

Codice
supporto di
montaggio

Note

40, 50, 63,
80, 100

BMG1-040

Supporti per sensori
Vite a testa esagonale
(M2.5x8¢) 2 pz.

Vite a testa esagonale
(M3 x 16¢) 2 pz.

Rondella elastica (misura nominale 3)

3.22-6

ouT IN
- [ o
Diametro| Stelo |pirezione |Sup. pistone Pressione di esercizio (MPa)

(mm) |y [desercizo| (mm) o203 [ 04 | 05| 06 | 0.7 | 0.8 | 0.9 | 1.0
12 6 Uscita 113 23 34 45 57 68 79 90| 102 | 113
IN 85 17 26 34 43 51 60 68 77 85

1% g |Uscita | 201 40| 60| 80| 101| 121 141] 161 | 181 201
IN 151 30| 45| 60| 76| 91| 106| 121| 136 | 151

20 jo |Uscita| 314 | 63| 94| 126 | 157| 188| 220 | 251| 283 | 314
IN 236 47 71 94| 118| 142 | 165 | 189 | 212 | 236

o5 4p | Uscita | 491 98 | 147 | 196 | 246 | 295 | 344 | 393 | 442 | 491
IN 378 76 | 113 | 151 | 189 | 227 | 265 | 302 | 340 | 378

22 46 |Uscita | 804 | 161 | 241 | 302 | 402| 482| 563 | 643 | 724 | 804
IN 603 121 | 181 | 241 | 302 | 362 | 422 | 482 | 543 | 603

40 46 |Uscita| 1257 | 251 | 377 | 503 | 629| 754 | 880 |1006 |1131 | 1257
IN 1056 211 | 317 | 422 | 528 | 634 | 739 | 845 | 950 | 1056

50 20 Uscita | 1963 393 | 589 | 785 | 982 |1178 | 1374 | 1570 | 1767 | 1963
IN 1649 330 | 495 | 660 | 825 | 990 | 1154 | 1319 | 1484 | 1649

63 oo | Useita | 3117 | 623 | 935 1247 | 1559 |1870 | 2182 | 2494 | 2805 | 3117
IN | 2803 | 561 | 841 |1121 | 1402 | 1682 | 1962 | 2242 | 2523 | 2803

80 o5 |Uscita | 5027|1005 |1508 |2011 | 2514|3016 | 3519 | 4022 |4524 | 5027
IN 4536 907 |1361 |1814 | 2268 | 2722 | 3175 | 3629 | 4082 | 4536

100 | 3o |Uscita| 7854 [1571 2356 [3142 | 3027 |4712 | 5498 | 6283 | 7069 | 7854
IN | 7147 [1429 |2144 |2859 | 3574 |4288 | 5003 | 5718 |6432 | 7147

Nota) Forza teorica del pistone (N) = Pressione (MPa) x Sez. pistone (mm?)

SVC

O




Cilindro compatto guidato Series MGP

Pesi
Guida su bronzine: MGPM12 - 100 (kg)
Diametro W Corse standard (mm)
oaello
(mm) 10 20 25 30 40 50 75 100 | 125 | 150 | 175 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400
12 |MGPM12| 024 | 0.28 — 031 | 035 | 039 | 050 | 059 | 070 | 079 | 0.89 | o098 | 1.17 — — —
16 |MGPM16| 0.33 | 0.38 — 043 | 048 | 053 | 068 | 080 | 097 | 109 | 122 | 135 | 1.60 — — — CL
20 |[MGPM20| — 0.67 — 075 | 083 | 091 | 117 | 137 | 157 | 1.76 | 196 | 216 | 263 | 3.03 | 342 | 382
25 |MGPM25| 0.95 — 105 | 116 | 127 | 165 | 1.92 | 219 | 247 | 274 | 301 | 367 | 421 | 476 | 530 MLG
32 |[MGPM32| — — 1.69 — _ 207 | 247 | 285 | 324 | 362 | 400 | 438 | 533 | 6.09 | 686 | 7.62
40 |MGPM40| — — 1.95 — — 237 | 283 | 325 | 368 | 410 | 453 | 495 | 599 | 6585 | 770 | 855 CNA
50 |MGPM50| — — 3.36 — — 400 | 473 | 537 | 601 | 665 | 729 | 7.93 | 954 |10.8 121 | 134
63 |MGPM63| — — 418 — — 494 | 578 | 654 | 729 | 805 | 880 | 956 |11.4 |129 |144 | 159 CNG
80 |MGPM80| — — 6.49 — — 743 | 867 | 961 |105 |115 |124 |134 |158 |17.7 |195 |21.4
100 |MGPM100| — — | 105 — — |19 [136 [149 [163 |176 |189 |202 |236 [262 |289 |315 MNB
Guida Ball Bushing: MGPL12 +- 100 ko) [CNS
Diametro Modell Corse standard (mm) —
odello
(mm) 10 20 25 30 40 50 75 | 100 | 125 | 150 | 175 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 CLS
12 [MGPL12 | 024 | 027 - 030 | 035 | 039 | 047 | 056 | 066 | 074 | 083 | 091 | 1.08 — — — ——
16 |MGPL16 | 034 | 0.39 — 043 | 051 | 056 | 067 | 079 | 093 | 104 | 116 | 1.28 | 150 — — — CB
20 [MGPL20 | — 0.70 — 077 | 089 | 097 | 114 | 131 | 152 | 169 | 187 | 204 | 240 | 277 | 312 | 347 | ———
25 |[MGPL25 | — | 098 | — | 107 | 125 | 134 | 157 | 181 | 208 | 231 | 254 | 277 | 327 | 374 | 420 | 466 | |CVMVG
32 |MGPL32 | _ _ 1.54 — — 185 | 230 | 262 | 299 | 331 | 362 | 394 | 463 | 526 | 589 | 6.52
40 |MGPL40 | _ — 1.79 — — 515 | 264 | 300 | 342 | 378 | 414 | 450 | 528 | 600 | 672 | 7.44 CXw
50 |[MGPL50 | _— _ 3.11 — — 366 | 441 | 496 | 560 | 615 | 670 | 725 | 848 | 957 |10.7 | 11.8 ——
63 |MGPL63 | _ _ | 3e3| _— — | 459 | 546 | 612 | 688 | 754 | 821 | 887 | 103 | 117 |130 | 143 CXS
80 |MGPL8O | _ _ 6.25 — _ 739 | 869 | 951 |[103 |[11.1 [120 |128 |147 |163 |180 | 19.6 —
100 |MGPL100 | _ — | 989 | — — |16 134 [145 157 [169 |[181 | 193 |219 |242 |266 | 289 CXT
Momento ammissibile sulla piastra Precisione antirotazione MX
Momento: T (N-m) MXU
+0
) ¢ e ] © mxH
MXS
Per la precisione antirotazione 6 senza carico, —
utilizzare come riferimento valori non superiori a MXQ
T (N-m) quelli mostrati in tabella.
Diametro | Tipo di Corsa (mm) Diametro Precisione antirotazione 6 MXF
(mm) guida | 10 | 20 | 25 | 30 | 40 | 50 | 75 |100 |125 [150 [175 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 (mm) MGPM MGPL e —
39032 — [0.27|0.24| 021| 043| 036 | 031 | 027 | 024 02| 009 — | — | —
12 MGPM |0.39/0.3 0.27/0.24| 021 043| 036 | 031 | 027 | 024 | 022 0.19 12 10,08 1010 MXW
MGPL |0.61(045| — [0.35/0.58| 050| 0.37| 029 | 024 | 020| 018 0.16| 0.02| — | — | — 16 L
0.69(0.58| — [0.49(0.43| 0.38| 0.69( 058 | 050 | 044 | 040 | 0.36] 030| — | — | — 2
16 MOEM 0 +0.07 +0.09 MXP
MGPL (099|074 — [0.59(0.99| 086| 065| 052 | 043 | 037 | 032| 0.28] 023 — | — | — 25 L
— [1.05| — [0.93]0.83| 0.75| 1.88| 163 | 144 | 1.28| 1.16| 1.06| 090| 0.78| 069| 062 32
20 HGEM +0.06 +0.08 MG
MGPL | — [1.26| — [1.03|2.17| 194 | 152| 125 | 134 | 117 | 103 | 093] 0.76| 0.65| 056| 049 40 L
MGPM | — [1.76| — [1.55(1.38| 125| 296| 257 | 226 | 202 | 183 | 167| 1.42| 1.24| 1.09| 098 50
25 +0.05 +0.06
MGPL | — |211| — [1.75|3.37| 302| 238| 197 | 205 | 178 | 158 | 1.41| 1.16| 0.98| 0.85| 0.74 63
— | — | 635 — | — | 513| 569| 497 | 442| 398| 361| 331| 284| 248| 220| 198 80
32 MGEM +0.04 +0.05 MGQ
MGPL | — | — | 595 — | — | 489| 511 451 | 634 | 579| 533 | 493| 429| 378 3.38| 304 100 L
. MGPM | — | — | 700 — | — | 566 627 | 548 | 487 | 438 | 398 | 365| 3.13| 274| 243| 219 MGG
MGPL | — | — | 655 — | — | 539| 562| 496| 698 | 638 | 587 | 543| 472| 416| 371| 335 L
50 MGPM | — | — (130 | — | — [108 | 120 106 | 950 | 860 | 7.86 | 7.24| 624 | 549| 490| 443 MGC
MGPL | — | — | 017| — | — | 7.62| 983 | 874(116 [107 | 983 | 9.12| 795| 7.02| 626| 563 L
63 MGPM | — | — [147 | — | — [121 [135 |119 (107 | 969 | 886 | 8.16| 7.04| 6.19| 552| 499 MGF
MGPL | — | — [102 | — | — | 848[11.0 | 974 (130 [119 [110 [102 | 884| 7.80| 6.94| 624 R
80 MGPM | — | — |219 | — | — [186 |229 |205 [186 [170 |156 |145 [126 |112 [100 | 9.11 MGZ
MGPL | — | — [1561 | — | — [233 |227 [206 [189 [173 160 |148 |129 [11.3 [100 | 8.94 L
MGPM | — | — (388 | — | — (335 [375 (338 (309 [284 [262 [244 [214 [191 [172 |157
-~ 388 335 375 [338 (309 [284 |2 9 5 cY
MGPL | — | — |271 | — | — (306 [379 [346 (318 [293 [272 (253 |221 [195 [17.3 | 155 —
~ 3.22-7
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Serie MGP

Scelta del modello

Condizioni di scelta

Verticale

Orizzontale

4

em

TITIIT

Direzione di montaggio

|

m
Veloc(lﬁ nr:}g)ssma 200 200 400
Graf.
(Guida su bronzine) II, E E, ﬂ 13! [E ,
Graf. -
(Guida Ball Bushing) BH=28 BB i E 1920

Esempio di scelta n.1 (Montaggio verticale)

Esempio di scelta n.2 (Montaggio orizzontale)

Condizioni di scelta

Montaggio: Verticale

Tipo di guida: Guida a sfere

Corsa: 30mm

Velocita massima =200mm/s

Peso del carico: 3kg

Distanza eccentrica: 90mm
Sul graficoB, trovare il punto di intersezione tra un carico da 3Kg
e una distanza eccentrica di 90mm, basata sulle condizioni di
montaggio verticale, guida su sfere, corsa da 30mm e velocita da
200mm/s.
—Selezionato MGPL25-30.

H corsa minore di 40mm V = 200mm/s

Condizioni di scelta

Montaggio: Orizzontale

Tipo di guida: Guida su bronzine

Distanza tra piastra e centro di gravita del carico: 50mm

Velocita massima =200mm/s

Peso del carico: 2kg

Corsa: 30mm
Sul grafico EEl, trovare il punto di intersezione tra un carico da
2kg e una corsa di 30mm, basata sulle condizioni di montaggio
orizzontale, guida su bronzine, distanza di 50mm tra piastra e
centro di gravita del carico e una velocita di 200mm/s.
—Selezionato MGPM20-30.

K ¢=50mm V=200mm/s

20 50 3100 =
— \\
L 2100
—_ =
10 - - = L [ T80
. 250, 63 T [ T~050, 63 N
e — — [ L
520 = omo a0 T | | T ~g22. 4 i\
5 N 10 NN
e IN ~_ 925 \\\\
° 216 N N =l ANLNY
£ N X 220 N
= = 5 AR N\
£ N N \ £ \\ \\\\v
5 [ Sy p— L 9 > ——
o Y o 12}
= 712 N 5 ~ N
8 N ™ N 8 020 | T T—0 [Tkl ot6 \t\\
T N [\\ 3 —— =
™~
g 1 ~ 3 o6 | | g2
) N 2 — N,
o S N 1 ~
N o1 \\\ =
N\,
~
0.1 0.1
10 50 100 200 10 20 30 40 50 51 100 200 300
Distanza eccentrica ¢ (mm) Corsa (mm)
3.22-8
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Cilindro compatto guidato Series MGP

Pressione di esercizio: 0.4MPa

Montaggio verticale: EELCEERIGIEL @ 000000 ----- Pressione di esercizio: 0.5MPa o pit
MGPM12 a 100
Kl Corsa: <50mm V= 200mm/s H Corsa: >50mm Vv = 200mm/s
300 ______| N 300 ______1] ____L__L_Z]
200 2100 N 200__%_10_0_______________ N
“““““ SRS \\ ~4 N P
CL
1005280 ———+ — 100 280
— | 3 ™N
63 NG o6 MLG
050 N @50 e —
240 - N 040 CNA
________ e R R R R ) I
232 232 CNG
% L______| R I Y B —
T 5% e 10—025 NMINB
Q o
2 220 2 — 220 —
§ s = 8§ 5 CNS
g ~ g 16 ——
o —o16 N Q 2
# N $ CLS
212 N
N 212
N CB
1 1 e —
CVINVG
CXw
CXS
0.1 0.1 CXT
10 50 100 200 10 50 100 200 L
Distanza eccentrica ¢ (mm) Distanza eccentrica ¢ (mm) MX
MXU
Kl Corsa: <50mm V= 400mm/s Bl Corsa: >50mm V= 400mm/s =
100 100
el o100 M
%0 50 MXS
—o80 [ 280 —
MXQ
263 263 —
MXF
250 —
10 10 22 MXW
o iR B 40 —
X X (%]
£ 5 E 5 MXP
g [o® g —
-E § —e32 MG
g 025 3
: a =
& 220 LGLJ o
1 1 220 MGQ
—o16 —
MGG
—o16 —
212 MGC
— MGF
0.1 0.1 MGZ
10 50 100 200 10 50 100 200 —
. . . _ CY
Distanza eccentrica ¢ (mm) Distanza eccentrica ¢ (mm) I
MYy
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Serie MGP

. . . Pressione di esercizio: 0.4MPa
Montagglo (=1 [er-1[=] Ball Bushing | Pressione di esercizio: >0.5MPa
MGPL12 + 25
H corsa: <30omm v = 200mm/s [ Corsa: >30mm v = 200mm/s

20 20
10225 : NC 10
________ — N
L 820 N,
5 i AN 5
N 225 \
~ X \\
[ o16 \\ \\\ _ — <
2 N N =4
E F —— N E
g 012 \\ \\ \ 8 216 \
g NU TN g
§ 1 N 21
g AN $  Fow
o N o N
AN N
\\
0.1 0.1
10 50 100 200 10 50 100 200
Distanza eccentrica ¢ (mm) Distanza eccentrica ¢ (mm)
MGPL32 - 100
Corsa: <50mm V = 200mm/s B Corsa: >50mm Vv = 200mm/s
300 300
_____ TTTTTS
2100 \
----- il e o e R \\ 100
80 \ N
100 ———1 — N 100 ™
NN 280
%8 NCNCOX N
5 NEANAN 5 N\
250 \ \\ \\ 263
Y s  ni BONANA \
= 040 N \\ = 050 \
8 psmge-rer ERTIFFRIA NN 8
< [} =
§ \ \ \\ 8 240
] \ N [N >
3 NN 2
K 10 AN o 10
AN NEIANEAN o 032
NN\ \\
NN
5 \\ N 5
N
1 1
1 5 10 100 200 10 50 100 200
Distanza eccentrica ¢ (mm) Distanza eccentrica ¢ (mm)
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Cilindro compatto guidato Series MGP

Montaggio verticale

MGPL12 + 25

El Corsa: <30mm V = 400mm/s il corsa: >30mm  V = 400mm/s
10 1

Pressione di esercizio: 0.4MPa

2925

225 \ 5 CNA

220

o1e MNB
NS
CLS

o
e

016 N\

Peso del carico m (kg)

Peso del carico m (kg)
(@)

212 —

0.1 0.01
10 50 100 200 10 50 100 200 CXT

Distanza eccentrica ¢ (mm) Distanza eccentrica ¢ (mm)

MGPL32 +- 100

ikl Corsa: <50mm V = 400mm/s (# Corsa: >50mm V = 400mm/s —
100 100 MXH

2100 "\
A \ 50
= N MXQ

\ 2100 e
N T
N

263

—_
o

263

77

/
S/
77
/

250 \

— 240 ™ o0

Peso del carico m (kg)
=)
/
Peso del carico m (kg)
(6]
=
9]

NX
V4
¥

\ 240 —_—
° 032 \\ h M G Q

DN , MGG

MGC
MGF

/

232

10 50 100 200 "0 50 100 200 e

Distanza eccentrica ¢ (mm) Distanza eccentrica ¢ (mm)
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Serie MGP
Montaggio orizzontale

MGPM12 - 100

iE ¢=50mm V=200mm/s

iZ ¢=100mm V=200mm/s

50 50
2100 =
—
E— P~ 5100 5100 ™~ 5100
— —
280 T~ T~
I L _280 % — 280
(%]
250, 63\\\ N aSN L \\\ QSN
—+ | [ ——
50, 63 ™~
032, 40 ~_ T T~<L_o32, 40 \ e | T \\\%\\\
10 \\\ 10 232, 40 ‘\\\\
N2 ANL'AY SN N VA AN
—— \\ \ -~ s NERN N
; a2 ANAANY 5 N ANAAN
s Y | SN
= —— \\\ \ = \\ \
Q ~~ Q ~
e =i b\ R e = AN
§ \\ RY N\ § 225 \\ SN k
—_— —
> ™~ D —— ™~
] ™~ 220 T~ ~ 216
'g oo T— N 216 'g ~— NN
8 [~ 3
o 1 212 N o 1 212 \
ARV 016 AN
NN ANEAN
012 AN N
N \\
p12 | ——
T~
0.1 0.1
10 20 30 40 50 51 100 200 300 10 20 30 40 50 51 100 200 300
Corsa (mm) Corsa (mm)
iH ¢=50mm V=400mm/s iE ¢=100mm Vv =400mm/s
50 50
2100 — —
I e T~ T~
— :E!\k(ﬁ \2,100 = 2100
\!@0\ 1780 T T TNNo80
263 263 N @80 T~ N
1] ‘ g \ m\\\ N0, 63
—1
050 050 \ T \
10 f AN 10 X\
N\ 240 AN
240 L lg40 \\ \\ 240 \\ \\
) °
2 AR\ < ANBAN
e ° e ° A\
232 \\\ 032 232
Q o %]
8 032 \ 3 \
I I
o o
© 225 ] || S o | | _g25
-g 225 \\ 'g 225 T~ \\
(%] (7}
$ . §
220 ] 220 ™ L1220
220
1 % \\ 1 \ \\
16 I 16 N A
° —lo16 A ~ ° =016 \\
\ \
o012 o | \ 212 L 512
0.1 0.1
10 20 30 40 50 51 100 200 300 10 20 30 4050 51 100 200 300
Corsa (mm) Corsa (mm)
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Montaggio orizzontale RCIEECUUT)

¢=50mm V =200m/s

Cilindro compatto guidato Series MGP

i ¢=100mm V =200m/s

MGPL12 + 25

MGPL12 + 25

10 [
@25

220

\a\zs

225

220 216

™~
ms\
\

012

212

Peso del carico m (kg)

0.5

20 30 31 50 100 101

Corsa (mm)

10

\ 25

220

2NN

Peso del carico m (kg)

J
il

216

012

0.5

20 30 31 50 100 101

Corsa (mm)

200 300

MGPL32 + 63

MGPL32 + 63

50

250, 63

TN

232, 40

250, 63

250, 63

Peso del carico m (kg)

032,40 032, 40

//

/

10 20 30 4050 51 100 101 200 300

Corsa (mm)

50

250, 63

Peso del carico m (kg)

SN

232, 40

w

/

232, 40

20 30 4050 51 100 101

Corsa (mm)

200 300

MGPL80, 100

MGPL80, 100

50

2100 2100

100 geg

280 \

1/
/7

280

Peso del carico m (kg)

10

10 20 29 30 49 50 100 200 300

Corsa (mm)

50

2100

2100

Peso del carico m (kg)

280 N

280

20 29 30 49 50 100

Corsa (mm)

200 300
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Serie MGP

Montaggio orizzontale RECURICHLTY

i ¢= 50mm V =400m/s

Ei] ¢= 100mm V =400m/s

MGPL12 + 25 MGPL12 + 2
5 5
225 025 025 N 925 025 N
@25 \
g N s ™
€ €
8 220 220 220 B 8 O 220 220 B
5 5 020 \
o] o]
© ©
8 (o]
2 216 216 216 3 216 016 216!
&y N &y N
212 212 212 212 012 212
0.5 0.5
10 20 30 3 50 100 101 200 300 10 20 30 3 50 100 101 200 300
Corsa (mm) Corsa (mm)
MGPL32 + 63 MGPL32 + 63
50 50
; 2
i 063 £ 963
o ~.950, 63 8
8 N 050 3 250
z _\nsoss\ 3 ~_ 250, 63
o o ™~
g 10 ~ \ g 10 N \
o 240 240 240 o
50, 63 240
———— g
240 I — |
232 232+ 232 232 232(—— 232
5 [ 5 [
10 20 30 4050 51 100 101 200 300 10 20 30 4050 51 100 101 200 300
Corsa (mm) Corsa (mm)
MGPL80, 100 MGPL80, 100
50 50
[ T~lg100 T N0
2100
T~
080 | [ T~L280 \\\\ 280
\xg '\9100\ % @
8 \ : =1 "\
o ke)
& 280 T 2100 \
$] 1$) EE———
o ©
o o
(7] (%]
& a
10 10 280
5 5
10 20 29 30 49 50 100 200 300 10 20 29 30 49 50 100 200 300
Corsa (mm) Corsa (mm)
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Cilindro compatto guidato Series MGP

Utilizzo dell'MGP con funzioni di arresto (stopper)

Diametri 12 +~ 25/MGPM12 + 25 (Guida su bronzine)

€ IS
E E MGPM12 + 25 (Guida su bronzine)
[Te) w —_—
; @
v ¢ v 100 CL
g — 7 -~ =
< < 925
S m |« m 50 MLG
Ol0)O0C0 00000 |_= & CNA
"m g 916 Dl
1S
L1 £ ~ CNG
o 512 T
£ 1 MNB
« Per selezionare un modello con una maggiore E —
dimensione e assicurarsi che il diametro scelto -i CNS
sia sufficientemente ampio. @ 5 L
T 4
=
A\ Precauzione CLS
Avvertenze d'uso
- 2 ~ CB
Nota 1) Usando il cilindro come stopper,
selezionare un modello con una corsa non 7
superiore a 30mm. 1 CV/MVG
Nota 2) Il modello MGPL (Ball Bushing) non puo 5 10 20 30 40 50 | ———
essere utilizzato come stopper. Velocita di traslazione: v (m/min) CXw
CXS
Diametri 832 +~ 100/MGPM32 -+ 100 (Guida su bronzine) CXT
MX
MGPM32 a 100 (Guida su bronzine) —
2000 MXU
L‘C’., m |_‘C>E,’ m 2100 MXH
810 O O [OeX’ O OO —
g g ‘ o0 1000 280 MXS
g | g |
< ‘ ‘ < ‘ = 263 v
= e g 500 MXQ
f,. 400 250 —
£ 300 MXF
7 4 g —
'S 500 240
* Per selezionare un modello con una maggiore g MXW
dimensione e assicurarsi che il diametro scelto £ 230 \ e
sia sufficientemente ampio. o
& 100 MXP
. = e —
A\Precauzione = s MG
Avvertenze d'uso
Nota 1) Usando il cilindro come stopper, 50
selezionare una corsa non superiore 40
a 50mm. 05 10 20 30 40 % | MGQ
Nota 2) Il modello MGPL (Ball Bushing) nhon vV T . .
: . elocita di traslazione: v (m/min) L
puo essere utilizzato come stopper. ——
MGG
MGC
MGF
MGZ
cYy
My
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Serie MGP

1. Resistente all'acqua

3. Serie per Camera sterile

Adatto per applicazioni in ambienti con sistemi di refrigerazione.
Compatibile in presenza di spruzzi d'acqua, come ad esempio nei
processi di elaborazione alimentare o in autolavaggi.

Applicabile in camera sterile. Ideale per l'industria dei semiconduttori
(LSI), dei cristalli liquidi (LCD), per l'industra alimentare, farmaceutica
e dei componenti elettronici.

Caratteristiche Caratteristiche
Serie applicabile MGPM Serie applicabile MGPL
Tipo di guida Guida su bronzine Tipo di guida Ball Bushing
Diametro (mm) 20, 25, 32, 40, 50, 63, 80, 100 Diametro (mm) 12 [ 16 [20 [ 25 [ 32 [ 40 [ 50 [ 63
Ammortizzo MGPMCIR Ammortizzo elastico Corsa (mm) 10 + 100 20 + 200 25+ 200
MGPMCIV Senza ammortizzo * Altre dimensioni corrispondono al modello standard base.
* Altre dimensioni corrispondono al modello standard
Codici di ordinazione Codici di ordinazione
MGPM |Diametro | Corsa |—Y7BAL MGPL [Diametro =~ Corsa |
lSensori allo stato solido con
LED bicolore resistenti all'acqua
Cilindro resistente all'acqua Camera sterile
R | Tenuta NBR (gomma nitrilica) 12 Mod. con attacco di scarico
V | Tenuta FKM (gomma fluorurata) 13 Mod. con attacco per vuoto
* Su richiesta sono disponibili componenti in acciaio inox.
Dimensioni Dimensioni
I (e M5 x 0.8
SN EH, W@W Scarico (Attacco per vuoto)
== t e [Fo°
5 f% — H—it
_u T T %.)/ 4'{} '?9; { €
R < $=C1= o
o b : :
N i A ey HH [
I e 5 9 —H
fodiivols
il L lea e
B +Corsa 5 j
A +Corsa 10
1.FB,|
3 A (mm) B +Corsa
iametro
(mm) corsa <50mm corsa >51mm BRRGEE A +Corsa
20 66 97.5 66 19 (mm)
25 67.5 99 67.5| 20 A
32 109 114 715]| 22 Diametro
40 109 114 78 22 (mm) corsa corsa >30mm corsa B FB
50 1175 129 83 23 <30mm +100mm >100mm
63 1175 129 88 23 12 56 68 — 55 18
80 121 148 102.5| 24 16 62 78 — 59 18
. AI1°°d, 141 . “;6” d1 2: 29 20 76 93 17 66 19
tre dimensioni corrisponaono al moadel o standard. 25 825 985 1175 66.5 19
2. Serie rame esente (mm)
(idonea per fabbricazione del tubo a raggi catodici) ot A
jametro
(mm) corsa corsa >50mm corsa B FB
Eliminata qualsiasi influenza di ioni di rame o ioni alogeni =50mm )| 100mm 7 [7=>100mm
sul tubo a raggi catodici. Parti in rame nichelate o 32 93 110 130 71.5 22
sostituite con altre in diverso materiale. 40 93 110 130 78 22
. 50 104 125 145 83 23
Caratteristiche 63 104 125 145 88 23

Serie applicabile
Tipo di scorrimento

MGPM MGPL
Guida su bronzine Ball Bushing
12,16, 20, 25, 32
40, 50, 63, 80, 100

Diametro (mm)

* Altre dimensioni e caratteristiche corrispondo al modello standard base.

Codici di ordinazione

m—MGP [Diametro = Corsa |

Tipo di scorrimento
M | Guida su bronzine
L | Ball Bushing

Rame esente

3.22-16
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Posizione di montaggio sensori

Cilindro compatto guidato Series MGP

Sensori
@% Sl gl
N, .
‘ 1@ &
@@.@. (- a =
I N
Corretta posizione di montaggio (mm) (mm)
Diametro (mm) | A B Diametro (mm) A B
12 1.5 3 40 95 | 95
16 45 4 50 75 | 115
20 4 8 63 10 14
25 45 8 80 13 18.5
32 5.5 7 100 175 | 235

Nota 1) La corsa minima per il montaggio dei sensori & di 10mm per due sensori, e di 5mm
per un sensore.

Per D-P5DW ¢ Non installabile su diametri < 032)

240 =+ 263

w0 =
Hs
280, 2100

16.5

Per corsa da 25mm

* Su modelli con diametro da 40 a 63, i

sensori vengono installati uno per lato.

oL
e
oA
oNG
e
oNs
s
B

CVMVG

CXW

Nota 2) Il sensore D-PSDW pud essere montato esclusivamente su modelli con diametro da (mm) CXS
40a 100. Diametro (mm) Hs Ht —
40 445 —
50 50 = CXT
63 57 —
80 60.7 84.4 MX
100 70.8 96.1
* La corsa minima per il montaggio dei MXU
sensori & di 10mm per due sensori, e di
5mm per un sensore. —
Montaggio sensori MXH

/\Precauzione
Utensili per montaggio sensori

« Per stringere la vite di montaggio sensori (compresa con il
sensore), utilizzare un cacciavite di precisione con un manico di
diametro 5/6mm.

Coppia di serraggio

« Applicare una coppia di serraggio di 0,05 + 0,1NOm. Essa si
ottiene, come norma, ruotando di 90° dopo il punto di prima
resistenza.

Cacciavite di precisione

Vite montaggio sensore (M2.5 x 4¢)
(compreso con sensore)
Sensori

Per D-P5DW

A\ Precauzione

Utensili per montaggio sensori

« Per stringere le brugole dei sensori, utilizzare una chiave

esagonale da2a 2.5.
Coppia di serraggio

« Serrare le viti M2.5 con una coppia di serraggio di 0.3 +
0.5Nm, e le viti M3 con una coppia di serraggio di 0.5 + 0.7

NOm.

Chiave esagonale 2

Brugola (M2.5 x 8l)

Chiave esagonale 2.5

Brugola (M3 x 16¢)

3.22-17
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Serie MGP

Costruzione
Serie MGPM Serie MGPL
MGPM12 = 25 MGPL12 = 25
8 902 @ @ () G4 19

@ k

212,216 corsa <50mm

BN
R

corsa <50mm

/7
\

220, 25 corsa >50mm

MGPM32 + 100

corsa >50mm

ﬁ%—%&} 220, 825 corsa > 30mm + 100mm
)

corsa <30mm

220, 25 corsa > 100mm

MGPL32 + 100

232 a @63 corsa >50mm + 100mm
280, 100 corsa >50mm + 200mm

if(
i
|
|

@ ©
i N R N2 :
e e ——3

232 a @63 corsa >100mm

|
i
|
|

corsa <50mm corsa <50mm 280, 2100 corsa >200mm
>050
Componenti Componenti
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
1 | Corpo Lega d'alluminio Anodizzato duro 12 | Paracolpi A Uretano
2 | Pistone Lega d'alluminio Cromato 13 | Paracolpi B Uretano
3 | stelo Acciaio inox 012 + @25 14 | Anello magnetico Gomma sintetica
Acciaio al carbonio | 832 + 100 | Cromatato duro 15 Tappo (M-5P) Ottone 212,016 Nichelato
4 | Collare Lega d'alluminio 212 + @40 |Anodizzato bianco Tappo esagonale Acciaio al carbonio |@20 a 100 | Nichelato
Lega d'alluminio pressofusa| @50 + @100 Rivestito 16 | Boccola di scorrimento Metallo rosa
5 | Bronzina di scorrimento Metallo rosa 250 + 2100 17 | Feltrino Feltro
. ) - 012 + 963 Cromato 18 | Alloggiamento Resina
6 | Testata posteriore Lega d'alluminio 280 = 2100 Rivestito 19 | Ball Bushing
7 | Stelo guida Acciaio al carbonio Cromatato duro 20 | Distanziale Lega d'alluminio
8 | Piastra Acciaio al carbonio Nichelato 21" | Guarnizione pistone NBR
9 | Vite montaggio piastrd Acciaio al carbonio Nichelato 22’ | Guarnizione stelo NBR
10 | Seeger Acciaio al carbonio per utensili Rivestimento di fosfato 23| Guarnizione A NBR
11 | Seeger Acciaio al carbonio per utensili Rivestimento di fosfato 24’ | Guarnizione B NBR
Parti di ricambio: Kit guarnizioni Parti di ricambio: Kit guarnizioni
Diametro Codici N. Contenuto Rl Codici Contenuto
(mm) (mm)
12 MGP12-PS 40 MGP40-PS
16 MGP16-PS 50 MGP50-PS . . .
20 MGP20-PS | kits contengono i componenti 63 MGPG3-PS I kits contengono i componenti
25 MGP25-PS 21, 22, 23, e 24 della tabella sopra. 80 MGP80-PS 21,22, 23, e 24 della tabella sopra.
32 MGP32-PS 100 MGP100-PS

* Il set guarnizioni comprende i componenti da 21 a 24 e pud essere ordinato
usando i codici di ordinazione del rispettivo diametro del tubo.
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212

= 0 25mepPm, mePL

Cilindro compatto guidato Series MGP

4-YY prof. YL
o XA Prof. 6

Dimensioni della scanalaturaa T

= ]
/] — 1 P
=t S
/ ] —_—
~
£ ; i i MLG
s 9 K2 | % —
= = x
N . 2a CNA
Y L
O |« | CNG
= = _ (mm) |77
oXA H7 3 . Diametro (mm)| a b c d e .
] 6 L 12 44 | 74 | 37 | 2 6.2 MNB
Parpcola):; della ) 16 4.4 7.4 3.7 2.5 6.7 r—
sezione Sezione XX 20 54 | 84 | 45 | 28 | 78 |CNS
we| 25 54 | 84 | 45 | 3 | 82 ———
2|, wa CcLS
Sezione XX —
4-MM prof. ML Lato inferiore CB
L z WA 4-NN t
B NN passante Sezione XX
4-gOA passante CV/ MVG
— / 4-g0B prof. controforo OL
\ £ / 1 CXw
£ T ] —
& A& / 5 ) —
=) A e R N | CXS
— T 3 — LF —
i S L
8 U = ] 8 CXT
5 5 M e
< :] ml < < 7v[\ l l P
I o —| X D | @ o M
0] > = &i A 1 =] ] MX
© © : P
L A ! MXU
%i - — —4@ — e —
& Y | A= ~ Y
L L LA ! [ Q ) MXH
GXAH7 Prof. 6 @XAH? Prof. 6
2-P PB GA 2-P MXS
(Tappo) J . K _PA +Corsa __|GB Q —
G FA|FB C +Corsa S MXQ
B +Corsa E Si veda l'appendice Corse intermedie a p.3.22-6 per
A +Corsa - corse diverse dallo standard. MXF
MGPM, MGPL Dimensioni comuni mm)
MXW
Ditmey® | Corsesiandard | g | ¢ |DA|FA|FB| G |GA|GB| H |HA| J | K| L| MM |ML| NN |oA[oB|oL| P |PAlPBlPW
12 [10,20,30,40,50,75,100 |42 |29 | 6| 8| 5 |26 |11 |75(58 |[M4 |13 |13 |18 M4 [10| M4 [43|8 |45 M5 |13 |8 [18 MXP
16 125, 150, 175,200,250 |46 |33 8| 8|5 (3011 |8 64 [M4 |15 | 15 | 22 M5 12 M5 438 4.5 M5 15 |10 |19 e —
20, 30, 40, 50, 75, 100
20 125,150, 175, 00 53 |37 |10 |10 | 6 [ 36 [105/85|83 |[M5]|18 | 18 | 24 M5 13 M5 56[95|5.5 1/8 125105 |25 MG
25 250, 300,350,400 |535(37.5/12 |10 | 6 |42 |[115|9 |93 [M5|21 |21 [30| Mé |15| M6 |[56|95|55| 1/8 [125[135|285 L
Diametro WA WB m
(mm) | @[RS| T|U|VAIVE " comm [ {Bm | 2 50mm | 2200mm [ oo | <oomm | ot | 250w | aoim [ oo | X |XA|XB| YV VL] 2
12 14 |48 |22 | 56 | 41 | 50 | 37 20 40 110 200 — 15 25 60 105 — 23| 3 |35 M5 10 5 MGQ
16 16 |54 |25 |62 |46 |56 | 38 | 24 44 | 110 | 200 — 17 27 60 105 — |24|3 |35 M5 |10]| 5
20 18 |70 |30 |81 |54 |72 |44 | 24 44 | 120 | 200 | 300 | 29 39 77 117 | 167 |28 | 3 |35 Ms |12 |17 N
25 26 |78 |38 |91 |64 | 82 | 50 24 44 120 200 300 29 39 77 117 167 |34 | 4 |45 M6 12 | 17 MGG
MGPM (Guida su bronzine)/Dimensioni A, DB,E (mm) MGPL (Ball Bushing)/Dimensioni A, DB, E mm
MGC
Diametro A DB E Diametro A DB E L
(mm) <somm | 0w, | >10mm <somm_| | >100mm (mm) <80mm | oonm | >100mm <3omm | ioonm | >100mm
12 42 60.5 85 8 0 18.5 43 12 43 55 85 6 1 13 43 MGF
16 46 64.5 95 10 0 18.5 49 16 49 65 95 8 3 19 49 S
MGPM (Guida su bronzine)/Dimensioni A,DB,E  (mm) MGPL (Ball Bushing)/Dimensioni A, DB, E (mm) MGZ
Diametro A DB E Diametro A DB E CY
(mm) <50mm | oagem | >200mm <50omm | o | 5200mm (mm) <3omm | iomm | >109mm | ~200mm <somm | >5omm | >100mm | - 200mm
20 53 84.5 122 12 0 31.5 69 20 63 80 104 122 10 10 27 51 69 —
25 53.5 85 122 16 0 31.5 68.5 25 69.5 85.5 104.5 122 13 16 32 51 68.5 MY
3.22-19
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Serie MGP

032

+ 063 mePM, MGPL

4-YY prof. YL
@ XAH7 prof. XL

Dimensioni della scanalaturaa T

B 1
— L -
— a +——— ®
—
& L
| ] : |
' . 1 f
& < c |d
§ —
3 v
: % | e
m
2
— — | (mm)
| Diametro (mm)| a b c d e
o XAH? L]
- XC _| 32 65 | 105 | 55 | 35 | 95
XL 40 65 | 105 ] 55 | 4 | 11
Particolare della WB Sezione XX 50 85 | 135 | 75 | 45 | 135
sezione XX - 63 11 17.8 | 10 7 18.5
Z_ | wA_|
Sezione XX
4-MM prof. ML Lato inferiore
IR . <l WA 4-gOA passante 4NN passante
4-gOB prof. controforo OL ‘Sezione XX
I % T‘E 1| 3 [ T
I‘7 - k/ ‘
a4y 18 7
] N,% g
< b
x T gi = = ) el X - -
Q
I I 2
@ N
o Fan y
2 = |
e T e e | e A
Aﬂ PB OXAH7 prof. XL GC L 2-P @XAM7 prof. XL
(Tappo)  l—m] GA GB
_ J P K | |t e _ Q
G PA +Corsa s
FA|FB| C +Corsa
B +Corsa E _|
- A +Corsa - Si veda l'appendice "Corse intermedie" a p.3.22-6 per corse
diverse dallo standard.
MGPM, MGPL Dimensioni comuni (mm)
Diametro
e C°'S‘(*nf:ﬁ;‘dard B|C [DA|FA|FB| G [GA|GB[GC| H |HA| J |K|L | MM |ML| NN |OA|OB|OL| P |PA |PB|PW|Q
32 505(37.5[16 [12 |10 [ 48 [125] 9 [125][112]m6 [24 |24 [34 | M8 [20| M8 [66]11]75] 158 | 7 [15 |34 [30
40 1225?'155?67155;0560 66 |44 |16 |12 |10 | 54 [14 |10 |14 [120|Me |27 |27 |40 | M8 |20 | M8 |66 11|75| 1/8 |13 |18 |38 |30
50 | 550 300, 350 400 |72 |44 [20 [16 [12 [64 |14 |11 [12 [148|m8 |32 [32 [46 | M0 [22 | mio |86|14]9 | 14 | 9 |215]47 40
63 77 |49 |20 [16 |12 [ 78 [165]135]165]162M10[ 39 |39 [58 [ mi0 [22 | mi0 [86]14] 9 | 14 [14 [28 |55 |50
Diametro | p | o | ¢ VA | VB A e X [XA|xB|xc|xL| vy |yL|z
(mm) v <25mm | g5mm | >igmm | >30mn | >a0omm | <esmm | PGmm, | >i00mm | >2%0mm | -a00mm
32 96 |44 [110]| 78 | 98] 63| 24 48 | 124 | 200 | 300 | 33 | 45 83 | 121 | 171 |42 | 4 [45] 3|6 | M8 |16 |21
40 104 |44 [118] 86 [106] 72| 24 48 | 124 [ 200 [ 300 | 34 | 46 | 84 | 122 | 172 [50| 4 [45] 3|6 | M8 |16 [22
50  [130 |60 |[146[110 [130] 92| 24 48 | 124 | 200 | 300 | 36 | 48 86 | 124 | 174 |66 | 5|6 |4 |8 | Mo |20 |24
63 [130 | 70 [158 124 [142]110] 28 52 | 128 | 200 | 300 | 38 50 | 88 | 124 | 174 |80 |5 |6 |4 |8 | mo [20 |24
MGPM (Guida su bronzine)/Dimensioni A,DB,E ~ (mm) MGPL (Ball Bushing)/Dimensioni A, DB, E (mm)
Diametro A DB E Diametro A DB E
(mm) | <somm | 28%%m | >200mm <somm | B30M | >200mm (mm) | somm | 23 [ 2109mm | So00mm <somm | Popm | >199mm | o00mm
32 97 102 140 |20| 375 | 425 | 805 32 81 98 118 | 140 [16] 215 | 385 | 585 | 80,5
40 97 102 140 [20] 3t 36 74 40 81 98 118 | 140 [16] 15 32 52 74
50 1065 | 118 161 |25| 345 | 46 89 50 93 114 134 | 161 |20 21 42 62 89
63 1065 | 118 161 |25 295 | 41 84 63 93 114 134 | 161 |20 16 37 57 84
3.22-20
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280, 9100mcrm, marL

Cilindro compatto guidato Series MGP

4-YY prof. YL
26" Prof. 10

Dimensioni della scanalaturaa T

O
:

I Wi e s I —
'
of 41— 4 MLG
= 8 Y [
> — - 1 { J CNA
—] x e —
[~ c |d|
© ' CNG
l —
g TR = MNB
067 5 — ml
- (mm) CNS
10 -
. Diametro (mm)| a b c d e —
Particolare della _WB| Sezione XX 80 133 | 203 | 12 8 225 CLS
sezione XX 100 15.3 | 23.3 | 185 | 10 | 30
_Z | WA | —
‘Sezione XX Lato inferiore —
4-MM prof. ML CV/MVG
L = z WA 4-gOA passante 4-NN passante CXW
g 4-gOB prof. controforo L
5 Sezione XX
5 — 7 CXS
P = = 70 CXT
oY & —
[ AT I ~ MX
S 1] L
< < f
x T n¢ = 2 = x| o [ I ] I 1 1§ MXU
S e —
=
T 1l
o
— ‘ MXH
L @ N7
m] _@ ! d 63 MXS
/11 3y o3 et ’\ D e} —
1 N MXQ
PB @617 Prof. 10 IGC| 2-3/8 2617 Prof. 10 —
(R | I
2-Rc3/8 o GA GE .9 . MXF
(Tappo) JB JA PA +Corsa _ S —
J e K, FA|FB C+Corsa MXW
- G - B +Corsa _|E L
- A +Corsa - Si veda l'appendice "Corse intermedie" a p.3.22-6 per MXP
corse diverse dallo standard. —
MGPM, MGPL Dimensioni comuni mm MG
Diametro
()| COoandard | g | ¢ |pa|FA|FB| G [GA|GB|GC| H [HA| J |JA[JB |K[L| MM |ML| NN |oA|oB|PA|PB|PW|Q | R m
80 1§§ $§6715%§0§60 96.5(56.5| 25 | 22 | 18 | 915| 19 [155[14.5|202|M12[455|38 | 7.5(46|54| M2 |25| M2 |10.6[17.5|14.5(255( 74 |52 [174
100 250,300, 350,400 [116 |66 |30 | 25 | 25 |1115| 23 [19 [18 [240|M14|55.5(45 [105|56|62| M14 |31 Mi4 [125|20 [17.5]32.5]| 89 |64 |210 MGQ
Diametro WA WB L
(mm) | S| T | Y VAIVE "onmm | 225 | 25500 | 2200mm | scoomm | 25 | Homm | 2500mm | Za0mm [oooomn | X | VY | YL| 2 MGG
80 75 [198 [156 [180(140| 28 52 128 200 300 42 54 92 128 178 [100| M12 24 | 28
100 90 |236 (188 210|166 | 48 72 148 220 320 35 47 85 121 171 |[124| M4 28 | 11 MGC
MGPM (Guida su bronzine)/Dimensioni A, DB, E mm) MGPL (Ball Bushing)/Dimensioni A, DB, E (mm) MGF
Diametro A DB E Diametro A DB E
(mm) <50mm :2586",.2"," >200mm <50mm :5’86",,’.",,. >200mm (mm) <25mm f%%%m :2586n"r1nm >200mm <25mm 52556',‘,.",‘,. 3385”,5.”,,. >200mm
80 115 142 193 30 18.5 45.5 96.5 80 109.5 130 160 193 |25 13 33.5 63.5 96.5 MGZ
100 137 162 203 36 21 46 87 100 121 147 180 203 30 5 31 64 87 —
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Cilindro compatto guidato:

con ammortizzo

Serie V1

neumatico

G

p

016, 020, 925, 932, 240, 050, 063, 280, 2100

Codici di ordinazione

Cilindro compatto
MGP

16

50

A_

273

Cilindro compatto guidato

Numero di sensori

- 2 pz.
. . . 1 pz.
Tipo di scorrimento S P
M Su bronzine . .
T Ball Bushing Tipo di sensore
- \ Senza sensore (cilindro con anello magnetico incorporato)[
* Scegliere il sensore idoneo dalla tabella sottostante.
Diametro ¢ . .
16 | 16mm 50 | 50mm ¢ Con ammortizzo pneumatico
20 | 20mm 63 | 63mm -
® Corsa cilindro (mm)
25 | 25mm 80 | 80mm
Vedere tabella corse standard a pag. 3.22-23
32 | 32mm 100 | 100mm
40 | 40mm ® Filettatura
*(220 + 2100)
— | Rc(PT)
*TF | G(PF)
Sensori applicabili
; ; Tensione di carico Tipo di sensore Lunghezza cavo (m) Nota 1) 3
Esecuzione | Funzione speciale |Connessione|  LED Uscita Direzione connessione elettrical (.5 3 5 Applicazioni iggg‘f:gﬁ
elettrica cc ca - - o L Z gl
Perpendicolare| I linea -) (L) 2
3 fili — | 5V — — Z76 o ° _ | Circuiti |
Si integrati
) i
Sensori — Grommet 12v | 100v — 773 o | o | o | — _ P5323
reed - Rele
2 fili 24V 100V PLC’
5V | < Circuiti
N — [ ] [ ] —
° 12V 280 integrati
3 fili
Y69A Y59A [ J [} o
(NPN) 5V Circuiti
3 fili 12v integrati
— (PNP) Y7PV Y7P [ J [ J (@] P.5.3-40|
2 fili 12v Y69B Y59B [} [ ] O —
3fili
; Y7NW [ ] [} O
Sensori _aIIo Indicazione Grommet si (NPN) oay | BV . M Circuiti | Rele,
stato solido| 4 giagnostica 3 fii 12V - ° ° o integrati | PLC b 5 3.4
(LED bicolore) (PNP) Y7PWV 7! 5.3-
Y7BWV | Y7BW [} [ ] (@)
12v
Resistente all'acqua -
(ﬂED bicolore()qu 2 fili — Y7BA — ) ) — P.5.3-63
Resistenza ai campi magnetici oz}
(LED bicolore) — — P5DW — [ ] [ ] P.5.3-64
Nota 1) Lunghezza cavi 0.5m Nil (Esempio) Y69B
3M e L Y69BL
5M e z Y69BZ

Nota 2) | sensori allo stato solido indicati con "O " si realizzano su richiesta.

Nota 3) Il modello D-P5DW non puo essere montato su @32 o meno.
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Codice del supporto per sensore D-P5DW

Dati tecnici

Cilindro compatto guidato

con ammortizzo pneumatico Series M GP

Diametro
(mm)

Supporto di
montaggio

Note

40, 50, 63,
80, 100

BMG1-040

Supporti per sensori
Brugola

(M2.5x 8¢) 2 pz.
Brugola

(M3 x 16¢) 2 pz.

Rondella elastica (misura nominale 3)

Funzione Doppio effetto
Fluido Aria
Pressione di prova 1.5MPa
Max. pressione d'esercizio 1.0MPa
Min. pressione d'esercizio 016 0.15MPa P
220 + @100 0.12MPa CL
Temperatura d'esercizio —10 + 60° C (senza congelamento) —
016 + 963 50 + 500mm/s
Velocita pistone MLG
280, 100 50 + 400mm/s —
Ammortizzo Ammortizzo pneumatico su entrambe le estremita (senza paracolpi) |[CNA
Lubrificazione Senza lubrificazione —
Tolleranza sulla corsa 5 mm CNG
Corse standard MNB
Diametro (mm) Corse standard (mm) CNS
16 25, 50, 75, 100 ——
20 - 63 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200 CLS
80, 100 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200 R
CB
Realizzazione corse intermedie 7CV/MVG
Metodo Le corse possono essere incrementate di 1mm cambiando il collare di un CXW
cilindro con corsa standard.
Codice Aggiungere -XC19 alla fine del codice standard. CXS
Corsa applicabile 216 26+99 —
(mm) 220 + 963 26 + 199
280, 2100 51+ 199 CXT
Codice MGPM20-35A-XC19
Esempio Installato un collare da 15mm su modello MGPM20-50A. MX
La dimensione C & di 112mm. L
Nota 1) Disponibili su richiesta corse intermedie (incrementi di 1mm) con corpo speciale. MXU
Forza teorica MXH
| OUTI (N) | INI(N) MXS
| [ ] | [ ] Ny
Diametro | Stelo [Direzione |Sup. pistone Pressione di esercizio (MPa) w
(mm) | (mm) [desercizi (MM?) | 02 | 0.3 | 0.4 | 0.5 | 0.6 | 0.7 | 0.8 | 0.9 | 1.0 MXE
16 8 ouT 201 40 60 80| 101| 121 141| 161 | 181 | 201
IN 151 30 45 60 76 91 106| 121 | 136 | 151 MXW
20 10 ouT 314 63 94| 126| 157| 188 | 220| 251 | 283 | 314
IN 236 47 71 94| 118| 142 165| 189 | 212 | 236 MXP
25 12 ouT 491 98| 147 | 196| 246| 295 | 344 | 393 | 442 | 491
IN 378 76| 113 | 151 189 | 227 | 265| 302 | 340 | 378 M G
32 16 ouT 804 161 | 241 | 322| 402| 482 | 563| 643 | 724 | 804
IN 603 | 121| 181| 241| 302| 362 | 422| 482| 543 | 603 m
40 16 ouT 1257 251 | 377 | 503| 629| 754 | 880 1006 | 1131 | 1257
IN 1056 211 | 317 | 422| 528| 634 | 739| 845 | 950 | 1056 M G Q
50 20 ouT 1963 393 | 589 | 785| 982| 1178 | 1374 | 1570 | 1767 | 1963
IN 1649 330 | 495| 660| 825| 990 | 1154 | 1319 | 1484 | 1649 MGG
63 20 ouT 3117 623 | 935 | 1247 | 1559 | 1870 | 2182 | 2494 | 2805 | 3117
IN 2803 561 | 841 | 1121 | 1402 | 1682 | 1962 | 2242 | 2523 | 2803 MGC
80 25 ouT 5027 1005 | 1508 | 2011 | 2514 | 3016 | 3519 | 4022 | 4524 | 5027
IN 4536 907 | 1361 | 1814 | 2268 | 2722 | 3175| 3629 | 4082 | 4536 MGF
100 30 ouT 7854 | 1571 | 2356 | 3142 | 3927 | 4712 | 5498 | 6283 | 7069 | 7854
IN 7147 1429 | 2144 | 2859 | 3574 | 4288 | 5003 | 5718 | 6432 | 7147 MG Z
Nota) Forza teorica del pistone (N) = Pressione (MPa) x Sez. pistone (mm?) [
3.22-23
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Serie MGP

Pesi

Guida su bronzine: MGPM16 = 100

Guida con cuscinetti a sfere: MGPL16 - 100

(kg) (kg)

Diametro | Modello Corse standard (mm) Diametro | pModello Corse standard (mm)

(mm) 25 | 50 75 | 100 | 125 | 150 | 175 | 200 (mm) 25 50 | 75 | 100 | 125 | 150 | 175 | 200
16 MGPM16 | 051 | 0.69| 0.78]| 091| — | — | — — 16 MGPL16 | 0.56 | 0.66 | 0.78 | 0.89| — — — | —
20 MGPM20 | 0.89 | 1.14 | 1.34| 1.54| 1.74| 1.94| 2.13| 2.33 20 MGPL20 |0.97 |(1.12|1.30| 1.50| 1.68| 1.85| 2.03| 2.20
25 MGPM25 | 1.23| 1.60| 1.87| 2.14| 241 | 2.68 | 2.95| 3.23 25 MGPL25 | 1.34 | 154 |1.78 | 2.05| 2.28| 2.51| 2.74| 2.97
32 MGPM32 | 1.98 | 2.51 | 2.77| 3.15| 3.53| 3.91 | 4.29| 4.68 32 MGPL32 | 1.81 | 234|257 | 2.94| 3.26| 3.58| 3.89| 4.21
40 MGPM40 | 2.34 | 2.91 | 3.21| 3.64| 4.06| 4.49| 4.92| 534 40 MGPL40 |2.15 | 2.73 | 3.01 | 3.42| 3.78| 4.14| 4.50| 4.86
50 MGPM50 | 3.92| 4.75| 5.29| 5.93| 6.57| 7.21| 7.85| 8.49 50 MGPL50 |3.65| 447|495 | 5.71| 6.14| 6.69| 7.24| 7.79
63 MGPM63 | 494 | 589 | 6.54| 7.29| 8.05| 8.81 | 9.56(10.32 63 MGPL63 | 4.66 | 5.60 | 6.20 | 7.07| 7.61| 8.28| 8.95| 9.61
80 MGPM80 — | 898 | 9.64|10.6 |11.5 |[125 |13.4 [14.3 80 MGPL80 — |8.88|9.63 (105 (11.3 |12.1 [129 [13.7
100 MGPM100| — [14.2 [151 [165 [17.8 [19.1 [20.5 |21.8 100 MGPL100| — [13.7 [149 [16.0 [17.2 |18.4 [19.6 |20.8

Momento ammissibile sulla piastra (Ammortizzo pneumatico) Precisione antirotazione

Momento: T (N-m)
/l\ +0
-0 B 9
\T/ -/
Per la precisione antirotazione 6 senza carico,
utilizzare come riferimento valori non superiori a
T (N-m) quelli mostrati in tabella.

Diametro Tipo di Corsa (mm) Diametro Precisione antirotazione 6
(mm) | scorrimento | 5 50 75 100 125 150 175 200 (mm) MGPM MGPL
16 MGPM 0.53 0.84 0.69 0.58 — — — — 16 +0.08 +0.10

MGPL 1.27 0.86 0.65 0.52 — — — — 20
20 MGPM | 099 | 223 | 1.88 | 163 | 144 | 128 | 116 | 1.06 25 +0.07 0.09
MGPL 2.66 1.94 1.52 1.57 1.34 1.17 1.03 0.93 32
MGPM 164 | 351 | 296 | 257 | 226 | 202 | 183 | 1.67 40 +0.06 +0.08
% MGPL 4.08 3.02 2.38 2.41 2.05 1.78 1.58 1.41 50
MGPM 6.35 6.64 5.69 497 4.42 3.98 3.61 3.31 63 +0.05 +0.06
& MGPL 5.95 5.89 5.11 6.99 6.34 5.79 5.33 4.93 80
MGPM | 700 | 732 | 627 | 548 | 487 | 438 | 398 | 365 100 +0.04 +0.05
= MGPL 6.55 6.49 5.62 7.70 6.98 6.38 5.87 5.43
MGPM 13.0 13.8 12.0 10.6 9.50 8.60 7.86 7.24
30 MGPL 9.17 11.2 9.8 12.8 11.6 10.7 9.80 9.10
63 MGPM 14.7 15.6 135 11.9 10.7 9.69 8.86 8.16
MGPL 10.2 12.5 11.0 14.3 13.0 11.9 11.0 10.2
MGPM — 26.0 229 20.5 18.6 17.0 15.6 145
8 MGPL — 25.2 22.7 20.6 18.9 17.3 16.0 14.8
MGPM — 41.9 37.5 33.8 30.9 28.4 26.2 24.4
Ly MGPL — 41.7 37.9 34.6 31.8 29.3 27.2 25.3
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Serie MGP (Con ammortizzo pneumatico)
Scelta del modello

Condizioni di scelta

Verticale Orizzontale
¢
" CL
em —
MLG
Direzione di montaggio
CNA
em —
CNG
MNB
Velocita massima CNS
(mm/s) 200 400 200 400 f
Graf. o
(Guida su bronzine) n’ H (344 E EE i iE —
Graf. CB
(Guida Ball Bushing) HaEl 108N 4| 19§20 2104 22|
CVIMVG
Esempio di scelta n.1 (Montaggio verticale) Esempio di scelta n.2 (Montaggio orizzontale) CXW
Condizioni di scelta Condizioni di scelta —
Montaggio: Verticale Montaggio: Orizzontale CXS
Tipo di scorrimento: (Guida a sfere) Tipo di scorrimento: Guida su bronzine L
Corsa: 75mm Distanza tra piastra e centro di gravita del carico: 40mm
Velocita massima =200mm/s Velocita massima =300mm/s CXT
Peso del carico: 7kg Peso del carico: 8kg
Distanza eccentrica: 70mm Corsa: 100mm MX
Sul graficoBd, trovare il punto di intersezione tra un carico da 7Kg Sul grafico trovare il punto di intersezione tra un carico da
e una distanza eccentrica di 70mm, basata sulle condizioni 8kg e una corsa di 100mm, basata sulle condizioni di montaggio MXU
di montaggio verticale, guida su sfere, corsa da 75mm e velocita orizzontale, guida su bronzine, distanza di 40mm tra piastra e
da 200mm/s. centro di gravita del carico e una velocita di 300mm/s.
Selezionato MGPL25-75. _Selezionato MGPM32-100A. MXH
H corsa: <75mm v = 200mm/s i ¢=50mm V = 400mm/s XS
20 50 2100 —| -
T —_—
280 — T
QSO,Q T MXQ
050, 63 I —— \\\ —
P 240 o4 \\\\\\\\ MXF
10025 N 032 232 I~ —
\C 10 MXW
N —
N\ 025
T SIS _ s ° MXP
'S = % 025 |20 (A~
i = < : o o ] MG
B e e R 8 =
Q Ky Q
= s \ o 016 ——
3 3
) 216 3
\ 1 MGQ
\ MGG
MGC
MGF
1 0.1 MGZ
10 50 100 200 10 20 25 26 50 100 200 | L—
Distanza eccentrica ¢ (mm) Corsa (mm) CY
My
3.22-25
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Serie MGP

Pressione di esercizio: 0.4MPa

Montaggio verticale [elCcEMRJeRHSy 0 oo Pressione di esercizio: >0.5MPa
MGPM16 -+ 100
H Corsa: 25mm V = 200mm/s A corsa: >25mm V = 200mm/s
300F ------1 ----]--] soo ______] L]
20012190 200755 e
________ el g NpRUR DD SRR I N
. N TN
580 N 280 N N
100 ======1 oo 100 ~
\‘\ \\
F 263 C - 263 NS
50 NER AN 50 AN
050 | | [ N 250 N
. 040 \\ \\\ . Ce40—— 1] ___________________\\
g [T TTTTITTITTTTIING 2
£ 232 N E 232 \
8 8 foceon-
§ [T e 5 N
3 100025 ~ g 10925
-g ______ N N [e] =
S N N
$ o =~ & o
1
St L. N S —— AR iy B i iy I
Co16 - N < [ 216 \\
N \
\\ -
1 . 1
0.5 0.5
10 50 100 200 10 50 100 200
Distanza eccentrica ¢ (mm) Distanza eccentrica ¢ (mm)
El Corsa: 25mm V = 400mm/s A Corsa: >25mm V = 400mm/s
300 300
200 2100 200 2100
L_@80_ _ _J____|.__ \\ 280 \\\
N
100 \\ N 100 \\
NS A -
[— 263 NN 063 .
50 SRS 50 NN
050 NN B N\
< 250 S,
NG \ N\
— AN N
2 240 ~ 2 240
€ N € ~
8 32 \ 8 \
& 9 5
o [$) 032
2 10 h z 10
© ©
o o
2 — 225 3
o o @25
5 5
— 220
\ 220
216 \ \\ 016
™ N
1 N 1
0.5 0.5
10 50 100 200 10 50 100 200
Distanza eccentrica ¢ (mm) Distanza eccentrica ¢ (mm)
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Montaggio verticale

Cilindro compatto guidato .
con ammortizzo pneumatico Series M GP

Pressione di esercizio: 0.4MPa
----- Pressione di esercizio: >0.5MPa

MGPL16 - 25
H corsa: <75mm V= 200mm/s [ corsa: >575mm v = 200mm/s
20 20
———————— CL
10— @25 N 10—225 NC I
2 N 5 N MLG
e [ el el sl ek W WA : INER. ONA
Q Q 220
2 5020 N 2 5 ™
§ pmec---d NN § pre==--d AN —
§ 016 ] \ % 216 \\ CNG
& N e N
L N [T
\ \ CNS
1 1
10 50 100 200 10 50 100 200 C LS
Distanza eccentrica ¢ (mm) Distanza eccentrica ¢ (mm) CB
MGPL32 - 63 CVmvG
Corsa: 25mm V = 200mm/s H corsa: >25mm V = 200mm/s CXW
100 —~--~--1 il b R [0]0]) s ST
=2 ™ :”_63_____________\__\ CXS
_ 50— C = CXT
—————— —==={= ===+ = N =)
< 1IN < —
E 240 ° 240 \ MX
Q o
s DR RS P e RN
8 N 8 MXU
3 232 \ T 232 \\
o o —_—
& & MXH
10 10
MXS
) ) MXQ
10 50 100 200 10 50 100 200 ——
Distanza eccentrica ¢ (mm) Distanza eccentrica ¢ (mm) MXF
MGPLS0, 100 MXW
Bl v = 200mm/s MXP
““““ MG
200 2100 \ L
. GP_
2100 2 ™ [
: MGQ
8 AN Q —
8 50 \\ MGG
3 ~N MGC
K L
MGF
MGZ
10 —
10 50 100 200 CY
Distanza eccentrica ¢ (mm) —
My
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Serie MGP
Montaggio verticale

MGPL16 + 25

Pressione di esercizio: 0.4MPa

¥ Corsa: <75mm V = 400mm/s

Corsa: >75mm V = 400mm/s

5 5
5 5
< <
€ 1S
o 225 o
Qo Qo
8 5
° S 225
[} [$)
© ©
(o] o
o0 (%]
jo) [0]
o o
020
220
216 216
1 1
10 50 100 200 10 50 100 200
Distanza eccentrica ¢ (mm) Distanza eccentrica ¢ (mm)
MGPL32 - 63
Pl Corsa: 25mm V = 400mm/s (K Corsa: >25mm V = 400mm/s
50 50
263 263
g 250 xa 250
€ €
8 10 240 3 10 240
8 8
© ©
© ST m ° 5
2 2 232
o o
1 1
10 50 100 200 10 50 100 200
Distanza eccentrica ¢ (mm) Distanza eccentrica ¢ (mm)

MGPL80, 100

@ v = 400mm/s

200
_@ 100 ——2100
1S
8 Y
s 80
§ 50—
3
2 N
[0
o
10
10 50 100 200
Distanza eccentrica ¢ (mm)

3.22-28




CCilindro compatto guidato .
con ammortizzo pneumatico Series M GP

Montaggio orizzontale

MGPM16 - 100
(B ¢=50mm V =200mm/s 8 ¢=100mm V = 200mm/s
50 [2100 ] 50 \
% \\\\\ \&0(‘3
050, 63 ~{_| - ~
50, 63 \\\\ T T ~ T CL
[032,40] RSN N —1-050, 63 <
032, 40 T \ 050, 63 \'\\\\\\ —
— Y | e MLG
10 £25 10 232, 40 — T e
—1 @
220 ] | — CNA
™~ ~1 220 ™~ N —
™ ~
E 5 N E 5 N CNG
E 925 ———0| F N E N ———
3 020 —| ™~ 8 025 016 7M NB
§ N § 1|
$ 16 ——| 3 i — ™ CNS
[e] o —
3 3
ey ey 016 CLS
CB
CVIMVG
CXw
CXS
0.1 0.1 '
10 20 25 26 50 100 200 10 20 25 26 50 100 200 CXT
Corsa (mm) Corsa (mm) MX
¢ =50mm V = 400mm/s i ¢ =100mm V = 400mm/s MXU
50 Fi00 ] 50 [ —
1080 | \\\\\ \ﬂé MXH
050, 63 —~ - -
250,63 -y LBO‘\ gy
050,63 || 1 \\\ ] ~ | [ MXS
040 = =050, 63 o VA
—— ™~ —— —
. 1 050, 63 ~—_|
232 7 | 932 T 2 N MXQ
032, 40 L
10 N 10 — 2% MXE
N
925 925 N/
_ 5 _ 5 MXW
g 025 —— | 820 g 220
e e MXP
8 920 ——| | 216 8 16 —
= ~\\ = 925 \g\\
E - : - MG
o] 020 ——— N
° 216 —— ° —
o o
8 a I
o ey 016
MGQ
MGG
MGC
MGF
0.1 0.1 MGZ
10 20 25 26 50 100 200 10 20 25 26 50 100 200 | L——
Corsa (mm) Corsa (mm) CY

My
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Serie MGP

Montaggio orizzontale
iE ¢=50mm V =200m/s

EY ¢=100mm V =200m/s

MGPL16 + 25 MGPL16 + 25
10 225 10
925
220
N 025 T—— N
020 N \ ~—_ 5N
5 5 N 5 ° 220 l
2 \ < T 220/ \
1S 1S
T N |3 i
] 5]
o o N
K] K} \
° S 1
2 \\ \ o 216 \
R 016\\ b \
\\ \
216
1 1
20 50 75 76 100 200 20 50 75 76 100 200
Corsa (mm) Corsa (mm)
MGPL32 + 63 MGPL32 + 63
30 30
50, €3
20 250, 63 — 20 <
5 T feaz @ 2 gso,e\
S £ T \\L
—
— 50, 63 —
§ 1250, 63| [ an 40\\\ § T 232, 40
8 —_— —~—— g :
o 232, 40 5}
© kel —
o 10 @ 10 250,631 [032, 40
8 3 2> 1|
032, 40
5 5
20 25 26 50 75 76 100 200 20 25 26 50 75 76 100 200
Corsa (mm) Corsa (mm)
MGPL80, 100 MGPL80, 100
50 50
—
40 2100 —~1 ] 40
9100 | —T——|__|
30 80 30
(] \\\
o 53 W\\\\
£ 20 E 20
Q Q
Q8 Qo
IS 5]
o o
°© ©
o ©
o o
w0 (%]
3 &
& 10 10
5 5
20 50 100 200 20 50 100 200
Corsa (mm) Corsa (mm)

3.22-30



Montaggio orizzontale BEEUECEULE)

Al ¢=50mm V =400m/s

Cilindro compatto guidato
con ammortizzo pneumatico

PA ¢ =100mm V =400m/s

Series MGP

MGPL16 + 25 MGPL16 + 25
10 10
025 925 | N\ 025 ] CL
\ — o 25\
~ 5 —~ 5
€ S
g 020 i ~N 3 220 T [o20 \ CNA
T 216 o ~_| CNG
-g \\ N -g 018 \ ——
8 N MNB
\\ N —
™ CNS
: 1 CLS
20 50 75 76 100 200 20 50 75 76 100 200 CB
Corsa (mm) Corsa (mm) —
CVINVG
MGPL32 + 63 MGPL32 + 63
30 30 CXW
CXS
20 50, 63 ] (050, 63 20 e
§ \\\ N = CXT
= = 50, 63 —
£ £ — 20
g ey \ 3 050, 63 — | MX
g m 232, 40 | | 232,40 g 932, 40 MXU
° © oo r—— |
2 10 o 10 1250, 63{ {232, 40 1 —
¢ g ] = MXH
I
232, 40 —
MXS
MXQ
5 5
20 25 26 50 75 76 100 200 20 25 26 50 75 76 100 200 MXF
Corsa (mm) Corsa (mm) —
MXW
MGPL80, 100 MGPL80, 100
50 50
— MXP
40 2100 ~1 ] 40
30 280 ~—_| 30
g g 080 [ T——o_ | m
E E —
20 20
8 8 MGQ
: 5 haball
g z MGG
% 2 —
jo]
* 10 T MGC
MGF
5 5 MGZ
20 50 100 200 20 50 100 200
CcYy
Corsa (mm) Corsa (mm)
My
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Serie MGP

Utilizzo dell'MGP con funzioni d'arresto

Diametri 216 +~ 25/MGPM16 + 25 (Guida su bronzine)

MGPM16 a 25 (Guida su bronzine)

IS IS
£ £
3 ] 100
g g
< V o (V) 225
[} - Q -—
Q. Q.
< < 50
N m N m 40 220
i
OO0 [OO0O00 |g% o16
S35
y— £ 20
1] 5
c
g
s 10
[e]
IS
* In caso di applicazione con L a 50mm, selezionare = 5
un diametro superiore. %
9] 4
«
=
/\ Precauzione )
Avvertenze d'uso
Nota 1) Usando il cilindro come stopper,
selezionare un modello con una corsa non 1
superiore 5 10 20 30 40 50
a2smm. Velocita di traslazione: v (m/min)

Nota 2) Il modello MGPL (Ball Bushing) non puo
essere utilizzato con funzionamento di
arresto.

Diametri 32 + 100/MGPM32 - 100 (Guida su bronzine)

MGPM32 -+ 100 (Guida su bronzine)

E - E - 2000
2 m 3 m 2100
S 8 ™
< < N
< < ‘ 263
‘ =< 500
: E 400 250
\ € 300
7 7 z g
o . 3 200 040
* In caso di applicazione con L a 50mm, selezionare £ \
un diametro superiore. _5 232 \
& 100
/A\Precauzione = N
Avvertenze d'uso AN
Nota 1) Usando il cilindro come stopper, 50
selezionare un modello con una corsa non 40
superiore 30
a 50mm. 5 10 20 30 40 50
Nota 2) Il modello MGPL (Ball Bushing) non Velocita di traslazione: v (m/min)

puo essere utilizzato con
funzionamento di arresto.
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Cilindro compatto guidato
con ammortizzo pneumatico

Serie Rame esente (idonea per fabbricazione del tubo a raggi catodici)

Series MGP

Elimintata qualsiasi influenza di ioni di rame o ioni alogeni sul tubo a raggi catodici. Parti in rame nichelate o sostituite

con altre in diverso materiale.

Codice d'ordinazione

Caratteristiche
Serie applicabile MGPM MGPL
Tipo di scorrimento Guida su bronzine Ball Bushing
) 16, 20, 25, 32, 40,
Diametro (mm) 50, 63, 80, 100

* Altre dimensioni e caratteristiche non riportate sopra corrispondono allo standard.

m— MGP [M][Diametro}—{ Corsa |

Tipo di scorrimento

Guida su bronzine

L

Ball Bushing

Rame esente

Sensori/Posizione corretta per rilevamento di fine corsa

Con ammortizzo

pneumatico

Sensore

— a a
0
T T

Posizione di montaggio corretta (mm) (mm)
Diametro (mm) A B Diametro (mm) A B
16 175 | 155 40 26 18
20 26 11 50 275 | 165
25 23 14.5 63 28 21
32 16 215 80 25 315
100 285 | 375

Nota 1) La corsa minima per il montaggio di due sensori & >10mm e per un sensore & >5mm.

Montaggio sensori

Per D-P5DW (* Non installabile su modelli < 232)

240 + g63

Hs
280, 100

16.5

Per corsa 25mm
* Per diametri da 40+63 viene installato un

sensore per lato.

(mm)
Diametro (mm) Hs Ht
40 44.5 —
50 50 =
63 57 —
80 60.7 | 844
100 70.8 | 96.1

>5mm.

* La corsa minima per il montaggio di due
sensori € 210mm e per un sensore €

oL
e
oA
oNG
e
oNs
s
B

UG
cxw
o
or
X
U
WXH
s
wxa
WX
W
e
VG

A\ Precauzione

Utensili per montaggio sensori

« Per stringere la vite di montaggio sensori
(compresa con il sensore), utilizzare un
cacciavite di precisione con un manico di
diametro 5/6mm.

Coppia di serraggio

* Applicare un sensore in presenza di
bloccaggio finale, inserirlo dalla testata
anteriore in caso di bloccaggio posteriore
e dalla testata anteriore in caso di
bloccaggio anteriore

Cacciavite di precisione
a testa piatta

Per D-P5DW

/A Precauzione

Vite di montaggio sensore (M2.5 x 4¢) Utensili per montaggio sensori

Chiave esagonale 2

(compreso nel sensore)
Sensore

« Per stringere le brugole dei
sensori, utilizzare una chiave
esagonale da2 0 2,5.

Coppia di serraggio

Brugola (M2.5 x 8¢)

coppia di serraggio di

0,3+0,5Nm, e le viti M3 con
una coppia di serraggio di

0,5+0,7Nm.

« Serrare le viti M2,5 con una

Chiave esagonale 2.5

Brugola (M3 x 16¢)

Sensore

3.22-33
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Serie MGP

Costruzione (Con ammortizzo pneumatico)

Serie MGPM Serie MGPL
MGPM16 a 25 MGPL16 = 25
A — @ @

gl ===l
A=

020, 925: corsa <75mm

N ——

©216: corsa 25mm

;U;H
I ——_

©16: corsa 250mm

/.

N

@\
F o =

=

i

L
[ —

020, 925: corsa 250mm

corsa 25mm

@

fin
11 e
I

020, 925: corsa 2100mm

@© @

Vista trasversale della
valvola per I'ammortizzo

MGPM32 - 100
L
’ r—

 (2) corsa=50mm

o o ®

MGPL32 - 100

11 1

- EgHﬂ
£ i{
232 + 263: corse 50, 75mm
280, 100: corsa >50mm

J

&
&
P

N7

- corsa 25mm E == ﬂ
corsa 25mm
===
232 + ©63: corsa 2100mm
Vista trasversale della
valvola per I'ammortizzo
Componenti Componenti
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
1 |Corpo Lega d'alluminio Anodizzato duro 18 | Distanziale Lega d'alluminio
2 |Pistone Lega d'alluminio Cromato 19 | Anello di tenuta Resina
3 |stelo Acciaio inox 016 + 925 20 | Valvola ammortizzo Acciaio
Acciaio al carbonio |232 + 2100 | Cromatato duro 21 | Guarnizione NBR
4 |collare Lega dialluminio 216 + 863 |Anodizzato bianco 22* Seeger Acciaio al carbonio per utensili Tranne 016
280, 2100 Rivestito 23" | Guarnizione pistone NBR
5 | Bronzina di scorrimento Metallo rosa 24’ | Guarnizione stelo NBR
6 |Testata posteriore Lega dialluminio 216 + @25 |Anodizzato bianco 25i Guarnizior.1e ammortizzo Uretano
232 + 2100 Rivestito 26" | Guarnizione A NBR
7 |Stelo guida Acciaio al carbonio Cromatato duro 27" | Guarnizione B NBR
8 |Piastra Acciaio al carbonio Nichelato 28" | Guarnizione C NBR
9 |Vite montaggio piastra| Acciaio al carbonio Nichelato
10 |Seeger Acciaio al carbonio per utensil Fosfatato
11 |Seeger Acciaio al carbonio per utensili Fosfatato Parti di ricambio: Kit guarnizioni
12 ﬁzsgz r(nNT gsr::e;tlco Gomrgatltslnn;etlca 216 Nichelato D'?nT,%t)ro Codice kit  |Contenuto Dl?nT;t)ro Codice kit |Contenuto
13 Tappo esagonale Acciaio al carbonio | 220 + 2100 Nichelato 16 MGP16-A-PS | kit 50 MGP50-A-PS | kit g
14 |Boccola di scorimento]  Metallo rosa 20 |MGP20-APS|comprende| 63 | MGPE3-APS | i
15 |Feltrino Feltro 25 MGP25-A-PS |componenti 80 MGP80-A-PS | componenti
16 |Alloggiamento Resina 32 MGP32-A-PS | 5357 33 | 100 | MGP100-A-PS | 26,27,28
17 |Ball Bushing 40 MGP40-A-PS |della tabella
* || set guarnizioni comprende i componenti da 23 a 28 e pud essere ordinato
usando i codici di ordinazione del rispettivo diametro del tubo.
3.22-34
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Cilindro compatto guidato
con ammortizzo pneumatico

61 6 a Q25/ MGPM, MGPL (Con ammortizzo pneumatico)

Series MGP

Dimensioni della scanalaturaa T

4-YY prof. YL lij—\J
‘7 — e
H7
oXAH? Prof. 6 al - — CL
~
L ] / / — MLG
S | 77 1 c |d —
I,
. s¥e—, CNA
x [ 2 e
x %) )
H . - wm |CNG
7 —
oXA 6 — — Diametro (mm) | a b c d e
Particolare dell T 1 - 16 44 | 74 | 37 | 25 | 67 MNB
articolare defla - 20 54 | 84 | 45 | 28 | 78 ———
sezione XX
sezione XX,/| w 25 54 | 84 | 45 | 3 | 82 |CNS
Z | WA CLS
4-MM prof. ML CB
2-valvole per ammortizzo
(piano chiave CV)
. Ll
Sezione XX s / 4-gOA passante 4-NN passante Sezione XX CVIMNVG
L s r4 WA /4-20B prof. controforo OL
L\ 5 — v, A CXw
G O = || S —
ES & y; 2 [&u/c/ — L V{a CXS
' = ;RE—H
& R _ 3 AV*ﬂ y \767 e —
S i f N
<| K o <« R : 1 x| o Hlelx] Jd oAy CXT
o] > > 5] | | = S [l —
S & O 5~ MX
Sl SN {}
bR L Y i o T MXU
PB @XAH7 Prof. 6 GA N2-P. @XAH7 Prof. 6 MXH
2-P Q
J K PA + Corsa GB s —
(tappo) FA |8 C + Corsa MXS
G B + Corsa E
A + Corsa MXQ
Nota 1) Per corse intermedie, si veda relativa appendice a p.3.22-23 MXF
Nota 2) Per regolare la valvola d'ammortizzo 16, utilizzare un cacciavite di precisione a testa piatta. ———
MGPM, MGPL Dimensioni comuni (mm) ——
Do C°'S?n§tn"§;‘dard B|c|cvioa|ralFe| G |ca|eB| H |HA|J [k |L| mm [m| NN [oaloB|oL| P |palpe|pw|a |MXP
16 25,50,75,100 |71 |58 |— | 8 | 8 |5 [30 |11 |8 |64 |M4|15 |15 |22 |[M5x08|12| M5 |43(8 |45 M5 |40 |10 [19 |16 MG
20 25,50,75,100, |78 |62 [1.5/10 [10 | 6 |36 [10.5/8.5 |83 |[M5 |18 [18 |24 |[M5x08|13 | M5 |56 |95|55| 1/8 [37.5(10.5[25 |18
25 [125,150,175,200|785|625|1.5[12 |10 | 6 |42 [115]9 |93 [M5|21 |21 |30 [M6x1.0|/15| M6 |56)9.5|55| 1/8 |375(135|285]|26
Diametro | Corse standard WA wB
(mm) (mm) RIS |T|YIVAIVBI™g5mm [100+175mm [200mm| <75mm [100a175mmjeoomm| X | XA | XB | ¥Y¥Y | vL | Zz ———
16 25,50,75,100 |54 | 25|62 |46 |56 |38 | 44 110 — 27 60 — | 24| 3 |35 M5 10 5 (MGQ
20 25,50,75,100, |70 | 30|81 |54 |72 [44 | 44 120 200 39 77 117 | 28 | 3 | 35 M6 12 | 17 ———
25 |125,150,175,200|78 | 38| 91 | 64 |82 |50 | 44 120 200 39 77 117 | 34 | 4 | 45 M6 12 | 17 MGG
MGPM (Guida su bronzine)/Dimensioni A,DB,E (mm) MGPL (Ball Bushing)/Dimensioni A, DB, E (mm) —
Diametro A DB E Diametro A DB E MGC
(mm) | 25mm|50mm| >75mm 25mm|50mm| >75mm (mm)  [25mmb0, 75mm 00mm] >125mm 25mm |50, 75mm|100mm | >125mm —
16 71 |895| 71 10 | 0o |185] 0 16 80 |71 [7 — 8 0 0| — MGF
20 78 |86.5| 845 |12 | 0 | 85| 65 20 95 |80 [99 | 104 |10 |17 | 2 | 21 26 —
25 78.5|87 | 85 16 | 0 | 85| 65 25 1005|855 [99.5]| 1045 |13 |22 | 7 [ 26 | 26 MGZ
~ 3.22-35
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Serie MGP

632 a 663/MGPM, MGPL (Con ammortizzo pneumatico)

4-YY prof.

YL

Dimensioni della scanalaturaa T

@XAH7 prof. XL

: ]
T '
N ] T
: - - al 4w
m% n
x ~ %ﬁ
——
XAH? Xc 8 ~%f————— 3 c.|d
X O 7 e
Particolare della = (mm)
sezione XX L] Diametro (mm) | a b c d e
Sezione XX 32 6.5 105 | 5.5 3.5 9.5
=222 we 40 65 | 105 | 55 | 4 [ 11
50 8.5 135 | 7.5 4.5 13.5
z WA 63 11 |78 10 [ 7 [185
4-MM prof. ML 2-valvole per ammortizzo
Sezione XX (piano chiave CV)
— 4-gOA passante 4-NN passante
Y 4-g0B prof. controforo OL
L é 4 WA Sezione XX
Q \ 3
— Bre = 1
Per 240 l ) T ; N f
IR | 4. Jo [ ]
g i
5 < 5 7
x
x 1 Qg QT x| D Fl=
S LT i =
K BRE; ey S
A 8] D
& 5
‘ =i 3 AP O
X H7
@XAH7 prof. XL GC GB N2-P_ oXAH7 prof. XL
o.p PB GA Q
(tappo) J K PA Corsa S
G FAFB C +Corsa
B +Corsa E
A +Corsa Per corse intermedie, si veda relativa appendice a
p.3.22-23
MGPM, MGPL Dimensioni comuni (mm)
Di?r’r?rf]‘)ro Cms?;ﬁ')‘dard B|C|CV|DA|FA|FB| G |GA|GB|GC| H|HA| J | K| L| MM |ML| NN [0A|OB|OL| P |PA|PB|PW| Q
32 25. 5075 845(625|1.5|16 |12 | 10 | 48 [125| 9 |125(112| M6 |24 | 24 | 34 M8 20 M8 6.6|11 |75| 1/8 32 (15 |34 | 30
40 10'0 1'25' 91 (69 |1.5|16 |12 | 10 | 54 |14 |10 |14 [120| M6 | 27 | 27 | 40 M8 20 M8 66|11 75| 1/8 38 |18 | 38 | 30
50 150 1’75 éOO 97 |69 |25|20 |16 |12 |64 |14 |11 |12 [148| M8 |32 | 32 | 46 MI0 | 22 M0 |86]14 |9 1/4 34 [215] 47 | 40
63 102 |74 |2.5]|20 |16 | 12 | 78 |16.5[135]16.5]|162 |[M10| 39 | 39 | 58 MI0 | 22 MIO |86]|14 |9 1/4 39 [28 |55 | 50
Diametro | Corse standard WA wB
(mm) (mm) R| S| T|U|VAIVBps 50 75mmi00+ 175mm 200mm | 25,50, 75mm 100+ 175mm 200mm | X |XA|XB|XC|XL| ¥¥ [¥YL)Z
32 96 | 44 (110 | 78 | 98 | 63 48 124 200 45 83 121 42 | 4 |45 3 6 M8 16 | 21
40 21560501'2755' 104 | 44 (118 | 86 |106 | 72 48 124 200 46 84 122 50| 4 |45 3 6 M8 16 | 22
50 | 150,175 200 |130 | 60 [146 [110 [130 [ 92| 48 124 | 200 48 86 124|665 |6 |48 MO [20]24
63 130 | 70 (158 (124 |142 | 110 52 128 200 50 88 124 80| 5 |6 4 8 M10 20 | 24
MGPM (Guida su bronzine)Dimensioni A, DB,E (mm) MGPL (Ball Bushing)/Dimensioni A, DB, E (mm)
Diametro A DB E Diametro A o E
(mm)  |25mm|50mm| >75mm R5mm |50mm| >75mm (mm)  |25mm|50mm|75mm{100mm| >125mm R5mm |50mm|75mm{00mm| >125mm
32 97 |127 102 20 |[12.5 | 425 17.5 32 84.5 | 123 98 |115.5 118 16 0 38.5 |13.5 | 31 33.5
40 97 |127 102 20| 6 36 11 40 91 123 98 |115.5 118 16 0 32 7 24.5 27
50 106.5 | 131.5 118 25| 95 [ 345 21 50 97 [127.5] 114 |159 134 20 0 30.5 |17 62 37
63 106.5 | 131.5 118 25| 45 | 295 16 63 102 [127.5] 114 |159 134 20 0 25.5 [12 57 32
3.22-36
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Cilindro compatto guidato
con ammortizzo pneumatico

@80, Q1 OOIMGPM, MGPL (Con ammortizzo pneumatico)

Series MGP

4-YY prof. YL
26H7 Prof. 10

Dimensioni della scanalaturaa T

O

[ aQ ——— ®
k.
3 & £o— | CL
S N c |d —
4 x = MLG
x e -
o6H7 5
; e cNA
- ' |ICNG
Particolare della — Diametro (mm) | a b c d e L
sezione XX 80 13.3 | 20.3 | 12 8 22.5
wB 100 153 | 23.3 | 135 | 10 30 M N B
Sezione XX, L
Z|. WA CNS
2-valvole per ammortizzo CLS
(Piano chiave 4)
A-MM orof. ML 4-00A passante CB
W prol. = 4-gOB prof. controforo —
Sezione XX g 4-NN passante
—_— L s Z WA Sezione XX CWMVG
5]
\| 3 | CXW
@§3§1= e
T A@W<¥ ) CXS
i 2 o : oxr
H it 7 Ao 3
x
, SE - x| 2 —
A ; g MX
1 (=] (. o
(DS SSF S TGN MXU
4 ‘ —
GC 2-3/8 H7
@67 Prof. 10 B @67 Prof. 10 MXH
2-Rc 3/8 Ld aa 2 a AT
tappo
(tappo) 10 PA +Corsa s MXS
JB JA FAFB C +Corsa * "
J K B +Corsa E
G A +Corsa MXQ
Per corse intermedie, si veda relativa appendice MXF
ap.3.22-23 e
MGPM, MGPL Dimensioni comuni (mm) ——
Diameto | Coseom®®? |8 | c |pa|Fa|FB| G [GA|GB|GC|H |HA| J |JA{JB | K| L| MM |ML| NN [OA|OB|PA|PB/PW MXP
80 50, 75,100, 125, [121.5/815[25 | 22 | 18 | 915| 19 |155(14.5|202 | M12|45.5| 38| 7.5 |46 | 54 M12 25 M12 10.6 |17.5|39.5| 25.5| 74 MG
100 150,175,200 (141 |91 30 | 25 | 25 |[1115| 283 |19 [18 |240 | M14|55.5| 45|10.5 | 56 | 62 M14 31 M14 125|120 |42.5]325|89
Diametro | Corse standard WA wB
(mm) (mm) QR | S|T | U VA VB 75mmlioo-175mm] 200mm |50, 75mm[i00- 175mm] 200mm | X | YY | YL| 2
80 50, 75, 100, 125, 52 [174 | 75 |198 [156 | 180 | 140 52 128 200 54 92 128 100 M12 24 | 28
100 150, 175, 200 64 (210 | 90 [236 (188 | 210 | 166 72 148 220 47 85 121 124 M14 28 | 11 MGQ
MGPM (guida su bronzine)/Dimensioni A,DB,E (mm) MGPL (Ball Bushing)/Dimensioni A, DB,E (mm) MGG
. A BB E Diametro A DB E Aa~~
(mm) | 50mm | >75mm 50mm | >75mm (mm) | 50mm | >75mm 50mm | >75mm MGC
80 167 142 30 45.5 20.5 80 168.5 160 25 | 47 38.5 —
100 187 162 36 46 21 100 178.5 180 30| 37.5 39 MGF
3.22-37
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Cilindro compatto guidato: con End Lock

Serie MGP

020, 925, 932, 940, 950, 963, 280, 2100

Codici di ordinazione CL
Cilindro com —
oot MGP M| 32| H100—H| N—Z73 CNA
guli
Cilindro compatto guidato l l Numero di sensori CNG
= 2 pz. E—
Tipo di scorrimento S 1pz. MNB
M Su bronzi . .
3 B:“ ézzmz Tipo di sensore CNS
\ - \ Senza sensore (cllindro con anello magnetico incorporato)]
* Scegliere il sensore idoneo dalla tabella sottostante. C LS
Diametro e
20 | 20mm T CB
25 | 25mm o erllaSCIona;ualﬁ |
32 | 32mm on bloccabile
20 aomm L Bloccabile CVINVG
50 | 50mm
63 | 63mm ® Posizione di bloccaggio CXwW
80 | 80mm H Bloccaggio posteriore —
100 | 100mm R Montaggio anteriore CXS
Filettatura @ -
i ® Corsa cilindro (mm) CXT
—L Vedere tabella corse standard a pag.5.22-40 ——
TF | G(PF) MX
Sensori applicabili 7MXH
i ) Tensione di carico Tipo di sensore Lunghezza cavo (m) Nota 1) 3
Esecuzione | Funzione speciale Conlnisgone LED Uscita cc ca Direzione connessione elettical ¢ 5 3 5 Applicazioni gggggﬁz
eletirica Perpendicolare| Inlinea | (Nil) | (L) (4] MXS
- Circuiti
. 3fili — 5V — = Z76 [ ] [ integrati — MXQ
) i
Sensor reed — Grommet 12v | 1oov — z73 o | o o | — P.5.3-23) [
sensore - Relé
2 fili 24V PLC, MXF
No 5v | <100V _ 780 ° ° _ Circuiti —
12V integrati MXW
3fili
Y69A Y59A ® (] O R
(NPN) 5V Circuiti W
3 fili 12v integrati
- (PNP) Y7PV Y7P [ [ @] P.5.3-40 I
2 i 12v YeoB | YSoB | @ | @ | O | — MG
3fili
5 Y7NWV | Y7NW [ J [} O
Sensori Indicazione di | Grommet | i (NPN) | opy | BV _ Circuiti | Rele, m
allo. diagnostica 3l 12v viewv | yiew | o | @ | o M9 PLC boasal [namm
stato solido | (LED bicolore (PNP) > MGQ
) e
Y7BWV | Y7BW [ ] [ ) O
12v MGG
Resistente all'acqua - —
(LED bicolore) 2 fili — Y7BA — [ ] @) — P.5.3-63 MGC
Resistenza ai campi magnetici P5Dh<;)\;a 3) ° ° b 5.3-64
(LED bicolore) - - - el
Nota 1) Lunghezza cavi 0.5m — (Esempio)  Y69B MGF
3m ......... L Y69BL
1 p— z Y69BZ MGZ
Nota 2) | sensori allo stato solido indicati con "O" si realizzano su richiesta. —
Nota 3) Il modello D-P5DW non pud essere montato su 232 o meno. CY
3.22-39
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Serie MGP

Codice del supporto per sensore D-P5DW

Dati tecnici

Funzione Doppio effetto
Fluido Aria
Pressione di prova 1.5MPa
Max. pressione d'esercizio 1.0MPa
Min. pressione d'esercizio 0.15MPa "
Temperatura d'esercizio —10 + 60° C (senza congelamento)

N 220 + 063 50 + 500mm/s
Velocita pistone

280, 6100 50 + 400mm/s

Ammortizzo Paracolpi elastici su entrambi i lati
Lubrificazione Senza lubrificazione

Tolleranza sulla corsa

5 mm

* 0.1MPa tranne per unita di bloccaggio.

Caratteristiche del bloccaggio

Posiz. di bloccaggio

Lato anteriore, posteriore

Forza di presa 220 025 232 240 250 263 280 2100
(max) N 215 330 550 860 1340 | 2140 | 3450 | 5390
Contraccolpo <2mm

Dispositivo manuale

Non bloccabile, Bloccabile

Regolare la posizione dei sensori sia a fine corsa che a contraccolpo. (2mm).

Corse standard

Diametro (mm)

Corse standard (mm)

20, 25, 32, 40,
50, 63, 80, 100

25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400

Realizzazione corse intermedie

Installazione del distanziale

Metodo distanziali vengono installati su un cilindro corsa standard. Disponibile
per incrementi di 5mm
Codice Vedere codici standard e la procedura per l'ordine a p. 35.

Corsa applicabile (mm)

5+ 395

Esempio

Codice MGPM50-35-HN
Sul modello MGPM50 50 HN viene installato un distanziale di 15mm. La
dimensione C & di 119mm.

Nota 1) La corsa minima per il montaggio dei sensori & di 10mm per due sensori, e di 5mm per un sensore.
Nota 2) Disponibili su richiesta corse intermedie (incrementi di 1mm) con corpo speciale.

Forza teorica

; Codici
Diametro :
supporto di Note
(mm) montaggio
Supporti per sensori
Brugola
40, 50, 63, (M2.5x8¢) 2 pz.
80, 100 | BMG1-040| g e
(M3 x 16¢) 2 pezzi.
Rondella elastica (misura nominale 3)
3.22-40

ouT IN
= [
(N)
Diametro| Stelo |Direzione |Sup. pistone] Pressione di esercizio (MPa)
(mm) | (mm) |desercizio| (mm?) | 02 | 0.3 | 0.4 | 0.5 | 0.6 | 0.7 | 0.8 | 0.9 | 1.0
20 10 ouT 314 63 94 | 126 | 157 | 188 | 220| 251 | 283 | 314
IN 236 47 71 94| 118| 142| 165| 189 | 212 | 236
25 12 ouT 491 98 | 147 | 196 | 246 | 295| 344 | 393 | 442 | 491
IN 378 76| 113 | 151 189 | 227 | 265| 302 | 340 | 378
32 16 ouT 804 161 | 241 322 | 402 | 482 | 563 | 643 | 724 | 804
IN 603 121 | 181 241 302 | 362 | 422| 482 | 543 | 603
40 16 ouT 1257 251 | 377 | 503 | 629| 754 | 8801006 |1131 | 1257
IN 1056 211 | 317 | 422 | 528 | 634 | 739 | 845| 950 | 1056
50 20 ouT 1963 393 | 589 | 785 | 982|1178 | 1374 | 1570|1767 | 1963
IN 1649 330 | 495 | 660 | 825| 990 | 1154|1319 | 1484 | 1649
63 20 ouT 3117 623 | 935 | 1247 | 1559 | 1870 | 2182 | 2494 | 2805 | 3117
IN 2803 561 | 841 | 1121 | 1402 | 1682 | 1962 | 2242 | 2523 | 2803
80 o5 ouT 5027 1005 | 1508 [ 2011 | 2514 | 3016 | 3519 | 4022 | 4524 | 5027
IN 4536 907 1361 | 1814 | 2268 | 2722 | 3175 | 3629 | 4082 | 4536
100 30 ouT 7854 1571 | 2356 | 3142 | 3927 | 4712 | 5498 | 6283 | 7069 | 7854
IN 7147 1429 | 2144 | 2859 | 3574 | 4288 | 5003 | 5718 | 6432 | 7147

Nota) Forza teorica del pistone (N) = Pressione (MPa) x Sez. pistone (mm?)

O
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Cilindro compatto guidato

Con End Lock

Series MGP

Pesi
Guida su bronzine: MGPM20 = 100 (Peso base) (kg)
Diametro Modello Corse standard (mm)
(mm) 25 50 75 100 | 125 150 | 175 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400
20 MGPM20 0.86 1.12 1.32 1.52 1.71 1.91 2.11 2.31 2.78 3.18 357 3.97
25 MGPM25 1.18 1.56 1.83 2.10 2.38 265 2.92 3.19 3.85 4.39 4.94 548 |
32 MGPM32 1.92 2.32 2.70 3.09 3.47 3.85 423 4.61 5.56 6.32 7.09 785 | |CL
40 MGPM40 2.20 2.66 3.08 3.51 3.93 4.36 478 5.20 6.24 7.10 7.95 880 | ——
50 MGPM50 3.73 4.46 5.10 5.74 6.38 7.02 7.66 8.30 9.91 11.2 125 13.8 MLG
63 MGPM63 461 5.45 6.21 6.96 7.72 8.47 9.23 999 | 11.8 13.3 14.8 16.3 -
80 MGPM80 7.88 8.70 949 | 103 11.2 12.0 12.8 13.9 155 17.2 18.8 20.5 CNA
100 MGPM100 | 12.1 13.2 14.4 15.6 16.8 18.0 19.1 20.6 22,9 25.3 27.6 30.0 e
Ball Bushing: MGPL20 + 100 (Peso base) « CNG
Bl Modello Corse standard (mm) M N B
(mm) 25 50 75 100 125 150 175 200 250 300 350 400 L
20 MGPL20 0.93 1.10 1.27 1.48 1.65 1.83 2.00 217 2.55 2.90 3.25 360 | ICNS
25 MGPL25 1.27 1.50 1.74 2.01 2.24 2.47 2.70 2.94 3.44 3.91 4.37 483 | ——
32 MGPL32 1.74 2.19 251 2.88 3.20 3.51 3.83 415 4.84 5.47 6.10 673 ||CLS
40 MGPL40 2.02 251 2.87 3.29 3.65 4.01 437 473 5.51 6.23 6.95 767 | ——v
50 MGPL50 3.46 4.21 476 5.40 5.95 6.50 7.05 7.60 8.83 9.92 | 11.1 12.2 CB
63 MGPL63 433 5.20 5.86 6.62 7.28 7.95 8.61 927 | 107 12.1 13.4 14.7
80 MGPL80 8.05 8.87 966 | 105 11.4 12.2 13.0 14.1 15.7 17.4 19.0 20.7 CVIVG
100 MGPL100 | 124 13.5 14.7 15.9 17.1 18.3 19.4 20.9 23.2 25.6 27.9 30.3 L
Peso aggiuntivo dell'unita di bloccaggio (kg) CXw
Con bloccaggio posteriore | Con bloccaggio anteriore Con bloccaggio posteriore| Con bloccaggio anteriore CXS
Diemel® | HN | HL | RN | RL Dieme’® | HN | HL | RN | RL —
CXT
20 0.05 0.07 0.05 0.06 63 0.36 0.40 0.35 0.39 e
25 0.06 0.07 0.05 0.07 80 0.90 0.97 1.03 1.10 MX
32 0.09 0.10 0.09 0.10 100 1.52 1.60 1.60 1.68 L
40 0.15 0.18 0.14 0.18 Calcolo (esempio) MGPM50-100-HN MXU
50 0.24 0.27 0.23 0.27 * Peso base + Peso aggiuntivo dell'unita di bloccaggio [
*5.74 + 0.24 = 5.99g 7MXH
Momento ammissibile sulla piastra Precisione antirotazione S——
Momento: T (N-m) MXS
- A\ AN | 0 MXQ
\ﬂ \TJ ] —
MXF
T (N-m) Pgl" la precisiong ar]tirotazione 6 senza caripo,. __
Diametro| Tipod Corsa (mm) ;tgljczalalir; ggtr:;i ir::et;lr)neellzo valori non superiori [[VIXW
(mm) |scorrimento| 25 | 50 | 75 |100 | 125 | 150 | 175 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 7
MGPM | 099| 075 1.88| 1.63| 1.44| 128 1.16| 1.06] 0.90| 0.78| 0.69| 0.62 Diametro Precisione antirotazione 6 | | MXP
20 T\GPL | 266 194 152 125| 134] 1.17| 1.03| 093] 076] 0.65| 0.56] 049 (mm) MGPM MGPL 7
o MGPM | 1.64| 1.25| 2.96| 2.57| 2.26| 2.02| 1.83| 1.67| 1.42| 1.24| 1.09| 0.98 20 +0.07 40,09 MG
MGPL | 4.08| 3.02| 2.38| 1.97| 2.05 1.78| 1.58| 1.41| 1.16| 0.98| 0.85| 0.74 25
- MGPM | 6.35| 513| 569| 4.97| 4.42| 3.98| 361 3.31| 2.84| 2.48| 2.20| 1.98 32 10.06 +0.08 m
MGPL | 595| 4.89| 5.11| 451| 6.34| 579| 533 4.93| 429| 3.78| 3.38| 3.04 40 -
a0 MGPM | 7.00| 5.66| 6.27| 548| 4.87| 4.38| 598| 3.65| 3.13| 2.74| 2.43| 2.19 50 10.05 +0.06 MGQ
MGPL | 655 5.39| 562| 4.96| 6.98| 6.38| 5.87| 543| 4.72| 4.16| 3.71| 3.35 63 —
50 MGPM |13.0 |10.8 |12.0 |10.6 | 9.50| 8.60| 7.86| 7.24| 6.24| 5.49| 4.90| 4.43 80 +0.04 +0.05 MGG
MGPL | 9.17| 7.62| 9.83| 874|116 | 10.7 | 9.83| 9.12| 7.95| 7.02| 6.26| 5.63 100 e
MGPM |14.7 |12.1 |135 |11.9 |10.7 | 9.69| 8.86| 8.16| 7.04| 6.19| 552| 4.99 MGC
63 MGPL |10.2 | 8.48[/11.0 | 9.74/13.0 | 11.9 [11.0 |10.2 | 8.84| 7.80| 6.94| 6.24 —
MGPM |219 |18.6 |22.9 |205 | 186 |17.0 |156 |145 |12.6 [11.2 [10.0 | 9.11 MGF
i MGPL |15.1 |23.3 [227 |206 |18.9 | 17.3 |16.0 |14.8 |12.9 |11.3 |10.0 | 8.94 I
MGPM |38.8 |33.5 |37.5 [33.8 [30.9 |284 |262 [244 |[21.4 |191 |17.2 |15.7 MGZ
e MGPL |27.1 |30.6 |37.9 |34.6 |31.8 |29.3 [27.2 |253 |22.1 |195 [17.3 [155 P
La scelta del modello & uguale a quella di MGP/Standard. CY
Q Vedere p.3.22-8 W
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Serie MGP

Posizione di montaggio sensori

Per D'P5DW (* Non installabile su diametri 232 o meno.)

Con bloccaggio anteriore Con bloccaggio posteriore
240 +~ 263

Sensore Sensore

N [to}
L — ©
HESH 11€D: 0
H a ! mlEE = -
LA B A B Hs
Per corsa da 25mm
* Su modelli con diametro da
40 a 63, i sensori vengono
Corretta posizione di montaggio (mm) (mm) 080, 100 installati uno per lato.
Diametro (mm) A B Diametro (mm) A B
20 47.5 1.5 20 4 33
25 35.5 1.5 25 5) 32.5
32 32.5 5 32 5.5 32
40 38.5 55 40 9.5 34.5
50 38.5 4.5 50 7.5 36.5
63 42 7 63 10 39
80 63 18.5 80 13 68.5
100 675 | 235 100 175 | 7385
* La corsa minima per il montaggio dei sen- * La corsa minima per il montaggio dei sen-
sori € 210mm per due sensori, € 25mm sori € 210mm per due sensori, € 25mm
per un sensore. per un sensore.
(mm)
Diametro (mm) Hs Ht
40 44.5 —
50 50 —
63 57 —
80 60.7 | 84.4
100 70.8 | 96.1
* La corsa minima per il montaggio dei
sensori € > 10mm per due sensori, € >5mm
per un sensore.
Montaggio sensori
Per D-P5DW
Utensili per montaggio sensori Utensili per montaggio sensori
* Per stringere la vite di montaggio sen- « Per stringere le brugole dei sensori, utilizzare una chiave esagonale
sori (compresa con il sensore), utiliz- da2025.
zare un cacciavite di precisione con Cacciavite di precisione Coppia di serraggio
un manico di diametro 5/6mm. a testa piatta P PP 99
v Y w0 * Serrare le viti M2.5 con una coppia di serraggio di 0.3 a 0.5Nm, e le
- . ite montaggio sensore (M2.5 x viti M3 con una coppia di serraggio di 0.5 + 0.7 NOm.
Coppia di serraggio (compresa con il sensore)
* Applicare una coppia di serraggio di Sensori .
0,05 a 0,1Nm. Essa si ottiene, come Chiave esagonale 2

norma, ruotando di 90° dopo il punto Brugola (M2.5 x 8¢)
di prima resistenza.

Per montare un sensore in presenza
di bloccaggio finale, inserirlo dalla
testata anteriore in caso di bloccaggio
posteriore e dalla testata posteriore in
caso di bloccaggio anteriore.
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Costruzione

Cilindro compatto guidato

Con End Lock

Series MIGP

Serie MGPM

i®

©)

\!

"

AN

[

@— =
2
B—]

220, 925: 25mm corsa

Serie MGPL

220, 25: corsa < 75mm
032 a 963: corsa 25 + 75mm
280, 2100: corsa < 150mm

CL
MLG
CNA

—1 032 + 063: S — ——1 ICNG
25mm corsa i — T T e
|
_— 220 a @63: corsa >75mm M N B
>g50 280, 9100: corsa >150mm ——
250, 863 70 N S
Non bloccabile Bloccabile CLS
(Bloccaggio lato posteriore) D3 | 38 —
® ] - CB
| \ “
X CVmvG
j \\ I
] T@ : i CXW
‘ il
220 + 63 280, 100
(Con bloccaggio anteriore) CXS
\ CXT
®\ ‘\\ ,\\\ —
\\ X
220 + 963 280, 100 MXU
Componenti Componenti —
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota MXH
Corpo Lega d'alluminio Anodizzato duro 22" | Guarnizione stelo NBR e —
2 | Pistone Lega d'alluminio Cromato 23: Guarnizione A NBR MXS
3 | stelo Acciaio inox | @20, @25 | Gromato duro con bloccaggio anteriore finale solamente 24 | Guarnizione B NBR
IAcciaio al carbonio| @32 + 0100 Cromatato duro 25 | Guarnizione pistone NBR 032 + gsolo 100
4 | Collare Lega d'alluminio Anodizzato bianco 26 | Vite di bloccaggio Acciaio al carbonio Cromato zinco MXQ
5 | Bronzina di scorr. Metallo rosa 27 | Sostegno bloccaggio Ottone Nichelato per elettrolisi
6 | Testata posteriore Lega d'alluminio Cromato incolore 28 | Pistone di bloccaggio |Acciaio al carbonio Nichelato MXF
7 | Stelo guida Acciaio al carbonio Cromatato duro 29 | Molla bloccaggio Acciaio inox —
8 | Piastra Acciaio al carbonio Nichelato 30 | Fermo guarnizione Acciaio al carbonio | Cromato zinco (280, gsolo 100) MXW
9 | Vite montaggio piastra | Acciaio al carbonio Nichelato 31 | Paracolpi Uretano —
10 | Seeger Acciaio al carbonio per utensili Rivestimento di fosfato 321 Vite a testa esagonale | Acciaio al carbonio Cromato zinco nero MXP
11 | Seeger Acciaio al carbonio per utensili Rivestimento di fosfato 33 | Vite a testa esagonale |Acciaio al carbonio Nichelato (250, @solo 63)
12 | Paracolpi A Uretano 34 | Coperchietto A Alluminio pressofuso Rivestimento nero -
13 | Paracolpi B Uretano 35 | Coperchietto B Acciaio al carbonio Trattato SQ MG
14 | Anello magnetico Gomma sintetica 36 | Coperchietto di gomma | Gomma sintetica —
15 | Tappo esagonale Acciaio al carbonio Nichelato 37 | Manopola M/O Zinco pressofuso Rivestimento nero m
16 | Guida su bronzine Metallo rosa 38 | Bullone M/O Lega d'acciaio Cromato zinco nero
17 | Feltrino Feltro 39 | Molla M/O Filo d'acciaio Cromato MGQ
18 | Alloggiamento Resina 40 | Anello stopper Acciaio al carbonio Cromato
19 | Ball Bushing 417| Tenuta pistone blocc. NBR [~
20 | Distanziale Lega d'alluminio 427 | Guamizione sostegno bloccaggio NBR MGG
21" | Guarnizione pistone NBR —
Parti di ricambio: Kit guarnizioni Parti di ricambio: Kit guarnizioni MGC
Dl?r:’nit)ro Codice kit Contenuto D'?nngro Codice kit Contenuto MGF
20 MGP20-B-PS 63 MGP63-B-PS I kit contengono i componenti —
25 MGP25-B-PS | kit contengono i componenti 80 MGP80-B-PS 21,22,23,24,32,33,41e 42 MGZ
32 MGP32-B-PS 21,22, 23, 24, 32, 33, 41 € 42 100 MGP100-B-PS dalla tabella soprastante.
40 MGP40-B-PS dalla tabella soprastante. * 1 componenti 31 e 33 non sono compresi nei diametri tra 80 e 100. CY
50 MGP50-B-PS _

* |l set guarnizioni comprende i componenti da 21 a 24, 32, 33, 41 e oltre il 42 e
puo essere ordinato usando i numeri del kit di ogni diametro.

O
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Serie MGP

Dimensioni/QJ 20 y %) 25

4-MM prof. ML
4-g5,6 passante
4-09.5 profondita del
. s controforo 5.5
Sezione XX t\l-MS X1,0 profondita 2 17 WA 4-NN passante Sezione XX
\ ] H ’\77—'!%7—
e =
% 0 % 8
— | o
x = —I® = 8= L1 (o] |c|X
| Q
—0 + < O >—%
— Dispositivo di o T D)
- ] bloccaggio finale [ Qy Q o -
— rlascio manuale m X (S I 5 Bji
( £secuz. non ) GA |
oXA"7 Prof. 6 wB bloccabile PB XA Prof. 6 DL
WA 17 o 1/8 J | K 37.5+Corsa | GB|
m HR G 10(6 C+Corsa
B + Corsa E @XAH7 Prof. 6
A + Corsa
2-1/8
Con bloccaggio anteriore
&
<
P>
Q
m — 0
JMEZEPS | 2 4 S
3 == — 54 _Eﬁ 4.5 d
XAH L6 : [ End Lock imension
SIS hd Loc Dlmen|5|ton| de_l_la
5 . .
Particolare della m Q (Rilascio n;alnuale;.),_ Ies‘;ecuz. scanalaturaa T (mm)
sezione XX 2 S non bloccabile Diametro
i d e
o lo
I 20 |28 |78
DM 25 3 8.2
Con bloccaggio posteriore
Per corse intermedie, si veda relativa
appendice a p.3.22-40
(mm)
Diametro Corse standard
(mm) (mm) B C DA G GA GB H J K L MM ML NN PB PW Q R
20 |25 50,75,100, 125,150,175 | 78 | 62 10 | 36 | 105| 85 | 83 | 18 | 18 | 24 M5 13 M5 105 | 25 18 | 70
25 200,250,300, 350,400 | 785 | 625 | 12 | 42 | 115 | 9 93 | 21 | 21 30 M6 15 M6 135 | 285 | 26 | 78
(mm)
Diametro WA wB
(mm) | S T U | VAL VB >fomm | > XM | o50mm | <rsmm | >fomm | 18N | psgmm X | XA | X8
20 30 81 54 72 44 44 120 | 200 300 39 77 117 167 28 3 3.5
25 38 91 64 82 50 44 120 | 200 300 39 77 117 167 34 4 4.5
Dimensioni End Lock (mm) MGPM (Guida su bronzine)Dimensioni A, DB, E (mm)
Diametro Diametro A E
(mm) olb ) Ledal | Glad el (mm) | <z5mm > S q75mm DB <smm | 27MM | S175mm
20 21 19 105 | 22 20 78 84.5 122 12 0 6.5 44
25 26.5 16 8 19.5 25 78.5 85 122 16 0 6.5 43.5
MGPL (Ball Bushing)/Dimensioni A, DB, E (mm)
Diametro A DB E
(mm) <25mm _>12755”nm >175mm <25mm —>12755T11Tn >175mm
20 80 104 122 10 2 26 44
25 85.5 104.5 122 13 7 26 43.5
3.22-44
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Dimensioni/@ 32

- 363

Cilindro compatto guidato

Con End Lock

Series MGP

4-MM prof. ML

4-gOA passante

O

4-YY prof. YL Sezione XX 4-g0B prof. controforo OL / Sezione XX
Sezione XX L 4-NN passante
- , H GE 4 — 1[23{
L . CL
o o d& g f o T
: N 7N 8 Y
= x b= é%» Qg S| || & @E :?”FJ MLG
D
f Dispositivo di 7 E§ [ } CNA
bloccaggio finale Ve E—
- L \G} 10 ©
rilascio manuale s) Wit CNG
@ XA prof. XL (esecuz. non bloccabil L
I 2-P \2-P —
wB (tappo) PB G‘:ALL—C i g8 a MNB
WA z J | K _|\ oXA" prof. XL + ~orsa L
o T |FA[FB C +Corsa s
HR G
B + Corsa E XA prof. XL CNS
A + Corsa e —
Con bloccaggio anteriore _QEE# ] CLS
- | |.d CB
m _ = = = _ o 1 e —
> = . T .
— S Dlmensilt%m delllg CVINVG
XA XC i © oM HN scanalaturaa T (mm)
- . End Lock Demetol a | b | e | d | e |CXW
Particolare della HERE | é:;fsc'gl?:cnau;::’ 32 | 65/105]55| 35| 95 |ayg
sezione XX O £© % uz. ile) 40 | 65|105] 55| 4 |11
L/ il 50 | 85|135| 75| 45135 CXT
63 |11 |178|10 | 7 |185
LL
Con bloccaggio posteriore MX
(mm) ——
Diametro | Corse standard| g C |DA|FA | FB | G |GA | GB | GC | H | HA | J K L MM ML NN OA MXU
(mm) (mm) —
32 |55075100| 845 | 625 | 16 | 12 | 10 | 48 |125 | 9 | 125 | 112 | M6 | 24 | 24 | 34 M8 20 M8 66 |MXH
40 | 125150, 175 | 91 | 69 16 | 12 | 10 | 54 |14 |10 |14 | 120 | M6 | 27 | 27 | 40 M8 20 M8 66 ———
50 |200,250,300 | 97 | 69 | 20 | 16 | 12 | 64 |14 |11 12 | 148 | M8 | 32 | 32 | 46 M10 22 M10 g6 |MXS
63 350,400 102 | 74 20 | 16 | 12 | 78 |165 | 135 | 165 | 162 | Mi0o | 39 | 39 | 58 M10 22 M10 86 ——
wm |MXQ
Diametro WA wB
OB | OL| P |[PA|PB|PW| Q R s T U | VA | vB
(om) o | e o | e | g Bz |MXF
32 11 |75 | 18 | 32 | 15 34 | 30 9% | 44 | 110 | 78 | 98 | 63 | 48 | 124 | 200 | 300 | 45 | 83 | 121 | 171 MXW
40 11 |75 | 1/8 | 38 | 18 38 | 30 | 104 | 44 | 118 | 86 | 106 | 72 | 48 | 124 | 200 | 300 | 46 | 84 | 122 | 172
50 14 |9 14 | 34 | 215| 47 | 40 | 130 | 60 | 146 | 110 | 130 | 92 | 48 | 124 | 200 | 300 | 48 | 86 | 124 | 174 MXP
63 14 |9 14 | 39 | 28 55 | 50 | 130 | 70 | 158 | 124 | 142 | 110 | 52 | 128 | 200 | 300 | 50 | 88 | 124 | 174
(mm)  MGPM (Guida su bronzine)Dimensioni A, DB, E (mm) MG
Di?r%";‘)m X | XA | xB | xc | xv Yy YL | z D‘?n’?;t)m )25Amm DB )25Em —
<25mm | 75mm | >175mm <25mm | ."{75mm | >175mm m
32 42 4 | 45 | 3 6 M8 16 | 21 32 97 102 | 140 20 | 125 | 175 | 555
40 50 | 4 | 45 | 3 6 M8 16 | 22 40 97 102 | 140 20 6 11 49 MGQ
50 66 | 5 | 6 4 8 M10 20 | 24 50 | 1065 | 118 | 161 25 95 | 21 64 L
63 80 | 5 | 6 4 8 M10 20 | 24 63 | 1065 | 118 | 161 25 45 | 16 59 MGG
Dispositivo End Lock (mm) MGPL (Ball Bushing)/Dimensioni A, DB, E mm MGC
Diametro HN Diametro A E
DL DM | HR LL MO DB
(mm) (max) (Mmm) | <osmm | >23mm | >70mm g, <osmm | >Zomm | >75Mm | 175mm MGF
32 2 | 22 95 | 21 15 15 32 845 | 98 | 118 | 140 16 0 135 | 335 | 555 [————
40 26 | 23 115 | 255 | 21 19 40 91 98 | 118 | 140 16 0 7 27 49 MGZ
50 24 | 23 13 27 21 19 50 97 114 | 134 | 161 20 0 17 37 64 —
63 25 | 255 | 11 25 21 19 63 | 102 114 | 134 | 161 20 0 12 32 59 cYy
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Serie MGP
Dimensionilgso, Q1 00

4-gOA passante

- 4-MM prof. ML i
4-YY prof. YL P! g 4-60B prof. controforo Sezione XX
Sezione XX Sezli_one XX /& Z WA
% 30 4-NN passante
] s L. E O ANO
& ) <y
43 . O
8 % = 8
F ] < |2
X : : 9 R : (| AL ﬁ
o &
O » O ©
( - Dispositivo di e}
bloccaggio finale : e il 103 ©
rilascio manuale % GC
esecuz. non bloccabile GA 2-Rc 3/8
@6M7 Prof. 10 PB GB
WB 2-Rc 3/8 ~1—0— DL
(tappo) PA + Corsa Q
wA |z JB || .JA 067 Prof. 10 |FA|FBl C 1 Corsa S
J K B + Corsa E
G A + Corsa 26H7 prof. 10
Con bloccaggio anteriore
(]
S| —1 HN
L. m &
~} D ] 7
o s o1 ©
10 - Y
(A S - Q _ alf-— g
Particolare della — o
sezione XX : T c|d
© End Lock o Led
Lo . 1o (Rilascio manuale, D'm:"ls'torr“ de_:_la
. o esecuz. bloccabile) scanalatura a(mm)
1.30,| .
D'?ﬂ;t)m a b |c | d e
Con bloccaggio posteriore
80 13.3]20.3| 12 8 | 225
100 15.3 [ 23.3|135| 10 | 30
(mm)
Diametro Corse standard
(mm) (mm) B (o] DA | FA | FB G GA | GB | GC H HA J JA JB K L
80 |25 50,75, 100, 125,150,175/ 146.5 | 106.5| 25 | 22 | 18 | 91.5| 19 | 155 [ 145 | 202 |M12 |455 | 38 | 75 | 46 | 54
100 200,250, 300,350,400 | 166 | 116 30 | 25 | 25 |1115| 23 |19 |18 240 | M14 [ 555 | 45 | 105 | 56 62
(mm)
Diametro | gy ML NN OA (OB [PA [ PB |PW | Q@ | R s | T| U |vAa|vB wa
(mm) oosass | 160 | 150:560 | 250
80 M12 25 M12 10.6 | 175 | 645 | 255 74 52 174 75 198 | 156 180 | 140 52 128 | 200 | 300
100 M14 31 M14 125 | 20 67.5 | 325 89 64 210 90 236 | 188 | 210 | 166 72 148 | 220 | 320
(mm)
Diametro wB
X YY YL V4
(mm) | corsasso | 1%, 160:550 | 5250
80 54 92 128 178 100 M12 24 28
100 47 85 121 171 124 M14 28 11
Dimensioni meccanismo di bloc. (mm) MGPM (guida su bronzine)Dimensioni/A, DB, E (mm) MGPL (Ball Bushing)/Dimensioni A, DB,E  (mm)
Diametro Diametro A E Diametro A E
DB DB
(mm) DL | DM | HR | HN (mm) | corsa <150 | corsa150 corsa<150 | corsa>150 (MM) | corsa<ts0 | corsa>150 corsa <150 | corsa>150
80 455 | 405 | 24 38.5 80 146.5 193 30 0 46.5 80 160 193 25 13.5 46.5
100 49 435 | 26.5 | 41 100 166 203 36 0 37 100 180 203 30 14 37
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Cilindro compatto guidato:
Per carichi elevati

erie MGPS

250, 280

Codici di ordinazione CL
Cilindro compatto guidato . . MNB
Numero di sensori —
- . = 2pz. CNS
Esecuz. per carichi elevati o S 1 pz. —
. oTi i ——
Diametro & Tipo di sensore _ _
\ - \ Senza sensore (cilindro con anello magnetico incorporato) ] CB
50 50mm + Scegliere il sensore idoneo dalla tabella sottostante.
80 80mm CV /MVG
Corsa cilindro (mm)
Filettatura ® Vedere tabella corse standard a pag. 3.22-48 CXW
— | Rc(PT) ——
TF | G(PF) CXS
Sensori applicabili —
) ) Tensione di carico Tipo di sensore Lunghezza cavo (m) Nota 1) 3 MXU
Esecuzione | Funzione specia|e COﬂlﬂiSlSIOne LED Uscita & & Direzione connessione elettrica 0.5 3 5 Applicazioni izg:gﬁ:tee —
elettrica Perpendicolare| Inlinea | (Ni) | (L) 2) MXH
ili Circuiti —
3fili — | 5V —_ — 276 [ ] [ ] — | ; —
integrati
Sensori reed S MXS
- Grommet 12v | 100V — 273 ° ° ° — Rels. P83
2 fili 24V '
No sv [ to0v | _ 260 | © | o | _ |Cicuti| P© MXQ
12V | o meno integrati T
3 il MXF
(NPN) 5V Y69A Y59A [} [ ] O Gireuit
- 12v integrati
— A Y?IPv | YiP | e | e | © P340 |MXW
2 fili 12v Y69B Y59B ° ° o — MXP
3 fili
i Y7NW [} [ ] O
Sensori Indicazione Grommet | i (NPN) oav | BV | _ Y7NWV Circuiti | Rele, MG
stato solido diagnostica 3 i 12v integrati| PLC —
(LED (PNP) Y7PWV Y7PW [ ] [ ] (@] P.5.3-48 m
bicolore)
Y7BWV | Y7BW [ ] [ ] O 7’\” G Q
12v
R boolaray 21l - Y?BA | — | @ | O | — P.5.3-63 ———
Resistenza ai MGG
cam% magnetici — — P5DW — [} [} P53-64 L—
(LED bicolore)
Nota 1) Lunghezza cavi 0.5m...... Nil (Esempio) Y69B MGC
3m......... L Y69BL —
5m......... z Y69BZ M G F
Nota 2) | sensori allo stato solido indicati con "O" si realizzano su richiesta.
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Serie MGPS

Dati tecnici

Funzione Doppio effetto

Fluido Aria

Pressione di prova 1.5MPa

Max. pressione d'esercizio 1.0MPa

Min. pressione d'esercizio 0.1MPa
Temperatura d'esercizio —10 + 60 °C (senza congelamento)
Velocita pistone 50 + 400mm/s
Ammortizzo Paracolpi elastici su entrambi i lati
Lubrificazione Senza lubrificazione
Tolleranza sulla corsa 5 mm

Corse standard

Diametro (

mm)

Corse standard (mm)

50, 80

25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200

Realizzazione corse intermedie

Installazione del distanziale

Metodo | distanziali vengono installati su un cilindro corsa standard.
Disponibile per incrementi di 5mm
Codice Vedere i codici standard e la procedura per l'ordine a p. 43.

Corsa applicabi

le (mm)

5+195

Esempio

Codice MGPS50—35
Installato un distanziale da 15mm su modello
MGPS50—50. La dimensione C & di 94mm.

Nota 1) La corsa minima per il montaggio dei sensori &€ >10mm per due sensori, e 25mm per un sensore.
Nota 2) Disponibili su richiesta corse intermedie (incrementi di 1mm) con corpo speciale.

Uscita teorica

ouT IN
(N)
Diametro | Stelo | Direzione _S?z. Pressione di esercizio (MPa)
>~ | pistone
(mm) | (mm) |desercizio| ‘mm2) | 02| 03| 04| 05| 06| 07] 08] 09| 1.0
Codice del supporto per sensore D-P5DW 50 jo | Ustita | 1963 | 393 | 589 | 785| 9621178 |1874 15711767 |1963
Entrata| 1649 | 330 | 495 | 660 | 825| 990 |1155| 1319|1484 (1649
i Caodici del. it 27 1005 |1 2011 | 2513|3016 | 3519 | 4021 | 4524 |5027
Du(arrnnrerz]t)ro supporto di Note 80 - Uscita | 50 005 |1508 |20 513 |3016 |3519 | 40 524 |50
montaggio Entrata| 4536 | 907 {1361 | 1814 | 2268 | 2721 | 3175 | 3629 | 4082 |4536
Sypportl per sensorl Nota) Forza teorica (N) = Pressione (MPa) x Sez. pistone (mm?)
Vite a testa esagonale
(M2.5 x 8¢) 2 pz. i
S BMG1-040 Vite a testa esagonale PeSI
(M3 x16¢) 2 pz. (kg)
Rondella elastica (misura nominale 3)
i Corse standard (mm
D'?rf]‘;t)m Modello (mr)
25 50 75 100 125 150 175 200
50 MGPS50 | 3.90 4.68 | 574 6.52 | 7.30 | 8.08 | 8.86 9.64
80 MGPS80 | 9.21 10.7 13.0 145 15.9 17.9 18.9 20.3
Momento ammissibile sulla piastra Precisione antirotazione
Momento: T (N-m) Per la precisione
| antirotazione 6
% I senza carico,
L - —_| *% utilizzare come
] '@' : T J =8 riterimento valori
! T non superiori a
I quelli mostrati in
T (N-m) tabella.
Diametro Modello Corse standard (mm) Diametro Modello Precisione
(mm) 25 | 50 | 75 | 100 | 125 | 150 | 175 | 200 (mm) antirotazione 6
50 MGPS50 15 12 16 15 13 12 11 9.8 50 MGPS50 +0.05
80 MGPS80 49 41 51 45 41 38 35 32 80 MGPS80 +0.04
3.22-48
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Serie MGPS

Scelta del modello

Condizioni di scelta

Verticale Orizzontale
¢
~ CL
e —
om MLG
Direzione di montaggio CNA
n CNG
| —
! MNB
CNS
Velocita massima
(mm/s) 200 200 400 CLS
Grafico
(Esecuzione guida su bronzine) n! E ﬂ, ﬂ E’ ﬂ ’ E CB
. . . s L CVmvG
Esempio di scelta n.1 (Montaggio verticale) Esempio di scelta n.2 (Montaggio orizzontale) @———
Xw
Condizioni di scelta Condizioni di scelta 07
Montaggio: Verticale Montaggio: Orizzontale CXS
Corsa: 50mm Distanza tra piastra e centro di gravita del carico: 50mm
Velocita massima =200mm/s Velocita massima =200mm/s —
Peso del carico: 100kg Peso del carico: 30kg CXT
Distanza eccentrica: 100mm Corsa: 100mm —
Sul grafico “, trovare il punto di intersezione traun carico da Sul grafico E] trovare il punto di intersezione traun carico da 30kg MX
100Kg e una distanza eccentrica di 100mm, basata sulle e una corsa di 100mm, basata sulle condizioni di montaggio L
condizioni di montaggio verticale, corsa da 50mm e velocita da orizzontale, distanza di 50mm tra piastra e centro di gravita del MXU
200mm/s. carico e una velocita di 200mm/s.
_Viene scelto MGPS80-50. _Viene scelto MGPS80-100. 7
MXH
Kl Corsa da 50mm o meno V =200mm/s H¢=50mm V=200mm/s —
200 100 MXS
=TT MXQ
=) \ MXF
100 [ e N —
~
N - ~ MXW
50 N
: ~ N | ke
éf '____'__——_-'_——-‘\ E40  —
: \ : \ MG
o 50 < I
L2 050 ]
: \ P
3 N ° .
o (%]
8 R\ & N MGQ
050 N . —
—2 o
2 A\ MGG
N\ I~ MGC
MGF
MGz
10 10 I
10 50 100 300 10 20 30 40 50 51 100 200 cY
Distanza eccentrica ¢ (mm) Corsa (mm) —
My

'\
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Serie MGPS
Montaggio verticale

MGPS50, 80

Pressione di esercizio: 0.4MPa
————— Pressione di esercizio: >0.5MPa

Kl Corsa da 50mm o meno  V =200mm/s

H Corsa sup. a 50mm V= 200mm/s

300

200

100 \

50

40 3y

Peso del carico m (kg)
7

30

20 \

10 50 100 200

Distanza eccentrica ¢ (mm)

300

200

-
o
o

Peso del carico m (kg)
.

50 250 \
40

30

20

10 50 100 200

Distanza eccentrica ¢ (mm)

Corsa da 50mm o meno V = 400mm/s

E Corsa sup. a 50mm V= 400mm/s

300

200
________ ks Skl S T
A
N
280 \\
100 N
5 N\
(o]
X
= \
- - - - - —- e
& \
% 50 2
3 250
o
8 40 \\
30 \

20 \

10 50 100 200

Distanza eccentrica ¢ (mm)

300

200

100

Peso del carico m (kg)
.

AN
5050 \
40

30

20

10 50 100 200

Distanza eccentrica ¢ (mm)
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Montaggio orizzontale

MGPS50, 80

Cilindro compatto guidato
Stelo guidato per carichi elevati

Series MGPS

A ¢ =-50mm

V =200mm/s

@ ¢ =100mm V=200mmss

100

280

50

Kgo

40

30

Peso del carico m (kg)

250

1\ 250

20

10

20 30 40 50 51

Corsa (mm)

100 200

100

50

280

40

30

Peso del carico m (kg)

I\ e50

20

——e0_

SN

10 20 30

40 50 51

Corsa (mm)

100 200

¢ =50mm

V = 400mm/s

El ¢ =100mm Vv =400mmss

50

280

280

40

30

n
o

Peso del carico m (kg)

250

10

250

20 30 40 50 51

Corsa (mm)

100 200

50

280

280

40

30

n
o

Peso del carico m (kg)

250

10 20 30

40 50 51

Corsa (mm)

200
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Serie MGPS

Utilizzo del MGPS con funzioni di arresto

_¢: Appross. 50mm

@) ‘t: Appross. 50mm

O

|
|
|
|
Z L

N[

* In caso di applicazione con L a 50mm, selezionare
un diametro superiore.

A\Precauzione

Avvertenze d'uso

Nota) Quando si utilizza il componente con funzioni
di arresto, selezionare un modello con una
corsa non superiore a 50mm.

3.22-52
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Massa in movimento: m (kg)

2000

1000

500
400

300

100

50

MGPS80 \

MGPS50 \ \

//

10 20 30

Velocita di traslazione: v (m/min)

40

50




Cilindro compatto guidato
Stelo guidato per carichi elevati

Posizione di montaggio sensori per rilevazione della posizione della corsa finale

Series MGPS

Corretta posizione di montaggio  (mm)
Diametro (mm) A B
50 7.5 11.5
80 13 37

Nota ) La corsa minima per il montaggio dei sensori & >10mm
per due sensori, e 25mm per un sensore.

Montaggio sensori

Sensore

Per D-P5DW
250

w1 0
(e} ©
Per corsa da 25mm
* Su modelli con diametro da 40 a 63, i
1380 sensori vengono installati uno per lato.

84.4

Utensili per montaggio sensori

« Per stringere la vite di montaggio sensori (compresa con un
sensore), utilizzare un cacciavite di precisione con un manico di
diametro 5/6mm.

Coppia di serraggio

+ Applicare una coppia di serraggio di 0,05 + 0,1NOm. Essa si
ottiene, come norma, ruotando di 90° dopo il punto di prima
resistenza.

Cacciavite di precisione a testa piatta

Vite montaggio sensore (M2.5 x 4¢)
(compresa con il sensore)

Sensore

O

Per D-P5DW
A\ Precauzione

Utensili per montaggio sensori
« Per stringere Te brugole dei sensori, utilizzare una chiave
esagonale 2+2.5.

Coppia di serraggio

« Serrare le viti M2.5 con una coppia di serraggio di 0.3 +
0.5Nm, e le viti M3 con una coppia di serraggio di 0.5 + 0.7
N

Chiave esagonale 2
Vite a testa esagonale (M2.5 x 8¢)

Chiave esagonale 2.5

Vite a testa esagonale (M3 x 16¢)

SVC
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Serie MGPS

Costruzione
(18 OGN @f @® (? T ﬁ?) 3
| A_l\ ¥ il T 1
— \\\ | / /
L o |/
7
T N NI
Corsa > 50mm
ﬂi
I T/
@ I
2
Rk
© HE R
<a50 mm
Componenti Componenti
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale \ Nota
1 | Corpo Lega d'alluminio Anodizzato duro 11 | Seeger Acciaio al carbonio per utensil Fosfatato
2 | Pistone Lega d'alluminio Cromato 12 | Paracolpi A Uretano
3 | Stelo pistone Acciaio al carbonio Cromatato duro 13 | Paracolpi B Uretano
4 | Collare Lega d'alluminio pressofusa Rivestito 14 | Anello magnetico Gomma sintetica
5 | Bronzina di scorr. Metallo rosa 15 | Tappo esagonale Acciaio al carbonio Nichelato
6 | Testat e Leqa d'alluminio @50 | Cromato incolore 16 | Guida su bronzine Metallo rosa
estata posteriore 9 280 | Rivestito 17| Guarnizione pistone NBR
7 | Stelo guida Acciaio al carbonio Cromatato duro 18| Guarnizione stelo NBR
8 | Piastra Acciaio al carbonio Nichelato 19| Guarnizione A NBR
9 | Vite montaggio piastra A| Acciaio al carbonio Nichelato Per stelo pistone 20 | Guarnizione B NBR
10 | Vite montaggio piastra B| Acciaio al carbonio | Nichelato | Per stelo guida
Parti di ricambio: Kit guarnizioni
Diametro Codice kit Contenuto
(mm)
50 MGP50-PS I kit contengono i componenti
80 MGP80-PS 17,18, 19, e 20 della tabella sopra.

* Il set guarnizioni comprende i componenti da 17 a 20 e pud essere ordinato
usando il numero del kit per ciascuno diametro.

3.22-54
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Cilindro compatto guidato
Stelo guidato per carichi elevati

Series MGPS

Dimensioni

MG PS50/80 oXAH7 prof. XL

Dimensioni della
scanalaturaa T

4-YY prof. YL
Pany N\ N\ - N 1 _
- = = - L o S I ©
i CL
Ll N, \ L. 0 —
® T " M LG
1) o
2] - B x| E i g ) CNA
+
] L_) > c T e —
< oD
> © e CNG
XAH7 B XCc {%é
o %o | | ==
XL x MNB
B - . i Diametro |Dimensioni della scanalaturaaT |
oD b (mm) [
D (I A N v a b c d e
Particolare della i 50 11 17.8| 10 6 | 175 CNS
sezione XX 8-RR prof. AL CNS
Sezione XX 80 [133]203]| 12 | 8 |225
wB CLS
QB QA Y4 WA CB
Sezione XX 4-gOA passante CWMVG
4-MM prof. ML z WA 4-g0B prof. controforo OL Sezione XX ——
% § 4-NN prof. NL CXW
SE—r © [ ﬁ CXS
Bl 3 | _| _ H M\
‘\ —
B Vv B CXT
@ Y U ——
I T ‘ g MX
+
o g - S gI = i — — X| | x [ @ x ——
> >
° — ‘ MXU
$ D
, s O <] MXH
B Y _ | €}7 fan\ MXS
‘ & | |k T \ MAS
m == HlllH = P 7
. 2 MXQ
t2_p J K o XAH7 prof. XL GC Q oXAH7 prof. XL ———
{eppo) A o4 s MXF
% PA +Corsa 2-P —
FA I\ C +Corsa MXW
B +Corsa E Q Si veda l'appendice Corse intermedie e —
> > a p.3.22-48 per corse diverse dallo standard.
A +Corsa P P MXP
Dimensioni mm MG
Diametro | Corse standard A E —
B DA | DB FA | FB A B H HA K L
(mm) (mm) 25, 50st |Over 50st ¢ 25, 50mm| >50mm G |GA|GB | GC J m
50 25. 50, 75, 100, 86 110 86 | 44 | 20 | 30 0 24 30 | 12 | 72 | 14 | 11 |12 | 160 |M10]| 35 | 37 | 50
80 125, 150, 175, 200 118 151 118 65 | 25 45 0 33 35 18 95 19 | 24 | 145|242 | M12| 47 | 48 66 MGQ
Diamelo|Corseandard | M |ML | NN | NL|OA|OB|OL| P |PA|PB|PW| Q |OA|QB|RA|RB| RR |RL ———
50 25, 50, 75, 100, M12 20 M10 20 [10.6 |17.5[13 1/4 9 |245| 50 | 32 |16 | 7 | 48 | 140 M8 14 MGG
80 125, 150,175, 200 M16 32 M12 24 112520 17.5 3/8 14.5 | 29 77 | 40 18 9 80 | 200 M10 20 m
Diametro | Corse standard WA wB
T VA | VB X XA | XB | X XL L
(mm) (mm) S v 25mm__ |50,75,100mm | >100mm | 25mm  [50,75,100mm| >100mm c —
50 25, 50, 75, 100, 50 | 156 | 116 | 140 | 100 24 48 124 36 48 86 68 5 6 4 8 MGF
80 125,150, 175,200 | 65 | 228 | 170 | 214 | 138 28 52 128 42 54 92 100 6 7 5 10 —
Diametro | Corse standard YY yL | z MGZ
(mm) (mm) —
_ 50 | 25 50,75, 100, M12 24 | 24 cy
80 125, 150, 175, 200 M14 28 | 28 —
3.22-55

O



Serie MGP

Esecuzioni speciali

Per ulteriori informazioni sull’uso di cilindri con ammortizzo pneumatico, stelo guidato per carichi ele-
vati e End Lock, contattare SMC.

Esecuzioni su richiesta Simbolo Esecuzioni su richiesta Simbolo
@ | Corse intermedie (corpo speciale) -XB10 ® | Raschiastelo per cicli intensi -XC4
@ | Con ammortizzo pneumatico/Corsa intermedia (con distanziale) | -XC19 @ | Con anello raschiastelo -XC35
(® | Cilindro resistente alle alte temperature -XB6 Cilindro con corsa regolabile/estensione regolabile -XC8
@ | Cilindro bassa velocita -XB13 © | Cilindro con corsa regolabile/estensione regolabile -XC9
® | Gomma fluoridica -XC22 Per lo stelo del pistone, per la piastra ecc. viene utilizzato acciaio inox.|  -XC6

. Corse intermedie (Corpo speciale) -XB10

M .
MGP | ‘ Diametro H Corsa }—XB10 Corse
Diametro (mm) Corse (mm) $ . $
Corse intermedie I 12,16 10+ 250
20,25 20 + 400 o2 0
Quando si utilizza una corsa intermedia, la lunghezza totale 32, 40, 50, 63, 80, 100 25 + 400
del C{|Ind|’0 puo essere r_lqotta avyalendog di un corpo * Le caratteristiche diverse da quelle indicate sono le stesse
speciale senza dover utilizzare distanziali. dei modelli standard —
: WB
wa | LE
A +Corsa
Dimensioni
MGPM, MGPL-XB10/Dimensioni WA, WB (mm)
Diametro Corse standard WA WB
(i (o) 10+39mm | 40+100mm | 101 +200mm | 201 +250mm | 10+39mm | 40+100mm | 101-200mm | 201 +250mm
12 10 = 250 20 40 110 200 15 25 60 105
16 ) 24 44 110 200 17 27 60 105
Diametro Corse standard WA wB
(foia) ) 20 + 39mm [40 + 124mm [125 -+ 200mm [201 -+ 300mm | 301 -+ 400mm | 20 + 39mm | 40 + 124mm] 125 + 200mm | 201 + 300mm | 301+ 400mm
20 20 + 400 24 44 120 200 300 29 39 77 117 167
25 ) 24 44 120 200 300 29 39 77 117 167
Diametro Corse standard WA WwB
(mm) (mm) 25 +49mm | 50 + 124mm |125 + 200mm (201 + 300mm | 301+ 400mm |25 + 49mm H0 + 124smmﬂ125 +200mm |201 + 300mm | 301 + 400mm
32 24 48 124 200 300 33 45 83 121 171
40 24 48 124 200 300 34 46 84 122 172
50 25 = 400 24 48 124 200 300 36 48 86 124 174
63 ’ 28 52 128 200 300 38 50 88 124 174
80 28 52 128 200 300 42 54 92 128 178
100 48 72 148 220 320 35 47 85 121 171
MGPM (guida su bronzine)/Dimensioni A, E (mm) MGPL (Ball Bushing)/Dimensioni A, E (mm)
Diametro A | E Diametro A E
(mm) 10+ 74mm 75 + 100mm (101 + 250mm{ 0 + 74mm f75+100mm 101 + 250mm (mm) 10 +39mm |40 + 100mm [101 + 250mm| 10 + 39mm |40 + 100mm [101 + 250mm
12 42 60.5 85 0 18.5 43 12 43 55 85 1 13 43
16 46 64.5 95 0 18.5 49 16 49 65 95 3 19 49
Diametro A E Diametro A E |
(mm) 20+ 74mm{75 + 200mm 201 + 400mm 20 + 74mm |75 + 200mm [201 -+ 400mm (mm) 20 + 39mmi40 + 124mm| 125 - 200mm |201 + 400mm [20 + 39mm K0 + 124mmj1 25 + 200mmP01 + 400mm
20 53 84.5 122 0 315 | 69 20 63 80 104 122 10 27 51 69
25 53.5 | 85 122 0 31.5 | 685 25 69.5 85.5 104.5 122 16 32 51 68.5
Diametro A E Diametro A E
(mm) 25 = 74mm |75 + 200mm (201 + 400mm 25 + 74mm f75 -+ 200mm | 201 = 400mm (mm) 25 + 74mm[75 + 124mm| 125+200mm | 201+400mm [25 + 74mm|[75 + 124mm(125 + 200mm|201 + 400mm
32 97 102 140 375 | 425 | 80.5 32 81 98 118 140 21.5 38.5 58.5 80.5
40 97 102 140 31 36 74 40 81 98 118 140 15 32 52 74
50 106.5 | 118 161 345 | 46 89 50 93 114 134 161 21 42 62 89
63 106.5 | 118 161 29.5 41 84 63 93 114 134 161 16 37 57 84
80 115 142 193 185 | 455 | 96.5
100 137 | 162 | 203 | 21 | 46 | 87 Diametro = E
“Ledi onich - a tabell incid (mm) 25 -+ 49mmj50 + 74mm |75 + 200mm 201+ 400mm| 25+49mm |50+74mm [5 -+ 200mm| 201+ 400mm
€ dimensioni che non siano comprese nella tabella sopra coinciaono
con quelle dei prodotti standard. 80 109.5 130 160 193 13 33.5 63.5 96.5
100 121 147 180 203 5 31 64 87
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Serie MGP o
Esecuzioni speciali

Per ulteriori informazioni sull’'uso di cilindri con ammortizzo pneumatico, stelo guidato per carichi ele-
vati e End Lock, contattare SMC.

@ Con ammortizzo pneumatico/Corsa intermedia (Con distanziale)

M q ——
MGP ‘ Diametro H Corsa ‘A— XC19
L CL
. Diametro (mm) Corse (mm)
Con ammortizzo . )
pneumatico/Corsa intermedia o16 26+ 99 MLG
220 a 963 26 + 199 —
Il collare del cilindro con corsa standard viene modificato per
poter sostenere corse intermedie con incrementi di Tmm. 280, 2100 51+199 CNA
* Le caratteristiche e le dimensioni sono le stesse dei prodotti standard con ammortizzo [
( Disponibili su rit_:hiesta corse intermedie (incrementi di 1mm) ) pneumatico. CNG
con corpo speciale. Dbl
MNB
€@ Cilindro resistente al calore -XB6 CNS
MGPM ‘ Diametro H Corsa ‘— XB6 Caratteristiche CLS
Serie applicabile MGPM e
Cilindro resistente al calore Tipo di scorrimento Guida su bronzine CB
Diametro cilindro (mm) 12, 16, 20, 25, 32, 40, 50, 63, 80, 100 I
Cilindro costituito da materiali trattati in modo da rendere possibile Temperatura d'esercizio —10+150°C cw MVG
operazioni con temperature elevate, fino ad un massimo di 150°C. Materiale di tenuta Gomma fluoridica CX—W
Grasso Grasso resistente al calore
Ammortizzo Nessuno CXS
Sensori Non applicabile —
* 1. Le dimensioni sono uguali a quelle dei prodotti standard. CXT
* 2. Vedere energia cinetica ammissibile a p. 3.22-62
MX
O Cilindro bassa velocita -XB13 By
M o isti
MGP | ‘ Diametro H Corsa ‘— XB13 Caratteristiche MXH
Serie applicabile MGPM, MGPL
— : . , MXS
Cilindro bassa velocita Tipo di scorrimento Guida su bronzine / Ball Bushing L
Diametro cilindro (mm) 12, 16, 20, 25, 32, 40, 50, 63, 80, 100 MXQ
Opera in modo delicato senza inceppamenti o scivolamenti Velocita pistone 5 + 50mm/s
anche a basse velocita (5 + 50mmy/s). Ammortizzo Paracolpi elastici MXF
* Le dimensioni sono uguali a quelle dei prodotti standard. —
MXW
MXP
@ Tenute in gomma fluoridica -XC22 MG
MGPM ‘ Diametro H Corsa ‘— XC22 Caratteristiche m
Serie applicabile MGPM
Tenute in gomma fluoridica Tipo di scorrimento Guida su bronzine MGQ
Diametro cilindro (mm) 12, 16, 20, 25, 32, 40, 50, 63, 80, 100 —
Viene utilizzata una tenuta in gomma fluoridica Ammortizzo Nessuno MGG
dall' eccellente resistenza ai prodotti chimici. Sensori Possibilita di montaggio —
* 1. Le dimensioni sono uguali a quelle dei prodotti standard. MGC
* 2. Vedere energia cinetica ammissibile a p. 3.22-62
MGF
MGZ
cYy
My

O
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Serie MGP o
Esecuzioni speciali

Per ulteriori informazioni sull’uso di cilindri con ammortizzo pneumatico, stelo guidato per carichi ele-
vati e End Lock, contattare SMC.

@ Con raschiastelo per carichi elevati -XC4

MGP |'| Diametro H Corsa - XC4 Caratteristiche
Raschiastelo rinforzato . _Se’ie "f‘pp'icabi'e MGPM, MGPL
Caratteristiche raschiastelo Tipo di scorrimento Guida su bronzine / Ball Bushing
_ | Raschiastelo su un lato Diametro cilindro (mm) 20, 25, 32, 40, 50, 63, 80, 100
w Raschiastelo su due lati Minima pressione | Su un lato 0.12MPa
Poiché il raschiastelo viene utilizzato per lo stelo del pistone e per lo stelo guidato, di esercizio Su ambi i lati 0.14MPa

questa caratteristica & ideale per i cilindri adoperati in ambienti con polvere o in
ambienti in cui vi & del contatto con terra e sabbia, ad esempio macchine
formatrici, attrezzature per la costruzione e veicoli industriali ecc.

Inoltre, a seconda della direzione di montaggio, si pud scegliere tra il raschiastelo
sul lato della piastra solamente (—XC4) o il raschiastelo su ambi i lati (-XC4W)

@ Con raschiastelo metallico -XC35

* Vedere tabelle sottostanti per dimensioni.

MGPM ‘ Diametro H Corsa ‘— XC35 D Caratteristiche
Con raschiastelo metallicoI l sl alzdlislls MGPM
L. Tipo di guida Guida su bronzine
Caratteristiche ,p g —
- Diametro cilindro (mm) 20, 25, 32, 40, 50, 63, 80, 100

- Raschiastelo su un lato

W | Raschiastelo su due lati Min. pressione | Su un lato 0.12MPa
Rimuove gelo, gocce di saldante e trucioli dallo stelo del pistone e dallo stelo deesercizio Su ambi i lati 0.14MPa
guidato e protegge la tenuta. * Vedere tabelle sottostanti per dimensioni.

Inoltre, a seconda della direzione di montaggio, si pud scegliere tra il raschiastelo
sul solo lato della piastra (—XC35) o il raschiastelo su ambi i lati (-XC35W)

Con raschiastelo rinforzato/Con raschiastelo metallico Dimensioni comuni

_ - E :
gL & © O O .
= ns
= = g
86 © © LIRS
© O © ©
Ha o L] oy iy
T LFT T T FT.|| EW +Corsa
| FB]| AW +2xCorsa |
B +Corsa E . ) ) )
A +Corsa L'immagine mostra un raschiastelo rinforzato. (-XC4). o
~ I cilindri con raschiastelo metallico (—XC35) non sono dotati di
MGPM, MGPL Con raschiasteli su due lati questa linguetta.
Dimensioni comuni  (mm) Dimensioni AW, EW, MT, DSD - Smm) Per cilindro con raschiastelo su due lati
Diametro Diametro
mm | B | FB | FT mm) | AW | EW | MT MGPMT MGPL
20 |63 | 16 5 20 | 74 6 6 17 | 15
25 | 635| 16 5 25 | 745| 6 7 21 | 19
32 | 69.5| 20 6 32 | 825| 7 85| 26 | 21 . . i
20 (76 | 20 6 20 | 89 = 9 %6 | 21 MGPL (Ball Bushlngl)\/Dlmensmnl A, E, HTE (mm)
50 |82 [ 22 | 6 50 [95 | 7 |11 | 31 [ 26 Digmetro HT
63 |87 | 22 | 6 63 1100 | 7 11 | 31 | 26 (mm) | o [ 250 [ 2385mm | >200mm | <somm | S [ 200 [ »200mm
80 (1065 28 | 6 80 |1205| 8 | 14 | 36 | 31 20 73 190 |114 132 10 | 27 | 51 |69 | 80
700 126 | 35 ) 100 (143 s 16 24 | 36 5 79.5 | 955 [114.5| 13 16 | 32 | 51 [ 685 | 93
* Attacco by-pass per stelo guidato con montaggio dal basso
- - - - - D t A E
MGPM (Guida su bronzine)/Dimensioni A, E, HT (mm) e e [N T T o e HT
Diametro A E HT = +100mm | +200mm b +100mm | +200mm
(mm) o | 255 T >200mm | <somm | 2355 >200mm | XC4 | XG35 32 91 | 108 | 128 | 150 | 21.5|38.5 | 58.5 | 80.5 | 110
20 63 945 132 0 315 | 69 80 80 40 91 | 108 | 128 | 150 | 15 |32 |52 |74 | 118
B o5 s [ o TstsTeosl sol so] |2 e ie e e e e
32 97 | 112 | 150 | 275 | 425 | 805 | 113 | 110 il
40 97 | 112 | 150 | 21 36 74 121 | 118
50 106.5| 128 | 171 | 245 | 46 89 153 | 146 Diametro A E HT
63 106.5| 128 | 171 | 19.5 | 41 84 167 | 160 (mm) <25mm | S2mm | 2 ooomm | <25mm | Z2omm | 28mm 1 S o00mm
80 125 | 152 | 203 | 185 | 455 | 96.5 | 205 | 200 80 119.5| 140 | 170 | 203 | 13 | 33.5 | 63.5 | 96.5 | 201
100 147 | 172 | 213 | 21 46 87 244 | 238 100 131 | 157 | 190 | 213 5 |31 |64 |87 | 238
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Serie MGP o
Esecuzioni speciali

Per ulteriori informazioni sull’'uso di cilindri con ammortizzo pneumatico, stelo guidato per carichi ele-
vati e End Lock, contattare SMC.

@ Cilindro con corsa regolabile in uscita

M - . . -
MGP | ‘ Diametro H Corsa ‘ -XC8 Caratteristiche CL
Serie applicabile MGPM, MGPL
. Tipo di scorrimento Guida su bronzine / Ball Bushing MLG
Regolazione corsa ; -
- Diametro cilindro (mm) 12, 16, 20, 25, 32, 40, 50, 63, 80, 100 —
A Regolazione 10mm 50 2 300MY CN A
B Regolazione 25mm Velocita pistone 212 + 032 a slomm/s
240 + 2100 50 a 400mm/s —
Corsa regolabile in uscita ¢ Regolazione corsa A 10mm CNG
La corsa in estensione del cilindro puo essere regolata da 0 a e 25mm M N B
10mm o da 0 a 25mm dalla corsa completa.
Installare un dispositivo per regolare la corsa in estensione sul
lato della testata posteriore. CNS
MB ’ '
- MC (Piano chiave) Dimensioni comuni MGPM, MGPL (mm) CLS
= = b perel°| MA | MB | mC MD MH | ML | MP | MT | |CB
* * 12 28 16 14 M5 22 9 3 5 P
_ 16 | 29 | 19 | 14 M5 22 | 9 3 5 | |CVMVG
- - S 20 34 30 22 M8 30 12.5 3 8 —
H 25 40 30 22 M8 30 12.5 3 8 CXW
> || 32 52 38 27 M14x 1.5 37 16 4 8 L
O O I 40 60 | 38 | 27 | M14x1.5 | 37 | 16 4 8 CXS
e I 50 68 50 36 M18x 1.5 47 20 4 9
— i MP 63 84 50 36 M18 x 1.5 47 20 4 9 [
wr| | corsa | VAL + Regolazione 80 | 114 | 50 | 46 | M22x15 | 58 | 28 | 4 | 12 | |CXT
| 100 140 65 46 M22 x 1.5 62 28 4 16
MH +Corsa + Regolazione MX
(A: 10mm, B: 25mm) —
MXU
@© Cilindro con corsa regolabile in rientro MXH
M - icti [ rve
MGP | ‘ Diametro H Corsa ‘ -XC9 Caratteristiche MXS
Serie applicabile MGPM, MGPL —
. Tipo di scorrimento Guida su bronzine / Ball Bushing MXQ
ReQOIaZI_one corsa Diametro cilindro (mm) 12, 16, 20, 25, 32, 40, 50, 63, 80, 100
A Regolazione 10mm 20 + 300mY MXF
B Regolazione 25mm Velocita pistone 012+ 032 - ooomm’s L
240 + 2100 50 + 400mm/s MXW
Corsa regolabile in rientro ¢ Ammortizzo Testata ant. Paracolpi elastici
Testata post, Nessuno MXP
Con un bullone di regolazione, la corsa di rientro del cilindro puo essere A 10mm
regolata da 0 a 10mm o da 0 a 25mm dalla corsa completa. (Dopo la Regolazione corsa
regolazione della corsa, solamente il lato dello stelo € dotato di un paracolpi B 25mm MG
elastico). * Vedere pag. 3.22-62 per I'energia cinetica ammissibile sul lato di rientro. m
— MB (Plano chiave) Dimensioni comuni MGPM, MGPL __(mm) MGQ
- - Y BM (Vite di regolazione) Di?r;n;t)ro BM MA | mB | mMc | mH —
6 6 12 M5 5 8 | 125 | 19 —MGG
16 M6 ) 10 | 115 | 19
- - [ 20 M8 65| 13 | 16 27 MGC
25 M8 65| 13 | 16 26.5 —
1§ 32 M8 65| 19 |21 | 265 MGF
O OIS 20 | Mi2x15 | 9 | 27 |30 |33 L
| H# o Il = 50 | M12x15 | 9 30 [34 [325 MG2Z
" " MA 63 Mi16x1.5 | 10 36 | 40 37 L
80 M20x1.5 | 15 41 46 53.5 CY
MH + Regolazione (A: 10mm, B: 25mm) 100 M24x15 | 18 46 | 52 57.5
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Serie MGP o
Esecuzioni speciali

Per ulteriori informazioni sull’uso di cilindri con ammortizzo pneumatico, stelo guidato per carichi ele-
vati e End Lock, contattare SMC.

{) Stelo in acciaio inox, piastra, ecc.

MGP ' ‘ Diametro H Corsa ‘- XC6

Acciaio inox
Acciaio inox
A Parti in acciaio inox
B Parti dello stelo in acciaio inox

1. Stelo 6. Seeger

2. Stelo guidato

3. Piastra

Alcuni componenti sono in acciaio inox.

Parti modificate in acciaio inox
XCBA 1,2,3,4,5,6
XC6B 1,2,5,6

5. Tappo esagonale

A Energia cinetica delle esecuzioni su richiesta (senza paracolpi)

Alcuni dei cilindri realizzati su richiesta sono privi di paracolpi interni. Per il peso

delle seguenti esecuzioni speciali e per la velocita del pistone a fine corsa, si 1000
veda il grafico (peso del carico+peso delle parti in movimento del cilindro). 500
400
3005100
200>
100 268
Prodotti realizzati su richiesta: o F250
Cilindro resistente al calore (-XB6) S 500 o
Cilindro con corsa regolabile/Rientro regolabile (—XC9) L gg F
Tenute in gomma fluoridica (—XC22) 8 232
5 20
° 225
% 10E@20
§ iy~ -
2 i (216 I
¢ e SN
)
2 \l\
1 4
i
1
1
L
0.1 ’AI

100 200 300 400 500 1000

Velocita del pistone a fine corsa U (mm/s)
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Serie MGP o
Esecuzioni speciali

Per ulteriori informazioni sull’uso di cilindri con ammortizzo pneumatico, stelo guidato per carichi ele-
vati e End Lock, contattare SMC.

@ Cilindro compatto guidato con decelatore idraulico

Assorbe l'impatto alla fine della corsa in estensione.

Una semplice vite permette di regolare il meccanismo di estensione. CL
— Supporto di arresto —
Regolazione corsa in estensione —
* 212 + 325: 15mm MLG
* 932 + g63: 25mm 3 . 74CNA
* 280, 100: 30mm — QZP@T
] V—[: i _—
% - Deceleratore idraulico C N G
Vite di regolazione —
7 L Piastra terminale M
CNS
Codici di ordinazione 7CLS
MGP|M ||32—50— 273 — XC69 CB
- . l Con deceleratore idraulico CVMVG
Cilindro compatto guidato —
Tipo di scorrimento Numero di sensori CXw
M Guida su bronzine - 2 pz. st
L Ball Bushing S 1 pz.
Diametro @ @ Tipo di sensore CXT
12 12mm 40 40mm - ‘ Senza sensore (cilindro con anello magnetico incorporato)
16 16mm 50 50mm * Scegliere il sensore idoneo dalla tabella sottostante. MX
20 20mm 63 63mm MXU
25 25mm 80 80mm ® Corsa cilindro (mm)
32 32mm 100 100mm Vedere tabella corse standard. MXH
MXS
Sensori applicabili —
) ) Tensione di carico Tipo di sensore Lunghezza cavo (m) MXQ
Esecuzione| Funzione speciale Cgl]gftsr?::e LED Uscita e ca Direzione connessione elettrica| 0.5 3 5 Applicazioni
Perpendicolare| In linea (Nil) (L) (2) MXF
. S 3 fili — | sv — — Z76 ® ° — Cl — —
S?g:g” — Grommet : o fi oav 12V | 100V — Z73 [} ) ) — Rele, MXW
No 5V, 12v| <100V — Z80 ) ) — Cl PLC —
3 fili (NPN) 5V Y69A Y59A [ ] [ ] O Cl MXP
— 3 fili (PNP) 12V Y7PV Y7P ® ° o Cl
2 fili 12v Y69B | Y59B ® [ O — [am~
s . Indicazione 3 fili (NPN) 5V Y7ZNWV | Y7NW o [ @) al Rele, MG
e;:"S:” di diagnostica Grommet Si 3fili (PNP) | 24V | 12V - Y7PWV | Y7PW ® ® o PLC —
stato | (LED blootore) Y7ZBWV| Y7BW | ® | ® | O m
solido e(sﬂ?zteonf:?czloﬁg?ua 2 fili 12V — Y7BAL | — L Sl —
Resistenza ai campi magnetici
(LED bicolore) PSDW | — | ® ° @
Nota 1) Codici cavi 0.5m ....... — (Esempio) Y69B Nota 2) | sensori allo stato solido indicati con "O" si realizzano su richiesta. MGG
3m....... L Y69BL  Nota 3) Il tipo P5DW & applicabile solamente a diametri 240 + ¢100.
5m ....... Z Y69BZ Per una corsa di 25mm, viene montato solamente un sensore. m
MGZ
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Serie MGP o
Esecuzioni speciali

Per ulteriori informazioni sull’uso di cilindri con ammortizzo pneumatico, stelo guidato per carichi ele-
vati e End Lock, contattare SMC.

Caratteristiche Caratteristiche meccanismo di regolazione estensione
Funzione Doppio effetto Diametro (mm) 12,16 20, 25 32, 40 50,63 | 80,100
Fluido Aria Modello deceleratore idraulico | RB0806 | RB1007 | RB1411 | RB2015 | RB2725
Max. pressione d'esercizio 1.0MPa Max. energia assorbita (J) 2.94 5.88 19.6 58.8 147
Pressione di prova 1.5MPa Campo regolazione corsa (mm) 0to—15 0to—25 01030
Minima Nota®)| g12, 616 0.12MPa
pressione di esercizio | g20 + @100 0.10MPa
Temperatura d'esercizio -10+60C Energia cinetica ammissibile
Velocita pistoné”” Vedere i grafici sulla destra. Azionare rispettando i limiti di peso del carico e di velocita massima indicati nel
Ammortizo |P21e in estensione Deceleratore idraulico grafico sottostante.

Parte in rientro Ammortizzo elastico Parte corsa in rientro (paracolpi elastici)  Parte corsa in estensione (deceleratore idraulico)
Tipo di scorrimento GL(JgSi;: s rsofg?g;e‘ 300 g;zz h e;zz
Nota 1) Escludendo la corsa dell'ammortizzo generata dal deceleratore idraulico. 100 263 \\\\\ 100 26!
Nota 2) Azionare ad una velocita di pistone che non superi 'energia cinetica e — —

/]
/1
/1

ammissibile del cilindro.

40

//
/

2 N 2
Corse standard 5 22 NN 3 o
SN £
Modello Corse standard (mm) S SNl u 2" =—
m 12 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150, 175 © NN \ g
MGP | 16 200, 250 E ot6 N\ g
MGP m 20 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200 12 \\ I
L N
25 250, 300, 350, 400 1 \\\ 1
40 \
MGP T 50 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250 0s pm w0 osl s e
gg 300, 350, 400 Velocita massima (mm/sec) Velocita massima (mm/sec)
100

Nota 1) Corse intermedie (incrementi di 5mm) sono realizzabili installaindo distanziali larghi
5,10, 15 e 20 mm.
La lunghezza totale (A + corsa x 2) e la lunghezza dello stelo guida (E + corsa) mostrati
nella sezione delle dimensioni, non comprendono la larghezza dei distanziali.
Contattare SMC nel caso in cui si renda necessario un corpo speciale con corsa

| A Avvertenze specifiche del prodotto

] Montaggio |
A\ Attenzione

Non introdurre le mani o le dita tra la piastra ed il corpo.
In caso contrario, potrebbero verificarsi lesioni a persone e danni alle attrezzature vici- ] 7

— Supporto di arresto
Dado esagonale 1

Dado esagonale 2

ne. Mettere in atto misure di protezione come il montaggio di coperchi. -
< - Deceleratore idraulico

Vite di regolazione

A\ Precauzione

Di regola, il cilindro non deve essere montato dal basso.

Piastra terminale

Lo spazio di montaggio sulla base del cilindro & limitato a causa della presenza dello \ . .
stelo guidato e della piastra terminale. Montare il cilindro dall'alto o lateraimente. \ Eglgoéaerlfalr\}ig%??;gclﬁacz?gr:s Parts termi.
\ to diretto con il supporto di arresto.
| Regolazione
/\ Precauzione
1. Regolazione vite (regolazione corsa) ‘ % Deceleratore idraulico
Per regolare una corsa, allentare solo il dado esagonale 1 e ruotare la vite di regola- | 7

zione. Dopo la regolazione, bloccare con il dado 1. Per far si che la vite di regolazio- =
ne sia a contatto con il supporto di arresto, fissarla in una posizione in cui la sua
punta sporga dalla piastra terminale (vedere il disegno in alto a destra). ‘
2. Sostituzione del deceleratore idraulico. % ]
Allentare il dado esagonale 2, ruotare il deceleratore idraulico in senso antiorario e | @ Vite di regolazione
rimuoverlo. Nel montare il nuovo deceleratore idraulico, la fine della vite di regola-
zione deve sporgere circa 0.5mm da esso (vedere I'immagine sulla destra). 0.5mm
Quando la posizione del deceleratore idraulico € stata ben regolata, assicurarsi di e
bloccarla con il dado esagonale 2.
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Dimensioni/@1 2 - 663

Serie MIGP o
Esecuzioni speciali

Per ulteriori informazioni sull’uso di cilindri con ammortizzo pneumatico, stelo guidato per carichi ele-
vati e End Lock, contattare SMC.

Z . WA
wB
oXAH7 prof. XL C L
N / ] MLG
5 — (mm)
- Diametro
< @f%@; - eCla|b|c|d|e| |[CNA
S L ) 12 [44[74/37]2 [62]
@ gi T x e = 16 [44[74[37[25]67] |[CNG
- — N 20 | 54] 84452878 ————
2 ./
; ‘ 3 25 [54[84]45[3 [82
XAH XC Q‘/?“@R\#’f 32 | 65105] 55| 35| 95 MNB
o XL - i o 40 | 65105554 |11 | [
DettagliosezioneXX Dimensioni della scanalaturaa T ™50 " sT351 75 45]135| |CNS
L L/ o 63 |11 [178]10 |7 [185] ———
/ /
4yypotyL / / CLS
MB Sezione XX/ 4-p0A passante
L 4-MM prof. ML /4 N Sezione XX
prof. Y4 WA /4-g0B Profond. controforo OL 4-NN passante R e CB
// / \ s’s‘ ——
/ RR |
{ B A 1 [ — /" RB [ | CWMVG
4 E . D ANG kil
: 8 i ‘;é N B 3 \Q{/ _ L [ D
: ! § —t Hy/ /// \6; CXW
IR . ™1
‘% 1 EJL ™\ / g
. = ’ 3 /A CXS
ol vl — 5 b —
>S5 e = Kk B
8 i I ] O z CXT
KA > L
1 g . RWAR T [ A MX
: ¢‘ FNo —
] f i - 1%
4] ;; MXU
9‘.:“ ‘ \2-P OXAW prof. XL / —
2P GA ‘ T
(Tappo) PB P A +Corsa EE M
J K FAIFB  c.co C +Corsa Q
G B +Corsa E +Corsa |MC (RA) s MXS
A +Corsax?2 (mm) ——
Dametio| - Gorse standard mm) | A | B | C | DA b8 E |FA|FB| G |[GA|GB|GC| H |HA| J | K| L |MA|[MB|MC|MT| MM MXQ
(Guida subronzig | Guida a sere e —
12 |10, 20, 30,40,50,75,100, |90 [42 |29 | 6 8 6 7 | 8] 5 [2 |11 |75]11 58 | M4 |13 |13 |18 | 51|19 | 8 | 6 M4 MXF
16 | 125,150, 175, 200, 250 94 [46 [33 | 8 | 10 8 | 718|531 [8 [11 |64 ma]15]15]22|58[19 | 8|6 | Ms
20, 30, 40, 50, 75, 100, 7
20 |20,30,40, 50 75, 109 |53 |37 [ 10 | 12 10 | 9 [10 | 6 | 36 [105(85 (105 83| M5 | 18 | 18 |24 | 68 [30 |10 | 8 | M5 MXW
25 | 250, 300, 350, 400 109.5|535|375] 12 | 16 13 | 9 [10 | 6 |42 [115[9 [115] 93| M5 |21 |21 [30 | 82[30 [10 | 8 | M6
32 135.5|59.5 | 375] 16 | 20 16 | 9 [12 [10 | 48 [125]9 [125]112 | M6 |24 | 24 | 34 [100 |38 |12 | 8 | M8 —
40_|%.90.7. 1%, 142 66 |44 |16 | 20 | 16 | 9 |12 |10 | 54 [14 [10 [14 [120| M| 27 |27 |40 [108 8 |12 | 8 | M8 | |MIXP
50 | 250, 300, 350, 400 155 |72 |44 |20 | 25 20 |10 |16 |12 | 64 |14 |11 [12 [148 | M8 |32 |32 |46 [139 |60 |16 | 9 | Mi0 e —
63 160 |77 |49 |20 | 25 20 [10 [16 |12 | 78 [165[135 [165[ 162 [M10] 39 [ 39 |58 [153 [60 [ 16 | 9 | Mmi0 MG
(mm)

Diametro| y | NN |0A|oB|OL| P |PA|PB|PW|/Q |R |RA| RB | RR |S |T | U|VA|VB| X [XA[xB|XC|XL| YY |w |z m
12 [ 10 | M4 |43 | 8 |45| M5 [13 | 8 |18 | 14 | 48 | 33 |RBO806|Mi2x15| 22 | 56| 41| 50| 37| 23| 3 | 35| 3 | 6 M5 0] 5] ——
16 | 12 | M5 |43 | 8 | 45| M5 [15 [10 |19 | 16 | 54 | 33 | RB0806|M12x15| 25 | 62| 46 | 56| 38| 24 | 3 | 35| 3 | 6 M5 0] 5 IMGQ
20 |13 | M5 |56 | 95|55 |Rc1/8125/105(25 | 18 | 70 | 37 |RB1007 [Mi4x15| 30 | 81| 54| 72| 44| 28 | 3 | 35| 3 | 6 M6 1217 | ——
25 |15 | M6 |56 | 95|55 |Rc1/8|125/135(285| 26 | 78 | 37 |RB1007 [Mi4x15| 38 | 91| 64| 82| 50| 34 | 4 | 45| 3 | 6 M6 12 |17 MGG
32 |20 | M8 |66 |11 |75 |Rc1/8| 7 |15 |34 | 30 | 96 | 55 |RB1412[M20x15| 44 | 110 | 78| 98| 63| 42 | 4 | 45| 3 | 6 M8 16 | 21
40 |20 | M8 |66 |11 |75 |Rc1/8|13 |18 [38 | 30 [104 | 55 |RB1412[M20x15| 44 | 118 | 86 |106 | 72| 50 | 4 | 45| 3 | 6 M8 62|
50 | 22 | M0 |86 |14 |9 [Rc1/4| 9 |215(47 | 40 [130 | 57 |RB2015|M27x 15| 60 | 146 [110 [130 | 92| 66 | 5 | 6 | 4 | 8 Mo |20 [2¢ | IMGC
63 |22 | M0 |86 |14 |9 |Rc1/4|14 |28 [55 | 50 [130 | 57 |RB2015|M27x15| 70 | 158 |124 [142 [110 | 80 | 5 |6 | 4 | 8 MO |20 |24 | b—o—

MGP12 a 25/WA, WB Dimensioni mm)  MGP32 a 63/WA, WB Dimensioni mm) |MGF
. WA wB WA WB N

Dl?nn:rit)m corsa<30 [ 30mm 100_’""' 200mm | 300mm | <30mm 30?‘”‘ 100;“"‘ 200+mm >300 Diametro <25 25mm | 100mm | 200mm <25mm | 25mm | 100mm | 200mm MGZ

+ ZOOTmm N 100* 200mm | 300 mm mm (mm) + + + >300mm + + + >300mm
100mm 300 mm mm 100mm | 200mm | 300 mm 100mm | 200mm | 300 mm E—

12 | 20 | 40 [ 110 | 200 - 15 | 25 | 60 | 105 - 32 | 24 | 48 [ 124 | 200 | 300 | 33 | 45 | 83 | 121 | 171 cy
16 | 24 | 44 | 110 | 200 - 17 | 27 | 60 | 105 - 40 | 24 | 48 [ 124 | 200 | 300 | 34 | 46 | 84 | 122 | 172
20 | 24 | 44 | 120 | 200 | 300 | 29 | 39 | 77 | 117 | 167 50 | 24 | 48 [ 124 | 200 | 300 | 36 | 48 | 86 | 124 | 174 | —
25 | 24 | 44 | 120 | 200 | 300 | 29 | 39 | 77 | 117 | 167 63 | 28 | 52 [ 128 | 200 | 300 | 38 [ 50 | 88 | 124 [ 174 | |MY
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Serie MGP o
Esecuzioni speciali

Per ulteriori informazioni sull’uso di cilindri con ammortizzo pneumatico, stelo guidato per carichi ele-
vati e End Lock, contattare SMC.

Dimensioni/QBO, Q1 00

WA

wB

@6H7 prof. 10

(mm)
- Dla(nr?n?)tro a bjc|d e
— 80 [13.3/20.3[12 | 8 |225
& &&\ 100 |153/23.3/135/ 10 |30
~ Y
S |
Q || (M) T
A a
X > = : o -«
W 1 [ H |
3 - }
6H7 5 . < c.d
10 ﬁ} f\@\wJ[ e
Dettaglio sezione XX i Dimensioni della scanalaturaa T
75 4-YY prof. YL
Sezione X
L 4-g0OA passante
4-MM prof. ML y4 WA 4-g0B Prof. controforo 8 4-NN passante
Sezione XX
M36 x 1.5 I
4 [ — RB2725 )
(]
2 | : 0
g — é —
| 38 gi%
| ® /
c
kel AT T
K\ 1\ 3 0 g
g - >+<‘
&Cjﬂ EE;‘%I%I P — x|  H H H
% U
D o T T = ‘
H © @ :
‘ | -
Q 0 @
T ol - - - L [ —e—
Q ‘T‘ sy ‘ j {}
i \ 2-Rc 3/8
2-Rc 3/8 GC | 06H7 prof. 10
(tappo) PB GA 16
[~ -
10 PA +Corsa EE
JB JA FA |FB C +Corsa Q
J K B +Corsa 17+Cosa | MC (RA) ]
G A + Corsax 2
mm)
Diametro DB
(mm) C°'Se(r§}ﬁ‘)"da'd A| B C DA i TGisa FA/FB/ G GA/GBGC H HA| J JA JB| K| L MA/MC| MM ML NN |OA
subronzne | a sfere
80 | 25, 50, 75,100 2125/ 96.5/ 565 25 | 30 25 22|18 | 915/ 19 | 155145202/ M12/455| 38 | 75 46 | 54 19022 @ M2 | 25| Mi2 |[10.6
125, 150, 175, 200
100 | 250, 300, 350,400 (232 116 |66 | 30 | 36 30 | 25|25 1115 23 |19 |18 |240 /M14|555| 45 105 56 | 62 228 |25 | M4 | 31 | M4 |[125
(mm)
WA wWB
Diametro
I(mm) OB PA/PB PW Q R RA S T U VA VB 25mm 25mm | 100mm | 200mm 25mm 25mm | 100mm | 200mm X YY (YL z
+ - + 300mm + + + >300mm
100mm | 200mm | 300mm 100mm | 200mm | 300mm
80 |175/145(255 |74 | 52 174 77 | 75 198|156 /180|140 28 52 128 | 200 | 300 | 42 54 92 | 128 | 178 |[100| M2 | 24| 28
100 |20 [175/325 /89 | 64 210| 74 | 90 |236|188/210|166| 48 72 148 | 220 4 320 | 35 47 85 | 121 | 171 [124| M4 | 28 | 11
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A I Serie MGP .
Precauzioni specifiche del prodotto

] Montaggio

|

’ Ammortizzo \

A\ Attenzione

1. Non introdurre le mani o le dita tra la piastra ed il corpo.

Quando si applica aria compressa, prestare attenzione a non introdurre le dita della
mano nello spazio tra il corpo del cilindro e la piastra.

A\Precauzione

1. Non graffiare o scheggiare lo stelo e la guida.
| danni alle guarnizioni possono causare trafilamenti d'aria o malfunzionamenti ecc.

2. Base del cilindro.

Gli steli guida sporgono dall'ingombro del cilindro alla fine della corsa retrattile,
pertanto, in caso di installazione con fissaggio posteriore devono essere previsti dei fori
passanti per gli steli guida e dei fori per viti a testa eesagonale.

Per quanto riguarda il fissaggio del cilindro usato con funzione di arresto, i bulloni di
montaggio dovrebbero essere inseriti ad una profondita uguale o maggiore a2d (1.5d
o piu per MGPS).

Serie MGP Serie MGPS
oD oD
Diametro Diametro
C 102 foro passante, C 0.2 foro passante
o
J <
. ST T e T, @7 o
! VAR it }
O -5 & {t 'Lé%%: p‘ﬁ :*/j >
A 02 g §
[ | <] @
TIT T = °
@ = g ©
5|8 5
oM [a)
T Il
|4l ®
I ) 1l i
J U
‘ ‘
1
Diametro| A | B | C D (mm) Brugola Diametro | A B © D Brugola
(mm)  |(mm)|(mm)|(mm)|MGPM| MGPL (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm)
12 50| 18 4 10 8 M4 50 140 | 50 116 32 M12
16 56| 22 46| 12 10 M5 80 214 | 66 170 47 M16
20 72| 24 54| 14 12 M5
25 82| 30 64| 18 15 M6
32 98| 34 78| 22 18 M8

40 106 40 | 86| 22 18 M8
50 130| 46 | 110 27 22 M10
63 142| 58 | 124 27 22 M10
80 180| 54 | 156| 33 28 M12
100 210| 62 | 188| 39 33 M14

O
:

Con ammortizzo pneumatico

A\Precauzione CL
1. Mantenere il livello di regola- MLG
zione della valvola di am- L
rr_lortlzz_o a 3 giri dalla posi- |CcNA
zione di chiusura. —
Quando si regola la valvola di ammor-  |[CNG
tizzo, usare cacciaviti o chiavi a testa e —
esagonale. Mantenere il livello di rego- MNB
lazione della valvola di ammortizzo a 3
giri dalla posizione di chiusura totale.
Se viene aperta con 4 o piu giri, si pos- CNS
sono provocare dei trafilamenti d'aria. —
La valvola & provvista, inoltre, di un CLS
meccanismo di arresto che non dovreb- L
be essere forzato durante I'apertura. CB
Diametro (mm) Utensile applicabile —
16 Cacciavite di precisione a testa piatta 3mn CV/MVG
20, 25, 32, 40 | Chiave esagonale 1.5 JIS B4648 1.5 -
50, 63 Chiave esagonale 15 JISB4648 25 | |[CXW
80, 100 Chiave esagonale 1.5 JIS B4648 4 —
2. Assicurarsi di attivare CXS
I'ammortizzo a fine corsa. CXT
Assicurarsi di attivare I'ammortizzo a fi-
ne corsa. Nel caso di funzionamento
con valvola di ammortizzo completa- MX
mente aperta, selezionare un cilindro L
dotato di paracolpi elastico. In caso con-
trario, si corre il rischio di danneggiare MXU
I'assieme stelo pistone. —
3. Assicurarsi di utilizzareun  |MXH
cilindro provvisto di ammor- [ —
tizzo pneumatico a fine cor- MXS
sa.
RN . MXQ
Se non raggiunge il fine corsa, I'effetto
dell'ammortizzo pneumatico non sara com-
pleto. Pertanto, quando la corsa € regolata MXF
da una battuta esterna, si devono prendere ———
le dovute precauzioni poiché, in caso con- MXW
trario, 'ammortizzo pneumatico diventereb- L———
be totalmente inefficiente. MXP
| Connessioni |
MG
/A\Precauzione m
A seconda delle condizioni di esercizio, &
possibile cambiare la posizione degli attacchi MGQ
delle connessioni con l'uso di un tappo. L
1.Per M5 MGG
Dopo aver avvitato manualmente, awvitare ulteriormente.  ——
1/6 di rotazione con un apposito utensile. MGC
2. Per filettatura conica —
Applicare le coppie di serraggio indicate sotto. Avolgere MGF
con nastro di tenuta
MGZ
Filettatura. di collegam.|  Coppia di serraggio N-m —
R1/8 7+9
R 1/4 12+ 14 2
R 3/8 22 +24
My
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Serie MGP

Usare i circuiti pneumatici consigliati. |

A\Precauzione

* Necessario per operazioni corrette e rilascio del bloccaggio.

Con bloccaggio posteriore

i

III\

AR

(]

Con bloccaggio anteriore

Precauzioni specifiche del prodotto

Pressione di esercizio

1.

/A\Precauzione

Usare una pressione dell'aria di almeno 0.15Mpa per I'attacco
localizzato sul lato del meccanismo di bloccaggio. Cio &
necessario per rilasciare il bloccaggio.

Velocita di scarico

A\Precauzione

1.

Se la pressione dell'attacco sul lato del meccanismo di bloccag-
gio scende a 0.05Mpa o meno, si effettuera automaticamente il
bloccaggio. Se le connessioni sul lato del meccanismo di bloc-
caggio sono lunghe e o sottili, o se il regolatore di flusso viene
separato dall' attacco del cilindro, la velocita di scarico si ridurra.
Affinché il bloccaggio si innesti, & necessario del tempo. Inoltre,
I'otturazione del silenziatore montato sull'attacco di scarico-
dell'elettrovalvola pud provocare la stessa cosa.

Rilascio del bloccaggio

Funzione

A\Precauzione

1.

Non utilizzare elettrovalvole a 3 posizioni.

Non utilizzare insieme a elettrovalvole a 3 posizioni (soprattutto
valvole a centri chiusi con tenuta metallo su metallo). Se la
pressione viene fermata nell'attacco del lato del meccanismo di
chiusura, il cilindro non pu0 essere bloccato.

Inoltre, la posizione di bloccaggio pud comunque venire rilas-
ciata a causa di trafilamenti d'aria provenienti dall'elettrovalvola
e immessi nel cilindro.

. Per rilasciare il bloccaggio, & necessario la contropressio-

ne.

Prima di attivare l'operazione, assicurarsi di verificare che l'aria
venga alimentata al lato senza il meccanismo di bloccaggio, co-
me mostrato nellimmagine sopra. Esiste la possibilita che il
bloccaggio possa non essere rilasciato. (Vedere la sezione rela-
tiva al bloccaggio.)

. Rilasciare il bloccaggio durante il montaggio o la regolazio-

ne del cilindro.

In caso contrario, l'unita di bloccaggio potrebbe risultare dan-
neggiata.

. Operare con un carico del 50% o meno.

Se il carico & superiore al 50%, potrebbero verificarsi problemi
come impossibilita di rilasciare il bloccaggio o danni al mecca-
nismo stesso. Inoltre, non superare i campi di esercizio indicati
nel catalogo della serie MGP (Best Pneumatics N. 2) al mo-
mento della scelta.

. Non utilizzare cilindri multipli sincronizzati.

Evitare applicazioni in cui due o piu cilindri con bloccaggio a fi-
ne corsa siano sincronizzati per muovere un carico, poiche il
bloccaggio di uno dei cilindri potrebbe non essere rilasciato in
caso di necessita.

. Usare un regolatore di flusso con funzione meter-out.

Potrebbe non risultare possibile rilasciare il bloccaggio con il
controllo meter-in.

. Assicurarsi di completare la corsa del cilindro sul lato del

bloccaggio.

Se il pistone del cilindro non raggiunge la fine della corsa, il
bloccaggio e il rilascio potrebbero risultare impossibili.

. Non usare un cilindro pneumatico come un cilindro idro-

pneumatico.
In caso contrario, si potrebbero verificare trafilamenti di liquidi.

9. Regolare la posizione del sensore in modo che operi sia nel caso di corsa

3.22-66

che nel caso di rinculo.

L'indicatore ottico bicolore regolato per illuminarsi di verde a fine corsa, potrebbe
illuminarsi di rosso dopo il rinculo ma cio non ¢ indicazione di anomalia.

-~
Z

1

|
i A\Attenzione

. Prima di rilasciare il bloccaggio, assicurarsi di alimentare aria al

lato dotato del meccanismo di bloccaggio, in modo tale che non
venga applicato nessun carico al meccanismo di bloccaggio al
momento del rilascio. (Usare i circuiti pneumatici consigliati.) Se
il bloccaggio viene rilasciato quando l'attacco sull'altro lato € in
condizione di scarico e se vi & un carico applicato al meccanis-
mo di bloccaggio, esso potrebbe essere sottoposto ad una for-
za eccessiva e essere danneggiato. Inoltre, qualsiasi movimen-
to improvviso del pistone & molto pericoloso.

Dispositivo manuale

/A\Precauzione

1.

Rilascio manuale, esecuz. non blocca-
bile

Inserire il bullone dalla parte superiore del
coperchietto di gomma (non & necessario
rimuovere il coperchietto di gomma), e do-
po averlo avvitato nel pistone di bloccag-
gio, tirare per rilasciare il bloccaggio. Se si
effettua la fermata tirando il bullone, il
bloccaggio tornera ad essere operativo.
Sotto si mostrano le misure di filettatura, i
valori della forza di estrazione e le corse.

)

Q

Diametro (mm) Mis. filettatura Forza ditiraggioN |Corsa (mm)
20, 25, 32 >M2.5 x 25¢ 49N 2
40, 50, 63 >M3 x 30¢ 10N 3
80, 100 >M5 x 40¢ 24.5N 3

SVC

* Rimuovere il bullone in caso di funzionamento normale. Potrebbe causare

malfunzionamenti nel bloccaggio o rilascio difettoso.

2. Rilascio manuale, esecuz. bloccabile

Premere la manopola M/O e ruotarla nel contempo di 90 in
senso antiorario. Il bloccaggio viene rilasciato (e rimane in tale
stato) allineando il
segnale A con il
segnale ¥ OFF sulla
manopola M/O. Per
azionare il bloccaggio,
premere a fondo la
manopola M/O e
ruotarla di 90 in senso
orario; allineare il
segnale A sul
coperchietto con il
segnale the ¥ ONsulla
manopola M/O. Nel fare cio,
assicurarsi che si blocchi in posizione
fino allo scatto. In caso contrario, l
bloccaggio potrebbe essere rilasciato.

Rilascio

Bloccaggio

Stato di bloccaggio  Stato di rilascio
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