Cilindro guidato

Sserie MGG

020, 025, 932, 940, 950, 963, 280, 100

Unita di traslazione lineare

@® Bloccaggio a fine corsa
standard

"j

® Esecuzioni speciali

® Componenti in acciaio inox: -XC6[ ]

@ Con raschiastelo: -XC35

@ Esec. resist. all’acqua/Anelli magnetici in plastica
dura -XC58

® Guarniz. in gomma fluorurata/Anelli magnetici in
plastica dura: -XC59

@ Filettature elicoidali: -XC71

@ Senza anelli magnetici:-XC72

@ Cilindro con bloccaggio incorporato: -XC73
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Integrazione compatta di un cilindro base
e steli di guida laterali

Cilindro guidato serie MGG _
— Design attuale Serie MGG cilindro guidato

Il design modificato del corpo permette una
facile installazione dei raccordi, dei regolatori
di flusso e dei sensori cosi come un‘agevole 920’ Q255 Q325 Q40, 950, 663, 680, 61 00

regolazione del sensore.
Regolatore diflusso  Cilindro base

Corpo attuale Corpo precedente

Sensore

Diametro | _Sezione aperta (mm?) | Allargamento Cilindro base

(mm)  [Tipo vecchio | Tipo nuovo| (%)

Corpo precedente Corpo attuale

20 1208.5 1486.9 18.7% A L 5 ;% :
25 1749.5 2255.4 22.4% : 1
32 2321.6 2797.2 17.0% \*J
40 3739.4 4520.0 17.3% e
50 4999.1 6037.8 17.2% f

Possibilita di rilevare le posizioni

di funzionamento
Tutti i modelli sono prowvisti di magneti incorporati
per il montaggio dei sensori. . . . .
Esempi di applicazione Maggiore precisione antirotazione
grazie ai due tipi di guida
e 20 | 25 | 32 | 40 | 50 | 63 | 80 | 100

Guida su bronzine | +0.07° | +0.06° | £0.06° | £0.05° | +0.04° | +0.04° | £0.04° | +0.03°

Guida a sfere +0.06° | £0.05°| £0.04° | £0.04° | £0.04° | £0.03° | £0.03° | +0.02°

(Esclusa flessione degli steli di guida)

I Dotati di attacchi di lubrificazione

Per lubrificare le guide di scorrimento.
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Un'unita di traslazione lineare che raggiunge
un‘elevata resistenza laterale ai carichi e precisione
antirotazione

Il bloccaggio finale _ __
mantiene la posizione o

del cilindro anche in %\
caso di interruzione [ 3 o= CL
dell'alimentazione C =% P MLG
Due tipi di guida 9 CNA
Guida su bronzine ...... Elevata resistenza all'usura e capacita di sopportare carichi elevati —
Guida con cuscinettia sfere ...... Garantisce un'elevata precisione e funzionamento costante. CNG
|' MNB
ibill y
he diqunlb \ o100 ! CNS
ng R .. 5 280 , finoa ! CLS
A | 063 | finoa ! 1300mm:
Y050 ! finoa ' 1200mm:' max P
Y 040 | finoa ! 1100mm: max : CB
@32 ' finoa ' 1000mm: max : ' !
finoa : 800mm: max | : ! S CVINVG
600mm, max | : [
max : ' e CXwW
oot T CXS
CXT
MX
MXU
Facile regolazione della MXH
corsa MXs
L'estensione della corsa pud essere regolata L
agendo sulla piastra che si trova sull'estremita MXQ
.. . . _ys osteriore del cilindro. I
Deceleratori idraulici e viti | ™" O s MXF
di regolazione della corsa A MXW
- . b1 \Vite ad esagono —
sono di serie U2 At v
Possibilita d'ammortizzo a fine corsa per S —
funzionamento ad alta velocita e regolazione MG
di precisione della corsa. —
. g : MGP
I Quattro tipi di montaggio MGa
. c L
U Dall'alto Dal basso Laterale fI::gia anteriore m
f — MGC
A n MGZ
CcYy
|Ampla gamma di esecuzioni SpeCiali (Vedere da p. 3.24-36 a p. 3.24-46.) MY
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Cilindro guidato

serie MGG

020, 925, 932, 340, 350, 363, 380, 100

Codici di ordinazione

MGG [L|B|32] |—+100—C73

Cilindro guidato Filett. ¢ Numero di sensori
. - [ Re(PT) = 2
Tipo di guida TF| G (PR S 1
M | Guida su bronzine n n"
L Ball Bushing
Montaggio e——— » Tipo di sensore
B Esecuzione base Senza sensore
F Montaggio con flangia anteriore (cilindro con anello magnetico incorporato)
« Scegliere il sensore idoneo dalla tabella sottostante.
Diametro ¢
20 20mm
zg g;mz ¢ Corsa cilindro (mm)
20 40mm Vedere tabella corse e modelli a p.3.24-5.
50 50mm
63 63mm
80 80mm
100 100mm

Sensori app"cabi"/UIteriori informazioni sui sensori da p. 5.3-2.

. . | Tensione di carico Vite di montaggio sensore Perpendicolare| Lunghezza cavo (m)*
Ti . . Comessie | | Connessioni Carico
ipo | Funzione speciale | "™ | 5 | glettriche cc ca 220 030|940+ | 80 220+ [ 0.5 |3 |5 [N ARbIE
@25 263 2100 @63 | (=) [(L)[D)|N)
3fili (Equiv. aNPN)| — | 5V — C76 — B76 | & (@ — —| Cl —
g 100V C73 — B73 (& (@ @& — Relé, PLC
= Grommet 1oV — (B53) B53 — o o0 —| PLC
3 . 100V, 200v|  (B54) B54 — | o |e[0]—
= <200V B64 — ® 0 —|—
] No 2 fili 24V 00 ( ) D5
2 5,12V <100V C80 — | B8O | ® |®@|—|—| Cl |pge
@ Cometiore |5 12v — C73C — | B73C | ® (@e|®@ @0 — |pc
No 5V,12V| <24V Cc80C — B8oC | © & o @ Cl
Indicazione di diagnostica "
(LEDbicoIo?e) Grommet | Si — (B59W) B59W — e |0 —|—| —
3 fili (NPN) H7A1 G59 G79 | ®@ (@ O |— cl
Grommet 3 fili (PNP) SV, 12V H7A2 G5sP| — | e |e|o|—
- H7B K59 K79 | ® @ O |—
e 2 fili 12V J—
2 Connettore H7C — K79C | ® @ o @
) 3 fili (NPN) H7NW G59W| — ® 0 O|—
o | Indicazione di diagnosti o 5V, 12V — Cl
o | Indicazione di diagnostica 3ili (PNP) |, H7PW G5PW ® |® 0| — Relé
5|  (LEDbiolore) s ) — H7BW KsW| — | e [@[O]|— PLC
2 Resistente all'acqua 2 fil 12v -
] (LED bicolore H7BA G5BA| — | — |e|O|—
g Con timer Grommet 31ili (NPN) (G5NT) | GSNT — | —|e|O]|—
”n it di di i 5V, 12V
Con uscita di diagnostica ’ — — Cl
(LED bicolore) . H7NF G59F e (0O
4 fili (NPN)
Uscita di diagnostica mantenuta 0
(LED bicolore) - H7LF — | — |®|®©C
# Lunghezza cavi 0,5m: ............ — Esempio: B8OC 5M e Esempio Z: BBOCZ
3M s Esempio L: BBOCL Nessuno ......... Esempio N: BSOCN

+ | sensori allo stato solido indicati con "O" si realizzano su richiesta.
+ Per uso di sensori allo stato solido si veda a p. 3.24-32 (G59, G5P, K59, G59W, G5PW, K59W, G5BA, G59F) con diametri 20 + 963.

/A\Precauzione Conisensoriindicati fra parentesi ( ), il rilevamento di fine corsa potrebbe essere impossibile,
dipendendo dal raccordo istantaneo e dal tipo di regolatore di flusso. In questo caso, contattare SMC.
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Modelli e dati tecnici

Cilindro guidato Serie MGG

Simbolo

‘é— @’:
]
CL
Modelli e corse MLG
Modello Tipo di guida Diametro (mm) Corse standard (mm) Corse lunghe (mm) L
20 75, 100, 125, 150,200 | 250, 300, 350, 400 CNA
MGGM | Guida su bronzine 25 350, 400, 450, 500 ﬁ
32 350, 400, 450, 500, 600
40 350, 400, 450, 500, 600, 700, 800
50 75,190, 125, 150, 350, 400, 450, 500, 600, 700, 800, 900, 1000 %
63 200,290,500 350, 400, 450, 500, 600, 700, 800, 900, 1000, 1100 CNS
MGGL Ball Bushing — —
80 350, 400, 450, 500, 600, 700, 800, 900, 1000, 1100, 1200 CLS
100 350, 400, 450, 500, 600, 700, 800, 900, 1000, 1100, 1200, 1300 —
+ Corse intermedie diverse da quelle sopraindicate si producono su richiesta. CB
Caratteristiche Pm—
Modello MGGLI120 | MGGLII25 | MGGLII32 | MGGLI140 | MGGLI150 | MGGLI[163 | MGGLI180 |IMGGLI1100 CVIMVG
Cilindro base CDG1BN20 | CDG1BN25 | CDG1BN32 | CDG1BN40 | CDG1BN50 | CDG1BN63 | CDG1BN80 CDG1BN100 CXwW
Diametro (mm) 20 25 32 40 50 63 80 100 —
Funzione Doppio effetto CXS
Fluido Aria CT
Pressione di prova 1.5MPa —
Max. pressione d'esercizio 1.0MPa MX
Min. pressione d'esercizio 0.15MPa (orizzontale senza carico) T
Temperatura d'esercizio -10° + 60°C MXU
Velocita pistone 50 + 1000mm/s 50 + 700mm/s MXH
Ammortizzo Cilindro base Paracolpi elastici ﬁ
Guide Deceleratore incorporato (2 pz.)
{1 hvegertons oot (2 pz) | 010 -10mm 0-+~15mm MXQ
Lubrificazione cilindro base Senza lubrificazione W
Tolleranza di filettatura JIS classe 2 —
Tolleranza sulla corsa e mm (< 1.000mm), 2% mm (= 1.001mm) MXW
Precisione antirotazione | Guidasubronzine | +0.07° +0.06° +0.06° +0.05° +0.04° +0.04° +0.04° +003° [
motorgnom [swowm | w005 | 000 | oo | oo | soo¢ | soor | -oo3 | soor |IMXW_
Attacco 1/8 1/4 3/8 1/2 M G
Caratteristiche deceleratore idraulico W
Modello deceleratore idraulico RB1007 RB1412 RB2015 RB2725 L
Cilindro guida applicabile MGG20 |MGGLI25, 32| MGGLIT40, 50, 63| MGGLII80, 100 MGQ
Assorbimento massimo d'energia 5.88 19.6 58.8 147 U
Corsa assorbimento mm 7 12 15 25 m
Max velocita collisione m/s 5 MGC
Max frequenza d'esercizio cicli/min* 70 45 25 10 —_——
Temperatura d'esercizio °C -10° + 80°C MGF
Forza dellamolla| Estesa 4.22 6.86 8.34 8.83 W
N Compressa 6.86 15.98 20.5 20.01 —
% Con il massimo consumo d'energia per ciclo. Di conseguenza, la frequenza d'esercizio pud essere aumentata a seconda CY
dell'assorbimento d'energia.
My

O
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Serie MGG

Uscita teorica

(o [ gw

Diametro Dim. stelo Direzione di | Sez. pistone Pressione di esercizio (MPa)
(mm) (mm) funzionamwento] -~ (mm2) 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7 0.8 0.9 1.0

ouT 314 62.8 94.2 126 157 188 220 251 283 314

20 8 IN 264 52.8 79.2 106 132 158 185 211 238 264
ouT 491 98.2 147 196 246 295 344 393 442 491

% 10 IN 412 82.4 124 165 206 247 288 330 371 412
ouT 804 161 241 322 402 482 563 643 724 804

32 12 IN 691 138 207 276 346 415 484 553 622 691
ouT 1260 252 378 504 630 756 882 1010 1130 1260

40 16 IN 1060 212 318 424 530 636 742 848 954 1060
ouT 1960 392 588 784 980 1180 1370 1570 1760 1960

50 20 IN 1650 330 495 660 825 990 1160 1320 1490 1650
ouT 3120 624 936 1250 1560 1870 2180 2500 2810 3120

63 20 IN 2800 560 840 1120 1400 1680 1960 2240 2520 2800
ouT 5030 1010 1510 2010 2520 3020 3520 4020 4530 5030

80 25 IN 4540 908 1360 1820 2270 2720 3180 3630 4090 4540
100 30 ouT 7850 1570 2360 3140 3930 4710 5500 6280 7070 7850
IN 7150 1430 2150 2860 3580 4290 5010 5720 6440 7150

Nota) Forza teorica (N) = Pressione (MPa) x Sez. pistone (mm?)

Pesi
(kg)
Diametro (mm) 20 25 32 40 50 63 80 100
Peso Esecuzione base 1.2 198 |266 |5.21 8.23 10.26 | 16.79 | 23.61
standard

Flangia anteriore 175 | 2.71 3.41 6.81 9.99 14.17 | 23.25 | 31.95

Pesoinbase | Guida su bronzine | 0.73 1.13 153 |28 4.33 598 | 896 | 12.93
altipo di guida
PR I Ball Bushing 074 | 114 |152 [278 [451 | 66 | 9.76 | 14.24

Peso aggiuntivo per 50mm di corsa 0.14 | 017 | 025 |04 0.61 0.82| 1.11 1.48

Peso aggiuntivo per corsalunga | 0.01 | 0.01 0.02 |0.03 |0.06 0.1 0.19 | 0.26

Peso aggiuntivo con supporto ....| 0.012 | 0.017 | 0.018 | 0.031 | 0.062 027 | 0.39 | 0.57

Metodo di calcolo/Esempio: MGGLB32-500 (esecuzione base, guida a sfere ¢ 32, cosa 500mm, con supporto)
* Peso standard 2.66 (Esecuzione base) ® COrSA ...vieeeieeieriee ettt 500mm

* Peso della guida ...... 1.52 (guida a sfere) * Peso aggiuntivo per corsa lunga ... 0.02

* Peso aggiuntivo per corsa .. 0.25/50mm * Peso aggiuntivo con supporto ....... 0.018

2.66 + 1.52 + 0.25 x 500/50 + 0.02 + 0.018 = 6.718kg

Pesi dei componenti in movimento

(kg)
Diametro (mm) 20 25 32 40 50 63 80 100
Peso base delle parti in movimento | 0.73 | 1.23 | 1.74 | 3.32 5.61 | 8.45 [13.21 [18.79
Peso aggiuntivo per 50mm di corsa 0.11 | 0.135| 0.203 | 0.327 | 0.51 | 0.68 | 0.949 | 1.266

Calcolo del peso dei componenti in movimento Esempio: MGGLB32-500
* Peso base delle parti in movimento 1.74

* Peso aggiuntivo per corsa ............ 0.203/50mm

® COrSa vt 500mm

1.74 + 0.203 x 500/50 = 3.77kg
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Idro-pneumatico

Cilindro guidato Serie MGG

Tipo resistente all'acqua

Cilindri idraulici a bassa pressione da <1.0MPa.

Se usato unitamente all'unita idro-pneumatica CC, sono possibili mediante
uso di valvole o altri componenti pneumatici attuazioni a velocita bassa e
costante e fermate intermedie simili a quelle delle unita idrauliche.

mccH ’Tipo di guida‘ ’Montaggio‘ ’ Diametro H Corsa ‘

Idro-pneumatico

Caratteristiche
Diametro (mm) 20, 25, 32, 40, 50, 63
Funzione Doppio effetto
Fluido Olio per turbine
Pressione di prova 1.5MPa
Max. pressione d'esercizio 1.0MPa
Min. pressione d'esercizio 0.18MPa (orizzontale senza carico)
Velocita pistone 15 + 300mm/s
Ammortizo Cilindro base Nessuno
Guide Deceleratore incorporato (2 pz.)
Temperatura d'esercizio +5° + 60°C
Tolleranza di filettatura JIS classe 2
Coocurine bae

* |n caso di valori diversi da quelli specificati sopra si veda a p. 3.24-5.

 Possibilita di montaggio sensore

Dimensioni
220 = g50 Montaggio con flangia anteriore
o a—
m © T -
7 _ _ o _
7 ©
= £} = =
THE
1o © |
R
Y +Corsa
Montaggio con flangia anteriore
263 = = — —M
g
; —+5 T
ol P <
4 R
Y +Corsa
(mm)
Diametro (mm) 20 25 32 40 50 63
R 14 14 14 15 16 16
Y 88 88 90 | 101 | 116 | 119

* Dimensioni diverse da quelle indicate sopra sono uguali a quelle indicate

allep. 17,18, 19 e 20

Rame esente (per produzione CRT)

Per eliminare gli effetti avversi degli ioni di rame e degli ioni alogeni nei
processi di produzione CRT, questa esecuzione non impiega materiali in
rame o fluoro.

20-vGaG ’ Tipo di guida ‘ ’Montaggio‘ ’ DiametroH Corsa ‘
Rame esente

Caratteristiche
Diametro (mm) 20, 25, 32, 40, 50, 63, 80, 100
Funzione Doppio effetto
Fluido Aria
Max. pressione d'esercizio 1.0MPa

Min. pressione d'esercizio 0.15MPa (orizzontale senza carico)

i Cilindro base Paracolpi elastici
Ammortizzo - -
Guide Deceleratore incorporato (2 pz.)
. Esecuzione base
Montaggio

Flangia anteriore

L'installazione di uno speciale raschiastelo evita la penetrazione di liquidi
nel cilindro. Questo modello pud essere usato in ambienti esposti a
refrigeranti e a spruzzi d'acqua come i processi di elaborazione alimentare
e gli autolavaggi.

MGGM’ Montaggio H Diametro ‘R—‘ Corsa )—GSBAL

Sensori stato soIic‘o con LED
bicolore resistenti all'acqua

Guida su bronzine

Cilindro resistente all'acqua

CL
MLG

R | Guarnizioni NBR (gomma nitrilica)
V | Guarnizioni FKM (gomma al fluoro)

Caratteristiche
Diametro (mm)

32, 40, 50, 63, 80, 100

Funzione Doppio effetto
Fluido Aria
Max. pressione d'esercizio 1.0MPa

Min. pressione d'esercizio 0.15MPa (orizzontale senza carico)

Tipo di guida Guida su bronzine
) Cilindro base Paracolpi elastici
Ammortizzo -
Guide Deceleratore incorporato (2 pz.)
. Esecuzione base
Montaggio

Flangia anteriore

+ In caso di valori diversi da quelli specificati sopra si veda a p. 3.24-5.
+ Possibilita di montaggio sensore (tipo resistente all'acqua)
Nota) Impiega un deceleratore RBL (resistente ai refrigeranti).

cs_

Dimensioni CXS
232 + 50 Montaggio con flangia anteriore CXT
H ﬁ R
£ - - MX
—— MU
Lo MXH
X Y + Corsa

263 + 2100

Montaggio con flangia anteriore

i “E——— 1
| kk ~ 4‘:}—7 = |
- ¥ L
Ll la
X Y +Corsa
(mm)
Diametro (mm) Q X Y
32 25 39 6 (94)
40 29 46 (105)
50 31 57 109 (121)
63 34 56 112 (124)
80 46 68 137 (151)
100 47 68 138 (152)

* Le dimensioni indicate fra parentesi ( ) si riferiscono alle corse lunghe.
* Dimensioni diverse da quelle indicate sopra sono uguali a quelle
indicate da p.3.24-20 a p. 3.24-23.

Dettagli al cat. (CAT.E244-)(tranne 263 + 2100).

« Vedere caratteristiche a p.3.24-5 e dimensioni diverse da quelle specificate sopra da p.3.24-20 a p. 3.24-23..
* Possibilita di montaggio sensore

'\
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Serie MG@__

Guida su bronzine

— | )cCarico final issibile e flessi
- arico tinaie ammissiplie e 1iessione
— ==

T
i
Wi

e

MGGM[_120-[_Corsa | MGGM[_]25-[ Corsa | MGGM[_132-[ Corsa |
25 : ! 4 —— 4.5 | |
(Guida su bronzine) (Guida su bronzine) (Guida su bronzine)

4

2
3
3

> 74
e ) —_ —_
3 S E |S £
E v E E
> > >
o & @ 5 o &
c ‘50 c ,’;v c
o st: Corsa (mm) 0 S 2
7] 7] N 7]
(7] 1 [7] [7]
K ° K
ic i i

X
@Qe
st: Corsa (mm)

309‘ ‘

,5006 st: Corsa (mm)

T sl N 1
; // - \
T 1

RO

=T
2@\
— |  100st

100st
0 EE o 1 [
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50 60 70 0 20 40 60 80 100
Carico ammissibile F (N) Carico ammissibile F (N) Carico ammissibile F (N)

MGGM[]40-[_Corsa |

6 l

] //\ (Guida su bronzine)
t %009‘
§ * / 102 )\
g 3L goost
'é ) _— | soomm \\
&, ] /_,..399§L 3008t st: Corsa (mm)

. — ————r— | 200}5‘ toost————__

0 20 40 60 80 100 120 140 160
Carico ammissibile F (N)

MGGM(50-[ Corsa ]

I I
8
. A\ (Guida su bronzine)
£ ot
[ Q0S!
c 4 74,
2 ., g00st . )\
? 7008 N
g e Tl N
[_——soomm | _——~J .
- > a00st] 300st — st: Corsa (mm)
== st1700st [
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 220 240 260
Carico ammissibile F (N)
3.24-8
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Cilindro guidato Serie MGG

MGGM[]63-[_Corsa |
7.5
7
(Guida su bronzine)
_° “ CL
E s .
g \\QQV / )\ MLG
o o —
c 4 0S!
S A2 CNA
= X
g e /x —
N
i == | CNG
/ L — 7005‘ — —
2
L — | — 600st __—+— MNB
; ///// ’5923%@/>\ st: Corsa (mm) —
e 300t 500st CNS
0 ; 100st ]
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 220 240 260 280 300 320 340 360 380 400 C LS
Carico ammissibile F (N) ===
CB
MGGM[_180-[_Corsa | CVMVG
l P
8 |
(Guida su bronzine) CXw
. A\ —
CXS
— 6 \ Dt
£ \ CXT
= 5 X —
> 2
2 7% iy "\ MX
[= 005
'% 4 WA po —
; o N MXU
i 3 o008 N N L
00s >\
; st | MXH
00st e
. //_/6__50« st: Corsa (mm) MXS
T — 4008t 5005t 200 ik
St100st
0 I MXQ
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 L
Carico ammissibile F (N)
MXF
MXW
MGGML1100- ———
. I I MXW
T T
’\ (Guida su bronzine) —
7 )\ MG
z 6 MGP
S 5 &
e T N e
o N a
§ ‘\\005 009\ / )\
o 3 A0
b — I\ il
2 — 80
700t L_— MGF
1 é//mﬂm//\> St: Corsa (mm) L
e 40055008t 5" MGZ
0 = : : Sj 100st || M8
L —
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 CY
Carico ammissibile F (N)
My
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Serie MGG

/

Ball Bushing
Carico finale ammissibile e Flessione

— . 1;_@ '
/',"/.' Y/ A
MGGL[]20-[_Corsa | MGGLL |25-[ Corsa | MGGL[ 132-[_Corsa |
I I I I I I
25 ; % ; 35 i — 4 { { ‘
(Guida a sfere) (Guida a sfere) (Guida a sfere)
S A
LA /\
3
73
S - | & - | &
£ & £ £ S
E | ¢ E / E |©
= = 5 =
2 T & T &
[} 9 [}
c X c S c 2 S
.% Q,@g st: Corsa (mm) 2 & st: Corsa (mm) 2 )/
(7]
o 1 ] 3 Y
i i & i S
] '5/ \ st: Corsa (mm)
L 1 / 099‘ ‘
&)
" / &05‘ / /
| —1 2005‘
— ﬁ — | oost \_} 4/ 1008t
—
0 0 [ 75st 0 I |
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50 60 0 20 40 60 80 100
Carico ammissibile F (N) Carico ammissibile F (N) Carico ammissibile F (N)
MGGL[]40-_Corsa |
4 %
X (Guida a sfere)
E 3
£V o2
> ost
B 500st
[7/]
e ao0st >
— | \\ :
. — 2005t100st t‘ orsa (mm)
0 1 1
0 20 40 60 80 100 120
Carico ammissibile F (N)
MGGL[_50-[_Corsa |
[
900st (Guida a sfere)
T 005\
£ )
> ost
2 y\
S 6005‘&
[7] /
2 4 500st
i L —— 400st >\
| A00st
T 300st 5405t — St: Corsa (mm)
100st
0 I [ 1
0 20 40 60 80 100 120
Carico ammissibile F (N)
3.24-10
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MGGLL63-[ Corsa |

Cilindro guidato Serie MGG

25
900st (Guida a sfere)
_ CcL
E —
3
3 8008 MLG
>
© —
§ goost CNG
ic
L —| 500st M
| 400st MNB
_/——/—_/300;%& st: Corsa (mm) —
200st
|00‘st CNS
0
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180
Carico ammissibile F (N) %
CB
MGGL[]80-[_Corsa | CVINVG
2 CXW
900st
\ (Guida a sfere) CXS
= X
P = CxT
N —
] 7008t MX
g 1 —
g 600st >\ MXU
I T N x_
—— | e T MXH
—T | 300st t C
T st: Corsa (mm) MXS
100st —
0 MXQ
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 220 | L——
Carico ammissibile F (N) MXE
MXW
MGGL[]100- /=
; MXP
1000st —
; \ (Guida a sfere) MG
: y>\ MGP
g . MGQ
s = =8
L 400st I EE————_
I B, ey 300st —— st: Corsa (mm) E
200st 100st | | M GZ
0 —
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 220 240 260 280 300 CY
Carico ammissibile F (N)
My
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Serie M Gg_

-

—_—

>

~._ Guida su bronzine
| Carico finale ammissibile e flessione

=

|
g
=

\_ o
il ___-—//
MGGM[_]20-[_Corsa | MGGM[_]25-[ Corsa | MGGM[_132-[ Corsa |
12 l 1 2 ] 22 E—
(Guida su bronzine) (Guida su bronzine) (Guida su bronzine)
2
1
1.5
o g
= — — [ &
o
;’ St: Corsa (mm) ;E: st: Corsa (mm) ;_’ st: Corsa (mm)
o ey o &y o &
o 1 S
s S 5 S s 8
2 i g
Qos 3 “ 2 &
fr . i ‘500" L Y
)
?«00/ / X
/ 0.5 05 | 002
™ A L | s
100st | \\ 200s!
/// // 100st ///
75st | ——————] — 100st
0 0 ‘ 75# 0 [ I
0 10 20 30 40 50 0O 10 20 30 40 50 60 70 0 20 40 60 80 100
Carico ammissibile F (N) Carico ammissibile F (N) Carico ammissibile F (N)
MGGM[_140-[_Corsa |
3 ]
/\ (Guida su bronzine)
~25
£ 2t
E L
; / 1005‘ )\
s 1.5 7 6005‘ N
? 500st >\
K
™ os / 400st S st: Corsa (mm)
N [ 200t 4506t
0 T 1
0 20 40 60 80 100 120 140 160
Carico ammissibile F (N)

MGGM[50-[_Corsa |

I I
4 1 T
Guida su bronzine
35 /\\ ( )
E 8 S /\
E 2
> 25 *'&Q X
2 o S8 A\
o o008 )\
® 15 st
7] 100
2 = St LN
 — 5008t 0ci— N st: Corsa (mm)
05 — 3005t 5005t goarE—— T i
0 % ;i T ™
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 220 240 260
Carico ammissibile F (N)
3.24-12
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Cilindro guidato Serie MGG

MGGM[J63-[_Corsa |

3.7
3.5
/ \ (Guida su bronzine)
3 CL
_ gs/ )\
E 25 A0 MLG
é ‘ Qgg\ / ) —
> 2 * CNA
1 e | N onA_
215 8005\ CNG
" — — q00st__— —
— — 600st [ — ~~ MNB
05 /ﬁ///éL%L‘m’OST_/ S~ st: Corsa (mm) —
= 300st 0 CNS
! T 100st —
0 1 1 T 1
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 220 240 260 280 300 320 340 360 380 400 C LS
Carico ammissibile F (N) —
CB
MGGM[]80-_Corsa | CVINVG
4 CXW
/\ (Guida su bronzine) ﬁ
35 - X
= ° CXT
£ O —
Eos—4
: *\‘\005‘ /\ WX
2 —
G 2 ost
2 400!
@b ot N MXH
1 7008t —
0st —
os é/ 00 s st: Corsa (mm) MXS
N 200+ 300st 200st
0 ] 100st : MXQ
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 ——
Carico ammissibile F (N) MXF
MXW
MGGMLI]100- =
MXP
4 —
/\ (Guida su bronzine) MG
3.5
, B MGP
_ Y L
£, B\ MGQ
. X L
: W / \
c \
S 2 1002
(7] _—
8 .5 //\0005‘ ] MGC
L / o008t | _— It
1 go0st _—| MGF
L—] 700st| __—
05 /;/ﬁ%m—// st: Corsa (mm) —
— v MGZ
0 f =—200st—100st L
T T 1
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 CY
Carico ammissibile F (N)

MYy
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Serie MGG

Ball Bushing
Carico finale ammissibile e Flessione

MGGL[]20-[_Corsa ]

MGGL[]125-[ Corsa | MGGL[ 32- _Corsa |
12 S E— 17 ——] 2 S
(Guida a sfere) (Guida a sfere) (Guida a sfere)
1.5
1 i A
P 1.5
9
—_ —_ S —_ *~
£ x £ 8 £ S
E | $ E \ E | ¢
> & > >
2 2 & 2 g
X o N - <]
_% @g st: Corsa (mm) % K st: Corsa (mm) g 1 S 5 O (]
g K 2 N
ic e &
) S
0.5 Q,Q/
' L 05 LA 00
/ 2005\ / M’ \
L— 0
1 AN [ st
— 1 | eost T 1o0st
0 | 75st I 0 [
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50 60 0 20 40 60 80 100
Carico ammissibile F (N) Carico ammissibile F (N) Carico ammissibile F (N)
MGGL[_]40-[_Corsa |
2 %
X (Guida a sfere)
- Q,QQQ \
E 15
. X
£ / 10Q9
~ X
2 1 o002
o
2 / 500st
T 05 soost_ D>
' 7 300st st: Corsa (mm)
— 200st | joo=e | |
0
0 20 40 60 80 100 120
Carico ammissibile F (N)
MGGLL[]50-_Corsa |
T
15 T
900st (Guida a sfere)
T ,600‘5\
£ 4
> ost
2 |
g 00 >>\
] Z
§ 05— s00st —
2008t _; st
0 [
0 20 40 60 80 100 120
Carico ammissibile F (N)
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Cilindro guidato Serie MGG

MGGL[_]63-[_Corsa |
1.2
900st (Guida a sfere)
= oL
B ot —
£ o MLG
> —
5 700 CNA
w /’/_,5_@21 I
— 00st
/‘/——48/300;>\X st: Corsa (mm) ﬁ
200t _, o CNS
O —
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180
Carico ammissibile F (N) CLS
CcB
MGGL[_80-[_Corsa | CVIMVG
1 —
CXw
900st| (Guida a sfere) —
7\ CXS
T g00st
P oxr_
2 7008t MX
o 0.5
g st MXU
i / 500st >\ e —
st
T | ao0st —~ MXH
// ——
— | 300st — st: Corsa (mm)
200st MXS
T 100st _I
0 l
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 220 MXQ
Carico ammissibile F (N) MXE
MXW
MGGL[]100- ik
1 MXP
7\ 1000st —
(Guida a sfere MG
e°°9>\ MGP
g / —
> y“‘>\ MGQ
° L
5 05 —] 700st > m
[
— 500st |  — I
| T | \
L | 400st = MGF
300st st: Corsa (mm)
200t 1 0st — MGZ
0 1 B
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 220 240 260 280 300
Carico ammissibile F (N) cYy
MYy
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Serie MGG

Carico eccentrico ammissibile

Guida su bronzine/MGGMJ[J-[ Corsa |

3.24-16

3000 f
P = 0.5MPa
2000 i
1000 MGGMg0
—_ MGGM |
Z
5 e
o 50 MGGM55.5
2 |
g MGGMEMQ.'D
£
S |
8 —MGGM32.
= — |
& 100
[4]
& m
G
8 W25 5
= 50
(&}
MGGMT2.
10
0 50 100 150 200
Distanza eccentrica dal centro del cilindro al baricentro del carico ¢ (mm)

(Regolare il carico massimo ammissibile in modo tale che non ecceda le percentuali di uscita teorica qui di
seguito indicati: 35% per 20, 40% per 925, 50% per 832, 55% per 040 e 050, e 50% per 863, 280 e ©100.)

Ball Bushing/MGGLIJ-[ Corsa |

3000 i
P = 0.5MPa
2000 i
”:JGGLD, 0.5

1000 Ve 0-;
g GLDG;-'Q\
= [Z [
o 500 CRSLCkﬂng
S
2 .
£ h
g GGLD40‘D
8 ST
t
@ 100 m
o G
g Lz
[}
L e}
L 50 GL,
g D?O.Q

10
0 50 100 150 200
Distanza eccentrica dal centro del cilindro al baricentro del carico ¢ (mm)

(Regolare il carico massimo ammissibile in modo tale che non ecceda le percentuali di uscita teorica qui di
seguito indicate: 40% per 020, 50% per 825, e 60% per 832, 040, 650, 263, 280 e 2100.)
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Costruzione

Cilindro guidato  Serie MGG

220 + g50/MGGLILI

r

— HE

[

por
WA

Montaggio con flangia anteriore

Per corsa lunga

37 Per Ball Bushing

Per guida su bronzine

o
o
cxw_
x_

Viste A-A (T
- MXH
Componenti Componenti —
N. | Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota MXS
1 | Testata anteriore Lega d'alluminio Anodizzato duro 26 | Seeger tipo C per foro Acciaio al carbonio per utensil Nichelato L
2 | Testata posteriore Lega d'alluminio Anodizzato duro 27 | Supporto Acciaio inox MXQ
3 | Pistone Lega d'alluminio Cromato 28 | Deceleratore idraulico —
- ) : 220, @25 are 29 | Vite di regolazione Acciaio rullato Nichelato [
4 | Stelo Acciaio al carbonio | Cromatazione dura acciaio inox 30 | Dado Ao nlalo Nichelato MXF
5 | Pattino L.ega sint. impregnata| 2<40 sono in metallo rosa . e
d'alio 31 | Perno parallelo . o Nichelato
6 | Paracolpi A Uretano _ Acciaio alcromo per cuscinet : MXW
7 | Paracolpi B Uretano 0540 corrispondono al paracolpi A 32 | Raccordo lubrificato — Nichelato e —
8 | Magnete Gomma sintetica 33 | Brugola Acciaio al cromo molibdeno Nichelato m?ﬂnéfg v MXP
9 | Seeger Acciaio inox —
10 | Anello ditenuta Resina 34 | Brugola Acciaio al cromo molibdeno |  Nichelato | Mortaggofanga gandeticcos MG
11 | Dado estremita stelo Acciaio rullato Nichelato I
12 | Guarnizione pistone NBR 35 Brugola Acciaio al cromo molibdeno Nichelato | Montaggio piastra anteriore
13 | Testata posteriore Lega d'alluminio Anodizzato duro MG P
14 | Tubo Lega d'alluminio | Anodizzato duro Per corsa lunga 36 | Brugola Acciaio al cromo molibdeno | Njchelato | Moraggopesiaposioe  —————
15 | Corpo guida Lega d'alluminio Anodizzato 3 : MGQ
e i rugola iai i : i ——
16 E:::::: Irzrc;: . Acciaio rullato | Nichelato opaco 72:;;5;%10”9 bt a7 |71 ~ Acciaio al cromo molibdeno | Nichelato | Permontggosipputo m
17 | Piastra anteriore Acciaio rullato Nichelato opaco 38 | Guarnizione stelo NBR
T — e MGC
19 Gu.ida su bronzine Materiale attrito speciale Per guida su bronzine
Guidaafer R — Perguidaasfere Parti di ricambio: Kit guarnizioni
Acciaio al carbonio | Cromatazione dura | Per guida su bronzine - — — MGF
20 | Stelo guidato cciaio per cuscinettial Cromatato . Diametro (mm) | Codice kit di guarnizioni Contenuto
. Per guida a sfere 20 CGIN20-PS
carbonio-cromo duro e temprato MGZ
21 | Supporto estremita | Acciaio al carbonio Nichelato opaco 25 CGIN25-PS Il kit comprende L
22 | Rosetta Acciaio rullato Nichelato 32 CGIN32:PS i componenti
23 | Rondella elastica Filo d'acciaio Nichelato 40 CGINOPS n. 38, 39, 40 24
24 [ Feltro Feltro ___ S50 _ CGINSOPS | —
25 | Alloggiamento Acciaio inox | kit guarnizioni sono costituiti dai componenti da 38 a 40 e possono MY

'\

essere ordinati con il cilindro relativo.

SvC
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Serie MGG

Costruzione

263 + 0100/MGGLIB

AR

=T

|/

A

. - I VL. ‘
H—r | T/

Y :‘4_ . = l \H// N

il |

-T - ) T

Per Ball Bushing

e
{ _ ) _ |

Per guida su bronzine

117

[ 1Tl

Per 2100 ( ! ;;% Per corsa lunga
[ R R R
. Per 280, 2100
Viste A-A
Componenti Componenti
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
1 | Testata anteriore Lega d'alluminio Anodizzato duro 25 | Supporto Lega d'alluminio Anodizzato
2 | Testata posteriore Lega d'alluminio Anodizzato duro 26 | Deceleratore idraulico —
3 | Pistone Lega d'alluminio Cromato 27 | Vite di regolazione Acciaio rullato Nichelato
4 | Stelo Acciaio al carbonio Cromatazione dura 28 |Dado Acciaio rullato Nichelato
5 | Pattino Metallo rosa Acciaio per cuscinetti
6 | Paracolpi Uretano 29 | Perno parallelo al carbonio-cromo Nichelato
7 | Magnete Gomma sintetica — .
8 | Seeger Acciaio inox Non richiesto per 980 e 100 30 | Raccordo lubrificato — - N!chelato
9 | Anello di tenuta Resina 31 | Rosetta Acciaio al carbonio Nichelato
10 | Dado estremita stelo | Acciaio rullato Nichelato | 100 acciaio al carbonio 3p | Brugola Accri:(i)?iéaég;%mo Nichelato l?:ﬁirnrgr%ntaggio
11 | Guarnizione pistone NBR —
12 | Testata posteriore Lega d:allum?n?o Anoqizzato duro Per corsa lunga 33 Brugola Accrﬁl:)cri sl(lj Z;c())mo Nichelato Mon:agglc: '
13 | Tubo Lega d'alluminio | Anodizzato duro piastra anteriore
14 | Corpo guida Lega dalluminio Argento metallico 34 |Brugela Acciaio al romo moliodeno| - Nichelato  |yiontagaio piastra post.
15 | Piastra anteriore Acciaio rullato Nichelato opaco Acciaio al -
16 | Piastra posteriore Ghisa Oro metallico 35 | Brugola c%a(;cﬁbadecr:gmo Nichelato || €F montaggio
Guida su bronzine Attito speciale Per guida su bronzine — supporto
17 applicabile g 36 | Guarnizione stelo NBR
Guida a sfere — Per guida a sfere 37 | Tenuta pistone NBR
Acciaio al carbonio Cromatazione Per guida su bronzine 38 | Guarnizione tubo NBR
18 | Stelo guidato Acciaio per cuscinetti e
i oomy | Cromataoduoetemprao | - Per guida a sfere Parti di ricambio: Kit guarnizioni
19 | Supporto estremita Acciaio al carbonio Nichelato opaco Diametro (mm) | Codice kit di guarnizioni Contenuto
20 | Rosetta Acciaio rullato Nichelato | Non richiesto per 4100 63 CGING3-PS Il kit comprende i
21 | Rondella elastica Filo d'acciaio Nichelato 80 CGINg0-PS component
22 | Feltro Feltro 100 CG1N100-PS nos. 36, 37, 38
23 | Alloggiamento Acciaio rullato Nichelato | kitl gularnizi(l)nifono costitluiti dai componenti da 36 a 38 e possono essere
24 | Seegertipo C perforo Acciao al carbonio per wtensii Nichelato ordinati con il cilindro relativo.
3.24-18
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Cilindro guidato Serie MGG

063 + 0100/MGGLIF

—A

—A'

Ay

J

Per Ball Bushing

i

/ . . .

Per guida su bronzine

{

o
cs_
oW

Per 2100 ] Per corsa lunga MX
. Per 280, 2100 L
Viste A-A — MXH
Componenti Componenti —
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota MXS
1 | Testata anteriore Lega d'alluminio Anodizzato duro 26 | Deceleratore idraulico — —
2 | Testata posteriore Lega d'alluminio Anodizzato duro 27 | Vite di regolazione Acciaio rullato Nichelato MXQ
3 | Pistone Lega d'alluminio Cromato 28 | Dado Acciaio rullato Nichelato
4 | Stelo Acciaio al carbonio Cromatazione dura Acciaio per cuscinetti M XF
5 | Pattino Metallo rosa 29 | Perno parallelo al carbonio-cromo Nichelato
6 | Paracolpi Uretano _
7 | Magnete Gomma sintetica 30 | Raccordo lubrificato _ Nichelato MXW
8 | Seeger Acciaio inox Non richiesto per 880 e 8100 31 - oo _I ——
: : cciaio al cromo i
9 | Anello di tenuta Resina 32 | Brugola S olibdens Nichelato Fer montaggio | \IXW
10 | Dado estremita stelo Acciaio rullato Nichelato 2100 & acciaio al carbonio —
11 | Guarnizione pistone NBR a3 Brugola Accgé?i l?cligrl;cc))mo Nichelato Montaggio piastra M G
12 | Testata posteriore Lega d'alluminio Anodizzato duro P | Acciaio al —
13 | Tubo Lega d'alluminio Anodizzato duro | | ¢ corsa iunga 34 Brugola ccr':('ji;dg;%mo Nichelato "Sgg}ggg;g piastra
14 | Corpo guida Lega d'alluminio Argento metallico 5 o MG P
15 | Piastra anteriore Acciaio rullato Nichelato opaco 35 Brugola Acciaio al cromo molibdeno| ~ Nichelato Sue ;;.53?12 agglo L———
16 | Piastra posteriore Ghisa Oro metallico
P Vatoralo _ : 36 | Guarnizione stelo NBR MG Q
47 | Guida su bronzine atirto speciale Per guida su bronzine 37 | Tenuta pistone NBR
Guida a sfere _ Per guida a sfere 38 | Guarnizione tubo NBR
Cromatazione | oo 39 | Flangia larga Acciaio rullato Nichelato
i - er guida su bronzine —
I T Acciaio al carbonio y dura g 40 | Brugola Acciaio 8l CTOMO | ichelato Per montagaio e MGC
iai neti i
9 Acciaio per cuscinetti romatato |, . quida a sfere gia g L
| alcaboniocromo | duro & temprato Parti di ricambio: Kit guarnizioni MGF
19 | Supporto estremita Acciaio al carbonio Nichelato opaco - — —
— - = Diametro (mm) [Codice kit di guarnizioni Contenuto —
20 | Rosetta Acciaio rullato Nichelato Non richiesto per 2100 63 CGING3-PS Tt o]
21 | Rondella elastica Filo d'acciaio Nichelato 63- : comprgn el MGZ
22 | Feltro Feltro 80 CG1N80-PS componenti L
- - - . 36, 37, 38
23 | Alloggiamento Acciaio rullato Nichelato 100 CGWTO'O P.S nos cY
24 | SeeqertipoC perforo ool o " Nichelato | kit guarnizioni sono costituiti dai componenti da 36 a 38 e possono
ool catoro et vens - essere ordinati con il cilindro relativo. e
25 | Supporto Lega d'alluminio Anodizzato MY

O

SvC
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Serie MGG

Dimensioni

Esecuzione baseMGG[L 1B
020 = 350

Vca AD 8-AF

Te ——c/f _ELL
9o T o [
4-gF passante, Lamatura oG
Fondo 4-H
Supporto N
C D (Vedere tabella sottostante.) M 4-0
'5 =1}
= T € Fdas—
S-S e - - T o &
W yes . ' i A
. 2-P
=1k T M‘@/' @E - A\ @ . ( x|
15 ° [ | &
R gy (|eo-
s L BERR Y
— ) —; =
AP [AA A R I
\'A X Y +Corsa AE
Z +Corsa
Per corsa standard (mm)
Diametro| Campo corse
(mm) (mm) A | AA | AB | Vca AD | AE AF AP| B |C | D| E|F G H Il |J | K| L|M|N
20  |75,100,125,150,200( 99| 12 | 11 {16.5| 75| 30 | M5prof. 10 | 25 |108 |24 | 60| 92 |5.5| 95prof.6| M8Prof. 14 | 30 | 55| 60| 80| 25 | 45
25 75. 100 109| 16 | 13 |16.5| 85| 30 | M6Prof. 12 | 30 |130(26.5| 65 113 |6.6| 11prof.8] Mi0Prof.18 | 35 | 65| 70 [100| 35 | 54
32 125, 150 129| 16 | 16 (19 |100| 35 | M6Prof.12 | 35 |135|29 80 (118 | 6.6| 11prof.8| M10 Prof. 18 40 | 73| 80|106 | 35 | 60
40 200, 250 1521 19 | 19 |22 [120| 40 M8 Prof. 16 45 |170|32 |100 (150 |9 | 14prof. 10| M12 Prof. 21 50 | 93| 95|134| 50 | 75
50 300 182| 25 | 21 |22 |150| 45 M10 Prof. 20 50 | 194 |37 (120 (170 (11 | 17prof. 12| M14Prof.25 | 55 |103 |115|152 | 56 | 90
Per corse lunghe Corsa per montaggio supporto
Diametro o Diametro | Campo corse Diametro Corsa per
(mm) P Q R|S | T UV W XY (mm) (mm) R (mm) | montaggio supporto
20 M6 Prof. 9 1/8 21|12 26| 12| 82|48 | 40 | 30 | 80 (157 20 250+400 | 14 | 88 20 >100mm
25 M6 Prof. 13 1/8 21|12 | 31| 13 (100| 57 | 46 | 37 | 80 |175 25 350+500 | 14 | 88 25 >125mm
32 M6 Prof. 13 1/8 21|12 38| 16 [114| 65 | 52 | 37 | 82 |201 32 350 +600 | 14 | 90 32 >150mm
40 M8 Prof. 16 1/8 25|12 | 47 | 20 {138 | 84 | 62 | 44 | 92 |238 40 350 +800 | 15 |101 40 >200mm
50 M10 Prof. 21 1/4 26 | 14 | 58 | 25 [164 | 94 | 75 | 55 104 | 285 50 350+1000 | 16 |116 50 > 250mm
3.24-20
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Cilindro guidato Serie MGG

Esecuzione base MGG[LB
063 =+ 2100

O
:

CL
Vca AD 8-AF MLG
= = CNA
© " G{ L
; -g B B B
o T oNG.
estremita stelo 2100 MNB
4-gF passante,Lamatura G CNS
Fondo 4-H —
Supporto N CLS
C D (Vedere tabella sottostante.) M 4-0 e —
CB
— -
et § \ & S} CV/MVG
=N S S M M
i W I e - ' ' CXW
: ] T .
0 1 O -+| L 2P P
oz M)+ s e — 1 —o}-wlal— | v|a CXS
Q G -
4 1 E 131 —
: - ® :fg,—' — CL
At i [ \ MX
AP AA A R ' MXU
Vv X Y +Corsa |AB J L
Z +Corsa MXH
MXS
MXQ
MXF
Per corse standard (mm) MXW
Diametro | Campo corse
) ) A |AA | AB |Vca AD | AE AF AP/ B|C|D |E |F G H I|J|K|L MmN MXW
63 75,100 200| 25 | 25 |15 |170]| 50 M12 Prof. 24 60 |228| 30 | 140 (200 |13.5|20prof. 145 | M16Prof.28 |65 |117|135(180| 66 [100 MG
80 ;gg‘ ;gg 230| 30 | 27 |15 |200| 55 M12 Prof. 24 70262 |30 |170 (234 |13.5|20prof. 145 | M16 Prof.28 |75 |138|160(214|76 (115
100 300’ 280| 32 | 30 |17.5/245| 70| M14depth28 |80 |304| 35 |210 |274 |15 |23 prof. 17 M18depth 32 |85 [153|190(245] 80 |125 MGP
Per corse lunghe Corsa per montaggio supporto ————
Diametro Diametro |Campo corse Diametro|  Corsaper MGQ
mm) o) P Q|/R|[s|T|Uu|Vv| w|Xx]|Y]|zZ (mm) (mm) R|Y (mm) | montaggio supporto L
63 M12 Prof. 23 1/4 29 |14 | 72 | 30 [192|108| 86| 54 | 107|308 63 350+ 1100 | 16 |119 63 > 300mm m
80 M12 Prof. 28 3/8 40 | 19 | 89 | 35 [224| 128|104 | 66 | 131|355 80 350 + 1200 | 23 | 145 80 >400mm P——
100 M14 Prof. 30 1/2 40 | 19 |110]| 40 [262|143|128| 66 | 131|410 100 350+ 1300 | 23 | 145 100 >500mm MGC
MGF
MGz
CYy
My
3.24-21



Serie MGG

Dimensioni

Flangia anteriore/MGGLIF
220 + 050

AG Per 4-AO
e oTE . AN
—H [ _ - = = ' 1 = <
o) o] I Sfinestratura <
1 oS J ¢
Dimensioni di montaggio
Supporto N
(Vedere tabella M, 4-0
sottostante)
— - —
1o © o .T-
A___Q—T' _ i
8 ; un
LQ T2P U o
oz ﬁ; o—2% o -t g x|
M |
L © = a
mi a
AL
AP AA A R Ap|,  42AKforo,
\' X Y +Corsa
Z +Corsa
Per corse standard (mm)
Diametro| Campo corse
(mm) (mm) A |AA|AB |(AG|AH | Al |AJ | AK| AL| AM|AN |AO | AP | B | J K L|{M|N (o]
20 75,100,125,150,200| 99 | 12 | 11 |112|125| 82| 95| 6.6| 9 65(115| M6 | 25 |108| 30 | 55| 60 | 80 | 25 | 45 M6 Prof. 9
25 75. 100 109 | 16 | 13 | 134|150 | 92 |108 | 9 9 | 75(135| M8 | 30 |130| 35 | 65| 70 |100 | 35 | 54 M6 Prof. 13
32 125, 150 129 | 16 | 16 | 134| 150|102 | 118 | 9 9 | 85(140| M8 | 35 |135| 40 | 73| 80 |106 | 35 | 60 M6 Prof. 13
40 200,250 452 | 19 | 19 | 170|186 /134|150 | 9 | 12 |105|175| M8 | 45 |170| 50 | 93| 95 [134 | 50 | 75 M8 Prof. 16
50 300 182 | 25 | 21 | 190|210 (140|160 | 11 12 [ 115|200 |M10| 50 | 194 | 55 [103 [115 [152 | 56 | 90 M10 Prof. 21
Per corse lunghe Corsa per montaggio supporto
Diametro Diametro | Campo corse Diametro Corsa per
(mm) P Q R|S|T uj viwjx Y|z (mm) (mm) R|Y (mm) | montaggio supporto
20 1/8 21 |12 | 26 | 12 | 82| 48 | 40 | 30 | 80 |157 20 250 + 400 14 | 88 20 >100mm
25 1/8 21 |12 | 31 | 13 [100 | 57 | 46 | 37 | 80| 175 25 350 + 500 14 | 88 25 >125mm
32 1/8 21 |12 | 38 | 16 |114 | 65 | 52 | 37 | 82 | 201 32 350 + 600 14 | 90 32 >150mm
40 1/8 25 |12 | 47 | 20 |138 | 84 | 62 | 44 | 92 | 238 40 350 + 800 15 | 101 40 >200mm
50 1/4 26 | 14 | 58 | 25 |164 | 94 | 75 | 55 | 104 | 285 50 350 + 1000 16 | 116 50 >250mm
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Cilindro guidato Serie MGG

Flangia anteriore/MGGLIF

263 + 0100
CL
MLG
AG /Per 4-AO CNA
@ | £ E@ CNG
AN a
‘ " MNB
. 3 To o Q= | Estremita stelo —
!| Sfinestratura <Et o 100
- R Y Ry E—— CNS
HEs) @5
I | CLS
. . s . Supporto —
Dimensloni di montagglo (Vedere tabella sottostante.) N CB
M 4-0
- CVINVG
O m—c 5 - H T FFF D
-— — 0
e M| o | B - ——{T 6O CXwW
i Egt E4E, aE 4 Anh
11T 2-P i
oz laama) 3 ‘Fv ] ol g L @ | oy |[CXS
7 e+ _':3 L Il .’: CXT
—f{} THEF o i 8 - —] oo —
@ v L ----u MX
©; L0’ L R
AL [ I
AP AA A R 4-gAK foro J MXU
\' X Y +Corsa |AB| Al MXH
Z +Corsa AJ e —
MXS
MXQ
MXF
MXW
Per corse standard (mm) ———
- MXW
D'(a;;f;m Ca’?ﬁqonf)orse A |AA|AB|AG|AH| Al |AJ|AK|AL |AM|AN|AO|AP|[B |1 |J |K|L|M|N o P kb
63 75,100 200| 25 | 25 |228|250|158|180| 14 | 12 |135|234|M12| 60 |228| 65 |117|135|180| 66 {100 M12 Prof. 23 1/4 MG
80 | 12150 [230] 30| 27 |262|284]178]200] 14 | 16 |15 |268|M12| 70 | 262 75 [138[160(214] 76 [115| M12Prof.28 38
100 300’ 280| 32 | 30 |300(326|200|226| 16 | 16 [175|310|M14| 80 [304| 85 |153|190|245|80 |125| M14 Prof. 30 1/2 MGP
Per corse lunghe Corsa per montaggio supporto MGQ
Diametro Diametro |Campo corse Diametro Corsa per L
(mm) QR S T U VW X Y/ Z (mm) (mm) R|Y (mm) | montaggio supporto M
63 29 | 14 | 72| 30 |{192|108| 86 | 54 |107 | 308 63 350+ 1100 | 16 | 119 63 > 300mm
80 40 | 19 | 89| 35 [224 (128|104 | 66 | 131|355 80 350 + 1200 | 23 | 145 80 >400mm MGC
100 40 | 19 [110 | 40 [262|143|128 | 66 |131|410 100 350 + 1300 | 23 | 145 100 >500mm L
MGF
MGZ
CcYy
MYy
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Cilindro guidato/Bloccaggio finale

serie MGG

020, 025, 32, 40, 550, 063, 280, o100

Codici di ordinazione

MGG L |B[32|| |[—100 —H|N—HC73

Cilindro uidatoI ; ;
9 ¢ Numero di sensori
. . . - 2
Tipo di guida Filett S :
M Guida su bronzine Ll F:(P'-r) = e
Ball Bushi
= LU TF G (PF)
Montaggio e— o Tipo di sensore
B Esecuzione base . Senza sensore
F Montaggio con flangia anteriore {cfindro con anello magnefico incorporat)
= Scegliere il sensore idoneo dalla
Di t tabella sottostante.
lametro ¢
20 20mm ¢ Rilascio manuale
25 25mm N Non bloccabile
32 32mm L Bloccabile
:g :822 b Posizione di bloccaggio
H | Conbloccaggio su testata posteriore
:2 2222 R Con bloccaggio su testata anteriore
100 | 100mm  Corsa cilindro (mm)

Vedere tabella corse e modelli

ap.3.24-25.

Sensori app“cab"i/UIteriori informazioni sui sensori da p. 5.3-2.

o] Funzions specile Ganesions || Corlmegsri]oni Tensione di carico 20Vite di montaggiz ;ensore = Perpezngicolare L;nsghez;a czvoN(ersTsl); e
eica | = | €elettriche o 040+ | o 220 + b U oo
selia ce ca 025 | %2 | 563 | 0100 | 063 | () |(L)|@)| | aPplicabile

31l (Equiv. aNPN)| — | 5V — C76 — B76 | e |e|—|— | —
. 100V C73 — B73 ® 0 0 — Rele, PLC
i — —

B Grommet 1oV —— (B53) B53 DD _ |PLC

o L] 100V, 200V (B54) B54 — |eo o0 —

= <200V (B64) B64 — o |o|—|—

o No ™ 24V

g [No| 2l 5V, 12| <100V C80 — | B8 |® @ — | —| C |gge

(7] Cometore | Si| 12V — C73C — | B73C | e (@@ | — |pC

No 5V, 12V <24V C80C — B80C ® (0 0 e Cl
e S90S | o] — | — lesow|  Bsow — [e ol —
3 ili (NPN) 5V 12V H7A1 G59 G79 ® 0 O — c
Grommet 3 fili (PNP) ’ H7A2 G5P| — | e |e|O|—
2 il 12V H7B K59 K79 ® @ O —|
Connetiore H7C — K79C | ®© e|/® O
3 fili (NPN) H7NW G59W — ® e/O|—

o o '

B | Indicazione di diagnostica - 5V, 12v Cl

= (LED bicolore) s [ BALPNP) | _ H7PW G5PW| — |® |e O — Rele,

8 H7BW K59W — ® 0 O|— PLC

w . 2 fili —

S Resistente allacqua —

s (LED bioalore] 12v H7BA G5BA| — ® O —

o - Grommet G5NT — [ —|elo|—=

% . Condn;ner 31l (NPN) ( ) | G5NT N

» on uscita di diagnostica GbH9F _ ° ol —

(LED bicolore) 2 A1 i
Uscita di diagnostica mantenuta 4 fili (NPN) _ S — | —
(LED bicolore) - H7LF ® o0
# Lunghezza cavi 0,5m: ......... - Esempio: B80C 5M ..t Esempio Z: BBOCZ
3M .. Esempio L: BBOCL  Nessuno ...... Esempio N: BSOCN

# | sensori allo stato solido indicati con "O" si realizzano su richiesta.
* Per uso di sensori allo stato solido si veda a p. 3.24-32 (G59, G5P, K59, G59W, G5PW, K59W, G5BA, G59F) con diametri 20 + 963.

APrecauzione Con i sensori indicati fra parentesi, il rilevamento di fine corsa potrebbe essere impossibile, dipendendo dal raccordo
istantaneo e dal tipo di regolatore di flusso. In questo caso, contattare SMC.

3.24-24
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Modelli e dati tecnici

Cilindro guidato/Bloccaggio finale Sel‘ le M G G

Simbolo

Con bloccaggio posteriore

Modelli e corse

=

Con bloccaggio anteriore

Modello Tipo di guida Diametro (mm) | Corse standard (mm) Corse lunghe (mm) CL
20 75, 100, 125, 150, 200 250, 300, 350, 400 —
MGGM | Guida su bronzine 25 350, 400, 450, 500 MLG
32 350, 400, 450, 500, 600 —
40 350, 400, 450, 500, 600, 700, 800 CNA
50 75,100, 125, 150, 350, 400, 450, 500, 600, 700, 800, 900, 1000 P
200, 250, 300 CNG
MGGL Ball Bushing 63 350, 400, 450, 500, 600, 700, 800, 900, 1000, 1100
80 350, 400, 450, 500, 600, 700, 800, 900, 1000, 1100, 1200 MNB
100 350, 400, 450, 500, 600, 700, 800, 900, 1000, 1100, 1200, 1300 L
+ Corse intermedie diverse da quelle sopraindicate si producono su richiesta. CNS
Caratteristiche —
Modello MGGLICI20 | MGGLIJ25 | MGGLII32 | MGGLIT40 | MGGLII50 | MGGL63 | MGGLILI80 | MGGLI1100 i
Cilindro base CDBG1BN |Diametro [HCorsa [Posizione dibloccaggio| | Rilascio manualel- Sensore |- XC70 CB
Diametro (mm) 20 | 25 | 32 | 4 | 50 63 | 80 | 100 —
Funzione Doppio effetto CV/MVG
Fluido Aria P
Pressione di prova 1.5MPa CXW*
Max. pressione d'esercizio 1.0MPa CXS
Min. pressione d'esercizio 0.15MPa (orizzontale senza carico) ——
Temperatura d'esercizio —10° + 60°C CXT
Velocita pistone 50 + 1000mm/s 50 + 700mm/s —
. Cilindro base Paracolpi elastici MX
Ammortizzo - [
Guide Deceleratore incorporato (2 pz.) —
Cgmpp regola;ione.corsa (un lato) 0+ —10mm 0+ —15mm MXU
[viti di regolazione incorporata (2 pz.)]
Lubrificazione cilindro base Senza lubrificazione MXH
Tolleranza di filettatura JIS classe 2 MXS
Tolleranza sulla corsa 22 mm (<1.000mm), 23 mm (> 1.001mm) S
Precisione o | Guida su bronzine +0.07° +0.06° +0.06° +0.05° +0.04° +0.04° +0.04° +0.03° MXQ
ool Stelssion) | Ball Bushing +0.06° +0.05° +0.04° 10.04° +0.04° +0.03° +0.03° +0.02° —
Attacco 118 1/4 3/8 112 MXF
Caratteristiche unita di bloccaggio W
Diametro (mm) 20 25 32 40 50 63 80 100 MXP
Forza di presa (max.) N 215 330 550 860 1340 2140 3450 5390 L
Posizione di bloccaggio Lato posteriore, Lato anteriore MG
Gioco <2mm —
Rilascio manuale Non bloccabile, Bloccabile MGP
Regolare la posizione del sensore in modo tale che esso funzioni sia a fine corsa che con gioco (2mm). —
Caratteristiche deceleratore idraulico MGQ
Modello deceleratore idraulico |  RB1007 RB1412 RB2015 RB2725 @
Cilindro guida applicabile MGGLI[20 | MGGLI[25, 32| MGGLII40, 50, 63 | MGGLII80, 100
Assorbimento massimo d'energia 5.88 19.6 58.8 147 MGC
Corsa assorbimento mm 7 12 15 25 ——
Max velocita collisione m/s 5 MGF
Max frequenza cicli/min* 70 45 25 10 _
Temperatura d'esercizio °C -10° + 80°C MGZ
Forza dellamolla | Esteso 4.22 6.86 8.34 8.83 CY
N Compressa 6.86 15.98 20.5 20.01 L
= Con il ma§simo consumo d'energia per ciclo. Di conseguenza, la frequenza d'esercizio pud essere aumentata a seconda MY
dell'assorbimento d'energia.
3.24-25
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Serie MGG

Uscita teorica

(N)
Diametro Diam. stelo  |Direzione [Sez. pistone| Pressione di esercizio (MPa)

(mm) (mm)  |desercizio| (mm?) 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7 0.8 0.9 1.0
20 8 ouT 314 62.8 94.2 126 157 188 220 251 283 314
IN 264 52.8 79.2 106 132 158 185 211 238 264

25 10 ouT 491 98.2 147 196 246 295 344 393 442 491
IN 412 82.4 124 165 206 247 288 330 371 412

32 12 ouT 804 161 241 322 402 482 563 643 724 804
IN 691 138 207 276 346 415 484 553 622 691

40 16 ouT 1260 252 378 504 630 756 882 1010 1130 1260
IN 1060 212 318 424 530 636 742 848 954 1060

50 20 ouT 1960 392 588 784 980 1180 1370 1570 1760 1960
IN 1650 330 495 660 825 990 1160 1320 1490 1650

63 20 ouT 3120 624 936 1250 1560 1870 2180 2500 2810 3120
IN 2800 560 840 1120 1400 1680 1960 2240 2520 2800

80 25 ouT 5030 1010 1510 2010 2520 3020 3520 4020 4530 5030
IN 4540 908 1360 1820 2270 2720 3180 3630 4090 4540

100 30 ouT 7850 1570 2360 3140 3930 4710 5500 6280 7070 7850
IN 7150 1430 2150 2860 3580 4290 5010 5720 6440 7150

Nota) Forza teorica (N) = Pressione (MPa) x Sez. pistone (mm?)

Pesi
(kg)
Diametro (mm) 20 25 32 40 50 63 80 100
Peso Esecuzione base 1.2 198 | 266 |5.21 8.23 10.26 | 16.79 | 23.61
standard

Flangia anteriore 1.75 | 2.71 341 [6.81 |9.99 |14.17 | 23.25 |31.95
Peso secondo | Guida su bronzine | 0.73 | 1.13 | 153 | 2.8 4.33 598 | 896 | 12.93

il tipo di guida Ball Bushing 074 | 114 | 152 | 278 |4.51 6.6 9.76 | 14.24
Peso aggiuntivo per 50mmdicorsa | 0.14 | 0.17 | 025 |04 0.61 0.82 1.1 1.48
Peso aggiuntivo per corsa lunga 0.01 0.01 0.02 | 0.03 | 0.06 0.1 0.19 | 0.26
Peso aggiuntivo con supporto ... 0.012 | 0.017 | 0.018 | 0.031 | 0.062 | 0.27 | 0.39 | 0.57

Bloccaggiosy Non bloccabile (N) | 0.05 | 0.07 | 0.08 |0.17 |0.26 0.44 | 0.8 1.15
tstiaposeoe ()l gioccapite (L) | 0.07 | 008 |01 |021 |03 | 048 | 088 1.23
Bucgoss | Nonbloccabile (N) | 0.07 | 0.08 |0.12 [0.19 |031 | 051 09 | 131

testataanteioe (R)| Bloccabile (L) | 0.09 |01 | 014 |023 |034 | 054 | 097 | 1.39

Metodo di calcolo/Esempio: MGGLB32-500-HN (esecuzione base, guida a sfere gcorsa 32, 500mm, con supporto)

¢ Peso standard .....2.66 (Esecuzione base) @ COrSA ..cvneireinreesreesre e 500mm

* Peso della guida ...... 1.52 (guida a sfere)  Peso aggiuntivo per corsa lunga 0.02

¢ Peso aggiuntivo per corsa ............ 0.25/50mm * Peso aggiuntivo con supporto .... 0.018

2.66 + 1.52 + 0.25 x 500/50 + 0.02 + 0.018 + 0.08 = 6.798kg * Peso aggiuntivo dell'unita di bloccaggio....... 0.08
(non bloccabile su testata posteriore)

dibloccaggio

Peso aggiuntivo dellunita

Pesi dei componenti in movimento

(kg)
Diametro (mm) 20 25 32 40 50 63 80 100
Peso base delle parti in movimento 073 | 1.23 | 1.74 | 3.32 5.61 | 845 (1321 |18.79

Peso aggiuntivo per 50mm di corsa 0.11 | 0.135| 0.203 | 0.327 | 0.51 | 0.68 | 0.949 | 1.266

Calcolo del peso dei componenti in movimento Esempio: MGGLB32-500-HN
* Peso base delle parti in movimento 1.74

* Peso aggiuntivo per corsa ... .. 0.203/50mm

L 0] £ LSO 500mm




Costruzione

Cilindro guidato/Bloccaggio finale Serie M GG

220 + 2100/MGGLIL]

S

/ 1%
/1

Rilascio manuale (bloccabile)

7
/. ]

/)

Per 220 + 063 Per 280, 100

Rilascio manuale (Non bloccabile)

Con bloccaggio su testata posteriore

Con bloccaggio su testata anteriore (solo cilindro base)

Per 220 +~ 263 Per 280, 100

Per 280, 100 Per 240 +~ 2100

+ Poiché i componenti delle unita guida sono le stesse
dell'esecuzione standard, si veda da p. 14 a p. 16.

o
o
x_

Componenti Componenti MXS
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
1 |Testata anteriore Lega dalluminio Anodizzato duro 26 | Anello stopper Acciaio al carbonio | Zinco cromato | Per tipo con bloccaggio
2 |Testata posteriore Lega dalluminio Anodizzato duro 27 | Fermo pistone Uretano Usato per g40 e superiore MXQ
3 |Pistone Lega dalluminio Cromato 28 | Fermo guarnizione Acciaio rullato Usato per 80 e 100 —
4 |Stelo Acciaio al carbonio Cromatazione dura | 020,825 sono in acciaio inox 29 | Guarnizione stelo NBR MXF
5 |Pattino Lega sinteriz;atg <40 sono in metallo rosa 30 | Tenuta pistone NBR ——
impregnata dofo 31 | Guarnizione tubo NBR MXW
6 |Paracolpi A Uretano Paracolpi per 2063 32 | Tenuta blocco pistone NBR o
7_|Paracolpi B Uretano 2540 corispondond al numero 6 * Poiché i componenti delle unita guida sono le stesse dell'esecuzione standard, si veda da p. 14 a p. 16.
8 |Magnete Gomma sintetica MXP
::) i::ﬂ:rdi enuta AC;:';:ZOX Hon fictiesto per 280, £100 Parti di ricambio: Kit guarnizioni MG
11 |Dado estremita stelo Acciaio rullato Nichelato  |0100 & acciaio al carbonio Diametro (mm) |Codice kit i guarnizioni Contenuto L
12 | Guarnizione pistone NBR 20 CBG1N20-PS MGP
13 |Testata posteriore Lega dalluminio Anodizzato duro | Per bloccaggio su 25 CBG1N25-PS
= - posteriore 32 CBG1N32-PS
14 |Tubo Lega dalluminio Anodizzato duro e corsa lunga 20 CBGIN40-PS II kit comprende i M G Q
15 |Blocco pistone Acciaio al carbonio Trattato alle alte temperature, Cromatato duro 50 CBGIN50-PS componenti
16 |Bussola di bloccaggio i
17 |Molla bloccaggio o Li\g;g: :sgio 63 CBG1NGS3-PS " 29.30.91,%2 m
18 | Paracolpi et 80 CBG1N80-PS e —
Brugola —etane : 100 CBG1N100-PS MGC
19 Aotian gl croio melbeno Cromato zinco nero | kit guarnizioni sono costituiti dai componenti da 29 a 32 e possono essere
20 |Tappo A Alluminio pressofuso ~ |Rivestimento nero| Non bloccabile ordinati con il cilindro relativo. —
21 |Tappo B Acciaio al carbonio | Pellicola di ossido | Per tipo con bloccaggio MGF
22 | Coperchietto di gomma Gomma sintetica Per esec. non bloccabile ——
23 | Manopola M/O Zincopressofuso | Rivestimento nero | Pertipo con bloccaggio MGZ
24 | Vite M/O Acciaio al cromo molibdeno R?Jg@g}%éﬂfg pgg%o Per tipo con bloccaggio L
25 | Molla M/O Filo d'acciaio Zinco cromato | Pertipo con bloccaggio CY

O
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Serie MGG

O
:

Dimensioni
Esecuzione baseMGGLIB .
220 =+ 250 _§—= © @ =
— © -
R
e - i - 1
I
=i e : — 1
S Sa N o | i
- . R*
Y* + Corsa
Con bloccaggio su testata posteriore
Vca AD 8-AF
Te —c(’ELL
i w
!'—_E- - <_- _
[e =3 [ J
Con bloccaggio su testata anteriore
4-gF passante, Lamatura oG
Fondo 4-H
N
HR* c D Supporto M 4-0
(Vedere tabella sottostante.) - =~
— =" J
== PO, N p—L 2
c /2 = HA—- = f o©® 4
r // @ iy ——l_ }
/ U
e - &
= ; _ f;\‘é _% w _ _ m _ ( |
@ B N | | L
e e S R PP O
il N —) - =
A R |
Y* + Corsa |AB| J
Z + Corsa
Non bloccabile Bloccabile
Per corse standard Le dimensioni non indicate con un "+" corrispondono allo standard. (mm)
Diametro| Campo corse
(mm) (mm) A |AA | AB |Vca| AD | AE AF AP/ B|C |D|E|F G H Il |J|K|L|[M|N
20 75,100, 125,150,2001 99 | 12 | 11 [16.5| 75| 30 M5 prof. 10 25 (108 |24 60| 92| 5.5(95prof.6| M8Prof. 14 30| 55| 60| 80| 25 | 45
25 75. 100 109 | 16 | 13 |16.5| 85| 30 | M6Prof. 12 | 30 |130(26.5| 65|113| 6.6 |11prof.8 | M10Prof. 18 | 35| 65| 70|100| 35 | 54
32 125 150 |129| 16 | 16 [19 [100| 35 | MeProf.12 | 35 [135[29 | 80|118] 6.6 1ipoi8| Mi0Prot.18 | 40 | 73| 80[106] 35 | 60
40 200, 250 152 | 19 | 19 |22 [120| 40 | M8Prof. 16 | 45 |170(32 [100|150| 9 [14prof.10| MI2Prof.21 | 50 | 93| 95[134| 50 | 75
50 300 182 25 | 21 |22 |[150]| 45 M10Prof.20 | 50 | 194 (37 |120(170(11 |[17prof. 12| M14prof.25 | 55 |103|115[152| 56 | 90
Diametro Per tipo con | Peresec. Con bloccaggio su Con bloccaggio
(mm) (o] P |S|T|U|V | W|X]|Z Diametro | bloccaggio | nonbloccabile  Diametro ESEE AT e su testata posteriore
mm £ * mm £3 £ * *
20 | MeProto | 18 |26 | 12 | 82| 48 | 40|30 [157 "™ | HN i (mm) @Y R G GO i
25 M6 Prof. 13 18 | 31 | 13 [100| 57 | 46 | 37 |175 20 37 25.3 20 475 12 (14) (107 (115) | 21 | 11 |104
32 | M6Prof.13 | 18 | 38 | 16 |114] 65 | 52 | 37 |201 25 & 28.3 25 |48 | 12(14) |107(115)| 21 | 11 |104
40 M8 Prof. 16 18 | 47 | 20 |138| 84 | 62 | 44 | 238 32 43 31.3 32 49 12 (14) [110(118) | 21 | 11 |106
50 | Mi0Prol2t | 14 | 58 | 25 |164| 94 | 75 | 55 |os5 20 | 525 | 383 S T I i ][ A 1
; 50 58.5 445 50 (59 | 14(16) | 137(149)| 26 | 16 [140
Per corse lunghe Corsa per montaggio supporto Nota) Le dimensioni indicate fra parentesi ( ) si riferiscono
Diametro | Campo corse  Diametro [Corsa per montaggio alle corse lunghe.
(mm) (mm) (mm) supporto
20 250 + 400 20 >100mm
25 350 + 500 25 >125mm
32 350 + 600 32 >150mm
40 350 + 800 40 > 200mm
50 350 + 1000 50 > 250mm
3.24-28



Cilindro guidato/Bloccaggio finale Serie M GG

Esecuzione base MGGLB

263 +- 2100

7 T
i i @O , -
CL
A,:B I —
B L MLG
: R*
Y* + Corsa CNA
Con bloccaggio su testata posteriore
CNG
Vca AD 8-AF —
MNB
: P — o —
-Fa- - N . - - - CNS
° 3 J —
CLS
estremita stelo 100 Con bloccaggio su testata anteriore —_
4-gF passante, Lamatura oG CB
c D Fondo 4-H N —
£ R
HR HN* (max) Sppotc M 40 ICVMVG
(Vedere tabella sottostante.) /
T - CXw
fre | B ——8 CXS
. T am ki
e . A . O] —w|m -t CXT
- — [ L T MX
le - MXU
A R —
AP Y* + Corsa |AB | MXH
Vv Z + Corsa J L
Non bloccabile Bloccabile MXS
Per corse standard Le dimensioni non indicate con un "* corrispondono allo standard. (mm)  |MXQ
Diametro | Gampo corse A | AA | AB |Vca| AD | AE AF AP B|C D|E|F G H | J| K| L|M|N
(mm) (mm) ca MXF
63 75, 100, 125 200| 25 | 25 |15 |170]| 50 M12 Prof. 24 60 [228| 30 |140[{200|13.5|20prf. 45 M16Prof.28 | 65 |117|135[{180| 66 [100 ——
80 150, 200 230| 30 | 27 |15 |200]| 55 M12 Prof. 24 70 |262| 30 | 170|234 |13.5|20pnf 145 M16Prof.28 | 75 |138|160|214| 76 |115 MXW
100 250,300 | 280| 32 | 30 [17.5/245| 70 | M14Prof.28 | 80 |304| 35 [210(274|15 |28pni17| Mi8prof.32 | 85 |153|190|245| 80 [125 ———
. , — |MXP
Diametro Pertipocon| Peresec. Con bloccaggio Conbloccaggio L —
(mm) Y P |S|T|U|V|[W|X|Z Diametro| bloccaggio | nonbloccable  Diametro | su testata anteriore | su testata posteriore MG
mm * * mm * * w|
63 | M2Poi2s | 14 | 72| 30 [192]108] 86| 54 |308 (63) HN HR (63) il E YO |QRY
80 M12 Prof. 28 3/8 89| 35 [224|128|104| 66 |355 59 45 80 63 | 14(16) |142(154)| 29 | 15 1147 MGP
100 | M14Prof.30 | 12 |110| 40 |262|143]128] 66 410 80 B 6L SIS B ige O (RITRI o2
- 100 79 64.5 100 |85 | 19(23) |180(194)| 40 | 23 (188 [ _ .
Per corse Iunghe Corsa per montagglo supporto Nota) Le dimensioni indicate fra parentesi ( ) si riferiscono MGQ
Diametro | Campo corse  Diametro Corsa per alle corse lunghe.

(mm) (mm) (mm) | montaggio supporto @
63 350 + 1100 63 > 300mm ——
80 350 + 1200 80 > 400mm MGC

100 350 + 1300 100 >500mm —

MGF
MGz
CYy
My
. 3.24-29
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Serie MGG

Dimensioni
Flangia anteriore/MGGLIF
220 + 050 B
yel
- L .
.= o)
B o :
1L 9 |
e R*
Y* + Corsa
Con bloccaggio su testata posteriore
e oIk o
9o ot [
1= Con bloccaggio su testata anteriore N
HN* (max) Supporto M 4-0
! (Vedere tabella sottostante.)
— / s -
- °__® . 0 o | TR
=) 115 — = -— = D | € &
—F & i \ i
] 4 i
o e ]
3 1 O @ﬁi—_ ofg—-——- & 9+ x/
B )
: cE | e0of
=1 ] i
& o @ o || 2 ©_ = oo S L [
AP AA A R I
Vv X Y* + Corsa AB| J
Z + Corsa Al
. . AJ
Non bloccabile Bloccabile
4-gAK foro
Per corse standard Le dimensioni non indicate con un "+" corrispondono allo standard. (mm)
Diametro | Campo corse
(mm) (mm) A |AA (AB |AG|AH| Al | AJ | AK|AL (AP| B | I J|K|L|M|N [0} P S| T|U |V
20 75,100,125,150,200| 99| 12 | 11 [112[125| 82| 95| 6.6| 9 | 25 [108| 30 | 55| 60| 80| 25 | 45 M6 Prof. 9 18 | 26 | 12 | 82| 48
25 75.100 109 | 16 | 13 |134|150| 92|108| 9 9 | 30 (130|335 | 65| 70|100| 35 | 54 | M6 Prof. 13 1/8 | 31 | 13 [100| 57
32 125:150 129 | 16 | 16 |134|150[102|118| 9 9 | 35(135|/40 | 73| 80|106| 35 | 60 | M6 Prof. 13 1/8 | 38 | 16 |114| 65
40 200, 250 152 | 19 | 19 |170|186|134|150| 9 |12 | 45 |170| 50 | 93| 95|134| 50 | 75 M8 Prof. 16 1/8 | 47 | 20 [138| 84
50 300 182 | 25 | 21 |[190|210|140|160 |11 12 | 50 {194 | 55 [103|115|152| 56 | 90 M10 Prof. 21 1/4 | 58 | 25 |164| 94
Diametro Diametro| Pefpombiezzgo. | Peresec. nonocczbile _ Con bloccaggio su Con bloccaggio
(mm) wW| X| z (mm) HN* HR* Diametro testata anteriore su testata posteriore
(mm) | @* R Y* Q| R*| Y*
20 40 | 30 1157 20 87 25.3 20 |475| 12(14) [107(115)| 21| 11| 104
25 46 | 37 |175 25 40 28.3 -
25 48 12 (14) [ 107 (115)| 21 11 | 104
32 52 | 87 1201 32 43 81.3 32 49 12 (14) | 110(118)| 21 11 | 106
40 62 | 44 |238 40 52.5 38.3
40 |53 | 12(15) [121(130)| 25 | 11 | 123
50 75 | 55 [285 50 58.5 445
N 50 59 14 (16) [137(149)| 26 | 16 | 140
Per corse lunghe Corsa per montaggio supporto Nota) Le dimensioni indicate fra parentesi ( ) si riferiscono alle corse lunghe.
Diametro| Campo corse Diametro Corsa per
(mm) (mm) (mm) | montaggio supporto
20 250 + 400 20 >100mm
25 350 +~ 500 25 >125mm
32 350 + 600 32 >150mm
40 350 + 800 40 >200mm
50 350 + 1000 50 >250mm
3.24-30
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Cilindro guidato/Bloccaggio finale Serie M G G

Flangia anteriore/MGGLIF

O
:

263 - 2100
— 4 O
0| . | E————]
trr L 3 un —
e — 1 —Jmel— ot
HEr N EETE B an MLG
= & , L S
Y* +Corsa
- : CNG
Con bloccaggio su testata posteriore
MNB
@g N ot l ° CNS
HES) G--B J —
Estremita stelo g 100 ﬁ
Con bloccaggio su testata anteriore N CB
HR* HN* (max) ] ——
Supporto M 4-0
/(Vedere tabella sottostante.) cw MVG
& D O I , TS B
e —diL & 2P o T I CXW
=il i —F - sy . —
N [ 1 L] 3
6 | o - * ks ; CXS
= D frae— oot a3 O ey
P =+ i} _L [T I CXT
i o é- —_H_ - | | © ga ©
‘ —1Le = i MX
& S i : o b S
AL
AP AN A R ! MXU
Vv X Y* +Corsa AB I:\JI —
Z +Corsa
. . AJ
Non bloccabile Bloccabile M
4-gAK foro e
MXS
Per corse standard Le dimensioni non indicate con un "" corrispondono allo standard. (mm) MXQ
Diametro | Campo corse | o | p | AB [AG |AH | Al | AJ|AK|AL|AP| B [ 1 |0 |K|L|M]|N 0 Pls|T|lu|lv ——
(mm) (mm) MXF
63 75,100, 125 |200| 25 | 25 |228|250|158|180| 14 | 12 | 60 |228| 65 |117|135|180| 66 [100| Mi2Prof. 23 1/4 | 72| 30 |192|108
80 150, 200, 250 {230 | 30 | 27 |262 (284 |178|200| 14 | 16 | 70 |262| 75 (138 |160|214| 76 |115| M12Prof. 28 3/8 | 89| 35 |224|128 MXW
100 300 280 | 32 | 30 |300|326|200|226| 16 | 16 | 80 |304| 85 |153|190|245| 80 [125| M14 Prof. 30 12 |110| 40 |262|143
Diametro Diametro| Perfpoconboceaggio | Per esec. non bloccabile Con bloccaggio Con bloccaggio MXP
(mm) W | X (mm) HN* HR* Diz(:lmet)ro su testata anteriore su testata posteriore —
mm * * * %
63 86 | 54 | 308 63 59 45 Q i \f Sl \/ MG
80 104 66 | 355 80 68 53.5 63 63 | 14(16) |142(154)| 29 | 15 | 147 —
100 |123| 66 |410 100 79 645 80 82 | 19(23) [175(189)| 40 | 17 | 182 MGP
P I h _ 100 85 | 19(23) [180(194)| 40 | 23 | 188 —
er corse lunghe Corsa per momagglo supporto Nota) Le dimensioni indicate fra parentesi ( ) si riferiscono MGQ
Diametro| Campo corse Diametro Corsa per alle corse lunghe. L
(mm) (mm) (mm) | montaggio supporto M
63 350 + 1100 63 > 300mm
80 350 + 1200 80 >400mm MGC
100 350 + 1300 100 > 500mm e ——
MGF
MGz
CYy
My
3.24-31



3.24-32

serie MGG
Caratteri

stiche dei sensori

Diametro cilindro e sensori applicabili

Vite montaggio sensore
é- In linea Perpendicolarg Connessione elettrica
020,025 | o032 | 040 [ 050,063 |080, 0100 (0201t0 063
C76 — B76
C73 — B73
B B53 B53 -
§ ( ) Grommet
5 (B54) B54 -
g (B64) B64 —
@ Cc80 — B8O
C73C - B73C
Connettore
Cc80C — B80C
(B59W) | B59W — | Grommet (LED bicolore)
H7A1, (G59) H7A1, G59 G59 G79
H7A2, (G5P) H7A2, G5P G5P — Grommet
H7B, (K59) H7B, K59 K59 K79
é H7C — K79C Connettore
% | H7NW, (G59W) | H7NW,G59W | Gsow | —
- Grommet
.‘% H7PW, (G5PW) H7PW, G5PW G5PW — (LED bicolore)
'g H7BW, (K59W) H7BW, K59W K59wW —
5 Grommet
@ | H7BA, (G5BA) H7BA, G5BA G5BA _ (LED bicolore,
Resistente all'acqua)
(G5NT) G5NT — Grommet (con timer)
G59F — Grommet
H7NF, (G59F) H7NF, G59F (LED bicolore,
H7LF — — con uscita diagnostica)
APrecauzione Con i sensori indicati fra parentesi ( ), il rilevamento di fine corsa potrebbe essere impossibile,

dipendendo dal raccordo istantaneo e dal tipo di regolatore di flusso.In questo caso, contattare SMC.

/\ Avvertenze specifiche del prodotto

Leggere attentamente prima dell'uso. |
I Precauzioni per i sensori da p. 0-44 a p. 0-46. I
e o e e e o o e S S S S e B S B S S B S S e e S S

O
:



Posizione montaggio sensori (Fine corsa)

Serie MGG

.T-
T _-WEL-AB—&- |
T Circa 11.5
C \ 0
i T - //_ . :
—E\i T/ -l-
L ® @ ©® |
—_—— Sensore
D-C7,C8
D-H7
[——
e o . M
AN — 5t Circa 14.5
_- C . F%_'
! -
- i |
H | S H—/ - -l-
1O (6] /Sensore
D-B5, B6
D-G5, K5
@
4 omea . 'ﬁ_ _ .T-
LA85 FQ .t Circa 14.5
= U (]
1O — — ﬁ
N N
T HH - ‘
ol © & /Sensore L
D-B7, B8
D-G7, K7
Superficie di montaggio sensori (mm) Altezza montaggio sensori (mm)
Tipo di D-G5, K5
sensore D-B7, B8| p-
D-B7, B8 D-B5, B6 D-C7. C8 5 D-G51W
- g ) ’ D-B73C | D-K59W
nggg g-g;;sgs gEgQDV‘oI D-B59W D-H7 D-H7W | D-G D-H7D D-C73C |D-B8OC_| D-GSNTL
D-G7, K7 |p.C80C |D-G5BAL| D-H7C | o santL| [DHYOF | D-C80C (B-G7, K| D-Bs, B
D-K79C D-G59F ) i D-H7BAL B:I}'(I;%C B-ggg;:AL
Diametro i,
applicabile A B A B A B A B A B A B A B Hs Hs Hs Hs
21.5 20.5 16 18 19.5 21 17.5
20 30.5 (295) 29.5 (28.5) 24 @3) 27 (26) 28.5 (27.5) 27 29) 25.5 (24.5) 24.5 27 27.5 27.5
215 20.5 16 18 19.5 21 17.5
25 30.5 (29.5) 29.5 (285) 24 23) 27 (26) 28.5 (275) 27 (29) 255 (245) 27 29.5 30 30
22.5 215 16 19 20.5 22 175
32 315 (305) 30.5 (295) 25 (24) 28 27) 29.5 (28.5) 28 (30) 26.5 (25.5) 30.5 33 33.5 33.5
245 235 18 21 225 24.5 19.5
40 36.5 (335) 35.5 (32.5) 30 @7) 33 (30) 34.5 (315) 33 (335) 315 (285) 35 375 38 38
29.5 285 23 26 275 29 24.5
50 43.5 (415) 42.5 (40.5) 37 35) 40 (38) 41.5 (39.5) 40 (41) 38.5 (36.5) 40.5 43 43.5 43.5
29.5 28.5 23 26 275 29 245
63 43.5 (415) 42.5 (405) 37 (35) 40 38) 41.5 (395) 40 @1) 38.5 (36.5) 47.5 50 50.5 50.5
31 34 325
80 = === |4 |@s5|50 |@e| — | — | — | — |485|uss — — — 59
31 34 325
100 — | — | — | — | 47 (45) 50 @) | — | — | — | — 48.5 (46.5) — — — 69.5
* | numeri tra parentesi ( ) si riferiscono alle corse lunghe.

O
=
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Serie MGG

Posizione montaggio sensori (Fine corsa)/Bloccaggio a fine corsa: Con bloccaggio su testata posteriore

| Circa11.5

e © | /Sensore

D-C7,C8
D-H7
©) -T- =0 i
mg=cl HH=— - > B
LAt et Grafe | Circa 14.5
- - _}7_' | A =
I \ 4 OO, N
I - |
q.\. A-[FE B
e o sensoe W =
D-B5, B6
D-G5, K5

T ® [©]
— = 'Wﬁi'ﬁ’ b -T- )
—H-E Y = Circa 14.5
- U -
% —Ric :
= !
——HL‘_ H-E '/ - -l-
m © /Sensore
D-B7, B8
D-G7, K7
Superficie di montaggio sensori (mm) Altezza montaggio sensori (mm)
s-gre(s)o?; D-B7, B8 D-a5, K5
D-B7, B8 D-B5, B6 D-C7,C8 -B7, B8| p-G5sLIW
D-B73C (D-C7, C8 [D-G5L W bH7 |DH7TOW[D-G5 | ID-H7 | p.c73C |Dbsog | bonte
D-B80C |D-C73C |D-K59W |D-B59W D-H7CF |D-K5 D-H7OW ) 5
D-G7, K7|p-cgoc |D-G5BAL D-H7C D-H7BAL|D-G5NTL| |D-H7COF D-C80C |D-G7, K7 g_ggvae
D-K79C D-G59F D-H7BAL D-K79C | b GsBAL
D-H7C | b Gsor
Diametro
applicabile A B A B A B A B A B A B A B Hs Hs Hs Hs
20 30.5|45.5(29.5(445| 24 | 40 | 27 | 42 |28.5|43.5| 27 |45 |255|41.5 24.5 27 27.5 27.5
25 30.5|45.5(29.5(445( 24 | 40 | 27 | 42 |28.5|43.5| 27 |45 |255|41.5 27 29.5 30 30
32 31.5(46.5(30.5(455| 25 | 40 | 28 | 43 [29.5|44.5| 28 |46 |26.5|41.5 30.5 33 33.5 33.5
40 36.5|55.5(35.5(54.5( 30 | 49 | 383 | 52 |34.5|53.5| 33 |55.5|31.5|50.5 35 37.5 38 38
50 43.5|65.5(425|64.5| 37 | 59 | 40 | 62 |41.5(63.5| 40 |65 |38.5(60.5 40.5 43 43.5 435
63 43.5(69.5(42.5|68.5| 37 | 63 | 40 | 66 |41.5(67.5| 40 |69 |38.5(64.5 47.5 50 50.5 50.5
80 —|—|—|— |47 |8 |5 |8 | —|—|—|—|485|835 — — — 59
100 — | —|—|— |47 |8 |5 |9 | —|—|—|—|485|895 — — — 69.5
3.24-34
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Posizione montaggio sensori (Fine corsa)/Bloccaggio a fine corsa

Serie MGG

: Con bloccaggio su testata anteriore

TEE A 85 = 5t u
F = e B Circa 11.5
1B : - E
i © ~ // -
CiH | a1 7 il
ECH O3
—_— Sensore
D-C7,C8
D-H7
_ [6) [
THEETA 12 T 50 M ,
o En— Y Circa 14.5
- O\A 0,
, @’e%} - Qt — J 3
i L s — // .
T EapE s 7
=t © © /Sensor -~
D-B5, B6
D-G5, K5
s HH=— I
= A 81'5 B0 Circa 14.5
e e — .
- D —
H i A — / -
= © [ /Sensore 4
D-B7, B8
D-G7, K7
Superficie di montaggio sensori (mm) Altezza montaggio sensori (mm)
s-grqgodrtia D-B7. B8 D-G5, K5
D-B7, B8 D-B5, B6 D-C7, C8 -B7, B8 | p-gsCw
D-B73C |D-C7, C8|D-G5W o7 |D-H7TOW [D-G5 | ID-H7 | p.c73c |Dbaog |oeew,
B-ggo% g-ggg B-gg%vxl_ D-B59W | - [D-H7OF |D-K5 D-H70W | p_cgoc |D-G7. K7| D-B5, B6
-G7, H g N " D-H7CF _K7C D-B59W
D-K75C FYeer D-H7BAL |D-G5NTL DH7CE B-E;?:C b SaaL
Diametro
applicabie\ A [ B | A|B|A|B|A|B|[A|B|[A|B|A|B Hs Hs Hs Hs
215 20.5 16 18 195 21 175
20 57.5 (295) 56.5 (285) 51 (23) 54 (26) 55.5 27.5) 54 (29) 52.5 (245) 24.5 27 27.5 27.5
215 20.5 16 18 195 21 175
25 57.5 (29.5) 56.5 (28.5) 51 (23) 54 (26) 55.5 27.5) 54 (29) 52.5 (245) 27 29.5 30 30
225 215 16 19 20.5 22 175
32 59.5 (305) 58.5 (295) 53 (24) 56 ©7) 57.5 (28.5) 56 (30) 54.5 (25.5) 30.5 33 335 33.5
245 235 18 21 225 245 195
40 65.5 (33.5) 64.5 (325) 59 27) 62 (30) 63.5 (315) 62 (335) 60.5 (285) 35 37.5 38 38
295 285 23 26 275 29 245
50 76.5 (415) 75.5 (405) 70 (35) 73 (38) 74.5 (395) 73 (1) 715 (36.5) 40.5 43 435 435
295 28.5 23 26 27.5 29 245
63 78.5 (415) 77.5 (40.5) 72 (35) 75 (38) 76.5 (39.5) 75 (1) 73.5 (36.5) 47.5 50 50.5 50.5
31 34 325
80 — | = =] =9 (45) 94 @8 — | — — |925 (46.5) — — — 59
31 34 325
100 — | —| — | — | 9 (45) 99 @)l — | — | — | 97.5 (46.5) — — — 69.5
* | numeri tra parentesi ( ) si riferiscono alle corse lunghe.
3.24-35
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Serie MGG

Esecuzioni su richiesta

— Simbolo—— Caratteristiche/Contenuto

Per altre caratteristiche contattare SMC.

n -XB6 Cilindro per alte temperature (150°C) Pag. 3.24-37
E -XB13 Cilindro bassa velocita 3.24-37
B -XC4 Con raschiastelo per cicli intensi 3.24-37
n -XCe6] Componenti in acciaio inox 3.24-37
E -XC8 Cilindro a corsa variabile con estensione regolabile 3.24-38
ﬂ -XC9 Cilindro a corsa variabile con rientro regolabile 3.24-39
-XC11 Cilindro a corsa doppia con stelo semplice 3.24-40
E -XC13 Montaggio su guida dei sensori 3.24-41
n -XC18 Attacchi di connessione NPT 3.24-42
m -XC22 Tenute in gomma fluorurata 3.24-42
m -XC35 Con anello raschiastelo 3.24-42
m -XC37 Attacco maggiorato 3.24-42
m -XC56 Con fori di posizionamento 3.24-43
m-XCSB Tipo resistente all'acqua con magnete in plastica dura 3.24-43

[ -XC59

Guarnizioni in gomma fluorurata con magnete in plastica dura incorporato 3.24-44

m -XC71 Fori filettati elicoidali 3.04-44
-XC72 Senza anello magnetico incorporato 3.04-45
m -XC73 Cilindro con bloccaggio (CDNG) 3.24-45,46

Con attacchi per grasso 3.24-46

m -X440

O
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Serie MGG

Esecuzioni su richiesta

Per ulteriori informazioni, contattare SMC.

nCiIindro per alte temperature (150°C)

—XB6

Cilindro resistente al calore
Si tratta di un cilindro pneumatico le cui guarnizioni nonché lubrificazioni
sono state modificate per permetterne limpiego con temperature fino a
150°C.

MGG’ Codici standard dalla pagina 1

ECiIindro bassa velocita

MGGM ’ Codici standard dalla pagina 1 ‘—XB13

Guida su bronzine Cilindro bassa velocita
Opera in modo delicato senza inceppamenti o scivolamenti anche a basse
velocita (5 + 50mm/s).

Caratteristiche Caratteristiche

Serie MGG Serie MGGM
Diametro (mm) 20, 25, 32, 40, 50, 63, 80, 100 Diametro (mm) 20, 25, 32, 40, 50, 63, 80, 100
Temperatura d'esercizio -10° + 150°C Tipo di guida Guida su bronzine
Velocita pistone 50 + 500mm/s Velocita pistone 5+ 50mm/s

Materiale di tenuta Gomma fluorurata

Grasso Grasso resistente alle alte temperature

| sensori

Non applicabile

+ Fatta eccezione per quanto sopra indicato, le altre caratteristiche e dimensioni sono standard.
Si vedano, pertanto, le specifiche standard.

* Non sono utilizzabili né i paracolpi elastici, né i deceleratori idraulici.

| Avvertenza per I'uso |
A\ Attenzione

1. Si raccomanda di non fumare con le mani sporche di grasso poiché
possono formarsi gas nocivi per 'uomo.

A\Precauzione

1. Utilizzare questo tipo di cilindro senza lubrificazione.
| tempi e modalita di manutenzione di questo cilindro sono diversi da quelli
del cilindro standard.Contattare SMC per ulteriori dettagli.

n Componenti in acciaio inox

+ Fatta eccezione per quanto sopra indicato, le altre caratteristiche e dimensioni sono
standard. Si vedano, pertanto, le specifiche standard.

* | deceleratori idraulici non sono utilizzabili.

A\ Precauzione

1. Non lubrificare il cilindro.

H Con raschiastelo per cicli intensi

MGG ’ Codici standard dalla pagina 1 )—XC4

Raschiastelo per cicli intensi
Lo stelo e le guide sono provviste di raschiastelo per cicli intensi (anteriore e
posteriore). Questo cilindro si presta ad usi in ambienti estremamente
polverosi 0 molto sporchi, per esempio in impianti di fusione, di costruzione e
in veicoli industriali.

Caratteristiche

Serie

MGG

Diametro (mm) 32, 40, 50, 63, 80, 100

Anello raschiastelo per cicli intensi Raschiastelo SCB

= Fatta eccezione per quanto sopra indicato, le altre caratteristiche e dimensioni sono standard.
Si vedano, pertanto, le specifiche standard.

I Simbolo dei componenti

L'acciaio inox si utilizza in tutti i componenti standard

Componenti mobili dell'estremita dello stelo in acciaio inox

Steli in acciaio inox

+ Per i componenti in acciaio inox, consultare tabella sottostante.

MGG| Codici standard dalla pagina1 |— XC6
Componenti in acciaio inoxl

Ideale in ambienti a rischio di A

ruggine e corrosione, per esempio B

in impianti immersi in acqua. C

Caratteristiche

MGG
20, 25, 32, 40, 50, 63, 80, 100

+ Fatta eccezione per quanto sopra indicato, le altre caratteristiche e dimensioni sono standard. Si
vedano, pertanto, le specifiche standard.

Serie

Diametro (mm)

Nota) Impiega un deceleratore RBL (resistente ai refrigeranti) (solo -XC6A).

Parti in acciaio inox

Simbolo Diametro (mm) Codice Nota
T 20, 25,32,40,50 | @{)16(7819202D2223129293031330343536/3) @ solo tipo L.
63, 80, 100 (9)10(516121819202)23242728/29313233/391353940 {@solo tipo L, GDsolo tipo B, 39 e @ sono solo tipo F.
TS 20, 25,32,40,50 | @{)(2202)22233)3 3D solo testata anteriore.
63, 80, 100 (#)10(51819202)2933 @9solo testata anteriore.
20, 25, 32,40,50 | @12
-XC6C —
63, 80, 100 @06’

= Per i codici di ordinazione, si vedano i disegni riguardanti la struttura.

3.24-37
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Serie MGG

B Cilindro a corsa variabile con estensione regolabile

MGG‘ Tipo di guida H Montaggio H Diametro }—‘ Corsa H

La corsa di estensione € regolabile entro un campo che varia da "0 a 25mm"
oda "0 a50mm" dalla corsa intera.

Si fornisce un meccanismo di regolazione per corsa d'estensione sul lato
posteriore (poiché il deceleratore idraulico viene rilasciato dopo aver
regolato la corsa, si raccomanda il movimento della piastra posteriore).

Caratteristiche
Serie
Diametro (mm)

MGG
20, 25, 32, 40, 50, 63

Regolazione corsa }— XC8

Cilindro a corsa variabile con estensione regolabile

Simbolo

-
i

Campo di regolazione

Regolazione corsa Regolazione arresto

A: 0 +25mm
B: 0+ 50mm
50 + 500mm/s (fase di spinta)

+ Fatta eccezione per quanto sopra indicato, le altre caratteristiche e dimensioni sono standard.
Si vedano, pertanto, le specifiche standard.

Campo regolazione corsa
(simbolo della regolazione)

Velocita pistone

| Avvertenza per l'uso

A\ Attenzione

1. Esiste il rischio di restare intrappolati tra il supporto dello stopper di
regolazione corsa e il corpo del cilindro. Si raccomanda pertanto
l'installazione di schermi di protezione.

A\ Precauzione

1. Per regolare la corsa, allentare il dado dopo aver fissato il piano chiavi del
supporto per stopper. Se si allenta il dato senza fissare il supporto dello
stopper, il carico e il connettore dello stelo si allentino prima.

Dimensioni
Montaggio con flangia
220 +~ 050 /anteriore
= © < B= Piano chiavi MA
T° ] - — MM
e
P g
® = = o : 7
' o % 2
4. F S N C
|
1 © © R
MT _| Corsa ML
Y +Corsa MH +Corsa
ZZ corsa +2
Montaggio con flangia
063 / anteriore
e 2 Piano chiavi MA
o | - MM
[ T - % 7
1F = Y
- - © - 1
N EEE T 1] E
T & 3 - -
— @, B i
- R
MT 1Coursea ML
Y +Corsa MH +Corsa
ZZ corsa +2
(mm)
Diametro Regolazione 0 + 25mm|Regolazione 0 + 50mm
(mm) LS L L L L MH | ML Y74 MH | ML 2z
20 12 | 86| 14 | 8 |16.2 M8 9 63 43 179 88 68 204
25 12 86 | 17 | 10 [19.7 | M10x 1.25 11 66 43 189 91 68 214
32 12 88| 17 | 12 [19.7 | M10x 1.25 11 66 43 191 91 68 216
40 13 99| 24 | 16 [27.8| M14x15 11 72 47 215 97 72 240
50 14 | 114 | 32 | 20 |37 M18x 1.5 11 85 53 254 110 78 279
63 14 | 117 | 32 | 20 |37 M18x 1.5 13 85 53 256 | 110 78 281
* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono allo standard
3.24-38
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Esecuzioni su richiesta Serie M GG

ﬂ Cilindro a corsa variabile con rientro regolabile

MGG ‘ Tipo di guida H Montaggio H Diametro ‘—‘ Corsa H

Regolazione corsa

—XC9

La corsa di rientro del cilindro puo essere regolata mediante apposita vite

entro un campo "0 + 25mm" o0 "0 + 50mm" sulla corsa di rientro. (Dopo aver

regolato la corsa il deceleratore idraulico anteriore viene rilasciato.)

Caratteristiche

Serie MGG

Diametro (mm) 20, 25, 32, 40, 50, 63

Regolazione corsa Vite di regolazione

Campo regolazione corsa A: 0 +25mm
(simbolo della regolazione) B: 0 + 50mm

Velocita pistone 50 + 500mm/s (lato di rientro)

= Fatta eccezione per quanto sopra indicato, le altre caratteristiche e dimensioni sono standard.

Si vedano, pertanto, le specifiche standard.

Simbolo

s

i

1Cilindro a corsa variabile

con estensione regolabile

.
. P

Campo di regolazione

|

Avvertenza per l'uso

A\ Precauzione

1.

Non allentare la vite di regolazione corsa oltre i limiti stabiliti, poiché I'aria

di alimentazione la farebbe saltare fuori, uscendo a sua volta dal cilindro.
Si raccomanda attenzione, poiché esiste il rischio di lesioni alle persone e
danni alle cose.

pneumatica.
Se si realizza la regolazione della corsa in presenza di pressione

pneumatica pud deformarsi l'unita di regolazione e possono avvenire
trafilamenti d'aria.

- Realizzare la regolazione della corsa in assenza di pressione

Dimensioni
020 - @50 Montaggio con flangia
-/ anteriore
_ D [
et -b‘?
g ® BM -
ko ol
| o) L N N
1= E A .
H o o i
2 R
Y + Corsa MH
ZZ + Corsa
Montaggio con flangia
063 _/anteriore
JKe) B
=t - _:_%h. n M
— T M |
o &
N . Y e
| _l_ o :—_.L - L] - 1]
3 T i
R
Y + Corsa MH
ZZ + Corsa
(mm)
) Regolazione | Regolazione
Dl(ame;ro RI|Y BM 0+25mm 0+ 50mm
mm
MH| ZZ | MH | 2Z
20 12 | 86 M6 48 | 164 | 73 | 189
25 12 | 86 M6 48 | 171 | 73 | 196
32 12 | 88 M8 50 | 175 | 75 | 200
40 13| 99| M12 65 | 208 | 90 | 233
50 14 | 114 M12 58 | 227 | 83 | 252
63 14 | 117| M16 65 | 236 | 90 | 261

* Le dimensioni non indicate sopra corrispondono allo

standard

O
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Serie MGG

Cilindro a corsa doppia con stelo semplice

MGG‘ Tipo di guida H Montaggio ‘ ‘ Diametro H Corsa A ‘+‘ Corsa B-A )—XC11

l Cilindro a corsa doppia con stelo semplice

Due cilindri integrati la cui corsa viene controllata sia in estensione che in ’ Avvertenza per l'uso
rientro.
Simboli /A\Precauzione
Funzione 1. Prima di immettere pressione, fissare il cilindro con le apposite viti.
*@ c A 2. Se il cilindro viene alimentato prima di essere fissato adeguatamente,
T ) o potra essere spinto fuori e potra causare lesioni al personale e danni agli
—{ - | Se la pressione pneumatica viene immessa dall'attacco®) -
= T I le corse A e B rientrano. impianti.
Corsa B Corsa A
B ¢ & Caratteristiche
| Se la pressione pneumatica viene immessa dall'attacco @ :
e _ lo stelo percorre il tratto A. Serie Maa
Diametro (mm) 20, 25, 32, 40, 50, 63
B * @ A + Fatta eccezione per quanto sopra indicato, le altre caratteristiche e

_DH Se la pressione pneumatica viene immessa dall'attacco ©) dimensioni sono standard. Si vedano, pertanto, le specifiche standard.
—— lo stelo percorre il tratto B.
B @ 6
Quando la pressione viene immessa dagli attacchi@e@
la forza di uscita nel campo della corsa A raddoppia.

Dimensioni
‘ SZ + Corsa B
020 to 050 { ” ; (mm)
ontaggio con flangia - o 3
- per montaggio supporto
_/anteriore Diametro GcclsalsBlsz|zz (Corsa x ) Corsa A
! (mm) CorsaB disponibile
—=1 © | an 20 | 21|50 96|127|176 > 35mm <200
T © = - - I 25 21 [ 50 | 96| 138|183 >60mm
0 32 23 | 52 | 100|164 | 189 >80mm
] g § PN ‘ § N 40 |24 |59 |111]|194|214]| =>125mm <300
P LY 0 \Cattacco A attadco 50 |28 |66 129]230(250| >160mm
o) : 1] 63 |28 |66 |132254|252| >210mm
A: T T o = =l= # Le dimensioni non indicate sopra corrispondono allo standard
; © ©)
GC
SB + Corsa B SA + Corsa A
ZZ + Corsa A + Corsa B
063 SZ + Corsa B
Montaggio con flangia anteriore
jige e -
==y ® :&. B B : 20°
A ® — T o
[ _'O,./—B atta_cco | & ‘ _ _ A A, B attacco
h \Cattacco A attacfo
L L ]
- A & :ﬁ_ _ _ !
- @ : -l- Viste A-A
' GC
SB + Corsa B SA + Corsa A
ZZ + Corsa A + Corsa B
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n Montaggio su guida dei sensori

Esecuzioni su richiesta Serie M GG

MGG’Tipo di guidaH Montaggio H Diametro }—’ Corsa H Tipo di sensore H Codici sensore }—XC13

Oltre al metodo standard di montaggio (montaggio a fascetta), questo
modello & provvisto di guide sul corpo che rendono possibile il montaggio di

Sensori.

Caratteristiche

Serie

MGG

Diametro (mm)

20, 25, 32, 40, 50, 63, 80, 100

D-A7/A8, D-A7[JH/A80H, D-A73C/A80C, D-A79W

i Tipo reed
Sensori "
. . Sensori
applicabili allo stato
solido

D-F70, D-F701V, D-F7BAL, D-F70F, D-F700W,
D-F700WV, D-J79, D-J79C, D-J79W, D-F7NTL

+ Fatta eccezione per quanto sopra indicato, le altre caratteristiche e dimensioni sono standard.

Si vedano, pertanto, le specifiche

standard.

lMontaggio dei

sensori su guida

* Si veda "Best Pneumatics N. 2" a p. 5.3-2 per caratteristiche dettagliate dei singoli sensori.
Dimensioni
220 + g50 _ _ Supporto di rinforzo Piano chiavi HT (mm)
Montaggio con flangia Montato in caso di corse Diametro
- anteriore da 301mm o maggiori (mm) | R| Y | HS |HT/HU
1 e} B 20 | 14 [108| 285 | 14 [307
*: | J = - :T: 25 14 (108| 31 14 |33.2
T I 32 14 [110| 345 | 14 |36.5
© HD.. N 40 | 15|121]39 |14 |41
N = D—rg/ 0 B L 50 16 |136| 49.5 | 17 |46.2
a Dj 63 | 16 |139] 56.5 | 17 |532
E bD. i 80 23 |165| 75.5 | 23 |62.2
4 -4 = - - - =N 100 23 |165]| 86 26 |72.7
1 1 He ‘;lv; * Le dimensioni non indicate sopra corrispondono
| @ allo standard
1 R
[_ Y + Corsa

Viste D-D'

263 + 2100
Supporto di rinforzo ! o
Montaggio con flangia Montato in caso di corse Fiano chiavi HT
anteriore da =2301mm
' = = M
@ g - - -
c[ :B D—~ j:
- ) Viste C-C'
HU
1 D~ :1:
R P = e s T
Y + Corsa
Viste D-D'
Superficie di montaggio sensori (mm)  Altezza montaggio sensori (mm)
D-A72, ATH, AOH D-ATCH, J79W
. D-A73C, ABOC D-A73 D-ABOH, F7BAL|D-A73C
Diametro B-E;EW[% IZ7LDW D-A80 D-A79W D-F70OF D-F7NTL D-A7, A8 |DFILFIOF |D-A80C | D-F7C1V | D-J79C | D-A79W
(mm) | pg g_«é%v’?NTL D-F7OWV
A B A B A B A B A B Hs Hs Hs Hs Hs Hs
20 40.5 | 39.5 40 39 | 375 | 365 | 445 | 435 | 455 | 445 26.5 26.5 32.5 29 31 30
25 40.5 | 39.5 40 39 | 375 | 365 | 445 | 435 | 455 | 445 29 29 35 31.5 33.5 32.5
32 415 | 405 41 40 | 385 | 375 | 455 | 445 | 465 | 455 32 32.5 38.5 34.5 36.5 35.5
40 46.5 | 435 46 43 | 435 | 405 | 50.5 | 475 | 515 | 485 36.5 37 43 39 41 40
50 535 | 515 53 51 50.5 | 485 | 57.5 | 55.5 | 58.5 | 56.5 42 42 48 44.5 46.5 455
63 53.5 | 51.5 53 51 50.5 | 485 | 575 | 555 | 58.5 | 56.5 49 49 55 51.5 53.5 52.5
80 63.5 | 51.5 63 51 60.5 | 485 | 67.5 | 55.5 | 68.5 | 56.5 58 58 64 60.5 62.5 61.5
100 63.5 | 51.5 63 51 60.5 | 485 | 67.5 | 55.5 | 68.5 | 56.5 68.5 69 74.5 71 73 72
3.24-41
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Serie MGG

ﬂ Attacchi di connessione NPT

MGG| Codici standard dalla paginal —XC18

I Attacchi di connessione NPT

Gli attacchi di connessione del cilindro non presentano piu filettatura Rc,
bensi NPT.

Dimensioni

Caratteristiche

Serie

MGG

Diametro (mm) 20, 25, 32, 40, 50, 63, 80, 100

+ Fatta eccezione per quanto sopra indicato, le altre caratteristiche e
dimensioni sono standard. Si vedano, pertanto, le specifiche standard.

Montaggio con flangia

anteriore
= © A u
Tb_._
ved| _% - - i
o3 P . HH
Heo o | w

filettatura 2-NPT

mTenute in gomma fluorurata

Diametro Dim. filett.
(mm) di collegamento
20
25
32 NPT 1/8
40
50
63 NPT 1/4
80 NPT 3/8
100 NPT 1/2

* Le dimensioni non indicate sopra
corrispondono allo standard

MGG‘ Codici standard dalla pagina 1 }—X022

1Tenute in gomma fluorurata
Viene utilizzata una tenuta in gomma fluorurata dall'eccellente

resistenza ai prodotti chimici. A Precauzione
Caratteristiche 1. A seconda degli agenti chimici e della temperatura d'esercizio, in alcuni
Serie MGG potrebbe non essere possibile I'uso: consultare SMC.
Diametro (mm) 20, 25, 32, 40, 50, 63, 80, 100 2. Si possono fornire anche cilindri con sensori; tuttavia, gli accessori per

* Fatta eccezione per quanto sopra indicato, le altre caratteristiche e dimensioni
sono standard. Si vedano, pertanto, le specifiche standard.

* Si impiegano deceleratori RBL.

m Con anello raschiastelo

Velocita pistone 50 + 500mm/s sensori

(unita sensori, supporti, anelli magnetici incorporati)
corrispondono allo standard. Prima dell'uso, verificare presso SMC
l'idoneita all'uso in determinati ambienti.

MGG‘ Codici standard dalla pagina 1 }—XC35

Con anello raschiastelo

| raschiastelo vengono installati sullo stelo e sulle guide (anteriore e posteriore) per proteggere le

guarnizioni rimuovendo brina, trucioli di saldatura, ecc che aderiscono ai componenti mobili.
Caratteristiche

Serie MGG
Diametro (mm) 32, 40, 50, 63, 80, 100

+ Fatta eccezione per quanto sopra indicato, le altre caratteristiche e dimensioni
sono standard. Vedere caratteristiche standard.

m Attacco maggiorato

MGG‘ Codici standard dalla pagina 1 }—XC37

lAttacco maggiorato
Si tratta di un cilindro che presenta un attacco di connessione superiore allo
standard.

Caratteristiche
Serie MGG
Diametro (mm) 20, 25, 32, 40, 50, 63

+ Fatta eccezione per quanto sopra indicato, le altre caratteristiche e
dimensioni sono standard. Si vedano, pertanto, le specifiche standard.

Dimensioni
Montaggio con flangia - (mm)
_.anteriore Diametro AQ
i ® ® - (mm)
= -—-_Q_-b 20 5
& ™ 25 5
‘—Bétﬁg - T 32 6
| - o} J HH 40 7
T H— 50 9
= o - -
L © © | =5 5
2-attacco cAQ = Alre dimensioni non
riportate sopra,
3.24-42 corrispondono allo
%SVC standard.




m Con fori di posizionamento

Esecuzioni su richiesta Serie M GG

MGG’Tipo di guida‘ B ’ Diametro H Corsa }—X056

Esecuzione base

| fori di posizionamento sono stati ricavati nella piastra anteriore e nel corpo

del cilindro standard.

Con foro di posizionamento

Caratteristiche
Serie MGGLIB
Diametro (mm) 20, 25, 32, 40, 50, 63, 80,100
Montaggio Esecuzione base
Foro per posizionamento H7

+ Fatta eccezione per quanto sopra indicato, le altre caratteristiche e dimensioni

Dimensioni sono standard. Si vedano, pertanto, le specifiche standard.
(7)) (mm)
220 + 250 < Di
a jametro
o =0 | ) mm) |AQ|AR AS AT
e 5 g 20 92 | 54 | 5473012 Prof. 6 36
- = 25 [113| 59| 67" Prof.8 | 45
o g E 32 [118] 69 67 Prof.8 | 48
I 2 < 40 [150| 82 878" Prof. 11| 56
EC) 50 170 | 97 |10+ Prof. 13 | 68
S TL® =Rcl 63 | 200 | 100 |10476°" Prof. 13 | 74
80 234 | 115 |12739 Prof. 15 | 92
Fondo 2-gAS
AR " 100 [274 | 140 12" Prof. 15 106
063 - 2100 g * Le dimensioni non indicate sopra corrispondono allo
i standard
N
® ,,_EL, M
T i
il I
= =
< <
=} N
@ £ -
: B .

e
\ Fondo 2-0AS

m Guarnizioni in gomma fluorurata con magnete in plastica dura incorporato

MGGM’ Montaggio H Diametro ‘V—{ Corsa )—GSBAL—XCSS

Guida su bronzine

In questo modello resistente all'acqua,
magnetico del sensore & in plastica dura.

Cio evita rigonfiamenti dell'anello stesso.

Dimensioni

-l::ilindro resistente all'acqua

l \' [Guarnizioni FKM (gomma ﬂuorurata)l

I'anello

032 - 50

Montaggio con flangia

v/antenore
e o

o
A%

Y +Corsa

'\

1 Guarnizioni in gomma al fluoro
con magnete in plastica dura incorporato

Sensori allo stato solido con
LED bicolore resistenti all'acqua

o
o
cxw_
x_
MXF

Caratteristiche T
Serie MGGM MXW
Diametro (mm) 32, 40, 50
Funzione Doppio effetto MXP
Fluido Aria
Max. pressione d'esercizio 1.0MPa MG

Min. pressione d'esercizio

0.15MPa (orizzontale senza carico)

Tipo di guida

Guida su bronzine

MGP

Ammortizzo Cilindro base

Paracolpi elastici

Unita di traslazione

Deceleratori idraulici incorporati (2 pz.)

MGQ

Montaggio

Esecuzione base
Montaggio con flangia anteriore

#In caso di valori diversi da quelli specificati sopra si veda a p. 3.24-5.
+Possibilita di montaggio sensore (tipo resistente all'acqua)
Nota) Impiega un deceleratore RBL (resistente ai refrigeranti).

MGC
MGF

(mm)
Diametro (mm) Q R X Y
32 25 13 39 86 (94) MGZ
40 29 14 46 96 (105)
50 31 15 57 109 (121) cYy

+ Le dimensioni indicate fra parentesi ( ) si riferiscono alle corse lunghe.
+ Le dimensioni non indicate sopra corrispondono allo standard

SvC

3.24-43
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Serie MGG

E Guarnizioni in gomma fluorurata con magnete in plastica dura incorporato

MGGM‘ Montaggio H Diametro ‘—{ Corsa }—XCSQ

Guida su bronzine Guarnizioni in gomma fluorurata con
In questo modello con guarnizione in gomma magnete in plastica dura incorporato
fluorurata I'anello magnetico del sensore € in plastica
dura.
Cio evita rigonfiamenti dell'anello stesso. .
Caratteristiche A\ Precauzione
Serie MGGM 1. A seconda degli agenti chimici e della temperatura d'esercizio, in alcuni
Diametro (mm) 20, 25, 32, 40, 50 pc.)trebbe non es.sere poss*).lle I'.uso: consultlare SMF). . .
Velocita pistone 50 o 500mm/s 2. Si possono fornire anche cilindri con sensori; tuttavia, gli accessori per

sensori (unita sensori, supporti, anelli magnetici incorporati)
= Fatta eccezione per quanto sopra indicato, le altre caratteristiche e dimensioni sono standard. corrispondono allo standard. Prima dell'uso, verificare presso SMC

i rtanto, | ifiche st . " s . . . . . .
S.I .Ved.ano' pertanto, 16 specticne $ andard l'idoneita all'uso in determinati ambienti.
* Si impiegano deceleratori RBL.

Dimensioni
220 + 250 Montaggio con flangia
~,/ anteriore (mm)
= © @ | Diametro R
= 5 = - (mm)
: —— _ 20 | 14
- © - - - - 25 14
i T 2 | 13
1. © o . 40 14
I S © 50 15
e R *Le Qimensioni non indicate sopra
corrispondono allo standard

m Fori filettati elicoidali

MGG‘Tipo di guida‘ B‘ Diametro H Corsa )—XC71

Esecuzione base Fori filettati
Le filettature di montaggio del corpo sono coniche. Caratteristiche
Serie MGG[LIB
Diametro (mm) 20, 25, 32, 40, 50
Montaggio Esecuzione base
« Fatta eccezione per quanto sopra indicato, le altre caratteristiche e dimensioni sono
DimenSioni standard. Si vedano, pertanto, le specifiche standard.
220 + @50 8-AF (foro elicoidale)
(mm)
[ J—'_{ Diametro
I B [ Z e H AF
— ; (mm)
Ll 4e °© 20 M6 Prof. 12 M5 prof. 7.5
25 M8 Prof. 16 M6 Prof. 9
Base 4-H (foro elicoidale) 32 M8 Prof. 16 M6 Prof. 9
40 M10 Prof. 20 M8 Prof. 12
) {S.

] L % 50 M12 Prof. 24 M10 Prof. 15
T L @ = = = * Le dimensioni non indicate sopra corrispondono allo standard

3.24-44

O
:



Senza anello magnetico incorporato

Esecuzioni su richiesta Serie MGG

MGG ’Tipo di guidaH Montaggio H Diametro H Corsa }—XC72

Senza anello magnetico l

Questo tipo di cilindro non € provvisto di anello magnetico incorporato. Caratteristiche
Serie MGG P
Diametro (mm) 20, 25, 32, 40, 50 CL
| sensori Non applicabile
+ Fatta eccezione per quanto sopra indicato, le altre caratteristiche e dimensioni sono M LG
Cilindro con bloccaggio incorporato (CDNG) standard. Si vedano, pertanto, le specifiche standard. ——
CNA
— : Caratteristiche P
MGG ’ Codici standard dalla pagina 1 ‘— XC73 - CNG
Serie MGG
Cilindro con bloccaggio incorporato 1 Diametro (mm) 20 25 32 40 M N B
Questo modello presenta un cilindro incorporato con bloccaggio che integra Cilindro base CDNGBN20 | CONGBN25 | CONGBN32 | CDNGBN40| [~ ~ =
fermate intermedie, fermate d'emergenza, prevenzione cadute, ecc. Min. pressione d'esercizio 0.2MPa (orizzontale senza carico) CNS
Velocita pistone 50 + 1000mm/s Nota 1) |V
Campo regolazione corsa (un lato) i
[viti di regolazione incorporata (2pz.)] 0+—15mm CLS
Precisione i i o o °
Antirotazione Gu|fiasu bronzine|  +0.06 +0.05 +0.04 CB
iusa lessions| Guida a sfere 10.04° +0.04° +0.04°
Deceleratore idraulico RB1412 RB2015 CWMVG
Nota 1) Quando viene bloccato il pistone, il peso del carico & limitato dall'orientamento di
montaggio e dalla pressione d'esercizio.
* Per maggior informazione si consulti il catalogo della serie CNG "Cilindri con bloccaggio"
(CAT.E281-A). CXW
. . . * Fatta eccezione per quanto sopra indicato, le altre caratteristiche e dimensioni sono standard.
Dimensioni Si vedano, pertanto, le specifiche standard. CXS
Esecuzione base Vea AD 8-AF —
220 - 040 CXT
rﬁﬁk, l_dé % - —
]|
- g - -
I§ic e | MX
MXU
4-gF passante, Lamatura oG —
1/8 attacco sbloccaggio b 120“0‘0 4-H " l\’\:l 4-0 MXH
Una volta pressurizzato Attacco anteriore cilindro~ Attacco posteriore cilindro 11|/ —
—— si sblocca _\r-oie & BT MXS
@} T ENS 00 O gaE = e )_@ 4 e —
— ()
P9 I ™ \ MXQ
a: [ | R - TR _.n [ L . L ——
o|z X 2’; 5+ B g\ 2w ol —8& {@ x| W
e e el : MXF_
» CELE | g
' Piano chiave XA ﬁ . — B MXW
AP Camma di shloccaggio PG 7?”0 CT'aV' 12 I —
Vv PL lemento J
AA Q R MXP
A AB
X Y + Corsa MG
Z + Corsa ——
Per corse standard mm) |MGP
Diametro| Campo corse| » | Ap| AB|Vca| AD | AE AF AP|B |C |D|E|F|G|GC|GK|GL|GQ|GR| H 1 1J MGa
(mm) (mm)
20 75,100, 125,150,200| 129 | 12 | 16 | 19 |100| 35 M8 prof. 12 35 (135|29 | 80|118| 6.6 |1tmts| 27 | 55| 6| 8 | 4 M10prof. 18 | 40 | 73
25 75,100,125 |149 |16 | 19 | 19 [120| 40 M8 prof. 16 45 (17029 |100|{150| 9 |upmin| 34 |65 9|10 | 7 Mi2Prof.21 | 50 | 93 @
32 150, 200,250 (149 | 16 | 19| 19 [120]| 40 M8 prof. 16 45 (17029 |100|{150| 9 |upin| 34 |65 9|10 | 7 Mi2Prof.21 | 50 | 93
40 300 182 19 | 21 | 22 [150| 45 M10 prof. 20 50 (194 | 37 |120|170(11 |i7peii2| 38 | 7 11 [12 | 7 | M14Prof.25 | 55 (103 MGC
Per corse lunghe MGF
Diametro KlLimlIN o PGIPLIQ R s | Tlulv iw|x|xaly|z Diametro | Campo corse RIY
(mm) (mm) (mm) MGZ
20 80|106|35 | 60 | M6Prof.9 |305(74 | 94|12 | 26 | 16 |114| 65 |52 | 30 | 3 [152|194 20 250+400 | 14 |160
25 95(134| 50 | 75| M8Prof 13 [35.5(82 |105[12 | 31 | 20 [138| 84 | 62 | 37 | 3 [162|228 25 350+500 |14 (170 CY
32 95(134 |50 | 75| M8Prof 13 [355|82 (106|12 | 38 | 20 [138| 84 | 62 | 37 | 3 [165|228 32 350+600 |14 (173
40 115(152| 56 | 90 | M10Prof.16 [40 |93 |116|12 | 47 | 25 (164 | 94 | 75 |44 | 4 |183 (274 40 350+800 | 15 [192 MY
~ 3.24-45
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Serie MGG

Dimensioni

Montaggio con flangia anteriore
2020 + 040

_ AG Per 4-A0
= L - —
Te o= @ F AN
9Te D J I T <E: 3
‘ Sfinestratura
N e [ %
1/8 attacco sbloccaggio Dimensioni di montaggio

Attacco anteriore

1/8

Una volta pressurizzato si sblocca /cilindr Attacco posteriore N 4-0
. cllinaro <M>
@ — S .
.ﬁg__ -+I» 0{""1-' 7
HH ' o !
olz --"’#m—é“ \' i 1
S I| O ! 5 %%
B q < I
A T - '__I' ¢ o_zv\|
o i
Piano chiave XA 1 |AL Piano chiavi 12 --rfe-
Camma di sbloccaggio PG| Elemento 4-gAK foro |
PL ]
Q R Al
AA A AB AJ
X Y +Corsa
Z +Corsa
Per corse standard (mm)
D'f‘é“ﬁ” Ca"m)mse A |AA |AB |AG |AH| Al |AJ |AK | AL |AM|AN|AO|AP| B |GC|GK|GL|GQ|GR| | |J |[K L |[M|N
20  |75,100,125,150,200{ 129 | 12 | 16 |134 |150(102|118| 9 | 9| 85|140| M8 | 35 |135| 27 |55| 6| 8| 4 |40 | 73| 80106 | 35 | 60
25 75,100,125 (149 |16 | 19 |170[186|134|150| 9 | 9 |105|175| M8 | 45 [170| 34 |6.5| 9 (10| 7 |50 | 93| 95(134 | 50 | 75
32 150, 200, 250 (149 | 16 | 19 |170|186(134(150| 9 | 9 [105(175| M8 | 45 |170| 34 |65 9 | 10| 7 |50 | 93| 95134 | 50 | 75
40 300 18219 |21 |190(210|140|160 | 11 | 12 |115/200|M10| 50 (194 | 38 | 7 11 |12 | 7 |55 (103 (115152 | 56 | 90
Per corse lunghe
Diametro Diametro | Campo corse
(mm) o PGIPLIQ| R[S | T|U|V W|X|XA|Y |Z ) (mm) R|Y
20 M6 Prof.9 |305|74 | 94|12 |26 | 16 |(114|65 | 52 | 30| 3 |152|194 20 250 + 400 14 |160
25 M8Prof. 13 [35.5| 82 |{105| 12 [ 31 | 20 |138 |84 | 62 | 37 | 3 [162|228 25 350+500 |14 (170
32 M8Prof. 13 |35.5| 82 [106| 12 | 38 | 20 |{138|84 | 62 | 37 | 3 |165|228 32 350+600 |14 |173
40 M10Prof. 16 |40 |93 (116 | 12 |47 | 25 |164|94 | 75 | 44 | 4 (183|274 40 350+800 |15 |192
m Con attacchi per grasso
MGG ’Tipo di guidaH Montaggio H DiametroH Corsa }—X440
Con attacco per grasso
Questo modello & dotato di attacchi di connessione 1/8 per grasso su Caratteristiche
entrambi i lati del corpo guidato. -
Serie MGG

Diametro (mm)

20, 25, 32, 40, 50, 63, 80, 100

+ Fatta eccezione per quanto sopra indicato, le altre caratteristiche e dimensioni sono

DimenSioni standard. Si vedano, pertanto, le specifiche standard.
220 = 350 L CL 2-1/8 (sui due lati) (mm)
X Diametro CL
? (mm)
— — - _ 20 49
T rY T 25 54
1_ 32 64
N , o 40 77
- Montaggio con flangia anteriore 50 9
263 + 0100 . )
CL 2-1/8 (sui due lati) 63 100
i 80 115
[ =7 o 1 100 140
Y - —] * Le dimensioni non indicate sopra
u:ﬂ ° O_Q—[ corrispondono allo standard
: . * L'attacco per lubrificazione &
N\ f'l\gzg::gfrl?eig?e prowvisto di brugola.
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Serie MGG

Precauzioni specifiche prodotto 1

Leggere prima dell’'uso.

Montaggio e regolazione \

A\ Attenzione

1. Installazione di un coperchio di protezione

La piastra posteriore si muove avanti e indietro durante il
montaggio, la manipolazione e il funzionamento: attenzione a
non rimanere intrappolati con le mani o altro tra questa e |l
cilindro.

Nei casi in cui questo prodotto venisse installato all'esterno
dellimpianto, aumentare le misure di sicurezza installando un
coperchio protettivo.

Esempio di installazione del coperchio di protezione

Coperchio di protezione

|

Manipolazione del deceleratore idraulico \

A\ Precauzione

Per dettagli, fare riferimento al deceleratore idraulico (serie RB).

'\

1.

2.

3.

4.

5.

SvC

A\Precauzione

Non graffiare o torcere le parti scorrevoli
degli steli guidati colpendoli o raschiandoli
con altri oggetti.

La parte esterna dello stelo guidato & realizzato con tolleranze
molto precise, per cui la minima deformazione o graffio pud
provocare funzionamenti difettosi o diminuire la durata.
Montare la guida su wuna superficie
estremamente piana.

Se gli steli guidati si torcono o si piegano possono verificarsi
problemi come il forte aumento della resistenza di esercizio e la
riduzione delle prestazioni a causa dell'usura prematura dei
cuscinetti.

Montare in una posizione che facilita la
manutenzione.

Lasciare sufficiente spazio attorno al cilindro per permettere la
manutenzione e il controllo.

Regolazione corsa in estensione

Per regolare la corsa d'estensione muovendo la piastra
posteriore, allentare le brugole sul lato destro e sinistro della
piastra, impostare la piastra nella posizione di corsa desiderata,
quindi stringere nuovamente le brugole sulla sinistra e sulla
destra.

Lubrificazine dei cuscinetti

Utilizzare per la lubrificazione, I'apposito foro in modo tale che
non penetrino sostanze estranee.

Applicare inoltre lubrificante a base saponosa al litio Classe 2.
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Serie MGG

Leggere prima dell’'uso.

Precauzioni specifiche prodotto 2

Bloccaggio a fine corsa

Usare i circuiti pneumatici consigliati. \

Funzione

A\Precauzione

* Necessario per operazioni corrette e rilascio del bloccaggio.

Con bloccaggio su testata posteriore

W

N é

_l,?/j—q
=
=

&
z

w ]

Con bloccaggio su testata anteriore

Funzione |

A\Precauzione

1.

Non utilizzare elettrovalvole a 3 posizioni.

Non utilizzare insieme a elettrovalvole a 3 posizioni (sopratutto
valvole a centri chiusi con tenuta metallo su metallo). Se la
pressione viene fermata nell'attacco del lato del meccanismo di
bloccaggio, il cilindro non puo essere bloccato.

Inoltre, la posizione di bloccaggio pud comunque venire rilas-
ciata a causa di trafilamenti d'aria provenienti dall'elettrovalvola
e immessi nel cilindro.

. Per rilasciare il bloccaggio, & necessaria la

contropressione.

Prima di attivare I'operazione, assicurarsi di verificare che l'aria
venga alimentata al lato senza il meccanismo di bloccaggio, co-
me mostrato nellimmagine sopra. Esiste la possibilita che il
bloccaggio possa non essere rilasciato. (Vedere la sezione re-
lativa al bloccaggio.)

. Rilasciare il bloccaggio durante il montaggio

o la regolazione del cilindro.

In caso contrario, l'unita di bloccaggio potrebbe risultare dan-
neggiata.

. Operare con un carico del 50% o meno.

Se il carico & superiore al 50%, potrebbero verificarsi problemi
come impossibilita di rilasciare il bloccaggio o danni al mecca-
nismo stesso.

. Non adoperare cilindri multipli sincronizzati.

Evitare applicazioni nelle quali due o piu cilindri con bloccaggio
finale vengono sincronizzati per movimentare un carico, poiché
uno dei bloccaggi potrebbe non sbloccarsi quando necessario.

. Usare un regolatore di flusso con funzione

meter-out.

Potrebbe non risultare possibile rilasciare il bloccaggio con il
controllo meter-in.

3.24-48

/\Precauzione

7

8.

9.

. Assicurarsi di farlo arrivare fino alla fine della

corsa sul lato del bloccaggio.

Se il pistone del cilindro non raggiunge la fine della corsa, il
bloccaggio e il rilascio potrebbero risultare impossibili. Non
regolare la corsa con le viti di regolazione o con i deceleratori
idraulici.

Non usare un cilindro pneumatico come un
cilindro idro-pneumatico.

Potrebbero verificarsi trafilamenti di liquidi.

Regolare la posizione del sensore in modo
che operi sia a fine corsa che in presenza di
gioco. (2mm).

L'indicatore ottico bicolore regolato per illuminarsi di verde a

fine corsa, potrebbe illuminarsi di rosso dopo il rinculo ma cio
non ¢ indicazione di anomalia.

A\ Attenzione

1.

Azionare entro i limiti di velocita del cilindro
prescritti.
Altrimenti cilindro e guarnizione si danneggeranno.

Pressione di esercizio |

A\Precauzione

1. Applicare una pressione di almeno 0.15Mpa per l'attacco

localizzato sul lato del meccanismo di bloccaggio. Cio &
necessario per rilasciare il bloccaggio.

Velocita di scarico

/\Precauzione

1.

Se la pressione dell'attacco sul lato con bloccaggio scende a
0.05Mpa o meno, il bloccaggio si attivera inmediatamente. Nei
casi in cui la connessione pneumatica € lunga e sottile, o il re-
golatore di flusso € a una certa distanza dall'attacco del cilindro,
la velocita di scarico ne risultera ridotta. Inoltre, lo stesso effetto
pud essere prodotto dall'ostruzione del silenziatore situato
sull'attacco di scarico della valvola.

Rilascio del bloccaggio

A\ Attenzione

1.

ZSVC

Prima di rilasciare il bloccaggio, immettere aria dal lato privo di
tale meccanismo, in modo tale che non ci sia carico sullo stesso
al momento del rilascio (usare i circuiti pneumatici consigliati).
Se il bloccaggio viene rilasciato quando I'attacco sull'altro lato
in fase di scarico e con un carico applicatovi, l'unita di bloccag-
gio potrebbero essere sottoposta ad una forza eccessiva e,
quindi, danneggiata. Inoltre lo stelo pud muoversi repentina-
mente causando pericolo.



Serie MGG

Precauzioni specifiche prodotto 3

Leggere prima dell’'uso.

Bloccaggio a fine corsa \

Dispositivo manuale

A\Precauzione

1. Non bloccabile

Inserire il bullone dalla parte superiore del coperchietto di gom-
ma (non & necessario rimuovere il coperchietto di gomma), e
dopo averlo avvitato nel pistone di bloccaggio, tirare per rilas-
ciare il bloccaggio. Smettendo di tirare la vite, il bloccaggio tor-
nera ad essere operativo.

Sotto si mostrano le misure di filettatura, i valori della forza di
estrazione e le corse.

lenr?rg;ro Mis. filettatura It:r%rzilgr% ?n(:r;a) Coperchietto
20, 25, 32 >M2.5 x 25¢ 49 2 § di gomma
40, 50, 63 >M3 x 30¢ 10 3
80, 100 >M5 x 40¢ 245 3

= Rimuovere il bullone in caso di funzionamento normale.
Potrebbe causare malfunzionamenti nel bloccaggio o rilascio difettoso.

2. Bloccabile

Premere la manopola M/O e ruotarla nel contempo di 90° in
senso antiorario. Il bloccaggio viene rilasciato (e rimane in tale
stato) allineando l'indicazione G sul coperchio con l'indicazione

V¥ OFF sulla manopola M/O.

Per azionare il bloccaggio, ruotare la manopola M/O di 90° in
senso orario, premendola interamente e allineandola con
l'indicazione G situata sul coperchio con l'indicazione H di ON
situata sulla manopola M/O. Nel fare cio, assicurarsi che si
blocchi in posizione fino allo scatto. In caso contrario, il

bloccaggio potrebbe essere rilasciato.

Bloccato

(Q{}__.;, == Rilascio

Bloccaggio <gmmm

(-

Sbloccato

O

3.24-49

o
o8
cxw_
x_
we
MGQ

mec
or
wy




\)

3.24-50



	Indice
	Volume 1
	Elettrovalvole
	Elettrovalvole a 4,5 vie
	Elettrovalvole a 3 vie

	Valvole meccaniche e manuali
	Valvole a 4,5 vie ad azionamento pneumatico
	Valvole a 3 vie ad azionamento pneumatico
	Tutti i sistemi pneumatici

	Valvole di processo
	Valvole di potenza/ Silenziatori

	Volume 2
	Cilindri pneum. standard
	Cilindri pneumatici standard
	Cilindri pneum. standard (compatti)

	Cilindri combinati
	Cilindri con bloccaggio
	Unità di traslazione
	Cilindri guidati
	Cilindro con stelo antirotazione
	Cilindri senza steli

	Cilindri speciali
	Accessori
	Dati tecnici

	Volume 3
	Attuatori rotanti
	Pinze pneumatiche
	Componenti per il vuoto
	Regolatori di flusso
	Altri attuatori

	Volume 4
	Trattamento aira
	Tubi e raccordi
	Sensori di rilevamento
	Purificazione





