Attuatori rotanti

Serie CRA1

Esecuzione a doppia cremagliera/Diametri: 30, 50, 63, 80, 100

Disponibili versioni con ammortizzo o con
elettrovalvola.

(Solo per versioni diam. >50.) CRB
Possibilita di regolazione. CRBU
Diam. 30 -eeeeeeenees Unita di regolazione ad alta -

precisione in dotazione standard CRJ
Diam. <50 -----Con unita di regolazione dell'angolo —
Possibilita di montaggio sensori. CRAL
[l montaggio su guida permette di regolare CRQ
facilmente la posizione del sensore —
MRQ
Varianti di serie MSQ
’ Fluido ‘ ’ Aria ‘ ’ Olio idraulico ‘ ’ Pag. ‘ 7
MSU
’ Diam. ‘
30 50 63 80 100 50 63 80 100
90° T
Angolo di 100°
rotazione 180° L
190°
Semplice S
- Passante Wi ®
g Esecuzione === Semplice con quattro piani chiave | X
S albero Passante con chiavetta | Y
n Passante con quattro piani chiave| Z 1.4-2
. Senza ammortizzo pneumatico L 4 a
Ammortizzo Con ammortizzo pneumatico 1.4-22
Con sensore @ @ @ @
Con unitd di regolazione dell' angolo
Camera sterile hl-
Varianti Rame esente (standard) + +
Raccordi istantanei integrati
o ¢ ¢ ¢ 4

Semplice

Semplice con quattro piani chiave

S

X

Passante con chiavetta | Y

Esecuzione === Ppassante con quattro piani chiave | Z
T

J

K

Estremita albero
Caratteristiche === Campo di rotazione
Posizione attacchi

3 . —

S albero Semplice a sezione circolare

[0}

o Passante (A sezione circolare, Con quatiro piani chiave)

2] . L -

= Passante a sezione circolare 1.4a23
o - — . -

i |[Temp. di esercizio. == 100°C massimo | 1.4-40
>

(&)

[}

0

|

Flangia F i
lAccessoridimontaggio)—( Piedino [I_ } I I I I L 4 L L 4 L
lMateriaIedeHaparteprincipale)—( Acciaio inox -X6 }

Regolazione dell'angolo da entrambi i lati -X10
Regolazione dell'angolo da un lato, ammortizzo dall'altro -X11
Materiale di tenuta: gomma fluoridica -X16 ®
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Attuatori rotanti

SerieCRA1L

Esecuzione a doppia cremagliera/Diametri: 30, 50, 63, 80, 100

Codici di ordinazione

Montaggio
B Base Angolo di rotazione
L Piedino 90 90°
Estremita stelo[ 180 | 180°

Passante

CRA1B|W30 —90

Diametro 30

NEMEICERVERN | E (CRAL

Attacco OJ

(93]

S 5090

— | Re(PT) Montaggio Ammortizzo pneumatico
E | G(PF) B Base — | Senzaammortizzo pneumatico
LT piedino © Con ammortizzo pneumatico

F Flangia
[\édere codici sulle.
tabelle sottostanti.

Albero ¢
- S Semplice
h| W Passante . ]
X Semplice con @ Angolo di rotazione
'g Quattro piani chiave = 90 90°
g Y PaPssante nonI chiavetta 5 180 180°
o) assante con = o
Z | quatto pani chiave s P 100
oy 190 190°
Tipo @
— Pneumatico
H Idro-pneumatico
@ Diametro
50
63
80
100
Codici supporto piedini
Diametro Supporto piedini II'supporto piedini include le viti di montaggio
30 CRA1L30-Y-1 M5 X 25
50 CRA1L50-Y-1 M8 X 35
63 CRA1L63-Y-1 M10 X 40
80 CRA1L80-Y-1 M12 X 50
100 CRA1L100-Y-1 M12 X 50

Per ordinare il supporto piedini, indicare "1 pz." per ciascun attuatore.

Q Note) Il codice sopra indicato include la vite di montaggio.
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Attuatore rotante
Esecuzione a doppia cremagliera Serie CRA].

Dati tecnici

Tipo Pneumatico Idro-pneumatico
Diametro 30 [ 50 [ 63 [ 80 |100 | 50 | 63 | 80 | 100
Fluido Aria (Non lubrificata) Olio idraulico
Max. pressione d'esercizio 1MPa
Min. pressione d'esercizio 0.1MPa

Temperatura di

. 0° + 60°C (Senza congelamento)
esercizio

Ammortizzo Nessuno Con o senza ammortizzo Nessuno CRB
Uscita (1) (Nm ) 19 |93 | 17 |32 [ 74 |93 | 17 | 32 | 74

Sovrapressione consentita e 1.5MPa CRBU

CRJ

Gioco () Entro 1°
Tolleranza angolo +4°

di rotazione 0

Nota 1) Alla pressione di esercizio di 0.5MPa. Ulteriori dettagli a pag. 1.0-28.
Nota 2) La versione CRA1 30 e dotata di uno stopper che evita giochi durante il funzionamento.

CRQ
MRQ
Energia cinetica ammissibile/Tempo di rotazione stabile [
Energia cinetica ammissibile . . . MSQ
Tempo di rotazione stabile
Modello Energia cinetica ammissibile (J) Angolo MSU
Senza ammortizzo | CON ammortizzo (1) @MMOrtizz0 | Tempo di rotazione (s/90°)
CRA10 W30 0.01 — — 02+1
CRA100O 50 0.05 0.98 35 0.2+2
CRA100O 63 0.12 15 35 0.2+3
CRA10C 80 0.16 2.0 35 0.2+4
CRA10O 100 0.54 2.9 35 0.2+5

Nota 1) Massima energia cinetica consentita per il modello dotato di ammortizzo
Massima energia assorbibile con regolazione ottimale della vite dellammortizzo.

Peso/Standard kg)
Simbolo Peso standard Peso aggiuntivo
Modello 5 o .
90° 180 Supporto piedini |Supporto flangia
CRA1BW30 0.3 0.4 0.1 —
~ CRA1BWS50 1.5 1.7 0.3 0.5
CRA1BW&63 2.5 3 0.5 0.9
> CRA1BW80 4.3 5 0.9 1.5
o CRA1BW100 8.5 9.5 1.2 2
gs | P.1.4-23 a1.4-40
Peso/Con sensori ed elettrovalvole (kg)
A AVVG I‘te n Ze Diametro Peso aggiuntivo
e gl g -
1 Leggere attentamente prima dell'uso. I Con 2 sensori Con elettrovalvola 1
| Istruzioni di sicurezza e precauzioni 1 30 0.1 —
1 generali a pag. 0-20 e pag. 0-21. I 50 0.2 0.2
1 Precauzioni specifiche della serie da I . :
pag.1.0-2 a pag. 1.0-4. 63 0.4 0.2
|
80 0.6 0.2
100 0.9 0.2

m [Reso dell'elettrovalvola escluso. Vedi pag.1.4-17 per il peso dell'elettrovalvola.
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Serie CRA1

Attuatore rotante con raccordi istantanei incorporati

Attuatore rotante serie camere sterili

CRAl‘ MontaggioH Albero HDiametro‘F —{RotazioneHsupﬂ{eﬂﬁg'n"m‘

Con raccordi istantanei integrati

Installazione facilitata e risparmio di spazio.

Dati tecnici

Tipo Pneumatico
Diametri disponibili 30, 50, 63
Max. pressione d'esercizio 1MPa
Min. pressione d'esercizio 0.1MPa

Sensore

Possibilita di montaggio

Caratteristiche tubo

Diametro 30

50 63

Diametro esterno tubo o4

26

Materiale tubo

Nylon, nylon morbido, poliuretano

Vedere dimensioni da pag.1.4-8 a pag. 1.4-10.

1.4-4
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11—CRA1‘M0ntaggio H Albero HDiametro HRotazione"supspi{gnﬁg‘,%are‘

Serie camere sterili

Dotati di attacchi per il vuoto per evitare la produzione di polvere
prodotta dallo stelo degli attuatori rotanti.

Dati tecnici
Esecuzione Pneumatico
Diametri disponibili 30, 50
Max. pressione d'esercizio 1Mpa
Min. pressione d'esercizio 0.1MPa
Sensore Possibilitd di montaggio

Attuatore rotante rame esente

Elimina qualsiasi influenza di ioni di rame o fluororesine sul tubo a raggi.
catodici. Le versioni standard sono tutte rame esenti
e possono essere utilizzate direttamente.

Dati tecnici
Esecuzione Pneumatico
Diametri disponibili 30, 50, 63, 80, 100
Max. pressione d'esercizio 1Mpa
Min. pressione d'esercizio 0.1MPa
Sensore Possibilita di montaggio




Attuatore rotante
Esecuzione a doppia cremagliera Serie CRAl

Campo di rotazione chiavetta

Se la pressione pneumatica viene applicata dal lato A, I'albero gira in senso orario. Se la pressione viene applicata dal lato B, I'albero gira in senso antiorario.

@: 30 @: 50+ 100

Chiavetta

Indicazione di direzione

Indicazione

di
direzione ;‘

5%

~

g =

Attacco A Aftacco B &/ 9
s/ &

Vite B ) \oo‘z’

Regolazione =+ 3°
Regolazione + 3°

Campo di regolazione + 3°

Vite A L8
Campo di regolazione + 3°

Vite fermo A: Per regolazione in senso orario
Vite fermo B: Per regolazione in senso antiorario

Come reqgolare il tempo di rotazione

Anche una piccola coppia generata dal cilindro rotante potrebbe
danneggiare l'albero o le parti interne a causa dell'inerzia del carico. Si
raccomanda quindi di tenere conto dell'energia cinetica e dell'inerzia del
carico stesso. Per ulteriori dettagli a riguardo, vedere pag. 1.0-33 e 1.0-34.

Carico ammissibile sull'albero

Fare riferimento al punto 3 dell'appendice "Scelta del modello" a pag.1.0-14
per determinare il carico ammesso sull'albero degli attuatori della serie CRA1L.
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Serie CRA1

Costruzione

Senza ammortizzo pneumatico

Senza ammortizzo pneumatico

Diam.: 30 Diam. 50 + 100
@ a @ @ ® @ @ da @ O @
N\
3 D @
\ \
! oL R
[ [ I
L | J_I
m s El
1
| |
8 @ @ @ W
® @3 @ ® @ @ 5 / ]
/ / L\
| lfﬂ = _ﬁ 1M
i =)
[ @ j/
LIl ! = -
i ol
@ ag I
Componenti Componenti
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
1 Corpo Lega d'alluminio Anodizzato duro 12 | Tenuta pistone NBR
2 Coperchio (Destra)| Lega d'alluminio Anodizzato nero 13 | Oring NBR
3 Coperchio (Sinistra) | Lega d'alluminio Anodizzato nero 14 | Cuscinetto Acciaio al carbonio
4 Pistone Lega d'alluminio Cromato 15 ﬁ?engggaonale Acciaio al cromo molibdeno | Cromato zinco nero
5 Albero Acciaio al cromo molibdeno 16 Sggggﬁme Acciaio al cromo molibdeno Cromato zinco
6 Assieme cremagliera | Acciaio al carbonio Nitridato 17 | Y e Acciaio Colorato in nero
7 Stopper Acciaio al cromo molibdeno 18 | Dado esagonale Acciaio Colorato in nero
8 Vite regolazione stopper | Acciaio al cromo molibdeno |  Colorato in nero 19 | Perno elastico Acciaio
9 Cursore Resina 20 | Chiavetta Acciaio al carbonio
10 Ferma cuscinetto Lega zinco (1) Colorato in nero 21 Chiavetta Acciaio al carbonio
11 Guarnizione tubo NBR 22 | Vite di connessione | Acciaio al carbonio Cromato zinco

Q Nota 1) Diam. 50 + 100: Lega d'alluminio
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Acciaio

Cromato zinco nero




Attuatore rotante
Esecuzione a doppia cremagliera Serie CRAl

Con ammortizzo pneumatico Con sensore

a2

Diam. 30

f

=

@Eﬂ

-3 e 0

i @ I l\ ’ @
s CRI

nlllts I

CRQ
® @ & Diam. 50 + 100 W
\\ﬁ 53 L _ |msq
¢ (1 i == O H

SO |

Componenti Parti di ricambio: (Include le parti corrispondenti sottoindicate.)
N. Descrizione Materiale Nota Diam. Parti di ricambio:
2 Guida montaggio sensori Lega d'alluminio Standard | Conammortzo preumatico | Con sensore  |ldro-pneumatico
3 Sensore - CRA1 W30-90| P294010-20 - P294010-20 -
8 Magnete plastico Materiale magnetico CRA10 W30-180| P294010-21 - P294010-21 -
2 Vite a croce Acciaio Nichelato CRA100 50 P294020-20A | P294020-20A | P294020-20A |P294020-23A
8 Dado esagonale Acciaio Nichelato CRA100 63 P294030-20A | P294030-20A | P294030-20A |P294030-23A
2 Valvola ad ago Acciaio Nichelato CRA100 80 P294040-20 |P294040-20 |P294040-20 |P294040-23
8 Dado bloccaggio Acciaio Nichelato CRA10O 100 | P294050-20A | P294050-20A | P294050-20A |P294050-23A
3 Cuscinetto NBR Parti corrispondenti 9,11,12 e 19 sono inclusi
3 O ring NBR Nota) Scrivere "1 pz." per ordinare un pezzo di ricambio
3 Vite a croce Acciaio Nichelato Q per attuatore.
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Serie CRA1

Diam SOStandard CRA1BW, Piedini:

CRAILW

. Attacco B

8 X M5 profondita 6

/ (Quattro posizioni sulla parte posteriore)

Standard/CRA1BW30
16
2806 9.2
™
3 025 2
i IR 2XM5
3 =] T |
@% 4 Attacco A" 9
S )
O 6-0.2 5.5 5.5
o1 84(103)
5 040
O 28
|
{}ﬁ{&
n‘:é&bﬂéiz
g_il i
Piedini/CRA1LW30
Attacco A '@I@‘ Attacco B 3
at)n B, 4"
s 124 (143) P
_ 144 (163) .
4-96
Foro di montaggio
;"\ |
Ot Qﬁ ¢
S = l’ék"fé:.ﬂ =

&
I
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[Te dimensioni indicate si riferiscono alla pressurizzazione dell'attacco B
[0 ) Le cifre indicate tra parentesi si riferiscono ai modelli con rotazione di 180°
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Attuatore rotante
Esecuzione a doppia cremagliera Serie CRAl

Diam. 50, 63, 80, 100/Standard:CRAlBD

Diam. 50 =100

Albero semplice/CRA1BS

Albero semplice

oDD
oD w
oD «
2-Aftacco T
T
Attacco A
= T } T
'l 4
BB TW Wes
4 }__ 1M
BA BA|
- -
CB (max) S
S 0B pea

il

17

[Lé dimensioni indicate si riferiscono alla pressurizzazione dell'attacco B
[(D) Le cifre indicate tra parentesi si riferiscono ai modelli con rotazione di 180° e 190°.

(4 posizioni su
lato posteriore)

Attacco B

Albero passante/CRA1BW
Albero passante

E

uu

0
G-02

oD
v

Nota) Altre dimensioni sono

le stesse di quelle del
modello standard.

. D (DD . CACEB rDim. chiave . D
Modelli Attacco |A |B |C (g6) [(h9) F |H J K|S (U |W |BA |BB b Modelli (96) G|M |N [UU|L
CRA1BS50 | 1/8 |62 |48 |46 |15 |25 |2.5 |36 Pr’\gifSB 5 (11‘7‘% 98 |17 |17 [8.5 |85 |13 |5300|25 CRA1BWS0 |15 |11 |20 |15 |118 |14
CRA1BS63 | 1/8 |76 |60 |57 |17 |30 |25 |41 Pr’\tA)%Olz 5 (210?35) 117 [195(20 |10 [10 |14 |630:|30 CRA1BWE3 |17 |13 |22 |17 [139 | 16
CRA1BS80 | 1/4 |92 |72 [70 |20 |35 | 3 |50 Prhgzls 5 (1228 142 225|235 |12 [12 |18 |630:0]40 CRA1BWSO |20 |15 |25 |20 |167 |19
CRA1BS100| 3/8 |12 |85 |85 |25 |40 | 4 |60 Pr’\cﬂn%214 5 (23‘1‘15) 172 |28 |25 [125 12518 |8%0ss|45 CRALBWL00 |25 |19 |30 |25 |202 | 24

Albero semplice con

guattro piani chiave/CRA1BX

G-01
N
L
i) G
-]
N
& G
Nota) Altre dimensioni sono
le stesse di quelle
della versione con
albero semplice.
Modelli G |H|N|JU]|L
CRA1BX50 11 |27 |15 |89 | 14
CRA1BX63 13 |29 |17 |105| 16
CRA1BX80 15 |38 | 20 [130 | 19
CRA1BX100 | 19 |44 | 25 |156 | 24

Albero passante con chiavetta/CRA1BY Albero passante con
guattro piani chiave/CRA1BZ

&
&
h'4
Nota) Altre dimensioni sono le
stesse di quelle della
versione con albero
semplice.

Modelli H K uu ¢
CRA1BY50 36 5 134 25
CRA1BY63 41 5) 158 30
CRA1BY80 50 5 192 40
CRA1BY100 60 5) 232 45

O
<

Nota) Altre dimensioni sono

le stesse di quelle
della versione con
albero semplice.

Modelli

M

N

uu

L

CRA1BZ50

27

20

15

109

14

CRA1BZ63

29

22

17

127

16

CRA1BZ80

38

25

20

155

19

CRA1BZ100| 19

44

30

25

186

24
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Serie CRA1
Diam. 50, 63, 80, 100Piedini CRA1LO, Flangia: CRA1FO

Piedini/CRALL O Flangia
Albero semplice/CRALFS

Attacco A = T Attacco B

LH

¢ &

LF

mmn &

'h_l
& o|E

LD
LE

LE

{;{}

an

o

&

3
N

Je— + at e— 8 << a & t
| e - ¥’/ L
M & G
)t : 130 A [ &3
\__Piedino \4-0LB |
Foro ] @} 4-0FD
FX
0 ZX -
b -~ B T I e T Y MMM M SIS M SIS e e e
Modelli LA [LB [LC [LD [LE [LF [LH LT Modelli F [H [ MM [U:[FD [FT [FX [FY [2X [2Y
200 1224 | 41 |108 | 45 CRALFOOS0 | 4 |39 | MO 1114]9 |13 [0 |50 |110 |81
CRA1LOO 50 62 9 44 |(233) |(257) : Depth12
M6
235 | 263 59
CRAILOD63 | 76 | 11 | 55 |(o5g [amy | 48 [127 | 5 CRAIFOITI63 | 5 |45 | o), |136 115 |15 1105 130 |101
M8
274 | 316 CRALFOO80 |5 |55 165 |13.5 | 18 [130 | 76 |160 [119
CRAILODIB0 | 92 | 13 | 67 |31g |(360) | 58 | 154 | 6 Depth16
M10
CRA1LOO100 | 112 | 13 | 87 | 333|375 | 735 (1895 | 6 CRAIFOITI100 | 5 |60 | oo 190|135 |18 1150 | 921180 |133
(399) | (441)
Flangia Flangia Flangia Flangia
Albero passante/CRALFW  Albero semplice con quattro piani chiave/  Albero passante con chiavetta  Albero passante con quattro piani chiavi
CRAL1FX CRA1FY CRA1FZ
i e
1
) =
=
-
©
) :
Modeli | H [N [ U: [uu Modelli H N [ U Modelli H [u [uu Modeli [H [N [U:Juu
CRAIFWO50 | 39 | 15 [114 [134 CRAIFXO50| 30 | 15 | 105 CRAIFYO50 [ 39 [114 | 150 CRALFZOS50 | 30 | 15 [105 [125
CRALFWOI63 | 45 | 17 [136 [158 CRAIFXO63[ 33 | 17 [ 124 CRAIFYO63 [ 45 [136 | 177 CRALFZO63 | 33 | 17 [124 [146
CRAIFWLI80 | 55 | 20 165 [190 CRAIFXO80| 43 | 20 | 153 CRAIFYO80 | 55 [165 | 215 CRALFZO 80 | 43 | 20 [153 [178
CRALFWII 100] 60 | 25 [190 [220 CRAIFX100 44 | 25 | 174 CRAIFY1100] 60 [190 | 250 CRALFZO100] 44 [ 25 [174 [204
1.4-10
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Attuatore rotante con sensore

Serie CDRA 1

Esecuzione a doppia cremagliera/Diametri: 30, 50, 63, 80, 100

Codici di ordinazione

CRB
Montaggio Angolo di rotazione —
B Base 90 90° CRBU
L Piedino 180 180° =
CRJ

CDRA1[B]W30 90 A72[S

T [ ] o0

Diam. 50 = 100 Q= CQRAl B (W 50—90|| H—HA5B3||S

l Con anello lNum di sensori
magnetico J
Attacco Montaggio S 1 MSQ
_— | ReP) B Base Di — 2
e 2 0o 0 lam. .
E G(PF) L Piedino <5 Nota) Num. max. sensori MSU
e e — montabili: due.
F Flangia 63
Fare riferimento a p.1.4-2 ~80 ® Sensore
per i codici dei piedini. —_— . [Wedere codici dei
Tipi di albero ¢ 100 ¢ Ammortizzo i sensori nella tabella
N Sermpiice — | Senza ammortizzo sottostante.
=] p C Con ammortizzo
w |W Passante . X
| Semplice con e Angolo di rotazione
= quattro piani chiave . . 90 90°
2 [y [Passante con chiavetta ® Esecuzione & Mso 180°
8— Z Passante con — Pneumatico = 100 100°
uattro piani chiave N ; IS
q p H Idro-pneumatico . 190 190°
Caratteristiche dei sensori /Ulteriori informazioni sui sensori a p.2.11-1.
: ()
_ Tensione di carico Codice sensori Lungh?ﬁwz)a cavi
Esecuzione|  Funzione speciale Connessione |§ | Uscita - - Applicazioni
elettrica |~ 0 ce ca Diam. 30 Diam.50a100:| 05 (3 |5 |—
Pependcolare | In linea | Inlinea | (=) |(L) [(Z) |(N)
3fili
(Equiv. NPN)| —| BV — — | A76H A56 e | ®|—|—| Cl —
Grommet | —| — | 200v | A72 | A72H — oo —[—|
] 12V 100V | A73 | A73H — o o0 |— Rele
= 2 5V,12V | <100V | A80 | A8OH — e | @ —|—| c |PLC
(5]
2 Connettore | _ 12v — A73C — o o0 0
5 Grommet | 12v — — A53 o o0 |— PLC
[%2]
= Connettore | 3| 2fili |24V |5V,12V | <24V | A8BOC — ® | @0|® ® Cl |
@ E2 — [loovaov | — A54 e e/® | — |PC
Grommet ° — — — A67 ® ® —|—| CI PLC
1Z] —  |loov,200v | — A64 ® |®|—|—| Cl |Ree
Indicatore di diagnostica (LED bicolore ) 72} — — ATIW A59W ® ®|—|—| — | PLC
2 fili | — 100V,200V — J51 ® (@ O|—| —
3fili(NPN) F7NV | F79 F59 ® @0 0O|—
I Grommet 5Vv,12v cl
° 3fili(PNP) F7PV F7P F5P ® 0| O|—
= F7BV | J79 J59 e @0 O|—| —
S 2 fili 12v
2 Connettore | .~ J79C — o 0|0 o — Reld
g ndicatore di i ; SAPNP) |, 0/ | sy 12y — | F7PW F5PW ® |0 O|— o | PLC
12 ndicatore di diagnostica - , - — —
= (LED bicolore ) 3fili(NPN) F79W F59W e @0
g . o il o — [J79w Jsow | e |e[O[—|
9 [ Resistente alfacqua (LED bicolore @ rommet — [F7BA @ F5BAe | — |@|O|—
Timer 3fili(NPN) — F7NT FS5NT — | @ |O|—
—— - - — 5V,12Vv Cl
Uscita di diagnostica (LED bicolore) 4ili(NPN) — F59F ® |0 O | —
Nota 1) Simboli lunghezza cavo  0.5m----- (—) Es.) ABOC Smeeeeeens Z Es.) ABOCZ | sensori contrassegnati con "()" sono prodotti su ordinazione.
M L Es)A80CL — e N Es.) ABOCN Nota 2) Non adatto in applicazioni con acqua.
« Contattare SMC in caso di utilizzo di F7BAd F5BAL]
1.4-11

O

SvC



Serie CDRA1

Campo di rotazione/Posizione di montaggio sensori

Campo di regolazione + 3°

Diam. 30 Diam. 50 a 100
CDRA10O0 W30 CDRA10OO 50 a 100
Sensore ;
Indicazione Chiave lazEne Chiave
di direzione di direzione

Campo di regolazione + 3°

Campo di regolazione + 3°

Posizione di montaggio dei sensori

Funzionamento

Nel disegno sottostante, il sensore B & in
funzionamento. Pressurizzando I'attacco posto sul
lato A, il pistone si sposta verso B e fa girare
I'albero  dell'attuatore in  senso orario.
Contemporaneamente il magnete B esce dal
campo di corsa del sensore B, provocando lo
spegnimento di quest'ultimo. Lo spostamento del
pistone verso destra, fa entrare il magnete A nel
campo di corsa del sensore A e lo mette in
funzionamento.

Magrete A Magnete B

| r
‘—n“““"‘ i

=
“!‘\LIFPE’EEHF_/&

Sensore A Sensore B

CDRA1O0 W30

Sensore
, %W
D 7
— %; , =
A il A

CDRA10O 50 + 100

Sensore

Campo di esercizio 8 m: Trasforma il campo di rotazione (Lm) del sensore in angolo di rotazione
(1)Isteresi: L'isteresi del sensore viene convertita in gradi.

Modello

A (mm) Campo di esercizio m Isteresi (1)
CDRA1[] W30-90 9 (19) 95° 20°
CDRA10 50-90 9 (26) 65° 20°
CDRA100O 63-90 11 (30) 60° 10°
CDRA1L[] 80-90 15 (37) 45° 7°
CDRA1[[] 100-90 27 (60) 35° 5°

[De cifre tra parentesi( ) si riferiscono ai modelli con rotazione di 180°. [TIMax. 2 sensori per attuatore.
| valori indicati in tabella si riferiscono alla posizione pit sensibile dei sensori. Non si riferiscono
pertanto alla posizione di montaggio al momento della consegna.

[Th caso di montaggio di sensori diversi dai modelli D-A73 e D-A53, contattare SMC.

A Precauzione

et

1 Leggere attentamente prima dell'uso. 1
I Prima di utilizzare i sensori, leggere da p. 2.11-2 ap 2.11-4. 1

Set di viti di montaggio per sensori (Vite a testa
arrotondata Phillips, dado esagonale )

Modello Codici
CDRA1 W30 P294010-24
CDRA1OO50 a 100 P294020-24

£

Nota 1) | codici sopra menzionati comprendono 2 viti di
montaggio e 2 dadi.

Nota 2) Per ordinare un set completo, indicare la
quantita "1".

1.4-12
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posizione di montaggio (Lm/2)

Campo d'esercizio nella corretta

Posizione pit
sensibile | /

Campo d'esercizio del
corpo del sensore Lm




Attuatore rotante con sensore

Esecuzione a doppia cremagliera Serie CDRAl

Diam. 30/Standard: CDRA1BW, Piedini: CDRA1LW

Con sensore g
Standard/CDRA1BW30 5
016 8|
0896 8 9.2
0 E
2 2 X M5
o 1113 S 2 Attacco
= £ ! CRB
QC" - F' 1 ——
Lag]
o
o 18 00 o CRBU
5 Attacco A, 9 \Attacco B R
CRAL
o 5.5 TT 5.5 —_—
98(117) CRQ
016
23 23
nes | 17 MRQ
040 10 Sensore
JJ'H ﬂ ~" Tipo D-A73 &
L— MSU
‘ [ }: f\% : \
\%/
Lot
T
028 \ 8 X M5 Prof. 6
(4 posizione su lato posteriore)
Piedini/CDRA1LW30
\.
Attacco A J I Attacco B

69

=
[aY]

VO au
-

w

138 (157)
158 (177)

4-p6 Sensore
\ Foro Tipo D-A73
$ | }

54 "%ﬁ\@’ 5o

3.2

40
28

&

£

[Te dimensioni indicate si riferiscono alla pressurizzazione dell'attacco B
[0 ) Le cifre indicate tra parentesi si riferiscono ai modelli con rotazione di 180°
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Serie CDRA1

Diametro 50, 63, 80, 100sstandard: coratsn

Con sensore
Albero semplice/ CDRA1BS

oDD  Stelo semplice

oD
N
b/ L[]
LLl Ea
B,
% )
%O - T
I
g
oc
SB OA CB (Max)
-

Attacco A

me
2- Attacco i
Attacco B
Iy Albero passante/CDRA1BW
5 = o Albero passante
BB [Y¥ BB
—1 == —
BA BA
-
S
8-J
/ Quattro posizioni sulla parte posteriore)
CA CA

A

«C o SA
Sensore
Tipo D- A53 Stelo passante
Modello D) G |M | N |UU | L
CDRA1BWS50 |15 |11 [20 |15 [118 |14
CDRA1BW63 |17 [13 [22 |17 [139 |16
[& dimensioni indicate si riferiscono alla pressurizzazione dell'attacco B CDRA1BWS0 |20 |15 |25 |20 |167 |19
Stelo semplice [(1) Le cifre indicate tra parentesi si riferiscono ai modelli con rotazione di 180° e 190°. CDRA1BW100| 25 |19 [30 |25 |202 | 24
D |DD Dim. chiave
Modell Attacco | A | B F |H K W |BA |BB |[CA |CB |SA |SB D [SE
odello C (@6) |(h9) J S U CA |CB |SA |SB |SC |SD |S b t
CDRA1BS50 % 62 |48 |46 |15 |25 |2.5 |36 | M8x1.5%8 | 5 [156(189)| 98 |17 |17 [8.5 (8.5 |13 |33 [135|12 |14 [34 [5304]| 25
CDRA1BS63 % 76 |60 |57 |17 |30 [2.5 [41 [mwox1sx12| 5 [175(213.5117 19.5[20 [10 [10 |14 [33 [14.5[12 [21 [34 [63 ] 30
CDRA1BS80 % 92 |72 |70 [20 |35 | 3 |50 |[MI2X175X13]| 5 [199(243)[142 p2.5[23.5/12 [12 |18 [33 [15.5|12 |29 [34 [630 | 40
CDRA1BS100, % 11285 [85 |25 |40 | 4 |60 |Mi2x175x14] 5 |259(325)[172 |28 |25 [12.5112.5|/18 |33 [16 [12 [39 [34 [83us | 45
Albero semplice con quattro piani chiavi Albero passante con chiavetta/ Albero passante con quattro piani chiave
CDRA1BXO CDRA1BYU CDRA1BZ0O
q}r}f «b\%
oG -(()).1 oG -8.1
L
z| L T
& & G D
[ o
i - 3
N
& G2 B ©
S| T
0
« 0G-0.2
NS
Altre dimensioni Altre dimensioni ‘b% Altre dimensioni
corrispondono a quelle corrispondono a quelle corrispondono a quelle
dell'esecuzione stelo semplice. dell'esecuzione stelo semplice. dell'esecuzione stelo semplice.
Modello G | H N U: | L Modello H K Uu ¢ Modello |G |H |M | N |U |UU| L
CDRA1BXO50 | 11 |27 |15 |89 | 14 CDRA1BYO 50 36 5 134 25 CDRAIBZO50 |11 |27 |20 |15 |89 |109 |14
CDRA1BXO63 | 13 | 29 |17 |105 | 16 CDRA1BYO 63 41 5 158 30 CDRA1BZO63 | 13 |29 [ 22 |17 |105 |127 | 16
CDRA1BXJ80 [ 15 | 38 |20 |130 | 19 CDRA1BYLI 80 50 5 192 40 CDRA1BZO80 | 15 |38 |25 |20 |130 |155 | 19
CDRA1BXJ 100 19 |44 | 25 |156 | 24 CDRA1BY[J 100 | 60 5 232 45 CDRA1BZO100| 19 |44 |30 | 25 |156 |186 | 24
1.4-14
. r
% S\VC



Attuatore rotante con sensore

Esecuzione a doppia cremagliera Serie

Diametro 50, 63, 80, 100/Piedini:CDRAlL,FIangia: CDRALF

CDRA1

Piedini/CDRA1LO

Attacco A

Attacco B
Yy G
L5 L~
= — = W
— -
5 ==
LD H
LE
= | s
'@' El —_-H , iﬁ@ ] @ \ 4
{— [ e 1} 9 <
W NS S
. )
wJB A% EBRIT
’ \_"E'Gﬁi
Piedino oro
Sensore

Tipo D-A53

[C& dimensioni indicate si riferiscono alla pressurizzazione dell'attacco B

[(J)Le cifre indicate tra parentesi si riferiscono ai modelli con rotazione di 180° e 190°.

Flangia

Albero semplice/CRALFS

zZY

FT

FY

_EJnl L

FX

ZX

4-0FD

Q Altre dimensioni sono uguali a quelle del modello standard.

Modello LA [1B [LCc [ LD |LE |LF |LH [ LT Modello F|H| Mm [u |[FD[FT [FX |FY [ZX |2Y
44 [ 212 | 236 | 41 |108 | 45 4 |39 M6 9 [13 |90 |50
CDRALLOOS0 | 62 | 9 (245) |(269) CDRA1FOO 50 Prof. 12 [114 110 | 81
6 | 1p | %5 | 247 |275 [ 48 [127 | 5 5 (45| M6 | 115115105150 [ f
CDRA1LOO63 (2855) | 3135) CDRA1FLILIG3 Prof. 12
o2 | 13 | 67 | 287 [320 [ 58 [154 | 6 5 (55| wms | 351813076 I o
CDRA1LO 80 (331) |373) CDRA1FLICIS0 Prof. 16
87 | 347 | 389 |735 [1895 | 6 5 [60 [ Mm10 135[18 [150 | 92
CDRA1LOO100 | 112 | 13 (413) | (455) CDRA1FOO 100 Prof. 20 [+90 180 (133
Flangia Flangia Flangia Flangia
Albero passante/CDRA1FW Albero semplice con Albero passante con Albero passante con
quattro smussature chiavetta/CDRA1FY guattro piani chiave
/ICDRA1FX
Y
< I
L
==y
{EHT TG
2an I E

£

Altre dimensioni
corrispondono a quelle _
dell'esecuzione albero semplice.

£

Altre dimensioni
corrispondono a quelle i
dell'esecuzione albero semplice.

£

Altre dimensioni
corrispondono a quelle )
dell'esecuzione albero semplice.

@)

P
TLL?. I}

&

£

Altre dimensioni
corrispondono a quelle '
dell'esecuzione albero semplice.

Modello HI|N | U |[UU Modello H N | U Modello H |U uu Modello H |N | U |UU
CDRAIFWO50 |39 (15 |114 |134 CDRAIFXO50 |30 |15 [105 CDRAIFYO50 |39 |114 | 150 CDRA1FZJ50 |30 |15 |105 [125
CDRAIFWI63 |45 (17 |136 |158 CDRAIFX63 |33 |17 [124 CDRAI1FYO63 |45 |136 | 177 CDRA1FZ63 [33 [17 [124 [146
CDRAIFWO80 |55 (20 |165 |190 CDRAIFXO80 |43 |20 [153 CDRAI1FY[J80 |55 |165 | 215 CDRA1FZJ80 [43 [20 [153 [178
CDRA1FWO100 | 60 |25 [190 [220 CDRAIFXO100 | 44 |25 [174 CDRA1FYJ100 | 60 [190 | 250 CDRAI1FZ100 |44 |25 [174 |204
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Attuatori rotanti con regolazione dell'angolo

(Rotazione regolabile nella versione standard)

Serie CRA1

Esecuzione a doppia cremagliera/Diametri: 50, 63, 80, 100

Codici di ordinazione

50 90
[

5090 A53||S

Senza sensore CRA].

Con sensore CDRA1

1C —C

— W0 —
wn

Con anello magneticoT e N. Sensori applicabili
Montaggio ) — 2
— B | Base Diametro S 1
LC | Piedini _5
E Flangia % Sensore
[\Vedere i codici = [Vedere codici dei sensori
sulle tabelle sottostanti. =100 nella tabella sottostante.
Tipi di albero ® Angolo di rotazione
E[S Semplice 90 90°
slw Spasslame Standard 180 180°
emplice con . o
=% | quatiro piani chiave opzioni 190 1000
R | Y |Passante con chiavetta 190 | 190
o[ , [Passante con
quattro piani chiave ® Con regolazione dell'angolo

Caratteristiche dei sensori /Utteriori informazioni sui sensori a p.2.11-1.

Tensione di carico Lunghezza cavi L)
. . . Connessione |Q | Uscita Sensore S
. L
Esecuzione Funzione speciale elettrica S| (out puty e ca Codici 0.5 315 Applicazioni
=) O3
3fil __ | Circuiti
|(Equvaken) | 7| SV — A56 e o integrati |
B @ v | — A53 ® e/® | rPcC
g — Grommet | — |100v,200v | AB4 ® @ ®  |RreiePLC
2 of 2fii |aav] — A67 e O — i,%gg;g‘{i PLC
@ 1< — [100v200v | Ae4 ® |® | — [niliipce pic
Indicatore di diagnostica (LED bicolore ) [2) — A59W @ e —| —
31 (PN [ ooy | F59 ® (@ O ciui
3fili (PNP) ' F5P @ | @ O |nteya
3  [—] — [1oov200v | 951 ®e o O
S 2 fili —
2 12V J59 ® o0 O
8 @ | 3fii (PNP) F5PW ® O O ciiti!|_ .
2 Indicatore di diagnostica Grommet 3fii (NPN) 5V,12v F5oW ° @ | O |integra Relg, PLC
o (LED bicolore )
2 o |eav — J59W ®@ 0 O
[} - 2 fili — —
n Resistente allacqua F5BA — @O
Timer 3ii (NPN) SV 10V F5NT — @ | O] ciait
Uscita di diagnostica (LED bicolore) 4fili (NPN) ' F59F ® | @ | O |ntegraf
[Simboli lunghezza cavo  0.5m..... — Es.) A53
L R 3Mm......... L Es.) A53L
Codici supporto piedini 5Mon Z Es)53Z
Diam. Supporto piedini [C$ensori privi di punto di contatto contrassegnati
50 P294020-25 con "O" si realizzano su richiesta.
63 P294030-25
80 P294040-25
100 P294050-25

Q | codici dei piedini indicati
nella tabella includono

le viti di montaggio.

1.4-16
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Attuatore rotante con regolazione dell’angolo

Esecuzione a doppia cremagliera Serie CRA].DDU

Dati tecnici
Fluido Aria (Senza lubrificazione)
Ammortizzo Senza ammortizzo
Montaggio Base, Piedini, Flangia
Rotazione 0° +90°
Gioco Entro 1°

CRB

(kg)

Peso standard
Modello 50 180° Peso aggiuntivo CRBU
CRA1 OO U 50 1.5 1.7 0.5
CRA100OU63 2.5 3.0 0.8
CRA1 OO U 80 4.3 5.0 15

CRA1 OO U 100 8.5 9.5 2.0

Senso di rotazione/Campo di rotazione

L'albero dell'attuatore ruota nel senso indicato dalla freccia.
Regolazione max. 90°.
90° : 90° + 0°, 180° : 180° + 90°

|| O+~O LIT“
ANz

A o356 [
Attacco A\ Attacco B\ §

Come regolare I'angolo di rotazione

Vite di regolazione angolo

—

L
s
-

|
1o

Awvitando la vite di regolazione si restringe l'angolo di rotazione.
Rotazione per ogni giro della
vite di regolazione dell'angolo.

Diam. 50 63 80 100
Angolo di rotazione | g.2° 7.0° 6.1° 4.1°

1.4-17
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Serie CRA1LILIU

Costruzione

Standard/CRA10O U

®@H®Oe ®

®

GEERONPRORE)

Con sensore/CDRA1OO U

ORDEONONO)

CRENONFRONE)

/

/

f

f

/

Componenti Componenti
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
@ | Corpo Lega d'alluminio Anodizzato duro (5} Perno elastico Filo d'acciaio
@ | Coperchio dx Acciaio al carbonio | Anodizzato zinco nero Assieme cremagliera | Acciaio al carbonio Nitridato
(3 | Coperchio sx Lega d'alluminio Anodizzato nero ) Stopper Acciaio al carbonio Cromato zinco
@ | Pistone Lega d'alluminio Cromato Vite regolazione stopper | Acciaio al carbonio | Anodizzato zinco nero
® | Albero Acciaio al cromo molibdeno O ring NBR
® | Chiavetta Acciaio al carbonio @ | Rondella di tenuta NBR
@ | Segmenti Delrin [4) Anello stopper tipo E Filo d'acciaio Cromato
Vite di connessione | Acciaio al carbonio Cromato zinco @ Dado esagonale Filo d'acciaio Nichelato
(@ | Ferma cuscinetto Lega d'alluminio Anodizzato nero 23 Guida montaggio sensore| Lega d'alluminio
gggg%ﬁ%?éa Acciaio al cromo mobdileno | Anodizzato zinco nero @) | Sensore
D | Guarnizione tubo NBR [5) Magnete plastico Materiale magnetico
(2 | Guarnizione pistone NBR () Vite a croce Filo d'acciaio Nichelato
(3 | Cuscinetto Acciaio al carbonio @) Vite a croce Filo d'acciaio Nichelato
Vite a croce Filo d'acciaio Anodizzato zinco nero Dado esagonale Filo d'acciaio Nichelato

Parti di ricambio: (Il kit include le parti corrispondenti sottoindicate.)

Diametro (Tipo)

Con unitd di regolazione dell'angolo, Con unité di regolazione dell'angolo e sensore

CRA100 U50 P294020-22A
CRA100 U63 P294030-22A
CRA100 U8O P294040-22

CRA10O U100

P294050-22A

Parti corrispondenti

@,0,02,(5 e @ inclusi.
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Attuatore rotante con regolazione dell’angolo

Esecuzione a doppia cremagliera

Albero semplice/CRA1BSU

serie CRA1IU
Diam. 50, 63, 80, 100/Standard:CRA1DD U.

<200,
oD w
x r—
SU(Max)
2-Attacco AU Albero passante/CRA1BWU
T Re(PT) BU Modelo  [D@6) G | L [ M | N [uu
CRA1BWU50 15 |11 [ 14 |20 | 15 |118
S L1+ , 113 CU  "CcrAlBWUS3 | 17 |13 | 16 | 22 | 17 |139
k i ] | CRA1BWU80 20 |15 |19 [ 25 | 20 |[167
e - Q CRAIBWUL00 | 25 | 19 | 24 | 30 | 25 |202
1 { 3
Ataceo A ] AﬂaccoBR
BB BB ML
BA BA
[ - -
S
0F o—e 103 3
N\ —
I\ O —
\ 8-J
(4 posizioni su lato posteriore)
[L& dimensioni indicate si riferiscono alla pressurizzazione dell'attacco B
[(1) Le cifre indicate tra parentesi si riferiscono ai modelli con rotazione di 180° e 190°.
Esecuzione stelo semplice
Attacco D |DD Dim. chiave
Modello Rc(PT) A |AU | B [BA |[BB |[BU |C [CU (g6) |(h9) DU|EU | F | H J K MU S |SU |U w b ¢
M8 144
CRAIBSUSO | 1/8 |62 |15 |48 |17 |85 |11 |46 | 9 |15 |25 |14 |12 |25 |36 | prof g |5 |MI6XLS |7 |45 |98 |17 5 50%0 (25
M10 1
CRA1BSU63 1/8 76 |19 (60 |20 |10 |13 |57 |11 |17 |30 (18 |14 |25 |41 | prof. 12 |D | M20Xx 1.5 (20613;) 54.5 117 195 6-3.030 30
M12 186
CRA1BSU80 1/4 92 |22 |72 235|12 |16 |70 |13 |20 |35 {22 |19 | 3 |50 | prof. 13 |D |M24X 15 (230) 62.5 (142 (22,5 6-3.030 40
M12 245
CRA1BSU100 3/8 11222 |85 |25 (125|116 |85 |13 |25 (40 |22 |19 | 4 |60 | pyof 14 |5 |M24X15 (311) 735|172 | 28 8—8.036 45
1.4-19
V :
& SNC

o
=
w
Q|
Q.
s
W




Serie CRA1LIOU
piam. ©0,63,80,100

Albero semplice con quattro piani chiave/ Albero passante/CRA1BYUO Albero passante con quattro piani chiave/
CRA1BXUO CRA1BzUO

m ik
) &
Z.I
o
+ >
) ) - 5
) ) T =5
‘ ~| T D B
f s
2 M=
| | EIG-g.z
ﬁ
Modello G | H L N | U Modello 4 H K 9]9] Modello G |H|LM|N| U |UU
CRA1BXUDO50 |11 |27 |14 |15 |89 CRA1BYUO50 25 36 5 134 CRA1BZUO50 |11 |27 |14 |20 [15| 89 |109
CRA1BXUO63 |13 |29 |16 |17 |105 CRA1BYULO63 30 41 5 158 CRA1BZUO 63 |13 |29 |16 |22 |17 |105 |127
CRA1BXUO80 |15 |38 |19 |20 [130 CRA1BYUO80 40 50 5 192 CRA1BZUO80 |15 |38 |19 |25 [20 |130 |155
CRA1BXUO100| 19 |44 |24 |25 |156 CRA1BYUO100 45 60 5 232 CRA1BZUJ100(19 [44 |24 |30 |25 |156 |186
Altre dimensioni sono uguali a quelle Altre dimensioni sono uguali a quelle Altre dimensioni sono uguali a quelle
dell'esecuzione albero semplice. dell'esecuzione albero semplice. dell'esecuzione albero semplice.

Piedini/CRA1LO U

G}Ell] %2? |||-|{»£} :
—d(E 9SS
dghl &% loEg

I
\ Piedino “4-0LB

Foro
Attacco A L__ Attacco B
¥ l 3 -
1o 1 A=
= ]| I
L'__g- Ea =HJ v
< \ )
LD - H
LE >
L& dimensioni indicate i riferiscono alla pressurizzazione dellattacco B Q Altre dimensioni sono uguali a quelle
[(J) Le cifre indicate tra parentesi si riferiscono ai modelli con rotazione di 180° e 190°. della versione con stelo semplice.
Modello LA LB LC LD LE LF LH LT
200 | 224
CRA1LOUS0 62 9 44 (233) | (257) 41 108 | 4.5
235 | 263
CRA1LIOIUG3 76 11 55 (2735) | (301.5) 48 127 5
274 | 316
CRA1LIOIUBO 92 13 67 (318) |(360) 58 154 6
333 | 375
CRA1LOU100 112 13 87 (399) | (441) 73.5 |1895 6
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Attuatore rotante con regolazione dell’angolo

piam. 90, 63, 80, 100

Esecuzione a doppia cremagliera

Serie CRA1LILIU

Flangia albero semplice/CRA1FSU

Y
1
[
wl
2-MM
[
K C
X
4-¢FD
: JJE
FX
o ZX
Q Altre dimensioni sono uguali a quelle
versione standard.

Modello F |FD |FT |[FX |FY | H MM U | ZX |ZY
CRA1FOOUS0 | 4 | 9 |13 |90 |50 | 39 |M6X12 114 |110 |81
CRA1FOOU63 | 5 [115]|15 |105|59 |45 |M6X12 136 (130 [101
CRA1FCIUBO | 5 [135)|18 [130| 76 |55 [M8X16 165 {160 [119
CRA1FOU100| 5 |135]18 |150 |92 | 60 |M10X20 190 [180 (133
Flangia Flangia

Albero passante/
CRA1FWU

Q Altre dimensioni sono uguali a quelle
della versione con albero semplice.

Albero semplice con
guattro piani chiave/
CRA1FXU

QAltre dimensioni sono uguali a quelle
della versione con albero semplice.

Flangia

Albero passante con

chiavetta/CRA1FYU

uu

Q Altre dimensioni sono uguali a quelle
della versione con albero semplice.

Flangia

Albero passante con
quattro piani chiave/

CRA1FZU

Q Altre dimensioni sono uguali a quelle
della versione con albero semplice.

Modello H|N|U |UU Modello H N |U Modello H ] uu Modello H N | U |UU
CRAIFWUS0 |39 |15 114 |134 CRA1FXU50 |30 |15 |105 CRA1FYUS50 | 39 [114 | 150 CRA1FZU50 |30 |15 |105 [125
CRAIFWUG3 |45 |17 |136 | 158 CRA1FXU63 |33 |17 [124 CRA1FYU63 | 45 |136 | 177 CRA1FZUG63 |33 |17 |124 |146
CRAIFWUB0 |55 |20 |165 [190 CRA1FXU80 |43 |20 [153 CRA1FYU80 | 55 [165 | 215 CRA1FZUB0 |43 [20 |153 [178
CRAIFWU100| 60 | 25 |190 | 220 CRA1FXU100| 44 |25 |174 CRA1FYU100| 60 |190 | 250 CRA1FZU100|44 |25 |174 |204
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serie CRA1OOU
piam. 50,63,80,100

Albero s%rtr)lplice/CDRAlBSU
ol

SU(Max)

oD| o
b3
—— a -:,
L
b 4
08‘
[}
C
SB OA

Albero passante/CDRA1BWU

0 %318, 2
(A @ Modello UU (gL
N0
L E CDRA1BWU50 118 |14
CDRA1BWUG63 139 |16
[L& dimensioni indicate si riferiscono SA Sensore CDRA1BWUS0 167 |19
alla pressurizzazione dell'attacco B Tipo D-A53
DRA1BWU1 202 |24
[() Le cifre indicate tra parentesi si riferiscono ai modelli con rotazione di 180° e 190°. c u100 0
Modell Atacoo a ke el PP ey | g [k | s |u |w |Ba BB [sa [se [sc lsp |se M Ly ey lou pu fEu fsu | MU
odello pePT) (96) |(h9) S
M
CDRA1BSU50 1/8 |62 |48 |46 |15 |25 |2.5|36 8 5 156 98 (17 |17 (8.5 |33 13.5|12 |14 (34 5-8‘030 25 (15 (11 | 9 |14 |12 |45 |M16X15
Prof. 8 (189)
M10
CDRA1BSU63 | 1/8 |76 |60 |57 (17 |30 2541 | 5 ¢ 45 |5 (2117355) 11719.5(20 |10 |33 14.5(12 |21 |34 |6 D030 30 [19 |13 |11 |18 |14 54.5|M20x15
M12
CDRA1BSUS0 | 1/4 |92(72|70 |20 (35 |3 |50 | i3 |5 éig) 142p2.5P3.5|12 |33 15.5[12 |29 |34 |6 Doz0 |40 |22 |16 |13 |22 |19 62.5|muX15
M12
CDRA1BSU100| 3/8 11285 |85 25 |40 | 4 60 | p.c 14 |5 égg) 17228 |25 12,533 |16 |12 |39 |34 [8 D036 |45 |22 |16 |13 [22 |19 [73.5 |MeX15
Piedini/CDRA1LSU Flangia albero semplice/CDRA1FSU
am
Attacco A Attacco B d
H 1 T D ® 2 =
_.N wl I
fmil=] Y
g“ = © ® 3
- 5 -
; >
s e G . ~
JE 2 Ol
o\ =5
K} & 2 Hig < :
\ 4-0LB
Piedino Sensore Foro
Tipo D-A53
[L& dimensioni indicate si riferiscono alla pressurizzazione dell'attacco B
[[@ ) Le cifre indicate tra parentesi si fiferiscono ai modelli con rotazione di 180° e 190°.
Nota) Altre dimensioni sono le stesse di quelle della versione con albero semplice.
Modello LA |glB | LC LD LE LF | LH |LT Modello F |H MM U |gFD | FT |FX |FY [ZX | ZY
212 236 M6
CDRA1LSU50 62 9 44 (245) | (269) 41 |108 |45 CDRA1FSU50 | 4 |39 Prof. 12 114 | 9 13 |90 |50 110 | 81
247 275 M6
CDRAILLSU63 | 76 11 B5 (2855) | (313.5) 48 (127 | 5 CDRALFSU63 |5 [45 | 1o [136 [11.5 15 |105 | 59 |130 (101
287 329 M8
CDRA1LSU80 | 92 13 67 331) | 373) 58 |[154 | 6 CDRALFSU80 |5 |55 |p. 16 |165 [13.5|18 |130 | 76 |160 |119
347 389 M10
CDRA1LSU100| 112 | 13 87 413) | (455) 73.5 |1895 | 6 CDRA1FSU100| 5 |60 |p,of 2o (190 [13.5 |18 |150 | 92 180 |133
1.4-22
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serie CRA1

Esecuzioni speciali

Variazioni estremita albero/-XA1 + XA46

Contattare SMC per ulteriori dettagli su dati tecnici, dimensioni e tempi di consegna.

Variazioni estremita albero

Disponibile un'ampia gamma di modelli, (la configurazione non standard
degli attuatori rotanti serie CRAL1 disponibile in 60 esecuzioni).

Esecuzioni speciali applicabili

Diam. 30, 50, 63, 80, 100
XAL + XA24,
Simbolo XA33 + XA46,
XC7 + XC11,
XC30 + XCo64

Simboli

ni
culd
Egepgmﬂ‘\

-XA1 + XA46

Note aggiuntive

* Le dimensioni devono tenere in conto possibili aggiunte
o modifiche.

» SMC realizzera le modifiche appropriate se le istruzioni
dimensionali, di tolleranza e di rifinitura non risultano nel
diagramma.

« La lunghezza della porzione non filettata e di 2/3 il
valore del passo.

* A meno che non venga specificato diversamente, il
passo della filettatura si basa su .

P = passo filettatura
M3, M4, M5,
M6, M8, M10

« Introdurre i valori desiderati nel riquadro ([___]) del
diagramma.

* Per esecuzioni speciali diverse da quelle menzionate in
"Codici di ordinazione", contattare SMC.

» Rappresentazioni individuali per esecuzioni su richiesta
non sono disponibili.

Per ulteriori chiarimenti, consultare SMC.

Codici di ordinazione

CRA1|L

|0

50

90

—X [ A1

Montaggio
B Esecuzione hase
L Piedino
F Flangia
Albero e
Singolo con chiavetta
Albero passante (Lungo & quattro piani chiave)
Semplice con quattro piani chiave
Passante con chiavetta
Passante con quattro piani chiave
Semplice a sezione circolare
Albero passante (Lungo senza
chiavetta con quattro piani chiave)
K Passante a sezione circolare

[Diam. 30 disponibile come esecuzioni speciale.
[TVedere da p.1.4-36 a 1.4-38

per maggiori informazioni sui tipi di albero

X, Y,Z,T,JeK

Standard

Opzioni

o HIN|< XS |»n

Esecuzione @—
— Pneumatico
Idro-pneumatico

I

50

80

Esecuzioni speciali disponibili @

Come ordinare |'attuatore con supporto per sensori

Vedere p. 1.4-11 per ordinare
il modello con sensore.

® Diam.
30

63

100

l

Al + A24, A33 + A46
C7 + C11, C30 + C64
[Ulteriori dettagli a pag. 1.1-24.

Esecuzioni speciali indicate in tabella (vedi sopra).

——® Ammortizzo pneumatico
— __|Senza ammortizzo pneumatico
C Con ammortizzo pneumatico

@ Angolo di rotazione
90°
100°
180°
190°

Come ordinare I'attuatore con unita di regolazione dell'angolo.

Vedere p. 1.4-16 per ordinare il modello
dotato di unité di regolazione dell'angolo.

O
:

@ Simbolo per esecuzioni speciali

1.4-23
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serie CRA1

Esecuzioni speciali
Variazioni estremita albero/-XAl + XA46

Contattare SMC per ulteriori dettagli su dati tecnici, dimensioni e tempi di consegna.

Simboli
Variazioni estremita albero -XA1l + XA46

Tipi di albero /Tabella combinazioni (Diam. 30, 50, 63, 80, 100)

Albero/S (Semplice), W (Passante), Y (Passante con chiavetta) Esecuzione albero
Simbolo Descrizione Direzione asse Glitze Simbolo Descrizione Albero Diametro
Verso lalto | Versoilbasso | pplicabile S |W|X |Y |Z|T |J |K |applicabie
-XA1l Albero femmina ] — -XC7 Montaggio capovolto dellalbero dirotazione | @ | @ | @ |— |— | @ | @ |— 50
-XA2 Albero femmina — o 30 -XC8 | ol —|® —|—|—|— 6
-XA13  |Albero con foro passante (] [ ) 50 -XC9 o ) o e —\e|—|—|—
- ————— Cambio di rotazione 80
-XA14  |Albero femmina con foro passante 0 — 63 -XC10 o0 —o|—|—|—|—
-XA15  |Albero femmina con foro passante — ® 80 XC11 e — e || |— 100
-XA16 Albero femmina con foro passante o o 100 -XC30 | Grasso fluoridico o0/ 0 0/0 0 0 @ 310
-XA24 Doppia chiavetta Y — -XC31 o0 —|o|—|—|—|—
Albero % Cambio del campo di : : — : T
Simbolo Descrizione Dlgfgét?ge Esecuzione albero Cgricq -XC34 ::I?::iilg:g gidrg':lz?zione e — 0 —|——
Vel ) T[S [T [y [x [z |2PPicedle -XC35_| dellalbero oo o[- |—|—
-XA33  |Albero femmina o|—| o 0|—| @0 —|—|— -XC36 o0 —| o —|—|—|—
-XA34 |Albero femmina — o ® @|— @ —|—|— -XC37 o0 — o —|—|—|—
-XA35 |Albero femmina ®o|—|—|—|—|—|— @ ® ".XCc38 | oo — @ —|—|—|—
-XA36 |Albero femmina — | @o|—|—|—|—|—|®|®| 30 ".XC39 | o0 —| o —|—|—|—
-XA37 |Aberoasezione circolarecon?0 | @ |— | @ | @ | — | @ | —|— | — 50 -XC40 Cambio del campo di o0 — o —|—|—|—
-XA38 |Aberoasezionecircolarecon20 | — | @ | — | @ | —| —| —| —|— -XC41 rotazione e della o0 —| o —|—|—|—
“XA40 |Aberoconforopassante | @ | @ | — | @ | —| @ |—| —| —| °° -XC42 | direzione di regolazione| @ | @ |— | @ |—|—|—|—
-XA41 |Aberoconforopassante | @ (@ | @|—|—| —|— @ @] 80 -XCc43 | dell'angolo olel—|o|—|—[—]—] %0
-XA43 |Abero femmina conforopassante| @ | @ |— | @ | — | @ |— |— |—| 100 -XC44 ol e — o —|—|—|— 63
-XA44  |Albero femmina con foro passante| @ | @ | @ | —|—| —| — | @ | @ -XC45 ole|—|e|—|—[—]—] 8
-XA45 |Piano intermedio o —100 —|e —|—|— -XC46 oo —|@|—|—|—|—]| 100
-XA46 [Piano intermedio — eo|—| @|—|—|—|—|— -XC47 ole—|o—|—|—|—
-XC48 o0 — o —|—|—|—
-XC49 | oo —|o|—|—|—|—
-XC50 | oo [0 —|—|—[—
WCampio delcampodi "@Te @ |—|—|—|—
————rotazione e della
_XC52_ | yirezione della o —®—— |
-XC53 | regolazione dell'angolo |®|® |— @ |—|—|—|—
-XC54 | (Dotato di vite di o0 —eo|—|—|—|—
"_Xcs5 | regolazione sul lato ole—|o——|—|—
Wsinistro) olo—® ————
“xcs | oo ol -
“xcs8 | oo —0— &
ﬂCambiodelladirezione oo 00000
-XC60 ) (K 2K BE BE BN BE BN NI
“xce1 | ttaceh o/eje/ejee|e]e]| 10
-XC62 | Montaggio inversosensori | @ | ® | ® (@ |® (@ (® | ® gg
-XC63 | Daunaparteidraulico, dallaltra pneumatico| @ | @ | @ | @ | @ @ @ | @ 80
-XC64 Da una parte idraulico, dall'altrapneumatico | @ | @ | @ @ | @ (@ | @ | @ 100

1.4-24
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Serie CRA1

Esecuzioni speciali
Variazioni estremita albero/-XA1 + XA33

Contattare SMC per ulteriori dettagli su dati tecnici, dimensioni e tempi di consegna.

Variazioni estremita albero

Simboli
-XAl + XA33

\ Note aggiuntive \

* Le dimensioni devono tenere in conto possibili
aggiunte o modifiche.

* SMC realizzera le modifiche appropriate se le
istruzioni dimensionali, di tolleranza e di rifinitura
non risultano nel diagramma.

« La lunghezza della porzione non filettata & di 2/3 il
valore del passo.

* A meno che non venga specificato diversamente,
il passo della filettatura si basa su :

P = passo filettatura
M3 X, M4, M5
M6, M8, M10

« Introdurre i valori desiderati nel riquadro ()
del diagramma.

* Tranne quando diversamente indicato, la
smussatura "C" & 0.5.

Simbolo: Al ‘ Nota) Eccetto per esecuzione flangia [SIlatleJe][e¥ A2 Nota) Eccetto per esecuzione flangia

Filettatura femmina nell'estremita lunga dell'albero.
(Possibilta steli S, We Y.)

La dimensione massima L (di norma ) € il doppio della
dimensione della vite.

(Esempio: Per vite M3:
L max. = 6mm)

Q=M__]

|0
T
o |
-+
- .
S I I
Diam. Q
30 M3
50 M4, M5, M6
63 M4, M5, M6
80 M4, M5, M6, M8
100 M5, M6, M8, M10

Filettatura femmina nell'estremita corta dell'albero.
(Possibilta steli S, We Y.)

La dimensione massima L (di norma ) & il doppio della
dimensione della vite.

(Esempio: Per vite M4:
L max. = 8mm)

E =
>
Dy
+ 1l !
Ry
Q=M_"]
Diam.
30 [ M3, M4
50 M4, M5, M6
63 | M4, M5, M6
80 M4, M5, M6, M8
100 | M5, M6, M8, M10

SO AW Be] Nota) Eccetto per esecuzione flangia

Albero con foro passante (Steli S, We Y

ulteriormente regolati.)

Nota) La dimensione minima per l'area @d € di
0,1mm.

Un'estremita speciale (sul lato lungo dell'albero), e una
filettatura femmina nel foro passante situato sul lato lungo
dell'albero, crea un foro passante che funge da pilota.
(Possibilita alberi S, We Y.)

La dimensione massima L (di norma ) € il doppio rispetto
alla misura della vite.

(Esempio: Per vite M5: L max. = 10mm)

Simbolo: A14‘ Nota) Eccetto per esecuzione flangia [ lig]sIe]{eR Al15 Nota) Eccetto per esecuzione flangia

Un'estremita speciale (sul lato corto dell'albero), e una
filettatura femmina nel foro passante situato sul lato corto
dell'albero, crea un foro passante che funge da pilota.
(Possibilita steli S, We Y.)

La dimensione massima L (di norma)) € il doppio rispetto alla
misura della vite.

(Esempio: Per vite M4: L max. = 8mm)

ML] 1
i 8 |:| I
4 Il e -3
— —jor ~ °
{ L I
. 1
M ;
Diam. 35 | 50 | 63 | 80 | 100 D 80 | 100
Filettatu Filettatu 30 50 63
M3 22.5 — — — — M3 225 — — — —
O M5 — 24 24 — — M5 = 24 24 = -
'g’(‘;- M6 — o5 | o5 — — M6 — @5 | @5 — —
50 M8 — - 268 | 2 68 | 5 6.8 M8 = = 26.8 |@ 6.8 2 6.8
63 M10 — — — 285 | g 85 M10 — — — g 85 g 85
80 M12 — — — 210.3 | 910.3 M12 — — — |210.3 | 210.3
100 Rc X PTi/s — — — |28 2 8 Rc (PT)1/s | — — — |o8 2 8
Rc X PT1/4 — — — — 211 Rc (PT)1/a | — — — — 211
Simbolo: A16 Nota) Eccetto per esecuzione flangia JSiIggleIe][eR A24 Simbolo: A33 Nota) Eccetto per esecuzione flangia
Estremita speciali (sui due lati dell'albero), e una Doppia chiave Filettatura femmina nell'estremita lunga dell'albero.
filettatura femmina nel foro passante situato sui due lati Ulteriore regolazione di 180° della chiavetta (Posssibilita steli J, Ke T.)
dell'albero, crea un foro passante che funge da pilota. rispetto alla sua posizione standard. La dimensione massima L (di norma) e il doppio rispetto
(Possibilita steli S, W e Y.) (Possibilita steli S, We Y.) alla misura della vite.
La dimensione massima L (di norma ) e di regola il (Esempio: Per vite M3: L max. = 6mm)
doppio della misura della vite.
(Esempio: Per vite M5: L max. = 10mm)
Q=M[]
o
] zl 5 Sil ’
®
- -+ Il
- Me
h\-
|
emaime| 30 | 50 | 63 | 80 | 100 chisve o | |
Filettatur
M3 925 | — [ — | — [ — L 1
mg — sg gg — — Diam. Dimensioni chiavetta L1 Diam Q
B — — 268 | 5 68| 0 68 30 3X3X14 3 30 M3
M10 — — — 5 85| @ 85 50 5X5X25 5 50 M4, M5, M6, M8
M12 — — — ﬂ10-3 ﬂ10'3 63 6 X6 X 30 5 63 M4, M5, M6, M8, M10
Rc(PT) /8 — — — 2 8. 2 8. 80 6 X6 X40 5 80 M4, M5, M6, M8, M10, M12
Ro (PTV/a | — — — — 211 100 8 X7X45 5 100 M5, M6, M8, M10, M12
1.4-25
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Serie CRA1

Esecuzioni speciali

Variazioni estremita albero/-XA34 + XA44

Contattare SMC per ulteriori dettagli su dati tecnici, dimensioni e tempi di consegna.

Variazioni estremita albero

Simboli
-XA34 + XA44

Simbolo: A34‘ Nota) Eccetto per esecuzione flangia [SIHI S|l HIAYeIe] Nota) Eccetto per esecuzione flangia [l sIloR A36 Nota) Eccetto per esecuzione flangia

Filettatura femmina nell'estremita corta dell'albero.
(Possibilita steli J, Ke T.)

La dimensione massima L (di norma ) € il doppio della
dimensione della vite.

(Esempio: Per vite M3: L = 6)

i
s |l 1
-
@
+
-
Q=M__|
Diam. Q
30 M3
50 M4, M5, M6, M8
63 M4, M5, M6, M8, M10
80 M4, M5, M6, M8, M10, M12
100 M5, M6, M8, M10, M12

L'albero puo essere ulteriormente accorciato
praticando un margine arrotondato sull'estremita
lunga.  (Possibilita alberi J, K e T.)

(Se non si desidera accorciare I'albero, lasciare la
casella X vuota)

T i {If [ 1
ad
Diam. X Lmax
30 3 25 X—2
50 3.5+36 X—2.5
63 35+41 X—2.5
80 4 50 X—3
100 5 60 X—4

Albero con foro passante
(Possibilita alberi J, X e Z.)

Filettatura femmina nell'estremita lunga dell'albero.
(Possibilita steli X e Z)

La dimensione massima L (di norma ) € il doppio della
dimensione della vite.

(Esempio: Per vite M3: L = 6)

_Q=M__|
il 1
> 1
) .
S .
- =5
Diam. Q
30 [ M3
50 M4, M5, M6, M8
63 M4, M5, M6, M8, M10
80 M4, M5, M6, M8, M10, M12
100 M5, M6, M8, M10, M12

L'albero pud essere ulteriormente accorciato
praticando un margine arrotondato sull'estremita
corta. (Possibilita albero K)

(Se non si desidera accorciare I'albero, lasciare la
casella Y vuota.)

ML
. ] Q
= —jeor ~
Diam. Y Lmax
30 1+25 Y
50 1+36 Y
63 1+41 Y
80 1+50 Y
100 1+60 Y

Albero femmina con foro passante
(PossibilitacKe T.)

Filettatura nell'estremita corta dell'albero.

(Possibilita steli X e Z)

La dimensione massima L (di norma) € il doppio della
dimensione della vite.

(Esempio: Per vite M3: L = 6)

Diam. Q

30 M3

50 M4, M5, M6, M8

63 M4, M5, M6, M8, M10

80 M4, M5, M6, M8, M10, M12
100 M5, M6, M8, M10, M12

Simbolo: A37‘ Nota) Eccetto per esecuzione flangia [ lHFAYes] Nota) Eccetto per esecuzione flangia [T HIAYA0, Nota) Eccetto per esecuzione flangia

Albero con foro passante
(Possibilita alberi K e T.)

Diam. d
30 22.5
50 24 g 75
63 24 2 8
80 26.8 + 911
100 26.8 + 913

Simbolo: A4l Nota) Eccetto per esecuzione flangia EJlggleYe]eX A43 Nota) Eccetto per esecuzione flangia ESJlatlsJe][eR A44 Nota) Eccetto per esecuzione flangia

Albero femmina con foro passante
(AssiJ, X, Z)
(Possibilita alberi J, X e Z.)

ad ed i Il
[
—— =39
1 1 1 b3 2 ]
I — ! — 1 [ — I — 1 M
I 1| |
1 I 1
Diam. Diam.
Filettatura 30 S0 63 80 100 Filettatura’ 30 50 63 80 100
M3 22.5 — — — — M3 22.5 — — — —
M5 — 4 24 — — M5 — 24 24 — —
Diam. d M6 — 25 25 — — M6 — 25 25 — —
30 22.5 M8 = = 268 | 5 68| @ 6.8 M8 — — 96.8 | 9 68 | g 6.8
50 94 +@9 75 M10 — — — ¢ 85| 285 M10 — — — 285|085
63 24 +92 8 M12 — — — 210.3 | 910.3 M12 — — — 210.3 | 10.3
80 26.8 + 911 Rc(PT)1/8 — — — |8 |28 Rc(PT)y/s — — — |28 [@8
100 6.8 + 913 Rc(PT)1/4 — — — — 211 Rc(PT)y/a — — — — 211
1.4-26




SerieCRA1

Esecuzioni speciali
Variazioni estremita albero/-XA45 + XA46

Cambio del campo di rotazione (piam. 50+ 100 /-XC8 + -XC11

Contattare SMC per ulteriori dettagli su dati tecnici, dimensioni e tempi di consegna.

Simboli

Variazioni estremita albero -XA45, XA46

Note aggiuntive \

* Le dimensioni devono tenere in conto possibili
aggiunte o modifiche.

* SMC realizzera le modifiche appropriate se le
istruzioni dimensionali, di tolleranza e di rifinitura
non risultano nel diagramma.

« Introdurre i valori desiderati nel riquadro ([_])
del diagramma.

Simbolo: A45 Nota) Eccetto per esecuzione flangia

L'albero pud essere ulteriormente accorciato
praticando una fresatura intermedia sull'estremita
lunga. (La posizione corrisponde a quella della
smussatura standard sulla scanalatura della chiave).
(Possibilita alberi J, Ke T.)

w=["]
-
| D
33y
>
| |
Diam. X W Limax L2max
30 85+25[1+2 X =2 L1-2
50 |125+36 [1+55 X =25 L1-2
63 135+41 [1+6.5 X —25 L1-2
80 [16.5+50[1+8 X -3 L1-3
100 [21+ 60[15+105| X —4 L1-4

ST T [ AYAa] Nota) Eccetto per esecuzione flangia

L'albero pud essere ulteriormente accorciato
praticando una fresatura intermedia sull'estremita
corta. (La posizione corrisponde a quella della
smussatura standard sulla scanalatura della
chiave). (Possibilita albero K)

(.

— [ M
= >
w=_]

Diam. Y W L1max L2max
30 65 +25[1 +2 Y L1-2
50 10 +36 =55 Y L1-2
63 11 +41 +6.5 Y L1-2
80 13.5+50 +8 Y L1-3

100 17 +60[15+105 Y L1-4

Simboli

Cambio del campo di rotazione -XC8 + XC11

CRA1 ‘ - Vedere "Codici di ordinazione" a pag. 1.4-23. }— XC8

Caratteristiche

Diametri disponibili

Limbolo

50, 63, 80, 100

Steli applicabili

- XC8 + -XC11
Steli S, W, Y

Le versioni con angolo di rotazione di 90° e 180° sono applicabili alle rispettive versioni con
angolo di rotazione di 100° e 190° delle "Esecuzioni speciali".

Campo di rotazione modificato. Campo di rotazione modificato.

Nota) Nel cilindro pressurizzato Nota) Nel cilindro pressurizzato
dall'attacco indicato dalla freccia, dall'attacco indicato dalla freccia,
l'albero gira in senso orario. I'albero gira in senso orario.

Campo di rotazione modificato. Campo di rotazione modificato.

canwo di rotazione Chfave,,
a7

O
:

Nota) Nel cilindro pressurizzato Nota) Nel cilindro pressurizzato
dall'attacco indicato dalla freccia, dall'attacco indicato dalla freccia,
I'albero gira in senso orario. I'albero gira in senso orario.

o
=
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SerieCRA1

Esecuzioni speciali

Montaggio capovolto dell'albero di rotazione (iam. s0+100)/-XC7
Cambio del campo di rotazione (iam. 30-100)/-XC30

Contattare SMC per ulteriori dettagli su dati tecnici, dimensioni e tempi di consegna.

3 Simbolo 4 Simbolo
Montaggio capovolto dell'albero di rotazione -XC7 Grasso fluorurato -XC30

CRA1 FVedere "Codici di ordinazione" ap.1.4-23. }— XC7

Montaggio capovolto dell'albero di rotazioneI

Caratteristiche

Diametri disponibili 50, 63, 80, 100

Alberi applicabili SteliS, W, X, T, J

(-XC7)

CRAH Vedere "Codici di ordinazione" a pag.1.4-23. }»xcso

Grasso fluoruratoI

Il grasso fluorurato viene utilizzato per lubrificare i componenti
di tenuta dell'attuatore.

Caratteristiche

fan
&
H

Nota) L'albero gira in senso orario
pressurizzando |'attacco
indicato dalla freccia.

1.4-28

O

Diametri disponibili 30, 50, 63, 80, 100
) - S, W, X, Y,
Alberi applicabili Z T3 K

[PEr ulteriori dettagli, vedere pag.1.4-3.
[TEEcetto versione idro-pneumatica.



Serie CRA 1 (piam. 50 = 100

Esecuzioni

Cambio del campo i rotazione e della direzione di rotazione dell'albero /-XC31 + -XC36

speciali

Contattare SMC per ulteriori dettagli su dati tecnici, dimensioni e tempi di consegna.

Cambio del campo di rotazione e della direzione di rotazione dell'albero

CRA1 ‘

- Vedere "Codici di ordinazione" a pag. 1.4-23.

}—XCSl

Caratteristiche
Diametri disponibili

50, 63, 80, 100
Alberi S, W, Y

Alberi applicabili

Simboli

-XC31 + XC36

LI campo di rotazione e la direzione di rotazione dell'albero
sono stati modificati. (-XC31 + -XC36)

Le versioni con angolo di rotazione di 90° e 180° sono applicabili alle rispettive versioni con angolo di rotazione di 100° e 190°

delle "Esecuzioni speciali".

Il campo di rotazione viene modificato e la direzione
di rotazione viene invertita.

=
R,

Nota) Nel cilindro pressurizzato dall'attacco
indicato dalla freccia, I'albero gira in senso
orario.

Il campo di rotazione viene modificato e la direzione
di rotazione viene invertita.

a® di rotazione Chiayg, tta g
0 ;

i

Nota) Nel cilindro pressurizzato dall'attacco
indicato dalla freccia, l'albero gira in senso
orario.

Il campo di rotazione viene modificato e la direzione
di rotazione viene invertita.

Nota) Nel cilindro pressurizzato dall'attacco
indicato dalla freccia, I'albero gira in senso
orario.

Il campo di rotazione viene modificato e la direzione
di rotazione viene invertita.

Nota) Nel cilindro pressurizzato dall'attacco
indicato dalla freccia, I'albero gira in senso
orario.

Il campo di rotazione viene modificato e la direzione
di rotazione viene invertita.

Nota) Nel cilindro pressurizzato dall'attacco
indicato dalla freccia, I'albero gira in senso
orario.

CRB
CRBU
CRJ

CRQ

MRQ
MSQ

Il campo di rotazione viene modificato e la direzione
di rotazione viene invertita.

A5
;

>
Gy \,%“Q
"0 i rogazione chiavet™

Nota) Nel cilindro pressurizzato dall'attacco
indicato dalla freccia, I'albero gira in senso
orario.

O
:
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SerieCRA1

Esecuzioni

(Diam. 50 + 100:)
su richiesta

Cambio del campo di rotazione e della direzione di regolazione dell'angolo /-XC37 + -XC42

Contattare SMC per ulteriori dettagli su dati tecnici, dimensioni e tempi di consegna.

Il campo di rotazione e la direzione di regolazione

Simboli
-XC37 +~ XC42

- Vedere "Codici di ordinazione" a pag. 1.4-23.

}—XC37

CRA1 ‘
Caratteristiche
Diametri disponibili 50, 63, 80, 100
Alberi applicabili Alberi S, W, Y

III campo di rotazione e la direzione di regolazione
sono stati modificati. (-XC37 + XC42)

Le versioni con angolo di rotazione di 90° e 180° sono applicabili alle rispettive versioni con angolo di rotazione di 100° e 190°

delle "Esecuzioni speciali”.

Il campo di rotazione e la direzione di regolazione
della versione con unita di regolazione dell'angolo sono
stati modificati.  Vite di regolazione angolo

L'immagine sottostante rappresenta il campo di rotazione con
la regolazione dell'angolo a 60°.

Il campo di rotazione e la direzione di regolazione
della versione con unité di regolazione dell'angolo sono
stati modificati.

Vite di regolazione angolo

1

>
2

L'immagine sottostante rappresenta il campo di rotazione con
la regolazione dell'angolo a 60°.

Il campo di rotazione e la direzione di regolazione
della versione con unita di regolazione dell'angolo sono
stati modificati. Vite di regolazione angolo

= f

L'immagine sottostante rappresenta il campo di rotazione con
la regolazione dell'angolo a 60°.

Nota) Nel cilindro
pressurizzato
dall'attacco indicato
dalla freccia,
l'albero gira in
senso orario.

e

%,
23

Il
J I, Nota) Nel cilindro
pressurizzato
dall'attacco indicato
dalla freccia,
% 7! l'albero gira in

sSenso orario.

Nota) Nel cilindro
pressurizzato
dall'attacco indicato
dalla freccia,
l'albero gira in
Senso orario.

Il campo di rotazione e la direzione di regolazione
della versione con unita di regolazione dell'angolo sono

Vite di regolazione
angolo

E_

5oy

L'immagine sottostante rappresenta il campo di rotazione con
la regolazione dell'angolo a 60°.

Il campo di rotazione e la direzione di regolazione
della versione con unité di regolazione dell'angolo sono
stati modificati.

Vite di regolazione
angolo

L2

L'immagine sottostante rappresenta il campo di rotazione con
la regolazione dell'angolo a 60°.

S* Nota) Nel cilindro
pressurizzato
dall'attacco indicato
dalla freccia,
I'albero gira in
senso orario.

=

jone -
@‘“\ﬂ Nota) Nel cilindro

pressurizzato
dall'attacco indicato
dalla freccia,
I'albero gira in
senso orario.

<&

Il campo di rotazione e la direzione di regolazione
della versione con unita di regolazione dell'angolo
sono stati modificati.

L'immagine sottostante — -
rappresenta il campo di rotazione con la regolazione dell'angolo a 60°.

Canp, .
’—%Nota)
%

!

Vite di regolazione angolo

Nel cilindro
pressurizzato
dall'attacco indicato
dalla freccia,
l'albero gira in
senso orario.

1.4-30
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Serie CRA 1 (piam. 50 = 100,

Esecuzioni speciali
Cambio del campo di rotazione e della direzione di regolazione dell'angolo /-XC43 + -XC46

Contattare SMC per ulteriori dettagli su dati tecnici, dimensioni e tempi di consegna.

Cambio del campo di rotazione e della direzione di regolazione

CRA1 ‘

- Vedere "Codici di ordinazione" a pag. 1.4-23.

}—XC43

Caratteristiche

Diametri disponibili 50, 63, 80, 100

Alberi applicabili Alberi S, W, Y

Simboli

-XC43 + XC46

e |l campo di rotazione e la direzione di regolazione
sono stati modificati. (-XC43 + XC46)

Le versioni con angolo di rotazione di 90° e 180° sono applicabili alle rispettive versioni con angolo di rotazione di 100° e 190°

delle "Esecuzioni speciali".

Il campo di rotazione e la direzione di regolazione
della versione con unité di regolazione dell'angolo
sono stati modificati.

Vite di regolazione angolo

L'immagine sottostante rappresenta il campo di
rotazione con la regolazione dell'angolo a 60°
C&% Nota) Nel cilindro
% pressurizzato

dall'attacco indicato
I\

dalla freccia, l'albero
O

\

)

a“g\ﬂ\“

Il campo di rotazione e la direzione di regolazione
della versione con unita di regolazione dell'angolo
sono stati modificati.

Vite di regolazione angolo

L'immagine sottostante rappresenta il campo di
rotazione con la regolazione dell'angolo a 120°

R
=

Nota) Nel cilindro

i pressurizzato
\ dall'attacco indicato

(;’&
“

dalla freccia,
I'albero gira in
SEeNso orario.

Il campo di rotazione e la direzione di regolazione
della versione con unita di regolazione dell'angolo

sono stati modificati. .
ai\““e chiavetta 18p.

&

ﬁ Vite di regolazione angolo

L'immagine sottostante rappresenta il campo di
rotazione con la regolazione dell'angolo a 120°

Nota) Nel cilindro
pressurizzato
dall'attacco indicato
dalla freccia,
l'albero gira in
Senso orario.

-
s

gira in senso orario.
Simbolo: C46

Il campo di rotazione e la direzione di regolazione
della versione con unita di regolazione dell'angolo
sono stati modificati.

. otazione chiayg,
o & 10! tta 90-

=

3 ‘T
19
Vite di regolazione angolo \

L'immagine sottostante rappresenta il campo di
rotazione con la regolazione dell'angolo a 120°

T

%, Nota) Nel cilindro

o, pressurizzato

%, dallattacco indicato
2 dalla freccia, I'albero

gira in senso orario.

O
:
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serie CRA1

Esecuzioni speciali

Vitediregolazione

[-XCAT = XCh2

Cambio del campo di rotazione e della direzione di regolazione dellangolo

spostataa sk

Contattare SMC per ulteriori dettagli su dati tecnici, dimensioni e tempi di consegna.

Simboli
-XC47 + XCh2

Cambio del campo di rotazione e della direzione di regolazione (Regolazione spostata a sx)

CRA1 ‘

- Vedere "Codici di ordinazione" a pag. 1.4-23.

}—XC47

Caratteristiche
Diametri disponibili

50, 63, 80, 100
Alberi S, W, Y

Alberi applicabili

I Il campo di rotazione e la direzione di regolazione
sono stati modificati. (-XC47 + XC52)

Le versioni con angolo di rotazione di 90° e 180° sono applicabili alle rispettive versioni con angolo di rotazione di 100° e 190°

delle "Esecuzioni speciali".

Nella versione con unita di regolazione dell'angolo, le
viti di regolazione sono montate sul coperchio sinistro.

Vite di regolazione angolo

F

ANl

L'immagine sottostante rappresenta il campo di
rotazione con la regolazione dell'angolo a 60°
}

4

Nota) Nel cilindro
pressurizzato
dall'attacco indicato
dalla freccia, I'albero
gira in senso orario.

Nella versione con unita di regolazione dell'angolo, le
viti di regolazione sono montate sul coperchio sinistro.

Vite di regclazione angolo

Nella versione con unita di regolazione dell'angolo, le
viti di regolazione sono montate sul coperchio sinistro.
Vite di regolazione angolo

L'immagine sottostante rappresenta il campo di
rotazione con la regolazione dell'angolo a 60°

£

Nota) Nel cilindro
pressurizzato
dall'attacco indicato
dalla freccia, l'albero
gira in senso orario.

Nella versione con unita di regolazione dell'angolo, le
viti di regolazione sono montate sul coperchio sinistro.
Vite di regolazione angolo

u“%

L'immagine sottostante rappresenta il campo di
rotazione con la regolazione dell'angolo a 60°

| Nota) Nel cilindro
\{;—l g pressurizzato
2 dall'attaccq indicato
@% / dalla frec_ma,_
\‘; I'albero gira in
SEenso orario.

L'immagine sottostante rappresenta il campo di
rotazione con la regolazione dell'angolo a 60°

Nota) Nel cilindro
pressurizzato
dall'attacco indicato
dalla freccia, I'albero
gira in senso orario.

Y,
/dg .
g

Nella versione con unita di regolazione dell'angolo, le
viti di regolazione sono montate sul coperchio sinistro.

Vite di regol

L'immagine sottostante rappresenta il campo di
rotazione con la regolazione dell'angolo a 60°

Nota) Nel cilindro
pressurizzato
dall'attacco indicato

dalla freccia, I'albero
I gira in senso orario.
5%

Nella versione con unita di regolazione dell'angolo, le
viti di regolazione sono montate sul coperchio sinistro.

L'immagine sottostante rappresenta il campo di
rotazione con la regolazione dell'angolo a 60°
\\@WE
» Nota) Nel cilindro
pressurizzato
dall'attacco indicato
dalla freccia, I'albero
gira in senso orario.

7%

<
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serie CRA1

Esecuzioni speciali

Cambio del campo di rotazione e della direzione i regolazione delf'angolo

gosess | KC3+ XCH8

Contattare SMC per ulteriori dettagli su dati tecnici, dimensioni e tempi di consegna.

Simboli

Cambio del campo di rotazione e della direzione di regolazione (Regolazione spostata a sx)

- Vedere "Codici di ordinazione" a pag. 1.4-23.

}—XC53

CRA1 ‘
Caratteristiche
Diametri disponibili 50, 63, 80, 100
Alberi applicabili Alberi S, W, Y

-XC53 + XC58

I Il campo di rotazione e la direzione di rotazione dello Albero
sono stati modificati. (-XC53 + XC58)

Le versioni con angolo di rotazione di 90° e 180° sono applicabili alle rispettive versioni con angolo di rotazione di 100° e 190°

delle "Esecuzioni speciali".

Nella versione con unita di regolazione dell'angolo, le
viti di regolazione sono montate sul coperchio sinistro.

ite di regolazione angolo
L'immagine sottostante rappresenta il campo di
rotazione con la regolazione dell'angolo a 60°
& Nel cilindro pressurizzato
dall'attacco indicato dalla

&0, Nota)
X freccia, I'albero gira in
H Senso orario.

5]

Nella versione con unita di regolazione dell'angolo, le
viti di regolazione sono montate sul coperchio sinistro.

iy
I_L

m?{_m
LR
i

L'immagine sottostante rappresenta il campo di
rotazione con la regolazione dell'angolo a 60°
Nota ) Nel cilindro pressurizzato
S, dall'attacco indicato dalla
&, freccia, l'albero gira in
senso orario.

QQ

\
fore®

Nella versione con unita di regolazione dell'angolo, le
viti di regolazione sono montate sul coperchio sinistro.

6\“S\Qg,'\one chiavetta 90e
M

oo
E%‘é
\L.
L

ite di regolazione angol

o

L'immagine sottostante rappresenta il campo di

rotazione con la regolazione dell'angolo a 120°

Nota ) Nel cilindro pressurizzato
dall'attacco indicato dalla

freccia, l'albero gira in
Senso orario.

Nella versione con unita di regolazione dell'angolo, le
viti di regolazione sono montate sul coperchio sinistro.

(otazion® chiavetta 18-

o

Vite di regolazione angolo

L'immagine sottostante rappresenta il campo di
rotazione con la regolazione dell'angolo a 120°
P Um,Nota) Nel cilindro
© pressurizzato

dall'attacco indicato
dalla freccia,

l'albero gira in
\ senso orario.

Nella versione con unita di regolazione dell'angolo, le
viti di regolazione sono montate sul coperchio sinistro.

Vite di regolazione angolo

e
>y

g

,6
2
Z.
%

%,
65@0/0 N
c ¥

5 !
"0 g rotazione Y

L'immagine sottostante rappresenta il campo di
rotazione con la regolazione dell'angolo a 120°

Nota) Nel cilindro
pressurizzato
dall'attacco indicato
dalla freccia, I'albero
gira in senso orario.

Nella versione con unita di regolazione dell'angolo, le
viti di regolazione sono montate sul coperchio sinistro.

Vite di regolazione angolo

L'immagine sottostante rappresenta il campo di
rotazione con la regolazione dell'angolo a 120°
|

Nota) Nel cilindro
pressurizzato
dall'attacco indicato
dalla freccia, I'albero
gira in senso orario.

O
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SerieCRA1

Esecuzioni speciali
Cambio della posizione dell'attacco (iam. 30+ 100)/-XA59 + XA61
Montaggio inverso sensori (piam. 50 - 100:) /-XC62

Contattare SMC per ulteriori dettagli su dati tecnici, dimensioni e tempi di consegna.

Simboli

Cambio della posizione dell'attacco (La posizione di montaggio del coperchio viene modificata) -XC59 + XC61

CRA1 ‘ - Vedere "Codici di ordinazione" a pag. 1.4-23. }—XCSQ

Caratteristiche  [Etcetto per il modello dotato di elettrovalvola.
Diametri disponibili 30, 50, 63, 80, 100 La posizione dell'attacco viene modificata.
(-XC59 + -XC61)

Alberi applicabili Alberi S, W, X, Y,Z,T,J,K

I modelli con angolo di rotazione di 90°e 180° si possono applicare ai rispettivi modelli con angolo di rotazione di 100° e 190° delle

"Esecuzioni speciali".
Nel modello dotato di paracolpi, la vite si trova sul lato opposto dell'attacco.

La direzione dell'attacco viene modificata. La direzione dell'attacco viene modificata. La direzione dell'attacco viene modificata.
(verso l'alto) (verso il basso) (verso il basso)
Attacco
Attacco J::n Attacco Attacco Attacco
& e EZE N AN =) B %X |8
= -~ o Ny o
= o = &
1l i s o 1o m § (m]

Attacco

.;"“

Simbolo

Montaggio inverso del sensore rispetto a quello standard

CRA1 ‘ - Vedere "Codici di ordinazione" modello con sensore a pag. 1.4-11. }—XCGZ

Il sensore viene montato in senso inverso rispetto al modello
standard.
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Serie CRAl (Diam. 50 = 100:)

Esecuzioni speciali |
Modello con un lato idraulico, e un altro pneumatico /-XC63 + XC64

Contattare SMC per ulteriori dettagli su dati tecnici, dimensioni e tempi di consegna.

Simboli

Da una parte idraulico, dall'altra pneumatico -XC63, -XC64

CRA1 ‘ - Vedere "Codici di ordinazione" a pag. 1.4-23. }—XCG?;

Caratteristiche CRB
Diametri disponibili 50, 63, 80, 100 Da una parte idraulico, dall'altra pneumatico —
Alberi S. W. X, Y -XC63: Lato sx pneumatico CRBU
Alberi applicabili K Lato dx idraulico
e -XC64: Lato sx idraulico

[Ekcetto per i modelli dotati di elettrovalvola, Lato dx pneumatico CRJ
con unita di regolazione dell'angolo e con ammortizzo pneumatico. r—

Le versioni con angolo di rotazione di 90° e 180° sono applicabili alle rispettive versioni con angolo di rotazione di 100° e 190° delle -
"Esecuzioni speciali”. CRQ

simbolo: C63 simbolo: C64 —
Caratteristiche cilindro da una parte idraulico, dall'altra pneumatico Caratteristiche cilindro da una parte idraulico, dall'altra pneumatico MRQ

(Lato sx pneumatico, lato dx idraulico) (Lato sx idraulico, lato dx pneumatico) —
Valvola di scarico Valvola di scarico MSQ

Q‘Fh

Attacco pressurizzazione Attacco pressione idraulica Attacco pressione idraulica Attacco pressurizzazione

La figura rappresenta il cilindro con attacco idraulico pressurizzato. La figura rappresenta il cilindro con attacco pneumatico pressurizzato.
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SerieCRAl (Diam. 30 ).

Esecuzioni speciali

Senza chiavetta (Varianti esecuzione albero)/Albero: T, J, K

Contattare SMC per ulteriori dettagli su dati tecnici, dimensioni e tempi di consegna.

Simboli

Senza chiavetta (Varianti esecuzione albero)

Tipo di albero T, J, K

Per ulteriori informazioni, vedere "Codici di ordinazione" a p.1.4-2 e 1.4-11. Caratteristiche
Esecuzione Pneumatico 1
C ORA1Montaggio| [Tipo di albero |30 —{Rotazione] Diam. 30
) . Albero semplice a sezione circolare (T ), Passante a sezione circolare
Albero Tipo di albero (K), Passante/(con/senza albero lungo e quattro piani chiave) (J)
T Semplice a sezione circolare
; Passante (Lungo senza Ammortizzo Senza ammortizzo
chiavetta con quattro piani chiave ) Sensore Possibilita di montaggio
K Passante a sezione circolare - —
Montaggio Base, Piedini

[PEr ulteriori informazioni, vedere p.1.4-3.

Dimensioni

(mm)

Tpodidbeo| T (Semplice a sezione circolare ) |J (Passante/Albero lungo senza chiavetta e con quattro piani chiave)

K (Passante a sezione circolare )

2806 2806

25
25

Forma

10

2806

25

1
|

25
e —

2806
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SerieCRA1 piam. 50 = 100
Esecuzioni speciali _
Senza chiavetta (Varianti esecuzione albero)/Albero: T, J, K

Contattare SMC per ulteriori dettagli su dati tecnici, dimensioni e tempi di consegna.

Senza chiavetta (Varianti albero)

Simboli
Tipo di albero T, J, K

Caratteristiche

CORA1 | montaggio

Possibilita di| |.|, ; ; ; Esecuzione Pneumatico | Idro-pneumatico
ipo di albero || Diam. Rotazione
4 Diam. 50, 63, 80, 100
Ammortizzo pneumatico l Fluido Aria_(Senza Iubrificazione)[ Olio idraulico
- . . Semplice a sezione circolare (T), Passante a
— |Senza ammortizzo Tipo di asse sezione circolare (K), Passante/Albero lungo senza
C  |con ammortizzo pneumatico chiavetta e con quattro piani chiave (J)
Ammortizzo Non compresa Non compresa
Vedere "Esecuzioni speciali” Sensore Possibilita di montaggio
ap.l4-2,1.4-11e 1.4-16. Montaggio Base, Piedini

Albero

T

Semplice a sezione circolare

J

Passante (Lungo senza chiavetta
e con quattro piani chiave )

Nota) Eccetto per esecuzione flangia
[PEr ulteriori dettagli, vedere pag.1.4-3.

K

Passante a sezione circolare

Dimensioni (mm)
Tipo di albero T(Semplice a sezione circolare) J(I?assante/AIbero Iungo.se.nza. K (Passante a sezione circolare)
chiavetta e con quattro piani chiave)
@D 2D oD
T ! T
2 )
Forma T T 5 T 3
z3 ] s} Ie
2

Diam. D(g6) H D(g6) H M N uu D(g6) H uu

5<R3>60> 15 36 15 36 20 15 118 15 36 134

6<3>63> 17 41 17 41 22 17 139 17 41 158

80 20 50 20 50 25 20 167 20 50 192

1<3>60>0 25 60 25 60 30 25 202 25 60 232

m [Rer ulteriori informazioni, vedere pag.1.4-9 e 1.4-10.
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Serie CRA 1 (piam.30)

Esecuzioni speciali
Varianti dell'albero/Albero: S, X, Y, Z

Contattare SMC per ulteriori dettagli su dati tecnici, dimensioni e tempi di consegna.

Simboli

Varianti albero Tipo di albero S, X, Y

CORA1Montaggio |[Tipo di albero | 30 ==Rotazione |

Vedere "Codici di ordinazione" a pag.1.4-2. e 1.4-11.

Tipo di albero
S Semplice con chiavetta
X Semplice con quattro piani chiave
Y Passante con chiavetta : :
—— S(Semplice con chiavetta)
Z Passante con quattro piani chiave

La versioni diam. 30 (Stelo passante ) e disponibile con sei tipi di albero differenti rispetto al tipo standard W.

Caratteristiche

Esecuzione Pneumatico
Diam. 30 lJ g[
Max. pressione d'esercizio 1Mpa ‘ 9
Min. pressione d'esercizio 0.1MPa | _¢ ——-@L_ ¢__
Tio dialber | avetia (v, Pasaante con quat piani ehiave (2
, quattro piani chiave (Z)
Montaggio Base, Piedini
Sensore Possibilita di montaggio
m [PEr ulteriori dettagli, vedere pag.1.4-3.
X(Semplice con quattro piani chiave) Y (Passante con chiavetta) Z(Passante con quattro piani chiave)
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Esecuzioni speciali

Parti principali in acciaio inox/-X6
Esecuzione resistente al calore/-X7

Contattare SMC per ulteriori dettagli su dati tecnici, dimensioni e tempi di consegna.

Simbolo

)

Parti principali in acciaio inox

15 Simbolo
Esecuzione resistente al calore  -X7

CORA1 | Vedere "Codici di ordinazione" ap.1.4-2 e 1.4-11. |S —_— X6 CRA1 | Vedere "Codici di ordinazione" a p.1.4-2 e 1.4-16. I_ X7 CRB
CRBU
Parti principali Esecuzioneresistente [
in acciaio inox al calore CRJ
Per applicazioni in zone ad elevato rischio di esposizione alla ruggine In questo attuatore rotante, il materiale di tenuta & resistente al calore  [¢{*iy
0 ossidazione, alcune parti standard sono state costruite in acciaio (resistente fino a 100°C), per applicazioni in ambienti con
inox. temperature che superano quelle indicate nelle caratteristiche CR
standard 0° + 60°C. Q
Caratteristiche Caratteristiche MRQ
Esecuzione Pneumatico Esecuzione Pneumatico MSQ
Diam. 30, 50, 63, 80, 100 Diam. 30, 50, 63, 80, 100 L=
Fluido i ificazi N ° (Di = :
Aria_(Senza lubrificazione) Rotazione 19(%0 118&0([3§m. 3500 1100%) MSU
Max. pressione d'esercizio 1MPa ' (Diam. 50 + 100:)
Min. pressione d'esercizio 0.1MPa Temperatura d'esercizio 0+ 100°C
Parti in acciaio inox Albero, dado, chiavetta Lubrificazione Tipo ISO VG32

30—Senza ammortizzo

Ammortizzo 50 + 100 —Con 0 senza ammortizzo

Sensore

Possibilitd di montaggio

[Chratteristiche differenti da quelle sopraindicate corrispondono a quelle riportate a p.1.4-3.
[TELcetto per versione con unita di regolazione dell'angolo.

Simbolo

Guarnizioni in gomma fluorurato -X16

CDRA1 | Vedere "Codici di ordinazione" a p.1.4-11 e 1.4-16. | - X16

Guarnizioni in gomma fluorurata
Viene utilizzata la gomma fluorurata come materiale di tenuta.

Caratteristiche

Esecuzione Pneumatico
Diam. 30, 50, 63, 80, 100
Fluido Aria (Non lubrificata)
Max. pressione d'esercizio 1MPa

Min. pressione d'esercizio 0.1MPa

Temperatura d'esercizio 0°C + 60°C (Senza condensazione)

Gomma fluoridica
30 — Non dotato
50 +100 — Non dotato, con ammortizzo pneumatico

Materiale di tenuta

Ammortizzo

Sensore Mountable

[Chratteristiche differenti da quelle sopraindicate corrispondono a quelle riportate a p.1.4-3.
[TEEcetto per versioni con elettrovalvola.

Materiale di tenuta Gomma fluoridica

Semplice, Passante, Semplice con quattro
smussature, Passante con chiavetta, Passante
con quattro smussature Passante a sezione
circolare, Passante (a sezione circolare, con
quattro smussature), Passante a sezione circolare

Tipo di albero

30 — Senza ammortizzo

Ammortizzo )
50 + 100 —Con 0 senza ammortizzo

Sensore

Non applicabile

[Chratteristiche differenti da quelle sopraindicate corrispondono a quelle riportate a p.1.4-3.
[TELcetto per versioni con elettrovalvola.
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Esecuzioni speciali

Regolazione dell'angolo da entrambi | lati/-X10
Regolazione dell'angolo da un lato, ammortizzo dall'altro/-X11

Contattare SMC per ulteriori dettagli su dati tecnici, dimensioni e tempi di consegna.

17 Simbolo 18 Simbolo
Regolazione dell'angolo da entrambiilati  -x10 Regolazione dell'angolo da un lato, ammortizzo dall'altro  -X 11

N

L Vedere "Codici di ordinazione" a pag.1.4-16.

CORAL |Montaggio | |Tipo di albero |U |Diametro |—|Rotazione| U-X10

Regolazione dell'angolo da due lati I

Caratteristiche

g

L Vedere "Codici di ordinazione" a pag.1.4-16.

CDRA1|Montaggio ||Tipi di albero |U |Diametro|—|RoIazione |c-x11

Regolazione dell'angolo da
un lato e ammortizzo dall'altro

Caratteristiche

Esecuzione Pneumatico Tipo Pneumatico
Diametro 50, 63, 80, 100 Diametro 50, 63, 80, 100
Rotazione 90°, 180°,100°,190° Rotazione 90°, 180°,100°,190°

Semplice (S)Passante (W)Semplice con quattro piani chiave Semplice (S)Passante (W )Semplice con quattro piani chiave (X)

) al (X)Passante con chiavetta (Y)Passante con quattro piani chiave Passante con chiavetta (Y )Passante con quattro piani chiave (Z),

Tipo di albero (Z)Semplice a sezione circolare (T) Passante/A sezione circolare, Stelo Semplice a sezione circolare (T), Passante/A sezione circolare, con

con quattro piani chiave (J) Passante a sezione circolare (K) quattro piani chiave (J), Passante a sezione circolare (K)
Ammortizzo Senza ammortizzo Ammortizzo Con ammortizzo da un lato
Varianti Con sensore, Con elettrovalvola Sensore Possibilita di montaggio

Varianti Con sensore, Con elettrovalvola

m tBer ulteriori dettagli, vedere pag.1.4-3.

m [Per ulteriori dettagli, vedere pag.1.4-3.

Direzione di Direzione di regolazione "A": Con vite di regolazione
regolazione sul lato "A" girata verso destra.
Direzione di regolazione "B": Con vite di regolazione
sul lato "B" girata verso destra.
. y Rotazione a 90°
Vite di regolazione
angolo "B* 5 5 Vite di regolazione angolo "A"
(Regolazione a /( L= Regolazione in
in senso =l (7 D‘Lh ( segrg)so orario.)
antiorario.) ——0_ [T\ \§ === ]
HE & 0¥ 4
Regolazione
con vite "B*
(90° max.)
Campodi
rotazione chiave
Regolazione con vite "A"
(90° max.)
Rotazione a 1800
Vite di regolazione Vite di regolazione
angolo " o 5 angolo ®
(Regolazione \ [ T ({}\ T ] /_ (Regolazione in
in sénso ) 73 senso orario.)
antiorario.) | =
Regolazione Regolazione
con vite "A" con vite "B”
(C0° max.) (90° max.)
Campo di rotazione chiave

1.4-40

O

Vite di regolazione ammortizzo

Vite di regolazione angalo

Campo di
ammortizzo

m [Medere dimensioni a pag.1.4-9 e 1.4-10.
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