Serie MHZ2, MHZJ2, MHK2, MHKL2, MHC2, MHT2
Installazione e regolazione del sensori

f sensoi posscno essere ulizzal in diversi modi, inrefazicns & quant se ne inetefano ed alia posizicns o rilevamento richeesia
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Sensori

| sensori possono essere utilizzati in diversi modi, in relazione a quanti se ne installano e alla posizione di rilevamento richiesta.
2) Presa interna

@ Conferma della posizione

@ Conferma di presa del

® Conferma di rilascio carico

E_semplo di di riposo carico
rilevamento
Dita completamente chiuse Presa corretta Dita completamente aperte
. . L S LS ‘B%
Posizione di ] —
rilevamento o @ o o o J@

Funzionamento dei
sensori

Sensore in condizione ON alla posizione
di riposo (LED acceso)

Sensore in condizione ON alla posizione
di presa del carico (LED acceso)

spenti. Mancando la

In condizioni di presa normali, sensore e LED sono

presa, il sensore & posizionato

"Collegare il sensore
come spiegato nelle
istruzioni e con la

tensione disinserita."

su ON (LED acceso)
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. Passo 1) Chudere completamente le dita | Passo 1) Porre le dita in posizione di Passo 1) Aprire completamente le dita.
PrOCEd ura di presa del carico
installazione % & ® o T Q‘B%
dei sensori

MHZ
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Passo 2) Inserire il sensore nella scanalatura come indicato nella figura
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Passo 3) Far scorrere il sensore nella
direzione della freccia e fissarlo 0.3 +
0.5mm oltre il punto in cui il LED si
accende. In caso di LED bicolore,
fissarlo nel punto in cui il colore cambia
da rosso a verde.

Posizione di accensione del LED

0.3 + 0.5mm

Posizione di fissaggio del sensore

Passo 3) Far scorrere il sensore nella direzione della freccia fino all'accensione del

LED

— e sE—fer

—_—

Passo 4) Far scorrere il sensore ulteriormente nella direzione della freccia fino allo
spegnimento del LED

Passo 5) Far scorrere il sensore nella direzione opposta e fissarlo a 0.3 + 0.5 mm
oltre il punto in cui il LED si accende. In caso di LED bicolore, fissarlo
nel punto in cui il colore cambia da rosso a verde

Posizione di accensione
del LED

Posizione di fissaggio del sensorg

£

O

Note) e Siraccomanda che il carico venga serrato al centro della corsa delle dita di presa.
e Se il carico fosse trattenuto in posizione iniziale o finale rispetto alla corsa delle dita di presa, la combinazione di rilevamento con i sensori potrebbe
venire limitata a causa dell'isteresi dei sensori.
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Serie |\/|HL2_ _ _ -
Installazione e regolazione del sensori
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sensori Serie MHL 2

| sensori possono essere utilizzati in diversi modi, in relazione a quanti se ne installano ed alla posizione di rilevamento
2) Presainterna

—

Esempio di @ Conferma della posizione @ Conferma di presa ® Conferma di rilascio carico
rilevamento di apertura del carico
++ ] 1+
Dita Presa corretta hamd Dita
Posizione di completamente completamente '
. i aperte
rilevamento chiuse

—

Funzionamento

Sensore in condizione ON alla

Sensore in condizione ON alla

In condizioni di presa normale, sensore e LED

"Collegare il sensore
come spiegato nelle
istruzioni e con la

tensione disinserita."

dei sensori posizione di riposo (LED acceso) posizione di presa del carico sono spenti.
(LED acceso) Mancando la presa, sensore e LED sono accesi
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Procedura di Passo 1) Passo 1) rars Passo 1)
installazione dej | Chiudere H{ +1+ Porre le dita nella Aprire completamente rury
sensori completamente e posizione di le dita

le dita presa del carico

MHZ

Passo 2) Inserire il sensore nella scanalatura come indicato

nella figura

==

Passo 3) Far scorrere il sensore nella
direzione della freccia fino al LED e
fissarlo ad una posizione di 0.3 + 0.5mm
oltre il punto in cui il LED si accende. In
caso di LED bicolore, fissarlo nel punto
in cui il colore cambia da rosso a verde.

Posizione di accensione del LED

—
Posizione di 0.3 + 0.5mm
fissaggio del
sensore |
o
—

Passo 3) Far scorrere il sensore in direzione della freccia fino all'accensione del LED

Passo 4) Far scorrere il sensore ulteriormente in direzione della freccia fino allo

spegnimento del LED

Passo 5) Far scorrere il sensore nella direzione opposta e fissarlo ad un
posizione di 0.3 + 0.5 mm oltre il punto in cui il LED si accende. In caso di LED
bicolore, fissarlo nel punto in cui il colore cambia da rosso a verde.

Posizione di
accensione del
LED

Posizione di
fissaggio del
sensore
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1+

=

-

0.3 + 0.5mm
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Note) e Siraccomanda che il carico venga serrato al centro della corsa delle dita di presa
e Se il carico fosse trattenuto in posizione iniziale o finale rispetto alla corsa delle dita di presa, la combinazione di rilevamento con i sensori potrebbe
venire limitata a causa dell'isteresi dei sensori.
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Serie MDHR2, MDHR3
Installazione e regolazione dei sensori

b sensc poasono easere uilizzet in diversi modi, in refszions 8 quant se ne natsliano ed sfs posizions d rilevemento richiesta

1) Presa esterna/Sensore montato cdal lato A
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Sensori Serie MDHRZ, 3

2) Presa esterna/Sensore montato dal lato B.

(D Conferma della posizione

@ Conferma della posizione

(3 Conferma della posizione

Esempio di o : . g . .

rilevamento di riposo di presa carico di rilascio carico
Dite completamente aperte Presa corretta Dita completamente chiuse

Posizione di

rilevamento

Funzionamento
dei sensori

Sensore in condizione ON alla
posizione di riposo (LED acceso)

Sensore in condizione On alla posizione
di presa del carico (LED acceso)

In condizioni di presa normale, sensore
e LED sono spenti.

Mancando la presa, il sensore & ON
(LED acceso)

1 sensore

2 sensori

Combinazione
di rilevamento

Proceura di
installazione dei
sensori

"Collegare i sensori
come spiegato nelle
istruzioni e con la

Passo 1) Aprire completamente le dita

Passo 1) Porre le dita nella posizione di
presa del
carico

Passo 1) Chiudere completamente le

dita

tensione disinserita "

=

Passo 3) Far scorrere il sensore nella
direzione della freccia fino all'accensione
del LED

[ [ 1

Passo 4) Far scorrere il sensore nella
direzione della freccia fino allo
spegnimento del LED.

==
le | ol]]
=

=

Passo 5) Far scorrere il sensore nella
direzione opposta e fissarlo, in direzione
della freccia, a 0.3 + 0.5 mm oltre il
punto in cui il LED si accende.

Posizione di accensione LED

[
=
Posizione di
fissaggio
del
sensore lé
e
=

Passo 3) Far scorrere il sensore nella direzione della freccia finao all'accensione del
LED. Far scorrere il sensore ulteriormente di 0.3 + 0.5mm in direzione della freccia e

fissarlo.

Posizione di accensione del
LED

Posizione di fissaggio
del sensore

@,

limitate a causa dell'isteresi.

Note) e Si raccomanda che il carico venga serrato al centro della corsa delle dita di presa.
® Qualora il carico fosse trattenuto in posizione iniziale o finale rispetto alla corsa delle dita di presa, le combinazioni di rilevamento potrebbero venire
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serie MDHR2, MDHR3
Installazione e regolazione dei sensori

| semeor possono sssas utlizzatd in dvers mod, i relazione a quenti ge ne installanc ed alla posizions di ritevamento
3} Presa interna/Sensore montato dal lato A

Esempio (1 Conferma della posizienel & Conferma di presa del A Conferma di rilascio del
di rilevemenio di riposo carico Carfco
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Posso 3) Far soeree | sansore in
direrione defla frecdating dl aomnsone
dal LED.
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speqFimarl o ded LED
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Posizione o acoenskne

Posso 3} For seoione | senscee nedla direrione dela lrecoa ling alacossons del
LED. For scorers ulerommoie il sansoredi U5 « &6 mm in dredone dells recds 2
fismarko.
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il e
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Sensori Serie MDHRZ, 3

4) Presa interna/Sensore montato dalla direzione B

Esempio di (D Conferma della posizione (@ Conferma della posizione (® Conferma di rilascio
rilevamento di riposo di presa carico del carico
Dita completamente chiuse Presa corretta Dita completamente aperte
Posizione di -
rilevamento ’—
Funzionamento Sensore in condizione ON alla Sensore in condizione On alla posizione| In condizioni di presa normale, sensore
dei sensori posizione di riposo (LED acceso) di presa del carico (LED acceso) e LED sono spenti.
Mancando la presa, il sensore € ON
(LED acceso)
[ J
2 2| 1sensore
S5 L]
& E Y
c ©
33 ) . o L)
g E sensori P ®
O o P PY
Procedura di Passo 1) Chiudere completamente le dita Passo 1) Porre le dita nella posizione di| Passo 1) Aprire completamente le
installazione dei dita
sensori

) | Passo 2) Inserire il sensore nella scanalatura lato B
"Collegare i sensori

come spiegato nelle . .=§
istruzioni e con la
tensione disinserita."

MHZ
MHQ
MHL2

Step 3) Far scorrere il sensore in Passo 3) Far scorrere il sensore nella
direzione della freccia fino all'accensione | direzione della freccia fino all'accensione
del LED. Far scorrere il sensore del LED MHR

ulteriormente di 03. + 0.5 mm in direzione
della freccia fino all'accensione del LED.

MHK
MHS

Passo 4) Far scorrere il sensore nella
direzione della freccia fino allo

Posizione di accensione del speghimento del LED.

LED

o] MHC2
= = I
MHT2
0.3 + 0.5mm 7
MHY2
Passo 5) Far scorrere il sensore nella direzione opposta e fissarlo, in direzione MHW2

N =57 della freccia, a 0.3 + 0.5 mm oltre il punto in cui il LED si accende.
Posizione [1le | <!

di fissaggio L MRHQ
izi i i )
del sensore Eggzmne di accensione ‘_J{_]“ .
Sensori
Posizione di
fissaggio
del sensore

Note) e Siraccomanda che il carico venga serrato al centro della corsa delle dita di presa.
® Qualora il carico fosse trattenuto in posizione iniziale o finale rispetto alla corsa delle dita di presa, le combinazioni di rilevamento potrebbero venire
limitate a causa dell'isteresi dei sensori.
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Serie MHS _ _ _
Installazione e regolazione dei sensori

| semson possonn essere utilizza® in dvers maod, B relazions a guantl 28 ne installanc ed alla posizions di rlevamento ichiesta,
1) Presa esterna

Esempio di 11 Conferma della posizione| 2 Conferma della 1 Conferma della posizione
rilevamento di riposo posizione di presa carico di rilascio carico
Posizions di
rilev amento
iFungionamemilo| sopees i condsdoe (8 alia Sense in condizone On alla in condizicn  prosa noemals, s
dal sansor i di s izone d prosa dal caica @ LED soona spari,
posizoen d riposo (LED acoeso) Foe B e
LED amosch Mancando | prosa. § sensone & Ol
[LEDY acouso)
-
E 1 senaore *
»
. L e
2 sengori
>
Proceura di Passo 1) Fora Fasso 1)
in=taliezione dei le chla efa Chiudese
BanEOri posizone & o bl amenda
o dof fe il
G GO
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dirarona dela frecoafma al'a i LED. Far scomers & sensora vl ermementa di 0.3 + G5mun: in diresona della | remia e
ood L EDL tissmarlo. Fissane it LED bioofore ned punla i oui b oobee camibia da rosso a verdae

Passo 4} Far =omene § sonscse nefla
direnons deka recda lino afo
spegrEnent o def LED

23+ 0B M

Passo &) Far soormene H sonsone neka
divezions copoda ofissalo, in
direzione doflafreccs, a 0.3+ 45 mm .
olre H punla o | LED & acoonds. menﬂ.
in caso & LED biofora, fisswls nel ;I’“W“
purt o b ot il cofore cambia da oo e e
v

Posizione & |

0.5« 0.5 mm

Posinoned |
rml @ R —— o o
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Sensori Serie M H S

| sensori possono essere utilizzati in diversi modi, in relazione a quanti se ne installano ed alla posizione di rilevamento richiesta
2) Presa interna

Esempio di (D Conferma della posizione | @ Conferma della posizione (3 Conferma di rilascio del
rilevamento di riposo di presa carico carico

Dita 4‘]—\:I Presa Dita 4‘:1—\:'
Posizione di completamente +— - —fT+—1—F | corretta completamente |— - — ] b4 —»
rilevamento chiuse j aperte —EJFI

Funzionamento
dei sensori

Sensore in condizione ON alla
posizione di riposo (LED acceso)
(LED acceso)

Sensore in condizione On alla
posizione di presa del carico

In condizioni di presa normale, sensore
e LED sono spenti.

Mancando la presa, il sensore € ON
(LED acceso)

IS (]

[oNS] 1 sensore

c c .

© © o

NE

5 g 2 sensori ® d

E= ! ® °

o

O [ Py

Procdeura di Passo 1) Chiudere Passo 1) Passo 1) Aprire 4121—\:'

; ; letamente le 4‘]—\:| Porre le dita completamente le

installazione comp dit ;

dei sensori dita — nella posizione dita —
j di presa 4EJFI

del carico

Passo 2) Inserire il sensore nella scanalatura secondo quanto
mostrato nella figura

Seguire il metodo di installazione dalla direzione

"Collegare i sensori
come spiegato nelle
istruzioni e con la
tensione disinserita."

mostrata nella figura sottostante anche in caso di

—rT =
E: installazione con cavo sul lato dita

—

Step 3) Far scorrere il sensore in
direzione della freccia fino all'accensione
del LED. Far scorrere il sensore
ulteriormente di 0.3 + 0.5 mm in direzione|
della freccia e fissarlo. Fissare il LED
bicolore nel punto in cui il colore cambia
da rosso a verde.

Posizione di accensione del

LED ’
—
Posizione di
fissaggio
del sensore’
£ | —— f
— |

Passo 3) Far scorrere il sensore nella
direzione della freccia fino all'accensione
del LED j

Passo 4) Far scorrere il sensore nella
direzione della freccia fino allo
spegnimento del LED

Passo 5) Far scorrere il sensore nella direzione opposta e fissarlo, in direzione della
freccia, a 0.3 + 0.5 mm oltre il punto in cui il LED si accende. In caso di LED bicolore,
fissarlo nel punto in cui il colore cambia da rosso a verde.

St —6——
—

Posizione di accensione del
LED e
T T~ —200
-—
0.3 + 0.5mm »
Posizione di
fissaggio
———— 7 _3re
del sensore C——I " 258
i

@)

limitate a causa dell'isteresi dei sensori.

Note) e Si raccomanda che il carico venga serrato al centro della corsa delle dita di presa.
® Qualora il carico fosse trattenuto in posizione iniziale o finale rispetto alla corsa delle dita di presa, le combinazioni di rilevamento potrebbero venire
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Serie MHW2/MHY2 _ _ _
Installazione e regolazione dei sensori

| semison possano essere Wilizzati in o erg mod, in rddazione a quarti es ne ingaflano edalla posizions d flevamento rohiesta,

Preca esterna
Ezempio di 1; Conferma della poszione
g H 7 Conferma di preaa
rilevamenta di Fiposeo dal carico
: Dita compidamante Fresa oorraia :'
i apetla :
) |
Posizione di #
rile vament o i |
z o &
:
]
Funzionemento ded Sensara in condirions ON ala Senscen in condizone (8 sla posizooe di
BEN8OTI pasieine o fpesa (LED acoeso} prosa del canco (LED acceac)
H ]
- |
§ Passo 1) Aprire Fasso 1) o ba dia nefla posidons di presss dat [
;I‘Cl:-ﬂ:h : ﬂﬂmf HI:H i compelamone e da oo {
SBnsor
*Codbgyare oo
spiedain el e i |
e oty o Bestedvun s | H
ihsinseni H H
i H
Passo 2] nseire | sensore nela sconafalun nela Pasgo 2) nserire i sansore nela scanaaeea nafa
denricne ndicala nolla figura devione indicala nedla figura
| * * B
i H
& &
Pesso 3} Far sorere eensoee in diresdone defa freccia]  Step 3) Far scoreee § sensoere noflz dirasione defa
! fino all accensione def LED froccdalino al' smensione da LED. Far smomese § 1
{ sensore ammente di 53 o0 5w 0 drezions dofs |
i frecda eimsaro. B caso di LED bicclore, Tessario nal :-
I puria in ok colore camntea di rosso averdae |
. _h-J-r' . .
| Passo 4} Fa momers ull sriicementa b diszione della Posi di dulLED i
i freccalino o i
i s pagriman o k-3 & :‘
¢ defLED H
H Posso B} For sooeren il m_:u'nrldud-num Prosizions & i {
¢ opposta e fmsaro ad un posisone & 0.3+ 45mm die fissangio F i
¢ dpumloin o il LED s accende. in caso d LED ol \} (ﬂ [ {
! pcolom issako nef pumi o in cud il colore combia da P I-. |
F
rossa awerda A
.Q, ps
Posidons & *
TN SR
g del LEL :-
:
H H ]
! Pommone o dssaggo "'-'-";":"'WE‘M%W H
i ool seracre Y H
i Ty |
i t!:ml:::n:l: ok l
[ —_— )
H P ;
H £y H
E & | i
i z i
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Serie MRHQ

Installazione e regolazione dei sensori

Sara possibile usufruire di diverse applicazioni di sensori risultanti dalla combinazione di diversi numeri di sensori e di diverse varieta di posizioni.

1) Presa esterna

Esempio di (@ Conferma della posizione (@ Conferma di presa del (3® Conferma di rilascio
rilevamento di riposo carico carico
Dita completamente aperte Presa corretta Dita completamente chiuse
Ppsizione di = ]
rilevamento — O WE -—ef O

Funzionamento

Sensore in condizione ON alla

Sensore alla con

dizione ON alla

In condizioni di presa normale, sensore e
LED sono spenti.

"Collegare il sensore
come spiegato nelle
istruzioni e con la

tensione disinserita."

del posizione di riposo (LED acceso) posizione di presa del carico Mancando la presa, il sensore & ON ed il
sensore (LED acceso) LED si accende.
) [ J
c 2| 1sensore
S5 L
3 E o
£2 ° °
2 9| 2sensori
ET C )
oo C ®
Passo 1) Aprire completamente le dita Passo 1) Porre le dita nella posizione Passo 1) Chiudere completamente le dita

Procedura per di presa
l'installazione dei = del carico. ]
sensori *%ézl -—a H%EI_\_/_I

Passo 2) Vedere "Come installare un sensore per controllare apertura e/o chiusura di una pinza" a pag. 2.9-15 e

posizionare il sensore nella scanalatura.

Passo 3) Far scorrere il sensore nella
direzione indicata dalla freccia fino
all'accensione del LED.

| —]
TommcCalE

Passo 4) Far scorrere ulteriormente in
direzione della freccia per confermare lo
spegnimento del LED.

I
@180 [

Passo 5) Far scorrere il sensore nella
direzione opposta e fissarlo, in direzione
della freccia, a 0.3+0.5mm

oltre il punto in cui il LED si e acceso.

Passo 3) Far scorrere il sensore in direzione della freccia e fissarlo a 0.3 + 0.5 mm
dalla posizione in cui Il LED si accende.

Posizione di accensione

del LED

Posizione di fissaggio del —=

sensore

—

@

Note) ® Si raccomanda che il carico venga serrato al centro della corsa delle dita di presa.
® Se il carico fosse trattenuto in posizione iniziale o finale rispetto alla corsa delle dita di presa, la combinazione di rilevamento potrebbe venire limitata a causa
dell'isteresi dei sensori.

SVC
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Serie MRHQ
Installazione e regolazione dei sensori

E possibile usuinze di dfarend applicarioni b ssnecn dsultenti dalia combinazions d diversi numer di sensori e d diverse vansts di posidon

2) Presa interna

Esampio di 11} Conferma dedla posizions 2 Conferma di presa ‘3 Conferma di rilascio
rilevamento di riposo dal carico carico
Dia compld amenie chivse Ot compic amant e apea
Posizione o
rilevamento
Furzionamenta Sonsore b condizsoe (R aila Sonsara in condidons DN ala I coredizioni di pres nemas sEmEe o
ded posizicns di riposo (LED scoean) posizioms & presa def canco LEDY sono spet. M cando bk presa, il
SEnEar ILEDr accosal sensorg & O ed £LED = socende
- |
1 sanaora »
L ]
- i
E_ 2 senaori » )
- - &
Passo 1) Chinders compldamenta ba dia Passo 1) Pore e iz nela posciee & Fasso 1] Apnre complelament e be cita
Procedura per peesa e
{'inatallazione dei canto
-1 BT
"Coiegace come Passo 2} Vedere "Come monlars un sansoie per ool rolare Papesiura o' o fa chiusura di una pinza’ a pag. 2915 e insenire il
spiacbe nebe dwdon) sonsore nella scansislura
& gk b Bemsiorie
digrises Es™
Passo 3} Far momens § senacee nedla Passo 3} F ar sooirese il sorsee in drenona defa lreccia fino. all accenstone ded
direnons deka frecda o fissarko a LED,
03 dSmm alve i puntoin o il LED = |
arcande. uE, e
. Fasso 4) Far sooemees U oriormasnit o in diregions dofa frecda per conlamans o
Pasizons d accensone ol LED spaiimento dal LED
ol
| £
i — Th W]
-
Passo §) Far soerare il sensore in direzione oppoda. Fissare it sensore, in died one
Posizian e dfi o defafrescia 2 003 - 05 g o el posisions o § LED s acosrwds.
dal senisow i
-
1 ]
"] Posizione & acconsione dot LED
] Lu-u-:'-g_
— |
—_— =
Prsizona di ;
fissaggio del | ——
woscie | W]
P » Si rancomarda. o | canoo werop. sarato sl serin della porss dola ofta d prosa
* Chmbora il oo dosse inettenuio in posiSore ininale o dnake nspetis ala corss defe dia & presa, bs combinaziorss 4 riewermento con | senson polrebbe
wanire imilaha a couss dalfisteros dhi sersort
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Sistema AHC /Sistema di cambio automatico delle pinze

Serie MA : :
Prodotti collegati

Caratteristiche

Sistema AHC Serie MA210 | MA310 | MA311 | MA320 | MA321
Cambio automatico delle pi nze Posizionamento Accoppiamento sferico Accoppiamento curvo
Serie MA Peso massimo trasportabile 3kg | 5kg

L'inserimento delle pinze nel robot avviene i Sempice effetto/

) . viene ) ) Semplice effetto/ . ’ N .
automaticamente per accogliere pezzi di diverse Manipolazione ) ) ] ) Doppio effetto| Alimentazione |Doppio effetto
forme rendendo possibile I'utilizzo del FMS (sistema alimentazione aria alla separazione pria alla separazione|
di lavorazione flessible) nella catena di montaggio. Pressione di manipolazione 0.4 + 0.7MPa

Pressione di prova 1.05MPa
Temperatura di esercizio 0+ 60°C
Ripetibilita +0.01mm

Costruzione del sistema

Unita addizionale

! di installazione
dAg|aI’t(t)%|§I di un punto
elettrico di

EEEmE m= D-sub connettore | |contatto (finoa

tre punti di Supporto
contami dello

strumento

| = [wHz

Unita del
corpo

Unita AHC

oo Unita addizionale di
c 5 installazione di un MHQ
[0} = 3 punto elettrico di
g s —_—— contatto (fino a 8 punti ——
- ®© di contatto).
ik 2 MHL2
L]
| Unita a 90° MHR

Pinza pneumatica per il sistema di cambio
automatico

_._T_! LO) E

[l 11 MHS

Strumento SMC
Strumento uilizzato

MHC2
Varianti MHT2

Adattatore per robot di
assemblaggio (Serie MA2)

98, 210, p11, 14, 815, 820 Unita addizionale di contatto MHY2
Serie MA3 Pinze pneumatiche per il sistema di cambio automatico | €lettrico
210, 911, g14, @15, 620, (10 a 820) (fino a 8 punti di contatto - MHW?2
224, 825 Standard Aperturaridotta | addizionali) Unita a 90°
10DN In aggiunta all'unita AHC Con linserimento di due —
MHZ2-16DN standard _ strumenti, il robot puo - MRHQ
20DN svolgere due funzioni. Supporto strumenti

In aggiunta all'adattatore Puod essere montato un
standard di ‘ S sensore per il rilevamento Sensori
strumento S posizioneg:* i §j | L'altezza a cui montare
(Unicamente serie MA3) . o ¥ 4 ¥ . uno strumento
! e - pu6' essere regolata.
- *" E possibile montare
un sensore per rilevare
. =, strumenti.
(Unicamente serie MA3)
Guida arulli
incrociati
_10
MHR2 15

O
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Attuatori rotanti/ Pinze pneumatiche

Guida per sensori magnetici
Sensori reed/Sensori allo stato solido

Tabella dei sensori applicabili

Tipo | Montaggio Comnessionel | Modello Guida a rulli incrociati applicabile Pinza pneumatica applicabile Pagina
elettrica sensore Dimensione Dimensione
CDRAL CDRE CDRQ MRQMDSUB MSQ HHZ2 NHZI2 MHL2 MDHR MHK MHS MHS MHC2 MHT2 MHW MHY MRHQ
0500 105 2400 0G5 2030 240 13 1) 120 105 1B 14 1A 2B 165 4B 0B B N5 15 W6
H D-A72/A73/A80 2.11-8
—Gfommew D-A72H/A73H
| [ D-A76H/A80H 2119
[Connettore] [ D-A73C/A80C | 2.11-10
D-A53/A54/A56 |
3 {GrommetH D AGAIAGY i L 2.11-11
2 H D-90/97 | O | 2.11-12
o D-A90/A93/A96 |
5 # D-AQ0V/A93V/A6V | 4 211-13
2 ontaggio Grommetl™ " pg0a/93A | oo ® 2.11-14
& | diretto H D-R73LR732 | 2.11-15
H D-R801/R802 | 2.11-15
H D-R731C/R732C | 2.11-16
H Connettore
H D-R801C/R802C | 2.11-16
Lgﬁ Guida HGrommetH D-A79W S 00 2.11-17
" Tirante HGrommetH D-A59W | @ 2.11-18
o D-F79/F7P/J79 2.11-19
rGrommet
uid HD-F7NV/IF7PV/F7BV 2.11-20
ml ulda
HConnettoreH D-J79C 2.11-21
S HGrommetH D-F59/F5P/J51/359 | @ 2.11-22
= H D-5991/5992/D-599v1/599v2} 2.11-23
Z H D-T991/T992ID-T99VL/To9V2} 2.11-23
2 H D-59P1/S9P2ID-S9PVL/SIPV2] 2.11-23
] HGrommet
» H D-s791/s5792 |} 2.11-24
o A \
= | Montaggio H D-T791/T792 | 2.11-24
o || diretto H D-S7PLS7P2 | 2.11-24
5 HConnettoreH  D-T791C/T792C | 2.11-24
(2]}
D-MON/M9P/M9B |
c
@ { D-MONV/MIPV/MIBV | L A 4 4 9921125
» erommet ~ S soArvsoB V7P |
{D—Y69A/Y698/Y7PV{ ¢ L A A 4 2z
. H  Guida HGrommetH b-FrowiF7Pwia7ow @ 900 2.11-27
o)
'3 D-Y7NW/7PW/TBW |
'8 | Montaggio || - jD—Y?NWVHPWVNBWV{ 4 ® 2.11-28
2 diretto | 0T [T D-FONWIFIPWIFIBW | i
i D-FINWV/FIPWV/FIBWY] ®—2.11-29
i H Tirante HGrommetH D-F59W/F5PW/J59W } @ 2.11-30
2 gl H D-7LF(tipo a scatto)| 2.11-31
§ %— Guida HGrommetH D-F79F | 2.11-32
5= H oF¥ @ 21133
‘s H Guida H H D-F7BAL | o0 2.11-34
<8 Tirante H N DFSBAL 1@ 2.11-35
25 Grommet |
12 8| Montaggio{| H D-Y7BAL { L 4 L 4 @ 2.11-36
& || diretto H D-F9BAL | @ o0 2.11-37
'con H__Guida }—G H D-F7NTL | 909 2.11-38
: rommet
(imerd Tirante H H D-F5NTL | ? 2.11-39
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c IAvvertenze per i sensori
Leggere attentamente prima dell’uso.

Vedere dettagli di ciascuna serie nel testo principale.

Progettazione e Selezione

/\ Attenzione

@Verifica delle caratteristiche.
Leggere attentamente tutte le indicazioni prima dell'uso e utiliz-
zare il prodotto in maniera appropriata. Il prodotto si potrebbe
danneggiare se utilizzato al di fuori delle specifiche di tensione,
pressione, temperatura, impatto ecc. consentite.

@Prendere le dovute precauzioni in caso di utilizzo di
pit unita di presain posizione ravvicinata.

Quando piu unita di presa vengono utilizzate in prossimita, la
vicinanza dei campi magnetici potrebbe provocare malfunziona-
menti dei sensori. Mantenere una distanza minima di 40 mm.
(In ogni caso, rispettare sempre la distanza indicata nelle carat-
teristiche di ciascun attuatore).

©Prestare particolare attenzione alla durata di tempo
in cui il sensore € su ON in posizione di corsa intermedia.

Quando un sensore magnetico € in posizione di corsa intermedia
e si introduce un carico con il pistone in movimento, puo accadere
che, pur funzionando il sensore,la velocita aumenti rapidamente
provocando un malfunzionamento del sistema.
La velocita massima ammissibile del pistone & la seguente:
V (mm/s)= Campo azione sensori (mm) %1000
Tempo applicazione carico (ms)
Nel caso di elevata velocita del pistone, l'uso di un sensore (D-F5
NT, F7NT, G5NT, M50T) con un timer incorporato OFF di
ritardo (appross. 200ms) permette di allungare il tempo di
applicazione del carico.
O cavi di connessione devono essere pil corti possibile.
<Sensori Reed>
Quanto piu & grande la lunghezza del cablaggio al carico, tanto piu
grande ¢ il sovravoltaggio del sensore azionato e cio puo ridurre
la durata del componente (il sensore rimane sempre azionato).

1) Per i sensori senza protezione dei contatti, usare il box di
protezione contatti quando la lunghezza dei cavi supera i 50m.

2) Anche in caso di sensore con protezione dei contatti integrata,
se la lunghezza dei cavi eccede i 30 m, la corrente iniziale
potrebbe non essere totalmente assorbita e cio potrebbe ridurre
la durata del prodotto. E necessario collegare i box di protezione
per allungare la sua durata. In questo caso, consultare SMC.

<Sensore allo stato solido>

3) Sebbene la lunghezza del cablaggio non dovrebbe interferire
sul funzionamento del sensore, utilizzare un cavo non piu lungo
di 100m

@Prestare attenzione alla caduta interna di tensione
del sensore.
<Sensori Reed>

1) Sensori con LED (Except D-A56, A76H, A96,A96V, C76,
E76A, Z76)

® Se i sensori sono collegati in serie, prestare particolare atten-
zione alle cadute interne causate dalla resistenza interna della
luce che emette il diodo. (Consultare "Caduta di tensione"
nelle caratteristiche dei sensori).

[La caduta di tensione sara "n" volte quanti sono gli "n
collegati.]

Se un sensore opera correttamente, cid non significa che anche
il carico opera correttamente.

sensori

o—----—0 Carico

} O

2.11-2

@ |l carico potrebbe non funzionare correttamente anche se un
sensore opera correttamente. La minima tensione di
funzionamento si calcola in base alla seguente formula:

T_ensione Caduta interna
di — ditensione
alimentazione

2) Se la resistenza interna € causa di problemi, scegliere un
sensore senza LED (Modello D-A601, A80, A80H, A90, A90V
C80, R80, 90, E80A, Z80).

<Sensore allo stato solido>

3) La caduta interna di tensione € solitamente maggiore se si
utilizzano sensori allo stato solido a due fili (vedere le
precauzioni punto 1)

Notare che i relé al2Vcc non sono applicabili.
@Prestare attenzione alla dispersione di corrente.
<Sensori allo stato solido>

Con due sensori allo stato solido a 2 fili, la tensione opera |l
circuito interno anche in condizione OFF.

Tensione minima
di carico

Tensione del carico (OFF ) > Dispersione di corrente

Se non si ottengono i valori sopra riportati, il resettaggio non
sara corretto (condizione ON). In questo caso utilizzare sensori
a 3 fili.

Inoltre, la dispersione di corrente al carico sara "n" volte quanti
sono gli "n" sensori collegati in parallelo.

@Non utilizzare carichi che possano generare disturbi.
<Sensori Reed>
Quando si introduce un carico, come ad esempio un relé che
genera disturbi, si utilizzi un sensore con circuito di protezione
contatti integrato o si utilizzi un box di protezione contatti.
<Sensori allo stato solido>
Benche il diodo Zener per la protezione sia collegato all'uscita
del sensore, esso potrebbe causare danni se vengono
continuamente applicati disturbi. Quando un carico come un
relé o un solenoide che generi disturbi & collegato direttamente
utilizzare sensori con soppressori di disturbi applicati.

@Precauzioni per I'utilizzo dei sensori in circuiti di sicurezza.

Se il sensore deve essere impiegato come generatore di un
segnale di siurezza ad elevata affidabilita, prevedere il raddop-
piamento del circuito di protezione oppure utilizzare, in aggiunte
un sensore di altro tipo. Effettuare, inoltre, le operazioni di
manutenzione periodica e verificare il corretto funzionamento.

OPrevedere sufficiente spazio per la manutenzione
nell'area circostante |'attuatore.

Nello sviluppo di un‘applicazione, prevedere uno spazio
sufficiente per le ispezioni e la manutenzione.

O
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Avvertenze per i sensori (2
Leggere attentamente prima dell’'uso.

Vedere dettagli di ciascuna serie nel testo principale.

Montaggio e regolazione

A\ Attenzione

EEvitare cadufe ad urti

Evitars cadire, Wil 6 colpl sccesst nel maneggiam § esnsare
(300m's o pel per senson Resd & 1000m/'s” o poli per ssnsor
alle slaks sokdo)

Mancalants | cops dal companents not sl dannegs esterio-
migst ke inlermarmen e 5l polrebDans v et boare dared che sl
raducona in mElndonanent del componente.

@Mon trasportare mai un cilindro per | cavi di
connessions del sensore
o sastenere mak un chndro per ol di connessons de
BanEar E Bl DUS Provssars fos sallEnlo 1a roliurs dat s |
shessl ma anche danneogiane gl slement esbemi del sansane.

Bontare il sensore con la cormetta coppia di saraggio.

Sl senaors viens lssats con uns copala o Esaaggio supelore

agueka specficats, le vill & menlaggn, le mensols d soetegno
il sengare, poliabaeis neutare denneggiall 1n caso conlralo,
H Bssaggto con una coppea di ssragio inleriore polebbe
causare b spoalanments del sensore (ol sepag 5360 ho 8 5.3
it Beet Prevrnaics 2 realyarnens al montageio, i spodament |
alla coppla d seraggle sce. def senecl)

Sontare # sensore al centro del campo di funsicnamento.

Regoars |8 pesizons d montaggo de sensers in mods che i
peatone sl bermit el cenlo def campe & lundomaments [
CAMPE B ek U ssnaare & i condizone OR).

(La pesizions altmale di monaisgio a Bne corsa & indisala ne
catalogs). e & monta | sensare af bmite daf camps 4 iz
maments, (O o OFF | il lusdonaments sard melabile

/\ Attenzione

PEvitare di piegare o allungare ripetutamente i cavi
di connessione,
Ba plegat scoess aments, [l poirebbers rompers o

darneqyarsl
B Assicurarsi che il cavo sia collegato prima di alimeniad o

=2 M=
Sa o allmenta || companents prima che || sereone sla collegate

Al carjc, § esnscre & dannegla isanibneamantd & calsa di un

SCoagss d comanhs.

EMzolare completamente i cavi.

Asggicurars o un eofenamento corvetls (avilare contalla con
il circull, isdaments errale ra | lerminal sos ). 1| seneons

polrebbe dannegalars a calisa di LUn Secassid o & IMpaoeiso
Fiisso d coranle

BMantenere separati | cavi di alimentazione dei sensori da
lines ad alta tensicne o da linee di polenza.
Cellegpars separataments rispetio ines & potenza o & lines ad
ali lensione. Evitare o collegare i paralels & nebs slesse
sondalie son le ines menzonals in quants | arest d canirais,

comprasl | sensor, potrebiera siibis dal mallirzionameanll &
Galls de ksiirks generall da gueste finee.

O
:

BMon permettere il cortocircuito dei carichi.
wEenser| Head.
Sa |l garics & sorbocireuibats in sondidesia O, ] sanesne verd
fstantaneaments danneqoato & cassa & un eccesso dl cormenl

=Sensors sio skabo solidos

i madelll S-FEOI{WEL FEOIWIV]L J51, GENB « Wil § moselll con
wEcils PHE ron possiedona un dredita inteme d proledose
eonlre | corioarasl Sa | carlehi sono saggetll a cortecireuibs, i
senscra Yers stantansamenis dannregiale

Bion Ireriine | oaws dl alimeniszons marans (rosss) con i
oo wstila nevo (blanes) del sensart a 3 i

@Efatuare connessioni elettriche comett e,
wSansat Fesds
| sessort 249 S0 son LED sono pofarizzal |f sav o mamons &
(b & || cave Bl & ). [0-O7: nessina ndicazions (4], lals ke
nera (—i
1hin caso d colfagamento imvartito, | ssnsore [Lnsona
ronostarts | LED nes sl accands

Plechl d comente possong dannegpiae il LED.

Modedfl appficaill:

C-473 ATEH, ATIC, B7R
E-87, 534, AB3 ARSY,
£-A53 A5

24 In caso d senserl con LED blociers (D-T0W, A SN, BSE0W)
g il coffegarmentoviens irderlito, § esnsore @ manlsrd in

posizons OH,
wAansat alo slals solldos

1) Se  imverls B oollegamento su un sensore & due B | sens
ron el dannegaato se dotsto d cirewito & profesons & riman
b posizions O E comunges necessaris sy itare d altelluares
comEsiont Irverse perche || senzore & polrebbe dannaggiars
eaguiite ad uh coreareults s care.

2) Se = irveris | eollegamentto s Un sensors magnelics a3 B
F smnaare verrh proletio dal creullo d protezione. In ognl cas
s Palimenlazioree fo) & cofagata & cve dl color by &

[ alimestlazions (- & savo ness, || sensare susah del dannl
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MHC2
WHT2
WHY2
W2
WRHQ_

Sensori




Avvertenze per i sensori(®
A Leggere attentamente prima dell’uso.

Vedere dettagli di ciascuna serie nel testo principale.

Ambiente

AAttenzione

A Attenzione

@cEffettuare le seguenti operazioni di manutenzione
periodicamente per prevenire possibili rischi dovuti
ad improvvisi malfunzionamenti del sensore.

@Non utilizzare mai in atmosfere esplosive.

Il componente non & antideflagrante ed il suo uso in atmosfere
esplosive potrebbe provocare esplosioni gravissime.

1) Fissare e serrare adeguatamente le viti di fissaggio del
sensore.
Se le viti sono allentate o il sensore é fuori dalla posizione
iniziale di montaggio, serrare di nuovo le viti dopo aver
regolato la posizione.

2) Assicurarsi che i cavi di connessione non siano danneggiati.
Per evitare un isolamento difettoso, sostituire i sensori o
riparare i cavi di connessione che risultino danneggiati.

@®Non utilizzare in presenza di forti campi magnetici.

| sensori potrebbero subire malfunzionamento o potrebbero
smagnetizzarsi. (Consultare SMC relativamente alla disponibilita
di sensori resistenti a campi magnetici).

©Non usare in ambienti dove il sensore sia continuamente
esposto all'acqua. ) ] ] ] .

3) Assicurarsi dell'accensione della luce verde nei sensorii con
LED bicolore.

Assicurarsi che il LED verde sia acceso quando fissato in
posizione. Se il LED verde € acceso, la posizione di montaggio
non é giusta. Regolare la posizione di montaggio fino
all'accensione del LED.

Sebbene i sensori soddisfino la norma IP67 struttura IEC

(JIS C0920: struttura anti-immersione) (tranne i modelli D-A30,
A440,G390, K390), non usarli in applicazioni dove siano esposti
ad acqua schizzata o polverizzata. Un isolamento inadeguato o un
rigonfiamento della resina possono provocare malfunzionamenti.

ONon usare in ambienti con presenza di sostante
chimiche o olio.

Consultare SMC in caso di utilizzo del componente in presenza
di refrigeranti, solventi o olii chimici, Se utilizzati in queste
condizioni, si potrebbe danneggiare l'isolamento e causare guasti
nel funzionamento a causa di un rigonfiamento della resina
oppure un indurimento dei cavi.

@Non usare in ambienti con forti escursioni termiche.

A Attenzione

@cConsultare SMC per informazioni relative a resistenza
all'acqua, elasticita dei cavi e utilizzo in caso di
saldatura ecc.

termiche diverse dai normali cambi di temperatura. In questo
caso i sensori potrebbero danneggiarsi.

@Non usare in ambienti sottoposti a forti urti.

<Sensori Reed>

In caso di impatto eccessivo (uguale o superiore a 300m/s) ad un
sensore Reed durante il suo funzionamento, il segnale potrebbe
venire tagliato momentaneamente (1ms o meno). Consultare
SMC relativamente all'uso del componente in condizioni limite.

@Non utilizzare in ambienti sottoposti a forti rumori elettrici.
<Sensori allo stato solido>

Nel caso che unita generanti una grande quantita di rumori elettrici
(elevatori di solenoide, forni di induzione ad alta frequenza, motori
ecc.) siano installate nelle vicinanze di cilindri con sensori allo stato
solido, essi possono presentare guasti nel funzionamento o risultare
danneggiati. Evitare la presenza di fonti che erogano rumori elettrici
ed evitare cablaggi non scrupolosi.

OEvitare il contatto continuo con polveri ferrose o
sostanze magnetiche.

Se si accumula una grande quantita di polvere ferrosa, come
trucioli o schizzi di metallo fuso, o se una sostanza magnetica
posta molto vicino ad un cilindro con sensore, il sensore puo
subire dei malfunzionamenti a causa di una diminuzione della
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Consultare SMC in caso di utilizzo in ambienti con escursioni 1
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forza magnetica all'interno del cilindro. ;
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Istruzioni per l'uso
Caratteristiche comuni dei sensori

Caratteristiche dei gensori

Tipe Sensori eed Senzori siate solido
Dispersione di coments Messuno 3 fili; =10pA, 2 i = 1mA
Tempo di rizposta 12ms = Tms *?
Resistenza agli urti 00mis* i 1000mis*

i

Reszistenza di isolamenio

SOkALE slls tensone di provadi S00Vee {ira confenitons & cavo)

Tensione di soclamento

1500V ca per un minuto **
{tra confanions & cava)

1000V ea par wn minwhs
(tra contanizm e caval

PN R e

Tempembura desercizio

Gradodi protezione

[ECE20 standard |PET,
JISCOEE0

+ 1) Connessione akstrion-modedo cornettore (i 735 ABG, ATEC, ABDS) e 0-5, GL1 A, AS AS I SO0V o piar un minuto tra portsn ore & =]
& ) Tranre senson state solido oon §mer [D-RE50T TL, GEMTL, FANTL, FSNTL), tanne senson stalo solich resistent & onmgl magnedicl (-FERVL)Y O-J5 = Gms

Lunghezza cavi
Come indicare la lunghezza cavi
{Esampic)
D-A73
Lunghezza cavi
- oS
L am
il 5m
ixkle Messuno

» Appicabila sado al sensore d 1pe D-**zon connations

Mota 1) Lunghozmacmd & Bm
Applicabilea
Banson reed [-B5IBE4, O-GTE (G 580G, O 73 (G 1 {HXABLG
CrA B3 EL, 3-F73 D00 0w B0 roas
Senson stabo soics Esecudoni surichesta (Tranne per D58, R0 v, Frd v
Peata 2) Sensona shaln soldo oon e, Sensorns sl soido resisionie al aoquen Diodkore:
lunpheaeea covi shandand: 3m (0% ron & dsporshie
Lunghezza cavi con conneticre
[ ppipabd @ 5ol o ol moceio con conratiom)

Modods Lemphza caw |
i COs EEm
b-iCan 3m
(s 2 W] Sen

O
:
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Istruzioni per I'uso
Isteresi del sensori/Box di protezione contatti

Isteresi dei sensori

Scatole di protezione contatti/CD-P11, CD-P12

La distanza tra il punto di attivazione e quello di disattivazione & detta
isteresi. L'isteresi & compresa nel campo d'esercizio.

Sensore
magnefico

(J—ﬁ

{
Posizione di
attivazione f
sensore (ON) Ist . Nola)
SIEIEE! Sensore reect 2mm o meno
Sensore stato solido: 1mm o meno
L vl
Posizione di
attivazione =

sensore (OFF)

Nota) Dipendendo dalle operazioni esposte. Contattare
SMC quando l'isteresi € un problema.

2.11-6
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<Sensore applicabile>
D-A7, A8, A7 H, A80H, A73C, A80C, 9, 91 A, A9, A9 Vv, A79W
| sensori sopra descritti non possiedono circuiti di protezione dai contatti interni.

@ Il carico operativo & a induzione.
(2 La lunghezza del cablaggio al carico & > 5m.
3 Il carico di tensione & 100 o 200Vca.

Usare un box di protezione dei contatti in ognuna delle situazioni descritte sopra.

In caso contrario, la vita utile dei contatti potrebbe ridursi (sempre attivato).
Cio riguarda particolarmente D-A72 (H): usare il box di protezione
indipendentemente dal carico e dalla corrente del cablaggio.

Anche quando si usa un modello con protezione dei contatti integrato,
(D-A54, A64, A59W), potrebbe rivelarsi necessario un box di protezione
contatti nel caso di lunghezza del cablaggio al carico (30 m o piu) o nel caso il
(Regolatore logico programmabile) abbia un picco di corrente.

Caratteristiche di box di protezione dei contatti
Codice

CD-P11 CD-P12
Tensione di carico 100Vca 200Vca 24Vcce
Max. corrente di carico 25mA 12.5mA 50mA
# Lunghezza cavi —— Lato connessione sensore 0.5m

Lato connessione carico 0.5m

Circuiti interni della scatola di protezione dei contatti
CD-P11

° i o ouT Marrone
| . [Rosso]
Soppressore di picchi| 4 Bobina!
Tdaresfo

Blu
S E—)
- - out [Nero]

————— Marrone
‘ . ouT () [Rosso]
Diodo Zener ‘ obing
| d'arres‘&o Blu
i OUT (-)

[Nero]

L

CD-P12

Fra parentesi i colori dei cavi prima dello standard IEC.

Box di protezione dei contatti/Dimensioni

44 4

i e

x CoP L z
T [
éﬁ VOLT . IR} )

38 $3.4 | 155
% 2

Box di protezione dei contatti/Connessione

Per collegare un sensore ad una scatola di protezione contatti, collegare il
cavo dal lato della scatola di protezione con l'indicazione SWITCH
SENSORE al cavo che esce dal sensore.

Inoltre, I'unita sensore dovrebbe essere mantenuta molto vicina alla scatola
di protezione contatti, con una lunghezza cavi non superiore a 1m.

SVC



Istruzioni per I'uso
Sensori/Esempi di collegamento

Cablaggio di base

Stato solido 3 fili NPN Seato solido 3 fili PNP

Warmong

Stato aodido 2 fili

Esempi di collegamento a PLC (sequenziatori)

Sengore reed 2 fili

Per entrate a PLC con COM+ Per entrate a PLC con COM- B aftuare | coblagamant] in
Afili, NPN il PNP refaziona alie carat eridiche
Eul.ﬂ. ---------------- Mt e — speciiche del PLC

HCES il aived ok anlr dla da FLED

Biks

Ll

L e SETTET

et inenn di @drada ded PLC

Esempi di collegamento in serie (AND) ed in parallelo (OR)

& Specif entrate a PLE con COM+
3 fili, hﬂ’ﬁu

I e

Collegamento AND per uscita PNP  Collegamento OR per uscita NPN
irelizzata unicamente con sensori)

CmaK el

Blu

& 2 fili con 2 sensori collegati in serie (AND)

2 il ooflegali in serie

blairona
PR DN SRAHRDE LT mialun

di tensione =i canoo nofla

posinone O
| LED = acoendono quando
erdranis [ sena ol S T
Eu condgone O
Tansone & canoo Tanzone T o "2 unia

i candisang (B = <F dimedadoos Fescua
= P SN w i unia
=16
Esempic: Mimentazone 245 4
Cadula ditensione del sensora 44

Bhs
W LED silkmina mesndo enlramks i
ST SN0 Erna

21ili con 2 senaori collegati in parallelo (OR)

rionamenta dovd o ofia cedula

g 2

in cond. OFF =

o 52 o sl e
oo 2 sensor cobegi in
parsfieln possono
CEISET LR
Elu malunzioEamenla
FY— dowiio aff umanio
cha i 1o shores
Bir wf cano nelfa
posizions OFF.
Tensione o carco Disparsione x 2wk ¥ mpodonzs
i comrente M CanenD
= T o 2 umi i x SR
= G

Essmpic Impedenza caico S0
Cmporsons o ooerenl o ded sonsore: Tmd

O

SVC

i Hamts

[t cha nion esist disparsona
dloaenie, laiemsoes delcao
now mmata i s d pasago

ala condmmione OFF.
Comsequn!niansta du LED

dEIEUE B eannee 3 nUnen

i acan ool egati
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Sensori reed/Montaggio su guida

D-A72/D-A73/D-A80

Attuatori rotanti applicabili

Connessione elettrica Grommet: Serie Diametro Regolazione sensore

perpendicolare CDRA1 30 Vedere a p.1.4-12.
CDRQ 10, 15, 20, 30, 40 Vedere a p.1.5-9.
MRQ 32, 40 Vedere a p.1.6-16.

Pinza pneumatica applicabile

Serie Diametro Esempio
MHT2 32, 40, 50, 63 Vedere a p.2.7-6

Caratteristiche dei sensori
D-A7 (con LED)

PLC: Regolatore logico programmabile

Codice dei sensori D-A7 D-A73
Applicazioni Relé, PLC Relé, PLC
Tensione di carico 200Vca 24Vcce 100Vca
Campo corrente di carico 5-10mA 5= 40mA 5+ 20mA
Circuito di protezione contatti Nessuno
Cadute interne di tensione < 2.4V
LED ON: La luce rossa emette diode
D-A8 (senza LED)
Codice dei sensori D-A80
Applicazione Relé, circuito IC, PLC
Tensione di carico <V& 24V 48V Ve i00vya
Max. corrente di carico 50mA 40mA 20mA
Circuito di protezione contatti Nessuno
Circuiti interni dei sensori Resistenza interna < 1Q (Comprende lunghezza di cavi 3m)
( ): Anteriori all'adattamento agli standard IEC @ Cavi — Cavi per lavori intensi antiolio 83.4, 0.2mm, 2 fili (marrone, blu ) 0.5m
Nota 1) Altri dati a p.2.11-5.
D-A7 Box protezione contatti Nota 2) Vedere a p.2.11-5 per lunghezza di cavi.
ST BT , Marrone .--(-:-D-'P-1-1- -
H 1 (Rosso ) H
: Q90 o OUT
-] stenza | ¢ i\ |[Bobina ! 1 i i
3 L G Marore Dimensioni
s i : e
2 H i | Soppressore di
Eg i |picchi Y
: Blu . o out
[ (Nero ) ~=======-" Blu (Nero )
D-A73 "
............... ,Marrone .-------.-.
i Diode ! (Rosso ) : 25
e 25 iBox o OUT() 341 Cavo 0.2mm
e 1 protezione; Marrone 234 ) |
[ ‘contatti i (Rosso ) 2 X 2-filo -
'S : o~ ™~
‘5 {CD-P11 | =
i 1 CD-P12 E—OOUT(—) = A -
el Blu .. _-iBlu(Nero ) ‘ ' S
(Nero ) Sl te]
: g -
D-A80 ol
-;; ----- '-B-(-J)-( ------ ;—0 OUT () 9 (85) . . ©
18 ! protezione  parrone Punto di maggior
5 : %%“Sﬂ ! (Rasso ) sensibilita
5 ECD-P12 ,_0 OUT () 8 , 032 Indlicattore ottico
[ Blu (Nero ) D-A80 Senza LED

Nota ) (@ Il carico operativo & a induzione.
(2 La lunghezza del cablaggio al carico & = 5m.
(3 La tensione di carico & di 100/200Vca -~ _.@ - :5 |
. . n L (O
Usare un box di protezione dei contatti in ognuna —
delle situazioni descritte sopra. In caso contrario, M~ 23(22)
la vita utile dei contatti potrebbe ridursi.
Particolarmente per D-A72, utilizzare un box

protezione contatti. (Ulteriori informazioni a ( ); D-A72
p.2.11-6 per il box protezione contatti.)
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Sensori reed/Montaggio su guida

D-A7

e epettrica Grommet:

Circuiti interni dei sensori
[k Andelor aifadal amento acll @ sard IEC

D-AT2H

£ ol Pl TES i o |
-1

1 onF

5‘“ e COF1E be T

e —— (K brrnereen BL | RECH
C-ATEH

En (RIS ¢y

1 :

e 3

: -]

[ -

t :

:l'r'l'r'l'r'l'l' I-I
D-AS80H

R R

- : 0T (s}

L T

il {oppqy | T

4  COF12 by

tamamamaea= ) fMm)

et )T 0 oarEn opand v & @ § e L.
3 Lalurgeboes mcielc-ablagln aleart: o e Sn
B Neoakeadi ek & 100 o 200 e
Lisans: e sl o ol prhedionss< oot & in qurna
ol ol o LA o o e TG S0P, | el 2ol i
b vl L0 clad eorat] ok o rolursd. Lara |
wanladi proeBonad eootall s isknada nal

H/D-A80H

Atbuatori rotanti applicakbili
Sarle Diametro Regolazione senscre
CORAY 30 Vadera ap1.4-12
CORG 10,15 20 30 40 Vedere g p1.5-8.
MR a2, &0 vedere a p.1.6-18
Pinza pneumatica applicabile
Sarfe Diametro Esempio
MHT 2 32, 40 B0 B3 Vadere & 0.2 7-5
Caratterigtiche dei eceneori PLE: Regoidore logico pragrasinabile
D-A700H (con LED)
Consios dei sensod D-AT?H D-ATH D-ATEH
Apebcarkei Fefs, FLD Fighe FLD Circuito /G
Ten=done & cwio 200%ca 24V 100 ¢ce 4to @V 0C
baa. comerla ciia empocamedad ena| 6+ 1 0mMA 5+ &0mA 5+ B0EnA A
Cioud o @ profesione cotdll Messuno
Cadde Fleme dlensine < 2.4V | soay
LED Obl: La fuce rosss emaia disda MHZ
D-A30H (senza LED) MHQ
Coaies dei sensor D-As0H L=
Apgkcazioni Feld, drouita IC, FLC MHL?2
Tersone 6 oo P Agyra 100 e
M. conerio @ oo & FpD caTes ol R EOma GnA A, MHR
Sl o d prodesione codalk Meesuno .
Cads blame 81 enskone = 101 {Comprende linghezza o cav 3m) MHK
| — | e bl vl bl O T BTN (v Tomna, B Y ooSHEE [
m (Mo, neno, B § 0 5m MHS
Pecha 1) Alddela p&i1-5 L
Mot 2 Vedefa @ po2tE-5 par Uphearad loaw
Dim engioni ———
MHC2
MHT2
MHY?
= 2 —
TES— . - ‘ B . L MHW2

oo DATHH, julonon sfomason a p21d-8 per la eatola

et e e

O
:

!
.
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Sensori reed/Montaggio su guida

D-A73C/D-A80C

Circuiti interni dei sensori
( ): Anteriori all'adattamento agli standard IEC

D-A73C Scatola protezione contatti
Ry R LD Marrone 1zoz------ -
' Diode H +Bobina darresfo |
; :(Rosso ) ; L 6 0UT()
!§ 1 Marrone
= ! (Rosso )
: 2 | X'Zener :
E% : diode !
: Bu -0 OUTE)
L (Nero ) [, 1 Blu (Nero )
D-A80C
= iBox  Ho:OUT ()
'@ +diprotezione :  Marrone
= + contatti H
'8 toopry ¢ (RossO)
 © ' H
'8 . CD-P12 E—OOUT(:)
-o-- EEREEEEEEEE Blu (Nero )

Nota) (D Il carico operativo & a induzione,

(2 La lunghezza del cablaggio al carico & = 5m.
Usare una scatola di protezione die contatti in ognuna
delle situazioni descritte sopra. In caso contrario, la
vita utile die contatti potrebbe ridursi. (Ulteriori
informazioni a p.2.11-6 per il box box di protezione.)

/N Avvertenze Specifiche del Prodotto

I-Leggere attentamente prima dell'uso. |
Istruzioni di sicurezza e precauzioni
generali per i prodotti descritti nel
catalogo da pag. 0-20 a pag. 0-21.
Precauzioni specifiche della serie da
pag. 2.11-2 a pag. 2.11-4.

L-

b m

A\ Precauzione
Assicurarsi che non c'é allentamento dopo il
cablaggio. Cio limiterebbe la resistenza all'acqua.
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Attuatori rotanti applicabili

Serie Diametro Regolazione sensore
CDRA1 30 Vedere a p.1.4-12.
CDRQ 10, 15, 20, 30, 40 Vedere a p.1.5-9.
MRQ 32,40 Vedere a p.1.6-16.

Pinza pneumatica applicabile

Serie

Diametro Esempio

MHT2

32, 40, 50, 63

Vedere a p.2.7-6

Caratteristiche dei sensori

PLC: Regolatore logico programmabile

D-A73C (con LED)

Codice dei sensori D-A73C
Applicazioni Rele, PLC
Tensione di carico 24Vcc
Campo corrente di carico 5+ 40mA
Circuito di protezione contatti Nessuno
Cadute interne di tensione <24V

LED

ON: LED rosso illuminato

D-AB80C (senza LED)

Codice dei sensori D-A80C
Applicazione Relé, circuito IC, PLC
Tensione di carico 24Vy@

Max. corrente di carico 50mA

Circuito di protezione contatti Nessuno

Resistenza interna

< 1Q (Comprende lunghezza di cavi 3m)

m @®Cavi — Cavi antiolio per carico pesante 3.4, 0.2mm 2, 2 fili (marrone, blu ) 0.5m

Nota 1) Altri dati a p.2.11-5.

Nota 2) Vedere a p.2.11-5 per lunghezza di cavi.

Dimensioni
034
8.5
. Punto di
23 maggibr sensibilita
03.2

@ o W

~ 2

- [

Indicattore ottico/

D-A80C: Senza LED

SVC
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Sensori reed/Montaggio con tirante

D-AS

Grom met

/D-A6

Attuatori rotanti applicabili

Serie

Dlamelra

Etagdlzbmnm

CORAT

30, 63, 60, 10X

Vedere ap1 412,

L ar atter ictiche dei ssneori

PLC Pegolaane bagion progeammai i

Codos &= sensan D-A53 D-A54 D-ASE
Applicazion: PLC Red, PLC Clrcuito 10
Tensione d carico | 24vce Zdvec | 100vea | 200ves | 4+ BV DG
;ﬁmﬁmﬁﬁ S+ 50mMA | 5+ S0MmA | S5 25mA |Se 125mA|  2oma
Cradndipdasse ondll| Mezsuno Incorponet| Mezsung
Cadite rlameditensing 2 4y = 0.8V

LEEx Ot LED resso Buminao
Applcazions Field, PLC PLC iroul Gl
Termlone d cerc = o 2ay 1A 200 ca AN 24N CC
Mae comentad canco SOmA 25mA 123mA a0mA MHZ
Creuito o prot exione cont | o or el Meszuno -
= 10}
Resistanza Fterna = 106 (Comptenda bEgheon MHQ
omi 3m) —
W CEA - Gl bl 0 Pl c e 6 peskleod, ©3mens 208 [memone, Bu | LS50 MHL2
P 1) Al ddi ap 315 e
M & Vedera & p 24t -Epar inghezzad ings
MHR
Circuiti interni dei sensori
| E Aneon st adalamedo ngl dandad IEC Dim ensioni MHK
Oiada
D-AS3 MHS
oot —— —e DT —
14
(Mo b Aesislenza IEI?I'!I:I;
MHC2
Babina darmesla MHT?
GLT |41
* MHY?2
i ] —
MHW2
; MRHQ
=] |f
E E precambiars Emmmilrcnl E
i‘\:l'-‘ LA i E
T el oyl &l
B3 haro |
D-AB4 Bobina dfarrasta
ST b ) LT
By ifdi) Sarngon raed [T
{FoEsa)
Sopprezaona d pochl
D-AGT
S riood
O ipd AT i
Bl jhearm T i | Pleaacd

2.11-11

O
3



I Sensori reed/Montaggio diretto

D-90/D-97

Attuatori rotanti applicabili

Cavi grommet: Serie Diametro Regolazione sensore
Cavi paralleli CDRB1 10,15 Vedere a p.1.0-19.
CDRBU 10, 15 Vedere a p.1.0-19.
CDRQ 10, 15 Vedere a p.1.5-9.
== MDSUB 1,3 Vedere a p.1.8-29.
T
. i .. . .
r__,?a—f = R Caratteristiche dei sensori PLC: Regolatore logico programmabile
L/ o= t_’_,—.r—-"‘fl
e - D-90 (senza LED)
M Codice dei sensori D-90
Applicazioni Relé, circuito IC, PLC
. R Vca Vca Vca
Tensione di carico 5V Vo 12v Voe 24V Voo
Max. corrente di carico 50mA
Resistenza interna < 1Q (Comprende lunghezza di cavi 3m)
D-97 (con LED)
Codice dei sensori D-97
Applicazioni Relé, PLC
Tensione di carico 24Vcc
. il . . . Campo corrente di carico 5+ 40mA
Circuiti interni dei sensori P - - -
( ): Anteriori all'adattamento agli standard IEC Cadute interne di tensione <24V
@ Lunghezza cavi— Cavo parallelo vinilico, 0.2mm?, 2 fili, 0.5m
D-90 m Nota 1) Altri dati a p.2.11-5.
Nota 2) Vedere a p.2.11-5 per lunghezza di cavi.
T out of :
i T Box —oOUT(z)
'3 i : ?/Fl{arrone)
[ ' 1t ' 0SSO i 1 1
s e Dimensioni
= 1 CD-P11
5$ 20UT 0} cOP12 | oureey D-90
S H Lineanera:._._._.... \ Blu (Nero ) <
P g oL E—— 3=
D-97 ) .
Scatola protezione contatti 8
................ " %._E.’Idf’.‘?{. [T\ Punto di meggior sensitilita
H H + Bobina diaresto : !
: L QUTE); L5 0UT() .23
E§ ! Marrone
E% Y Zener | (R?SSO)
f D-97
@ L , o OUT(-)
1Diode. — . o Lineanera: _________ ! Blu (Nero)
Nota ) @ Il carico operativo & a induzione. = Indicazione di
(2 La lunghezza del cablaggio al carico & = 5m. 10 polarita, linea nera
Usare un box di protezione dei contatti in ognuna -+ |-—-— S/ o _2_8
in tutte le situazioni descritte sopra. In caso contrario, =]

/
la vita utile dei contatti potrebbe ridursi. M |.\——-é|— _ 4 - E
(Ulteriori informazioni a p.2.11-6 per il box.) == | P~

8
— ™~ Punto di maggior sensibilita
29
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Sensori reed/Montaggio diretto

D-A90(V)/D-A93(V)/D-A96(V)

Attuator | rotaniti applicabili
rammet: Serfe Déiamedo Hlﬂ“lm SR SO
T 0, 20 30, 50, o t00, 200 Vedereapt T2
Pinza pneum atica applicabile
Serle Dismatro Esempio
......... MHTZ m 405081 | Vedeeap2Ts
Caratteristiche dei ssneori PLC: Blagonloe bgeo prograimmnstbe
D-Aso(Y }(senza LED)
Codee dal sanson O-AS0 (V)
Appiicasoni fC orout, Relay, PLC
Tensione o cankoo =S T =32 48y = feoay
Wi, conerte df calco EomA S0mA 20A
Grubed pdesmecatat HeEEELD

DLEEETER)

Aedaanza intemna

prEreee

prEreee DL DL

= 101 {Comprends ILnghezza di cast 3m}

D-A33(V ¥D-As6{V } (con LED)

Codca dal sensort 0-Asa | D-Agay 0-A96 (V)
Circuiti interni dei sensari Appicazong Rale. PLC Clrcuto 1© —
[ ¥ Anlesion af'sdalameto agll Sendand IEC Tensicne df canco | 24vec | 100Woa | 24voc | 100Vea 4+ Biice MHZ
campacamaede Ao S ADMA S+ F0mA 5+ 40m A5« 20mA 20mA
& ma. comerte dcanca] * SIMA D= N MHQ
Cirnuba d profedin e oot Wessuno T
Caluz riemeditensiong] = o0 JnA | =27V = 0.8V MHL2
i LED ON: LED reese fiuminalo
}mw .-\.;;\..i._“!g Eﬁ;; o P e, e, P MHR
} :."Eﬂ'ﬂ' m D [ T A [ Cred wind 20 artiodio @207, (L EEmme ¥ 21 E dnarene, B 0Sm —
: . Do A ] ooeeeoeeonsononnnnens Cavo vl oanticbo o2 7, L1Sme, X 3NE (MO, o bl oS MHK
Eg Wolas] Ardal ap 2195,
E'ﬁ Mola ¥ vad e a p 2115 por lungharzadicamil
: : . MHS
| - Dim ensioni il
H :
b e 1
D-AS0M-ADT-A06 1 D-AQOV/D-A03VIT-ASEW
p-Asey i MHC2
g T T |- - B i H
;ﬂm . : mnll::mﬁm:l 1+l Ll A S0 1 ] -EE —
i i [ral . e b 1 SRRt
! i3 e ‘-‘EE :-a e —?15 i L & N W MHT2
H j::ﬁ-" feno |Bigw o) EE\- S 1 f::::j N
I W22 - ! oMbl L Lol n —
Hu fNory ) P g weeR : L e MHW2
Pl @y (1) 1l ke 0 oparat ivn & & Idusiona. e £ . § Mg 2%
B L R TR O caDG B cEe Ge S0, A s W P T e S —
B Latensioned] carbo wdl 100v:a e i i =  } MRHQ
Lear una malolas| probemnd e oon at | n g runa | - e 1 -
ke ol vz boni deacriibe sopra. [noses conlnakn, i i '!.E . b ==E'. r—
Vi it L e il oot | prdradi vid wsl [LE arion : 1 F Sensori
ird e a2t e bew ol ekt | i LED f
i [iar
t )-O-a08 i Sevatn
L
MAvvertenze Specifiche del Prodotto
F--------------------------------q
I Leggere attentamente prima dell'uso. I
I Istruzioni di sicurezrza e precauzioni generali da pag. 020 a 0-24 i
I Precauzioni specifiche della serie da pag. 2.11-2 a pag. 2.11-4 . i
I ]
h--"---'---------'---'---"--"-J
ﬁ:q. Precauzione
pan ulfllrrane una ke che non S8 quells Gl conpa del sensone
1N aad Sorl rarl B Seesnee polrelbe danndgpansd
2.11-13
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Sensori reed/Montaggio diretto

D-90A/D-93A

Attuatori rotanti applicabili

Grommet Serie Diametro Regolazione sensore
Cavi: Sezione circolare CDRB1 10,15 Vedere a p.1.0-19
CDRBU 10, 15 Vedere a p.1.0-19
CDRQ 10, 15 Vedere a p.1.5-9
MDSUB 1,3 Vedere a p.1.8-29
Caratteristiche dei sensori PLC: Regolatore logico programmabile
D-90A (senza LED)
Codice dei sensori D-90A
Applicazioni Relé, circuito IC, PLC
Tensione di cari Vca Vca Vca Vca
ensione di carico 5V Voo 12V Ve 24V Voo 100VVCC
Max. corrente di carico 50mA 20mA
Cadute interne di tensione < 1Q (Comprende lunghezza di cavi 3m)
D-93A (con LED)
Codice dei sensori D-93A
Applicazione Rele, PLC
Tensione di carico 24Vce 100Vca
. L . . . Campo corrente di carico 5+ 40mA 5+ 20mA
CII’CUIT[I .mteml dei Se.nsorl Cadute interne di tensione <2.4V
( ): Anteriori all'adattamento agli standard IEC - -
LED ON: LED rosso illuminato
D-90A @ Cavi — Cavi antiolio per carico pesante 0.2mmeg, X 2 fili (marrone, blu ) 0.5m,
m Nota 1) Altri dati a p.2.11-5.
Nota 2) Vedere a p.2.11-5 per lunghezza di cavi.
N CBoxdi . . .
: @ : pfg;ezlif’”e f_oagr-[c}r:t)e (Rosso) Dimensioni
S 1 contatti : ~
12 iCD-P11 | D-90A o
i :CD-P12 HOOUT () cg .
- Lemeeeeees Blu (Nero ) < A ¢ X
ot o —) .t‘_ﬂE @—
8
R Punto di maggior
23 sensibilita
. Box di. ;_OOUT(+)
: protezpne ! Marrone
E contatti E (Rosso ) D—93A
Resistenza : ECD—P11 :
O ) CD-P12 —OUT (-)
O + Blu (Nero )

, 10 - 28
Q Nota) @ Il carico operativo & a induzione. o |
(@ La lunghezza del cablaggio al carico & = 5m. =3
(3 La tensione di carico & di 100Vca i == = "™ -

Usare una scatola di protezione dei contatti in ognuna |
delle situazioni descritte sopra. In caso contrario,

la vita utile dei contatti potrebbe ridursi. (Ulteriori
informazioni a p.2.11-6 per il box di protezione.)

'i'\lillnto di mc'_:]gior sensibilita
29

LED
e T p——
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Sensori reed/Montaggio diretto

D-R73/D-R80

Attuatori rotanti applicakbili
om met Seria Diametro Ragolazione sanaore
Cavi: In linea COAB1 20, 30, 50, 80, 100 vadsre AR 1.0-19
CoRBU 20, 30 Veders g p1.0-10
MDSUB 7. 20 vaders ap1.8-29
Caratterigtiche dei sensori PLC: Regoldans ko programimsaiie
D-B72 O {con LED) D-Fed O {serza LED)
Caics del seesar D-R731/0-AT32 D-R&0/D-A B0
Apmlicaz o Rala PLC Feid, creuto 1T, PLO
Tensicms d carice | tO0VCE 24%oC e S 4BV I TO0VE
Mac coment2 BCHC0E | £, snma | 5. 40mA | BOmMA 40mA 20maA
_ canpocometedcate
| o DEIFE D EDE” Crote dipra erion acortel | HessLng Messun
d A i, Caclue intemed tansions | = 24V o
| ¥ i LED | ON:LED roaso Bluminga Megsuna
-: ..,.,__,_i. ; ,1'.'-:_‘. ..... 0 e G gt ol P Gl o i nd @ 0 Y 0GR fasrone, Blu ] O Sm
H T ahh fotr i m Pecta 11 Sbnictai ap2 116 _
i LR T fenta ) vactara & 2355 po | Ung heraadi e MHZ
| Montaggie da sindetrs | Montaggio da destra ——
MHQ
Circuiti interni dei sensori . . —
1) Amerior aff ol aent o gk Sandard [£C Lim ensicni MHL?2

D-R731: Montaggic da destm

C-AT32: Montagg o da sinistra

| D-RT31/R732

D-R&01: Montaggio da desta D-RA02: Montaggio da sinistra

2.11-15



Sensori reed/Montaggio diretto

D-R73

Connettore
Connessione elettrica: In linea

D OOooc D OOooc
) L
o -9

=xe Hre

Montaggio da sinistra | Montaggio da destra

Circuiti interni dei sensori
( ): Anteriori alladattamento agli standard IEC

D-R731/R732

---------------- , Marrone ;--------

L (ROSSO) ipowdi tooUT()

i protezione :  Marrone
rcontatti ! (Rosso )
15 H : ~
0 N '
' c ' '
g | CD-P11
: —og— CD-P12. -00UT (—)
[ \ Leeeeeoo-2! Blu (N
(Nero ) u (Nero )

. Box di —o OUT (-)

1 protezione . Marrone (R0SSO)
'contatti  +

! CD-P11 :

CD-P12 TOOUT()
bemmmneeee Blu (Nero )

1 Sensori reed
.

/N Awvertenze Specifiche del Prodotto

I-Leggere attentamente prima dell'uso.
Istruzioni e precauzioni generali da
Ipag. 0-20 a pag. 0-21.

Precauzioni specifiche della serie
: da pag. 2.11-2 a pag. 2.11-4.

U |

A\ Precauzione

Assicurarsi che non si sia allentato dopo il cablaggio
ci limiterebbe la resistenza all'acqua.

2.11-16

C/D-R80

C

Attuatori rotanti applicabili

Serie Diametro Regolazione sensore
CDRB1 20, 30, 50, 80, 100 Vedere a p.1.0-19
CDRBU 20, 30 Vedere a p.1.0-19
MDSUB 7,20 Vedere a p.1.8-29

Caratteristiche dei sensori

PLC: Regolatore logico programmabile

D-R73 CIC (con LED) D-R80 OOC ( senza LED)
Codice dei sensori D-R731C/D-R732C D-R801C/D-R802C
Applicazioni Rel, PLC Rel, PLC
Tensione di carico 24Vcc Ve 24V
Campo corrente di carico 5 40mA 50mA
Circuito di protezione contatti Nessuno Nessuno
Cadute interne di tensione t2.4v 0
LED ON: La luce rossa emette diode Nessuno

m @®Cavi——Cavi antiolio per carico pesante ¢3.4, 0.2mm:

Nota 1) Altri dati a p.2.11-5.
Nota 2) Vedere a p.2.11-5 per lunghezza di cavi.

Dimensioni

D-R731C: Montaggio da destra

273

6.7

“’[J 4 $+1

Punto di

o10] ||
034

maggor sensibilita

D-R732C: Montaggio da sinistra

o
m[ ¢ = —Bn‘h__
-
273 67|%| 3

D-R801C: Montaggio da destra

27.3 67
*E: R
5 5
iffe = =
Purto di maggior sensibilita
85
»
32y

O
:

O=

D-R802C: Montaggio da sinistra

I
~““Purto d maggior, sersibilita

e | Bl
h —nt o SR
)| q —
= =
27.3 le.? =l G



Sensore reed bicolore/Montaggio su guida

D-A79W

Grommet

La posizione ottimale di
funzionamento pud essere
rilevata dalla luce.

(Rosso — Verde < Rosso)

Cireuiti interni dei sensori
{ ¢ Aneshel aFasaliement o sk andard EG.

-

| D-ATOW

et (10 01 e e oparal v 4 i o
i L i eda ol cablaggpo o carion ds 59
Upan Uh bow di prosdone ded comagi i
P TT T B TR T [ Lo L i T e
aoiranin L W o dio conlEl pImehs
Adits Adley i inomadoy e P2 1t-8 per d
Dam |

Attuatori rotanti applicalili
Serle Dlametro Regolaions sensare
CORAL R Vedera apt4-12
CORG 0, 16, 20, 30, 40 Wedere ap.1.5-9
MR 32 40 Vedera apf.B-18
Pinza pneum atica applicabile
Serie Diametro Esempio
MHTZ 32 40, 50, &3 ‘edere a p 2 7-8
Caratteristiche dei sensori PLC. Regosora logios programematila

D-AT9W {con LED)

Cepdlicen el sensi D-ATSW
A pil oo Hedis, FLT
Tenskeie d cafco A e
Camnpao e nesad | sans o S+ 40 mA MHZ
Careui b ol it et s et aii Harszunn MHQ
Cadue itemadilandcne = &Y —
LED Pealsone d fun Soonen s . — - —bn buos rosmn eenate dioss | MHL2
Posldone gl sensblle --—- o —-e L justl wois e emele diodky ———
W Lurghaaza sad —- Gl G ol 0 parean o pasdma &3 4 02 mms S mamona, blu ] G MHR
e 1iakndaiapasis —
Pk 2% Wl ra @ R 1% -5 par ing heead ioasd MHK
Dim ensicni
MHS
ll-.,:!
l | MHC2
J_L-pi.c j] 111'"' MHT?2
\ ot MHY2
| NI ..... -l MHW?2

O
:
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Sensore reed bicolore/Montaggio tirante

D-A59W

La posizione ottimale di
funzionamento puo essere
rilevata dal colore della luce.
(Rosso — Verde < Rosso

Circuiti interni dei sensori
(): Anteriori all'adattamento agli standard IEC.

D-A59W

Bobina d'arresto

OUT (+)
) Marrone (Rosso )
Sensori

Zener
reed diode
23
35
S E LED
(=%
‘—l—o OouT (-)
Blu (Nero )
LED/Operazione
ON
T
Campo | OFF
desercino :
I
_Flosso ____Ve{de__l_‘ﬁusso__
\ Purto di maggior sersitilita
2.11-18

Attuatori rotanti applicabili

Serie Dlametro

Regolazione sensore

CDRA1

50, 63, 80, 100

Vedere a p.1.4-12

Caratteristiche dei sensori

PLC: Regolatore logico programmabile

D-A59W (con LED)

Codice dei sensori D-A59W

Applicazioni Relé, PLC

Tensione di carico 24Vcc

Campo corrente di carico 5+ 40mA

Circuito di protezione contatti Incorporati

Cadute interne di tensione <4V

LED Posiz?one di \funziorla.mento ~~~~~~~~~~~~~~~ La luce rossa emette digde
Posizione piu sensibile eeeseereeeeeeenes La luce verde emette diode

m @ Cavi — Cavi per lavori intensi antiolio 4 0.3mm: 2 fili (marrone, blu) 0.5 m

Nota 1) Altri dati a p.2.11-5.

Nota 2) Vedere a p.2.11-5 per lunghezza di cavi.

Dimensioni

.1.0-_5

18

Punto di maggior
6 sensibilita

O
:



Sensori stato solido/Montaggio su guida

D-F79/D-F7P/D-J79

Grom m et

Circuiti imterni dei sensori
[ b Anberion sltadeamend o gl dandass IEC

 D-F79

1 S

i L |—ﬂ—'—'i B [+
E E PllrTored
H b {Foss)

: T
i : { b (Bl
1] = =
P |
H i ;

JELAC R

Attuator i rotanti applicabili
Serie DHamairo Regolazione sensore
CDORA1 30 Weders ap.t.4-12
CORG 10, 15, 20 30, 40 “adere ap.f.5-89
MRG 32, 40 Vedera a p.f.6-18
Pinza pneum atica applicabile
Serle Diarmetro E=empla
MHTZ 3z 40 50,83 Wisgare & p 2 -5
Caratterictiche dei cenocori PLC: Regoldore logieo programmatbe
D-Fr t¥D-J72 {con LED)
Codce dal sanson O-F7a | oF7R o-J7a
el agmio a3t 210
Uscka Modells NPH | Modsiio PP -
Appicazien| Aebd, circuto 1T, PLE 24V DO Reday, PLO
Teneions 3, 12 2dvice (4.6« 2EVe) - ——
Consuma d correrie = 10mA N MHZ
Tensione & canco = 38\ioe 2ffes (10 28 ) MH
Corante o catco = 40 A = B0mA G« 40mA Q
= 1.3¥
Tanaions NEMS | gp vermn 8 caina 108 = 0Ey =4V u
[Hspersiona & comerte s O0u# per 24Vioe = 08 pee 2N |MHR
LED O LED rosss Buminao —
m W D et e ped SR et o Bad Coen, 3081 [medTone, e B MHK
20l (e, b GSm L
Fada 1] Aridaiap2ii-s [
Pl 3 Ve e o o 2 #1-5 e g hoeczadi el MHS
Dim engicni
_ MHC2
o = —
: it
o = MHT?
T - I _I
@_—' v | =S MHY2
MHW2

O
:
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Sensori stato solido/Montaggio su guida

D-F/NV/D-F7PV/D-F7BV

Connessione elettrica Grommet:
Perpendicolare

Circuiti interni dei sensori
( ): Anteriori all'adattamento agli standard IEC

D-F7NV
Vee (+)
H Marrone
: (Rosso)
23 —oouT
£c Nero (Bianco)
(&) s
' - Vee (-)
-------------------------- ' Blu (Nero )
D-F7PV
Vee (+)
H Marrone
: (Rosso)
23 :
35 :
5§ —o0UT
' Nero (Bianco)
' I Vee ()
-------------------------- ' Blu (Nero )
D-F7BV
o OUT (+)
H Marrone
: (Rosso)
o3 :
S 9 '
iR
i %
H | +—o OUT (-)
frommmmmmmmmmmmmmmnonenes ! Blu (Nero)
2.11-20

Attuatori rotanti applicabili

Serie Diametro Regolazione sensore
CDRA1 30 Vedere a p.1.4-12
CDRQ 10, 15, 20, 30, 40 Vedere a p.1.5-9
MRQ 32, 40 Vedere a p.1.8-16

Pinza pneumatica applicabile

Serie Diametro Esempio

MHT2 32, 40, 50, 63 Vedere a p.2.7-6
Caratteristiche dei sensori PLC: Regolatore logico programmabile
D-F7 OV (con LED)
Codice dei sensori D-F7NV | D-F7PV D-F7BV
Cablaggio 3 fili 2 fili
Uscita Modello NPN \ Modello PNP —
Applicazioni Relé, circuito IC, PLC Relé 24Vcc/PLC
Tensione 5,12, 24Vcc (4.5 + 28Vcc) —
Consumo di corrente <10mA —
Tensione di carico 28V DC < - 24Vce (10 +28Vcce)
Corrente di carico < 40mA < 80mA 5+ 40mA
Cadute interne di tensione 08V<at I:a:j .v?)?t/age 1omA) <0.8V =4V
Dispersione di corrente 100pA < per 24V 0.8mA < per 24V
LED ON: LED rosso illuminato

2fili (marrone, blu ) 0.5m
Nota 1) Altri dati a p.2.11-5.
Nota 2) Vedere a p.2.11-5 per lunghezza di cavi.

Dimensioni
M
|
03.4
4 i
o —
| | o
ol = "
(.DY |

85 ‘ Purto di maggior

m @ Cavi —Cavi antiolio per carico pesante ©3.4, 0.2mmz, 3 fili (marrone, nero, blu )

sensibilita
8 3.2
Y : .
foro per fissaggio
2 LED

15

O
S0

O
:



Sensori stato solido/Montaggio su guida
D-J79C

Attuatori rotanti applicatili

Connettore

Cireuiti imterni dei censori
[ ¥ Ansdon sl ndsamenl o g e [EC

iD-JFOC

: I""F: DT =
| H Wi
: VRO
b1
T
E ) %
g ; 0T -1
i et e ] Bl [k 1

N\ Avrerteaze specifiche de| podotio

rl._nmnm attent sments prima dell'uso.
EI:!trl.:zinmn'r1!1|:|rn|ant:|il.:zi»:1|n'r5]n|anm'ﬂr et i !
l|:|n|:r|:i-|:l't'r descritti nel catalogo da !

E|:|u.;|. 0-20 a pag. 0.21. I
M pracauziom specifiche della serie da !
:pag, 2.11-2 & pag. 2.11-4. :

L---------------J

M\ Precauziene

A ssbonirars] o o o Sia senlan et o dopo || cablaggio.

Gl liereerenie in ressenzn allaces

Sarie Diameiro Fagodae bone sensore
COFAT 30 Vedere ap 1412
CORG 0, 5, 20, 30, 40 Wadere g p.i1.5-9
MO 32 40 epers apoi.6-18
Pinza pneum atica applicalsile
Sarie Diameairo Ezarmnglo
MHT2 32«0, 50, 63 Wadera & g2 7-6
Caratteristiche dei sensori FLC Aegadorslopbe progammaiia
D-JFec
Caodice des sermol D-JT8C
i agon 21k
Usska
A ppfboasian Pesrl & 24 Woo' PLD
T arsions
CamsEed o Gonmesl s MHZ
Tengone di carico 2aWed 10+ 2BV —
Carresfes of cwrico B+ Al MHQ
Crichul & il et off L esisiang = 4%
Crimpersiand o corenl @ 0B, = pr 24V MHL2
LEE O: LEEY rovssa Hharinialo MHR
W O o ST O prad B0 Pasart o oS 4, 02mme, 2001 [memons, B ) osm
Moo 4 Abridai @ p2.33.5
Mol 2 e e i 115 e g iz i v MHK
Diim ensicni MHS
MHC2
MHT?
MHY?2
MHW?2

2.11-21
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ISensori stato solido/Montaggio con tirante

D-F5

/D-J5

C
~

Circuiti interni dei sensori
( ): Anteriori all'adattamento agli standard IEC

D-F59

1

: Vee (+)

H Marrone

E (Rosso)
: —o0UT
Nero (Bianco)

Vee (-)
Blu (Nero)

Vee (+)
Marrone
(Rosso)

Circuito

principale

T ouT
1 Nero (Bianco)

H + Vee ()
"""""""""""""" ! Blu (Nero)

+—0 OUT (+)
H Marrone
: (Rosso)

Circuito
principale

el

' 0 OUT (-)
---------------------- ! Blu (Nero)

Circuito
principale

A>———o0UT
% : Marrone (Rosso)
+ ouT

Blu (Nero)

2.11-22

Attuatori rotanti applicabili

Serie Diametro Regolazione sensore

CDRA1 50, 63, 80, 100 Vedere a p.1.4-12

Caratteristiche dei sensori

PLC: Regolatore logico programmabile

D-F5 0/D-J5 O (con LED)

Codice dei sensori D-F59 | D-FsP D-J59 D-J51

Cablaggio 3 fili 2 fili

Uscita Modello NPN ‘Modello PNP — —

Applicazioni Rele, circuito IC, PLC | 24V DC Relay, PLC Rele AC/PLC

Tensione 5,12, 24Vcc (4.5 + 28Vcc) — —

Consumo di corrente < 10mA - -

Tensione di carico <28Vce - 24Vce (10 +28Vcc) 80 + 260Vca

Corrente di carico <40mA <80mA 5+ 40mA 5+ 80mA

<15V

Cadute interne di tensione 0.8Vsat <0.8v <4V <14V
<Icad currem10mA>

Dispersione di corrente | < 100pA per 24Vcc < 0.8mA per 24Vce : 11.;nn/1-\Ap:ér2244x7:a

LED ON: LED rosso illuminato

2 fili (marrone, blu ) 0.5m
Nota 1) Altri dati a p.2.11-5.
Nota 2) Vedere a p.2.11-5 per lunghezza di cavi.

m @ Cavi—Cavi antiolio per carico pesante 4, 0.3mm>, 3 fili (marrone, nero, blu )

Dimensioni
: liljis
= b ) =
7 | ' |
9.5 L JF’urtod maggior sensibilita
5 14
- - |
8 <t \foro per fissaggio
- = ) ]
&= [
< | /
e
g"—l LED —
,l/
& i [ e g“ .
RIS B C A =
' e
30 |
A
108 /

O
:



Sensori stato solido/Montaggio diretto

D-S99(V)/D-S9P(V)/D-T99(V)

Grom met

21

3l

0559
D-5oe

D-CI9e1 i D-Cogz

r #o

11

Hnmm-ududalué Montagos da sinkstra

D-C190W1 D-Cgow2

M

Momaggio da destra | Montagoie da elnktra

Circuiti interni dei sensori
¢t At eriod aFacsisment o agk Qareand 50

D-599(V J1/599(V)2

L T (s
o M
I i (Floraes

oar
T hama
T

K.

D-SOP(V J1/SOP(V J2

A 0
TTRE

e

Vo Waata

|i ‘ a T

N cour

= e

[ % {Edarey
# V5

[= T LT

|

- D-ToO(V P/TooV j2

: » OUT (ap
T hhTnG
1 |

CT =1
Bk hkanch

Attuatori rotanti applicakili
Serie Diamebre Fegolazione sensooe
CORE1 14 16 Vedare o po1.0-10
COREW 16, 15 Vedere api. 0010
MDSUB i, 8 Vedare a p 1. 8-20

Caratterigtiche dei sensori
D-S99{VyD-SaP{VYD-T99{V) (con LED)

LG FIEE.'BL':E Icgglod prograenen abile

R e O-5ed | D-BaeWt | D-58P1 :D-88PV1 | D-Teen ‘ D-TaaNt
D584 | O-5R8YE | D-54P2 (D-54PV2 | D-TeG2 | D-THAVZ

Carnession: daimad Inlinea Cdeal In Fea  Fepsrcicodn inlinea & o e
TR | T S T
Lhecin ] Bacuby MPH [ el BRP -

Appiich o] Fale, groute [ PLO Feli 24VouPLE
Tensiona B 18, 2dVoe (4.6 28Vac) —
Consursndi oerste = 1imA

Tengions & carico = FEVE: - SV (1 0e 200
Corperf o di caricn = 40, = Sl B ireuy

| = 5

C-I:IHEHMI:IIIH!&{H% ke OB (1 6T BT = OB = 4y
EXspersing o corranla: = 1R per @dhon = (LB pes 2l o
ELED ; Od: LED rassn furming o

2F0i [raasneres, Wi ] 0 S
Fecta 1) ABA datio p211-8
Pecta ) Werdana & p2 1.6 pear g hazracio e

m W Cast——Canil por lowed inlen e anlicdioesd 4 O2mms, 3 [mamona, noo, b |

Dimensicni
D-5901: Montaggio da destra D-S992: Montaggio da sinistra
D-S9P1: I P
Ll
:rf-"-‘-‘.'“,‘_] ) f}-‘-\.ﬂ._: ——
h;,-._:yi;'-ﬁ F """-'-r-f-L s o
i . §
- 1_:&‘__; L
g F g
%‘ 'mi;'lm-l_ H i '.\. [om =
H AT il U

D-TRS1: Montaggio da destra D-TO82: Montagyg io da sinistia

N g "j e P Y f.
¢ A - T - 3 i — ."::l--!E..\I
&H}EM&‘-'- — * {hldi:tl e TE T
’ . O Sy o __;FI{%-:W-L
A SO S S - =
1K T3
e S
- | | N U]‘-H.lnﬂl‘l;:ﬂ.l-p!
C-S90W1: Montaggic da destma D-5S99V2: Montaggic da sinistra
D-S9PV: ., D-S8PV2:
iy culth
i AR o
SR il i g
'5-_.:"_ ...*_.;\.4 e 1.,3':5_"___““
e Wlmtwﬂ
1 % " i
b i"ﬁ
- 1

D-TooV1: Montaggio da destra
A B
.

_-...-i rf:,"?

D-TOSV2: Montagy io da sinistra

. ;o
TR

2.11-23
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Sensori stato solido/Montaggio diretto

D-S79/D-S7P/D-T79(C)

Attuatori rotanti applicabili

Grommet, connettore Serie Diametro Regolazione sensore
Connessione elettrica: In linea CDRB1 20, 30, 50, 80, 100 Vedere a p.1.0-19

CDRBU 20, 30 Vedere a p.1.0-19
MDSUB 7,20 Vedere a p.1.8-29
Caratteristiche dei sensori PLC: Regolatore logico programmabile
2 \ D-S79/D-T79 (con LED)
Codice dei sensori D-S791/D-S792 ‘D—S?PllD-S?PZ D-T791/D-T792/D-T791C/D-T792C
Cablaggio 3 fili 2 fili
Uscita Modello NPN ‘Modello PNP —
Applicazioni Relé, circuito IC, PLC Relé 24Vcc/PLC
Tensione 5, 12, 24Vcce (4.5 + 28Vcc) —
Consumo di corrente <10mA -
Tensione di carico <28Vce - 24Vce (10 +28Vce)
Corrente di carico <40mA <80mA 5+ 40mA
D-0J002 D-0O fDl Cadute interne di tensione (0.8\751ai?(;r/nA) <0.8V <4V
| Dispersione di corrente | < 100pA per 24Vce < 0.8mA per 24Vcc
T T LED ON: LED rosso illuminato
— £_l_ -% m ® Cavi —Cay? per lavori intensi antiolio 3.4, 0.2mmz, 3 fili (marrone, nero, blu )
Montaggio da Montaggio da Nota 1) AI2tr?Iclja(tzn: ';02"‘1911 E)SIU yoem
sinistra destr; o
Momagg|0 da sinistra Montagglo 3a destra Nota 2) Vedere a p.2.11-5 per lunghezza di cavi.
Dimensioni
(C)'_';\cr:]tl:r'iz'ri Lﬂ;ﬂg;gg'ﬁenson D-S791: Montaggio da destra D-S792: Montaggio da sinistra
: gli standard IEC D-S7P1 D-S7P2

D-S791/S792

+—o Ve (+)
' Marrone (Rosso)

/% 255 15 o
7 - S
¥ ¥
@N}]? 5 Ei;[: D-5752 T

~|Punto di maggior sensibilta

g out -8
£ Nero (Bianco) 500 (3000}
© E - @
~His
' + Vee (-)
R bt ! Blu (Nero)
D-T791: Montaggio da destra D-T792: Montaggio da sinistra
D-S7P1/S7P2 ms 15 4

Vee (+) D-1792
8

Marrone 5
| Punta di maggior sensibilith

(Rosso)

wp
gg *—oouT 18 I
E Nero (Bianco) e g 5
! I Vee (-) a
--------------------------- ! Blu (Nero)
D-T791(C)/T792(C) D-T791C: Montaggio da destra D-T792C: Montaggio da sinistra
§=

a5
|-—‘4 Punto di maggior sensibilita

[=]
sl ol

< 1 oauT (+)(R ) 473 i @:{g
H arrone (Rosso I . A L

8

E E Punto & maggior sensibilta E
: : ; b= =
: +—o OUT () 325 7B (S o
"""""""""""""" ' Blu (Nero) 3 = 73 673l B

Circuito
principale
N
LN
-




Sensori stato solido: Montaggio diretto

D-MON(V), D-M9P(V), D-M9B(V) (€

@ la corrente di carico viene ridotta (2.5 +
40 mA).

@ Piombo esente

@ Uso di cavo anorma UL (esecuzione 2844)

@ flessibilita 1,5 volte superiore rispetto ai
prodotti convenzionali (paragone realizzato
con altri prodotti SMC)

/A\Precauzione

| Precauzioni di funzionamento |
Per rimuovere il rivestimento del cavo, fare
attenzione alla direzione di spelatura.

L'isolante potrebbe risultare danneggiato, se
la direzione non € la corretta.

T o

. XN

Circuiti interni dei sensori

D-M9N, D-M9ONV
l---"""""""""""": VCC(+)
H Marrone
o :
283 :
325 O USCITA
Ség : Nero
a3 :
E Vee ()
"""""""""""""" ’ Blu
D-M9P, D-M9PV
Vee (+)
1 Marrone
5 s
B :
©5g +O USCITA
+ Nero
. E Vee (-)
"""""""""""""" ’ Bl
D-M9B, D-M9BV
l-""""""""""""":0USCITA(+)
’ Marrone
o
.g%sé
sl @
C5g
’ JEOUSCITA(—)
"""""""""""""" Blu

Per maggiori informazioni sui prodotti compatibili
con gli standard di oltreoceano, consultare il sito

Caratteristiche dei sensori m ww.smeworld.com.

PLC: Regolatore logico programmabile

D-M9[] (con indicatore ottico)

Modello sensore D-M9N D-M9P D-M9B
Tipo di cablaggio 3fili 2 fili

Tipo di uscita NPN [ PNP —

Carico applicabile Rele, CI, PLC Relé 24 Vcce, PLC
Tensione d'alimentazione 5, 12, 24 VDC (Uscita 4,5 + 28 V) —
Consumo di corrente <10 mA —
Tensione di carico <28 Vcc [ — 24 Vcce (10 + 28 Vcc)
Corrente di carico <40 mA 2.5+ 40 mA
Caduta interna di tensione <0,8V =4V
Dispersione di corrente <100 uA a 24 Vcc <0.8 mA
Indicatore ottico Il LED rosso si illumina quando é attivato

@Cavo - Cavo vinilico antiolio per cicli intensi: 2.7 x 3.2 ellisse

D-M9B
D-M9N, D-M9P

0.15 mm2 x 2 fili
0.15 mm? x 3 fili

Nota 1) Vedere caratteristiche dei sensori e lunghezza cavi a p.12.

Peso

Unita: g
Tipo di sensore D-M9IN(V) D-M9P(V) D-M9B(V)

Lunghezza cavi m 0.5 8 8 !

S 3 41 41 38 MHZ
Dimensioni M
D-M9[] MHL2

Vite di montaggio M2.5 x 4 L

D—MQB, N, P Vite di fissaggio MHR
Indicatore ottico 7

26 MHK

== H MHS
< @ (’: -

22

D-MON, P (3 fili) - D-M9B (2 fili) _, MHC?2
™ —_—

: —H ] =1 MHT2
| L
[6 J Posi;i;ne di maggior sensibilita W

D-M9CV MHW2

Vite di fissaggio

"7
Vite di montaggioM2.5 x 4¢

D-AaNY
Sic

Indicatore ottico

8
2 3.2

—""—r“" «
\ ! / =

§ —

- il s e |
3 6 _ | Posizione di maggiorjsensibilita
20 ~

O
:
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Grommet

Circuiti interni dei sensori
( ): Anteriori all'adattamento agli standard IEC

D-Y59A, D-Y69A

: —oVee (+)
H Marrone
H (Ross0)

ouT
Nero (Bianco)

Circuito
principale

Vcee (—)
Blu (Nero)

Vece (+)
Marrone
(Rosso)

Circuito

principale

——00UT
' Nero (Bianco)

: Vee (-)

Blu (Nero)
D-Y59B, D-Y69B
‘"""""""""""""E oOUT (+)
H Marrone
i (Rosso)
g2 :
M
] % :
| 0OUT ()
"""""""""""""" ! Blu (Nero)

2.11-26

Sensori stato solido/Montaggio diretto

D-Y59 4/D-Y694/D-Y7P(V)

Pinza pneumatica applicabile

Serie Diametro Esempio

MHZ2 10, 16, 20, 25 Vedere a p.2.10-1
MHL2 10, 16, 20, 25, 32, 40 Vedere a p.2.10-3
MHS 32, 40, 50, 63, 80, 100, 125 Vedere a p.2.10-9
MHC2 10, 16, 20, 25 Vedere a p.2.10-1
MHW2 20, 25, 32, 40, 50 Vedere a p.2.10-11

Caratteristiche dei sensori

PLC: Regolatore logico programmabile

D-Y5, D-Y6, D-Y7P, D-Y7PV (con LED)

Codice sensori D-Y59A | D-Y69A | D-Y7P | D-Y7PV | D-Y59B | D-Y69B
Direzione connessione elettrica| In linea  |Perpendicolare | In linea  |Perpendicolare | In linea  |Perpendicolare
Cablaggio 3fili 2 fili

Uscita Modello NPN Modello PNP -
Applicazioni Relé, circuito IC, PLC Relé 24Vcc/PLC
Tensione 5, 12, 24Vcc (4.5 + 28Vcce) —

Consumo di corrente < 10mA —
Tensione di carico < 28Vcce — 24Vce (10 + 28Vcce)
Corrente di carico = 40mA < 80mA 5+ 40mA
<1.5vV
Cadute interne di tensione (= 0.8V per corr. =0.8v =4V
di carico 10mA)

Dispersione di corrente

=< 100uA per 24Vcc

< 0.8mA per 24Vcc

LED

ON: LED rosso illuminato

@ Cavi — Cavi antiolio per carico pesante g3.4, 0.2mm, 3 fili (marrone, nero, blu'),
m 2 fili (marrone, blu) 0.18mmgz, 0.5m

Nota 1) Altri dati a p.2.11-5.

Nota 2) Vedere a p.2.11-5 per lunghezza di cavi.

Dimensioni
D-Y59A, D-Y7P, D-Y69A, D-Y7PV,
D-Y59B D-Y69B

@& -|

;j

12.5

Punto di maggior sensibilita

25

.-

coppiglia |

Vite di _Tl

(=]

"

29

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
Vite di montaggioM 2.5 X4¢ :
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

O
:

of

034

25
-

» 125 _ |Puntodi meggior sensibilita
Vite di montaggio M 2.5 X4 ¢
/ Vite di coppiglia
/
LED

-/

b
©

ST BE
273




Sensore stato bicolore/Montaggio su guida

D-F79W/D-F7PW/D-J79W

La posizione ottimale di
funzionamento pud essere
rilevata dal colore della luce.
({Rosso — Verde =— Rosso)

*;M”

Circuiti interni dei sensori
[ kA e of sdatame o agi Sendard EEC

o | E—— v
R
i i i Vhaeg
] H H
| H LT L] ca
{ I+ I e
I RN aj
| * * e |
e 3w N N N R o A e a &J T ]
]
| D-FTPW
H E- ------------------------- =]
H Bairaii
: 1 e
]
i al=l]
H H o 1 M B
l i }
[ : E hpaa
i b e d i dhbare )
D—-ﬂﬂ'ﬁ'j e
. Mawars
[
e g ol
= F
............................ B i
LEDVG perazicne

...........................................

Attuatori rotanti applicalaili
Serle Diametro Regolazione sensore
CORA1 30 Vadera ap.1.4-12
coRo 10, 15, 20, 30, 40 Vesdare & p 1.5-9
MAQ 32, 40 Vedsre a p.1.6-18
Pinza pneum atica applicabile
Serle Dlametro Esempic
MHT2 32 40, 50, 63 Vedere 5 p 2 7-6
C aratterigtiche dei sensori PLE Asgoldors EEM p.'.:Erﬁn'rmhh
D-Fr CW/D-J73W
T ——— DFToW | DFETPW D-J79W
Catiaggio ik ik
Lscia Modefla NOW | hbodebo PP
A ppicadion Feli, choulo |0, PLE el 24VeePLC
T &1 Aol 40+ 2EYeD) -

Cuppmeno o corvenls w10 -
Tensiane d oirfos = 2OV Ve (10 - dever)  (MHZ
Copresde of parno = A0 = BOink 5 - A —
u EAY MHQ
[ b bl o | ] e b 18Y perc o = (LAWY u Y L+
digaria 1 GnA) e
Dispersions d correde MO0 = A& pr 240 w LB prer 240 MHL2
Posirone A lunsknamesla o—-ee A ED rossn deminagio
LED P o pll sepsbile ——e—enen LED we ks Humine o %
m W Lurghearanad — Col anlioosd G2mine 31 [menone, meo, Bhe ), 218 MHK
dmaTone, B 05
Mects 1] Aldd & & p2iiS M
Dim ensioni
: % MHC?
. - —
Fal i
g MHT?
P . .
Py ol MHY2
El MHW?
MRHO

O
:
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Sensore stato solido bicolore/Montaggio diretto
D-Y7NW(V)/D-Y7PW(V)/D-Y7BW(V)

Pinza pneumatica applicabile

La posizione ottimale di
funzionamento puo essere
rivelata dal colore della luce.
(Rosso - Verde —~ R0ss0)

-z

Circuiti interni dei sensori
( ): Anteriori all'adattamento agli standard IEC
D-Y7NW(V)
,—K]—-—o vee (+)

E Marrone (Rosso)

ouT
Nero (Bianco)

Vee (<)
Blu (Nero)

(Rosso)

ouT
Nero (Bianco)

Circuito
principale

Vee (-)
Blu (Nero)
D- Y7BW(V)

——o0UT (+)
\ Marrone
E (Rosso)

g25e :

gt oo
—_;—oOUT &)

Blu (Nero)
LED/Operazione
ON
T
Campo | OFF
desercino :
|
|
Rosso Verda | F?usso__
| ——
\ Purto di maggior sersitilita
2.11-28

Serie Diametro Esempio

MHZ2 10, 16, 20, 25 Vedere a p.2.10-1
MHS 32, 40, 50, 63, 80, 100, 125 Vedere a p.2.10-9
MHL2 10, 16, 20, 25, 32, 40

Vedere a p.2.10-3

Caratteristiche dei sensori

PLC: Regolatore logico programmabile

D-Y7 OW/D-Y7EWV (con LED)

Codice dei sensori

D-Y7NW

D-Y7NWV | D-Y7PW

D-Y7PWV | D-Y7BW |D-Y7BWV

Connessione elettrica

Inlinea |Perpendicolare| In linea

Perpendicolare | In linea  |Perpendicolare

Cablaggio

3fili

2 fili

Uscita

Modello NPN

Modello PNP

Applicazioni

Rele, circuito IC, PLC

Rele 24Vcc/PLC

Tensione

5, 12, 24Vce (4.5 + 28Vcce)

Consumo di corrente

< 10mA

Tensione di carico

< 28Vcc

24Vce (10 + 28Vce)

Corrente di carico

< 40mA < 80

mA 5+ 40mA

Cadute interne di tensione

<1.5V
(< 0.8V per corr.
di carico 10mA)

<0.8v

<4v

Dispersione di corrente

100u" A per 24Vcc

< 0.8mA per 24Vce

LED

Posizione di funzionamento ««-««---xeee LED rosso illuminato

Posizione pit sensibile --eeeeeeee

------ LED verde illuminato

[

(marrone, blu) 0.5m

Nota 1) Altri dati a p.2.11-5.
Nota 2) Vedere a p.2.11-5 per lunghezza di cavi.

Dimensioni

®Lunghezza cavi — Cavi antiolio per carico pesnate 3.4 0.15mm2, 3 fili (marrone, nero, blu ), 2 fili

D-Y7OOW

2 W e —

4 Canp

D-Y7 OWV

034 [

e

125 !F’untodrraggo‘ r sensibilita.

-
|_ lf JC“- (vedere tabella satio)
125 |Punto di maggior sensibilita

Filettatura di montaggd2.5 X 4L

2.5

Vite di coppiglia -
i LED 1

B —
U<}

29

O
:

|
o

i oy ey

| E——

Vite di montaggio M2.5 X 4L
/\fned coppiglia
LED

Y




Sensori stato solido LED bicolore/Montaggio diretto

D-FONW(V)/D-FIPW(V)/D-FOBW(V)

Attuator i rotanti applicalili
Gromm et Serle Diamedro Aegolaz ione sensore
MESCE to 20 50 63 70 100, 200 Viadere B ot T-2
Pinza pneum atica applicabile
Serla Diametro Ezamplo
ﬁﬁﬁﬁﬁﬁﬁ “HIEM » 1II|.M1E|. 20 EEMM M:.ﬁme H.E.ﬁz 101 L
MHZJa2 10 18, 20, 25 idiare A p 2 101
MHT2 32 40, 30, 63 Vediare g p 2 10-1
MHY2 10 16, 20 25 Vedare ap2 1011
Caratterictiche dei cenosori BLC Rleagodalon bagle o programmesda
Codme dei senson C-FEMNW | D-FENWY | D-FEPW | O-FGP®NV | D-FEEW | D-FEEWY
Comessiora dfia) Inlnse  [Pepsdoae] Wbnes (Pepmdmby Inlioes | Fopondodes
Coah g iy alik 2 i
Ll ModeBosNPN | oo PR
fipplicariont Aele, croula 1C PLS Fee 2aWodPLG
T uashoirps B 12, AV (4 5= 28Vo) —
Cimsinn & corenle % 10 MHZ
Tanshore & oo u S AWan [10: 2We) [
Carrerte o carm = Al = Bimi B aend MHQ
. . . B —
Circuiti interni dei sensori : baY _ BV v
i CaRiencd aFaces amsnt o agf Standand G Cacite e dilansiane Eump:ﬁ; . - MH_L2
::D—FHHW[U] Dmparsiona doomarte w 1 DOpA pEr 24Vis = Damh per 246 IMHR
; e i | LED Propem e db i onasle — - ——LED romsn Huininaia —
= Ta 14 Posizkene [ SRR — —LEDrverde ifuminads MHK
WSt~ Cad it bl porcain d pasanta 6 7, OVEmMe, 3P (Mmamons, ran bhs ) O 18vR¢, 213
m fmaamion, bl ) &5m MHS
Peotiz 1) Alncdahi o p2 115
H Fedla & vedara & p2.35-5 e lung ez di oaw
| Dimensioni
D-FONW/D-FOPW/D-FOBW D-FONWV/D-FOPWV/D-FOBWY MHC2
; MHT?
H A -  paauy ] —
:: —l_@ o by 1-—;—-— ................ EEE’ LEI‘ | !;! ﬁ '\- MHW2
5; Fmmmmemmameamnienees BiU (Nora) [ [P ol g s HodgE,  ——
| D-FOBW (V) 1.4 ontn o meggior verntitns. MRHQ
[reresarassrasaremsraseras e Wi @ RO WS T 40 Wit o ot RS £ 47
P = . Lra.lrrul:u /'ﬁm i o fﬁ;ﬂmm Sensori
| may | Sma S . &g S OLEDy e
: E E‘ # mi: ﬁ' [ § p— f— m}_ : -
l HEE g : " I i
i ; aﬂ B S
-. N f [P s eorer
LED/OpeFazione Biu Harcy
f on
=’ N 1L
¥ okl oot
e
:‘ .'\.l.l. -.lih-_-'l -I:F_
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Sensore stato solido bicolore/Montaggio su tirante

D-F59W/D-5PW/D-J59W

La posizione ottimale di
funzionamento puo essere
rilevata dal colore della luce.

Attuatori rotanti applicabili

Serie

Diametro

Regolazione sensore

CDRA1

50, 63, 80, 100

Vedere a p.1.4-12

Caratteristiche dei sensori

(Rosso

- Verde —~ R0Ss0)

Circuiti interni dei sensori
(' ): Anteriori all'adattamento agli standard IEC
D-F59W
---"""""""""""": Vvee (1)
‘Marrone (Rosso)
o —o0ouT
‘% ,g ' Nero (Bianco)
SE E
: Vee (—)
""""""""""""" * Blu (Nero)
D-F5PW
---"""""""""""": Vee (+)
\Marrone (Rosso)
2 :
8 § —o0UT
© 'EE i Nero (Bianco)
: Vee (<)
"""""""""""""" * Blu (Nero)
D-J59wW

——00UT (+)
i Marrone
+ (Rosso)

Circuito
principale

—E-OOUT =)

Blu (Nero)
LED/Operazione
ON
T
Campo | OFF
desercino :
|
|
_Flosso ____Ve{de__l_‘ﬁusso__
Purto 6 maggjor sersibifa
2.11-30

PLC: Regolatore logico programmabile

D-F5 COW/D-J59W (con LED)

Codice dei sensori D-F59wW ‘ D-F5PW D-J59W
Cablaggio 3fili 2 fili
Uscita Modello NPN | Modello PNP —
Applicazioni Rele, circuito IC, PLC Relé 24Vcc/PLC
Tensione 5, 12, 24Vcc (4.5 + 28Vcc) —
Consumo di corrente < 10mA —
Tensione di carico < 28Vcce — 24Vce (10 + 28Vce)
Corrente di carico < 40mA < 80mA 5 + 40mA
<15V
Cadute interne di tensione (< 0.8V per corr. <0.8V <4V
di carico 10mA)
Dispersione della tensione 100pA per 24Vce < 0.8mA per 24Vce
Posizione di funzionamento ««««-+-xeeeee LED rosso illuminato
LED Posizione pit sensibile ««--«-reerereenen LED verde illuminato
®Lunghezza cavi — Cavi antiolio per carico pesante g4 0.3mm?, 3 fili (marrone, nero, blu ), 2 fili
(marrone, blu) 0.5m
Nota 1) Altri dati a p.2.11-5.
Nota 2) Vedere a p.2.11-5 per lunghezza di cavi.
Dimensioni

ZS\NC

s

9.5 Punto d maggior sensibilita

5 14 o

49
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Foro per fissaggio

LED

W&%




Sensore stato bicolore/Montaggio su guida (con uscita diagnostica)

D-F7LF (Latch Type)

Attuatori rotanti applicalili
Grommet S M BEQLISTONE: BeTwol
MAg 32 40 Wedere a p .16
Lo spostamento della posizioee di
rievamenio pEd egee® comprovato eul Pinza preum atica applicabile
PLC (zequeszintown) penché icegealidi Serle Diametro Aegolzlons senesore
uscita sozo accessibili nelle aree inshbil MHT2 32, 40, 50, 63 vaders ap2 78
Caratteristiche dei sensori PLEC Flig ok ord ki 5 [y rammabike
D-F7LF (con LED)
Ciocbom dés s D-FTLF
Catdaggin 4 THi
Lracha Pl o NEB
Lzl dagnodica Lalalt aperaian
Hpplicadon Bl Mvee'PLE
Ty s 2a0as {20 28 D0
Corrmmo d corents = i —
Tensione o corica u oo MHZ
Carperfe o carfoo = dlmd
Cadutn it e dit onsions = (LAY MHQ
Dispersonadainiersione 100" f e 24 MHL?
Frosizbone & ndosms o —-—L ED rosse Humined o L
LED Paszions pil sensibie — - —LED werde Bumnaa MHR
Lime srancsane nefla cond sane & usola o dagnodbos DR
Circuiti interni dei sensori m Wlomgharzaead — Conl o ioho parc oo o poasnle ol 4 S3mme, A7 [rermone, reno, G e MHK
o . Huy
i } Arteeiori all'adef amenlo agl dandard O M':‘“ £y ARyidal & p 2 455 —
Hula ] vedwe a o 2915 par lughazzadical MHS
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Sensore stato solido bicolore con uscita diagnostica/Montaggio su guida

D-F79F

Attuatori rotanti applicabili

Serie
MRQ

Lo spostamento della posizione di
rilevamento puo essere comprovato sul
PLC (sequenziatore) perché i segnali sono
accessibili anche nelle aree instabili.

Regolazione sensore
Vedere a p.1.6-16

Diametro
32,40

Pinza pneumatica applicabile
Diametro
32, 40, 50, 63

Serie
MHT2

Regolazione sensore
Vedere a p.2.7-6

Caratteristiche dei sensori
D-F79F (con LED)

PLC: Regolatore logico programmabile

b ™

Circuiti interni dei sensori

(' ): Anteriori all'adattamento agli standard IEC

Vvee (1)

7© Marrone (Rosso)

1 _OUT (uscita generale)

2.11-32

Codice dei sensori D-F79F
Cablaggio 4 fili
Uscita Modello NPN

Uscita diagnostica

Operazione generale

Applicazioni Rele, circuito IC, PLC
Tensione 5, 12, 24Vcc (4.5 + 28Vcc)
Consumo di corrente < 10mA
Tensione di carico < 28Vce

Corrente di carico < 40mA

Cadute interne di tensione

< 1.5V (£ 0.8V per 10mA)

Dispersione della tensione

100pA per 24Vcc

LED

Posizione di funzionamento
Posizione piu sensibile

.............. LED rosso illuminato
...................... LED verde illuminato

blu)

g

Nota 1) Altri dati a p.2.11-

5.

0.5m

Nota 2) Vedere a p.2.11-5 per lunghezza di cavi.

Operazione uscita diagnostica

®Lunghezza cavi — Cavi antiolio per carico pesante 3.4 0.2mmz, 4 fili (marrone, nero, arancione,

Dimensioni

outr OFF [ | OFF

Uscita di diagnostica

LED

Nero (Bianco) La posiziong di ri!evamento del DW
sensore € in uscita nelle aree LED. '
o Diagnosis OUT instabili (LED rosso) e luscita di i
% g ! qucitg diagnostica diagnostica non opera in posizione ONi ON _ON ON
5 i Arancione (Blu) ottimale di funzionamento (LED ouT OFF | ! OFF
= : verde). L'uscita di diagnostica Uscita generale i '
L vee () opera se la posizione di rilevazione ON! {ON ON
............................ % 7147 Blu (Nero) del sensore si € spostata.

[1 ofF [

O
:

15

23

|Punto di maggior sensibilita

03.2 Foro per fissaggio

LED

m c3.4

==




Sensore stato solido bicolore con uscita diagnostica/Montaggio su tirante

D-F59F

Lo spostamento della posizione di
rilevamento puo essere comprovato sul
PLC (sequenziatore) perche i segnali di

uscita sono accessibili nelle aree instabili.

Circuiti interni dei sensori
(" ): Anteriori all'adattamento agli standard IEC

- Ve (+)
1 Marrone (Rosso )

~0OUT (uscita generale)
1 Nero (Bianco)

—E—oDiagnosis ouT
1 Uscita diagnostica
1 Arancione (Blu)

Cifcuito principale

: L Vee ()
"""""""""""""""""""" Blu (Nero)

Attuatori rotanti applicabili

Serie Diametro Regolazione sensore
CDRA1 50, 63, 80, 100 Vedere a p.1.4-12
CaratteriStiChe del sensori PLC: Regolatore logico programmabile
D-F59F
Codice dei sensori D-F59F
Uscita 4 fili
Uscita Modello NPN

Uscita diagnostica Operazione generale

Applicazioni Relé, circuito IC, PLC
Tensione 5, 12, 24Vcc (4.5 + 28Vcce)
Consumo di corrente < 10mA
Tensione di carico < 28Vcc
Corrente di carico <40mA

Cadute interne di tensione < 1.5V (£0.8V per 10mA)

Dispersione della tensione 100u< A per 24Vcc

Posizione di funzionamento -««««-««+--- LED rosso illuminato
Posizione piu sensibile -« LED verde illuminato

LED
®Lunghezza cavi — Cavi antiolio per carico pesante g4 0.2mm?, 4 il (marrone, nero, arancione, blu)
0.5m
Nota 1) Altri dati a p.2.11-5.

Nota 2) Vedere a p.2.11-5 per lunghezza di cavi.

Operazione uscita diagnostica

La posizione di rilevamento del LED

sensore & in uscita nelle aree I‘%ﬂi‘ﬂe Rossq Verde Rossj Disclfivere Rosso

instabili (LED rosso) e l'uscita di

diagnostica non opera nella ]

posizione ottimale di funzionamento ONi ON .ON on
(LED verde). L'uscita di diagnostica ouT W
opera se la posizione di rilevazione Uscita generale ' !

del sensore si & spostata. ON! ‘ON ON

[l o |

OuT OFF OFF
Uscita di diagnostica

Dimensioni
T
<) 2
—
! [
55 Punto di maggior sensibilita
5 14 0
o 6 | e3.2 Foro per fissaggio
<t [r—— fo
T =
i LED
: S o o
| P Gl
5. T _u-"% __H:_%
Pl L J P
30 10.8 |

2.11-33

O
:

g
MHS

W2
W2
WHY2
WHW2
VR

Sensori




Sensore stato solido bicolore resistente all'acqua/Montaggio su guida

D-F/7BAL

Attuatori rotanti applicabili

Grommet Serie Diametro Regolazione sensore

CDRQ 10,15, 20, 30, 40 Vedere a p.1.5-9
Resistente all'acqua (tipo refrigerante) MRQ 32, 40 Vedere a p.1.6-16
CDRA1 30 Vedere a p.1.4-12
Pinza pneumatica applicabile
ke Serie Diametro Regolazione sensore
U':':u'ﬂ-.r : P} MHT2 Caratteristiche antiolio (~X5) 32, 40, 50, 63 Vedere a p.2.7-6
CaratteriStiChe dEI sensori PLC: Regolatore logico programmabile
D-F7BAL (con LED)
Codice dei sensori D-F7BAL
Cablaggio 2 fili
Uscita —
Applicazioni Relé 24Vcc/PLC
Tensione —

Consumo di corrente —

Tensione di carico 24Vce (10 + 28Vcce)

Corrente di carico 5+ 40mA

Cadute interne di tensione =4V

Dispersione di corrente < 0.8mA per 24Vcc

LED Posizione di funzionamento: LED rosso illuminato

Posizione di maggior sensibilita: LED verde illuminato

® Lunghezza cavi — Cavi antiolio per carico pesante 3.4 0.2mmgz 2 fili (marrone, blu ),
3m(Standard)
Nota 1) Altri dati a p.2.11-5.
Nota 2) Vedere a p.2.11-5 per lunghezza di cavi.

Dimensioni

Circuiti interni dei sensori
( ): Anteriori all'adattamento agli standard IEC

=

- ! 7= ey
e e eout () [ : E_—H:E:D
i Marrone (Rosso) o
2 ; e 8.5 Punito di maggior sensibifita
Eg% ~ : -8 _  03.2 Attacco d montaggio
S n E : LED
______________________ +—o0UT () &
Blu (Nero) e
Led/Operazione
ON
g OFF oy
— N\ Avvertenze Specifiche del Prodotto
| Possn | Verds | Poso | | Leggere attentamente prima dell'uso. '}
A ' I Istruzioni di sicurezza e precauzioni generali da pag .0-20 a pag. 0-21. I
N - " Precauzioni dettagliate della serie da pag. 2.11-2 a pag. 2.11-4 "
\meggor seriin |
A\ Precauzione
Consultare SMC per qualunque chiarimento.
2.11-34
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Sensore stato solido bicolore resistente all'acqua/Montaggio su tirante

D-FS5BAL

Resistente all'acqua (tipo refrigerante)

Circuiti interni dei sensori
( ): Anteriori all'adattamento agli standard IEC

Attuatori rotanti applicabili

Serie

Diametro

Regolazione sensore

CDRA1

50, 63, 80, 100

Vedere a p.1.4-12

Caratteristiche dei sensori

PLC: Progammable Logic Controller

D-F5BAL (con LED)

Codice dei sensori D-F5BAL
Cablaggio 2 fili
Uscita

Applicazioni Rele 24Vcc/PLC
Tensione

Consumo di corrente

Tensione di carico

24Vce (10 + 28Vcce)

Corrente di carico

5+ 40mA

Cadute interne di tensione

=4V

Dispersione di corrente

=< 0.8mA per 24Vcc

LED

Posizione di funzionamento: LED rosso illuminato
Posizione di maggio sensibilita: LED verde illuminato

Nota 1) Altri dati a p.2.11-5.

m @®Lunghezza cavi — Cavi antiolio per carico pesante g4 0.3mm? 2 fili (marrone, blu ), 3m(Standard)

Nota 2) Vedere a p.2.11-5 per lunghezza di cavi.

Dimensioni

——00UT (+)
Marrone (Rosso)

-~

Circuito
principale

Blu (Nero)
LED/Operazione
ON
Campo ! !
d'eseféizi-c- ! ! [ OrF

| Rosso | Verde | Rosso

| -—H-—rw- -

Funto d
_maggice sensibilita

< T
: LIEHHY—
e 2 e ‘JIHHH]:_!“
9.5 Punto di maggjior sensibilita

LED
<
ﬁﬁ%ﬁ_ _.OL; zfﬂrﬂ
10.8 | ‘

/\ Avvertenze Specifiche del Prodotto

W OEE NN EE EE N BN EE BN BN BN BN BN BN BN EE EE BN BN BN BN BN SN BN BN SN BN Bm Em Em

1 Leggere attentamente prima dell'uso.
I Istruzioni di sicurezza e precauzioni generali da pag. 0-20 a pag. 0-21.
I Precauzioni specifich della serie da pag. 2.11-2 a pag. 2.11-4

A\ Precauzione

Consultare SMC per qualunque chiarimento

O
:
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MHS

W2
W2
WHY2
WHW2
VR

Sensori




Sensore stato solido bicolore resistente all'acqua/Montaggio diretto

D-Y/7BAL

Resistente all'acqua (tipo refrigerante)

-

_— - I.
= Al .
o D#.‘wa

Circuiti interni dei sensori
( ): Anteriori all'adattamento agli standard IEC

——00UT (+)
Marrone (Rosso)

principale

Circuito

LED/Operazione

ON
Car
de-se?é)u(z)w OFF
Rosso \erce Rosso |
| -o--—r--- -
'\ Purto di
_maggice sensibilita
2.11-36

Pinza pneumatica applicabile
Serie Diametro
MHL2 (Caratteristiche antiolio -X5) 10, 16, 20, 25, 32, 40
MHS (Caratteristiche antiolio -X5) |32, 40, 50, 63, 80, 100, 125
MHW2 (Caratteristiche antiolio —X5) 20, 25, 32, 40, 50

Regolazione sensore
Vedere a p.2.10-3
Vedere a p.2.10-9
Vedere a p.2.10-11

Caratteristiche dei sensori
D-Y7BAL (con LED)

Codice dei sensori

PLC: Regolatore logico programmabile

D-Y7BAL
Cablaggio 2 fili
Relé 24Vcc/PLC
24Vcce (10 + 28Vcce)
5 + 40mA
Cadute interne di tensione <4V
= 0.8mA per 24Vcc

Applicazioni

Tensione di carico

Corrente di carico

Dispersione di corrente

Posizione di funzionamento: LED rosso illuminato

LED
Posizione di maggior sensibilita: LED verde illuminato

@Cavi — Cavi antiolio per carico pesante e resistente alla torsione 3.4 0.15mm? 2 fili
(marrone, blu ), 3m(Standard )
Nota 1) Altri dati a p.2.11-5.
Nota 2) Vedere a p.2.11-5 per lunghezza di cavi.

Dimensioni

5

|
:;

12.5 Punto di maggior sensibilita

Vite montaggio
M2.5x4¢

Vite di coppiglia

25

Fﬂfc}
8.
A

034

A\ Avvertenze Specifiche del Prodotto

| Leggere attentamente prima del'uso. |
1 e ansl e . 1
I Istruzioni di sicurezza e precauzioni generali da pag. 0-20 a pag. 0-21 I
I Precauzioni specifiche della serie da pag. 2.11-2 a pag. 2.11-4 "

[ o e e e e e e e I T I I I |

A\ Precauzione
Consultare SMC per qualunque chiarimento
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Sensore stato solido bicolore resistente all'acqua/Montaggio diretto

D-FO9BAL

Resistente all'acqua (tipo refrigerante)

A,
’ - L]
e

Circuiti interni dei sensori
( ): Anteriori all'adattamento agli standard IEC

y——0OUT (+)
Marrone (Rosso)

Circuito
principale

Blu (Nero)
LED/Operazione
ON
dg‘-:g% 10 OFF
é_.F?o&ac- erde R:xm._é

N Punito d
\ maggior sensibilita

Pinza pneumatica applicabile

Serie Diametro Regolazione sensore
MHZJ2 10, 16, 20, 25 Vedere a p.2.10-1
MHK?2 12, 16, 20, 25 Vedere a p.2.10-1
MHS 16, 20, 25 Vedere a p.2.10-9
MHT2 32, 40, 50, 63 Vedere a p.2.10-1

Caratteristiche dei sensori

PLC: Regolatore logico programmabile

D-F9BAL (con LED)

Codice dei sensori D-FOBAL
Cablaggio 2 fili
Uscita —
Applicazioni Relé 24Vcc/PLC
Tensione —

Consumo di corrente

Tensione di carico

24Vce (10 + 28Vcce)

Corrente di carico

5+ 30mA

Cadute interne di tensione

<5V

Dispersione di corrente

< 1mA per 24Vcc

LED Posiz?one di funziopgmento: LED rqsso ?Iluminato MHZ
Posizione piu sensibile: LED verde illuminato L
@®Lunghezza cavi — Cavi antiolio per carico pesante 2.7 0.15mm? 3 fili (marrone, nero, blu ), MHQ
0.18mm? 2 fili (marrone, blu) 0.5m
Nota 1) Altri dati a p.2.11-5.
Nota 2) Vedere a p.2.11-5 per lunghezza di cavi. MHL2
Dimensioni MHR
MHK
o] L
N MHS
[ L] 4
— = o Y .
L . S—————
@ MHC2
7 |Punto d maggior sensibilita MHT?
M2.5X4¢ MHY?2
Vite di coppiglia L
4.3
LED ~ MHW?2
2 ﬁ N Ml
(]
MRHQ
2% = —
i \
<| o 32 |

O
:
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Timer di attesa incorporato

(200ms

Circuiti

)

b

interni dei sensori

( ): Anteriori all'adattamento agli standard IEC

: Vee (+)
H Marrone
H (Rosso)

ouT

Circuito principale
sensore

Vee (—)
Blu (Nero)

Nero (Bianco)

2.11-38

Sensore stato solido con timer/Montaggio su guida

D-F/7NTL

Attuatori rotanti applicabili

Serie Diametro Regolazione sensore
CDRQ 10, 15, 20, 30, 40 Vedere a p.1.5-9
MRQ 32, 40 Vedere a p.1.6-16
Caratteristiche dei sensori PLC: Regolatore logico programmabile
D-F7NTL (con LED)
Codice dei sensori D-F7NTL
Cablaggio 3fili
Uscita Modello NPN
Operazione d'uscita OFF delay
Tempo di risposta <1ms
Tempo di attesa OFF 200 +50ms

Applicazioni Relé, circuito IC, PLC
Tensione 5, 12, 24Vcc (4.5 + 28Vcc)
Consumo di corrente <10mA

Tensione di carico < 28Vcce

Corrente di carico < 80mA

Cadute interne di tensione < 1.5V (< 0.8V per corr. di carico 10mA)
Dispersione di corrente <100pA per 24V CC

LED ON: LED rosso illuminato

3m(Standard )
Nota 1) Altri dati a p.2.11-5.
Nota 2) Vedere a p.2.11-5 per lunghezza di cavi.

m @®Lunghezza cavi — Cavi antiolio per carico pesante 3.4 0.2mm? 3 fili (marrone, nero, blu ),

Operazione Timer

Rivelamento posizione intermedia di un cilindro ad alta velocita

Puo esserci una dispersione nella posizione rilevata in base al

tempo di rilevamento di entrata (tempo di scansione, ON
X Carrpo desercizio (mm

ecc.) del sequenziatore (PLC). Termpo di rilevarrento del sensorl@f F ——Fl-—.-'\feiod‘lil del caingro trrr}n"s;

ON(200ms)

Esempio:

Velocita cilindro speed 1000 mm/s
Tempo di rilevamento di entrata del sequenziatore  Lcita del terrpo ON del mo FF
(PLC) - 0.1s

Dispersione nella posizione rilevata: 100mm (=1000mm/s X 0.1s) max.

FLC (regolatore logico prograrmmabile) ——
tempo di commutazions |

@: [ tﬁbi&

3.5 Punto di maggior sensibilita

In caso di utilizzo del timer, prendere in considerazione il tempo
di rilevamento di entrata del sequenziatore (PLC).

Dimensioni

03.2 Attacco montaggio

g
- LED
e
| T =
a | wo |
46
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Sensori stato solido con timer/Montaggio con tirante

D-FSNTL

Timer di attesa incorporato
(200 ms)

Circuiti interni dei sensori
( ): Anteriori all'adattamento agli standard IEC

—o Ve (+)
. Marrone (Rosso)

ouT
Nero (Bianco)

Circuito
principale

Vcee (-)
Blu (Nero)

Attuatori rotanti applicabili

Serie

Diametro

Regolazione sensore

CDRA1

50, 63, 80, 100

Vedere a p.1.4-12

Caratteristiche dei sensori

PLC: Regolatore logico programmabile

D-F5NTL (con LED)

Codice dei sensori D-F5NTL
Cablaggio 3fili
Uscita Modello NPN
Operazione d'uscita OFF delay
Tempo di risposta < 1ms
OFF delay time 200 +50ms

Applicazioni Rele, circuito IC, PLC
Tensione 5,12, 24Vcc (4.5 + 28Vcc)
Consumo di corrente =< 10mA
Tensione di carico < 28Vcc
Corrente di carico =< 80mA

Cadute interne di tensione

< 1.5V (< 0.8V per corr. di carico 10mA)

Dispersione di corrente

< 100uA per 24Vcc

LED

ON: LED rosso illuminato

@ Cavi— Cavi antiolio per carico pesante g4, 0.3mm?2, 3 wire (marrone, nero, blu ) 3m (Standard )

Nota 1) Altri dati a p.2.11-5.
Nota 2) Vedere a p.2.11-5 per lunghezza di cavi.

Operazione Timer

Rivelamento posizione intermedia di un cilindro ad alta velocita

Puo esserci una dispersione nella posizione rilevata in be~~
tempo di rilevamento di entrata (tempo di scansione,
ecc.) del sequenziatore (PLC).

Termpo di rilevamento del sensidEF

Campo d'esercizio (mm)
Mvelocita del cilindro (mms)

MHZ_
MHQ_
e
R
WHK
WS

Esempio: — ON(200ms)
Velocita cilindro 1000 mm/s : - OFF—]-—! 1
Tempo di rilevamento di entrata del sequenziatore Jecita del lermpo CN del sensom
(PLC)-0.1s o 7
Dispersione nella posizione rilevata: 100mm (=1000mm/s X 0.1s) max. PLG (regolatore logico progr bile) M HC2
terrpo de commutazione —
In caso di utilizzo del timer, prendere in considerazione il tempo
di rilevamento di entrata del sequenziatore (PLC). M HT2
Dimensioni MHY2
Sensori
45 Punto di maggior sensibilita
i
o
o
1 1 I
e 30 | | 3000 -

O
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