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Darstellungsmittel

In dieser Betriebsanleitung werden folgende Darstellungsmittel verwendet:

- markiert einen Arbeitsschritt, den Sie ausfiihren missen
“ ACHTUNG! kennzeichnet Hinweise, bei deren Nichtbeachtung lhre Gesundheit oder die Funktionsfahigkeit des
Gerates gefahrdet ist

E’ HINWEIS kennzeichnet wichtige Zusatzinformationen, Tips und Empfehlungen
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Allgemeine Sicherheitshinweise

Bitte beachten Sie die Hinweise dieser Betriebsanleitung sowie die im Datenblatt spezifizierten Einsatzbedingungen und zuléssi-
gen Daten des elektropneumatischen Stellungsreglers, damit das Gerét einwandfrei funktioniert und lange einsatzfahig bleibt:

« Das Gerat hat das Herstellerwerk in einem sicherheitstechnisch einwandfreiem und gepriften Zustand verlassen. Fur die
weitere korrekte Funktion sind sachgemaRer Transport, Lagerung bzw. Installation notwendige Voraussetzungen.
« Halten Sie sich bei der Einsatzplanung und dem Betrieb des Gerétes an die allgemeinen Regeln der Technik!

« Installation und wartungsbedingte Eingriffe in das Geréat durfen nur von qualifiziertem Fachpersonal und mit geeignetem
Werkzeug vorgenommen werden.

« Beachten Sie die geltenden Unfallverhitungs- und Sicherheitsbestimmungen fir elektrische Gerate wahrend des Betriebes
und der Wartung des Gerates!

« Treffen Sie geeignete MalBnahmen, um unbeabsichtigtes Betétigen oder unzuldssige Beeintrachtigungen auszuschlieRBen !

« Bei Nichtbeachtung dieser Hinweise und unzuldssigen Eingriffen in das Gerat entfallt jegliche Haftung des Herstellers,
ebenso erlischt die Garantie auf Geréate und Zubehdrteile!

Geratebezogene Hinweise

« Ergreifen Sie geeignete MalRnahmen, die eine elektrostatische Aufladung von Kunststoff-Gehauseteilen verhindern
(siehe EN 100 015 - 1).

* Andie Ein- und Ausgéange der Platinen diirfen keine Komponenten angeschlossen werden, deren elektrische Daten auf3er-
halb der fir den eigensicheren Betrieb ermittelten und im Datenblatt des Stellungsreglers angegebenen Grenzen liegen.

« Die Abnahme der Kunststoffabdeckung sollte nur in unbedingt notwendigen Fallen erfolgen; dabei ist das Gerat méglichst
vorher elektrisch aul3er Betrieb zu nehmen und solange zu warten, bis sich alle Kapazitdten mit Sicherheit entladen haben.

» Eingriffe in das Gerat bei offenem Gehé&use dirfen nicht in sehr feuchter oder aggressiver Atmosphéare vorgenommen werden.
Treffen Sie Vorkehrungen, die unbeabsichtigte mechanische Beschadigungen der Platinen oder ihrer Bauelemente ausschlie-
Ren. Beschranken Sie die Zeitdauer der Offnung des Gehauses auf das unbedingt notwendige MaR.

AH 2 Betriebsanleitung-Nr. 803 924
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@ Hinweise zum Einsatz des Gerates im Ex-Bereich

Beachten Sie:

« fir Installation und Betrieb in explosionsgefahrdeten Bereichen die jeweiligen nationalen Vorschriften. In Deutschland ist dies

die VDE 0165.

« unbedingt die in der sich anschlieRenden ATEX-Zulassung enthaltenen Angaben!

* beim elektrischen Anschlul? der eigensicheren Stromkreise die Angaben der jeweiligen Konformitatsbescheinigungen.

“ ACHTUNG!

Programmierschnittstelle:

Ein Programm-Update des Gréates uber die Programmierschnittstelle darf nur im nicht explosions-
gefahrdeten Bereich vorgenommen werden. Dariiber hinaus darf diese Schnittstelle nur tber ein
dafir vorgesehenes Adapterkabel mit galvanischer Trennung und Schmelzsicherung an ein
Programmiergerat (PC) angeschlossen werden.

deutsch

Kann der Programmiervorgang nicht korrekt abgeschlossen werden, darf das Gerét nicht mehr im
Ex-Bereich eingesetzt werden (Abbruch des Programmiervorgangs; keine Kommunikation)

Schutz gegen Beschadigung durch elektrostatische Aufladung

ACHTUNG

Das Gerat enthalt elektronische Bauelemente, die gegen elektrostatische Entla-
dung (ESD) empfindlich reagieren. Bertihrung mit elektrostatisch aufgeladenen
Personen oder Gegenstanden geféhrdet diese Bauelemente. Im schlimmsten Fall
werden sie sofort zerstort oder fallen nach der Inbetriebnahme aus.

Beachten Sie die Anforderungen nach EN 100 015 - 1, um die Mdglichkeit eines
Schadens durch schlagartige elektrostatische Entladung zu minimieren bzw. zu
vermeiden. Achten Sie ebenso darauf, daf3 Sie elektronische Bauelemente nicht
bei anliegender Versorgungsspannung berihren.

VORSICHT BEI HANDHABUNG !
ELEKTROSTATISCH

GEFAHRDETE

BAUELEMENTE / BAUGRUPPEN

Typ 8635 PA

AH 3
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(1) EG-Baumusterpriifbescheinigung

(2) Gerite und Schutzsysteme zur bestimmungsgeméBen Verwendung
in explosionsgefahrdeten Bereichen - Richtlinie 94/9/EG

(3) EG Baumusterprifbescheinigungsnummer

TUV 00 ATEX 1534
(4) Gerat: Pasitioner Typ 8635 SideControl PA
(5) Hersteller:  Burkert Werke GmbH & Co

{(6) Anschrift; D-74653 Ingelfingen
Christian-Barkert-Straf3e 13-17

(7} Die Bauart dieses Gerates sowie die verschiedenen zulassigen Ausflhrungen sind in der
Anlage zu dieser Baumusterprifbescheinigung festgelegt.

(8) Der TUV Hannover/Sachsen-Anhalt e.V., TUV CERT-Zertifizierungsstefle, bescheinigt als
benannte Stelle Nr. 0032 nach Artikel 9 der Richtlinie des Rates der Européischen Gemein-
schaften vom 23. Marz 1994 (94/9/EG) die Erflllung der grundlegenden Sicherheits- und
Gesundheitsanforderungen fur die Konzeption und den Bau von Geréten und Schutzsystemen
zur bestimmungsgemanen Verwendung in explosionsgefdhrdeten Bereichen gemaf3 Anhang
il der Richtlinie.

Die Ergebnisse der Prifung sind in dem vertraulichen Prifoericht Nr. 00/PX00100 festgelegt.
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(9) Die grundlegenden Sicherheits- und Gesundheitsanforderungen werden erfullt durch Ubersin-
stimmung mit

EN 50 014:1997 EN 50 020:1994

(10) Falls das Zeichen "X" hinter der Bescheinigungsnummer steht, wird auf besondere
Bedingungen fir die sichere Anwendung des Gerates in der Anlage zu dieser Bescheinigung
hingewiesen.

(11) Diese EG-Baumusterprufbescheinigung bezieht sich nur auf die Konzeption und den Bau des
festgelegten Gerédtes gemaB Richtlinie 94/9/EG. Weitere Anforderungen dieser Richtiinie
gelten flr die Herstellung und das Inverkehrbringen dieses Gerates.

(12) Die Kennzeichnung des Gerates muf3 die folgenden Angaben enthalien:
@ N{1)2G EExiallCT6

TV Hannover/Sachsen-Anhait e.V. Hannover, 31.03.2000
TUV CERT-Zertifizierungsstelle
Am TV 1

D-30519 Hannover

Pl

Der Leiter

Diese EG-Baumusterpriifbescheinigung darf nur unverdndert weiterverbreitet werden,
Ausziige oder Anderungen bediirfen der Genehmigung des TUV Hannover/Sachsen-Anhalt e.V.
Seite 1/3
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(13) ANLAGE
(14) EG-Baumusterpriifbescheinigung Nr. TUV 00 ATEX 1534

(15) Beschreibung des Geréates

Der Positioner Typ 8635 SideControl PA diént zum Anbau an diverse Antriebe innerhalb des
explosionsgefahrdeten Bereiches.

Der zuldssige Umgebungstemperaturbereich betragt in den Temperaturklassen
T6: -25°C bis +60°C und T5 bzw. T4:  —25°C bis +65°C.

Elektrische Daten

Feldbusanschluss in Zandschutzart Eigensicherheit EEx ia lIC
(X30_1, X30_2 bzw. nur zum Anschluss an bescheinigte eigensichere Stromkraise
X31_1, X31_2) nach dem FISCO-Modell
Hochstwerte: U, = 15V
i = 215 mA
P= 1,983 W

Die wirksame innere Kapazitt und Induktivitét sind
vernachidssigbar klein.

Prozessregel- in Zindschutzart Eigensicherheit EEx ia lIC
eingang nur zum Anschiuss an bescheinigte eigensichere
{X33_1, X33_2) Stromkreise mit folgenden Hochstwerten:

Ui = 30 V

I = 100 mA

Pi = 1 W

Die wirksame innere Induktivitat ist vernachlassigbar klein.
wirksame innere Kapazitat 22 nF

Binareingang in ZUndschutzar Eigensicherheit EEx ia IIC
{(X32_1, X32_2) nur Zum Anschluss an einen mech. Schalter
Haéchstwerte:

U,= B Y

e, = 0,14 mA

héchstzul. au3ere Kapazitat Co= 40 WF
hochstzul. duf3ere Induktivitat L, = 1000 mH

Schnittstelle RS 232 zum Anschiuss an eine RS 232 Schnittstelle auBerhalb des
(X180) explosionsgefahrdeten Bereiches mit U , = 250 V
Initiatoren in Zindschutzart Eigensicherheit EEx ia IIC bzw. EEx ib IIC
(X34_1, X34_2 und nur zum Anschluss an bescheinigte eigensichere
X35_1, X35_2) Stromkreise mit folgenden Héchstwerten:

U= 155 V

= 52 mA

P, = 150 mW

wirksame innere Kapazitdt C, < 200 nF

wirksame innere Induktivitat L, € 0,2 mH

Seite 2/3
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Anlage zur EG-Baumusterpriifbescheinigung Nr. TOV 00 ATEX 1534

Programmierschnittstelle nur zum Anschluss an den Adapter Flasher/M16C
{X80) auBerhalb des expiosionsgefahrdeten Bereiches

Die Anschlisse fur Piezoventile, Wegmesssystem, Anzeige- und Drucksensorplatine sind
gerateinterne eigensichere Stromkreise.

Prufungsunterlagen sind im Prafbericht Nr.: 00/PX00100 aufgelistet.

Besondere Bedingung

keine

Grundiegende Sicherheits- und Gesundheitsanforderungen

keine zusdtzlichen

Seite 32
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Lieferumfang

Uberzeugen Sie sich unmittelbar nach Erhalt der Sendung, daR der Inhalt nicht beschadigt ist und mit dem auf dem beigelegten
Packzettel angegebenen Lieferumfang tbereinstimmt. Generell besteht dieser aus:

« dem SideControl Profibus PA
« der Bedienungsanleitung fir den Side Control Profibus PA

Anbausatze fir Schub- oder Schwenkantriebe erhalten Sie als Zubehor.

Bei Unstimmigkeiten wenden Sie sich bitte umgehend an unseren Kundenservice:

Birkert Steuer- und Regelungstechnik
Chr.-Burkert-Str. 13-17
Service-Abteilung
D-76453 Ingelfingen
Tel.: (07940) 10-252
Fax: (07940) 10-428

deutsch

oder an lhre Burkert-Niederlassung.

Garantiebestimmungen

Diese Druckschrift enthalt keine Garantiezusagen. Wir verweisen hierzu auf unsere allgemeinen Verkaufs- und Geschaftsbedin-
gungen. Voraussetzung fir die Garantie ist der bestimmungsgeméafie Gebrauch des Gerates unter Beachtung der spezifizierten
Einsatzbedingungen.

Die Gewahrleistung erstreckt sich nur auf die Fehlerfreiheit des Side Control Profibus PA. Es wird
jedoch keine Haftung tbernommen fiir Folgeschaden jeglicher Art, die durch Ausfall oder Fehlfunk-
tion des Gerates entstehen kdnnten.

“ ACHTUNG!

Typ 8635 PA AH 7
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Der SideControl PA ist ein elektropneumatischer Stellungsregler (Positioner) fur pneumatisch betétigte Stetigventile mit einfach-
wirkenden Schubantrieben oder Schwenkantrieben. Der Side Control PA kann liber PROFBUS-PA von einer zentralen
Automatisierungseinrichtung (z.B. Prozel3leitsystem) aus gesteuert werden. Die momentane Ventilposition wird tiber den Bus
zuriickgemeldet.

Fir detaillierte Informationen zur Inbetriebnahme eines Profibus-PA-Stranges empfehlen wir den “PROFIBUS-Inbetriebnahme-
Leitfaden” der PROFIBUS-Nutzungs-Organisation (PNO).

Aufbau des Side Control PA

T
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Display mit 3 Bedientasten

Schraubklemmen

Verschraubungen PG13,5

Erdungsschraube

SB 2 Betriebsanleitung-Nr. 803 924
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Merkmale des Aufbaus

«  Wegmel3system

sehr hoch auflésendes Leitplastikpotentiometer

* Mikroprozessorgesteuerte Elektronik

fur die Signalverarbeitung, Regelung und Ansteuerung des Piezostellsystems

* Bedienelemente
Die Einstellung des Gerates (Konfigurierung und Parametrierung) kann lokal Gber drei innenliegende Tasten erfolgen. Zur

Anzeige dient ein innenliegendes 8-stelliges 16-Segment-LC-Display. Hiermit kann auch der Sollwert oder der Istwert
angezeigt werden.

¢ Stellsystem

deutsch

Zur Ansteuerung des Ventilantriebs dient ein Piezostellsystem.

« Stellungsrickmeldung (als Option - in Vorbereitung)

Uber 2 induktive Naherungsschalter (Initiatoren)

« Elektrische Schnittstellen

PG13,5-Durchfihrungen mit Schraubklemmen

¢ Pneumatische Schnittstellen:

Innengewinde G1/4”

¢« Gehause

Aluminium-Gehé&use mit aufklappbarem Deckel und unverlierbaren Schrauben.

¢ Anbau an Schub- und Schwenkantriebe

nach NAMUR-Empfehlung (DIN IEC 534 T6 bzw. VDI/VDE 3845)

Typ 8635 PA SB 3
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Funktion des Positioners Side Control PA

Funktionsschema des Positioners in Verbindung mit einem Stellventil mit einfachwirkendem
Membranantrieb

SideControl
- s === - - |
| Istposition I
I I_.
externer |
E Stellungs- ! Stellungs- I .
o Sollwert I _ | regler | pneumatischer
- | Antrieb
8 : I (einfach-
__________ | - wirkend)
| " Stellsvet 1 | WegmeR3-| —
o | L ote SVSBZEﬂ !'| system 3
| T | Hebel-
(:)_ \ | mecha- .
Druck- ] ! \ nismus Ventil
versorgung I , i (Stellglied)
' |
1 |

Abluft

Betrieb des Side Control PA als Stellungsregler

Der Positioner regelt die Stellung des pneumatischen Antriebs aus, wobei das Wegmef3system die aktuelle Position (POS)des
Antriebs erfal3t. Der Regler vergleicht diesen Stellungs-Istwert mit dem als Normsignal vorgebbaren Sollwert (CMD). Liegt eine
Regeldifferenz (Xd1) vor, wird ein pulsweitenmoduliertes Spannungssignal als StellgroRe an das Stellsystem gegeben. Bei positi-
ver Regeldifferenz wird Uber den Ausgang B1 das Bellftungspiezoventil angesteuert, bei negativer Regeldifferenz tiber den
Ausgang E1 das Entliftungspiezoventil. Auf diese Weise wird die Position des Antriebs bis zur Regeldifferenz 0 verandert. Z1
stellt eine StoérgrolRe dar.

Schematische Darstellung der Stellungsregelung

Z1l
T b
e ; B1 | ' Ventil-
CMD! Xd1 ™ Pk , Offnung
| > O » - I -
L+ E1 ! "~
| - ' |
! I
Stellungs- ; Stellungs- Stellsystem Stetigventil !
sollwert | regler (Piezoventile) |
| :
|
| POS ‘ I
. = l
| :
: Wegmefsystem |
i Stellungsregelkreis |

SB 4 Betriebsanleitung-Nr. 803 924
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Schnittstellen des SideControl PA

SYSTEMBESCHREIBUNG ( )

Schematische Darstellung der Schnittstellen des Side Control PA
Bindreingang > Initiator 1 c
@ @
> o 2 | i Initiator 2 e
<! Positioner S,
= | SideControl PA | S
<C
PROFIBUS-PA > R PROFIBUS-PA >
J O
3

Bedienung

R

Anmerkung: Opionale Ein- und Ausgénge
sind gestrichelt dargestelit

L’ HINWEIS

Der SideControl PA ist ein 2-Leiter-Gerat, d.h. die Spannungsversorgung erfolgt tiber das

PROFIBUS-PA-Signal.

Typ 8635 PA

SB5

deutsch
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Eigenschaften der Software

Stellungsregler mit Zusatzfunktionen

« Automatische Anpassung des Stellungsreglers an das verwendete Stellventil
« DichtschlieBfunktion

¢ Hubbegrenzung

« Begrenzung der Stellgeschwindigkeit

¢ Korrekturkennlinie zur Anpassung der Betriebskennlinie wahlbar
(zur Verfigung stehen verschiedene Standardkennlinien oder eine frei programmierbare Kennlinie)

« Unempfindlichkeitsbereich
« Umkehr der Wirkrichtung von Soll- und Istwert

« Aufteilung des Einheitssignalbereichs auf 4 Stellungsregler

<
Q
n
~
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« Skalierung des Istwert-Eingangs
* Codeschutz

* Rucksetzen auf Werkseinstellungen

Kommunikation Uber PROFIBUS-PA-Protokoll

Technische Daten

Werkseinstellungen

Funktion Werkseinstellung Funktion Werkseinstellung
ACTFUNC FUNCSNGL XLimr L, = 0%, Lin"=100%
CHARALT CHA LiN X.TinE keine Begrenzung
CUTOFF CUT, =1%; CUTT =99% | X.LO 0BND 1%

DiR.Co DIR CRISE oDE CODE 0000

DIRACT DIR ARISE

SB 6 Betriebsanleitung-Nr. 803 924
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Daten des SideControl PA

Betriebsbedingungen

Zulassige Umgebungstemperatur

Schutzart

-25...+65°C (bei Nicht-Ex-Geréaten oder T4/T5)
-25...+60°C (bei T6)

IP 65 nach EN 60529 (nur bei korrekt angeschlossenem Kabel)

Konformitat mit folgenden Normen
CE-Zeichen

Explosionsschutz (optional)

konform bzgl. EMV-Richtlinie 89/336/EWG

EEX ia IIC T4/T5/T6

Mechanische Daten

AuBenmalle Gehduse (B x H x T)
Gehé&usematerial

Dichtmaterial

Sonstige AuRenteile

Masse

174 x 88 x 93

Aluminium, hartanodisiert und pulverbeschichtet
NBR / Neoprene

rostfreier Stahl

ca. 1,5 kg

Elektrische Daten
Anschlisse
Betriebsspannung:
an Ex-Segmentkoppler
an Segmentkoppler

Betriebsstrom vom Bus:

Fehlerstromsicherung:

2 PG13,5-Durchfihrungen mit Schraubklemmen 0,14 bis 1,5 mm?
Uber Profibus-PA-Signal

9..15 V DC (EX)

9..24 V DC (NonEx)

12 mA = 7 % ohne FDE

5 mA * 10 % (FDE)

Pneumatische Daten
Steuermedium
Drucktaupunkt
Olgehalt
Staubgehalt

Temperaturbereich der Druckluft

Druckbereich
Schwankung des Versorgungsdrucks
Luftleistung Steuerventil
bei 1,4 bar Druckabfall Giber Ventil
bei 6 bar Druckabfall Gber Ventil

Eigenluftverbrauch im
ausgeregelten Zustand

Anschlisse

Instrumentenluft, 8l-, wasser- und staubfrei

mind. 10 Grad unterhalb der niedrigsten Betriebstemperatur
<1 mg/m?3

< 40 pym Teilchengrof3e

-25...+65°C (bei Nicht-Ex-Geréaten oder T4/T5)
-25...+60°C (bei T6)

1,4..6,0 bar
+10%

ca. 55 NI/min fur Be- und Entliftung
ca. 170 NI/min fur Be- und Entliftung

0,0 NI/min

Innengewinde G1/4"

Typ 8635 PA
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INSTALLATI

Anbau und Montage des SIAECONIION PA ............co et
Anbau an ein Stetigventil mit Schubantrieb nach NAMUR
Anbau an ein Stetigventil mit Schwenkantrieb
FIUIAISCREE ANSCRAIUL ...ttt et e e et a e esinaeaenaes
Elektrischer Anschlul3

burkert INSTALLATION ( )

deutsch
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INSTALLATION burkert

Anbau und Montage des Side Control PA

Der Positioner Typ Side Control PA kann an unterschiedliche Stetigventile angebaut werden. In Frage kommen hierbei Stetig-
ventile mit Schubantrieb nach NAMUR oder mit Schwenkantrieb.

Anbau an ein Stetigventil mit Schubantrieb nach NAMUR

Die Ubertragung der Ventilstellung auf das ins Side Control PA eingebaute WegmeRsystem erfolgt tiber einen Hebel (nach
NAMUR).

Anbausatz an Schubantriebe (Id.-Nr. 787 215)

(kann als Zubehor von Birkert bezogen werden)
Lfd. Nr. Stick Benennung
< 1 1 NAMUR-Anbauwinkel IEC 534
(u'; 2 1 Abgriffougel
~— 3 2 Klemmestiick
) 4 1 Mitnehmerstift
% 5 1 Konusrolle
6 1 Hebel NAMUR
7 2 U-Bolzen
8 4 Sechskantschraube DIN 933 M8 x 20
9 2 Sechskantschraube DIN 933 M8 x 16
10 6 Federring DIN 127 A8
11 6 Scheibe DIN 125 B8,4
12 2 Scheibe DIN 125 B6,4
13 1 Feder VD-115E 0,70x11,3x32,7x3,5
14 1 Federscheibe DIN 137 A6
15 1 Sicherungsscheibe DIN 6799 - 3,2
16 3 Federring DIN 127 A6
17 3 Sechskantschraube DIN 933 M6 x 25
18 1 Sechskantmutter DIN 934 M6
19 1 Vierkantmutter DIN 557 M6
21 4 Sechskantmutter DIN 934 M8
22 1 Fihrungsscheibe 6,2x9,9x15x3,5
Montage

->» Montieren Sie den Buigel (2) mit Hilfe der Klemmstticke (3),
Sechskantschrauben (17) und Federringe (16) an der Antriebs-
spindel.

-» Bauen Sie den Hebel zusammen (falls nicht vormontiert).
Der Abstand des Mitnehmerstiftes von der Achse sollte gleich dem

Antriebshub sein. Dadurch ergibt sich ein Schwenkbereich des Hebels {7 @
von 60°. So ist sichergestellt, dall das WegmeRsystem mit guter
Aufldsung arbeitet. Die auf dem Hebel aufgedruckte Skala ist nicht I
relevant.

e S

|

\

\

\

|

|

|

|

|

L

<

L

|

?

]

|

|
Schwenkbereich
des Hebels (60°)

/

Abstand = Hub des Antriebs

.3
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burkert INSTALLATION

—» Stecken Sie den Hebel auf die Achse des Side Control auf und
schrauben Sie ihn fest.

—» Befestigen Sie den Anbauwinkel (1) mit Sechskantschrauben (9),
Federringen (10) und Scheiben (11) auf der Ruckseite des
SideControl.

[’ HINWEIS Die Wahl der verwendeten M8-Gewinde am

Side Control héngt von der Antriebsgrof3e ab.

-» Halten Sie zur Ermittlung der richtigen
Position des Side Control mit dem Anbau-
winkel an den Antrieb. Dabei muf? die
Konusrolle (5) am Hebel des
WegmeRsystems im Bugel (2) am Antrieb
Uber den gesamten Hubbereich frei laufen
kdnnen. Bei 50% Hub sollte die Hebel-
stellung in etwa waagrecht sein (s. u.
"Ausrichtung des Hebelmechanismus").

deutsch

Bei Antrieb mit GuRrahmen

—» Befestigen Sie den Side Control Positioner mit Anbauwinkel mit einer
oder mehreren Sechskantschrauben (8), Scheiben (11) und
Federringen (10) am GufRrahmen.

Bei Antrieb mit S&ulenjoch

—» Befestigen Sie den Side Control Positioner mit Anbauwinkel mit den
U-Bolzen (7), Scheiben (11), Federringen (10) und
Sechskantmuttern (21) am S&ulenjoch.

Ausrichtung des Hebelmechanismus

Der Hebelmechanismus kann erst dann korrekt ausgerichtet werden, wenn das Geréat elektrisch und pneumatisch angeschlossen
ist.

—» Fahren Sie den Antrieb im Handmodus auf halben Hub (entsprechend der Skala am Antrieb).
—» Verschieben Sie das Gerét in der Hohe derart, daf3 der Hebel waagrecht steht.

—» Fixieren Sie anschlieRend das Gerat entgliltig am Antrieb.

Typ 8635 PA IB3
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Anbau an ein Stetigventil mit Schwenkantrieb

Die Achse des im SideControl integrierten Wegmeysystems wird direkt an die Achse des Schwenkantriebs angekoppelt.

Anbausatz an Schwenkantriebe (Id.-Nr. 651 741)
(kann als Zubehor von Biirkert bezogen werden)

Lfd. Nr. Stick Benennung
1 1 Adapter
2 2 Gewindestift DIN 913 M4 x 4
3 4 Zylinderschraube DIN 933 M6 x 12
4 4 Federring B6

Weitere notwendige Zubehdrteile

Anbaukonsole mit Befestigungsschrauben (nach VDI/VDE 3845) - vom Hersteller des Schwenkantriebs zu beziehen

T
&)
0
-
S
)
S

Montage:

=>» Legen Sie die Anbauposition des Side Control fest (parallel zum
Antrieb oder um 90° gedreht).

=» Ermitteln Sie die Grundstellung und Drehrichtung des Antriebs.

=» Stecken Sie den Adapter (1) auf die Achse des SideControl auf und
befestigen Sie ihn mit 2 Gewindestiften (2).

Einer der Gewindestifte soll dabei auf der Anflachung an der Achse
aufliegen (Verdrehschutz! ). Dabei ist zu gewahrleisten, daf sich die
Achse des SideControl nur in einem der in der Zeichnung unten
angegebenen Bereiche bewegen kann (Beachten Sie die
Anflachung an der Achse! ).

1 1
[ [ .
AN . L 4
- AN
S o0 o ¢ e
o] i I e o
5= AN . R 4 8 .
o) = T~ /——~ 7
53 - , 8 e 5%
————;é—% ——————— —|—4——\—\— /__\T___'___ ————————————— —l—q——l——/——\T———-— gg%
1 1
7 7
55 B e | 5. 3£s
= / AN
QS N w
D < /1 L
a | N
e 1 1 N
Ve 1 1 \
7 Y
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=» Setzen Sie denSideControl auf die Anbaukonsole auf und befestigen
Sie ihn mit 4 Zylinderschrauben (3) und Federringen (4).

deutsch

=> Setzen Sie den Side Control mit der Anbaukonsole auf den
Schwenkantrieb auf und befestigen Sie ihn.

HINWEIS Wird nach dem Start der Funktion X.7TUNE im LC-Display die Meldung X% 5
— angezeigt, ist die Ausrichtung der Achse des Side Control zur Achse des Antriebs nicht korrekt.

=» Uberprifen Sie in diesem Fall die Ausrichtung wie oben beschrieben.

=» Wiederholen Sie anschlieRend die Funktion X.TUNE .

Typ 8635 PA IB5
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Fluidischer Anschlufd

Die Lage der pneumatischen Anschliisse zeigt die folgende Zeichnung

<
Q
(%))
~
S
)
o)

Entliftungs-

anschluB
3 Arbeits-
anschluB
2
Versorgungs-
druckanschlufl
1

—» Legen Sie den Versorgungsdruck an den Druckanschluf? 1.
—» Verbinden Sie den Arbeitsanschlu? 2 mit der Kammer des einfachwirkenden Antriebs.

—» SchlieBen Sie an den Anschluf3 3 nach Mdglichkeit einen Schallddmpfer oder &hnliches an. Wird der Anschluf? offengelassen,
besteht die Gefahr, daR Spritzwasser in den Side Control eindringt.

1B 6 Betriebsanleitung-Nr. 803 924
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Elektrischer Anschlufd

=» OffnenSie zum elektrischen Anschlu des Side Control den Gehausedeckel durch Losen der 2 Schrauben.

Belegung der Anschluf3klemmen

BUS (M) || @
BUS () || @
BUS (1) |[@
<
BUS () ||@ 8
N.C. 7] "S
N.C. 7)) )
S
81 %)
82 %)
41 + @
42 - (7]
51+ Q
52 - Q
Klemmen- Belegung f\uRere Beschaltung
bezeichnung
BUS (+) PROFIBUS-PA (IN) [nach IEC 1158-2 (Polung zwischen den
Eingangsklemmen ist beliebig
BUS (-) PROFIBUS-PA (IN)
BUS (+) PROFIBUS-PA (OUT) [nach IEC 1158-2 (Polung zwischen den
Ausgangsklemmen ist beliebig
BUS () PROFIBUS-PA (OUT)
N.C. not connected
N.C. not connected
81 Bin&rer Eingang Uber Schalter (Schlieer) verbunden mit Klemme 82
82 Bin&rer Eingang
41 + Initiator 1 + (Option)
42 - Initiator 1 - (Option)
51 + Initiator 2 + (Option)
52 - Initiator 2 - (Option)

Der Schirm des Buskabels kann mit Hilfe der Klemmschraube (auf dem Steg zwischen den PG-Verschraubungen) aufgelegt
werden. AuRen am Gehéause befindet sich eine weitere Schraube zur Weiterverbindung zu einem geeigneten Erdungspunkt.

“ ACHTUNG! Beachten Sie beim elektrischen Anschluf3 der eigensicheren Stromkreise in jedem Fall die
Angaben in der beiliegenden Konformitdtsbescheinigung!

Typ 8635 PA IB7
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KONFIGURIEREN
FUR DIE BUS-

KOMMUNIKATION

Inhalt:

Konfigurieren fiir die BUSKOMIMUINIKALION ............ccoouiiiiiiii st st nene aveninees KO 2
EINStellen der GErALEAUIESSE .......ciuuiiiiiiiii ettt ettt st et e e s bt e e s anb e e e s anbbeeeabeeanseeeeenees KO 2
ZYKIISCNE PAIAIMELET .....eiiiiiiiie ettt ettt e e sh et e e st et e e sbb e e e s abbeeabbeeesanreeeans KO 2
(01 To [T = Lo IS 2= V=T g =] (= SRS KO 3

Typ 8635 PA KO 1
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( K ONFIGURIEREN Eﬁrkert

Die Konfigurierung und Parametrierung des Side Control erfolgt lokal Gber Menufunktionen. Ebenfalls lokal kann das Ventil von
Hand auf- oder zugefahren werden. Der Sollwert kann tGber den Bus vorgegeben werden.

Die Ubertragung der Parameter des physikalischen Blocks ist in Vorbereitung.

Konfigurieren des Side Control

Einstellen der Gerateadresse

Mit dem DIP-Schalter 8 stellen Sie ein, ob die Gerateadresse am Gerat eingestellt oder tber Bus ibertragen werden soll:

DIP-Schalter 8 Einstellung
OFF
ON

Eingabe der Gerateadresse per DIP-Schalter
Eingabe der Gerateadresse Uber Bus

<
O
%))
-
S
QO
S

Mit dem DIP-Schalter 8 in OFF-Stellung kdnnen Sie die Gerateadresse liber die DIP-Schalter 1 bis 7 einstellen. Der zulassige
Adressbereich liegt zwischen 3 und 124.

DIP-7 | DIP-6 | DIP-5 | DIP-4 | DIP-3 | DIP-2 | DIP-1 |Adresse
Bit7 | Bit6 | Bit5 | Bit4 | Bit3 | Bit2 | Bit1l
OFF | OFF | OFF | OFF | OFF ON ON 3 zulassiger
: Adressbereich
ON ON ON ON ON OFF | OFF 124 3..124
ON ON ON ON ON OFF ON 125 125
ON ON ON ON ON ON OFF 126 126
{’ HINWEIS H Die Einstellung der DIP-Schalter werden nur beim Einschalten des Gerates eingelesen.

Zyklische Parameter

Fur die zyklische Ubertragung sind folgende Parameter vorgesehen:

¢« SP Sollwert der Ventilstellung

Diese Parameter sind vom Typ DS-33 (Value & Status - Floating Point Structure). Den Aufbau dieses Parametertyps zeigt die
folgende Tabelle:

Element-Nr. | Name des Elements Typ Lange
1 Value Float - (8) 4 Byte
2 Status Unsigned 8 - (5) 1 Byte

Der ,Gut"-Status ist 0x80. Es wird die Konfiguration SP unterstutzt.

KO 2
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Konfigurationsparameter

Parameter Slot Index Lesen |Schreiben Typ GroRe  |Speicher-

Index |absolut Byte |klasse
Device management
Directory_object_header 1 0 X OSTRING 12 C
Composite_directory_entrie 1 1 X OSTRING 24 C
Physical Block
Block object 0 16 X DS-32 20 C
ST _REV 0 17 X UNSIGNED16 2 N
TAG_DESC 0 18 X X OSTRING 32 S
STRATEGY 0 19 X X UNSIGNED16 2 S
ALERT_KEY 0 20 X X UNSIGNEDS8 1 S
TARGET_MODE 0 21 X X UNSIGNEDS8 1 S =
MODE_BLK 0 22 X DS-37 3 D O
ALARM_SUM 0 23 X DS-42 8 D ‘N’)
SOFTWARE_REVISION 0 24 X OSTRING 16 C S
HARDWARE_REVISION 0 25 X OSTRING 16 C Y
DEVICE_MAN_ID 0 26 X UNSIGNED16 2 C o
DEVICE_ID 0 27 X OSTRING 16 C
SERIALNUMBER 0 28 X OSTRING 16 C
DIAGNOSIS 0 29 X OSTRING 4 D
DIAGNOSIS_EXTENSION 0 30 X OSTRING 6 D
DIAGNOSIS_MASK 0 31 X OSTRING 4 C
DIAGNOSIS_MASK_EXTENSION 0 32 X OSTRING 6 C
FACTORY_RESET 0 35 X X UNSIGNED16 2 S
DESCRIPTOR 0 36 X X OSTRING 32 S
DEVICE_MESSAGE 0 37 X X OSTRING 32 S
DEVICE_INSTAL_DATE 0 38 X X OSTRING 16 S
LOCAL_OP_ENA 0 39 X X UNSIGNEDS8 1 N
IDENT_NUMBER 0 40 X X UNSIGNEDS8 1 S
View_1 (diagnosis) 0 52 X OSTRING 17 D

N: Non-volatile parameter

S: Static revision counter parameter
D: Dynamic parameter

C: Constant parameter

Typ 8635 PA KO 3
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Parameter Slot Index Lesen [Schreiben Typ GroRe [Speicher-
Index |absolut Byte klasse
Function Block (Analog Output)
Block object 1 16 X DS-32 20 C
ST REV 1 17 X UNSIGNED16 2 N
TAG_DESC 1 18 X X OSTRING 32 S
STRATEGY 1 19 X X UNSIGNED16 2 S
ALERT_KEY 1 20 X X UNSIGNEDS8 1 S
TARGET_MODE 1 21 X X UNSIGNEDS8 1 S
MODE_BLK 1 22 X DS-37 3 D
ALARM_SUM 1 23 X DS-42 8 D
BATCH 1 24 X X OSTRING 10 S
SP 1 25 X X DS-33 5 D
PV_SCALE 1 27 X X DS-36 11 S
Ny READBACK 1 28 X DS-33 5 D
8 RCAS_IN 1 30 X X DS-33 5 D
= IN_CHANNEL 1 37 X X UNSIGNED16 2 S
8 OUT_CHANNEL 1 38 X X UNSIGNED16 2 S
S FSAVE_TIME 1 39 X X FLOAT 4 S
FSAVE_TYPE 1 40 X X UNSIGNEDS8 1 S
FSAVE_VALUE 1 41 X X FLOAT 4 S
RCAS_OUT 1 43 X X DS-33 5 D
POS_D 1 47 X DS-34 2 D
SETP_DEVIATION 1 48 X FLOAT 4 D
CHECK_BACK 1 49 X OSTRING 3 D
CHECK_BACK_MASK 1 50 X OSTRING 3 C
SIMULATE 1 51 X X DS-50 6 S
INCREASE_CLOSE 1 52 X X UNSIGNEDS8 1 S
ouT 1 53 X X DS-33 5 D
OUT_SCALE 1 54 X X DS-36 11 S

N: Non-volatile parameter

S: Static revision counter parameter
D: Dynamic parameter

C: Constant parameter

KO 4 Betriebsanleitung-Nr. 803 924
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Parameter Slot Index Lesen |Schreiben Typ GroRe  |Speicher-
Index |absolut Byte klasse
Transducer Block (Analog Output)
Block object 1 100 X DS-32 20 C
ST_REV 1 101 X UNSIGNED16 2 N
TAG_DESC 1 102 X X OSTRING 32 S
STRATEGY 1 103 X X UNSIGNED16 2 S
ALERT _KEY 1 104 X X UNSIGNED8 1 S
TARGET _MODE 1 105 X X UNSIGNEDS8 1 S
MODE_BLK 1 106 X DS-37 3 D
ALARM_SUM 1 107 X DS-42 8 D
ACT_STROKE_TIME_DEC 1 109 X FLOAT 4 S
ACT_STROKE_TIME_INC 1 110 X FLOAT 4 S
TAB_ENTRY 1 117 X X UNSIGNEDS8 1 D
TAB_X Y_VALUE 1 118 X X FLOAT 8 D &
TAB_MIN_NUMBER 1 119 X UNSIGNEDS 1 N O
TAB_MAX NUMBER 1 120 X UNSIGNEDS8 1 N (12
TAB_ACTUAL_NUMBER 1 121 X UNSIGNEDS8 1 N 8
DEADBAND 1 122 X X FLOAT 4 S S
DEVICE_CALIB_DATE 1 123 X X OSTRING 16 S
DEVICE_CONFIG_DATE 1 124 X X OSTRING 16 S
LIN_TYPE 1 125 X X UNSIGNEDS8 1 S
RATED_TRAVEL 1 132 X X FLOAT 4 S
SELF_CALIB_CMD 1 133 X X UNSIGNEDS8 1 N
SELF_CALIB_STATUS 1 134 X UNSIGNEDS8 1 N
SERVO_GAIN_1 1 135 X X FLOAT 4 S
SETP_CUTOFF_DEC 1 138 X X FLOAT 4 S
SETP_CUTOFF_INC 1 139 X X FLOAT 4 S
TOTAL_VALVE_TRAVEL 1 145 X FLOAT 4 D
TOT_VALVE_TRAV_LIM 1 146 X X FLOAT 4 S
TRAVEL_LIM_LOW 1 147 X X FLOAT 4 S
TRAVEL_LIM_UP 1 148 X X FLOAT 4 S
TRAVEL_RATE_DEC 1 149 X X FLOAT 4 S
TRAVEL_RATE_INC 1 150 X X FLOAT 4 S
VALVE_MAINT_DATE 1 151 X X OSTRING 16 S
SERVO_GAIN_2 1 152 X X FLOAT 4 S
TAB_OP_CODE 1 155 X X UNSIGNEDS8 1 D
TAB_STATUS 1 156 X UNSIGNEDS8 1 D
POSITIONING_VALUE 1 157 X DS-33 5 D
FEEDBACK_VALUE 1 158 X DS-33 5 D
VALVE_MAN 1 159 X X OSTRING 16 S
ACTUATOR_MAN 1 160 X X OSTRING 16 S
VALVE_TYP 1 161 X X OSTRING 1 S
ACTUATOR_TYPE 1 162 X UNSIGNEDS8 1 C
ACTUATOR_ACTION 1 163 X X UNSIGNEDS8 1 S
VALVE_SER_NUM 1 164 X X OSTRING 16 S
ACTUATOR_SER_NUM 1 165 X X OSTRING 16 S
ADD_GEAR_SER_NUM 1 166 X X OSTRING 16 S
ADD_GEAR_MAN 1 167 X X OSTRING 16 S
ADD_GEAR_ID 1 168 X X OSTRING 16 S
ADD_GEAR_INST_DATE 1 169 X X OSTRING 16 S
View 1 180 X OSTRING 13 D

N: Non-volatile parameter

S: Static revision counter parameter
D: Dynamic parameter

C: Constant parameter

Typ 8635 PA KO 5
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BEDIENUNG DES
STELLUNGS-

REGLERS

Inhalt:

Bedien- Und ANZEIGEEIEIMEITE .............ooeee ettt et e st e e esnee taesneeeanneeaaes BS 2
L2 T=To [T aT=] o =1 o= o RSO URR BS 2
Inbetriebnahme und Einrichten als StellungsSregler..................cocoueiiiiieiiiiie e e e, BS 3
LT ¥ T g [T T 1S (=1 18T o =T o PSSP BS 3
Vorgehensweise zum Festlegen der GrundeinstellUNgen ..o BS 3
Werkseinstellungen des StEllUNGSIEQIETS ......uuiii i e e et r e e e s e sanee e eeennes BS 3
Konfigurieren der ZUSALZIUNKLONEI ..............cooiiuueeiiieee ettt ee e e ninaees tvtreeasineeeanas BS 6
Tasten in der KONfIQUIIEIEDENE .......ooi it e e e s e s e e e e s et e e e e e aan seeeeeeeannnees BS 6
(oI 01To 0] 41T 40T o U T O OO PP TP PTP PP PPPPPON BS 6
AN T w4 (] ] T =T o OO RP PRSP BS9
LI OO OO BS 10
CU T ettt BS 12
R OO BS 13

BeAIENUNG UES PIOZESSES ...ttt ettt ettt et a ettt e nintaes aenennnesannnees BS 21
BetriebBSZUSIANT AUTOMATIK .ottt ettt e ettt sttt e e et ettt e e e e es st taaaeessssssanaaaaass reessssssinssees BS 22
BEITIEDSZUSIANT HAND ...ttt ettt et e e e e e ettt e et e e e e e ettt eaeeeaes  aeveeessastrranaeens BS 22
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BEDIENUNG DES STELLUNGSREGLERS burkert

Bedien- und Anzeigeelemente

Der SideControl PA ist mit einem 3-Tasten-Bedien- und Anzeigeelement mit LC-Display ausgestattet. Die Funktion der Tasten ist
in den folgenden Kapiteln beschrieben.

PFEIL-Taste “oben"\

07;'/’. ||  HAND/AUTOMATIK-Taste

<
Q
(%))
)
S
)
o)

; || T ———————— LED (ohne Funktion)

PFEIL-Taste "unten"

Bedienebenen

Die Bedienung des SideControl PA erfolgt Uber zwei Bedienebenen:

e Proze3bedienebene:
Nach Einschalten des Geréates ist die ProzeRbedienebene aktiv. In dieser Ebene schalten Sie zwischen den Betriebszu-
standen AUTOMATIK und HAND um. Im Betriebszustand AUTOMATIK lauft die Stellungs- bzw. ProzeRregelung, im Betriebs-
zustand HAND kann das Ventil manuell auf- bzw. zugefahren werden.

e Konfigurierebene:

In der Konfigurierebene spezifizieren Sie bei der ersten Inbetriebnahme die Grundfunktionen und konfigurieren bei Bedarf
Zusatzfunktionen.

ProzeRbedienebene D 5 sec Konfigurierebene
| -
HAND AUTO- EL“kTS) o | Zusatz-
MATIK funktionen
< End

BS 2 Betriebsanleitung-Nr. 803 924
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Belegung der Tasten

BEDIENUNG DES STELLUNGSREGLERS (

%

HAND/AUTOMATIK-Taste

Wechsel zwischen Haupt- und Untermenupunkten,

z. B. AT FUNC - FUNCSN6L

AV

Pfeiltasten

Wechsel zwischen gleichberechtigten Menupunkten,

z. B. RCTFUNC - CHARARCT

Werkseinstellungen des Stellungsreglers

Funktion Werkseinstellung Funktion Werkseinstellung

ACTFUNC FUNCSNGL SPLTRNG 58, =0(%); 5 " =100 (%)
CHARACT CHALIN XL LUm =0%, LinT =100%
DiR.CAD DIR.CRISE XTinE keine Begrenzung
CUTOFF T, =1%; CUTT =99% X.C008ND 1%

IR ACT OIR ARISE o0E £00E 0000

deutsch

Inbetriebnahme und Einrichten als Stellungsregler

O Fahren Sie vor Beginn der Inbetriebnahme die fluidische und elektrische Installation aus

Grundeinstellungen

Bei der ersten Inbetriebnahme des Positioners ist die automatischen Anpassung des Stellungsreglers an die jeweiligen
Betriebsbedingungen (X.TUNE) zu starten. Die dazu notwendigen Schritte werden im folgenden naher erlautert.

Vorgehensweise

Nach dem Einschalten der Betriebsspannung befindet sich der Positioner in der Prozel3bedienebene im Betriebszustand AU-
TOMATIK. Zum Festlegen der Grundeinstellungen schalten Sie in die Konfigurierebene um. Halten Sie dazu die HAND/AUTO-

MATIK-Taste 5 Sekunden lang gedriickt. Danach erscheint auf dem Display mit ROOFUNCT der erste Menipunkt des Haupt-

menus.

Zur Durchfiihrung einer Einstellung unter einem Menipunkt driicken Sie erneut kurz die HAND/AUTOMATIK-Taste. Danach

erscheint auf dem Display einer der Menuunterpunkte. Zwischen diesen Unterpunkten kann durch Betatigen der Pfeiltasten hin-
und hergeschaltet werden. Die eigentliche Einstellung erfolgt dadurch, daf} bei dem ausgewahlten Unterpunkt des Mends die
HAND/AUTOMATIK-Taste gedriickt wird. Zwischen den Haupmenupunkten (RO0FUNCT, X.TUNE...) kann ebenfalls durch Betatigen
der Pfeiltasten gewechselt werden.

Typ 8635 PA
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Hauptmenu fur die Einstellungen bei der Inbetriebnahme

Betriebs- ADDFUNCT
zustand —5> o bei der Erstinbetriebnahme berspringen
AUTOMATIK s
oder HAND
A
A [xume |Bd—» ------------
g 5s

S |

FEED])«

END

<
O
%))
-
S
QO
S

s
T

@ AROOFUNCT

siehe Abschnitt "Konfigurierung von Zusatzfunktionen"

O Uberspringen Sie diesen Meniipunkt bei der ersten Inbetriebnahme

BS 4 Betriebsanleitung-Nr. 803 924
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@ XTUNE

Autotune fur Stellungsregler

Starten der automatische Anpassung des Stellungsreglers an die jeweiligen Betriebsbedingungen ( X.TUNE):
Folgende Funktionen werden selbsttéatig ausgelost:
* Anpassung des Sensorsignals an den (physikalischen) Hub des verwendeten Ventils
«  Ermittlung von Parametern zur Ansteuerung des integrierten Piezo-Stellsystems

« Einstellung der Reglerparameter des Stellungsreglers. Die Optimierung erfolgt nach den Kriterien einer moglichst
kurzen Ausregelzeit und Uberschwingungsfreiheit.

0 Schalten Sie die Betriebsspannung ein

0 Halten Sie die HAND/AUTOMATIK-Taste 5 Sekunden lang gedriickt

0 Betatigen Sie die PFEIL-Taste

0 Halten Sie die HAND/AUTOMATIK-Taste 5 Sekunden lang gedriickt

Display-Anzeige

Beschreibung

TUNE S
TUNE 4
TUNE @
UXTUNE 1

U X.TUNE 2

X.TUNE.END

XERR XX

Countdown von 5 bis 0 zum Starten von
Autotune

Anzeige der gerade ablaufenden Autotune-
Phase

(der Fortgang wird durch einen sich drehen-
den Balken am linken Rand des

Displays angezeigt)

Anzeige blinkend => Ende der Autotune

Anzeige bei Auftreten eines Fehlers
(Anzeige rechts: Fehlernummer)

0 Driicken Sie kurz die HAND/AUTOMATIK-Taste

0O Betatigen Sie die PFEIL-Taste @

0 Driicken Sie kurz die HAND/AUTOMATIK-Taste

Umschalten in die Konfigurierebene

deutsch

Scrollen zum Menupunkt X.TUNE

Start von X.TUNE

X TUNE — e .
A 5s

%] X TUNE EnE |-

Speichern der Betriebsbedingungen
Scrollen zum Menupunkt END

Ricksprung in den Betriebszustand
AUTOMATIK oder HAND

Anmerkung: Bei Inbetriebnahme des Positioners ist die Ausfiihrung von “X.TUNE" unbedingt erforderlich. Hierbei ermittelt der
Positioner selbsttatig die fur das verwendete Ventil und die aktuell vorliegenden Betriebsbedingungen (Versorgungsdruck) opti-

malen Einstellungen.

Die Funktion “ X.TUNE” sollte bei drucklosem oder abgesperrtem Ventil durchgefiihrt werden, da sonst Druckschwankun-
gen im Ventil zu einer Fehlanpassung des Reglers fiihren kdnnen. Der Versorgungsdruck (pneumatische Hilfsenergie)
sollte auf den Wert eingestellt werden, der auch im spéateren Betrieb herrscht!

“ ACHTUNG!

Wahrend der Ausfiihrung der Autotune-Funktion bewegt sich das Ventil selbsttatig aus
seiner augenblicklichen Stellung. Fuhren Sie aus diesem Grund die Autotune niemals bei
laufendem ProzeR durch!

Typ 8635 PA
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© Etno

Verlassen des Hauptmenus

O Zum Verlassen des Hauptmeniis wahlen Sie mit den Pfeiltasten @ @ den Menlpunkt END.

O Nach Driicken der HAND/AUTOMATIK-Taste befindet sich das Gerat wieder in dem Betriebszustand, in dem
es sich vor dem Umschalten in das Hauptmenu befand ( HAND oder AUTOMATIK).

<
Q
(%))
)
S
)
o)

BS 6 Betriebsanleitung-Nr. 803 924
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Konfigurieren der Zusatzfunktionen

HINWEIS Das Bedienkonzept des Positioners basiert auf einer strikten Trennung zwischen Grund- und Zusatz-
= funktionen. Im Auslieferungszustand des Gerétes sind nur die Grundfunktionen ADDFUNCT, X.TUNE und END
) aktiviert. Sie sind fir den normalen Betrieb ausreichend.

Fir anspruchsvollere Regelungsaufgaben wahlen und spezifizieren Sie Zusatzfunktionen in der
Konfigurierebene.

Tasten in der Konfigurierebene

Betatigen der Taste

A
Y4

im  Meni

Blattern nach oben (Auswahl)

Blattern nach unten (Auswahl)

in einem ausgewahlten und bestéatigten Meniipunkt

Inkrementieren (VergréRern) von Zahlenwerten

Dekrementieren (Verkleinern) von Zahlenwerten

Betéatigen der Taste

%

im Meni

Bestéatigen des gewahlten
Menupunktes

Bestétigen eingestellter Werte

im MenU  ROOFUNCT

Bestétigung des gewahlten Menlpunktes des Zusatz-
menus zur Aufnahme in das Hauptmeni. Der MenUpunkt
wird im Zusatzmeni mit einem Stern (*) gekennzeichnet.
Der Menlpunkt erscheint im Hauptmeni und kann dort
ausgewahlt und bearbeitet werden.

Bestéatigung des gewahlten, mit einem Stern gekenn-
zeichneten Menlpunktes des Zusatzmenis zur Strei-
chung aus dem Hauptmendi.

Konfiguriermenii

Umschalten zwischen ProzeRbedienebene und Konfigurierebene

ProzeRbedienebene

HAND

EE, sec Konfigurierebene

AUTO-
MATIK

[ ]

= Grund-
. Zusatz-
funktionen .
menu
END

O Um das Konfiguriermeni zu aktivieren, driicken Sie in der Prozef3bedienebene die HAND/AUTOMATIK-Taste 5 Sekunden

lang.

Befindet sich der Positioner im Konfigurationsmodus, so sind Stellungsregelung und Buskommunikation inaktiv.

Das Konfiguriermeni besteht aus einem Haupt- und einem Zusatzmeni. Das Hauptmenii enthalt zunachst die Grundfunktio-
nen, die bei der Erstinbetriebnahme unbedingt erforderlich sind. Das Zusatzmeni umfafit die wéhlbaren Zusatzfunktionen.
Es ist Uber den Menupunkt ACOFUNCT des Hauptmenis erreichbar. Eine Spezifizierung von Geratefunktionen und -parametern
ist nur innerhalb des Hauptmeniis méglich. Bei Bedarf 1af3t sich aber das Hauptmenii um Zusatzfunktionen aus dem
Zusatzmenu erweitern, die dann ebenfalls spezifiziert werden kdnnen.

Typ 8635 PA
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Aufnahme von Zusatzfunktionen ins Hauptmenu

O Waéhlen Sie im Hauptmeni den Menulpunkt  AOOFUNCT aus (-Taste 5 s dricken).
O Sie gelangen durch Betatigen der -Taste in das Zusatzmendi.
O Wahlen Sie mit den @ -Tasten die gewlinschte Zusatzfunktion aus.

O Durch Driucken der -Taste bestétigen Sie die Aufnahme der Zusatzfunktion in das Hauptmendi. Die Funktion wird
automatisch mit einem Stern (*) gekennzeichnet.

Alle markierten Funktionen werden nach Bestatigung von ENDFUNCT in das Hauptmenu Gbernommen.

O Geben Sie im Hauptmenu die Parameter der Zusatzfunktionen ein.

Entfernen von Zusatzfunktionen aus dem Hauptmenii

<
O
%))
-
S
QO
S

0 Wahlen Sie im Hauptmeni den Menipunkt OOFUNCT aus (-Taste 5 s dricken)..
O Sie gelangen durch Betétigen der -Taste in das Zusatzmend.
0 Wahlen Sie mit den @ @ -Tasten eine mit (*) gekennzeichnete Zusatzfunktion aus.

O Durch Driucken der -Taste bestétigen Sie das Entfernen der Zusatzfunktion (der kennzeichnende Stern (*) wird
entfernt).

O Nach Bestatigung von  ENGFUNCT mit der -Taste ist die Zusatzfunktion deaktiviert und aus dem Hauptmenu
entfernt.

Einstellen von Zahlenwerten

Zahlenwerte stellen Sie in den dafur vorgesehenen Menupunkten durch ein- oder mehrmaliges Betatigen der Tasten @
(VergroRRern des Zahlenwertes) oder @ (Verkleinern des Zahlenwertes) ein. Bei vierstelligen Zahlen kann nur die blinkende

Stelle mit @ eingestellt werden. Durch Betétigen der -Taste schalten Sie zur jeweils nachsten Stelle um.

Prinzip der Aufnahme von Zusatzfunktionen ins Hauptment

Bestatigung des
.. ahlt
Hauptmenu % ﬁnu;r?fgﬁktsg Zusatzmen(
Al hi d -
Mentpunkies ADDFUNCT > [+*CHARACT |- - -
ADDFUNCT @ XTUNE CUTOFF 1
END @ DIR.CMD !
DIR.ACT |
[V]] [x.LimiT !
@ RUCk_kehr zu|:n *X.CONTRL |- =1
erweiterten auptmenu ENDFUNCT | |
|
* '
CHARACT |« - - == - e e e = == = = —:J
Erweitertes ﬁggFNUTI\'ﬁ':—T «----- Bestatigung der auspewaniten ~ T
U Zusatzfunkti d Ubernah
Hauptment | x TUNE o 1 Ubernahme
END

BS 8 Betriebsanleitung-Nr. 803 924
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Zusatzfunktionen

- - & DorT Auswahl der Ubertragungskennlinie zwischen
i UU'AUNC’ > LHARALT Eingangssignal und Hub (Korrekturkennlinie)

DichtschlieR3funktion

CUToFEF
; Wirksinn zwischen Eingangssignal und Soll-
D,P £hp position
U}'D art Zuordnung des Beliuftungszustands der Antriebs-
T

kammer (AnschluB® 2 ) zur Istposition

Begrenzung des mechanischen Hubbereichs

X.LifT

Begrenzung der Stellgeschwindigkeit

<

-] >

= :

=3

= c

deutsch

- Parametrierung des Stellungsreglers
X.CONTRL 9 gsred

Codeschutz fiir Einstellungen
fOoE 9

2IN-IN Aktivierung des Binareingangs

Rucksetzen auf die Werkseinstellungen

LN
=
:;:
pn ]
3

ENDFLNCT

Typ 8635 PA BS 9
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BEDIENUNG DES STELLUNGSREGLERS burkert

Ausfiuhrliche Beschreibung der ZusatzFunktionen

CHARARLT
Auswahl der Ubertragungskennlinie zwischen Eingangssignal und Hub
(Korrekturkennlinie)

Kundenspezifische Kennlinie (Characteristic)
Werkseinstellung: CHAR L1y

Mit dieser Zusatzfunktion wéhlen Sie eine Ubertragungskennlinie beziiglich Stellungssollwert (Soll-Position) und Ventilhub zur
Korrektur der Durchfluf3- bzw. Betriebskennlinie aus.

CHARARLT " CHA LN Lineare Kennlinie

A

CHE 1725 Gleichprozentige Kennlinie 1 : 25
CHE 1./33 Gleichprozentige Kennlinie 1 : 33
CHA 1750 Gleichprozentige Kennlinie 1 : 50
V] HA 25/1 Invers gleichprozentige Kennlinie 25 : 1

HA 331 Invers gleichprozentige Kennlinie 33 : 1

CHA 50/1 Invers gleichprozentige Kennlinie 50 : 1

FREE

—>| o XxXxx |—| 5 Benutzerdefinierte, iber Stiitzstellen

) frei programmierbare Kennlinie
@ : 10
| 15

o o - E SR e
N[ "N~

]
=

Die DurchfluRBkennlinie k, = f(s) kennzeichnet den Durch- ]
fluk eines Ventils, ausgedriickt durch den k -Wert, in Ab- Normierter

hangigkeit vom Hub s der Antriebsspindel. Sie ist durch die 4 Ventilhub [%]
Formgebung des Ventilsitzes und der Sitzdichtung festge- 100
legt. Im allgemeinen werden zwei Typen von Durchfluf3-
kennlinien realisiert, die lineare und die gleichprozentige.

Bei linearen Kennlinien sind gleichen Hub&nderungen ds
gleiche k -Wert-Anderungen dk, zugeordnet

(dk, =n,, *ds).

Bei einer gleichprozentigen Kennlinie entspricht einer
Hubanderung ds eine gleichprozentige Anderung des k- o
Wertes 0 100 Normierter

Stellungssollwert [%)]

(dk /k, =N . *ds).

gleichpr

Die Betriebskennlinie Q = f(s) gibt den Zusammenhang zwischen dem Volumenstrom Q, der durch das in eine Anlage eingebau-
te Ventil flie3t und dem Hub s wieder. In diese Kennlinie gehen die Eigenschaften der Rohrleitungen, Pumpen und Verbraucher
ein. Sie weist deshalb eine von der Durchfluf3kennlinie verschiedene Form auf.

Bei Stellaufgaben fur Regelungen werden an den Verlauf der Betriebskennlinie meist besondere Anforderungen gestellt, z. B.
Linearitat. Aus diesem Grund ist es gelegentlich erforderlich, den Verlauf der Betriebskennlinie in geeigneter Weise zu korrigie-
ren. Zu diesem Zweck ist im SideControl PA ein Ubertragungsglied vorgesehen, das verschiedene Kennlinien realisiert. Diese
werden zur Korrektur der Betriebskennlinie verwendet.

Die gleichprozentigen Kennlinien 1:25, 1:33, 1:50, 25:1, 33:1 und 50:1 und eine lineare Kennlinie kénnen eingestellt werden.
Dariiber hinaus ist es moglich, eine Kennlinie Uber Stutzstellen frei zu programmieren bzw. automatisch einmessen zu lassen.

BS 10
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Eingabe der frei programmierbaren Kennlinie

Die Kennlinie wird tber 21 Stitzstellen definiert, die gleichmafig tber den Stellungssollwertbereich von 0..100 % verteilt sind.
Ihr Abstand betragt 5 %. Jeder Stiitzstelle kann ein frei wahlbarer Hub (Einstellbereich 0..100 %) zugeordnet werden (Bild 6.8).
Die Differenz zwischen den Hubwerten zweier benachbarter Stitzstellen darf nicht groer als 20 % sein.

Stellen Sie zur Eingabe der Kennlinienpunkte (Funktionswerte) zunéchst den Meni-Punkt CHA A4 ein.
Nach Betatigen der HAND/AUTOMATIK-Taste wird auf dem Display mit der Anzeige 0 (%) die erste Stiitzstelle vorgegeben.
Daneben steht als Funktionswert zunachst 0 (%).

Mit den Pfeiltasten stellen Sie den Funktionswert von 0 bis 100 % ein. Nach Bestatigung mit der HAND/AUTOMATIK-Taste wird

die nachste Stitzstelle auf dem Display angezeigt, usw. Driicken Sie schlie3lich zur Bestatigung des zur letzten Stutzstelle
(100 %) gehdrenden Funktionswertes die HAND/AUTOMATIK-Taste, erfolgt der Riicksprung zum Menupunkt CHARALT.

Beispiel einer programmierten Kennlinie

Ventilhub A
[%]

deutsch

} >
0 90 100 Einheits-
signal [%)]

>

S22
oo w
<)
)
S
~
S

cook
PN CINY

<

Eingabe der Stutzstellen:

L Ventilhub [%] zuriick
(Eingabe mittels Pfeiltasten)

Stellungssollwert [%] CHARACT

(Stutzstelle)

E’ H|NWE|SH Notieren Sie der eingegebenen Stitzstellen in der Tabelle im Anhang

Typ 8635 PA BS 11
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CUTOFF

DichtschlieRfunktion

Werkseinstellung: T, =1%; Uur™ =99%
Diese Funktion bewirkt, daf3 das Ventil auRerhalb des Regelbereiches dicht schlie3t. Geben Sie hier Grenzen fir den Sollwert

ein (in %), ab denen der Antrieb vollstandig entliiftet bzw. beliiftet wird. Das Offnen bzw. die Wiederaufnahme des Regel-
betriebes erfolgt mit einer Hysterese von 1 %.

TrACC &) » E DichtschlieBschwelle Entluftung (0 = nicht aktiv); Einstell-
CUTOR LUT. XX bereich: 0..25 %

p— DichtschlieRschwelle Beliiftung (100 = nicht aktiv); Einstell-
CUT ™ XXX bereich: 75..100 %

<
O
%))
-
S
QO
S

Ventilhub Einstellbar von 75 ... 100 %
[%] T —¢
100 [
99
98
97
96
95
94

= N W OO

Sollwert [%]
————— -+

< W0 © M~ O O
- N M T W0 © SR E5 3

L Einstellbar von 0 ... 25 %

100

BS 12 Betriebsanleitung-Nr. 803 924
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GIR.CMD

Wirksinn zwischen Eingangssignal und Sollposition

Werkseinstellung: DIR.LR/5F

Uber diese Zusatzfunktion stellen Sie den Wirkungssinn zwischen dem ubertragenen Sollwert und der Sollposition des Antriebs
ein.

D IS Direkte Wirkungsrichtung
LIR.EAD ‘ DIR.CRISE (z.B. min. Sollwert - 0%

max. Sollwert - 100%)

Inverse Wirkungsrichtung
OIR.LFALL ‘| (z.B. min. Sollwert — 100%

max. Sollwert - 0%) <
O
%))
~
S
)
S
Sollposition
A RISE
100% NS ,
N .
N
N
N
N
N :
N JPALL
0% < >
min. min. Ubertragener
Sollwert Sollwert  Sollwert

Typ 8635 PA BS 13
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OIR.ACT

Zuordnung des Beliftungszustands der Antriebskammer zur Istposition

Werkseinstellung: DIR. FK/5F

Uber diese Zusatzfunktion stellen Sie den Wirkungssinn zwischen dem Beluftungszustand des Antriebs und der Istposition ein.

BIE’HCT >, U/EHE’/SE Direkte Wirkungsrichtung
m (entliftet — 0% beluftet — 100%)
< m & Inverse Wirkungsrichtung
UQ) UiR.AFALL (entluftet — 100% beluftet — 0%)
) -
S OIR.RLT <
)
S
Sollposition
1 RISE
100% Ry -vrrmrrr e ,
N :
N
N
N
N
N :
N
FALL
0% N,
entluftet beliftet Beluftungs-
zustand

BS 14 Betriebsanleitung-Nr. 803 924
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Begrenzung des mechanischen Hubbereichs

Werkseinstellung:

Lift )= 0%, LT =100%

Diese Zusatzfunktion begrenzt den (physikalischen) Hub auf vorgegebene %-Werte (minimal und maximal). Dabei wird der
Hubbereich des begrenzten Hubes gleich 100 % gesetzt.
Wird im Betrieb der begrenzte Hubbereich verlassen, werden negative POS-Werte oder POS-Werte grof3er 100 % angezeigt.

[xuimT |5

m

Llﬂ XXX

.@

Eingabe des Anfangswertes des Hubbereichs in %

0..50% des Gesamthubes

Eingabe des Endwertes des Hubbereichs in %

50..100% des Gesamthubes

Der Mindestabstand zwischen L7 1. und Lif "

deutsch

betragt 50%

A

-
o=

Regelbereich im
Automatik-Betrieb

]
i

Stellbereich im Handbetrieb

(

Begrenzter
Hub [%] 4

160

100

Physikalischer
A Hub [%] A

100

Unbegrenzter P g
Hub \/ s
”

Begrenzter

Hub
________ N o e e e e e e e e e e e ]
b
-’
-,
- 0 ] >
4 8 12 16 oo Sollwert

[mA]

Typ 8635 PA
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XTINE
Begrenzung der Stellgeschwindigkeit

Werkseinstellung: keine Begrenzung

Beim Ausfilhren der Funktion X.TUNE wird fur 70PN und T.LLS automatisch die minimale Offnungs- und SchlieRzeit fiir den gesam-
ten Hub eingetragen. Somit kann dann mit maximaler Geschwindigkeit verfahren werden.

Soll die Stellgeschwindigkeit begrenzt werden, so kdnnen fiir 76PN und T.£L5 Werte eingegeben werden, die zwischen den durch
die X.TUNE ermittelten Minimalwerten und 60 s liegen.

| X-TIFE |_> |TUP”/‘\’/‘\’/‘\’ _ Offnungsgeschwindigkeit

N

Eingabe in s

< SchlieRgeschwindigkeit
&

Auswirkung einer Begrenzung der Offnungsgeschwindigkeit bei einem Sollwertsprung

Ventilhub A
[%]
T e ”
71
/, 1
7’ 1
e !
e 1
Sollwert z !
1
:
Istwert '
1
1
- :
7 1
/,, :
// !
0 ‘ >t
T.OPN R
»
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X.CONTRL

Parametrierung des Stellungsreglers

[ xconTee |5 —> Lx.co oo Bd —{0n80 XXX] J
(1 N[

*
) NI

N
© ]

0 Unempfindlichkeitsbereich (Totband) des Stellungsreglers

Eingabe des Totbands in %, bezogen auf den skalierten Hubbereich; d. h. Lifi " minus LI 1. (siehe Funktion X.LIfIT)

Durch diese Funktion wird erreicht, daf3 der Stellungsregler erst ab einer bestimmten Regeldifferenz anspricht. Die Funk-

tion schont die Magnetventile im SideControl PA und den pneumatische Antrieb.

Die Einstellung wird wahrend der Ausfiihrung von X.7UNE automatisch optimiert.

Xd1' A
Regel- e
Stellungssollwert differenz , zum Regler
4 A - A -
7/ '
, Xd1 Xd1
7
7/
Totband
Stellungs-
Istwert

g Parameter des Stellungsreglers

gX 1+ XX X| Proportionalbeiwert fiir Stellungsregler (zum SchlieRen des Ventils)
aX T XXX | Proportionalbeiwert fur Stellungsregler (zum Offnen des Ventils)

g Ende der Parametrierung des Stellungsreglers. Riicksprung zu X.CONTRL

Typ 8635 PA
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LODE

Codeschutz fir die Einstellungen

Werkseinstellung:

Einstellungen:

LO0E

A

<
O
%))
-
S
QO
S

£0DE 0000

EaLy

LOOEXXXX

M)

N

LOOE REY

_

LODEMENU

<
<
<
<

LODE,

N
S
<
>

A\AA

Verriegelung aller Handlungen, die den Betriebszu-
stand des Geréts verandern wirden.
(Die Anzeige am Display kann umgeschaltet werden.)

Verriegelung des Einstiegs in die Konfigurierebene

Eingabe des 4stelligen Codes

Ist der Codeschutz aktiviert, wird bei jeder gesperrten Bedienhandlung zuerst die Eingabe des Codes ver-

langt:

Verandern der blinkenden Stelle/Ziffer

Bestatigen der Ziffer und Umschalten zur nachsten Stelle

BS 18
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-
Aktivierung des Binareingangs

Auswahl der Funktion des

-> > o __ Binareingangs
A

Anfahren einer Sicherheits-

M [rumcmg_]— | "

) _ Eingabe der Sicherheits-
SPOS5 XXX | - position (0..100%)

<>

deutsch

Typ des Binareingangs
TSPE | (5% ™ 2r O normally closed
[ &t TyPE | Nogn £1s | romaly dosed
A
V]

normally open

NORR OPN 0.5V =0;10..30 V = 1)

C & Ende der Einstellung des
Bif END -‘ Binareingangs

Typ 8635 PA BS 19
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SETFRCT
Rucksetzen auf die Werkseinstellungen

Mit dieser Funktion kdnnen alle vom Benutzer vorgenommenen Einstellungen auf den Zustand bei Auslieferung zuriickgesetzt
werden.

Alle EEPROM-Parameter mit Ausnahme der Kalibrierwerte werden auf Default-Werte zuriickgesetzt. AnschlieBend wird ein
Hardware-Reset durchgefuhrt.

5ETFHCT % i B — 3s  Halten Sie zum Ausldsen der Funktion die
HAND/AUTOMATIK-Taste ca. 3 s gedrickt, bis
? der Countdown abgelaufen ist.

<
Q
(%))
)
S
)
o)
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Bedienung des Prozesses

Nach jedem Einschalten der Betriebsspannung befindet sich der Positioner automatisch in der Prozel3bedienebene. Aus der
Konfigurierebene wechseln Sie durch Bestatigen des Menupunkts ENG mit der -Taste in die Prozel3bedienebene.

Von der Prozel3bedienebene aus wird der normale Regelbetrieb ausgefihrt und iberwacht (Betriebszustand AUTOMATIK),
sowie das Ventil manuell auf- oder zugefahren (Betriebszustand HAND).

Wechseln zwischen den Betriebszustanden:

ﬁ/ Betatigen Sie zum Umschalten zwischen den Betriebszustanden HAND und AUTOMATIK die
Qi

-Taste.

ﬁ/ 5 sec Im Betriebszustand HAND schalten Sie durch Driicken der -Taste Uber 5 Sekunden in die
Q

Konfigurierebene um.
Beim Zuriickschalten in die ProzeRbedienebene ist wieder der Betriebszustand HAND aktiv.

deutsch

Betriebszustand Display
AUTOMATIK ein Hochkomma-Zeichen lauft standig von links nach rechts
HAND -

Typ 8635 PA BS 21
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Betriebszustand AUTOMATIK

Im Betriebszustand AUTOMATIK wird der normale Regelbetrieb ausgefiihrt und iberwacht. Die Vorgabe des Sollwerts erfolgt
dabei lber das PROFIBUS-PA-Signal.

Bedeutung der Tasten im Betriebszustand ~ AUTOMATIK:

@ oder @ Umschalten der Anzeige

5 sec 5 sec

Anzeigen im Betriebszustand AUTOMATIK

g Beziiglich des Stellungsreglers sind folgende Anzeigen mdoglich:
"g e Ist-Position des Ventilantriebs: PO5__XXX (0..100%)
% « Soll-Position des Ventilantriebs nach Umskalierung
durch evtl. aktivierte Split-Range-Funktion oder Korrekturkennlinie: M0__Xxx (0..100%)
* Innentemperatur im Positionergehause: TP_XXX (°C)

Durch Betétigen der Tasten @ @ schalten Sie zwischen diesen Anzeigemdglichkeiten um.

T Betriebszustand
T AUTOMATIK

[~
~.

POS_ XXX B &

o Anzeige Keine
[F/Ig_l\\//\\//\\/ umschalten o Bedienhandlung
T 147474 Taste loslassen "

TP XXX ge _
i Y

Betriebszustand
HAND

Betriebszustand HAND

Im Betriebszustand HAND kann das Ventil manuell auf- oder zugefahren werden. Die Buskommunikation ist hier inaktiv.

BS 22 Betriebsanleitung-Nr. 803 924
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Bedeutung der Tasten im Betriebszustand HAND:

@ Dricken der Taste @ im Betriebszustand HAND:
Auffahren des Antriebs

@ Driicken der Taste im Betriebszustand HAND:

Zufahren des Antriebs

@ @ Gedriickthalten der Taste @ und gleichzeitiges Driicken der Taste @:
und

Auffahren im Schnellgang

Gedriickthalten der Taste @ und gleichzeitiges Driicken der Taste @:
@ und @ Zufahren im Schnellgang

Anzeigen im Betriebszustand HAND:

deutsch

» Angezeigt wird die zuletzt im Betriebszustand AUTOMATIK eingestellte Anzeige.
Mit der Auswahl von P35 __ XXX kann die Ist-Position des Ventilantriebs Gberpruft werden.

Normal-/Schnellgang bei Handbetéatigung des Ventils:

Driicken Sie im Betriebszustand HAND die Taste @ , fahrt das Stetigventil Uber den Antrieb kontinuierlich auf. Nach Loslas-
sen der Taste wird dieser Vorgang unterbrochen, und das Ventil bleibt in der eingenommenen Stellung stehen. Durch Driicken

der Taste @ fahrt das Ventil in entsprechender Weise zu.

Driicken Sie zuséatzlich zu einer PFEIL-Taste die zweite PFEIL-Taste, fahrt das Ventil im Schnellgang in die Richtung der zuerst
betatigten Taste.

Betriebszustand

AUTOMATIK
A
I~
. a8
Betriebszustand
HAND
™ ‘ =
\N/entil zlu y X gei(?_e - Ventil auf -
ormaigang Taste loslassen edien- Taste loslassen Normalgang
» handlung
A Jr A
@ |@ @& =
loslassen (> 5 Sek.) loslassen
h 4 y Menupunkt h 4
Ventil zu - Ventil auf -
Schnellgang END Schnellgang
Konfigurieren
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WARTUNG DES
REGLERS

deutsch

Inhalt:

WARTUNG .ot e et e e et e r e e e e et e e e e et e e e e et n e e e eetanneeees WS 2
FEHLERBEHEBUNG ... e e et e e e e et e e et e e aaaaees WS 2
Fehlermeldungen auf dem LC-DISPIAY ............ccuuueeeeesiriiieeessciies e estittta e e e sstseta e e e ssisstaaaaeesssnaeaaees ws2
Fehlermeldung beim EiNSCRAITEN ..............coceiiiiie ettt e e ws 2
Fehlermeldungen bei der Durchfiihrung der Funktion Y ws2
SONSHGE STOTUNGEN ...ttt ettt e et ettt e e eaearee e teenireesnneas ws 2
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( ; WARTUNG DES REGLERS

Der Side Control PA ist bei Betrieb entsprechend den in dieser Anleitung
angegebenen Anweisungen wartungsfrei.

FEHLERMELDUNGEN UND STORUNGEN

Fehlermeldungen auf dem LC-Display

<
Q
n
~
S
)
o)

Fehlermeldung beim Einschalten

Anzeige Fehlerursachen

Abhilfe

INTERROR Interner Fehler

nicht moglich, Geréat defekt

Fehlermeldungen bei der Durchfiihrung der Funktion

X.TUP

Anzeige Fehlerursachen Abhilfe
XERR 1 Keine Druckluft angeschlossen Druckluft anschlieRen
XERR 2 Druckluftausfall wahrend Autotune Druckluftversorgung kontrollieren
XERR 3 Antrieb bzw. Stellsystem- nicht mdglich, Gerat defekt
Entliftungsseite undicht
XERR Y Stellsystem-Bellftungsseite undicht nicht moglich, Geréat defekt
XERR S Der Totbereich des internen Wegmel3- Ausrichtung der Achse des SideControl
systems wird Uberfahren Uberpriufen und korrigieren (s. Kap. "Installation™)

Sonstige Stérungen

Problem

mdogliche Ursachen

Abhilfe

POS = 0 (bei CMD > 0%)
bzw.
POS = 100%, (bei CMD < 100%)

Dichtschlie3funktion (£UTGFF)
ist unbeabsichtigt aktiviert

Dichtschlie3funktion (CUTOFF) deaktivieren

WS 2
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ANHANG

deutsch

Inhalt:

Bedienstruktur des — Side COMIOI PA ........oceii ittt r e nnneennnes AN2
Tabelle fiir Ihre EinsStellungen Qrm REQGIEK ..............coo ittt as tvinesaninees AN 3
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Bedienstruktur des SideControl PA

[ ADDFUNCT—®] *CHtRACTI——HCHA UN |

0 xxx |—b| 5 xxx I——-|>| 100 xxx l—

Ly CHA FREE

—
1]
*cUTOFF |—] CuTLxx |— CUTTxxx

= vy
O
Prs *D R CMD DRCRISE [—
5
)
S y
*D RACT DRARISE |—

]
|‘XLMT H LIM j xx I—b' LMT xxx

vy
XTME }—»] TOPN xox —m] TCOLS xux |J

v
*X.CONTRL J—{ X.CO DBND |—»{ DBND xxx

v
[x.coPara F— KX pLxxx  |—] KXTxx |J

X.CO END

*CODE CODE KEY CODExxxx |—l
CODEMENU

:
‘B N‘ T o T FUN*C FUNC SPOS SPOS xxx
Yy
BIN TYPE NORM OPN |—
Y

|BIN END ||

! |
*SETFACT |—| Countdown |

A 4
| ENDFUNCT |

Al

[ xTuNE  |—»] XTUNEx
1y

[raun ] PaLiNx

AN 2 Betriebsanleitung-Nr. 803 924



burkert ANHANG (’7

Tabelle fur lhre Einstellungen am Regler

Einstellungen der freiprogrammierten Kennlinie

Stitzstelle Ventilhub [%0]

(Stellungs-
sollwert in %) Datum: Datum: Datum: Datum:

0

5

10

15

20

25

30

35

deutsch

40

45

50

55

60

65

70

75

80

85

90

95

100
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Steuer- und Regeltechnik
Christian-Burkert-Str. 13-17
74653 Ingelfingen

Telefon (0 79 40) 10-0
Telefax (0 79 40) 10-204

Berlin: Tel. (0 30) 67 97 17-0
Dresden: Tel. (03 59 52) 36 30-0
Frankfurt: Tel. (0 61 03) 94 14-0
Hannover: Tel. (05 11) 902 76-0
Dortmund: Tel. (0 23 73) 96 81-0
Munchen: Tel. (0 89) 82 92-28-0
Stuttgart:  Tel. (07 11) 4 51 10-0

Australia: Seven Hills NSW 2147
Ph. (02) 96 74 61 66, Fax (02) 96 74 61 67

Austria: 1150 Wien
Ph. (01) 894 13 33, Fax (01) 894 13 00

Belgium: 2100 Deurne
Ph. (03) 325 89 00, Fax (03) 325 61 61

Canada: Oakyville, Ontario L6L 6M5
Ph. (0905) 847 55 66, Fax (0905) 847 90 06

China: 215011 Suzhou
Ph. (0512) 808 19 16, Fax (0512) 824 51 06

Czech Republic: 75121 Prosenice
Ph. (0641) 22 61 80, Fax (0641) 22 61 81

Denmark: 2730 Herlev
Ph. (044) 50 75 00, Fax (044) 50 75 75

Finland: 00370 Helsinki
Ph. (09) 54 97 06 00, Fax (09) 503 12 75

France: 93012 Bobigny Cedex
Ph. (01) 48 10 31 10, Fax (01) 48 91 90 93

Great Britain: Stroud, Glos, GL5 2QF
Ph. (01453) 73 13 53, Fax (01453) 7313 43

Hong Kong: Kwai Chung NT
Ph. (02) 24 80 12 02, Fax (02) 24 18 19 45

Italy: 20060 Cassina De'Pecchi (M)
Ph. (02) 9590 71, Fax (02) 9590 72 51

Ireland: IRE-Cork
Ph. (021) 86 13 16, Fax (021) 86 13 37

Japan: Tokyo 167-0054,
Ph.(03) 53 05 36 10, Fax (03) 53 05 36 11

Technische Anderungen vorbehalten.

Korea: Seoul 137-130
Ph. (02) 34 62 55 92, Fax (02) 34 62 55 94

Malaysia: 11700, Sungai Dua, Penang
Ph. (04) 657 64 49, Fax (04) 657 21 06

Netherlands: 3606 AV Maarssen
Ph. (0346) 58 10 10, Fax (0346) 563 17

New Zealand: Mt Wellington, Auckland
Ph. (09) 570 25 39, Fax (09) 570 25 73

Norway: 2026 Skjetten
Ph. (063) 84 44 10, Fax (063) 84 44 55

Poland: PL-00-684 Warszawa
Ph. (022) 827 29 00, Fax (022) 627 47 20

Singapore: Singapore 367986
Ph. 383 26 12, Fax 383 26 11

South Africa: East Rand 1462
Ph. (011) 397 29 00, Fax (011) 397 44 28

Spain: 08950 Esplugues de Llobregat
Ph. (093) 371 08 58, Fax (093) 371 77 44

Sweden: 21120 Malmo6
Ph. (040) 664 51 00, Fax (040) 664 51 01

Switzerland: 6331 Hinenberg ZG
Ph. (041) 785 66 66 Fax (041) 785 66 33

Taiwan: Taipei
Ph. (02) 27 58 31 99, Fax (02) 27 58 24 99

Turkey: Yenisehir-lzmir
Ph. (0232) 459 53 95, Fax (0232) 459 76 94

USA: Irvine, CA 92614
Ph. (0949) 223 31 00, Fax (0949) 223 31 98

www.buerkert.com
info@de.buerkert.com

We reserve the right to make technical changes without notice.

Sous resérve de modification techniques.
© 2000 Birkert Werke GmbH & Co.



