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Fir das DeviceNet-Gerat haben folgende Abschnitte der Betriebsanleitung keine Gultigkeit

Varianten des TopControl Continuous
Erste Inbetriebnahme
Elektrischer Anschlul
Festlegen der Grundeinstellungen
Funktion INPUT
Funktion SPLTRM
Funktion BiN-i
Funktion SUTPUT
Funktion CAL.USER / CAL INP
Funktion CAL.USER / CAL OUT
Funktion CAL.USER / CAL 5P
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Begriffe

DeviceNet ist ein Feldbussystem, das auf dem CAN-Protokoll (Controller Area Network) basiert. Es er-
moglicht die Vernetzung von Aktoren und Sensoren (Slaves) mit Ubergeordneten Steuereinrichtungen
(Master).

Im DeviceNet ist der TopControl ein Slave-Gerat nach dem in der DeviceNet-Spezifikation festgelegten
Predefined Master/Slave Connection Set. Als 1/0-Verbindungsvarianten werden Polled 1/O, Bit Strobed I/
O und Change of State (COS) unterstitzt.

Bei DeviceNet unterscheidet man zwischen zyklisch oder ereignisgesteuert tibertragenen Prozel3nach-
richten hoher Prioritéat (I/0O Messages) und azyklischen Managementnachrichten niederer Prioritét
(Explicit Messages).

Ly
(u-; Der Protokollablauf entspricht der DeviceNet-Spezifikation Release 2.0
~
S
Q) -
=l Technische Daten
EDS-Datei BUER8630.EDS
Icons BUERS8630.ICO
Baudrate 125 kBit/s, 250 kBit/s, 500 kBit/s (Uber Bedientasten am Gerat oder iber Netz
einstellbar);

Werkseinstellung 125 kBit/s

Adresse 0 ... 63; (Uber Bedientasten am Geréat oder liber Netz einstellbar);
Werkseinstellung 63

ProzeRdaten 5 statische Input-Assemblies
(Input: vom TopControl zum DeviceNet-Master/Scanner)
2 statische Output-Assemblies

Gesamtleitungslange nach DeviceNet-Spezifikation
(Gesamtleitungslange = Summe aller Haupt- und Stichleitungen)

Baudrate Maximale Gesamtleitungslange

Dickes Kabel (Thick Cable) Dinnes Kabel (Thin Cable)
125 kBaud 500 m
250 kBaud 250 m 100 m fir alle Baudraten
500 kBaud 100 m

Stichleitungslange (Drop Lines)

Baudrate Lange der Stichleitungen (Drop Lines)
Maximale Lange Maximale Gesamtlange Stichleitungen im Netzwerk
125 kBaud 156 m
250 kBaud 6 m fur alle Baudraten 78 m
500 kBaud 39m

Sicherheitsstellungen bei Ausfall des Busses

Bei Busausfall wird die Stellung angefahren, die dem Sollwert ,0“ entspricht.

DN 2 Betriebsanleitung-Nr. Xxx Xxx
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Schnittstellen

DeviceNET ( )

Bus > Bus >
N . Initiatoren 1 + 2
Eingange fur Prozel3- >
Istwert g Top Control 3
4 ..20 mA :©Q H £
Froquenz 5 Con_tlnuous iy
Pt100 " DeviceNet <
o <
24V DC > 85 8
~
Bedienung Q:)
o)

iRy

Elektrischer Anschluss

Fur den Betrieb des Gerates missen unbedingt der 5-polige (Bus) und der 4-polige Rundstecker M12
(Spannungsversorgung) angeschlossen werden.

Rundstecker M12 Rundstecker M12
5-polig _ 4-polig
(Device-Net) (Betriebsspannung)
d d
De o0 a4 20 o4

TE
Stecker M8 Buchse M8
4-polig 4-polig
(ProzeB-Istwert) (Initiatoren)
20 o4 4o 02
190 o3 39 ° 1

E’ HINWEIS

V+und V -, sondern lber die vom DeviceNet galvanisch getrennte Betriebsspan-

Die Spannungsversorgung des Geréates erfolgt nicht tiber die DeviceNet-Spannung
nung.

Typ 8630
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Betriebsspannung (Rundstecker M12, 4-polig)

Pin Belegung auRere Beschaltung
1 +24V
2 nicht belegt lo l_ 24V DC +10%
3 GND 3 o—T max. Restwelligkeit 10%
4 nicht belegt

Busanschlul3 (Rundstecker M12, 4-polig)

<
f,-)’ Pin Signal Farbe ‘ , Steckerbelegung
5 1 Schirm nicht belegt ; Y
) 2 V+ rot
o 3 V - schwarz
4 CAN_H weild
5 CAN_L blau

Induktive Naherungsschalter (Buchse M8, 4-polig)

Pin Belegung Signalpegel
1 Naherungsschalter 1 + (NO) s1_ L
+24V DC o—» Offen /24 V
2 N&aherungsschalter 1 GND GND 3 5 GND
3 Naherungsschalter 2 + (NO) s2_ 3
+24 V DC o o— Offen /24 V
4 N&aherungsschalter 2 GND GND s> GND
Prozel3-Istwert (Rundstecker M8)
Eingangstyp 1 [ Pin |Belegung Jumper guRere Beschaltung

1 |+ 24V Eingang Transmitter

) +24V
4..20 mA 2 |Ausgang Transmitter s
intern versorgt : 4

3 |GND
GND %
4 |Bricke nach GND
1 nicht belegt
4...20 mA 2 | Prozel3-Ist + 2 o———— + (4..20 mA)
extern versorgt 3 |nicht belegt C1:=] 4 o——— GND

4  Prozel3-Ist -
1 Uber Software einstellbar

DN 4 Betriebsanleitung-Nr. Xxx Xxx
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Eingangstyp ! | Pin |Belegung Jumper HuRere Beschaltung
1 |+ 24V Versorgung Sensor 1 PRy
Frequenz intern| 2  Takt-Eingang +
versorgt 3 nicht belegt - 2 Taid +
4 Takt-Eingang - / GND 40 Takt - (GND)
1 |nicht belegt
Frequenz 2  Takt-Eingang + 2 o— Takt+
1=] 4 o—— Takt - (GND)
extern versorgt 3 nicht belegt
4 Takt-Eingang -
1 |nicht belegt 3
2 |ProzeR-Ist 1 4
PHoo 3 ProzeR-Ist 2 =] PT100
4 ProzeR-Ist 3 2

deutsch

! Uiber Software einstellbar

Abschlu3beschaltung fur DeviceNet — Systeme

Bei der Installation eines DeviceNet—Systems ist auf die korrekte Abschlu3beschaltung der Daten-
leitungen zu achten. Die Beschaltung vermeidet die Entstehung von Stérungen durch Signalreflexionen
auf den Datenleitungen. Die Hauptleitung ist dazu an beiden Enden wie gezeigt mit Widerstédnden von je
120 W und 1/4 W Verlustleistung abzuschliel3en.

Netztopologie eines DeviceNet-Systems

Linie mit einer Hauptleitung (Trunk Line) und mehreren Stichleitungen (Drop Lines).
Haupt- und Stichleitungen bestehen aus identischem Material (siehe Skizze).

Hauptleitung (Trunk Line)
DeviceNet-Kabel

v+ -1
V-
CAN_H
CAN_L /' l ‘\ l
AbschluB- - | CR R Y AbschluB-
Widerstand 1 ‘\ ) Widerstand
120 Ohm 120 Ohm
aW Stichleitungen AW
(Drop Lines)
DeviceNet-Kabel,
TO -l max. 6 m lang Tn
/ /
Teilnehmer 1 (Knoten 1) Teilnehmer n (Knoten n)
Typ 8630 DN 5
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Einstellungen am Top Control Continuous

Erlauterungen zu den Mentpunkten im Programmablauf-Schema

BUS ADDR Eingabe der Gerateadresse (Werkseinstellung: 63)
Die Adresse kann entweder Uber die Bedientasten am Gerat oder tiber den
Bus geandert werden. In jedem Fall werden nach Anderung alle Connection
Objects geldscht und es wird anschlieRend die normale Start-Up-Prozedur fur
den Netzwerkzugang eines Teilnehmers ausgefuhrt (wie nach Reset oder Po-
wer-Up).

ADDR xxx Uber die Pfeiltasten konnen Werte von 0..63 eingestellt werden;
die Bestatigung erfolgt mit der HAND/AUTOMATIK-Taste

BUS RATE Die Baudrate kann entweder Uber die Bedientasten am Gerat oder Uber den
Bus geandert werden. In jedem Fall hat eine Anderung solange keine Auswir-
kungen, solange kein Reset (senden einer Reset-Message an das ldentity
Object) oder Power-Up ausgefihrt wird. Das heif3t, falls vor Reset oder Power-
Up auf das geanderte Attribut Baudrate zugegriffen wird, stimmt der gelesene
(geénderte) Wert nicht mit der noch aktuellen (zu &ndernden) Baudrate des
Netzwerkes Uberein.

KBD xxx Auswahl von 125 kBit/s, 250 kBit/s oder 500 kBit/s

DN 6 Betriebsanleitung-Nr. Xxx Xxx
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Einstellungen im Hauptmeni

Abweichend von den Angaben in der beiliegenden Betriebsanleitung sind folgende Einstellungen im
Hauptmeni des Gerates vorzunehmen:

%z
v
Betriebszustand > ACTFUNC » FUNCSNGL |
(5 Sek)
AUTOMATIK A A
oder @
2
HAND
@ @ FUNCDOUB |—
L
7y S
'1. &
R
\ 2R 7 : % J
Q Q2
BUS.COMM = »  BUS ADDR = » ADDR xx S
7y 7y
(||
& | B
BUS RATE > KBD xxx
7y
) M2l
v %
BUS END
2
ADDFUNCT
7y
MR
\ Y % J
X.TUNE —— =) X.TUNEEND
7y (5 Sek.)
MR
= L 2
%)
— EEPROM « END
Typ 8630
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KONFIGURATION DER PROZESSDATEN

Zur Ubertragung von ProzeRdaten uber eine 1/0-Verbindung stehen 5 statische Input- und 2 statische
Output-Assemblies zur Auswahl. In diesen Assemblies sind ausgewahlte Attribute in einem Objekt zu-
sammengefallt, um als ProzeRdaten gemeinsam Uber eine 1/0-Verbindung tbertragen werden zu kon-
nen.

Die Auswahl der Prozef3daten erfolgt durch Setzen der Gerateparameter Active Input Assembly und
Active Output Assembly oder - falls vom DeviceNet-Master/Scanner unterstiitzt - durch Setzen von
Produced Connection Path und Consumed Connection Path beim Initialisieren einer 1/0-Verbindung
entsprechend der DeviceNet-Spezifikation.

T

o

§ Statische Input-Assemblies

)

o) Name Adresse Datenattribut der Assemblies fiir Le sezugriff; Format des Datenattributs

Class, Instance, Attribute
POS+ERR 4,1,3 Byte 0: POS low
(Werkseinstellung) Byte 1: POS high
Byte 2: ERR

POS+CMD+ERR 4,2, 3 Byte 0: POS low

Byte 1: POS high
Byte 2: CMD low
Byte 3: CMD high
Byte 4: ERR
PV+ERR 4,3, 3 Byte 0: PV low
Byte 1: PV high
Byte 2: ERR
PV+SP+ERR 4,4,3 Byte 0: PV low
Byte 1: PV high
Byte 2: SP low
Byte 3: SP high
Byte 4: ERR
PV+SP+CMD+ERR 4,5,3 Byte 0: PV low
Byte 1: PV high
Byte 2: SP low
Byte 3: SP high
Byte 4: CMD low
Byte 5: CMD high
Byte 6: ERR

Die in der Tabelle Statische Input-Assemblies angegebenen Adressen kdnnen als Pfadangabe fir das
Attribut Produced Connection Path einer I/O-Verbindung verwendet werden, wodurch die in der folgen-
den Tabelle naher beschriebenen Attribute als Input-ProzeRdaten lber diese I/O-Verbindung Ubertragen
werden kdénnen. Unabhangig davon kann jedoch unter Verwendung dieser AdreRangaben jederzeit auch
azyklisch Uber Explicit Messages auf die in den Assemblies zusammengefal3ten Attribute zugegriffen
werden.

DN 8 Betriebsanleitung-Nr. Xxx Xxx



burkert DevicENET (

Name Beschreibung der Input-Datenattribute Attribut-Adre sse

Class, Instance,
Attribute; Datentyp,
Lange

POS Istposition (Actual Position) 111, 1, 59;

Istwert Stellungsregler in %o.. Wertebereich 0...1000. Jedoch auch Werte [UINT, 2 Byte

<0 bzw. >1000 mdoglich, wenn z. Bsp. AUTOTUNE nicht richtig
durchgelaufen ist.

CMD Sollposition (Position Setpoint) 111, 1, 58;
Sollwert Stellungsregler in %o.. Wertebereich 0...1000. UINT, 2 Byte
PV ProzeR3-Istwert (Process Value) 120, 1, 3;

Istwert Prozel3regler in physikalischer Einheit (wie im Menu P.CO INP INT, 2 Byte
bzw. P.CO SCAL eingestellt), max. Wertebereich —999...9999, je nach
interner Skalierung.

SP ProzeRR-Sollwert (Process Setpoint) 120, 1, 2;
Sollwert Prozef3regler in physikalischer Einheit (wie im Ment P.CO INP  |INT, 2 Byte
bzw. P.CO SCAL eingestellt), max. Wertebereich —999...9999, je nach
interner Skalierung.

ERR Fehler (Error) 100, 1, 1;
Gibt die Nummer des ProzefRwertes (Output) an, der nicht geschrieben  |USINT, 1Byte
wurde. Der Wert bleibt solange erhalten bis durch azyklisches Schreiben
des Attributes ,Error* mit ,0* gel6scht wird (Zugriff uber Explicit Message
— Set Attribut Single).

HEX

0X14 INP

0X15 SP

Statische Output-Assemblies

Name Adresse Datenattribut der Assemblies fir Schreib-/Lesezugriff Format des
Class, Instance, Attribute Datenattributs
INP (Werkseinstellung) (4, 21, 3 Byte 0: INP low
Byte 1: INP high
SP 4,22,3 Byte 0: SP low
Byte 1: SP high

Die in der Tabelle Statische Output-Assemblies angegebenen Adressen kénnen als Pfadangabe fiir das
Attribut Consumed Connection Path einer I/O-Verbindung verwendet werden, wodurch die in der nach-
stehenden Tabelle naher beschriebenen Attribute als Output-Prozel3daten tUber diese I/O-Verbindung
Ubertragen werden kdnnen. Unabhéngig davon kann jedoch unter Verwendung dieser Adrel3angabe
jederzeit auch azyklisch Uber Explicit Messages auf die in den Assemblies zusammengefal3ten Attribute
zugegriffen werden.

Name Beschreibung der Output-Datenattribute Attfibut-Adresse
Class, Instance,
Attribute; Datentyp,

Lange
INP Sollposition (Position setpoint) 111, 1, 58;
Sollwert Stellungsregler in %.. Wertebereich 0...1000. UINT, 2 Byte
Im ,reinen” Stellungsreglerbetrieb (PCONTRL inaktiv) ist die Ubertragung
der Sollposition INP erforderlich, als ProzeRregler (PCONTRL aktiv) ist die
Ubertragung von INP nicht maglich. Bei zu kleinem o
SP ProzeR3-Sollwert (Process Setpoint) 120, 1, 2;

Sollwert Prozefregler in physikalischer Einheit (wie im Menii P.CO INP  |INT, 2 Byte
bzw. P.CO SCAL eingestelt), max. Wertebereich —999...9999, je nach
interner Skalierung.

Bei zu kleinem oder zu groRem Wert wid der letzte glltige Wert
verwendet und in ERR mit HEX 15 an

Typ 8630 DN 9
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Bus-Zustandsanzeige

Die Bus-Zustandsanzeige erfolgt Uber das Display am Gerét.

T
&)
0
-
S
)

S

Displayanzeige

Seratezustand =

rlauterung/Problembeseitigung

BUS OFFL offline Gerét hat keine Verbindung zum Bus, die Netzwerkzugang-
im Wechsel mit Prozedur (Duplicate MAC-ID-Test, Dauer ca. 2 s) wurde noch nicht
eingestelltem beendet oder Gerét ist einziger aktiver Netzwerkteilnehmer
Anzeigewert - Baudrate netzwerkweit richtig eingestellt?

- Busanschluf? inkl. Steckerbele
BUS NOCO online, Gerét ist ordnungsgemaf an den Bus angeschlossen, die

im Wechsel mit
eingestelltem
Anzeigewert

keine Verbindung zum
Master

Netzwerkzugangs-Prozedur wurde fehlerfrei abgeschlossen, jedoch
keine aufgebaute Verbindung zum Master

2 Punkte

links unterhalb
des eingestellten
Anzeigewertes

online,
nur Explicit Messaging

Es existiert eine aufgebaute Explicit Messaging Verbindung zum
Master. Keine 1/0O-Verbindung ist im Zustand Established (kein I/O-
Datenaustausch).

4 Punkte

links unterhalb
des eingestellten
Anzeigewertes

online,
aktive I/O-Verbindung

Eine I/O-Verbindung ist im Zustand Established (//O-
Datenaustausch).

BUS TIME
im Wechsel mit
eingestelltem

I/O-Verbindungs-Timeout

Eine I/O-Verbindung befindet sich im Timeout-Zustand.
- neuer Verbindungsaufbau durch Master; sicherstellen, da® 1/O-
Daten zyklisch Ubertragen werden bzw. bei bestatigtem COS

Anzeigewert entsprechende Acknowledge-Nachrichten vom Master gesendet
werden
BUS CRIT kritischer Busfehler Anderes Gerat mit derselben Adresse im Netzwerk oder BUS OFF

im Wechsel mit
eingestelltem
Anzeigewert

infolge von Kommunikationsproblemen.
- Adresse des Geréates andern und Gerét neu starten
- Fehleranalyse im Netzwerk mit einem Busmonitor

DN 10
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Konfigurierbeispiel 1

Das Beispiel beschreibt das prinzipielle Vorgehen beim Konfigurieren des Gerétes bei Nutzung der Soft-
ware RSNetWorx for DeviceNet (Rev. 2.11.51.0).

Installation der EDS-Datei

Die Installation der auf Diskette mitgelieferten EDS-Datei erfolgt mit Hilfe des zu RSNetWorx zugehdri-
gen Tools EDS Installation Wizard.

Im Verlauf der Installationsprozedur kann das ebenfalls auf Diskette mitgelieferte lcon zugeordnet wer-
den (falls dies nicht automatisch erfolgt).

Adre3zuordnung

Fur die Adref3zuordnung zu den Geréten gibt es zwei Moglichkeiten.

Zum einen kann die Adresse Uber die Bedientasten am Gerét auf den gewtinschten Wert im Bereich
0...63 eingestellt werden (siehe Abschnitt "Einstellungen am Top Control Continuous"), zum anderen
kann mit Hilfe des zu RSNetWorx zugehdrigen Tools Node Commissioning eine Adrel3anderung von
angeschlossenen Geraten uber den Bus erfolgen. So ist auch das sequentielle Einfligen von Geréten
mit der Default-Adresse 63 in ein bestehendes Netzwerk leicht mdglich.

Im Bild ist gezeigt, wie einem Gerat mit der Adresse 63 die neue Adresse 2 zugewiesen wird.

-¥. Node Commizsioning

— Current Device Setting -

Mode Addresz B3 e | Exit

Metwark Data Bate 125 kb Help

— Hew Device Settings

Mode Address 121 7___13 Aol |
Metwork Data Rate ]'-| 75 kb 'ri

Warning!
Metwiork Data B ate should not be changed on an active network.
Mew Metwork, Data B ate will not take effect until power i cycled.

Metwork, data rate found, ___j

I l_;l_l". iii;

Typ 8630 DN 11
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Offline-Parametrierung des Gerates

Nach dem Einfiigen eines Gerates in die DeviceNet-Konfiguration von RSNetWorx kann das Geréat off-

line parametriert werden.

Im Bild ist dargestellt, wie beispielsweise ein von der Werkseinstellung abweichendes Input-Assembly
(Uber 1/0O-Verbindung Ubertragbare Input-Prozel3daten) gewahlt werden kann. Dabei ist jedoch zu beach-
ten, dal3 die Lange der ProzeRRdaten bei einer nachfolgenden Konfiguration des DeviceNet-Masters/
Scanners entsprechend angepal3t werden muf3 (siehe Konfigurierbeispiel 2).

Alle offline durchgeflihrten Parameterédnderungen mussen zu einem spateren Zeitpunkt durch einen
Download-Vorgang fir das reale Gerat wirksam gemacht werden.

_.Eile Edit Miew Metwork Device Tools Help

|2 ®-a(8 s=e |

el

=

_[Ex

Hardwars - x

=) Q DeviceMet
% Category
-8 AC Diive
Barcode Scanner
Communication Adapter
DeviceMet to SCANpart
Dodge EZLINEK.
General Purpose Discrete 140
Generic Device
Hurnan Machine Interlface
Inductive Prosimity Switch
Limnit Switch
Phatoelectric Sensor
% Rockwel Automation Unspeci
t & sCaMport Adapter
=] @ Wendor

= & Burkeitweike GmbH and Co
= Q Generic Device

i E TopContral Type BE30)

1770-KFD RS232
Interface

TopCantrol Type
8630

B TopContiol Type 8630

General Device Parameters 1 EDS /0 Defau\t]

Groups On-Line -

Paositioner Configuration =

7 Gingl

Restare Drefault Yalues & il
Barameter Help... 1

[2]=]|

Paramater

] Current Value =

[0002) Active Input Assembly

0003) Active Dutput Assembly
0006) Factory Reset [SETFACT)
0007) kin. Travel Time CLOSE
0008) Min. Travel Time OPEN
0009) Pos. Deadband (.00 DEND]

b

-j)l
@

[
[
[
[
l
[0010) Characteristic Curve [CHARACT]  Linear
[
l
[
[
l

|Pos+eRR =]

POS+ERR
S +CMD+ERE

FYERR :

PV4SPLERR

PSP+ CMDERR
Sl

& & Roclwel Aulomation - Allen B 0011] Ps. Autatuns [ TUNE] Mo Function

e Rackwel Autamation - Dadge 11 7 = =

5 | Proportional Factor Opening 1

e Rackwel Automation - Electra e .

- . 0013) Propartional Factar Closing 1

H Rockwell Automation - R eliandg 001 4] Setpoint Cut-0ff CLOSE 0%

w & Unknown Verdor D 487 ] Selpeint Cut :

0015] Setpoint Cut-0f OPEN 100 % -
<] | »
ok | bbiechen | wie |
.| | » P — s
| LN {Dbl\ Graph | Spieadshest }\ _ Master/5l: | 4 *

X
| | Ermor Code I Description
o
o
=
T
i)
uy
= | ’

Buerk‘el‘t-\:\-';eli(e Gmk‘n‘}‘-l & -Cn,

Hich

DN 12
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Online-Parametrierung des Gerétes

Die Parametrierung von Geraten kann auch online erfolgen. Hierbei kann gewéhlt werden, ob nur einzel-
ne Parameter (Single) oder alle Parameter (All) einer Gruppe aus dem Gerat gelesen werden (Upload)
bzw. in das Gerét geladen werden (Download).

Es besteht auch die Mdglichkeit, einzelne Parameter oder alle Parameter einer Gruppe im Monitor-
modus zyklisch zu Ubertragen. Das kann vor allem fir Inbetriebnahmezwecke hilfreich sein.

Im Bild ist die Gruppe der ProzeBwerte bzw. Diagnose-Informationen gezeigt. Wird der Button Start
Monitor betétigt, so werden diese Werte zyklisch aktualisiert. Fur diesen zyklischen Zugriff werden je-
doch auch Explicit Messages verwendet (keine 1/0-Verbindungen).

o

|| Elle Edit Miew Metwode Device Toole Help

_[Ex

[@e-dassmelr |aalctlas B8
Hardware - | a“
= Q DeviceMet j

B TopContiol Type 8620 HE

% Categony

- & ACDrive
Barcode Scanner
Communication Adapter
DeviceMet to SCAMport
Dodae EZLINK.
General Purpoge Discrete 1/0
Generic Device
Human Maching [nterface
Inductive Prosimite Switch

General Device Parameters ] EDS I/0 Defau\t]

Groups —On-Line-

1F'rucess Yalues/Diagnc ¥ | | o~ Sinae
Bestare Default VYalues
Al
Parameter Help..,
Pai T

1770-KFORS232
Interface

< L

TapContral Type
8530

Upload From Device
Download To Device ]
Start Manitor

deutsch

Limit Switch P
Fhatoelectric Sensor - v
Rockwel Autamation Unspeci N [0004) Operating Made AT
t SCaMpor Adapter (3 [0008) Diagrasis 00000000 0a000000
;i: g ‘endor [0020] Pogition Setpoint INF) 500+ 0.1 %
= % Burkert “erke GmbH and Ca _“;uj [0021] Actusl Posiion (POS] 500%0.1 %
P Q Generic Device 3\ (0022) Pas. Setpaint Deviation 0=01%
H i E TopControl Typpe 8530} [0024) Process Setpaint [SF) 0
a3 Fockwel Autornation - Allen-B &) [0025) Process Yalue [PY) i]
e Fockwel Automation - Dodge 3 [0026) Device Temperature 320
= Fockwel Automation - Electo
23 Fiockuwel Automation - Feliand
& Unknown Yendor 1D 487
4 | »
Ok l Abbrachen [Iberrighrnen ‘ Hilfe J
. ’ B AR SCY rese KT o]
x
| | Emor Code I Description
o
@
=
13
i)
o
= |4 2

Buerkert \wherke GmbH & Co. ngh
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Konfigurierbeispiel 2

Dieses Beispiel beschreibt die prinzipielle Vorgehensweise beim Einrichten des Prozel3abbilds eines
DeviceNet-Masters/Scanners unter Nutzung der Software RSNetWorx for DeviceNet (Rev. 2.11.51.0).

Einrichten der Scanlist und Einstellung der I/O-Parameter

Zunéchst wird die Scanlist des DeviceNet-Masters/Scanners eingerichtet. Dazu werden die im linken Teil
des zugehorigen Fensters aufgelisteten Geréte in die Scanlist im rechten Teil des Fensters aufgenom-
men. Dann kann fir jedes in die Scanlist aufgenommene Gerat eine Anderung der I/O-Parameter erfol-
gen. Dies ist dann erforderlich, wenn beim Konfigurieren des betreffenden TopControl von den Default-
Einstellungen abweichende Assemblies gewéhlt wurden.

Im Bild ist die Einstellung der I/O-Parameter bei gewéhltem
Input-Assembly POS+CMD+ERR (5 Byte lang) und gewéhltem

Output-Assembly INP (2 Byte lang; Default-Assembly - keine Verdnderung nétig)
gezeigt.
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DeviceNET

Einrichten des ProzefRRabbilds (Mapping)

Unter Verwendung der Funktion AutoMap kénnen die Input-Daten der in der Scanlist aufgefuhrten Gera-
te dem ProzefRRabbild des DeviceNet-Masters/Scanners zugeordnet werden.

In unserem Beispiel ergibt sich so die im Bild gezeigte Zuordnung.
Beispielsweise werden die Input-Prozel3werte des TopControl mit der Adresse 4 in folgender Weise den
internen Adressen des Scanners zugeordnet.

Istposition 1:1.6
Sollposition [:1.7
Error 1:1.8

Soll daher die Istposition des TopControl mit der Adresse 4 von einem Steuerungsprogramm aus gele-
sen werden, so erfolgt dies Uber einen Zugriff auf 1:1.6.
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